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Ia rresents invencibn conciernme a un dispositive purfed

Ecsionado que permitue ordenar sutomAticamente la apertura ¥
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el clerre de tolvas de vagones, especialmente para puwsto
de descarga equipedo con un dispositivo de manubencidn del
producto descargado, tal como un transportador del tipo de
banda y d¢ rodilios,
ia invencifn tiens sobre todo por finalidsd sl aseguran
de manvra automftica la rotaeciln del eje de mando de una -
tolva, 10 que no puede Pealizgrse con los Aispositivos -
usualesy
E1l dispositivo seglin la invenocidn esthd garacturizado -

porque comprends un motor para arrastrar en robacidn ¢l -

eje de mando de una tolva, vl cual motor va montado sobre
un soporte solidario del dispositive de nanupencibn y nbe
vil con respecto a 8ate, y porque tanbiln comprunde un mee
[dio de acoplamisnto al citado eje de mando del dicho motor
el cual medio de acoplamiento es demplazgble con respecto
al soporte.

Beghn otras disposiciones carscturisticas de la invenee
oifns vl motor de arrastre es un mobor hidréulico y ol me-

liio de acoplamiento wstd constituido por un manguitos

De manera particularmente vuntajosa, vl mo#orrde grrage
va montado de mapera flexible o clistica sobre el so=e-
orta solldario deldispesitive de menubencién y ¢ste sopor
¢ usth realizado ba;;'o' 1a forma de una horea articulada so
un eje del dicho disposibivoy.
E1 dispositivo somporta ademfs un mudlo de scerrojado -
ara bloguear la posicidn del motor de srrastrs con T&EpEg

o al ¢je de mando de¢ una tolvay Este mudio de acerrojado

st& ﬁenta,josa:nente consbituido por una aberbtura practica=
a4 gn un montante solidario del vaghn ¥y por unos mudios de

Pijacidn del cuerpo del motor ds arvastre alrededor de la

I
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[dicha abexrtura.
Seglin una veriante de ruuliz_acién, ol soporte solidario)
del dispositivo de¢ manutuncifn voth rualizado bajo la for-
iIma de un carro desplazable en traslacidn de un borde al «
otro del dicho dispositivo de manutencidn, Rate (ltimo ea-
t& provisto de un carril y de un revdondo c¢alibrado a lo =
large de los cuales s ufuctfia la traslacibn dwl carro, =
que va montado deslizante sobre el dicho redende. Bl motox)
de arrastre usfh acopledo al wje de mando de una tolva por)
ezzedio de un manguito a travis de una transmisibén telescdbpi
¢a con doble junta de cardan o de una transmisibn flexible
De monera parbticularmente vuntajosa, estl previsto un =
Srgano de acoplamiunto dispussto entre el motor de arras—-
tre y el mangulto, a f£in de permitir la libre rotacibn ro
lativa del mangnito con respucto al motor de arrastre So--
bre un Angulo de 902.
~ la invencién prevé adunfs la combinacifn del dispositis
,vo con un aparaeto de manutencldn provisto de variss tolvad
;recez;toras enoajodas las unag en las obtrasy de¢ las gue una
de wlles uotd fijsda sobre sl dispositivo de manubencibn,
¥ las otras pueden welipsarse para permitir llever este .
§GMMto bajo la tolva de un vagbn y pucden seguidamente -
sur lovantadas para adaptorse a la abertura de vaciado de
enta (ltima. -
| Ta invencidn serd mejor ccmp:ééndida medisnte la sigulen
te descripeibn, que se hace con :refarencia a los dibujos =
adjuntos ¢n los que se ilustran dos formne particuleres dd
realizacifn dades a titulo de ajemplo no limitativo.
| La ﬂg,;l. @8 una vista en alsado del dispositive segly

|
‘ung primera forma de la inwvuncifne

|
o
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La fig. 24 @8 la vista superior en planta.

Is fige %s s una vista en alzado del dispositive segin
juna segunda forma de la inve:ncién; v

La fige 4y ¢8 la vista superior en planta del Gispositi
vo da la fige 3.

Gon referuncia a las figs. 1 ¥ 2, 5 vo &gl dispositivo

sosiado a un apsrato de manutuncidn continua, tal comd un

ransportadordsl tipo de banda y de rodilles, Un chésis sp
orte =2-4 rvalizedo bajo la forma de una hores, esth rels

liionado con &l gyparato -le sobre el gje =3- del mismo, al

que estd articulado, Este chlsis soporte, por mediacidn de

enlace flexible o eléstico =4-, de un tipo cualquiera =

ifervnte con regpecto a la invencidn, sostiens a un mow
or ~5=- capaz de arrastrar en rotacibn al ¢je -8« de mando
de apsrbura y de ciuvrre de una tolva =10~ d¢ W vagdn, B1
ppotor «5- g8, por gjsmplo, un mobtor hiirfulico. Un medio =
lg acerrojodo «6=, de cualquier tipo, bloguea 'al 21060D ~Cw

un posieldn con ruspecto gl 6j¢ «8- ¥ permite al dicho mo-
l;:r arr-strar a dicho eje por mudiacifn des un manguito de
coplaniento «7-, Bate Glbimo viens a cubrir la extremidad

1 uje =8- que, ventajosamente, bviene una seceibn cuadras

8« Bl nedio ddé acurrojado «be est.a,rpox- ejemplo, constitui

)y pOP una abeﬂurapmctica&a en un nontante solidario =
31 vagbn y por los medios de fijaciln usuales del cuerpo
1 motor ~5= scbre ¢l centorno de la sberbtura, una vez o
jue a travis de ésta se ha «fectuado ¢l acoplemiento del =
potor =5« al gja wBw,

La alimentacibn ~O= del mobor «5« e hace por simple de
siveeidn del eireuite de alimentacibn del aparato de manu=

P;ancifm =l~e Lo puesta en marcha ¥ la parada del motor =5-

L a8
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|@amuente, pueds ser levantoda para ad@pbarse a la abertura

5 - —

son oxdenadas desde ¢l puvsto do nando del cltado aparato.
Graciss a la articulacibn sobre cl eje =3~ de la horeca
-2=, osta (ltima pernite ¢l desplosaniento del nobor =He,
que puede acecionar unc u otro de los ¢jus -8= de mando de..
apertura y ciuvrre dy difurentes tolves «lOw, B1 mobor -5-.
pusde ser fijado por cualquivr medio conocido sobre una plp
taforma =ll= solidsria del aparato =l= cuando vste fltimo
88 encuentra en posicifn de transporte. '
Vontajoassnentu, el ararato =l= ggta provisto de un sise
‘tema de tolvas rucepboras constituldo por varias tolvas <«
1(dca unél ejemplo ruprosentado) capaces de vnogjar las ==
unas un las otras. La tolva fija =12=, montada al pié del
aparato -14-'; sirve de gulado a los productos wurbldos sobre
éZha. banda, del dicho aparato. La tolva mbévil «13= e¢std arti
;culada n0r uno de gus uxbremos sobre un eje fijo =li-y -
gena ¢8 maniobrada por un gato =l5-. Gracias a vsta dispo-
;sicién, la tolve =13~ pucde volipsarss para purnitir llew-
i‘var el aparato =1« bajo la tolva «10= de un vagdn yy segul

I'élt vaclado de aguellae
Bl dispositive qus acaba do ser descrifio pernite que un

80lo hombre pusda sbrir y cerrar las tolvas de un vaghn, -
duscargando as! un producto a granel y reallzendo una sdo-
[ronia sustancial de tilewmpo. Prepenta ademis la ventala ds
que no exige un posioionamiento precisc del sparato d¢ ma=
Inutencidn oon ruspuoto al vagln a dendargar. ' -
Bobre las figbe 3 ¥ 4, quu rerrescvnban ¢l dispositivo -
realizedo segin otra forma de la invencifn, se han utilizg
ldo 1as mismas ruferencias que sobre les flgures anteriorss

para designar los slementos igualus 0 wquivalentes.
R
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Bl soporte -2~, solldario del aparato de manubencién «l=
estd squi realigzedo bajo la forma de un carro desplazeble
de un bords al otro del aparato ~l~ segln un moviniento -
de treslacidn, Tste movimiunboy que o8 ordenado por cuale-
quier medio, se efeotlia & lo largo de un carril =16~ y de
un wm redonde calibrado -17- solidario del aparabo =le=, 65
tando el carro ~2- montedo deslizante scbre sl dicho redoen
&o callbraic. Un sistema de freme (no re:resentado) sdseri
t0 al carro =2« puude ser pruevisto ventajoscmente para e
cuande ¢l aparato ~le estd en posiciln de transporte,

El motor «~5- se scopla al eje =8~ por medigde un manmj
to <7« a través d¢ una transmiéién telescdpica =18« con dg
ble junta de cardan, Un &rgano de acoplamiento =19, de i
po conocido, va dispuusto untre gl motor «5« ¥y la trancmi-
sibn «18=, ®Wete brgano «19- ustd dispuesto de nanera gque -
pernite la libre rotacidn rulativa del man@ito wZw con =
respecto al motor ~5- sobrg un &ngulo de 202. Una tal dise
poaicién facilita el acoplamiento del manguito =7= sobre «
ol extremo del eje =f-, Un medic de acerrojado permita blgd
quear ¢l menguito «7- sobre ol ejs =8-, pusde ser previsto
aeventualmentes Un tal medio (no representado) permite ovie
tar cuaslquier Plesge de é_esgiazazé;ient:o en traslacidén del -
manguito 7=, 1 cual podr&a"dadar de exzbriz"ia eﬁtremmaﬁ
del gju =8,

Bl dispositive que acaba ds ser dencrito presenta lag -~

|mismas ventajas que el repressntado sobre las figs. 1 ¥ 2.
A pesar de que la invencidn haya sidc descrita con ref

rencia a dos formas particularvs de realizaciln, ni que &

cir tiene que olla no sath ot nade limitada y que pusden

ger aporbadad modificacionus sin salirse de su dominlos
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De esta manera, 8l motor de arrastre =5- del eje =8= =
puede ser de cualquier naturaleza, mcoénica, elcéctrica, =
neumdtica u otra diferente de la del motor hidréulico des-
crito, E1 medio de acerrojado ~6=-, gsolidario del vaghn, =
puede ilgualmente ser de un tipo diferente al descrito, w-
iguel que el medio de acoplamivnto wP=,

La transmisidn telescbdpica =18~ con doble junta de car-
[dan, podra scr reemplazeda por una transmisidén flexible =
lgualmente apta para ascgurar el desplazamiento del mangul
to =7- con ruspecto al carro —=2-, El édrgeno de acoplamien=
l%o ~19= podra ir dispussto en cualquisra de los exbtremos -
de la transmisibn, asegurando el acoplamiento de la misma
jsobre el motor =5= 0 sobre ¢l manguito =7-,

El gparato de manutencidn =1~ podra diferir del trans—-—
$ortador a banda y a rodillos, &l cual po@ré ser sustitul-
Fo por cualquier otro medio equivalente.
| Por este motivo, ademés de los modos de realizacibn re-
@resentados, la invencién cubre cualquicr otra variante de

|
realizacién posibles

|
|
]
!

N O T A
EN RPSUMEN: La Patente de Invencldn que, por veinte e
lafios, se¢ solicita para todo el territorio nacional, con -
rioridad de la Patente francesa nlm, 74/08452, de fecha =
}3 de Marzo de 1.974, ha de recaer sobre las sigulentes =

eivindicacioness
7 lav~ "DISPOSITIVO PARA EL MANDO AUTOMATICO DE LA APERTU
RA Y EL CIFRR® DE LAS TOLVAS DE VAGONES". especialmente pa

|
del producto descargado, caracterizado porque comporta un

potor para arrastrar en rotacidn el eje de maendo de una =

ra puesto de descarga equipado con un gparabto de nanutencif
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210 En poeieibn el motor de arrastre con respecto &l ¢je do =

[bolva, ¢l cual mobor va montadoe sobre un soporte solidario

RA Y TL GITRRR DE LAS TOLVAS DE VAGONES"; sogfn una cuale-

del aparato de manutencidn y mbvil con ruspecto a Sste, -

omprendiendo bambiln unmedio de acoplamiento al citado =
Je de mando del dicho motor, el cual medio de acoplamiune
o es dusplazable con respecko al soporbe. |

2a~ "DISPOSITIVO PARA TL MANDGAUTOMATICO DE LA APTRTU-
R4 Y BL CIVREE DB LAS TOLVAS DE VAGONGS", seghn la reivin~
iicacién la, carscterizado porque ¢l moter de arrastre es
m motor hidriulicoy : .
387= "DISPOSITIVO PARA FL MANDO AUTOMATICO DE LA APFRTY
RA Y BL CIFRR® DB LAS TOLVAS DR v}aecms”, segln la reivin-
dicncidén la, caracturizado porque el medigde acoplamiento
std constitufdo por un manguito.

483~ "DISPOSITIVO PASTA TL HANDGAUTOMATICO DE LA APERTU-
A ¥ BL CIERRS DE LAS TOLVAS DR VAGOH™SY, seglin la reivine

ifcacibn 18, caracierisado porque el moter de arrastre va

ontado de manera flexible o ulfetica sobre el soporte so=-
i&arz.o dal aparato de manutencibn.

S5ad- “DISPQSITIV() PARA BL Hiﬁm AUTCHATICO DE LA AFERIU
RA Y FL CIERRT DE LaS TOLVAS DE VAGONTS", segln la reivine
Hicaeién 1o, caracterizado porgue vl soporfe golidario del
Paparéto de manubencidn esti raalizgﬂc bajo la forma é.a'ime.
horea artieﬁlaﬁa sobre un ééé del aparato de manutuncidn.
Gage “EIBPQSI"‘IVO PARA PL MANDO AUTCHATIOO D® LA AFERTY

iera de las ruivindicaciones gnteriores, caradterizado =

borquu adsmis comporta un medio ds acerrojade para blogusay

o Ge una tolvae

784~ "DISPOSITIVO PARA RL MANDO AUTOMATIGO DB LA AFRTY
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RA Y PL CISRRT DB LAS TOLVAS DB VAGONWS", segfm la reivin-
dicaciln €a, caracterizade porque el nedio da scerrojado -
esth constituldo por una aburtura practicada en un nontans
te solidurio del vaphn y de los medios de fijaclln del =
cusrpo dsl motor de srrastre sobre el entorno d¢ la dicha
aberturas

Ba'l« "DISFOSITIVO PAUA TL MANDO AUTOMATICO DE LA APPRTU
RA Y L CIRRR® DF LAS TOLVAS DB VAGONTI", segin uné de :ﬁ
reivindicacionus 1a, 2a 8§ 3a, caracturizado porque ¢l So=-
porte solidario dal aparsbo de mamutuncidn estd reslizado
bsjo la forma de un oarro desplaszable en traslaciln de un
borde al obtro del dicho aparato de manutuncidn, siendo deg
i,v.):!.asaua&:'le el medio de acoplaniunto con ruspecto al citado =
carro,
924y~ "DISFOSITIVO PAUA L MANDO AUTOMATICO DE LA AFRRTY
DA ¥ mL CITRR™ DT LAS TOLVAS DR VAGONT=S", sogln la reivine-
dicaciln 8a, caracteriszedo porque comporta un carril y un
redondo ¢alibrado soliderios del aparato de manutenciln, &
lo largo de los cualus sg ofeotlia la traslacibn del carro,
que va nontado deslizante sobre ¢l cltedo redonde callibraw
|dox ,
108.,~"DISPOSITIVO PARA BL MANDC AUTCMATICO DE LA AFTRID

RA ¥ BL GIFRRT DE LAS TOLVAS DS VAGONTS", segin una cuble-
Iq_uium. de las roivindicacionss 8t § 9a, garacterizado porw
que ol motor de arrastre ¢s asoplado al eje de mando de =
una tolva por medio de un manguibto y a teavis de una thans
Liss.ﬁn tulesodpioa con doble junta de cardans

11a0-"DISPOSIDIVO PARA RYL HANDO AUTCHATICO DE LA AITRIY
RA ¥ TL CIERR® DR LAS TOLVAS DE VAGON™SH, segfin una de las

L.-aivindicacimus 8z 5 9a, caracterizado porque el motor 4o
|
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arrastre wstd acoplado al sje de mando de una bolva por mg|
ik‘i.'.%'.za de un manguito ¥y a travis de una trenemisidn flexible.
1285 -"DISPOSITIVO PARA EL HAHDO AU?OMTIGO'VDE Li AFERTY
A ¥ L GIERRE DE LaS TOLVAS DR VAGONWS", sogfn una de las

peivindicaciones 10a & 11, caracterizado. porque comprende

adenés un drgano de acoplemiunto dispussto entre el motor
arrastre y ol menguito, a £in de permitir la libre rota
i01én del manguito con ruspecto al mobor de arractre sobre
i &ogulo ds oo, '
132, «"DISPOSITIVO PARA FL MANDO AUTOMATICC DE IA AFRRTY
RA Y WL CISRE® DE LAS TOLVAS DB VAGONESY, segfin una ouale-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado -
por su combinaciln con un aparato de manutencibn provisto
de varias tolvas recuptoras que se encajen las unss en las
otrass 4o las que una de ¢llas esti fijada sobre el apares
to de manutencibn y las otras pusden selipsarse para psrmi
tir lievar uste conjunto deba;lé de una tolva de un vagbn -
Y pucden seguidasente sur luvanbadas para adaptarse a la -
abertura de vecisdo de la dicha tclﬁ.‘
14:;%5- Por Qltimo, 8¢ reivindiea cdmo objuto sobra gl =
qué ha dg recaer 1li Patente de Invencilda quey por veinbte -
efios, B¢ solicita para todo ¢l territorio nacional, = -
7 P o %»
"DISPOSITIVO PARAL TL MANDO AUTONATICO DE LA AFRRIURA Y EL
CIRRE® IR LAS TOLVAS DE VAGONRS" |




Todo conforme gueda expresado ¢n la presente Memoria e

Resoriptiva, que consba de once plginmsovenitas a mfiquina

hor una. 50la caray y dibujos gut sv aconpaiian.)
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