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Perfeccionamientos en dispositivos accionadorea.¥>
" Scitante: BO WENNIRSTEN, de naciomalidad sueca, residente
’ en 19, Kungsgaetan 199,00, Enkopiqg. Suecia.

El presente invento se refiere a un dispositivo de
'’ aceionamiento que se puede utilizar junto con interruptores -
eldctricos y otros dispositivos interruptores que anormalmente
'flacionan por rotacidn de un eje da accionamiento, El dispo-

5. sitivo accionador segin el invento se puede montar en una PUEL e
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-;nadof que comprende.un acoplamiento hembra que se monta para
- lefectuar un movimiento de rotacion sobre un eje de accionamien

§ ito portador de un acoplamiento mﬁcho, disponiéndose el acopla=

. Ito macho se pueda empujer actualmente hacie dentre y hacia fue
25.

. pente ¢ se salga del acoplamiento hembra; en dicho dispositivo

ke o tape que prctege al dispositivo interruptor. El dispositi
ro interruptor normelmente estard provistd de un eje de acciona
miento gue se adspta en un acoplamiento de tipo hembra, Este
=8 un método norwal de funcionzmiento de intérruptores eledtri-
208 ¥y otros aparztos interrup%ores. Er algunos casos, la puer-
ta o tapa donde se suele montar el dispositivo de accionamiento
Se puede abrir solamente cuando el aparato interruptor estd,

cor ejemplo, en una posicicn dascopectada., Los medios para a-
brir la puerta se pueden fijar al dispositivo interruptor cuan

Ho este se encuentra en posicion desconectada. ILa puerta se

nelava normalmente al dispositive 1n%erruptor. Se conoce una {-
ariedad de téenicas para conseguir dichos enclavamientos por
edio de fiadores y otros retenes. Ias tdonicas conocidas tig
nen restrincciones en su capacidad de aplicacich en el sentido
ge que se disponen.para funcionar solamente en ciertas configu
raciones relativas del dispositivo interruptor y el dispositivg
Bccionador, ‘

Segun el invento se proporeiona un dispositivo accig

piento hembre de forma que en ciertas posiciones de rotacicn

relativas al eje quede abierto, permitiendo que el acoplamien=-

re, ¥ en otras posiciones de rotacidn inmoviliza el acoplamien

to macho y evita que el acoplamiento macho se introduzea axiel

el acoplemiento hémbra comprende dos partes montadas concéntri

careate que se puedeh mover libremeste una con relacidén & la

otra, y que comprenden aberturas con forzas que estén axialmen
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te macho.

t
se puede introducir axialmente en un componente del acoplamian e

I

desplagzadas y sirven para adaptar el acoplamiento macho,’qué

10 hembra y acoplarse, por lo tanvo, con este componente para
la rotacidn conjuntz y poder pasar libremente a traves ¢el otro
componente del acoplamiento hembra, . *
Un dispositivo accionador segﬁn se ha mencionado se
pueds montar con su eje de acclonamiento en posiciones de rota
cidn diferentes con relacidn a un eje de accionamiento de un
dispositivo interruptor. Se puede hacer girar ambos componen
tes Gel acoplamienio hembra, uno con relacidén al otro, y por
consigﬁiente se pueden variar las posiciones abierta ¥y cerradé?
del acoplamiento cont{nuamente en wn eiclo completo de rotacloau )
A continuacion se¢ pasa & describir los dibujos adjun
tcs que ilustran, a t{tulo de ejemplo, una modalidad prictica |
del invento dondz el dispositivo accionador se monta en una
prerta, '
En los dibujos adjuntos:
La figura 1, ilustra una vista frontal del dispositi
e ecoionador. o '
La figura 2, ilustra uns vista lateral del dispositid
¢ accionador,
La figura 3, ilustra una vista posterior del disposi-.. .
tivo accionsdor de la figure 1, y representa, principalmente,
lss dos mitades de un acoplamiento hembra situado de forme que
dicho acoplamiento hembra se abra permitiendo gue se pueda re-

tirar del mismo el eje de accianamiento portador del acoplamien

La figura 4, ilustra una vista posterior del disposi

tivo accionador con una mitad del acoplamiento hembra girada en

pr. arco de 902 con relacidn & la posicion ilustrads en la figu

» arp——
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- la figura 5, ilustra una vista posterior del disposi
tivo accionador con la otra mitad del acoplamisnto o hembra gi
rade en un arco de 302 & partir de la posicidn ilustrada en la
5. rigura 3. ’

¢

El dispositivo accionador ilustrado en los dibujos OJS

piste principalmente en un acoplamiento hembra que comprende d
componentes relativamente rotatorios 1 y 3. El componente 1 !
tiene la forma general de un ecilindro cerrado poé un extremo
10; con una pestafia radial que sale hacia fuera desde una region
proxima al extremo abierto, E1 componente 1 se monta dentro de
un cojinete 2, El cojinete se puede sujetar a una puerta o ta
pa 6 por medio de un tornillo de gijaqién que atraviesa la.pueL
ta y una place de fijacidn 4. | ' B o ﬁ
15, Ie mitad- 3 del acoplamjerto hembra comprende una abex
tura 8 que se counforma al acoplamiento macho 7a que constituye
la cabeza de un eje de accionamiento 7 para un diepbsitivo in-
terruptor, ’

 Ie mitad 1 tiene una abertura con una pieza exterior:
20;. ‘|82 que es mds ancha que el acoplamiento 7a y una pieza 1nterioq’
T g que corresponde en configuracion a la abertura 8 en lsa otra’
mitad 3 del acoplamiento. ,
Cuando las aberturas 8 y 8a en las mitades ¥y 3 del
- acoplamiento coineiden axialmenteﬂéel eje de accionamiento 7
25. " lse puede empujar para introﬁuqirlgfo sacarlo del scoplamjiento
hembra. Esta posicidn va normalmen%e asoclada con un esfado’da
X ﬁdesbonexién de ua dispositivo interruptor pléotriGQ, APor QONw
"sjguiente, el dispositivo acciocnador estd también en wna posi=-

c:dn desconectada, De este modo, la puerta 6 se puede abrir o

0. cerrar, Cuando la 'pucria 6 se cierra y cuando una u-otra de les
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Pos mitades 1 y 2 del acoplémiento se hacen girar con relacion
F la otra de forma que las aberturas 8 y 8a no gqueden en coin-
cldencia, no se puede empujar el eje de accionapiento con el
pcoplamjento macho hacia dentro ¢ hacia fuera dél acopliamiento
5.' hembre y la pusrta no se puede abrixr. ZEste punto sé ilusira,
e titulo de ejemplo, en las figuras 4 y 5.
La posfcién ilustrads en la figurse 4, corresponde &
uns posicion donde el dispositivo interruptor tiene su eje de
pocionamiento en estado desconectado de forma que la puertia 6
10.' n la posicidn cerrada se enclava con el disposiivo interrup-
tor., Ia posicién_iluétrada en la figura 5 se puedg considerar |-
ccumo correspondiepte'al ajuste del dispositivo interruptor eh
lsv. posicion deseonectadé, mientras que la Puerta~6 en ié posi-~
cidn cerrada queda enclavada con el dispositivo‘interruptor' T
15, perque la otra mitad 3 del dispositivo accionador se ha girado
:-) ?J.a. posicidn de enclavamiento., Se comprenderd que se puede
consegulir enclavamiento de la puer+za con el dispositivo inté-?
rruptor depéndiendo de la rotacign del'dispositivo accionador
~ |sobre el eje de accionamiento 7, independiehtemente'de esta ng'
20,  |tecidn. | . o |
' ' Suelelser_cohveniente habilitar topes 9 y 10 para in
hibir‘la rotacidn de las mitades del agdplamiento ly 3 de for
mR que se pueda eétablecer apropiadamente las posiciones de en
c&évamiento del eje de acclonamiento, ZLos topes 9 y 10 se.pqg
25, dnn colocar en pégiciones fijos dﬁé son éxteriormente ajusta-
bles de forma que,'empleando una harramienta apropiada, se pue
|aa abrir una puerta enclavada, si fuera necesario. Los topes
83 pueden disporner también de tal forma que después de soltar-

sz puedan volverse a colocar automiticamente en la posicion co

30. rrecta cuando se cierra la pueria después de haberse desecho el

.
b



enclavam;ento. _

E1l tope 9 adopta la forma de un tornillo que ée 2co-
¢la en una ranura.'arq_ueada 11 en la pestariec de la mitad 1 del
zcoplamiento, ELl tope 10 tiene ura forma de lengﬁefa en la mi
5. tad 3 y se acopla en un rebajo correspondiente 12 en la perifé
ria de ia mitad 1,

En la construccion ilustrada en los dibujos, la re=-

cidon de acoplamiento de la parte hembri y de la parte macho gu
da aproximadamente al mismo nivel que la regidn dohde el acdplg
10, . miento o hembra se sujeta = la puerta.' Por coﬁéiguiente, cuan
do el dispositivo interruptor entra en.accién, préctieamenxe e
no se.produce par motor que pudiera tender a que la pﬁerta Co=
diera, Ademds, la placa de apoyo para la mitad 1 del acoplé-
miento se situe aproximadamente en el mismo planc de adeptacidm =
15. del acoplahiento macho con el acoplamiento hembra. Por este .
medio, la placa de apoyo actdia coms puntal para la mited del.
acoplamiento 1. .En el componente de cojinete 2 se puede habil% -
tar un orificio para poder observar un indicador de posiciones,
El dispositivo accionador puede funcionar por medio
20, . |de una palanca o maendo apropiado c¢olocado en la iitad del aco~
plamiento 1.
‘. N O T A

Descrita suficientémente la naturaleza del inyentg,‘
asi como la maﬁera»dé realizario en la prictica, debe hacerse
25. constar que las disposiciones anﬁé%iofmente indicedas -son suse~
- ¢c:ptibles de mo@ificaciones d= deéélle'en’puanto no alteren su
“tprincipio fgndamental, siendo lo que constitu&e la esencia del
- raferido invento Y por lo que se'solicita Patente de Introduc-
cidén por 10 .afics en Espafia sobre: PERFECCIONAYIENZOS EN DISPO-
30. . |SITIVOS ACCIONADOXES; caracterizéndose por. lo siguiente:.
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14,- Perfeccionamientos en dispositivos accionadores)
caracterizados porgque el dispositivo comprende un acoplamiento
hembre que se moata para efectuar un movimiento de rotacidn sg:
bre un eje de accionamiento portador de un acoplamiento macho,
disponiéndose el acoplamiento hembra de forma que‘en ciertas
posiciones de rotacidn con relacién al eje estée abiefto, permi
tiendo que el acoplamiento macho 8e pueda empujar axialmente
hacia dentro y hacig fuera y en otras posiciones de rotacion in
moviliza él acoplamiento macho y evita gue el acoplamiento ma-
cho se introduzca o salgs axialmente del acoplamiento hembra;
comprendiendo el acoplamiento hembra dos componentes montados
concéntricamente que pueden moverse libremente uno con relacidn
al otro y que comprenden aberturas con forma que estin axialmen
te desplazadas y se adaptan al acoplamiento macho, que se pue=-
de introducir axialmente en un componeﬁfe del acoplamiénto hem
bra y acoplarse con este componente para efectuar una rotacidn
con junta y puede pasar libremente a traves del otro componénr
te del acoplamientp hembra, B

28,~ Perfeccionamientos; segin la reivindicaeién.l,
caracterizados poréue los dos componentes del acoplamiento hem
bra se montan en un cojinete en el exterior de una fuerta,o ta
pa que se puede cerrar segun sean las poaicionés felativas de
los acoplamientos macho y hembra,

38,=- Perfeccionamientos, segun las reivindicaciones

Ll

1 6 2, caracterizados porgue los'é%s componentes del acoplamie}
t hembra estdn prb?istos de +ope para ajustar los componentes
e posicidn, .

48,~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacidén 3,

caracterizados porque los topes del acoplamiento hembra son

ssltables de forme. que la inmovilizacion de los acoplamientos
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hembra pueds eetaﬁlecerse ¥y soltarse, por rotacidén de cualquie
ra de los componentes del acoplamiento hembra.

58 ,~Perfeccionamientos en dispositivos accionadores;
tal y como queda sustancialmente descrito en la presente Memo=-
ria y en los adjuntos dibujos,

Esta Memoria, comsta de ocho hojas, escritas a méqui

ina por una sola cara.

Al

Madrid, T
BO WENNERSTEN,

) eorer TZZZ3 Y IBDET
Br po Fltme el 1. Geote Forntades
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