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nocida solamente dos elementos mbviles, a saber, el potor y l1a lamini-

MOTOR DE EMBOLOS ROTATORIOS, CON ACCIONAMIENTO NEUMATICO,

El invento se refiere a un motor de émbolos rotatorios, con accionaw
miento neumdtico, ejecutado a manera de generador de vibraciones, el
cual estd unido sélidamente ocon mesas, planchas, revestimientos de

hormigén y similar<s para hacer vibrar rstos dispositivos , girando un
motor anular alrededor de un eje hueco central, mediante el cual entrs
el aire a pr-sién, a travéas de una laminilla de compuerta, sn sl espa=~
¢io entre el rotor y el eje buecco; los extremos de ette eje hueco van /
montados en unos elementos de carocasa, Los aparafos de este tipo son
denominados en la préctica como vibradores externos, debido a que eBw
tan atornillados sobre unos dispositivos como son revestimientos de

hormigdn, para cjercer su efecto a través de estos dispositivos sohre
el material a vibrar, como por ejemplo hormigén,:arcna y similares, en
contraposicién con los llamados vibradores internos, ejecutados a ma-
nera de botella cerreda, y que'son introducidos dircctamente en el ma~
térial a vibrar; come por ejemplo hormigdn. '

Los vibradores externos arriba deseritos, presentan en la e¢jecucian co

1la de compuerta dispuesta en ¢l eje husco e¢n forma radialmente desplg
Zable, para goberaar =l alre a pre8idén que chntra. El eje hueco es fijo
y estd alojado en los vibradores cxternos de este tipo, en dos bridas
circular+s, sujetadas en las caras frontales de una carcasa esencialf
mente eilindrica, d- un espesor de par<d muy grande,

En las figuras 1 y 2 de esta solicitud, estd representado un conocido
vibrador externo de este tipn, en forma esquemitica y scglin un corte

axial, ‘

Un eje hueco 1 estd f£ijado alll con sus extremos en dos bridas 3 eir-
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cularecs, sobre:saliendo dicho eje¢ de estas bridas con sus dos extremﬁé
roscados 11 y 12, Estas bridas 3 estdn fijades a las caras frontales
de una carca:a 4 de gran cspesor, en una forma tal ques cstas bridas 3
estdn tensadas entre si meliante unas tuercas 21 y 22 atornilladas en
los extremos roscados 11 y 12. Sbbre €l ejr bucco 1 rueda un rotor cir
cular 2, cuyo rspacio int'rior cilindrico cs mayor quc el didmetro ex~
terior del ¢jc hucoco 1, de mancra tal Que cste cje abarca conjuntamen-
te oon &1 rotor 2, un cspacio en Torma de hoz. En una ranura radial
del eje hucco sz ha introducido una laminilla de compucrta 10, provis-
ta de una hendiduras, a travis de las cualcs puede entrar el alre a
pr-Bién en el espacio en forma de how., Este aire & presidn ag aonduci-
do hacia el eje hueco & través de un elemento de unién 13, scgin la di
reocidn de la flecha F. .

La carcasa 4 de gran espesor, presenta una placa de fondo 14, provista
de cuatro orificios j, a travis de los ocuales ac‘puedan hacer pasar
unos tornillos, pera scr fijados a los dispositivos a vibrar,

Tales vibradores extornos conocidos, presentan sin embargo una cons+s
truedidn en la cual no son precisos unos soportes propiamente dichos,
ds manera tal qur son pobres en lo que se refiere al desgasid y no ne-
cesitan casi cntretenimiento, psro sin embargo, tienen un peso relatie
vamente oonsiderable, lo cual difioulta antr todo su fabricacidn cco-
nomioa, prro también e& molcsto & v+ces cuan.o se trata de tencr que
vibrar a la vcz una masa rclativamcefte graade como pesod muerto.

Por lo tanto, ¢l invento tirnec le mimidn de ejecutar un motor de émbo-
los giratorios del tipo antcs mencionado gue sirva come vibrador ex—
terno, con medios sencillos, de mancre tal gue se disminuya considerd-
blzmente ¢l peso muerto sin influir sobre su funcién,

Para iesolver este problema, el inveito prevee que los elementos de
carcasa qur sirven para alojar los extremos dc log ejes hueccos, cstén

ejecutados como dos soportcs a manerz de planchas, dispucstos segun
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ocual gira un rotor 2, estando introducida en forma desplazable una la-

una distancia entre si que corresponda con la longzitud del rotor, prd;
vistos a su vez de unos elementos de sujecidén para su fijaeidn gl dis-
positivo a vibrar,
Mediante c¢sta medida, sz hace innecssaria la pesada carcasa de los co-
nocidos motores de émbolos rotatbrios de este tipo, quz sirven como
vibradores externos; ya no tiene funcidén alzuna en relacidn con las
fuerzas a transmitir, Segin el invenio por lo tanto, 8a pueds disponer
un revestimiento en forma tubular que proteja conira el emsucimmiento
al motor, entre los dos soportes a manera de plancha, Este revestimien|
to o cubierta puede scr fabricado por ejemplo en chapa, siendo por lo | -
tanto de pésd muy reducido, También es posible ejecutar sin més este
revestimiento en material piéstioco.
Un motor de émbolos giratorios de este tipo, que sirva como vibrador
externo, puede ser unido segin el invento con ¢l dispositivo a vibrar
de forma especialmente ventajosa, por €l hecho dz que cada une de los
soport-8 estéd provisto de dos orificios que transcurren a lo lgrgo de
dichos soportes, a través de los cuales se exticnden los elementos de
sujecién en forma de tornillos, Para una fijacidén ssgura ¢s especial-
nmente ventajoss si estos tornillos estédn ejcoutados como tornilloes de
dilatacién,
En el dibujo estd representado esquemiticamente uﬁ ejemplo de un tipo
de ejecucidn dzl invento,
Maestra la
Fig. 3, una visidn en persprctiva sobre la totalidad del vibrador ex-
terno, fijado a una mesa vibradora; la
Pig, 4, una seocidn transversal a través del vibrador externo y la
Pig. 5, un corte longitudinal,

El vibrador externo presenta igualmente wn eje hucco 1, al-rededor del]

minilla de compuerta 10 en una hendidura axial del eje hueco, Uno de
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los extremos 31 del eje hueco 1 eatd ejecutaio en forma cerrsdas y Pi~
jado en una perforacidn 32 de un soporte 33 ejecutado a manere de plan
cha rrotangular, El otro extremo 3% del eje hueco 1 csté fijado en U
na prrforacién 36 de unm soporte 34 ¢jecutado a mancra de placa rectan~
gular, En cste extremo 35 del eje hyeco 1, va acoplaia una picza adi~
oclonal roscaida 42, que presenta como nuevo elemento adicional un su-
plemento 43 en forma de tubo para alimentar con a&ire a presién segiin
la direcoidén de la fleca P, El eje hueco 1 tieme un mayor diémqﬂtro en
la zona comprendida entre los dos soportes 33 y 34, que entre los dos
extremos 31 y 35, De tal forma, el eje bueco puede ser tcnsado con los
dos soportek 33 y 34 pargformar uni unidad rizida, mediante una tuerce
roscada 52, eatando unido sl soporte 33 con ¢l extrzmo 3! del eje hue-
oo 1 mediante unos elementos conocidos, como son tornillos de sujeoidn
o con un ajuste en zaliente,

Cada uno de los soport. s 33 y 34 presentan dos pcrforaciones 15, que
se extienden 8 lo largo de los mismos, & itravés de los cualcs se hah
introducido unos tornillos de dilatacién 16, cayos extremos roscados
17 sobresalen de los soportes 33 y 34, pudiéndose atornillar en el dig
positivo a vibrar, por rjemplo una m-sa ¥ibradora 18, Tal y ocomo se in
dica en la Fig, 5, el didmctro de cstos tornillos de dilatacidn en la
zZona corrcepondiente a las perforaciones 15, s menor que en la zona
correspondiente al extremo roscado 17, de mancra que cstos tornillos
presenten ulla capacidad de dilataoién elevada tenicndo cn cucnta su
longitud y, por lo tanto, no pueden soltarse al vibrar incluso con fre|
cuencias muy elevadas,

Mientras que en el vibrador externo conocido segun las Figs. 1 y 2 sé
transmiten las fuerzas cebrifugas giratorias del rotor a travis del e
Je hueco 1, de la carcasa 4 y de la placa del fondo 14, sobre el dispo)
sitivo & vibrar (debiéndo. ser muy s8lida la unién entrc todos estos

elementos, ¥y no pudiendo presentar juczo alguno), en el vibrador extel)
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no segin el invento y segin las Figs. 3 hasts 5, las fuerzas centrifu~
gas giratorias sen transmitidas dircotamente al dispositive a vibrar
a través del eje hueco 1 y de los soportes 33 ¥ 34.
No es neceszria por lo tanto en el vibrador externo scgun el invento
une carcasa que deba tener una funcidn de transmisidn de furrzas. Bs
suficiente s8i se puede preveer entre los dos soportcs 33 y 34 mm reves
timiento o tapa 44 sencilla y ligera, a manera de tubo, que puede s=r
fabricada en chapa metdlica relativemente delgada o incluse también en
material plistico, Esta carcasa pucde ser sujetada entre los dos sopor
te8 33 y 34 en forma sencilla,
Un vibrador externo t&l segin el invenio, possec a conBecucncia de ésto
un peso considerablemente menor que los vibradores externos conocidos
de este tipo, Se pueden fabricar también en forma mis econdmica, pu=-
diéndose ademis recambiar sencillamente, rotores de diferentes pesos,
de manera tal que =e puede modificar fdcilmente e) rendimiento de di-
chos rotores,

En resumen la patente de invencién que se solicita

deberad recaer sobre las ‘siguientes: - oo
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1,

2,

3

4.

Reivindicacionrs

Hotor de émbolos rotatorios, con accionamiento neﬁmético, ejecutado
& mancra de generador de vibraciones, el cual estd unido sdlidamen~
te con mesas, planchas, revestimientos de hormigdén y similares para
hacer vibrar estos dispositivos, girando un rotor anular alrededorl
de un eJe hurco central, mcdiante el cual entra el airc a presidn,
8 través de una lapinilla de compuerta, en cl espacio entre el ro-
tor y el eje hueco, tuyos exiretios (de dicho eje hurco), van monta=
dos en unos elrmentos de carcasa, caraoterizado por el hecho de que
los elementos de carcasa que sirven para alojer los extremos(31,35)
del eje hucco (1), estdn ejecutados como dos soportes (33, 36) a ma
nera de planohas, dispurstos scgun una distancia entre 8f qu:- co~
rresponie con la longitud del rotor, provistos a su vez de unos elg
mentos de sujreidn para su fijacidén al dispositivo a vibrar (18).
¥otor de émbolos rotatorios segin reivindicadién 1, caracterizado
por el hecho de que se ha dispucsto un revestimiento tubular (44)
entre los dos soportes en forme de planchas (31, 35), que proteje
contra el cnsuciamiento &l éotor (2).

Kotor de &mbolos rotatorios segin reivindicacién 1, caracterizado
por el hecho de que cadd uno de los soportes (31, 35) estéd provisto
de dos perforaciones (15) que transourren a lo large dc los miemos,
a través de los cuales se introducen los clementos de sujecién en
forma de tornillos (16), ‘
KHotor de émbolos rotatorios segin reivindicacidn 3, caracterizado
por el hecho de que los tornillos (16) que sirven de ¢lementos de sy

Jeoidn, estén ejrcutados a manera de toruillos de dilatacidn,
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5. Se reivindica por dltimo como bbjéto sobre el que
ha de recaer la patente de invencidén gque se solicitas MOTOR
DE EMBOLOS ROTATORIOS, CON ACCIONAMIENTO NEUﬁATiCO.

Todo conforme gqueda descrito y reivindicado en la
presente remoria descriptiva que consta de ocho piginas meca-

nografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 19 febrero 1.975

BERNARDO UNGRTA
p.p.
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