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El presente invento se refiere a un dispositivo pa
ra la comprobacién de eficacia de sistemas l8gicos de la auto|
metizacidn de instalaciones y en especial concierne a un dis
positivo, mediante el cual, mz=diante un funcionamiento mor--
mal, puede controlarse l: eficacia de acuellas partes de los
sistemas ldgicos continuamente, que sirven pera retardaf cro
noldgicamente la iniciacidédn de medidas de proteccidn, es de-
cir, fque se refiere a los asl llamados emisores de tiempo.

A continuacidén se describirdn las e racteristicas
tipicas funcionales de cualquier emisor de ticwpo utilizado
normalmente en la técnica. La subsiguisnte descripeidn del ~
dispositivo de control, seqin el invento, se reficre a tal -
emlsor de tiszmpo, siendo indiferente su tipo de construccidn.

£l emisor de tiempo recibe en su entrada una sefial
légica de maniohra, es decir, una sefial tue estd car cteriza
da por estado definido "0" y por un estado definidec "1", En
su salida suministra el emisor de tiempo una sefial légica -
anfloga.

Normelmente se encuentran, tanto 1: entrada como -
la salida del emisor de tiempo én el estédo "o éue gcorres——
ponde a la ausencia de una sefial de maniobra y por ello no -~
produce el disparo de ninguna medida &e proteccidn.

Tan pronto llega a la entrada una orden de manio--

bra, la entrada pasa al estado "1" v por ello comien-a la -

cuenta del tiempo de retardo. Este tiempo es rsgulable en -
general dentre de un cierto alcance.
Durante la cuenta, la salida todavia permanece en

el estado "Q". Cuando la sefial de maniobra desaparece de nue




10

15

20

25

30

- 2 -

vo antes de haber terminado la cuenta, entonces el emisor de
tiempo permamsce en "O" es decir en el estads inicial, 3i, -
por el contrario, dura la sefial de manlobra, entonces apare-
ce al final del tiempo regulado en la salida la seflal "fin -
del tiempo”, es decir que la salida pasa al estado "1".

La salida permanece en el estado "1" =n tanto berw
dure la seiial de maniobra v al desaparecer la soflal de manio
bra la ralida vuelve a "0" v el eunisor de tiempo se encuane-
tra de nuevo en su estado inicial,

:n la consideracidn de las consecuencias de posi--—

1

bles averias o trasternos en la eficacia de un emiscr de
tiempo, se diferencian dos casos:

a) lz sefial "fin fe tiecnpo" aparece a la salida -

cen un retardo respecto a la seffal de maniobra, que es méds

s

breve que z1 tiempo de retardo ajustado, o bien aparece de

modo constante, indepdnédifntemente de la sellzl de maniobra.

b) la seiial "fin de tiempo'aparece a la salida con
un retardo, respecto a la sefial de maniobra, que es mds pro-
lcngado que el tiempo ajusftado, o bien no aparece en abmsolu-
to.

Los trastornos del caso a) se consideran como "se-
guros) ya que no afectan a la seguridad de instalacién contro
lada, aunque disparan medidas de seguridad. La existencia de
tales trastornos alemds resulta inmeditamente evidente por -
el disparo efectuado.

Los trostornos del caso b) por el contrario, se de-
signan como 'no seguros", ya que suprimen la seguridad de la
instalacidn controlada que, por lo tanto, quecds sin protec--—

cibdn. Estos trastornos del casc b) s8lo pueden comprobarse -




10

i5

20

25

30

- 3 -

por correspondientes medidas de comprobacién, mediante las -
cuales se simula la orden de maniobra v l=a aparicidn correc~
ta en el tiewpo de la sci¥al *fin do tiempo".

Por otra parte, es conocidd, en hase de la teorfa
de la confiabilidad, cque la comprobacidén de un elemento en -
intervalos psdximos de tiempo, que son précticamente acépta-
bles, aumenta significativamente la confiabilidad de tal vi-
gilancia de funcionamientco. De estas consideraciones se reco
noce la importancia de la comprobacién de los elementos fun-
danmentales de un sistema de proteccién.

®n los conocidos gistemas légicos, empleados en la
técnica la comprobacidn de los emisores de tiempo, indiferen

temente de si funcionan a mano o autcmdticamente, sélo es po

sible de manera que el enisor del tiempo se desconecte del
funcionamiento normal, de modo que durante la comprcbacidn -

del mismo su funcidn se interrumpa, es decir =1 disparo de

una medida de proteccidn al aparecer la sefizl de "f£in de -
tiempo”. 3in embargo, existe shora la posibilidad de que el -~
disparo de una medida protectora resulte necesario precisa--
mente durante la comprobacién del emisor de tiempo, es decir
durante un tiempo durante el cual el sistema ld8gico estd to-~
tal o parcialmente desconectadol Ademds, a consecuencia de -
una perturbacién de tiempo en el sistema 1légico, puedé resq;
tar permanente el estado de la proteccidn, de modo cque la -~
ventaja de la confiabilidad, que deba alcanzarse mediante la
comprobacidn periddica, se anula, a consacuencia de la posi-
bilidad de trostormos, "no seqguros", que se ocasionan por el

squipo de control mismo.
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Para evitar los inconvenientes descritos en lo que
antecede, el invento se ha propuesto resolver los siguientes
problemas:

- En un emisor de tiempeo interconsctado con un sis
tema légico de automatizacidn, ofrecer l: posibilidad de eje
cutar comprobaciones cfclicas, cue deben deter-insr la exis-
tencia o no existencia del trastomnoes '"no seguros", en que, -
sin embargo, el emisor Jde tiempo mismo, conjuntamente con to
do el sistema légico, sermancce activo para el disparo de -
una medida protectora, que pudlera resultar necesaria duran-
te el ciclo de comprobacidn;

- “n w sistema ldgico, en que se utilizan emizo--
res de tlempo para el disparo retardado de madidas protecte-
ras, ofrecer la posibilidad de comprobar los tiomros de re—-
tardo ajustados, sin desconectar en ello los enisores e -~
tiempo y el sistema lé8gico del funcionamiento de vigilancia
normal;

- Cfrecer la posibilidad, de la manera ya descrita,
y al objeto descrito, de comprobar cualquier nidmero deszado
de emisores de tiompo en funcicnamniento de cascada y en zllo
comprobar la exactitud de los tlempos de ratarde ajustados,
tanto del emisor de tiempo individual, como de la suma de -
los tiempos de retardo.

Para resolver estos problemas el invento se refie~
re a un dispositivo que estd acovlado con un cmisor de tiem-~
po perteneciente a un sistema légico y que permite:

- Zjecutar durante el funcionamniento normal &e la

instalacién ciclos de comprobacidén para determinar ajustes -
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errdneos, variaciones de ajustes y todos los trastornos "no -
seguros"” del emisor de tiempo y del dispositivo comprobador -
mismo, sin afectar en ello a la seguridad del disparo de las
medidas protectoras durante el cicleo de comprobacidn,

en que el emisor en la entrada recibe una sefial de
entrada, en base de la cual el emisor de tiempo comienzé la -
cuenta del propiq tisrpo ¢e retardo y cuzndo esta seffal de en
trada tiene una duracidn, que es mds prolonga’a que el tiempo
de retardoc ajustado, suministra wa sefial de salida, en tanto
gue perdure la sefial de entrada y al desaparecer esta Ulitima
vuelve a su posicidn iniecial,

en que la solucidn de estos problemas se efectda me
diante un dispesitivo 3e comprobacidén, que consiste esencial-
mente en:

- n primer operador lé8glco con dos entrzdas vy una
salida, tue zfectda la suma 1ldgica de la seflal de entrada =~
aportada a sus entradas y de una primera selal auxiliar forma
da localmente en el dispositive compr:bador v aportada a su -
segunda entrada; y su salida, en la que aparece esta suma 1&-
gica, que representa la sefial de maniobra para el emisor de -
tiempo, estando unida con la entrada del emisor de tiempo;

- Un segundo operador l4gico con dos entradas y una
salida, que ejecuta el producto 1égico de la sefial de manic--
bra del emisor de tiempo para la sefial de salida del emisor -
detiempo negado v a este fin estd unido con una de sus entra-
das ¢ n la salida del primer operador ldgico y con la otra en
trada con la salida del emisor de tiempo, mientras que la sa-

lida del segundo operador 1dgico, en que aparece este produc-

to 18gico, que representa inmediatamente la primera sefial -
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auxiliar -o que contribuye a la formacidn de la misma mediata
mente, estd unido inmediatamsnie o por lo m-.nos mediatamcnte
con la segunda de ambas entradas del primer operador ldégico:
- Un primer retardador, cue al aprrecer la sefial -
de salida del emisor de tiampo retarda la aparicidn de la -
primera sefial auxili-r por un dJdeterminado tiempo y a estz ob
jeto estd unido con el segundo operader 1égico de tal mods,
cua retarda st seffal de salida.
in lo que sigue, se descrivird mds detalladamente

2ste invente con peferencia a los adjuntos dibhujos por medio

[

e un ejemplo de eiecucidn.

La fig. 1, =5 un escuema en Torma de blogue, gque -
resresenta la conexidn v la utilizacidn del dispositiwo de -
comprobacidén, segin el invento,

La fig. 2, es el :squema de conexidn de un ejemplo
de ejecucidn preferido del dispositivo segfin el invento en -
ajecucidn electrdnica,

Las figs. 3 y 4 son diagramas, que represeni=m €S-~
gquenmaticazente el curso de las seliales existentes en el dis-
positive segén la fig. 2.

Previanente a la explicacidn del invento se cita--
rédn las sigulentes consideraciones. Anarte de los emisores -
de tiempo eventualmente existentes, el sistema légico de auto
matizacidn se caracteriza por drganos finales, gue presentan
un tiempo propic de retardeo entre la sefial de maniobra y la
respuestae.

Por ejemplo, un sistema eldctrico, e actda sobre

una instzlacidn a través de un relé no estd en vosicién de -
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disparar una medida de proteccidn cuando la sefial de maniobra
eléctrica de la bobina del relé no se retiene durante el tiem
po requerido minimo para la respuesta del reléd; este tiempo -
minimo estd situado en el alcance de milisegundos.

cuan-io T, es el tiempo mfnimo para la respuesta de
los érgancs terminales, entonces cualquier sefial de impﬁlso,
cuya duracidn sea menor que Tr no puede disparar con segurl--
dad ninguna medida de proteccidn en el sistema. Por lo tanto,
es posible emplear impulsos de pequefia duracidn para la com--
probacidn Ge la eficaclie de las diferentes partes del sistema
sin correr el peligro de que se efectden disparos irreales. -
‘s suficiente si las partes a comprobar responden a impulsos
de breve duracidn, como en el caso de sefiales opecrativas.

Mientrss cue esto es el casc en general en operado-
res légicos, qu: ejeutan las normalces operaciones 18gicas bi-
narias, con suma, producto, inversidén y combinaciones de ello
el emisor de tiempo de acuerdc con su naturaleza no estd en -~
posicién de dar una salida para una orden de maniobra de im--
pulso, ya que su misidén precisamente reside en examinar la du
racién y por ellc la credibilidad de una sefial de maniobré.

El invento ahora consiste esencialmente en un dispo
sitivo, que en combinacidén con 2l emisor de tiempo permite la
comprobacidn de este ltimo mediante impulsos de breve tiempo
sugeirpuestos a la verdadera sefial, que experimentan las misma
elaboracidn.

La fig. 1, muestra como el dispositivo D segin el -
invento estd unido de manesra 1é8gica con el emisor de tiempo T

dentro del slcance de un sistema ldégico.
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La sefial de entrada I procedente del sistema 16gi-
co L' puede ser la verdedera sefial <e maniobra del emisor del
tiempc 4' o un impulso de comprobacién Cpo 11 dispositivo I
receptor generalla se’’al C" pora 2l emisor de tismpo T, cuya

alida T se utiliza en el sistema 18gico L" y ademds vuelve

15

1 dispositivo . Lz couprobacién de la eficacidén del emisor

[

de tiempo 7 (- @2l dispositdvo D acoplado con el mismo) se -
efectda mediante medios ¥ ldgicos, conocidos en sif, norcue -
se controla si desvuds del tienpo previamente ajuctado Tt'
qus e c¢uenta por ncdio de T, en la salida U aparece un impul
so de salida U_. 3i cste no fuera el caso, entonces =1 clemen
to controlador s ineficaz y tiene que ser revarado cambiado.
2sto se se’ala por una seiial de larma "ALL".

1l impulse de =zalifa Ut 28 utilizable como impulso
de centrolacidén e un elemento eventuzlmente anflogo existen-
te en el sistema 1ldgico L.

La fig. 2 representa una forma de ejecucidn electrd
nica preferida del disposiitivo segqin el invento. “n la dispo-
sicidn de conexidn de eate dispositivo, se utilizan algunos -

asos, que en ldégica positiva (estzdo "1", correspondiendo al

td

nivel mds elevado de tensidén) ejecutan 1» funcidn de suma ¥ -
negacién (NOR) v en ldgica negativa (estado "O" correspondien
te al nivel de tensién mds bajo) ejecutan la funcidn de pro--
ducto (o ceincidencia) y necacidn (1AND) que se designa con -
los simbolos cenocidos en la téenica.
“stos pasos pertenecen, en el ejemplo ilustrado, a

conexicnes integradas del tipo !iC5 complementarios; sin embar
go, las nismas funtiones pedrian ejecutarse también por otros

operacderes légicos de ctro tipo, conocicdos en si.
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81 {iszositivo consiste esencialmente en dos par--
tes:

? = emisor de tismpo que contiene los pasos desig-
nados con 3B, el contedor binario integrado C y los correspon
dientes clementos de conmutacidn:

B = dispositivo comprobador segin el invento éon -
los pasos % y los correspondientes elementos de conmutacién.

En el caso del emiscr de tiempo se trata, por ejem
plo, de una forma de ejecucidn digital. La orden de maniobra
& la entrada C" actda sobre la forma de conexidn R en el sen
tido de la posicién C del contador C. Tn tanto reins un alto
nivel de tensidn, el contador estd blogieadc a 0. En el caso
de una orden de maniobra con bajo nivel de tensién se nivela
el contador y comnienza la cuenta. Los pasos B (1 - 2 - 3} vy
B (5 - 6 - 4) representan un moultivibrador inestable, que -
es capaz de oscilar y de suministrar impulsos de avance al -
divisor-contader binerio, en tanto que las salida ¢ del con-
tador al igual de la cifra binaria mds importante, permanez=
ca a nivel bajo., =1 ti mpo de cuenta Tt el emisor de tiempo
es proporcional al periodo del multivibrador, gue es ajusta-~
ble por B, v al nidmerc de los impulsos referidos paré llevar
la salida ¢ al nivel alto. Tan pronto el nivel a la salida -
0 es alto, se bloruea el contador, se recarga a través de R1
C2 y por ello se conmuta la salida U de lz conexidén de um~ -
bral consistente en los pasos B (8~9=10) y B (12-13~11) al -
nivel alto. Cusndo 1 sefial de entrada ¢g" desaparece de nue-|
vo puede volver a ser activo al multivibrador, C2 se descar-

ga, Yy desaparece la sefial de salida Y,
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Bl dispositivo (e comprobacidn segin el invento con

3

siste en su forma de ejecucidn preferida en:

~ in primer opszrador 1dgico, que suministra al eni-

sor Je timpo T Ba seiizl de maniobr la se--

o
G
)
(1]
[
B
@
=
£
o
@

fi-1 ce entrada IR retardada v e chra zsf llamada "sa*al dg -
autoritencidn® »7 (2n el ejorplo el paso A con la salida 3 v
las entradas 1 pora IR v 2 » ra AJ):

- Tn segundo operador légice, que genera una "seflal
do g pacitacidn * 20 del preducto fe lz sefal de maniobra con
la sefial negida fe la sellal de selida del emisor 4. tiempo -
( 2n el ejemplo el diodo D2 con la resistzn ia B5, producidn-

dese la sadal 4z capgcitecidn B como producto en la ldégica -

o]
15}

aegativa):

- n tercer operador légico, que genera la sefial de
autorstoneidn AU pira el primer elemeznto légico, de prcductos
de la mencicnada sefizl de capacitacibén B con la sefial negada
de la sefi 1 de entrada I (es decir, de la sefial que anarece -

al d:saparecer le sefal de entrada) (en =1 ejemplo el paso -~
(5-6~4);

- in primer retardador, que al aparecer la sefial de

salida cel enisor de tiempo, despuds del transcurso de tiempo

T rztarda la aparicidn de la mencionada sefial de capacita~-—

tl
cién A3 por el tiempo T, (en el ejemplo, la resistencia R3, -
paralclamente al diodo D3, con C3, cue se recarga de nuevo en
el tizmpo T3) en cue =1 tiempo T3 estd establecido menor que
Tr (= el tiempe minimo de retardo hasta la respuesta de los -
érganos terminales;

- in segundo retardador, que rcetarda la sefial de en

POOR
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trada por el tiempo T4 (en el ejemplo R4 v C4).

La scial de utorstencidn desaparece despuds de un
tiempo, que corresponde a la longitud Jdeseada para un impul-
so de respuesta Ut a la sefial de impulso de comprobacidn ct
a la entrada (véase también Iig. 1).

71 modo de funcicnamiento del disposit

e

vo se expli
card mds detalladamente en lo que sigue con refsrencia & las
figs. 3 v 4, en que las diferentes sefiales estdn indicades -
mediante el correspondiente nivel de tensidn (nivel superior
S vy nivel inferior I respecio al umbral de conexidn) v la -
significacidn lé8gica corresvondiente /"0" & "1"). "n la fig.
3 se¢ ilustra el modo de funcicnamiento durante un ciclo de -
comprobacidén, Ct es el impulso :lc comprobacidén, cuya dura- -
cidn es menor que T e std clare que también en otras sefila--
les de impulso de cualquier procedencia, pero con menor dura
cidn que ?t se conducird de igual manera el dispositivo, es

decir, qué el mismo suministra sélo un impulso Ut con la du~
racidn T3, ¢gue no es capaz de producir una respuesta de los

érganos terminales. Esto normalmente es aceptable en todo ca
50. 21 tiempo T4 sirve solamente para efectuar el ajuste a -
"C" del emisor de tiempo T, comenzando la cuenta de tiempo -

T

¥

cuando llega una sefial, mientras estd en marcha un ciclo

de comprobacidn. Mientfas la sefial IR tocavia no existe, por
la sefial de entrada, va existente en el tercer opera’or 16gi
co (en el ejemplo el vaso r-5-6-4), se cquita la sefial ce -
autoretencidn, por lo que se suprime la seflal de maniobra C"
durante el tiempo T4 v el enisor de tiempo se ajusta a "O" ¥y

se prepara para una nueva cuenta. En el caso de gque guiera -
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renunciarse a esta propiedad no escrcial para la seguridad -

del sistema, puede simplificarse el dispositivo, suprimiendo

el segundo retardador y el tercer operador ldégico, ya que -

pueden reunirse la sefial de capacitacidn y la sefial de auto-

raotencidn dese el punte de viata ldgico (en el ejemplo la -
entrada 5 del paso A puede estar unida directamente con la -
entrada 6 & proyectar ajuztado a nivel "G' constante). -1 -
tiempo TS‘ cue resulta de la necusidad fisica de un deterri-
nade tiumro pare la veriacidn del nivel de energia de

O

L4

3

puade eleglirse a voluntad, en lo que, sin smbargo, tizne que
asegurarse el desacoplaniento de lasmselales U y C" vy T, + T5

= Mencs que Ct. Bl tiemco T, correspondiente al impulso da sa

3
lida, también vedria elegirse a voluniad, v»oro tiene que ser

mOnor que T3 v tiene cus ser reccnocible por el sistema 14¢gi

co de control M,
La eleccidn de T, =;C_,
3 t
prebar varios dispositivos de igual tipo en forma de cascada,

sin embargo, permite com--

por lo que se cumple el dltimo de los objetivos del invento
indicados inicialmsnte.

itn 1 fig. 4 se ilustra el modo de funcionamiento
en una orden de maniobra real. Cuando la orden de maniobra -
tiene la suficiente duracidn C entonces la sefial, qus apare-
ce en la entrada con retardo, tiene la duracién I = C £ T4—
(Tt + T4) =C = T

Por lo tanto, ruvede observarse que todas las per--
turbacicnes "no sequras" del emisor de tiempo T y del dispo-
sitivo comprobador D puecden determinarse por el dlspositivo

conprobador mismo efectudndose repetidamente la comprobacién

de la nanera inéicada.
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£l invento ha sido ilustradeo y descrito en su for-
ma preferida, pero no se limita a ello y la forma de ejecu=-
cidn asf{ como sus detalles también pueden realizarse de ctra
manera obvia para un técnico en la materia sin apartarse de
la idea del invento v de las reivin.icaciones,

- ¥ G T A -

- o e s o e e

La presente patente de invencidén comprende las si-
guientes reivindicacicnes:

1.- Dispositive pora la comprobacidn de la eficacia
de un emisor de tiempo, que estd acoplado con un emisor de -
tiempo pertensciente a un sistcma léaico vy porrite efectuar
comprobaciones durante el funcionamicento normal psra determi
nar errores 4e z2juste, cesviaciones de ajuste y todas las -
perturbacioncs no seguras del emisor de tiempo y del mismo -
dispositivo comprobador, sin éfectar por ello a consecuencias
de perturbacionzs incontrolables, la sequridad de los dispa-
ros realmente necesarios de medidas de proteccidén en el sis-
tema 148gico, también duranfe mn ciclo de comprobacién, en lo
gque el emisor de tiempo recib@ una sefial de entrada en base
de la cual comienza la cuenta de su propio tiempo de retardo
v, cuando esta sefial de entrada tiene una duracién mds pro--
longada que este tiempo ge retardo, suministra una sefial de
salida, mientras dura la sefial de entrada y al desaparecer es

ta dltima, retorna a su posicidn inicial, caracterizado por-

que el dispositivo comprobador se compone de: un primer ope-
rador l8gico con dos entradas y una salida, que efectda la -

suma légica a partir de la sefial de entrada suministrada a -
una de sus entradas y de una sefial auxiliar primera, forma--

da localmente en el dispositivo comprobador, suministrada a
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la segunda entrada del primer operador lfgico, y cuya salida,
en que aparece esta suma légica, que forma la sefial de manio-

.,

bra parz e enisor de tiempo estd unida con la entrada del -

emisor de tiempo: un segundo opemador ldgice con dos entradas
v una salida, que ejecuta el producto légico de la sefial de -~
manichra del enisor de tiempo con la sefal de salida del eni-
sor Ge tiempo negado y a este £in con una de sus dos entradas
estd unida con la salida del primer cperador légico y con la
otrz entrada, con la salida del erisor de ti:po mientras cque
la salida del segundo operador légico, en queaarace este Hrp
ducto 18gico ~-que forma inm:diata:ente la primera sefial auxi-
liar o mediatarente contribuye a su formacidn- estd unido me-
dia a o immediatanente con la segunda entrada del primzr cope-~
rador légico; un primer retardador, que al aparecer la sefial
de szlide del emisor de tismpo rotarda la desararicidn de la
primera sefal auxiliar por un determinado tiempo v & este oh-
jeto estd combinado con el segqundo cperader légico de tal no-
do tue retarda su seflal de salida.

2.~ Dispositivo seqin la rcivindicacién 1, caracte-
rizado porgue el dispositivo comprobador se compone de: un -
primer operador ld8gico con dos entradas y una salida, que eje
cuta la suma 18gica de la sefial de entracda suministrada a una
de sus entradas y de una primera sefial auxiliar formada local
mente en el dispositivo comprob:rdor ¥ suministrada a la segun
da entrada cel primer operador légico, y cuya salida, en que
aparece esta suma ldégica cue fomae la sefial de maniobra del -

emisor de tiempo, estd unida con la entrada del emisor de tiey

po; un segundo operador légico con dos entradas y una salida

¥




10

15

20

25

30

- 15 -

que ejecuta el producto légico de la sefial de maniobra del =
emisor de tiempo con la salida del emisor de “iempo negado ¥
a este objeto estd unida con una de sus entradas con la sali
da del primer operador légico y con la otra entrada, con la

salida del emisor de tiempo, mientras que la salicda del se--
gqundo operaderildgice, en que aparece este producto légico,

cue forma unz segunda sefial auxiliar v contribuye mediatamen
te a la formacién de la primera seofial auxiliar, estd unido -
mediat~mente con la segunda entrada del primer operador 1égi
co: un srimer retardador, que al aparecer la sefial de szlida
del emisor de tismpo ratarda la cparicidn de la primera se--
flal auxiliar por un determinado tiempo, r=tardando Ba desapa
ricidn de la segunda sefial auxilisr v a este £in cstd combi-
nado con el segundo operador légico de tal manera que retar-
de su sefial de salida; un tercer operador 1ldgico con dos cn~
tradas y una salida, que ejecuta el producto légico de la se
fial de entrada negada con la segundas seffal auxiliar vy a este
objeto, con una de sus dos entradas estd unida con el conduc
tor de aportacién de la sefial de entrada y, con la otra en--
trada, con la salida del segundo operador légico, mientras -
que la salida del tercer operador ldégico, en que sparece es-—
te producte légico, cque forma la primera sefial auxiliar, es-
t4 unida inmediatamente con la segunda entrada del primer -
operador ldgico: un segundo retardador, gue retarda por un -
determinado tiempo la sefial de entrada y estd interconectado
en el conductor de aportacién Cde la seficl de entrada, que es
t4 conectada a la primera entrada del primer operador ldégice

3.~ Dispositivo segin una de las reivindicaciones
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pracadsntas, caracterizado porque, en una sjecucidn elece=
trénica, los mencionados operadores logicos se componen de
partes de una conexion complementaria integrada del tipo

mos.

4.~ Dispositivo segin una de’las reivindi-
caciones 1 y 2, caracterizado porque los menclonados opsra-

doras ldgicos se compenen de diodos y resistencias.

S4= Dispositivo segiin una de las reivindi-
cacionss 1 y 2, caractarizado porqus los menciconados re-
tardadores ss componen de conexiones casi integradoras del

tipa de resistencia~capacidad.

6.~ Dispositivo segin alguna de las rei~
vindicacionss precedentes, caracterizado porque para hacer
posiblae la comprobacidn de otros dispositivos idénticos
en forma de cascada mediante una dnica sefial de comprobae
cidn a la entrada, el dispositivo sstid establecido de tal
modo que el retarde de la desaparicidn de la primera sefial
auxiliar tiene la misma duracidn que aquélla, ;ue asta pre-

vista para el impulso de comprobacidn.

7.~ "Dispositivo para la comprobacicn de

la aficacia de un emiser de tiempo®.

Segiin se describe y reivindica en la pre-
sente memoria descriptiva y se ilustra en los planos regla=-

mentarios gque a la misma se acompafian.
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Consta la presente memoria de discisiste
hojas foliadas y escritas a maguina por una sola de sus ca=

TaSe.
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