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VJQ'PDRFECCIONAMIFNTOb EN DISPObeIVOb D& AJUbTP DLL PARALD-
i—LISMO DEL BASTIDOR MOVIL Y DE REGULACION - DE LA PRTSION
-TRABAJO EN UNA PRbNSA DE PLATINAS-'
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07/“/4”/”' J. LOBST & PILS S.A., entidad su:.za, resicdente
o . fjft en,. Route ‘de Renens, CH 1008 PRILLY, Suiza.

La presente :anenc:Lén t:.ene por ob;cto unos per-
eccionalru.entos ‘en d:.spos:.t.:.vos que aseguran el posiciona-
mientn perfecto del bastz.dor mév:.l de una prensa de p.l.at:.—-'

nas y la rcgulacién de la pres:én de trabaJo de d:x.cha pren
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mo tiempo y la misma cantidad, cada coglnete aoporte.'
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Las prensas de platinas concernidad por este dispo-

itivo y que trabajan materias en ldwinas o en bandas tales .
como cartdén o cartén ondulado, comprenden en gencral una tra~"
viesa superior fija y un bastidor inferior mévil situados-en=-

tre dos armazones laterales. Bl bastidor mwévil es accionado -

por medio de al menos un sislemd biela-manivela que le comuni-

éa un movimiento vertical de abajo liacia arriba ¥y de arxribe
Lacia abajo. Il puntu'muérﬁo superior del sistama correspon~.
de a la posicién derfrabajo de la prensa. La parfe inferiox
de la traviesa superior fija asi couwo la parte superior del
bastidor mévil estdn eguipadas de herrauientas de corte. for
tanto es necesario que el plano. superioxr del bastidor.mévil'

sea perfectamente paralelo con respecto al plano 1nferlor de -

la traviesa superlor fija. Sin embargo, las construcc1ones coT '

noc1das presentan el inconveniente de no comprender un smstemT:,

que permlta un aquste fdcil del paralellsmo del planc supe-

rior del bastidor mdvil con respecto al plano 1nferlor de la,L

travmesa superior fija y por otro lado la regulacion de la
presidén de travajo . de la prensa se outiene por medio. de un

dispositivo 1ndependlente del bastidor mévil.

Il dispositivo segin la inveucidn tlene por obgeto,;}

asociar el ajuste, del paralellsmo del plano superlor, del
bastidor mévil con la regulaclén en todo 1nstante de la pre—
sidn de tralgo de una prensa de platinas. °e Caracteriza por—
que comprende un cojinete soporte, desplazable vertlcalmente;
mcrced a un drbol excéntrico, medios pard deqplazar vért;cui

e independientemente de los otros coglnutus bOpOTtO, cuda co-t

jinete soporte ¥y medios para desplazar\vertlcalmente, al mab~.

Los dibujos anexos representanl a" t;tlo de jemplo

e
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una forma de realizacidn de lu invencidn.

La figura 1 represenca en seccidén un conjuctu bielo-
manivela equipado de un dispositivo segin la invencidn.
. La'figura Z es una seccidn a mayor escala sepin 1a
linea II-IIl de la figura 1.

La fipura 3 es una vista eu planta Jdel wccanismo
que asegurﬁ el dusplazamiento simultaueo de varios pasauores.

la figura 4 es una seccidn segin la Linea IV-~IV de
la figura 3.

La figura 5 representa en seccidn une variaute de
ejecucidn del ..ecanismo que realiza el acsplazamiento verticsi

de los cojinetes soporte.

da por medio de varios grupos Yiela-manivela equipacus -Je un
dispositivo segdn la iuveucidn. Dichia pronsa se compone de un
armazdén 1, en el presente caso realiszado de couslruccidi sol-

dada, due cowprende dos guias o deslizadoras 2 y 3 fijadas

.contra los armazones laterales de la prensa {ver figura 3).

Estas corrcderas 2,& 3 soportan cuubtro pgrupos Piela-menivela
compucstos cada uno de un cojineve mévil 4 que se desplaza
verticalmente en una duslizadora c0mpue§ta por una partoe de
un patin 5 Yy por o@ra parte de la cara 0, respectivamente 51

vy 6', de una placa 7. Caua, cojinete mévil 4 soporta un Hut

i
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La figura 1 representa en sececidn una prensa _oonins
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excéntrico 8 (ver figura 2) sobre cuya mwiequilla 10 s¢ wonb.. |

la viela 9. La biela 9 se fija a la muiiequilla 10 {ver fipu
ra 2) por medio de un semi-cojinete 1l. La biela Y al i.ual
que el semi~cojiuete 11 estdn equipados cada ame de ... los
12 & 13 pdsicionadas por las cunas de espesor L4, DL a ix'ae
del juego de la bielg99 y del semi~cojinete AL oeou vesi 3vo

a la muflequilla 10 se efectua igualmeante poi madio de Laz ou-
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filas de espesor 1l4. il semi-cojinete 11l se fija a la vicla Y
por medio de los tormnilios 15 y lo. il cojincie wdvil 4 se
desplaza por la accidn de una chaveta superior 1/ y de una
chavetra inferior 1l¥8. Las cuavetas supcrior L7 e¢ anferior 1§
son en forma trapexoidal y la cara inclinada de la una des—
liza sobsre la cara inclinada de la otra, lo que tiene por
éfecto diminuir o aumentar la altura total del conjunto flor-
mado por dichas chavetas 17 y 18 segiu que se las desplzcs
en un sentido o en el otrc, La clhiaveta superior 17, despla-~
zable unicamente con respecio al cojinete mévil 4, perwite
ajustar con precisidn la distancia comprendida entre la cara
19 de la corredera 2 y la cara 20 de la rdtula 21 de cada
gfupo biela—manivelé. Por est. motivo, resulta posible'regu—
lar exactamente el paralelismo del wvastidor wmdvil 22 con res-—
pecto a la travitsa superior 23. La rdtula 21 se fija al bas-
tidor wévil 22 por mediacidén wel tornillo 24. Una chaveta in-
ferior 18, correspondiente a un grupo biela—manivela, se des-
plaza simultaneamente con otra clhaveta int'erior 18 correspon-

diente a otro grupo Piela-wanivela. Ll desplazamienvo simul-—

taneo de las chavetas inferiores 18 permiteé la regulacidn pre-

cisa de la presidn de trabajo de la yrunsa modifiecando la dis+

tancia comprendida entre el eje de rotacida 295 del 4rbol ex—
céntrico 8 y el plano 20 de la traviesa superior 23,

La figura 2 es una seccidn a mayor escala, scpin da
linca TI-11, de la figura 1 que mucstra el sistema de ot
plazamiento de la cuamveta superior 17. un tornille Jdc
fino 27 se {ija en él cojinete mdvil 4. mste tornilla o La-
so fino 27 atraviisa la placa 28 fijuda por wmedio du . 2§ Sor-—
nillos 29 (ver Tigura 1) contra la porecidn eatrema 3 . l1u

chaveta 17. Una tuerca 31 y una contra-tuerce 32, coj —rdus
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a una y otra parte de la placa 28, permiten desplazar la cha-

veta superior 17 y a continuacifn wloguearla en la posicidn

exacta. la rdtula 21 colocada en la cabtza de la biecia 9 (ver
igualmente figura 1) es asegurada laccralmente por las pia-

quitas 33.

Las fipgura 3 y 4 representan el mecanis.ao que asesgu-—
ra el desplamiento simulianeo de varias chavetas inferiores ’
18, La prensa elegida a tltulo de ejeuplo de cyecucidn de la
invencidn comprende cuatro prupos biela-manivela. Bl desple-

zamiento simul.aneo de cuatro chavetas inferiores 18 deberd )

por lo tanto ser asegurado. Las cuavetas inferiores 1o serdn
desplazadas por pares. Con el fin de clarificqr la descxrip-— ;
cidn, no se va a considerar mds que el siséma que per.ibe g
plazar un par de diavetas inferiores 13. Dos cojinetes wdvilies
4 (representados con trazos mixtos) que corresponden cada unc
a dos grupos biecla~uwanivela estdn sicuados uno deirds del otrd,
perpendicularmente al sentido de paso 44! del cartdn ‘en la mdm
quina.Lés chavetas  inferiorcs 18 son llevadas por una barra

cuadrada 34 que codprende una parte fileteada 35 en una de sud

porciones extremas. La barra cuadrada 34 comprende unos aloja-

mientos 30 en los gue vienen a ajustarse las chavetas inforio%
T

. . . N !

res 18. Diclia barra cuadrado 34 se uusplaza en la ralu.dg 48 :

¢
de la corredera ¢ rijada a los urquone* laterales de dia prei-
sa por paLlllas 37 y 38. La paxtc fileteada 3» de "la Lurra i
cuadrada 34 se ajusta en una rucvda denvada 39 -gque aace las
veees de tuerca. La rucda dentada 3Y se monta en el arwazdu
lateral 40 de wodo a poder girar libremente. Su pdasiclonamigi-
to axial se realizma por una arandela: de reteucidn 41 Lijawa -
por medio de la rueda dentada 39 por - tres toranillos 42 dis- 7

o . . .
puestos a 120 » (Gtro conjunto, idéntico al que sc¢ acaba de
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describir, serd soportauo por la corredera 3 y el desplazam~
miento simultaneo de las cualbru cadvetas inferiores 138 de los.
dos conjuntos serd asegurado por mediucidn.de una juecda denta-
da 43 gue enprana con las ruedas dentadas 3Y colocadas en lg
parte fileteada 35 de la barrara cuadrada 34 de cada conjun-—
to. Un volante de manﬁo 44 se wonta sobre el eje 490 de la rue-
da dentada 43. 51 ﬁosicbnamiento axial de la rueda dentada

43 se asepura por wedio de una arandela 43 fijada en el eje
46 de la rueda dentada 43 por el tornillo 47. Un dispositivo
de bLbqueo (mo represemado) ascpura el manteni.iento del vo-
lante 44 en la posicidn correspondiente a una presidn clegi- -
da. Bsta presidn que puede ser medida. por un capta..r y a con-
tinuacidn fijada, serd fdcil regularla actuando =sobre el men—
cionado volante 44. )

La fipura 5 es una vista en seccidn de una variante
de ejecucidn del mecanisuwo que realiza el desplazamiento vere
tical de¢ los cojinetes soporte. II11 desplazawmiento obtenido_por
las dos chavetas 17 y 13 se realiza por medio dé un sistema
que uti.iza un eje fileteado 4Y, montado de manera a poder
deslizar en el cojinete 4, A este efecto, el eje fileteado 4Y
comprende una parte cilindrica no {iletvada 50 que se ajusta
en la cavidad 51 del cojinete 4. La partc ciliudrica no Fi-
leteada 50 comprende ademds una chaveta 52 gue impice toda |

rotacidén del vdstapo filetcado 4Y con respecto al cojiuets 4.

La repulacidn individual de la posicidn de cada cojinete es

realizada por medic de una tuerca 53 que se apoye contra et

cojinete 4. La posicidn de la tuerca 53 es asegurada por ung

contra-tuerca 54. El desplazamiento simulianco de cada coji-

nete se obtiene por medio de una rueda de towrnillo 5% gue la~!

w

ce las veces de tuerca. La rueda de tornille 5% es guisda

i
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por un cojinete 56 fijado sobre una traviesa 57, que corres-
ponde de heciio a la corredera 2 ae la figuﬁa l, por medio de
los tornillos 59. Un tornillo siﬁ fin 58, que engrana co.u la
rueda de tornillo Sém_permite desplaszar el védstago fileteadoi
5 50 hacia la parte superior o la parte infdrior, segin que
gire a izquierdas o gfderecuas. Al scr la dispoaicidn de losg
cojinetes 4 la mism& que en la figura 3, es evidente que si
se monta sobre un mismo cje dos tornillos sin fin 58, el des-
) plazamiénto simultanco de los dds cojinetes 4 serd realizado.
1G. Fara obtener el desplazamiento simultaneo de cuatro cojineLms
4 por ejemplo, se podrd unir los ejes de los tornilios sin

fin 58 por un tren de engrauages apropiado.
NOTA

Descrita“suficientemente la naturaleza del invento,
asl c.mo la manera,dé realizarlo en la prdctica, dewe hacer;
'se constar que las diéposiciunés anteriormente indicadas son
: susceptibles de modificaciones de detalle.en cﬁantano'&lte~
20¢ % ren su principio fundamennl, 7Taibidn se hacg constaxr Que el
invento corresponde a una solicitud'derpatente preseinlada en
Suiza ndmero 002024/74 de 12 de febrero de 1.Y74, agogidéndose
por lo tanto. a los beneficios que councedun los Convenios Tn-
ternacionales en vigor, éiéndo io;gue congtituye la esencia

25, del referido iﬁvento, y por lo gue se soliéita'PATENTﬂ DE IN=-

VENCION poxr 20 alfios en ESpaua sobre: PERPECCIONANIBNTOS EN

DISVPOSTLIIVOS DB AJUST: DEL PARALE..LSHO DOL BASTIDOR MOVIL Y j
ne REGULACION DI LA PRESIUE DE TRAHAJC BN UNA PRINSA DB PLA~ |
TINAS, caracterizdndose por lo sigudente; ;

30. ' ' . I.- Perfeccionamientos en dispositivos de ajuste del
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‘céntricos de cada uno de los #rupos biela-manivela, caracterit

gada.

‘cidn lougitudina. trapczuvidal que presentan una superticic
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paralelismo del bastidor wévil ,; de regulacidn de la presidn

de trabajo ern una prensa ue platinas, quc comprenden un bas-

tidor mdvil accionado por al menos Jdos grupos biela-manivela

dispuestas a una y otra parte de un &rbol Jde mando principal

gue acciona, por mediacidn de ruedas.dentadas, los drvoles - ex—

zados porque comprenden'uﬁ cojinete soporte despiazable ver—i
ticalmente, por un dr..cl excéntrico, medios para desplazar, ~
vertical e independicntewmente de los otros cojinetes soporte;
cada coj: nete soporte y medios para uesplazar; verticaluunte,
al mismo tiempo y la misma cantidad cada cdjinete soporte.

. 2.~ Perfeccionamientos sepin ta reivindicacidn 1,
caracterizauos poryue los medrios ;ara desplazar, vertical e
independientemente de lus otros cojinetes soporte cada coji-
nete soporte, estdn constituidous por ciavetas inferioraes de
seceidn longitudinal trapezoidal que presentan una superficie

inferior inclinada plana que actua con una superficie conju=-

3.- rerfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizauos porgyue los medios para desplazar vertical e
independient emente de los otros cojinetes cada cojinetc soport
te, estdn constituidos por un ege fileteado con tuerca y con-
tra-tuerca.

4., - Perfécciouamientos segin las reivindicaciones
1 y &, caracterizados poryue los uedios para desplazar, voeirw—
ticaluente, al miswd tiempo y la misma cantiuad cada éojina—
te soporte estdn coustitusdos por cuavetas inferiores de soe-

3
superior inclinada plana que actua con Jla sugeriicie infecior

conjudad de unas coavetLas superiores, siendo desplacadas las
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paralelismo del bastidor movil y de regulacidn de la presiéﬁfx
tancialmente descrito en la rresente Memorda y en eivdibujgg 

" Dsta liemoria consta de , hojas, escritas a wdnina

| por. una sola cara.

chavetas inferiores en conjunto a razdén de un sistema tornillo

y tuerca por chaveta inferior, unidncose cada sistema toxrnillo
y'tuerca a un tren de engranages.

5.~ Perfecciouamientos segdd las reivindicaciones

1y 3, caracterizados porque los medios para desplazar, ver-
ticalmente, al mismo tiempo y lua misma cantidad Eada cojinete
soporte estdn constituides por un conjuuto rueda y tornilio

sin fin que actua sobre un eje fileteado, .a razdn de un con-
Junto rueda y tornillo sin 1in por cojinete soporte, ugiéndo—

se los tormillos sin fin correspondientes a. cada cojinete so-

porte entre si por un tren de engranéga;pafa‘segurarreifdé$pia

zamiento simultaneo de todos los ejes fileteados, :

6.~ Perfeccionawientos en dispositivos de ajuste del;

©

de trabajo dn una prensa de platinas, tal y como queda sus~ ;Q“

ddjunto.

3
¢

-

Madrid,
2 FEB. 1975

JBOBST & FILS S,A.

Guota Foréndet
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