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La invencién se refiere a una disposicidn para
slinear la imagen de una estructura de informacién que
est4d dispuesta sobre 0 en un portador de registro sustan-
cialmente plano en un transductor por medio de un elemen~
to éptico, cuya disposicidn estd provista de una fuente
de luz que a través del elemento déptico y el portador de
registro proyecta luz sobre un detector sensible a la luz,
cuyo detector sensible a la luz esté conectado a un sis-
tema de control que controla el elémento dptico.

Una disposicién de este tipo se conoce, entre
otras publicaciones, por la solicitud de patente holande-
sa 7.305.517, en la gue un haz de luz a cierta distancia
del eje éptico del elemento Sptico y paralelo a 41 es pro-
yectado sobre dicho elemento, es difractado en é1 y es
reflejado por el portador de informacidn y a través del
elemento éptico eSS otra vez enviado en forma de imagen sSo-
bre un plano que Gorresponde al plano de imagen deseado
de la estructure de inforamacidn, en cuyo planoc estéd dispues
$o un detector sensible a la luz que consta de dos elemen-
tos sensibles a la luz que estdn séparados por un estrecho
intervalo, Si la imagen de la éstructuras de informacidn
esté dispuesta en el plano de imagen deseado, el haz de
luz reflejado es enviado en forma de imagen sobre el inter-
velo estrecho entre los dos elementos sensibles a la luz

y dichos elewmentos suaministran la misaa sefial., Si la estruc
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tura de informacién estéd demasiado cerca del elemento Spti
co, la imagen de la estructura de informacién serd dis-
puesta delante del plano de imagen deseado y el haz de lugz
reflejado caerd al lado del intervalo de wodo que un ele-
mento sensible & la luz recibe més luz y, en consecuencia,
suministra una sefial mayor que el oiro elemento, el sis-
tema de control se hace operante, y el elemento 6ptico,
que en el presente caso consiste en una lente dnica, se
mueve tanto desde la estructura de informacién que la ima-
gen de lg misma es correctarente posicionada. En el caso de
que la estructura de informacidn esté demasiado lejos del
elemento éptico, el elemento éptico se wmoverd hacia la
estructura de inforwacién.

El dltimo caso se presenta, por ejemplo, cuando
se pone en funcionamiento un portador de registro, por ejem—
plo un disco de vided, El elemento 6ptico se retrae enton-
ces tanto que el portador de registro no pueds entrar en
contacto con dicho elemento cuando se pone en funcionamien-
to dicho portador de registro, de modo que se evita que se
estropee el portador de registro, Sin embargo, la distan~
cia deseadu entre el elemento éptico y el portador de re-
gistro es tan pequefa (del orden de 250 micras) y durante
la alinesacidn la velocidad de movimiento es tan alta que
el elemento éptico puede moverse tanto més allé de la po-

sicién deseada qQue no es improbable que se¢ estropse el por-
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tador de registro.

| Con el fin de eliminar dicho inconveniente, de
acuerdo con la invencidén, el elemento éptico estid conec-
tado a una disposicién que suministra una sefial que es
una medida de la velocidad de movimiento del elemento Spti-
co, conduciendo la salida de la disposicidn a una segunda
entrada del sistema de control.

Dicha velocidad puede detectarse de diversas ma-
neras, por ejemplo midiendo la variacién de la cagpacitan—
cia de dos placas wmetdlicas adyacentes.

Segin una realiza¢idén ventajosa de una disposi=
cidn de acuerdo con la invencidn, dicha disposicidn consta
de ung bobina de tacogenerador. Dicha bobina puede fijarse
alrededor del elemento éptico de una manera wuy sencilla
y puedée cooperar con un sistewma de imanes que estéd acowo=-
dado' en una caja en la que esté dispuesto de manera movi+
ble el elewento éptico. La tensidn que es inducida en la
bobina es entonces proporcional a la Vvelocidad con la que
se muéve el elemento Sptico.

En otra realizacidr de una disposicidn de acuer-
do con la invencién se iﬁcluye un circuito de umbral entre
la disposicién y la segunda entrada del sistewa de control,
cuyo circuito suministra una sefial de salida cuando la se-
fial de velocidad excede de cierto valor.

Aplicando dicha tensién al amplificador de con-

.
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trol de tal manera que dicha tensién contrarreste un aumen-
to de la ganancia o incluso produzca una disminucién, se
limita la velocidad del elemento §ptico a un valor tal

gue el sistewa de control es capaz de frenar suficiente-
mente dicho elemento cuando se alecanza el punto correcto,
Naturalrente, es posible seleccionar dicho umbral del dis-
positivo de umbral simétricamente con relacidén al senti-

do de la velocidad. Esto ha de preferirse en el caso de
gistemas en los que la estructura de informacidn esté si-
tuada en el lado del portador de registro que mire hacia

el elemento dptico. Sin embargo, si la estructura de infor-
macidn estd situada en el otro lado y el haz de radiacidn
recorre el material del portador de registro para reflejar-
se en el otro lado o si se utiliza un sistema transmisor

de luz, el sistema, por ejemplo si hay una wancha en el la-
do que mira hacia el elemento 8ptico, tenderé a responder
rdpidamente a dicha mancha, lo que es indeseable. En ese
caso, preferiblemente cuando el elemento dptico se mueve
alejéndose de la estructura de informacién, sé reduce la
velocidad, es decir, se baja el umbral,

Por gonsiguiente, segin otra realizacién de una
disposicidn de cuerdo con la invencién resulta ventajoso
gseleccionar el umbral asimétricamente con relacidén al sen-
tido de la velocidad, de wodo que la influencia de la ve-

locidad en un sentido difiera del otro sentido.
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Se explicard shora la invencidn en mayor deta-
lle, a titulo de ejemplo, con referencia a la siguiente
descripcidn, en la que

La figura 1 wmuestra cémo afecta un cambio de la
posicidén del elemento éptico a la-trayectoria del haz de
luz,

La figura 2 muestra un sistema de control en el
que el umbral del dispositivo de umbral es simétrico con
relacién al sentido de la velocidad,

La fizura 3 muéstra una dispdsicidn de este tipo
coh un umbral asimétrico, y

la figura 4 es un grédfico de la tensidn de con~
trol y la corriente del awplificador de control, respecti-
vamente, en funcidén del desplazamiento,

La figura 1 muestra cdwo un haz de luz 1 es pro-
yectadd sobre el elemento 8ptico L paralelo al eje Sptico
0-0’ y es difractado en él y reflejado de nuevo por el
portador de registro R y a través del elemento 4ptico L
vuelve al plano de imagen A-A’, En su camino hacia el ele-
mento dptico I el haz pasa por un intervald S queé separa
dos elementos sensibles a la luz Ly y L, que estén dispues-
tos en el plano de imagen A-A’. Cuando el portador de re-
gistro estd situado a la distancia correcta d del elemento
éptico L, los rayos se desplazan comwo se indica por las

lineas ininterrumpidas. En el presente caso, la imagen del
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haz de luz coincide con el intervalo 3. Cuando lz distan-
cia del elemento 6ptico L al portador de registro R es ma-
yor que la distancia deseada, por ejemplo una distancia
dl’ la trayectoria de radiacién es cowo se indica por la
linea de puntos y trazos y la iwmagen- del haz de radia-
cibén se sitda delante del plano de imagen A-A’, lo gue
quiere decir que el elemento sensible a la luz Ll recibs
més luz que el elemento sensible a la luz L2, de wodo que
dichorelemento sensible a la luz Ly suministra una ten-
8ién wés alta o tiene una resistencia wds baja que el ele~
wento sensible a la luz 12. Cuando la Jdistancia del por-
tador Qe registro es menor que la distancia deseada, por

e jemplo la distancia d», el haz de luz es enviado en for-
wg de imagen detrés del plano de imagen A-A’ como se indi-
ca por la linea de trazos y el elemento sensible a la luz
Ly recibe més luz que el elemento sengible e la luz L,

de modo que el elemento L2 suministra una tensidn més alta
0o tiene una resistencia wés baja que el elemento Ll’

La figura 2 muestre uh sistema de control que
constda de un circuito de control que incluye un amplifi-
cador diferencial D al que estédn aplicadas tanto la teén-
8ién procedente del elemento sensible a la luz Ly como la
tensidn procedente del elewento sensible a la luz Ly, Ia
tensidn de salida del amplificador diferencial D es ali-

mentada & un amplificador de control A, que excita una
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bobina 53 que estd conectada al elemento dptico L. Dicha
bobina esté4 dispuesta en un campo magnético congtante y
serd movida cuando se alimente a su través una corriente.
As{, dicho circuito de control realiza el control depen-
diendo de la desviacién posicional-del elemento 4ptico
L. ILa tensién de salida del taco generador T, que en el
presente caso consiste en una bobina que estd dispuesta
alrededor del elemento éptico L y conectada con &1, y
que estd de preferencia dispuesto en la misma horma de bo-
bina que la bobina Sl, es una medida de la velocidad del
elemento éptico L y es aplicada a través de un amplifica~
dor Al a la conexidn en serie de dos diodos Zener idénti-~
cos conectados en oposicién 2y y Zy que forman un circui-
to de umbral Dr cuyo umbral es simétrico con relacién al
sentido de la velocidad. La tensidén de salida de la cone-
xién .efi serie de los diodos Zener 2Z; ¥y 22 es alimentada
a una entrada del amplificador de control Ay que propor-
ciona el 3esplazamiento del e=lemento éptico L, y dicha ten-
8idn de salida es opuesta a la tensién que se produce co-
mo resultado de la desviacidn pdsicional y que proporciona
el desplazamiento de la bobina 3,. As{, se linita la velo~
cidad a un valor especifico,

Esto se ilustra en la figura 4 que muestra la
relacidn entre la corriente I a través de la bobina §; del

elemento dptico L y el desplazamiento Ad del elewento
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éptico L con relacidn a la posicidn del portador de regis-
tro R a la distancia nominal del elemento éptico L,

Ta 1{nea ininterrumpida muestra la relacidn
en el caso de que se proporcione solamente control posi-
cional.,

Cuando se pone en funcionamiento un portador
de registro, el elemento éptico L se dispone a una distan-
cia D4 de aproximadamente 3 su desde dicho portador de
registro. Lespués de conectar el reproductor, es decir,
el sistema de control, la corriente 1 que pasa a través de
la bobina Sl y por la que el elemento éptico L es wovido,
aumenta inicialmente hasta un méximo ml, después de lo
cual disminuye en esencia linealwente y se invierte lue-
go y aumenta otra vez, cuyo proceso tiene lugar en el mar-
gén de sincronigacién que estid representado por la 1i-
nea-EF, Dicho margen de sincronizacidn es de por ejemplo
: 100./u para el registro de largd duracién de video. Co-
mo la aceleracidén es proporcional s la corriente, la ve-
locidad aumenta y al alcanzar la posicién correcta se
ha hecho tan alta que el elemento 6pticé L en el margen
GF no puede ser ya frenado suficientemente y el porta-
dor de registro R se quema y se estropea.

Cuando se dispone del control de velocidad, la
corriente a través de la bobina Sl disminuye hasta un vé~-

lor de cero tan pronto como se obtiene el valor de uwmbral

27-2-75 -9 -



10

15

. 20

25

de la velocidad, de modo que la velocidad es limitada a
un valor tal que el elemento éptico puede ser frenado con
rapidez suficiente después del paso més alld del punto

G.

En el caso de un sistema en el que la estruc-
tura de informacién se dispone en el lado del portador
de registro R que mira hacia fuera del elemento éptico I,
el sistems en el caso de por ejemplo una mancha en el otro
lado tiende a responder a la miama., Esto es indeseable y
puede evitarse haciendo el grado de control en dicha di-
reccidn tan bajo que no pueda seguir dichas variaciones
repentinas en dicha direccidn.

Esto puede conseguirse también con el circuito
de la figura 2 seleccionando tipos con tensiones Zener di-
ferentes para los diodos Zsener Zl y 2.

La figura 3 auestra un sistema de control simi-
lar qie estd provisto de un circuito de umbral diferents.
Dicho circuito consta de dos amplificadores diferenciales
operacionales A3 y A4 en los que la ganancia puedg ajustar-
se individualmente por medio de las resistencias variables
Ry ¥ Ro.

Los dos amplificadores Ay ¥ A, no son simétri-
¢os con relacidén a tierra, por lo que A3 funciona sélo en
el caso de desviasciones de la velocidad del elémento Spti-

¢co L en un sentido y Ay en el caso de desviaciones de la
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velocidad en el otro sentido, de modo que el diodo Dl 0
el diode D, es conductor. La corriente a través de dichos
diodos deterwmina la tensidn en el electrodo de control
del transistor de efecto de campo FET que esté conectado
en paralelo con la resistencia R3 que- determina la ganan-
cia del amplificador A,. Al aumentar la tensién en dicho
electrodo de control, disminuye la resistencia entre el
electrodo de alimentacidn y el electrodo de salida del
trangistor de efecto de campo FET y, por tanto, la ganan-
cia del amplificador A, y la corriente I a través de la
bobina S;.

Por wmedio de dicheo circuito los factores de ga-
nancia de los dos amplificadores A3 ¥y A4 puedsn ajustarse
individualeente & cualquier valor arbitrario, de mocdo que
es pogsible por medio de dicho circuito obtener tanto un
umbral simétrico como un umbral asimétrico, cuyos valores
son continuamente variables.

Esta solicitud que corresponde a la presentada
en Holanda, el 9 de Febrero de 1974, bajo el N2 74 01805,

se acoge a los beneficios del artfculo 51 del vigente Esta-

tuto sobre Propiedad Industriel,
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REIVINDICACIONES. .

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tenté de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

12,~ Una disposicién para alinear la imagen de
una estructura de informacidn que estd dispuesta sobre
o en un portador de registro sustancialmerite plano en un
transductor por médio de un elemento Sptico, cuya dispo-
sicién estd provista de un manantial de liz que a través
del eleménto Sptico y el portador de registro proyecta
luz sobre un detec¢tor sensible a la luz, cuyo detector
sensible & la luz estéd conectadd a un sistema de control
que controla el elemento éptico, caracterizada porque el
elemento dptico sstéd conectado & un dispositivo que sumi-
nistra una sefial que es una medida de la velocidad de mo-

vimiento del elemento Sptico, estando conectada la salida
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del disrositivo a una segunda entrada de un sistema de

control.

28.~ Una disposicién segin la reivindicacidn 18,

caracterizada porcue la disposicidn consta de una bobi-

na de tacogenerador,

38.~ Una disposicidn segin las reivindicaciones

le y 28, caracterizada porque entre la disposicidn y la

segunda entrada del sistema de control estd previsto un

circuito de umbral que suministra una sefial de salida

cuando la tensidn como resultado de la velocidad excede

de un valor especifico.

48 .~ Una disposicién segin las reivindicaciones

12 a 38, caracterizada porgue el umbral del circuito de

umbral es simétrico con relacidn al sentido de la velo-

cided.

58,~ Una diaposicidn segin las reivindicacionss

18 a 38, caracterizada porcue el umbral del dispositivo

de umbrel es asimétrico coh relacidn al sentido de la vew

locidad.,

6.~ Una disposicidn para alinesr la imagen de

una estructura de informacidén que esté dispuesta sobre o

en un portador de registro sustancialmente plano.

Tal y como se ha descrito en la remoria que

antecedes, reprasentado en los dibujos que se acompafian y

con los fines que se han especificado.
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a miquina por una sola cara,

27-2-75
RRA

Esta temoria consta de catorce hojas escritas

Madrid,

P.A.

"y



-
~3

5 96

T7IT

Ny PHILIPS'3LOEICAMPENFABRIEKER

Ad




£ 0614

134

N

e

- w0g g :
ihEC 1T/1n MBSV T0T9.84IHd ) ")



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



