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MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de una
PATENTE DE INVENCION
! ", Solicitante: CHARLES ALBERT CHRISTY

Domicilio: 201 Airport Drive FARMINGTON, New Mexico
87401 ESTADOS UNIDOS.

Enunciado: DISPOSITIVO DE MOVIMIENTO MECANICO PARA
PRODUCIR UN MOVIMIENTO EXTERNO SINCRONI.

ZADO GIRATORIO.

Prioridad: de la solicitud de patente estadouniden-
se nQ 439,748 del 5 Febrero 1974. ’




10

15

20

25

30

EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Dispogsitivo generador de movimiento mecénico .

que incluye wn elemento giratorio principal montado de mang ~ - . 7

ra giratoria en wn dispositivo de bastidor y provistb de
ranuras radiales que se abren en su periferia; wn dispogi-
tivo de cigiieflal ajustable montado de manera giratoria coa~

xialmente respecto a dicho elemento giratorio principal yt-'

sujeto selectivamente en dicho dispositivo de bastidor ime .

pidiendo su rotacidn en unos emplazamientos elegidos;:te-'ll?t
niendo dicho dispositivo de cigiiefial una muﬁequilla;dé cie -
glefial en la cual wnas bielas estén coneciadas de menera

articulada en uns extremidad; y unos medios deslizantes co

nectados de manera articulada a dichas bielas en su ofra

éxtremidad y adaptedos para deslizarse radialmente en el in
terior de dichas ranuras y fuers de ellas mds alld de.la_
periferia de dicho elemento giratorio cuando se hace girar
dicho elemento giratorio., Dichos medios deslizantes estdn
adaptados para deslizarse fuera de dichas ranuras y pera
penetrar de nuevo en dichas ranuras en cualquier orienta=-
cién particular de dichas ranuras respecto a la esfera de
un reloj, haciendo girar selectivamente dicha manivela a
wna posicién elegida y bloquedndola en dicho dispositivo de
bastidor para evitar su rotacidm.

ANTECEDENTES DEL INVENTO

Desde el comienzo de los tiempos los disposi=-
tivos generadores de movimiento mecénico han divertido y
sorprendido al género humano, Aunque dichos dispositivos
tienen frecuentemente poco valor préctico salvo para la di-

versidn, muchos de ellos han llegado a ser utiles a los

hombres reduciendo su trabajo, aumentando l= velocidad de
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las operaciones mecédnicas y contribuyendo de otro modo a
hacer progresar el nivel de vida de los hombres hasta fron-

teras previamente inalcanzables,
RESUMEN DEL INVENTO

El invento proporciona uwn dispogitivo genera-
dor de movimiento mecdnico de construccidén y funcionamiento
sencillos, y sin émbargo capaz de producir movimientos me-
cdnicos que no se crefan posibles hasta la fecha.

Unos dispositivos de 1a técnica enterior que
han sido comprobados como mas interesantes incluyen ia es-
tructura de miguina que se describe a titulo de ejemplo en
la Patente Benedek n? 2.006.880 y en la Patente Ferris n?
2.427.325. Estas Patentes incluyen elementos de émbolo

*deslizantes mantenidos en el interior de wa envoltura.

£l invento proporcions un dispositivo genera-
dor de movimiento mecénico adaptado para estar soportado de
manera giratoria en un bastidor y en el cual uno o varios
elementos deslizantes pueden desplazarsg radialmente dentro
y fuera de unos sistemas de ranuras formados en é1 en unos
emplazamientos ajustables de manera selectiva con lo cual
dichos elementos deslizantes pueden ser mantenidos en el
interior de dichos sistemas de ranuras o sobresalir de ellos
para proporcionar un efecto productivo.

El invento proporciona ademds un digpositivo
en el cual un elemento deslizante estd adaptado para despla-
zarse redialmente dentro y fuera de wna ranura formada en
un elemento giratorio y estd obligado a girar conjuntamente
con dicho elemento giratorio pare producir un movimiento
combinado de rotacidn y de deslizamiento.

E1 invento proporciona ademds un dispositivo
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pgctiva del digpositivo de la figura 1;

»

_en el ¢ual un elemento deslizante giratorio y retractil

“ puede ser utilizado précticamente en el montaje de'Bombés, f_};:

ruedas de agua, dlspositlvos de movimiento de tierras, - y
numerosas otras aplicaciones,

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Teniendo en cuenta 1lo que antecede, el invento -

podra ser entendido mds claramente haciendo referencla a

;103 dlbugos adjuntos, en los cuales'

"Ia figura 1 es una vista de oongunto en pers-i

pectlva del dispositivo generador de mov1m1ento mecanlco .

segun el invento;
Ia figura 2 es wna vista de despiece en pers-
\ Ia figura 3 es una vista en seccibn vertical
tomada & lo largo de la linea 3~3 de la figura 1;
- Ia figura 4 es wna vista en seccién vertical
tomada a lo largo de la linea 4~4 de la figura 3;
_ Ia figura 5 es une vista similar a la figura
4, en la cual las varias partes del dispositivo se han he-
cho girar galvo un elemento de cigliefial que estd mantenido.
en la posicidn de la figura 4; y
Ia figura 6 es wna vista generalmente similar
a la figura 5 pero en la cual el elemento de cigliefial se ha
hecho girar a partir de la posicidn ilustrada en las figu-
ras 4 y 5.
DESCRIPCION DEL MODO DE REALIZACION ILUSTRADO

Se haréd referencia ahora a las figuras 1-4 de
los dibujos en las cuales podran verse claramente las varias
partes que constituyen wun modo de realizacidn del dispositi-

vo 10 generador de movimiento mecdnico de acuerdo con el in-
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vento, Un conjunto de rotor 12 constituye wna parte esen-
cial del dispositivo 10 del invento., EL conjunté de rotor
12 incluye uma primera placa de extremidad 14 y uﬁa segunda
placa de extremidad 16 con una pluralided de segmentos sepa
radores 18 aprisionados en%re ellas. -
Un drbol de accicnamiento de entrada 26 el
cual por motivo de conveniencia estd provisto de wna por-

cibn extrema de didmetro reducido 22, estd dispuesto en wn |

agujero 26 formado en la primera placa de extremidad 14. Ia -

extremidad 22 del drbol 20 estd provista de un agujero ci-

1{ndrico coaxial 24. Un conjunto de drbol 20 estd sujeto: -

en la placa de extremidad 14, y segin se ve en la figura 3,

puede sujetarse en ésta por medio de la soldadura 28.

o Segin se ve, cada segmento 18 tiene general-

+

mente una forms curva aungue no necesita tener dicha confi-

gurecidn, Una cavidad 30, segin se ve mds claramente en la

figura 2, estd formada en cada segmento 18 en el cual varios .

elementos del dispositivo giratorio 10 estdn situsdos du-
rante su montaje de modo que pﬁedan desplazarse en égte.
Una pluralidad de agujeros roscados 32 estén formades en
wne cars de cada segmento 18 permitiendo sujetar la placa
de extremidad 16 mediante la introduccidn de tornillos 36
a través de los agujeros 34 y el enroscamiento de estos tor-
nillos en los agujeros 32 alineados con ellos., Cada placa
de extremidad 16 estd provista de un agujero central 55
coaxial al agujero 26 del conjunto.

En el conjunto de rotor, was ranuras redia—
les 38 estdn formadas entre los elementos adyacentes 18 en
los cuzles los elementos deslizantes 40 estén dispuestos de

modo sue pucdan deslizarse en ellos y fuera de ellos mds
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alld de la periferia del conjunto de rotor 12. Cada elemen—
%o deslizante 40 estd conectado de menera articulada con una j
biela 42 por medio de wn pasador 44 que se extiende a través
del agujero 43 de la biela 42, y de los agujeros alineados

45 en los elementos deslizantes 40. ILa extremidad de ci-
giefial 46 de cada biela 42 estd provista de un agujero 48

que puede hacerse'pasar encima de una extremidad -de wn ci-

giefial 50 y que puede sitvarse alrededor de uvna muﬁgquilla '

52 de la misma, de manera bivotante.r ElAcigﬁeﬁal'SO estd

provisto de un par de mufiones 54 y 56 orientados en sénti-

dos opuestos. EI mufién 56 incluye wna porcién extrems ple-
ne 58. Un botén de seleccidn 60 con un agujero 62 estd

sujeto alrededor de la vnorecidn extrema plana 58.

;g En el estado ensamblado del dispositivo gira-

torio 10, el mufidn 54 y el muiidn 56 estdn montedos de mane-
ra giratoria, coaxialmente en los agujeros 26 y 35 deglas
placas de extremidad 14 y 16, respectivamente,

Lag figuras 3-~5 representan uwn nmodo particu—
lar de funcionamiento del dispositivo 10 en el cual cada ele-
mento deslizante 40 gira, recorriendo su extremidad externa
el cfrcwlo C dibujado en lineas interrumpidas. De acuerdo
con el modo de realizacidn ilustrado, cada elcmento desli~
zante se extiende fuera de su ranure 38 donde el circulo C
no se superpone & los segmentos 18 del conjunto de rotor 12.
Ia extensidn mdxima de cada elemento deslizante 40 ocurre
en una posicibn que corresponde a la de las agujas de un re-
1loj que marcan las seis. Este modo de fumecionamiento se con
sigue haciendo girar el botén de seleccidén 60 de modo que la
manivela 50 se sitde con su muifequilla 52 & lo largo de wna

1fnea vertical que se extiende hacia =2bajo a partir del cen-
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tro del conjunto de rotor 12, o segin se ve en la figura 4,'
del mufidn 54. Despuds de elegir el modo de funcionamiento
deseado, se bloguea el botén 60 de modo que no pueda girar,

en wna porcién F de bastidor fijo por medio de tornillos de

fijacién por ejemplo. 4 continuacién se obtiene el funcio-

namiento del dispositivo 10 haciendo girar el drbol 20 para

hacer.girar el conjunto de rotor 12, Cuando el conjunto de

 rotor 12 gira alrededor de los mufiones 54 y 56 que estén mon i;i?ff”'

tados de manera giratoria, las ranuras 38 imparten moéi—
mientos de rotacién a los elementos deslizantes 4@.' Ya que'-
log elementos deslizantes 40 estdn articulados en las bie-
las 42, las cuales 2 su vez estdn articaladas en el cigilefial -

50, giran de manere orbital alrededor de la muffequilla 52

‘del cigliefinl 50, En razén de la relacidn de excentricidad

entre el circulo C y el conjunto de rotor 12 la cual, segin
gse representa, tiene la forma de un circulo, los elementos
deslizantes 40 se desplazardn dentro y fuera de las ranuras
38 segin se ve en la figurs 5.

Con el modo de funcionamiento descrito ﬁés
arriba se ve claramente que el movimiento externo mdximo de
cada elemento deslizante 40 se sincroniza por medio de su mo
vimiento giratorio con una posicidn que corresponde a las
gelis horas de un reloj., EL movimiento externo méximo de ca-
da elemento deslizante puede ser sincronizado en unos modos
¢ posiciones diferentes que corresponden a la posicidn de
les agujas de un reloj en cualquier hora, obteniéndose este
efecto mediante la liberacidn del botdn de seleccidn 60 y su
rotacidn parz situar el cigliefial 50 con su mufiequilla 52 en
la direccidn deseada a partir del centro de los mufiones 54

y 56, y blocando a continuacidn el botdn 60 para que no pueda
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girar, Dicha variante de funcionamiento puede verse en la

-figura 6 en la cual la mufiequilla 52 se extiende a'partir,fv

de los muiiones 54, 56 hagia aproximadamente las diez horas

e modo que el bords exterior de cada elemento déslizante,

40 alcanza su extensién mdxima fuera de su ranura correspon-

diente aproximadamente en la posicidn que corresponde a las
diez horas y recorre el circulo C'.

Estd claro qué el invento proporciona un dis-

,'positivo dotado de una accidn de barrido retractil que puede i;ifii

ser adaptade para realizar numerosas operaciones mecdnicas =
en particular cuando se desea obtener una orientacién selec-

tiva de dicha aceidn.

Aungue el invento haya sido descrito de maners

Vaigo detallada, se entiende que la presente descripeidn cons—

tituye solamente un ejemplo y que pueden realizarse numero-
sos cambios en los detalles de construccidn asi como en la
combinacién y la disposicidn de las piezas sin alejarse del
egpiritu y del alcance del invento.

En resumen, la presente Patente de Invencidn
que se solicita deberd recaer sdbre.las siguientes

REIVINDICACIONES

1.— Dispositivo de movimiento mecénico para

producir un movimiento externo sineronizado giratorio, inclu-

yendo dicho dispositivo wn conjwmto de rotor dotado de wmas
ranuras, unos medios deglizentes dispuestos en dichas ranuras
pars girar con ellas y vara deslizarse en ellas, unos medios
de conexidn que unen de manera articulada dichos medios des-—
lizantes con un cigliefizl de manera excéntrica respecto al
centro de rotacidén de dicho cenjunto de roter, pudiendo ajug

tarse la rotacidn de dicho ciglleflal en variag posiciones y
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estando provisto de medios de fijacidn para sujetar dicho

cigliefiel impidiendo su rotacidén indeseada, girando dichos

-medios deslizantes bajo el efecto de dichag ranuras cuando

dicho conjunto de rotor gira, desplazdndose dichos medios
deslizantes de manera que sus bordes externos recorran wun
efrculo excentrado respecto al centro de dicho conjunto de
rotor de modo que dichos bordes externos se extiendan fuera
de diches ranuras en ciertos momentos y en el interior de
dichas ranuras en otros momentos. -

2.~ Dispositivo de movimiento mecdnico segin
la reivindicacidn 1, caracterizado porgue dicho aiSpositivo
de renuras incluye dos o mds ranuras radiales, dichos medios

deslizantes incluyen dos o mds elementos deslizentes y ceda-

wo de dichos elementos deslizentes estd dispuesto en una

R

de dichas ranuras.

3.~ Digpositivo de movimiento mecdnico segin
la reivindicacién 2, caracterizado porsve incluye un dispo-
gitivo de acclonamiento conectado con dicho conjunto de rotor.

4.~ Dispositivo de movimiento meednico segin
la reivindicacién 3, caracterizado porgue dicho cigliefial in-
cluye un par de nufiones que se extienden transversaimente y
que estén soportados cada uno coaxialmente respecto a dicho
conjunto Ge rotor y de manera que puedan girar en éste.

5.~ Dispositivo de movimiento mecdnico segtn
la reivindicacidn 4, caracterizado porque dicho dispositivo
de conexidn tiene la formaz de una biela de conexibn articula-
da en una extremidad en dicho elemento deslizante y en su
otra extremided en dicho cigliefial.

6.~ Dispositivo de movimiento mecédnico segin

la reivindicacién 5, caracterizado porque wno de dichos mufio-
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nes incluye ums prolongacidn no circular que se extiende fue-

ra de dicho conjunto de rotor y en un botén de seleccidn do- .

tado de wn orificio correspondiente no circular destinado a

dicha prolongacidn. ' ' ' o
, 7.~ Dispositivo de movimiento mecianico segim
la reivindicacidn 6, caracterizado porque dicho conjun%o de

rotor incluye una piuralidad de segmentos separados circun-

ferencialmente que -formen dichas ranuras radiales.

8.~ Dispositivo de movimiento mecdnico segfn
la reivindiceeién 7, caracterizado porque cada uno de dichos -
segmentos separados estd provisto de una cavidad en la cual
dicho cigliefinl, dichas bielas y dichos elementos desliZentes
estdn dispuestos en posicidn de montaje. '- ;
T ' 9.~ Dispositivo de movimiento mecénico segin
la reivindicacidn 8, caracterizado porque dicho dispositivo
de conjunto de rotor incluye un par de placas de extremidad
entre las cuzles dichos segmentos estén aprisionados y suje-
tos.

10,- Dispositive de movimiento mecdniéo segin
lz reivindicacién 9, caracterizado porque dicho dispositivo
de accionamiento estd sujeto de menera fije en dicho conjun-
to de rotor, en wna de dichas placas de extremidad.

11.- Se reivndica por Ultimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:
DISPOSITIVO DE MOVIMIENTO MECANICO PARA PRODUCIR UN MOVIMIEN-
PO EXTERNO SINCRONIZADO GIRATORIO.




10

15

20

25

30

- 1] -~

f 12.- Todo conforme queda desc
cado en la presente memoria descriptiva que

paginas mecanografiadas y dibujos que se ac
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