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El presente invento se refiers de una
manera general a la compactacidn o apisonado de un ma-
terial cualguiera ds revestimiento de calzada recidn
colocado por una miquina cualquiera de distribuciédn

-5 aprdpiada.

Como se sabe, la distribucidn de un ma-
terial de calzada sé hace actualmente casi siemprs de ma
do continud, con ayuda dé una miquina particular, del
tipo de las comunmente denominadas "Finisher" o "acabado-

1o ra", apta para distribuir en forma de una banda eontinua
tal material sobre una apchura relativamente importante
y con un grosor relativamente reducido, a una velocidad
'dal otden, casi'siempre, de 100 a 200 metros por hora;j
@8 hecesario asefurar, aguasabajo de esta médquina, el
15 compactads del material distribuido por ésta,
7 7 Actualmente, tal compactado se hace
“casi siempre con ayuda de mdquinas dé compactado inde-
pendientes de la miquina de distribucidn, efectuando ta-
les miquinas de compactado, agilas abajo de 1a miquina de
20 distribucién, marchas hacia delante y hacia atras alter-
nas, con desplazamiento latéral a cada inversidn de su
sentido de marcha., ]
De esto resulta un cierte ndmero de
inconvenisntes, |

25 En primer lugar, es necesario utili-
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zar simultineamente varias miquinas de compactado, no
siendo la anchura de paso de tal midguina de compacta-
do de tipo usual mds que una fraccidén de las anchuras
de calzada mis corrientes,

5 De esto resulta una inmovilizacidn
importante de material, y, por lo tanto, un precio de
coste elevado.

Ademds, siendo estas miquinas ds
compactado indepsndientes, necesitan cada una un con-

10 ' ductor, lo qué inmoviliza un personal notable y por lo
tanto aumenta todavia el precio del conjunto.

Ademés, la preseéncia de bstas ma-
quinas de compectado aguas abajo de la méquina de dia-
tribucidn se traduce inevitablemente en un desarrollo

15 de longitud notable de la obra correspondiente, debien-
do hacer usualmente cada una de estas miquinas de com-
pactado pasadas hacia délante o hacia atrds de 30 a 50
metros, por ejemplo.

Finalmente, tales méquinas de compac-

20 tado, que constituyen individualmente miAquinas relativa-
mente potenitss, no dejan de provocar irrsegularidades de
supsrfiole en el materiaml que compactan a cadé uno de
sus desplaZzamientos laterales y a cada inversién de
marcha, sobre todo en sl casd de compactadores vibra-

25 torins, & incluso si g¢e toma la precaucién de detener
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su vibracién en el curso de tal inversidn de marcha
para evitaf un compactado excesivo del material en al
punto de parada donde se hace esta inversidn.

De esto resulta una discontinuidad
en el compactada efectuado, y especialmente en la for-
maéidén de grandes ordulaciones longitudinales en la su-
perficise del material compactado, ondulscionés que es
imposible hacer desaparecer lueggd.

Para paliar este inconvenients, sse
he propueste ya ciertamehte asequrar de modo cohtinua
el compactado del material dé calzada distribuido por
uia méquina cualquiera de distribucidn, con ayuda de
und maquing de compactado arrdatrada por dicha méquins
de distribucidn.

Pero las mdquinas de compactado
Efectivaments propuestas hasta ahora con ests fin, que
no efectdan, svidenteménts; més que una sola pasada,
no @seguran de hecho mds qué un compactade moderado
dél matefial a tratar, o m4s exactamente, un precompac-
tado que es necesarioc completar ulteriormenté por uti-
lizacidn de miquinas de compactado independieqtes, co-
mo 8e expone sucintamente después y con los inconvenien-

tes inherentes a éstas,

El presente inventeo tiere por obje-

to ‘de uha manera general paliar estos inconvenientes.



De una manera mis precisa, tiene
por objeto, en primer lugar, un dispositivo de com-
pactado especialmente para material de calzada, de
la clase que incluye una maquina de compactado asocia-

5 da a un vehiculo de guia y apto pard girar en circuiteo
cerrado alrededor de un eje vertical, estando caracteri-
zado este dispositivo de compactado porgue dicha miquina
ds compactado es automdvil y forma un vehiculo indepen-
diente de dichdé vehiculo de gufa, y porque dicha méqui-

w0 fia de compactado esti dotadda de un palpador que estd
destinado a cooperar con un drganoc de guiado, y de un
mando de direccidn subordinado a dicho palpador.

En la préctica, el vehfculo porta-
dor del drgano de éuiado puede ser un simple remolque

15 dotado de un brazo de enganche que permite su unidn a
una méquina de traccidén cualquiera; por ejemplo, y de
preferencia, a la méquina de d;stribucién misma.

La méquina de compactado del dispo-
sitivo de compactada segdn el invento circula con pér-
20 manencia alrededor del 4rgano de guiddo al cual estéd

subordinada, de modo que, en el curso del arrastre en
traslacidn de este Argand de guiada por la mAquina de
tracecidn & la que estéd ehgaﬁchadu el carro que la lle-
va, la méquina dé comnactado describe efectivamente

25 respectd al material a compattar, una curva de tipo
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cicloide que afecta transversalmente a toda la anchura
'ds este material y que se traduce longitudinalmente en

un ndmero de pasadas sucesivas elevado, apropiado para

asegurar el compactado conveniente de este material.

5 ' De esto resulta, pues, especialmen-
te, que el compactado del material de calzada a tratar
puede ser realiZado con ayuda de una sdla maquina de
compactado, lo qué se traduce en una inversidén relativa-
ménté reducida;

10 . ' Esta invér$idn es, ademds, tanto me-
nor cuanto qie, no estando unida esta maquina de compac-
tado de manefa positiva al vehfculo portador del 4rgano
de guiade al cual estd asééiada, sina solamente subordi-
nada a éste, puedé-ser utilizads sventualmente fusra ds

15 los periodds de distribucidn de un material de calzada,

‘én Gtros trabd jos de compactade.

7 T _ Ademds, cuando esta miquina de compac- |
tads estd efectivamente subardinada al vehfculo porta—
dor del d4rgano de guiado, no necesits Aingdn conductor,
20 16 que limita ventajosa y econdmicamente el personal ns-

cesario para tal compactado. '
Ademda, la presencia de tal maquina

de compactado aguas abajo de una miquina de distribucidn

se producs 8n una extensidn longitudinal relativamente

25 moderada de la obra correspondients, del orden, por ejem
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plo de 10 a 15 metros.

Ademds, al trabajar tal mdquina de
compactado de modo continuo, es decir, sin paradas debi-
do a una inversién de sentido de marcha o a un desplaza-

5 miento cualquiera, el material compactado presenta una
regularidad de superficie casi perfecta y exenta especial-
mente de cualquiera ondulacidn transversal a longitudinal

acentuada, )
Ademds, en el caso de la utilizacidn
10 de un compactador vibratorio, no es ya nunca necesario
cortar la vibracién, lo gue es favorable a la uniformi-
dad del compactado y a la resistencia mecdnica de la ma-
guina,
El objeto del inventn, sus caractes-

risticas y sus ventajas resultarén, por lo demis, de la

|l
[&1

descripcibn que sigque, a t{tulo de ajehplo, con referen-
cia a los dibujos esquemiticos ane jos, en los cuales:

La figura 1 es urma vista en alzado
de un dispositivo de compactado segln el invento engan-

20 chado a una méquina de distribucidn;

la figura 2 es una vista en planta
del conjunte formado por esta méquina de distribucidn y
esta diaspositivo de compacstado; -

la figura 3 es un bloque diagraméti-

25 co de un dispositivo de subordinacidn aproplado para sear

1.2,75 -7 -
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utilizado en el dispesitivo de compactado segin el in-

vento;

la figura 4 es un dizgrama gue ilus-
tra los resultados obtenidos con el dispositivo de campag
tado segdn el invento;

las figuras 5 ¥ 6 son anilogas, res-
fectivamente, a las figuras 1 y 2, y se refieren a una
variante de realizacidn;

la figura 7 es una vista esquemitica
de una forma particular de palpador susceptible de ser
utilizado en esta variante.

En las figuras 1 y 2 se ha represen-
tado esquendticemente en 10 una midquina de distribucidn
cualquiera,

Tal maquina de distribucidn, que no
forma parte del invento, nd serd descrita en lo que si-
gue;

Bastard precisar que es adecuada pa-
ra distribuir sobfe una calzada 11 en curso de construc-
818n una banda continua 12 de un material de revestimien-
td aproplado, par ejemplo un materisl bitumirtioso.

seqgln sl invento, el compactade de
este material 12 aguas abajo de la méquina de distribu-
cibén 10 se Eace ¢on ayuda de un dispositivo de compacta-

to ‘13 que incluye, en combinacidn, un vehiculo de guia
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14 portador de un carril de guiado 15 que forma una cur-
va cerrada alrededor de dicho vehiculo, un circulo en

el ejemplo representado, y una maquina de compactado
automdvil conveniente 16 dotada de un palpador 17 desti-
nado a cooperar con el carril de guiado 15, y de un mando
de direccidn subordinado a dicho palpador; esta mdguina
de compactado 16 es independiente del vehiculo de guia
14,

En la prictica, en el ejemplo repre-
santado, el vehfculo de gufa 14 qus lleva el carril de
guiado 15 es un simple remolque dotado de un tren de rue-
das 18 y un brazo de enganche en forma de codo 19 qus per-
mite su conexidn a la mAquina de distribucidn 10,

Por una erticularcidn 20, el brazo 19
gsté enganchado a2 un brazo 21 de que esté provista a es-
te afecto la miquina de distribucidn 10,

De preferéncia; para un mejor guia-
do #n curva; la articulacién 20 estd dispuesta sensible-
mente a media distancia entre el plano transveraal Tl' que
contiens el eje de rodadura del vehiculo 14, y el plann
transversal mediano T, de la miquina de distribucién 10,

Como guiera que sea, el brazo 19 del
vehfculo 14 y el brazo 21 de que estd datada la miquina
de distribucidn 10 estdn conformados de manera que dsjen,

entre dicha mdquina de distribucién 10 y el vehiculo des
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guia 14 que arrastra, un 8spacio suficiente para el pa-
$0 de la miquina de compactado 16, tal como se verd des
pués,

El carril de guiado 15 del vehiculo
dé guia 14 puede estar constituido por una simple virols
cilindrica ds contorng circdilar, de metal por sjempla,
aplicada de cualquier marera apropiada, por ejemplo sol-
dadura, sobre ung plataforma tualquiera ds saporte 22,
llevada por el vehiculs de guia 14,

7 La médquina de compactado 16, de pre-
ferencia vibratoria, no forma parte tampoco en lg CEY
oial del inventg, ,

' 3e trata, en e?eéio, en lo esencial,
de una mlquina de compectado de tifo usual elegide para
Que presente un radio de giro particulafmente corte, pa-
Ta que se presté a una subordidacidn de sy marido en di-
recoidn, 'y para que marqué tan pocd como sea posibls
el matsrial qus compacts, inclusp en viraje cerrado,

Una médquina de compactado que res-
gonds particularmentes bien a astas Caracteristicas ha
8idé descrita especialmente en o1 primer certificado de
adieidn a 1a patente Prancesa némero 1.573,169 presen-
tada el B8 de abril de 1968 por la solicitante, por
"Mands de direccidn y de velocidad para vehiculo autg-

mévil", adieidn que ha sido registrada bajo el ndmero

- 10 -



70 17795 del 15 de mayo de 1970 y publicada con el nd-
mero 2.092.996.

Tal méquina de compactado no seri
descrita én detalle aqui.

5 Bastard precisar que incluye un chasis
25 y que se apoya sobre el suelo, par una parte, por un
tren de rodadura delantero 27 formado por ddd Fédillos
motares 28A, 28B y, por otra parte, por un tren de roda-
dura trasero 29 que se reduce en el ejemplo representado

10 a una sola rueda mandada en direccién.

Tal como se ilustra en la figura 3,
este mando en direccidn puede estar asequrado por un
gato hidréulico de doble efecto 30, en gue sl vistago
dé pistbn 31 estd enganchado por una biela 32 al sje

15 dé pivotamientd 33 de las ruédas de apoyo 29,

Oe manera usual, y no representada,
un dispositivo hidrdulico de transmisidn ests interpues-
to entre un volante usual de mando en direccidn y el ga-
to de doble efecto 30, para la alimentacidn apropiada de

20 dste &n un sentido o en el otro; tal mando de direccidn
se presta ventajosamente para una subordinacidn,

Por ejemplo, tal como se representa
en la figura-3, el gato hidrdulico 30 puede ser controla-
do ﬁafalelamenté & su control por el dispositivo de trans-

25 misidn interpuvsts sntrs 41 v el velante de dirgeaidn, por

1.2,75 -1l -
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un distribuidor electrohidriulico de centro cerrado 35,

7 De manera usual, tal distribuidor,
que es bien conocido en s{ mismo vy qué no serd descrito
por lo tanto en detalle agui, incluye una corredera mdvil
que ocupa norfialmeénte una posibidén mediana dé reposo pa-
ra la cual pone la impulsién 36 de una bomba hidrdulica
37 en comunicacidn don un depdsito de descarga 38, y
para la cual se dpofs, pues, a toda comunicacidn entre 1la
impulsidn dé esta bamba Yy uno u otro de los extremos del
gate 30, tal como se esqUematiza en la figura 3.

Bajo 8l mahdo de reléd eléctrico 394,
398, esta corredera es ausceptible de ccupar una U otra
de dos posiciones extremas para cada una de las cuales
la ifipulsidn 36 de la bomba 37 es puesta en comunicacidn
CON Uno U Gtro dé de lds extrémos del gato 30, mientras
que el otfo extremo dé estd §ats ests puesto en comunica-
cidén con el depdsito de descarga 38,

Como és fécil de Gomprender, cuando uno
de 1os extremds del gato 30 estd asi puesto en comunlca-
cidn cor la impulsidn 36 de 1a bomba 37, 1la rueda de apo-

Y6 29 es pivotada en un sentldo, por ejemplo para giro a

- la defecha dé la méquina de compactado 16, mientras gue

tuando el otro extremo del gato 30 esti puesto en rela=

Q

idn &on la tmpulsidn 36 de la bomba 37, la rueda de apd-

y6 29 es pivotada sh el 6iro sentids, por ejemplo para

iz -

¥
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giro a la derecha de la miquina de compactado 16.

Los relés eléctricos de mando 394,
398 del distribuidor 35 estdn montados en paralelo so-
bre uno de los bornes de una fuente cualquiera de co-
rriente, por ejemplo el borne positivo de ésta, tal co-
mo se representa, bajo la dependencia de un interruptér
inversor 40 cuyd contacto mbvil 41 estd unido al otro
borne de esta fuente de corriente, a la masa en el ejem-
plo representado;

El contacto mdvil 41 de este inte-
rruptor inversor estd unido al palpader 17 mencionado
mas arriba, el cual sstd fijado s un lado del chasis
25 de la mAquina de compactado 16.

En la préctica, tal como se repra-
senta, el palpador 17 lleva un rodille 43 que asegura un
contacto de rodamiento con 21 carril de guiado 15 aso-
ciado y estd montado pivotanté en 44 saobre un soporte
45 unido al thasis 25 de la miquins de compactado 16.

De preferencia, y tal como se repre-
senta, la distancis transversal entre el palpador 17 y
el lado del chasis 25 de la méquina de compactado: 16
es regulable a voluntad,

Por ejemplo, tal como se represents,

el soporte 45 del palpader 17 es regulable en longitud,

siendo este soporte telescépico e incluyendo, por ejemplo,

- 13 -
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una regla 46 qué lleva a pivotamiento el palpador 17

Y que estd montada deslizante en un manguito 47 unido
al chasis 25 de la miquina de compactado 16, siendo es-
ta regla bloquéable en este manguito 47 con ayuda, por
ejémplo, de un tornillo punzén 48.

Un resorte de atraccién 50 esti asd-
ciado al palpador 17 y esti hecho de manera gque solici-
ta a este palpador en direccidn al carril de guiado 15
asociada,

La utilizacidn de la méquina dé com=
pactado segdn el invento es as{:

El vehfculo de gufa 14 portador del
cafril de guiade 15 es enganchado a 1a méquina de dis-
tribucidn 10 (figuras 1y 2),

La mgquiﬁé de compactado 16 &s lleva-
dd entonces; bajo el mando de un sgente de conduceidn,

A la proximidad del vehfculo dé gqufa 14 portador del
carril de guiades 15, hasts qus su'balpaaor 17 esté en
eontacto éon este carril de guiade 15,

’ Después de haber puesto en servicio
la subordifacidn del mande en difeceidn de la méquina ds
compactado 16 por el palpadar 17 y eventualmente la vi-
bracidn, el agente de conduceidn pueds abandonar entona
ces en marcha la miquina de compactado 16, siendo la

velocidad de avance de ésta relativamente reducida, del

- 14 -
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orden de 2 a 3 km/hora, por ejemplo.

Entonces la miquina de compactado 16
gira por si misma automiticamente alrededor del vshiculo
de guia 14 portader del carril de guiado 15, tal como lo
esquematiza la flecha F de la figura 2, siguiende exacta-
mente el contorno de este carril de guiada.

En efecto, si la mdgquina de compacta-
do 16 tuviera tendencia a separarse del carril de guiado
15, el resorte 50 asociado al palpador 17 provocaria un
pivotamiento de este palpador apropiado, por una parte,
para mantener el contacto de éste con el carril de gquiado
15 y, por otra parte, en el caso de que la séparacidn de
la mdquina de compactado 16 respecto al carril de guiado
15 fuera suficientementes acentuada, para asequrar la ali-
mentacién de los relds de mandd 398 del distribuidor 35,
paor cierre en el sentidn correspondiente del interruptor
inverdor 40 mandado por aste palpadof 17,

El distribuidor 3§ provocaria enton-
ces con el gato 30 una rectificacién de lsa orientacidn de
la rueda de apoyo 29 apropiada para llevar la mdquina de
compactado 16 a 1la proximidad dsl carril de guiado 15, por
disminucibn del radio de giro de la méquina de compacta-
do 16,

Inversamente, si la miquina de compac-

tado 16 viniera a aproximarse por si misma demasiado al

- 195 -



15

20

25

1.2.75

vehiculo de guia 14 portador del carril de guiado 13,
éste rechazaria sl palpador 17 en contra del resorte
de atraccidn 50 de éste, hasta mandar eventualmente el
cisrre por sste palpadar 17 del interruptor inversor
4D en el séntido apropiado pata asegurar la alimenta-
cidn eléctrica del reld de mando 39A del distribuidor
35,

A continuacidn, este provocaria por
el gato 30 una rectificacidn de 1a orlentaclon de la
ruedd de apoyo 29 apropidda psra asegurar una separa-
6ién de la miquina de compactado 16 respecto al vehicula
13 portador del Barril de guiado 15, por aumento del
radioc de diro da& la méquina de compactado 16.

Se observard en la figura 2 que la
méquina de compactads i6 barre alrededor del vehfculo
13 qué llsva el carril de guiada 15 una zona anular 55
eomptendida énkre un diametro interno Dl correspondiente
al borde extremo del berdillg 288 més préximo a sste ve-
hfculs y un difmetro externa D2 correspondiente al bor-
de extremo vpuests del otro rodillo 38A.

La regulacién del palpador 17 res-
pecto al chasis 25 se hace de manera que el didmetro
D2 corresponda sensiblements a la anthura de la banda
dé material }2 dépositado por la médquina de distribucidn

10 &, coib se verd degpuds, s&a ligeramente superidr a

- 16 -
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esta anchura.

En las figuras 1y 2 se ha represen-
tado en trazos céntinuos la posicidn en un instante da-
do de la maquina de distribucidn 10 del vehiculo de guia
14 portador del carril de guiado 15 y de la miquina de
compactado 16, y en trazos interrunpidos la posicidn en un
instante ulterior de estas divétsas miquinas vy vehiculo,
habiendo avanzads la mdquina de distribucidn 10 entre es-
tos dos instarntes y habisndo arrastrado detris de ella,
directamente, el vehfculo de gufa 14 portader del carril
de guiado 15, e indirectamente, la méquina de compactado
16,

Debido a su rotacidn alrededor del
vehiculo de gufa 14, combinada con el avance de éste, la
méquina de compactado 16 describe en planta horizontal
una curva de tipo epicicloids que barre transversalmen-
te la totalidad de la anchura de la barda ds material
12 depositida por ls ménuine de distribucién 10 y de don-
de resulta longitudinalmente una sucesidn de pasadas de
compactado en partes superpuestas, tal como se esquema-
tiza por las cutrvas Cl, C2, C3, etec ... en la figura 2.

El paso P entre dos de estas pasadas,
eh 8l eje de la banda de ﬁaterial 12 depositado, depends
evidentements de laa velocidades relativas de avance de

la méquina de distribucidn 10 y ds la mdquina de compac-

- 17 -
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tade 15.

En la practica, este pasd puede ser
del orden de 30 a 50 cm.

El diagrama de la fiqura 4 ofrecs a
titulo indicativo el ndmero N de pasadas de compactado
efectivamente aplicadas en las diferentés zonas trans-
versales dé la banda de material 12 depositada, para un
paso de 40 cm; uha anchura de calzada de 8 metros, y una
méquina de compactado que tiene una anchura en el suelo
dé 2 m 40,

En el diagrama de la figura 4, se ha
1levado a las ordenadas 1a coordenada de un punto cual-
gulera des tal banda de material a compactar, a contar
désde uno de sus bordss longitiudinales, y a las asbscisas
el ndmero de pasadas N obténidas.

) Este nlmerc de pdsadas N es eviden-
temente nulé en iss bordes dé la banda de material com-
pactado, que es de anchufa L, cuando el difmetro D2 ds
la zona anular barrida por la miguina de compactado 16
8 igusl a esta anchura L.

Esta 88 la ra&zén por la cual es ven-
tajoso, como se subraya més arriba, proceder de mado que
este diémetgp D2 sea ligeramente superior a la anchura L
de la banda de material 12 a compactar, tal como se re-

presenta en la fiqura 4.

- 18 -



Basta para esto sacar mids o menos
el palpador 17 con relacién al chasis 25 que lo lleva,
gracias al montaje telescépico de este palpador sobre
este chasis, tal como se describe mis arriba.

5 El nlmero N de pasadas de compacta-
do va aumentando evidentemente de cada und de los bordes
de la banda de material 12 compactado en direccidn a la
2ona mediana de éste, pero va a continuacidn disminuyen-
do para la zona central de esta banda correspondiente al

10 didmetro interno D1 de la zona anular 55 barrida por la
midquina de compactado 16; el nimero de pasadas eh el eje
dé la calzada es, en . efscto, igual al doble de la an-
churs de la méquina de compactado 16 dividido por el pa-
go P,

15 Por consiguiente, la curva representa-
tiva Pl dsl nilmefo de pasadas de compactado N obtenidas con

' ayuda del. dispositivo de compactado segdn el invento tiene
la forma representada en trazos continuos en 1la figura
5,

20 51 se ha tomado ls precaucién ds pro-
tedsr de modo que el dildmetro exterior D2 de la zona anu-
lar 55 barrida por la mquina de compactado 16 sea lige~
ramente supsrior a la anchura L de ls banda de haterial
a compactar, esta curva Pl se encuentra ampliaments mas

25 alld de la recta ideal P2 que corresponde a un ndmero de

1.2.75 - 19 -
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pasadas de compactado idénticas para todos las puntos de

esta banda situados en una misma transversal de ésta; tal
recta P2 estd representada en trazas interrumpidos acen-

tuados en la figura 4.

Por éste hecho, la eficacia dez com-
pactado obtenida con el dispositivo seglin el'invénto resui-
ta superior al compactado obtenido en las mismas cofdicio-
nes con una pluralidad de mdquinas de compactado compara-
bles que se desplazan de manera tradicional en vaivén pa-
ralelamente al &je de la banda de material a compactar con
désplazamiento lateral a cada inversifn de sentido de mar-
cha de estas miguinas,

En efectos; la curva representativa P3
del nimero de pasadas de compactado obtenidas en este
caso estd formada de segmentos de recta procedentes obli-
cuaments de los bérdes longitudinales de ia banda compac-
tada, tal cofo s& esquematiza en trazos interrumpides finos
en la figura 4, de modo que para una zona lateral impor-
tante de @sts banda, en cada uno de los bordes de ésta,
el nlmero N de pasadas de compactado resulta ampliamente
inferior al nimerc de pasadas N dessable.

Segdn la variante de realizaciédn
ilustrada por las figuras 5 a 7, el vehiculo de gufa 14
es, como anteriormente, un simple remolque enganchado a
la miquinra de distribucién 10 por un brazoc 19, pero el

&rgano de guiade que-lleva &8 un simple medio de pluota-

- 20 -
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miento llevado verticalmente por este remolgque.

Se trata, por ejemplo, da un cas-
quille 61 montado rotativo sobre un eje vertical 62,
por ejemplo entre dos resaltos de éste, extendiéndose
el sje vertical 62 entre el brazo 19 y el tren de rue-
das 18 asociado,

El palpador llevado por la médquina
de compactado 16 estd enganchado por un elemento de
unifn flexible 63 al casguillo 61.

En el ajemplo representado, este
palpador es un &rhjano rotativo 64, pero podria tratar-
se también de una corredera montada deslizante axial-
mente (no representada).

En el ejeémplo representado, este
brgano rotativo 64 es una cdrona sobre el eje de la
cual wstd caladd sl contacto mdvil 41 del intérruptor
inversor 40 (figura 7), y el elemento de unidn flexi-
ble 63 e2 un contacto de una parte, por lo menos,
de la periferia de esta corona; en la préctica; el
élements de unidi flexiblé 63 piiedé séf pasado varias
vates alrededor de la cerons B4, tal Gomo 46 repres
senta en la figura 5, para un buen arrastre dg ésta
por frotamisntao.

B En su extremo opussto a aquél por

el cusl estd enganchado al medio de pivots, el elemen-

- 21 -
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to de unién flexible 63 esti sometido a un médio de ten-
sibn.

En el ejemplo representado, ests me-
dio de tensién es un tambor 65 montado rotativeo, sobre
el cual uAa parte, por lo meno$, del elemento de uniédn
flexible 63, que forma reserva de longitud, puede ser
enrollado, y que es sometido a medios de atraccidn elés-
ticos, por ejemplo un resorte de torsidn (n6 visible en
las figuras).

El elemsnts de estd variante &s anj-
logo al descrito anteriormenfe: la méquina de compactado
mantiens el #lémento de unién flexible 63 tensado a la
vez que gira alrededor del casquillo 61 1llsvado por el
vehfeula de gifa 14; si su radic de giro tiends a dis-
miruir, el elefmento de umidn flexible, cuya longltud
Gtil libre disminuye, es absoibidg sldsticafiénte par el
tambor 65 que hdca qirar la corona 64 sobre la cusl es
pasado, en el sentido correspondiente a una accidn so-
bre la direccién de la miquina de compactadd 16 apropia-
da para aumentar su radié de giro; inversamente, si sste
sumenta, ol slemsnto de unidn flexible arvasira ia coro-
na 64 en el sentido aproplado para una disminucién de
este radio de giro,

- Naturalmente, el elemento de unidn

flex;ble 83 enganchado de preferencia de manera separa=

- 2?2 -
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ble al casquillo 61, por ejemplo por un mosquetén (no
representado).

Segln una disposicidn no representada,
el tambor 65 estéd formado por dos partes coaxiales se-
parables, una que lleva el elemento de unidn flexible
63, y la otra sometida a los medios de atraccidén eléds-
ticos, lo que permite, separando estas dos partes una
de otra, enrollaf mas o menos el elemento de unién fle-
xible 63 en reserva y, por consiguiente, reqular la lon-
gitud Gtil libre de este elemento de unidn Plexible y
por ello el didmetro de rotacién de la miquina de compac-
tado 16 alrededor del casquillo 6i.

Naturalmentae, el pressente invento no
8@ limita a las formas de realizacién descritas y repre-
sentadas, sino que engloba cualquier variante de ejecu-
cibn,

En particular, el mando en direccidn
de la miquina de compactads utilizada podria hacerse,
por e jempln, con ayuda de un motor eléctrico de rata-
cifn en los dos sentides, y la subordinatién de este
Gltimo el palpador asociado se podria hacer, no ya pa-
ra todo o nada, como se ha descrito mds arriba, sino de
manera analdgica, por ejemplo por utilizacidén de un po-
tencibémetro_mandado por dicho palpadeor e interpuesto ds

manera apropiada en la alimentacidn de dicho motor; tal

- 23 -



subordinacidn servo-eléetrica es bien conocida del es-

pecialista y no es necesario que se describa en deta-

lle aqui.

- REIVINDICACIONES -

10 Los puntos de invencidbn propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta soliciftud de
Patente de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los
gue se recogen en las reivindicaciones siguientes:
12.- Perfeccionamientos introducidos en
'133, una compactadora prevista especialmente para material
de calzada, del tipo que comprende una magquina de com-
. pactar asociada a un vehiculo de éuia y apta para girar
en circuite cerrado alrededor de un eje vertical, carac

terimdos porque dicha miquina de compactado es automd-

ry
(]

vil y forma, pues, un vehiculo independiente -de dicho
vehiculo de guia, y porque dicha méquina de campactado
estd dotada de un palpador que estéd destinado a coope-
rar con un érgano de guia llevado por el vehiculo de
guia, y de un mando de direccidn que esté subordinado

25 a dicho palpador.

28.10.76 - oy -
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23,- Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacidén 12, caracterizados porque el vehiculo de guia
portador del Srgano de gufia es un remolque dotado de
un brazo de enganche para su unidén a una miquina cual
quiera de traccidén, en particular a una miquina apta
para la distribucidén de un material de calzada.

3a,-Perfeccionamientos segin la reivindi
cacidn 28, caracterizados porque dicho brazo tiené for
ma de codo para el paso de la mAquina de compactado.,

4a,- Perfeccionamientos segln una cualquig
ra de las reivindicaciones 13 a %&, caracterizados por-
gue el 8rgano de gufa es un carril que forma una curva
cerrada alrededor del vehiculo de gufa que lo lleva.

58,~ Perfeccionamientos seghn la reivindi-
cacidn bLa, caracterizados porque el carril de guia tie-
ne un contorno circular,

6a,- Perfeccionamientos segin una cualquie
ra de las reivindicaciones 18 a 53, caracterizados por-
que el palpador estd montado regulable transversalmente
sobre el bastidor de la mdquina de compactado por medio
de un soporte, por ejemplo telescdpico, para permitir
la adaptacidn a diversas anchuras de distribucién.

74,=- Perfeccionamientos segin una cualquie
ra de la; reivindicaciones 12 a 64, caracterizados por=-

que el mando de direccidn de la médquina de compactado
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esti asegurado por un gato hidriulico de doble efecto,

por lo cual éste es gobernado por un distribuidor elec

tro=-hidraulico de centro,ceprado, sobre la alimentacidn
eléctrica del cual estd interpuesto un inversor manda-

do por el palpador.

8a.- Perfeccionamientos segiin una cual-
quiera de las reivindicaciones 12 a 62, caracteriza-
dos porque, estando asegurado el mando de direccidn
de la miquina de compactado por un motor eléctrico de
rotacidn en los dos sentidos, la alimentacién de este
motor el&ctrico estd bajo la dependencia de un poten-
cidémetro mandado por el palpador.

98,- Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 12, caracterizados porque el brganc de guia
es un simple medio de pivote, y el palpador asociado
estd enganchado a dicho medic de pivote por un medio
flexible,

102.- Perfeccionamientos segln la reivin
dicacidn 92, caracterizados porque el palpador es un
brgano rotativo.

118, Perfeccionamientos segin la reivin
dicacidn 108, caracterizados porque el 6rgaﬂo rotati-~
vo que constituye el palpador es una corona y el medio
flexible asociado esti en contacto con una parte, al

menos, de la periferia de dicha corona.
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12d8,- Perfeccionamientos segfin una cual~
quiera de las reivindicaciones 98 a 1l1l&, caracteriza-
dos porque, en su extremo opuesto a aquél por el cual
estd enganchado el medio de pivote, el medio flexible
estd sometido a un medio de tensién.

138,~ Perfeccionamientos segin las reivin
dicacidn 12a, caracterizados porque este medio de ten-
sidén es un tambor montado rotativo, sobre el cual una
parte al menos del medio flexible, que forma reserva
de longitud, puede estar enrollada y que esti sometido
a medios de atraccidén eléstica.

14a,- Perfeccionamientos segin la reivin
dicacidn 133, caracterizados porque dicho tambor rota
tivo estd formado por dos partes coaxiales separables,
una que lleva el medio flexible, y la otra sometida a

los medios de atraccibén ellsticos.

158,- Perfeccionamientos segiin una cual-
quiera de las reivindicaciones 98 a 143, caracteriza-
dos poirque el medio de pivote incluye un casquillo que
estéd montado 1otativo sobre un eje y al cual puede es-
tar enganchado el medio flexible asociado,

168,~ Perfeccionamientos segin ias reivin
dicaciones 22 y 94, tomadas conjuntamente, caracteriza

dos porque el remolque que constituye el vehiculo de

guia lleva verticalmente el medio de pivote.,

- 27 -



173.- Perfeccionamientos introducidos en
una compactadora prevista especialmente para material
de calzada,

Tal y como se ha descrito en la Memoria

5 que antecede, representado en los dibujos que se acom
pafian y para los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de veintiocho hojas

escritas a miquina por una sola cara.
Madrid, 30-0C1.1976
10

P.A,

Oscar de Elzabury
Por

15

20

25
28.10.76

JMM/,
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