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El invento se refiere a un dispositive de pul-~
sadores para sintonia de preseleccidn mecénica en recep-
tores de radio, que comprende un wmiembro de ajuste prin-
cipalmente fectangular, que es giratoric alrededor de su
eje geométrico longitudinal y que estd zcopledo a los
wmedios de sintonia del receptor, y que puede ser accio-
nado, por wedic de un acoplamiento de deslizamiento, por
un botén de sintonia y, ademés, directamente por coope-
racién con discos de preseleccidn que estédn dispuestos
en forma fija y ajustable sobre los vastagos deslizantes
de los pulsadores, constituyendo el miewbro de ajuste y
el acoplamiento & deslizamiento una unidad alargads que
es giratoria como un todo y que estéd soportads a rota-
cién en el chasis del receptor, cerca de sus dos extre~
mos,

La sintonfa de preseleccidn se realize oprimien~
do uno de los botones hasta que el borde recto del disco
de preseleccibén asociado, aproximadamente semicircular,
se apoya contra el miembro de ajuste y obliga al §ltimo
a2 tomar la posicidén giratoria del disco que corresponde
8 una emisora preseleccionadas, Graciss a la presencia del
acoplamiento a deslizamiento entre el miembro de ajuste
y el botén de sintonfa con trensmisidh ssociada de ruedsa
dentada o rueda de sin~-fin, la rotacidn del mismbro de

ejuste tiene lugar sin que giren los elementos de la trans-
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wisidn.

En dispositivos conocidos de este tipo (véase
por ejemplo, el hodelo de Utilidad Alewmén 1835C52), el
wiembro de ajuste tiene unidos, rigidamente, uno o dos
mufiones gue estén soportados a rotacidn en el chasis del
receptor, consistiendo el acoplamiento = deslizamiento
usualeente en un disco y una rueda dentzda o una rueda de
sinfin, que estén dispuestos sobre uno de estos mufiones.
El momento de deslizamiento (es decir, el momento de giro
para el cual el acoplamiento comienza a deslizar, que es
tanbién el momento méximo que puede ser transmitido) serd
suficiente para superar, cuando se gira el botdn de sinto-
nia, el rozamientoc en los dos cojinetes del miewmbro de
ajuste y el rozamiento de log medios de sintonfa (usual-
mente ndcleos deslizantes) accionados por este miembro.
Por otra parte, el mowento de deslizariento debersd ser lo
més pequefio posible porcue, cuando se oprime un pulsador,
el botén de sintonia estd fijo y, ademés de dichos ro-
zamientos, debe superarse el mowmento de deglizamiento. El
invento tiene por cbjeto hacer més fécil el satisfacer
estos dos requerimientos contradictorios.

De acuerdo con el invento, la unidad giratoria
fornada por el miembro de ajuste y el acoplamiento a des-
lizamiento consiste en 30s porciones gue estén separadas

por el acoplariento a deslizamiento, estando soportada ca-
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da una de dichas porciones en uno de los dos cojinetes,
Cowo aln se describird, prescindiendo del rozamiento de
las porciones a ser accionedas, el wowmento de desliza-
miento necesita ser solawente lo suficientemente grande
para vencer el rozamiento en uno de los dos cojinetes del
miembro de ajuste y la presién de pulsador requerida es
wenor, no solamente gracias al menor mowentc de desliza~
wiento, sino también porque, cuando es oprimido un botdén,
adewds del mowento de deslizawmiento, solamente necesita
ser vencido el rozamiento en uno de los cojinetes.

Se describiré el invento con detalle posterior-
mente, con referencia a los dibujos en los que:

Las figuras 1 y 2 representan un sistema de
pulsadores conocido,

La figura 3 es una vista en perspectiva, en des-
piece ordenado, de la porcidn centrel de una realigzscidn
de acuerdo con el invento.

-Las figurss 4 y 5 son una vista én corte frans-
versal y una vista transversal al eje, respectivaments,
de un detalle del dispositivo representado en la figura
3, ¥

Las figurass 6 y 7 son una vista en perspectiva
en posicidn volteada y una vista en corte transversal,
respectivamente, de una realizacidn coopleta que incorpo-

ra la porcién ilustrada en las figuras 3-5,
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El dispositivo conocido representado en las fi-
guras 1 y 2 comprende cierto nésero de pulsadores 1 dis-—
puestos sobre véstagos 3 de pulsador, que son rrincipal~
mente redondos en el caso presente y que estédn soportados
a rotacidn para ser deslizables axialmente en un chasis
5. Cada uno de los véstagos 3 de pulsader soporta un dis—
co 7, aproximadamente semicircular, gue es ziratorio alre-
dedor de un tornillo 9 de giro y que puede ser fijado en cual~
quier posgicidn de giro por nedio de un resorte 11 de lémi-

na (véase la figura 1). Uno de los extreros del resorte 11

" de ldmina estéd fijado bajo la cabeza del tornillo 9, mien-

tras que el oiro extrenro estéd sometido a tensidn por uns
porcién 13 del véstago 3 de pulsador gue se puede hacer des-
lizar por wedio de un botén 1. Una porcidn del resorte 11
de lémina gue estd situada entre los extrenos sirve pars

fijar rigidamente el borde del disco 3 que estd conforwmado

"comb un arco de circulo.

El dispositivo representado forma parte de un
radiorreceptor que comprende bobinas 15 de ndcleo deslizan-
te, cuyos niécleos 17 estén acoplados, por intermedio de
elambres 19 elédsticos, a un miezbro 21 de ajuste. principal-~
rente rectanguler, que es siratorio alrededor de su eje
longitudinal._ﬁste mienbro estéd proviste en uno de zus extre~
mos ée un aufén z3 en el cusl estd dispnesta una rueds 25

de sinfin, libremente giraturia, entre dos discos 27 que
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estén oprimidos elésticamente entre si y que constituyen
un acoplamiento a deslizamiento, en combinacidn con la
rueda 25, Los ndcleos 17 deslizantes pueden ser scciona-
dos, por medio de un eje 29 y un sinfin que est4 dispues-
to sobre el miswmo y que engrana con la rueda 25 de sinfin,
por intermedio de dicko acoplamiento a friccién y el
niembro 21 de ajuste por medié de un wando 31 de sintonia,
dispuesto sobre el eje 29.

Una segunda posibilidad para accéionar los nf-
cleos 17 deslizantes es la depresién de uno de los pulsa~
dores 1. Los bordes rectos del disco 7 semicircular aso-
ciado (disco de preseleccidn) se apoyan entonces contra
el miembro 21 de ajuste y obligan al §ltimd & tomar la
posicién de giro (preseleccionada) del disco 7. Graciss
&l acoplamiento 25, 27 de deslizamiento, es posible el

giro del mismbro 21 de ajuste = pesar del hecho de que la

rueda 25 de ginfin permanece en reposo., la seleccidn de la °

posicidn de giro del disco 27 preseleccién se realiza,
después de sintonizar la emisora deseada por medio del man-
do 31, tirando hecia fuera del pulsador 1, con el results~
do de que el extremo retenido del resorte 1l de-lémina es
liverado y se elimina, transitoriaemente, la fijacidn del
disco 7 de preseleccidén, y opriniendo subsiguientemenis

el botén 1 nuevamente hasta acue el disco T, ahora " libre-

mente giratorio, adopta, a su vez, la posicidn del mieabro
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21 de ajuste, después de lo cual el disco es fijado en
este posicidn por depresién completa del botén 1.

Seréd obvio que el momento de deslizamiento (el
nédximo momento de giro que puede ser transmitido por el
acoplaziento 25,27) deberd ser suficientexzente grande
para vencer, ademés de la friccidn de los ndcleos 17 des-
lizantes en las bobinas 15, el rozamiento en los dos co-
jinetes 33 y 35 del miembro 21 de ajuste. Como se ha de
describir aln, la friccién es sustancial, particularwen-
te en el cojinete 35 principal, si el {ltimo no esté cons-
truido como cojinete de bolas sino como cojinete de man-
guito 1liso, mucho wés barato, lo cual puede implicar una
presién de pulsador requerids inadmisiblemente alta, por-
que esta dltima debe vencer el momento de desligamiento y,
entre otras cosas, también el rozamiento en ambos cojine-
tes. En el dispositivo descrito posteriormente, el roza-
miento del cojinete principal no neceaita ser vencido ni
por la presién del pulsador ni por el momento de desliza-
miento.

Las figuras 3, 4 y 5 representan un miembro de
ajuste de acuerdo con el invento y el soporte -a rotacidén
del mismo en el chasis 41 del receptor (representado en
forma simplificada), Bl presente miembro 43 rectanguler
de ajuste es una pieza moldeada por inyeccidén gque tiene

una garganta 47 longitudinal, en forma de V, que estéd
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interrumpida por una gargants 45 transversal y en la cual
estéd alojado un mufdn 49 de acero (representado fuera del
miewbro 43 en la figura 3 en atencién a una mayor clari-
dad). El wufién 49 estd insertado a través de un rebaje 51
alargado de un yugo 53 en forma de placa insertado ante-
riorsente & través de la garganta 45 transversal, La par-
te 51 recortada comprende una porcidn 55 en forma de V
en uno de sus extremos y la porcidén contigua (interiormen-
te en forwa de V) del yugo 53, estd situada en una gargan—
ta 57 circular, que tiene una anchura que estd adaptada al
grueso del yugo 53, del mufidn 49. En la parte 43 recorta~
da estd alojado un muelle 59 de compresidén que zctia sobre
el miembro 43 de ajuste por un costado y, por el otro cos-
tado, por intermedio del yugo 53, en el wufién 49 y mantie-
ne a este Ultiwo oprimide sobre la garganta 47 en V del
miembro 43. Los cocmponentes 43, 49, 53 y 59 constituyen en
conjunto un acoplamiento de deslizamiento simple, cuyo mo-
mento de deslizamiento depende, entre otras cosas, de la
fuerza del wmuelle 59 de compresidn,

' Como se pone de manifiesto por las figuras 3 y
4, el muelle 59 de compresidn estd dispuesto preferible-
mente en una posicién desplazada lateralmente con respec-~
to & la porcidn 55 en forma de V de la parte 51 recorte~
da y, por tanto, tawbién con respecto al mufidn 49. El mue-

1le 59 ejerce asi una fuerza de inclinacién sobre el yugo
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53, con el resultado de que este yugo se apoya lateralmen—
te, en el interior del miewbro 43 de ajuste, contra uno de
los costados estrechos (contra el costado superior en las
figuras) de la garganta 45 transversal; esto es deseabls
con el fin de evitar cualyuier holgura o espacio muerto

en el acoplamiento a deslizamiento.

Couo se pone de wanifiesto por la figura 3, el
oufién 49 y el mufién 61 fijo, formado sobre el otro extre-
mo del wiembro 43 de ajuste, estén soportados a rotacidn
en une garganta 63 y 65 en forma de V, respectivamente,
del chasis 41, El1 acoplamiento 49-~59 a deslizemiento estd
situado entre los dos cojinetes en un sentido tal qus la
unidad alargada, que es giratoria como un todo y qus esté
formada por el miembro 43 de ajuste y el acoplamiento a
deslizamiento que incluye el mufidn 49, consiste en dos jelel o
ciones que estén separadas por el acoplamiento a desliza-
wiento, es decir el miembro 43 y el mufién 49, cada uno
de los cuales esté soportado en uno de los dos cojinetes
65 y 63. Esta situacidn difiere claramente de la represen-
tada en las figuras 1 y 2, en laes cuales la porcidn de
dichea unidud giratoria que esté situads entre los dos co-
Jinetes 33 y 35 no estd interrumpida por el acoplamiento
a deslizamiento.

Como resultado, durante el giro del miembro 43

de ajuste cuando es oprimido un pulsador (no representado
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en la fisura 3 en atencién a una mayor claridad), el mu~
fién 49 permanece estacionario, lo cual contrasta con el
wufién 23 de la figura 1. Esto significa que, prescindien—
do del rozamiento de los componentes tales como los ndecleos
deslizantes, etc, a ser accionados por el miembro 43, so-
lamente necesita vencerse la friccidn del mufidn 61 del co-
jinete 65, adewés del momento de deslizamiento cuando es
oprimido un pulsador. Una segunda consecuencia es que el
momento de deslizamiento, como se ha observado ya, nece-
sita ser calculado solamente para vencer la friccidn de
los componentes a ser accionados y la del cojinete 61,

65. La fuerza requerida para vencer la friccidén en el co-
jinete 49, 63 pfincipal es proporcionada directamente por
el mando 69 de sintonfa, por intermedio de la rueda 67 de
sinfin unida al mufién 49. El shorro total en lo tocante

e presién de pulsador requerida con respecto al dispositi-
vo representado en las figuras 1 y 2, corresponde asf g
dcs veces-la friccidén del cojinete principal,

El hecho de que el aufidn 49 esté fijo durante
le sintonfa por wedio de pulsadores hace fécilmente posi-
ble utilizar un cojinete de casquillo liso, poco costoso,
para el cojinete prinecipal del modo expuesto. La friceién
en este cojinete es relativamente alta porque el mufidn 49
ha de mantenerse presionadoc en la parte 63 recortada en

forma de V wediante un resorte 71 de alambre con una fuer-
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za que sea adecuada para vencer las Ifuerzas contrarias a
1a del resorte de alambre, especizlmente aquellas que pue-
den producirse durante el giro del mando 69, Fo se encon-
tré que el hecho de que la friccidn relativamente alta en
el cojinete 49,63 principal deba ser vencida durante el
ziro del mando 69 constituyese un inconveniente en la
préctica.

Fl chasis en el cual esté soportada a rotacidn
la unidad 43,49 giratoria consiste en la ya mencionada pie-
ze 41 woldeada por inyeccidn, ‘whis o menos en formae de cu-
beta, sobre la cual estd atornillzda una porcidn 72 meté-
lica en forma de placa (figuras 6 y 7). En la poreidn 41
de chasiz estdén formados los dos cojinetes 63 y 65 en for-
pa de V (véase la figura 3; no visibles en las figuras 6
y 7) para la unidud 43,49, compartimentos 73 para las bo-
binas 75 de sintonia de ndcleo deslizante, y gargantas 77
de gufa para los vistagos 79 deslizantes de los pulsado-
res 81 (solamente »std representado uno de ellos en aten-
cién & una mayor claridad, mientras gue el disco 83 de pre-
seleccién asociado, visible en la figura 7, estd omitido
en la figurae 6). )

La porcién 41 de chasis comprende cuatro pates
84 integrale§ que se extienden perpendiculermente & la
placa 72 y que sirven para la unidn a la placa 72. La dos

patas 84 infericres en el dibujo (solamente estéd visible

10-4~75 - 1 -



10

15

25

una en la figura 7) estén provistus de una garganta 85
longitudinal que sirve como guia para una corredera 87,
principaluente en forwa de v&stago, que es paralela a la
placa 72 y gque es desplazable perpendicularmente a ella
y que esté accionada sin holgura, por intermedio de una
pieza 89 de =zcoplamiento integral, por el wiesbro 43 de
ajuste (véase la figzura 7) y'que, a su vez, accionada,
por intermedio de tornillos 91 de ajuste y alarbres 93 me-
t4licos elésticos, los ndcleos 95 deslizantes de las bo-
binas 75.

En la porcidén inferior de la porcidn 41 de cha-
sis en foraa de cubeta estédn dispuestas gargantas 97 de
guia para una corredera 99 en forma de tira que tiene una
porcidén 101 resz=ltzda en forma de zigzag en el lado su-
perior del dibujo; por cooperzcidn de los bordes bisela~
dos de esta porcidn resaltada con levas 103 dispuestas
sobre los véstagos 79 deslizantes, se realizan desplaza-
mientos predeterminadcs de la corredera 99, raralelemen-~
te a la place 72, cuando czda uno ds los véatagos desli-
zantes es oprimido. Estos desplazamientos corresponden g
las posiciones del conmntador de cambio de bandas del re-
ceptor (no representado) que est& acoplsdo mecénicamente
a la corredera 99,

Pinalamente, la porcién 41 Jde chasis coumprende

una gargenta 105 de deslizamiento en ls cual puede desli-
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zar un pasador 107 de bisagra perpendicularmente a la
placa 72, El pasador 107 estd dispuesto sobre uno de los
extremos de una palanca 109 gque soporta en su otro extre-
mo un indicador 111 de escala y que forma parte de un
sistema de palanca conocido para el roviwmiento aproxima-
Jamente lineal de un indicador de escala, estando acopla-
do a la corredera 87 el mencionado sisteuna.

Como se representz en la fisura 6, la placa 72
alargada esté provista de gergantas 113 dé gula para los
véstagos 79 de pulsador y una garganta 115 longitudinal,
gue .coamprende ung porcidén 117 central ensanchada, para el
paso de la palanca 109, Estd dispuesta en la porcidn cen-
tral ensanchada una orejeta 119, formada sobre le placa
72 y doblada en #&ngulo recto, que constituye un cojinete
pars un pasedor 121 de giro en una palanca 123 que forma
parte del wencionedo sistewma de palancas que también inclu-
ye la palanca 109, La placa 72 comprende, adicionalmente,
una abertura en la cual estd unido un casquillo 125 de
cojinete para el eje 127 del mando 69 de sintonfa, y aber-
turas adicionales (no visibles en la figura 6) para montar
mandos adicionales, tales como potencidmetros y sinilares.

Esta solicitud que corresponde a la presentada
en Holenda, el 1 de Febrero de 1974, bajo el Ne 7401404,
se acoge & los tveneficios del artfculo 51 del vigente

Fstatutc sobre Propiedad Industrial,
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REIVIRDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pg~
tente d& Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

12,~ Un dispositivo de pulsador para la sinto-
nia de preseleccidén mecénica en receptores de radio, que
comprende un mieawbro de ajuste, principalmente rectangu-
lar, que es giratorio aglrededor de su eje longitudinal
y que esté acoplado a los medios de sintonf{a del recep-
tor y que puede ser accionado, por medio de un acopla-
miento de deslizamiento, por un botén de sintonia y, ade-
mds, directamente por cooperacién con discos de preselec-
cidén que estén disyuesto en forma ajustable y fija en
los véstagos_deslizantes de los pulsadores, constituyen-
do el miewbro de ajuste y el acoplamiento de deslizamiento

une unidad alargada, que es giratoria cowo un todo, y que
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estd soportada a rotacidén en el chasis del receptor cer-
ca de sus dos extrecos, caracterizado porcue la unidad
giratoria consiste en dos porciones gue estén separadas
por el acoplamiento de deslizamiento, estando soportada
cada porcidn en uno de los dos cojinetes.

28,- Un dispositive de pulsador de acuerdo con
la reivindicacién 12, caracterizado porque el miembro de
ajuste rectangular estéd fabricado de metal woldeado por
inyeccién y esté provisto, cerca de uno de sus extremos,
de una gargenta longitudinal que tiene una seccibn prin-
cipaluente en forma de V y que esté interrumpida por una
garganta transversal, y en la cual esté retenido un mufion,
soportado giratoriamente en el chasis del receptor, por
presidn eléstica por medio de un yugo insertado a través
de la garganta transversal, de modo que el wufidn, que so-
porta una rueda dentada de sccionamiento en su extreumo
libre, es giratorio con respecto al mlembro de ajuste con
une fricecidn dada,

38,- Un dispositivo de pulsador de acuerdo con
ia reivindicecidn 22, curacterizado porque el yugo en for-
ma de placa estd provistc de una porcidén recortada, alar-
gada, que comprends una porcién en forma de V en un extre-
mo, estando situada la porcién en forwa de V interna adya-
cente del yugo en una garganta circular, de ancho adecua-

do, para el mufién, mientras que cerca del otro extrewmo
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en la porcidn recortada estéd dispuesto uh wmuelle de coan-
presidn en una posicidén desplazada lateralmente con res-
pecto al wufién para actuarrsobre el yugo y sobre el miewm-
bro de ajuste, manteniendo el mencionado wmuelle a2l wufibn

presionsado en la garganta en forma de V del miembro de

~ajuste y ejerciendo, al mismo tiempo, una fuerzs de incli-

nacién sobre el yugo de modo que este Yltimo se aplica
lateraluente al miembro de ajuste.

48 ,—~ Un dispositivo de pulsador de acuerdo con
las reivindicaciones 1l&, 28 o 38, caracterizado porque la
porcidn del chasis en la cual estén soportados a rotacién
la unidad giratoria y el accionamiento de la misaa, com-
prende una porcidn netélica, principaluwente en forma de
cubeta, fabricada por moldeo por inyeccidn, en la cual
ademés de las dos gargentas en forma de V para soportar
a rotacién la vnidad giratoria, estén digpuestos coumparti-
mientos para alojar las bobinas de sintoniaz de nidclec des-
lizante, gargentas de gufa para los véstagos de guia de
los pulsadores, zargantas de gufa para una corredera en
forma de véstago, para asccionzr los ndcleos, que estéd aco-
plade al miembro de ajuste y a los ndeleos des;izaﬁtes,
gargantes de gufa para una corredera en forma de tira que
acciona el conmutador e cambio de bandas y, finalmente,
una g;rganta de deslizamiento para un pasador de bisagra

en el extremo de una palanca que accionz el indicador de
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escala, mientras cue sobre le porcidn en forma de cubeta
esth atornillzda una tapa de chapa metélica, que compren-
de gulas para los véstagos deslizantes de los pulsadores
y cojinetes para el eje del botdén de mando y para una por-
cidén del mecanismo de accionamiento de indicador,

58,- Un dispositivo pulsador para la sintonia
por preseleccién mecdnica en receptores de radio.

Tal y como se ha descrito en la kemoria que
antecede, representado en los dibujos gque se acompafian y
con los fines gue se han especificado.

¥sta hemoria consta de diecisiete hojas escritas

a wéquina por una sola cara.

17 ABR. 1975

kadrid,
P.A.
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