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La presente invención se refiere a ana máquina auto­
cítica para cortar, seleccionar y embutir en forma de laso, — 
tiras de pimiento en cápsulas.

Sustancialaente la máquina segán la invención, dispo­
ne de un elemento motor tínico cae, por medio de transmisiones 
adecuadas, acciona de modo sincrónico tres mecanismos, de los 
cuales el primero es ana cadena de arrastre y posicionado de 
las tiras de pimiento, el segando de aprovisionamiento y posi— 
cionado de cápsulas bajo los elementos portadores de tiras vá­
lidas en el momento oportano, y el tercero de troceado del pi­
miento en tiras y de embutición de las tiras titiles ai lan cáp­
sulas situadas bajo ellas, existiendo un sistema electrónico — 
de selección y mando que actúa simultáneamente sobre los órga­
nos de posicionado de cápsulas y de embutición, logrando que — 
solo sean colocadas cápsulas bajo las tiras aptas y que la em­
butición tenga lugar tínicamente para dichas tiras aptas, de mo 
de que el arrastre y posicionado de las tiras de pimiento se - 
logra por una cadena sin fin de movimiento intermitente que —  
dispone, a intervalos regulares, de regletas subdivididas en - 
alveólos adosados de forma igual a la de la tira a obtener, el 
aprovisionamiento de cápsulas se logra por una cadena nin 
de accionamiento intermitente y de disposición normal a la an­
terior situada en plano inferior, y la embutición de las tiras 
en las cápsulas se lleva a cabo por medio de elementos tambión 
intermitentes, en plano normal a los de las cadenas anteriores, 
situados solare la cadena portadora de las regletas porta—tiras



y coincidiendo con las sucesivas posiciones que han de ocupar 
dichas regletas en su avance intermitente# estando precedida 
la actuación 3a los elementos aabutidores, para una regleta - 
cualquiera, por la de órganos de selección de tiras, alterna­
dos con ellos y que actdan sobre una regleta cuando ósta ocu­
pa la posición inmediata anterior a la de embutición# existí en 
do alternados elementos selectores y enbutidores, cada uno de 
loa cuales# por pares contiguos# dispone de unidades de actua­
ción sobre algunas de las tiras de la regleta# y la cuna de —  
todos loe pares supone la actuación cobro todas las tiras do - 
cada regleta de nodo alternado, estando precedida la actuación 
de los elementos embutidoras por un aprovisionamiento de cápsu 
las# bajo la regleta oportuna# en ndaero ̂  posiciones tales —  
que quedan situadas bajo los alveólos portadores de tiras ap­
tas y tínicamente bajo ellas# disponiendo la máquina de medios 
aprovisionadores de pimiento previos a la embutición y de me­
dios de limpieza de las regletas al final del ciclo embutidor.

Rara la mejor comprensión do las características de - 
la invención, se acompañan unas hojas de dibujos en las que:

Figura 1*—  Vista en alzado de la máquina.
Figura 2.— Vista en planta con secciones parciales.
Figura 3.—  Vista lateral.
Figura 4.- Alzado de un elemento embutídor en una po­

sición previa a su actuación.
Figura 5.— Alzado de un demento embutidor en una po­

sición que corresponde a la primera fase de su actuación.
Figura 6.- Alzado de un elemento embutidor en la posi­

ción correspondí ente al final de su actuación#
Figura 7#- Alzado del mecanismo de accionamiento de la 

oadeca portadora de regletas*



Fisura 8.- Esquena do la disposición de los órganos
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selectores situados sobre una regleta.
Figura 9.— Vista lateral do la disposición anterior. 
Figura 10.- Planta de una regleta.
Figura 11.- .Usado seaiseccionado de una regleta.
Bn estar* figuras se lian sefíalado, con sus referen­

cias correspondientes, los siguientes elcuentos:
1. — Eje transversal.
2. - Llotor.
3. - Bielas.
4. — Travesano superior.
5. - ^adena porta-regletas, 
ó.- Regleta porta-tiras.
7. - Balancín.
8. - Trinquete.
9. - Bulina.

10. — iúelle de recuperación.
11. - Tope.
12. - Tacón.
13. - linón.
14. — Flato.
15. — Rulinas.
16. - Cruz.
17. - Cadena porta-cápsulas.
1S.- Tubos posicionadorcs de cápsulas.
13"- Eabutidores.
20. - Eje.
21. — Varillas.
22. — Idainas.
23*** Coafomador.



24*- Tira, de pimiento.
25*- Resorte*
26.-Carrojo.
27*- Pieza de accionamiento del cerrojo*

5* 26*- Eje de giro*
29*— Apéndice da conexión.
30*—  Vastago del relá.
31.- Reíd
32*,- Conjunto de palpadcres.

10* 33*- Vastagos palpaduras*
34*- Aprovisionamiento pimiento bruto.
35. - Patillas.
36. —  Hacho troceador.
37. -  H M n .

15* Todos los el omentos md viles de la máqrina reciben su
movimiento de un motor tínico -2- el cual se conecta directa­
mente al eje transversal -1- de donde se distribuye adecuada­
mente. Por medio de las bielas -3- solidarias de sus extremos, 
se acciona el travesado superior -4—  que os portador de los — - 

20. conjuntos -32- de palpadoros y de los medios de accionamiento 
de los embutidoras -19-, así como del macho troceador -36-. — 
Por medio del piKdn -37- se acciona el piSdh -13- que es soli­
dario del plato -14- en el cual ce sitdsa las rulinas -15—  que 
accionan intermitentemente la cadena -17 - de la forma que des- 

25. cribiremos más adelante. Por medio de un pilar dotado del ba­
cán -12- y solidario del travesase superior, se acciona, asi­
mismo intermitentemente, la cadena -5- portadora de las regle­
tas -6-, las cuales son aprovisionadas de tirita de pimiento en
-34-.

30. Los movimientos citados so sincronizan do modo que



dorante el ascenso del travesaño superior -4-, se mueven las 
cadenas y —1?— con le que? para un nuevo descanso de —4— 
y coa el de lospalpadores-33-y de todos o algunos de los 
embutidores -19-, so hallará, debajo de cada conjunto de pal- 
peores —32—  y de cada grupo de embutidores -19<^ una regleta 
-6—  portadora de tiras en alguno de los alveolos en que se di­
vide#

A medida que las regleta -6- pasan bajo el trocea—  
dor -36-, aportadas por —34**, dicho nacho —36— aloja en caca — 
uno do los alveolos una tira de pimiento que puede o no ser —  
apta para el consuno* dependiendo ósta aptitud de sus dimensio 
nos y  da su continuidad#

las regletas aprovisionadas do tiras pasan en la es­
tación siguiente, correspondiente a un nuevo ascenso de -4-, 
a situarse bajo el primor grupo de palpadores -32-, en el que 
se hallan óstos en nénero tal que corresponde a un eutrnílti­
pio del mísero total de alveolos por división entre date mine­
ro de alveolos y d  de elementos —32^g la disposición de les — 
palpadores —33** en cada elemento —32— es reguláis con lo que, 
tras el pase de una regleta -6— sucesivamente por todos lea —  
grupos *33-*, habrán sido controladas todas las tiras que coa—  
portaba la regleta#

üüras el control de las tiras correspondientes a un —  
grupo -32-, la regleta, en la estación siguiente, pasará a si­
tuarse bajo uno de los grupos —19— de embutidoras, en cuya po­
sición serán embutidas aptas y solamente éstas, gracias al me­
canismo siguiente: cuando, en la estación previa, los tres pal— 
padorea que inciden sobre una tira de pimiento, h*m hecho con­
tacto con ésta tira antes de un descenso critico correspondiente 
al minino espesor admitido, transmiten al sistema electrónico —
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de regulación una orden tal que, con independencia de otras 
simultáneas* hace desplazarse el vástago —3$- del reíd exci 
tado por la orden -31-, hasta que dicho vastago ae coloca en 
ana posición tal que su incidencia con la pieza -27-* en ol 
ascenso del travesano, coloca a la citada pieza -27- en la - 
posición (figuras 5 y 6) en la que el cerrojo -26- cubre la 
cabeza del enbutidor -13—; así* cuando dicho cerrojo -26- —  
descienda* arrastrará al etabutidor el cual* en una primera - 
fase* doblará la tira de pimiento -24— (figura 5) por acción 
de las láminas -22-* y a continuación introducirá dicha tira 
en la cápenla situada bajo el conformador -23- para* seguida­
mente* recuperar au posición de repaso* durante el ascenso de 
-4-* gracias a la acción del muelle* que Isabía sido comprimi­
do en la segunda fase* Por el contrario* si alguno o alguno - 
de Ies palpadores -33- no incide sobro la tira de pimiento —  
-24- antes del momento crítico* la orden enviada al sistema dec 
trónico es inversa, es decir, que el vástago -30- se coloca en 
*m-vt posición mu la que* al incidir sobre la pieza -27- la colo­
ca en posición de cerrojo abierto o sin cubrir la cabeza del — 
oabutidor -19-, con lo que el descenso del cerrojo -26- no se­
rá acompasado del descenso d d  oabutidor —19—* no teniendo lu­
gar la embutición y quedando la tira correspondiente en su al­
veolo hasta su eliminación posterior. la pieza -27- se une al 
conjunto descendente por medie del eje -28— que permite su li­
bre giro* y dispone de una escotadura inferior mediante la que 
se conexiona al apéndice -29- con Ic que arrastra al cerrojo — 
-26— en sus movimientos*

la primera fase de la embutición o de doblado de la — 
tira —24—* se legra por el descenso del eje -20- con el con jan 
te del embutidor -19-* y la segunda fase por descenso relativo30.
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Reías patillas -21- con respecto a dicho eje -20-, natillas 
— que sacan la tiza —24*** del c onfomador —23— y la intro- 
áaoen en la cápsula situada bajo di. Sursnte data segunda fa­
se tiene lugar una compresión del Huelle -25- que, al ser li- 

5* beradodela tn-csián descendente, durante el ascenso d^L con­
junte per las patillas —35—, recupera espontáneamente su po­
sición de repose, devolviendo al conjunto de -19-
a su posición precia, piincra de un nuevo cicle.

?daos que, tras él pase de una regleta -6- baje la to- 
10. talidad de los eabutidores -1.9- y los selectores previos -32-, 

babrái sido embutidas todas aquéllas tiras dé - pimiento -24- 
reunían las condiciones exigidas, en tanto que las no níti- 

les serán eliminadas al final del recorrido en plano superior 
de la regleta -6-, por ejemplo, mediante míos cepilles Hm?s4e* 

15. dores que giran solidarios de la rueda motriz final de la ca­
dena —5—  portadora de las regletas.

las cápsulas a posicioaar bajo la regleta -6—  en cada 
estación son aportadas por los tubos-18-que las alojan en los 
recept^alos laterales de la cadena -17-, actuando dichos ta­

se, bes -18- segdh órdenes del sistema electrónico, de modo que so­
lo llevarán cápsulas a aqaellós receptáculos que, tras el des­
plazamiento intermitente de la cadena -17- hayan de quedar ba­
je alveolos portadores de tiras -24— válidas.

SI accionamiento de la cadena —17- tiene lugar del ao- 
25. do siguientes el pisón —37— es de movimiento continuo y a su - 

ves acciona, tambióa de modo continuo, el piñón -13- el cual - 
es solidario del plato —14—í este plato —14— depone de ruli—  
ñas -15— en una. determinada zona, con lo que, cuando óata zona 
catre en contacto con la. cruz —16— la liará girar, provocando 

30+ el movimiento de la cadena -1 7 - hasta situar una serie de re-



ceptáculoa, portadoras o no do cápsulas baje la receta -6- 
oerroopondiente, da nodo cao haya cápsula bajo las tiras —  
dtiles de la citada regleta y solo bajo ellas; cuando la zo­
na del plato -14- que está en contacto con la eras -16- os la 
carente de rulinaá -15-, dicha cruz -16- (plegará innóvíl y —  
con ella la cadena -17- produciéndose el movimiento intermiten­
te de ócta, sincrónico del novinicnto, asínisno intermitente — 
de la cadena , que la es nomal y que arrastra las regletas 
—6— portadora de las tiras —24— do pimiento a embutir o expul­
sar (m función de su aptitud#

EL movimiento interaitonte de 3a cadena -5- se logra 
por la acción del pilar portador del tacón -12-, y solidario - 
del travesnHo - 4 sobre la rulina -9- del balancín -7-, el 
cual balancín —7— tiene en su otro extreno un nadie de recu­
peración -10- y un tope —11—, de modo que cuando el tacón —12— 
asciende arrastra a larullna-9-yconellnaltalmK:¿h-7-- 
( ^  sufre un desplasaaiento angular* el miísmo que comunica al 
trinquete —8— del que es solidario y que óote a su vez comuni­
ca a la rueda Botris de la cadena —5— de la que es asínisno —  
solidario: este noviniento angular tiene coco consecuencia el 
desplazamiento de las regletas -6— de una estación a la si­
guiente* Cuando el pilar portador del tacón -12- baja, la ru­
lina —9— queda libere de cu acción y el balancín desciendo, por 
la acción 3el muelle -10- hasta non posición limitada por el — 
tope -11— y que corresponde a la de conienso de un nuevo ciclo* 

Tenemos así (pie, a partir del motor ánico -3-, y por 
la acción de los secanismoa descritos y del sistema electróni­
co de control, se produce un cineronlsao de las cadenas -5— y 
-17- que permite la embutición continua y automática de las ti­
ras de pimiento -24- en las cápsulas que han de servir para el 
relleno de aceitunas en una máquina rellenadora, de modo que -
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solácente serán introducidas tiras válidas, ^ranti2smdo la — 
calidad del producto final.

Bara el fUncicnaaiento de la náquina del modo descri­
bo# bastará por tanto aprovisionar de pimiento en tmito por —e*

 ̂ -34- y de cápsulas a los tubos -18-, labor que puede ser rea__
ligada por un ühico operario y que no requiere especíalisaci&i 
alguna*

El solicitante se reserva el derecho de extender esta 
desanda a los países extranjeros, reivindicando la aisaa Prio- 
ridad de la presente solicitud al aspare del Convenio Interna­
cional para la protecci&i de la Propiedad Industrial.

Igualmente el solicitante se reserva el derecho de in­
troducir en la presento invención cuantos porfeccionsmientos —  
sobre la misma puedan derivarse, cedíante la solicitud de los —  

,15^ correspondientes Certificados de Adición en la forsa señalada - 
por la ley^

H O T A

ía Patente de Invenc ión que se solicita por veinte —  
años, para España, de acuerdo con la vigente legislación, debe- 

^  rá recaer sobre? ^A^7IUA AUTOMATICA PARA CORTAR, SSLECCmiAR Y 

^BCTIR E3 RQEHA D3 LASO TIRAS PE PBnBITO BU CAPSULA", seg!^ 

las características esenciales de lam siguientes $ 
R E I Y I R S I C A C i Q p E s

is*— Equina automática para cortar^ seleccionar y esa— 
35^ batir en forma de lazo tiras de piniento en capsulas, carne teri 

zada por disponer de un elemento motor unido que, por medio de - 
trsnsaisionss adecuadas, acciona de modo sincrónico tres
mosy de los cuales el primero es una cadena de arrastre y posi__
clonado de las tiras de pimiento, el segundo de aprovisionamiento 

3^* y posicionado de cápsulas bajo los eloaentos portadores de tiras
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válidas en el momento portuno, y el tercero de troceado del pi­
miento en tiras y de embutición de las tiras átiles en las cáp­
sulas situadas tajo ollas, existiendo un sistema electrónico de 
selección y mando que actáa simultáneamente sotare los órganos - 

5# de poeicionado de cápsulas y de embutición, logrando que solo - 
sean colocadas cápsulas baje las tiras - aptas y que la embuti­
ción tenga lugar tínicamente para dichas tiras aptas, de modo —  
que el arrastre y poeicionado de las tiras de pimiento so logra 
por una cadena sin fin de movimiento intermitente que dispone, a 

10. intervalos regulares, de regletas subdivididas en alváolos ado­
sados de forma igual a la de la tira a obtener, el aprovisiona­
miento de cápsulas se logra por una cadena sin fin de acciona—  
miento intermitente y de disposición normal a la anterior situa­
da en plano inferior, y la embutición de las tiras en las cáp—  

15# sulas se lleva a cabo por medio de elementos taabióh intermiten 
tes, en plano normal a los de las cadenas anteriores, situados 
sobre la cadena portadora de las regletas porta-tiras y coinci­
diendo con las sucesivas posiciones que han de ocupar dichas 
regletas en su avance intermitente, estando precedida la actua- 

20* cián de loe elementos embutidoras, para una regleta cualquiera, 
per la de órganos de selección de tiras, alternados con ellos y 
que actáan sobre una regleta cuando ósta ocupa la posición inae 
diata anterior a la de embutición, existiendo alternados domen 
tos selectores y embatidores, cada uno de les cuales, por pares 

25. contiguos, dispone de unidades de actuación sobre algunas de —  
las tiras de la regleta, y la suma de tedos les pares supone la 
actuación sobre todas las tiras de cada regleta de modo alter­
nado, estando precedida la actuación de los elementos embutido- 
res por un aprovisionamiento de cápsulas, bajo la regleta opor— 

30. tuna, en minero y posiciones tales que quedan situadas bajo los 
alvóolos portadores de tiras aptas y Chicamente bajo ellas, dis-
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poniendo la máquina do medios aprovisionadores de pimiento 
previos a la embutición y de medios de limpieza de las re­
gletas al final del ciclo embutidor.

2S,- Máquina automática para cortar, seleccionar y 
5, embutir en forma do lazo tiras de pimiento en cápsulas, scgán 

la anterior reivindicación, caracterizada porque dispone de 
un eje horizontal inferior que recibe el movimiento del mo­
tor ánico, y cuyos extremos son solidarios do sendas bielas — 
las cuales tienen sus cabezas superiores solidarias de un —  

10. travesano horizontal portador de los elementos selectores y 
do los órganos de accionamiento de los embutidores a los que 
comunica su movimiento vertical alternativo* siendo el eje — 
horizontal inferior al que transmite asimismo su movimiento — 
giratorio, por medio de correas o cadenas, a los órganos de — 

15, accionamiento de la cadena de aprovisionamiento de cápsulas* 
y un pilar vertical, que compaSa en su movimiento al travesa­
se superior, el que provoca el movimiento intermitente de la 
cadena portadora de regletas+

39.—  Máquina automática para cortar, seleccionar y 
20+ embutir en forma de lazo tiras de pimiento en cápsulas, segán 

las reivindicaciones anteriores, caracterizada poique la cade­
na aprovisionadora de cápsulas es solidaria de una cruz que la 
transmite su movimiento y entre cuyos brazos se alojan, en el 
giro, unas rulinas solidarias de un plato que recibe el moví— 

25, miento de modo continuo del eje horizontal inferior, directa­
mente o a través de pisones intermedios, de modo que dichas —  
rulinas solo existen en una zona del plato, con lo que al en­
trar esta zona en contacto con la cruz la hace girar, mientras 
que cuando los brazos de la cruz coinciden con la zona despro— 

30* vista de rulinas, dicha cruz queda inmóvil y con ella la cade-
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na, produciéndose así el movimiento intermitente de aprovisio­
namiento de cápsulas.

43.- Máquina automática para cortar, seleccionar y em 
butir en forma do lazo tiras de pimiento en cápsulas, segón —  

5, las reivindicaciones primera y segunda, caracterizada porque - 
la cadena aprovisionadora de cápsulas es solidaria de un piñón 
dentado solamente en una zona, el cual es accionado de nodo in­
termitente, y con ól la cadena, por un piñón de movimiento con­
tinuo que recibe el movimiento del eje horizontal inferior, y 

10. con el que engrana a intervalos de magnitud dependiente de la 
amplitud de la zona dentada del piñón solidario de la cadena.

53.— ?3áquina automática para cortar, seleccionar y em­
butir en forma de lazo tiras de pimiento en cápsulas, segdn las 
reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la cadena por- 

15. tadora de regletas es solidaria, en uno de sus extremos, de un 
trinquete que, a su vez, es solidario de un balancín dotado en 
uno de sus extremos de una rnlina de giro loco, y, en el otro - 
extremo, de un muelle de recuperación y un tope, de modo que el 
elemento aecionador del movimiento vertical que acompaña al tra- 

20. vesaño superior dispone de un tacón el cual, si desplazarse en 
uno de los sentidos verticales, incide sobre la rulina provocan­
do el desplazamiento angular del balancín, el del trinquete y 
el de la rueda motriz de la cadena, lo que tiene como consecuen­
cia el avance de ésta pasando las regletas que comporta a la es- 

25. tación siguiente, y al moverse el elemento aecionador en el sen­
tido vertical opuesto, abandona a la rulina y el balancín recu­
pera su posición inicial, limitada por el tope, quedando en dis­
posición de un nuevo ciclo.

68.- KSáquina automática para cortar, seleccionar y es—  
30. butir en forma de lazo tiras de pimiento on cápsulas, segán las 

reivindicaciones anteriores, caracterizada porque dispone de un
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sistema electrónico que recibe información de los elementos 
selectores fijos al travesano horizontal accionado por 
bielas y situados, por series, en posiciones anticipadas a 
los elementos embutidoras, considerada esta anticipación en 
el sentido de que los selectores actásn siempre sobre — 
regleta que ha de quedar, en la estación siguiente, bajo una 
serie de eabatidores.

?-*** Equina automática para cortar, seleccionar y - 
embutir en forma de laso tiras de pimiento en cápsulas, se—  
gón las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque —  
una serie de selectores esta compuesta por tantos grupos de — 
palpaduras cono alvóolos de la regleta han de ser controlados 
por su acción, siendo estos paleadores vastagos conectados —  
eléctricamente al sistema electrónico al que transmiten unos 
datos, y  dispuestos por grupos de tres que inciden sobre los 
extremos y centro de la tira sobre la que acida el grupo, de —  
modo que si toman contacto con la tira para en descenso de —  
magnitud inferior a una determinada como crítica, todos y ca­
da uno de ellos, el sistema electrónico recibe información de 
tira válida y transmite órdenes de embutición para el elemento 
eabutidor que ha de quedar sobre la tira y de aprovisionamien­
to de cápsulas bajo dicha, tira, en tanto que, si uno o varios 
de los vastagos palpado res rebasa el descenso crítico la or­
den es contraria y no se darán ni la embutición ni el aprovi­
sionamiento de cápsulas.

8$.— Maquina automática para cortar, seleccionar y em­
butir en forma de lazo tiras de pimiento en cápsulas, segán —  
las reivindicaciones anteriores, caracterizada parque la orden 
de embutición se materializa por el desplazamiento de un cerro­
jo horizontal situado sobre el elemento eabutidor corrcspon—
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diento, teniendo el cerrojo un extraño unido a apa pieza que 
puedo adoptan* dos posiciones: una correspondiente al cerrojo 
cubriendo la cabesa del oatutidor y otra con el cerrojo sin 
cubrir dicha cabeza de nodo que. cuando los paleadores corres­
pondientes en la estación anterior han detectado una tira váli­
da, ce excita un roló el cual dispone de un vástago situado —  
cobro la picea do accionamiento Ael cerrojo y coloca dicho vás­
tase de nodo rae obliga a la picoa de accionamiento a desplazar 
el cerrojo Î asta que cubre la cabeza del eabutidor, con lo que 
el descenso del travaaaSo comporta el accionamiento dol embutí— 
dor correspondiente y la tira es alojada en la cápsula que que­
da bajo ella; per el contrario, si los selectores envían señal 
de tira no válida, el vástago accionado por el reíd se coloca - 
de modo que obliga, en el descenso, a adoptar a la pieza de —  
accionamiento del cerrojo una posición de cerrojo separado de 
la cabeza del enbutidor y el descenso del travesaña no será —  
acompañado del descenso del cmhutidor, quedando la tira no vá­
lida en la regleta hasta su desalojo final.

9&.— Háqaina automática para cortar, seleccionar y em­
butir en forma de laso tiras de pimiento en cápsulas, eegdh an­
teriores reivindicaciones, caracterizada porque el elemento ea- 
butidor dispone de un eje vertical deeplasable y con el extremo 
inferior bifurcado en dos láminas divergentes, el cual tiene —  
dos varillas laterales y paralelas a dicho eje unidas a la cabe­
za del embutidor y envueltas en un tramo por saielles de recupe­
ración que quedan comprendidos entre la cara inferior de dicha 
cabeza y la superior do una placa intermedia atravesada por las 
varillas y solidaria de la cabeza del eje, de modo que el des­
censo dol elemento embutidor provoca, en primer lugar, la inci­
dencia de las láminas inferiores sobre la tira da pimiento a la



que ¿oblan en forma de laso e introducen en un elemento con­
formador situado entro regleta y cápsula y a continuación el 
descenso ge las varillas y la compresión do los muelles con - 
lo cae los extremos inferiores de las varillas inciden sobre 
las testas de las ramas do la tira doblada, llevando a dicha 
tira al interior de la cápsula, tras lo míe el eabutidor as­
ciendo de nuevo acompañando al travesano superior por la ac­
ción de unas patillas que son solidarias del travesase y que­
dan bajo la cabeza del embutidor y teniendo lugar durante es­
ta ascensión de embutidor y travesano la recuperación de los 
muelles que devuelven al conjunto a su posición primera de re­
poso*

108*— Síquica automática para cortar, seleccionar y 
embutir en forma do laso tiras de pimiento en cápsulas, segdn 
las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la pie­
za de accionamiento del cerrojo es una placa dotada de una es­
cotadura inferior donde se aloja un apéndice del cerrojo, un 
eje de giro libre sobre la escotadura y una cara superior, —  
preferentemente plana, sobre la que incide el vástago despla- 
sable del relé de mando, de modo que las posiciones opuestas 
da este vástago provocan en el descenso la inclinación a uno u 
otro lado de la pieza, y con ella el desplazan! cnto del cerro­
jo cote cubrirá o no la cabeza del embutidor,

lis.-* Eáquina automática para cortar,seleccionar y embutir 
en forma de laso tiras de pimiento en cápsulas, segdn las reivin­
dicaciones! anteriores, caracterizada porque durante el descenso — 
del travesado superior tiene lugar tres movimientos?el desplaza­
miento de la cadena portadora de regletas hasta colocar cada una 
de estas regletas en la estación siguiente, el avance de la cade 
na portadora de cápsulas llevando cápsulas baje los alvéolos por 
tadores de tiras válidas y el desplazamiento ds los cerrojos para
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ocupar posiciones concordantes con la validez o no validez 
de la tira correspondiente controlada en la cstacidn ante­
rior.

128.— Máquina automática para cortar, seleccionar y 
embutir en forma do lazo tiras de pimiento en cápsulas, se— 
gtín las anteriores reivindicaciones caracterizada porque dis­
pone de una cadena aprovisionadora de pimiento al final de - 
la cual existe un nacho cortador, accionado simultáneamente 
con loe enbutidorcs por el travesado superior, el cual intro-* 
daoe el pimiento, en forma de tiras, en los alvéolos de las - 
regletas.

138.— Báquina automática para cortar, seleccionar y 
embutir en forma de lazo tiras de pimiento en cápsulas, segtün 
las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque dispone 
de cepillos limpiadores que giran con las ruedas extremas por­
tadoras de regletas y que eliminan las tiras no válidas, dejan 
do las regletas limpias para un nuevo ciclo.

14*+- "HAQCISA AUTOMATICA PARA CORTAR, SELECCIONAR Y 
EMBUTIR R? F033A DE LAZO TIRAS DE PBÜEHTO EH CAPSULAS".

Seg&i queda cus tancialaente descrito en la presente —  
Hamoria que consta da diecisiete hojas, escritas a máquina por 
una sola cara y acomapsüa de dibu jos .

E&drid, 2 7 f EB. 1976
D. AKTCHIO CAT.!AílA3A IKNOEP.P.

FRAÍ>í€!$CO GARCIA CABRERIZO

fe. J.r̂H.r.
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