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Se refiere la presente solicitud a un mecanismo que permite fá­

cilmente y de manera extremadamente segura el control de descen­

so de personas y pesos o cargas en altura.

Es de especial utilización en el manejo de cargas en movimiento 

vertical y para trabajos que requieran situar al operario a ciar- 

ta altura.

A este respecto, el mecanismo permite un descenso controlado on 

cuanto a recorrido y velocidad, esto es, con detención en el 14- 

gar deseado y con descenso a la velocidad pretendida.

Estas enunciadas características ya constituyen novedad, al me­

nos por el grado ea que son alcanzadas por el mecanismo en cues­

tión.

Pero, adenós, su constitución es sencilla y robusta y no ss pa­

rece en absoluto a cuanto es conocido en la materia.

Se caracteriza por un elemento a modo de caja tubular por la que 

se hace pasar la cuerda sobre la que se produce el descenso o la 

detención.

le mencionada caja se compone de un ndcleo interior y de una en­

volvente exterior.

El nócleo es una barra recta que termina en dos cabezas, con sen­

das fuertes argollas.

la envolvsnte tubular se extiende, de manera fósilmente 

desmontable, catre cebas cabezas.

la cuerda se enrolla cierto n&eero de vueltas alrsdador del nd- 

cleo y sale longitudinalmente por sendas gargantas existentes a
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tal efecto *a lee cabeza*.

Bel advero da vuelta* que *e dea cobra el ndcleo dependa la velo­

cidad del áeacenaa. La cuerda lleva a ambo* extremo* *u* propio* 
acancha*.

5. Coa objeto da hacer a#* claramente compren*ible cuento anteceda, 

pMieado al propio tiempo da relieve otra* caracterfatiea* y van- 

taja* da aata mecaniamo, *a d^criba aaguidmaMta un ejemplo da 

raalizacida no limitativo, dal míame, iluatrado en loa dibujo# 

adjunto*, eb lo* cuele*:

10. La figura 1 mueatra al mecaniamo aa diapoaicidn da uao.

La figura 2 lo sueatra con aa envolvaate quitada.

Y la figura 3 parmita ver, cdmo *e afianza al mecaniamo para una 

iaaovtlizacida permanente de la carga auapandida.

Azi puaa, la rehurta barra racta 1 termina en ambo* extramo* en 

15. la* r**p*ctiva* cabeza* 2 y 3, coa *u* corre*pondtente* argoll**

4 y 5.

La cuerda 6, capee talmente raaiataata, a* enrolla en varia* vual- 

taa 7 alradedor dal ndcleo 1 y paca cobra la* cabeza* 2 y 3 para 

aalir al exterior por renda* garganta* o ranura* que dicha* caba- 

20. zaa prcaen ten a tal efecto.

La anvolvaata tubular 8, que puede aer derlizada longitudinal*#ti­

ta para manipular la* vuelta* 7 (por ejemplo, pora variar au nd- 

mero) re rujeta aa au emplazamiento mediante adecuador tornillo*. 

Su ruperficie pueda aarvir, por ejemplo, pera exhibir iaatzuc- 

ciooa* y/a explicación## cobra el manejo del mecaniamo.25.
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Por lo demás, el funcionamiento es elemental:

La cuerdo 4 ze sujeta en la parte alta delaque haya de descender 

o suspender la perzoaa o la carga. Dando laz vueltaa 7 que ze 

dezeen alrededor de 1* ze desliza 8 a su posición de trabajo^

5. Se engancha el mosquetán, gancho, etc., de la carga de la argo­

lla inferior 5 (el mecanismo ez simétrico y resulta, por tanto, 

teversiblr en au montaje). Con la mano, ze ejerce una teasida 

variable sobre la parte Inferior de la cuerda 6, frenándose con 

ello más o mecos el descenso, llegando a la detención zi ze desea 

10. Para una detención prolongada, ze adopta la disposición de la

figura 3, pasando una vuelta 9 de cuerda sobre el cuerpo del me­

canismo.

Como ze ve, este mecanismo ez de extrema utilidad en manejo ver­

tical de cargas, trabajos de construcción, trabajos en fachadas, 

15. trabajos de salvamento y rescate, etc.,

Su forma de utilización es variada:

q) Descenso de una persona consciente, controlando ella misma, 

b) Descenso de persona o carga, controlado por otra persona des­

de un punto mas bajo.

20. c) Descenso de persona o carga, controlado por otra persona des­

de un punto más alto.

Evidentemente, respecto a lo descrito Ó ilustrado, pueden intro­

ducirse en la práctica cuantas modificaciones de detalle, por no 

alterar i<* esencial de este mecanismo, tengan cabida en el mar- 

25. co da las siguientes:
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RáílIRRIRácioNES
1. - Mecanisma de control de descenso da personas y pesos en sltu, 

rs, caracterizado por ua cuerpo formado por va ndelao interior, 

terminado es dos cabezas con sendas argollas y gargantas loagitu-

5. díñalas y par una envelventa tubular suj atable entre ambas cabe­

zas y que aa dsslisa longitudinalmente, al soltar su anjee ida, 

dejando aceasibla al adelas interior, sobre el que se enrolla, en 

un ndnero de vueltas variables a voluntad y conveniencia, la par­

ta afectada da una sólida cuerda de suspensión, dotada da medios 

10* de enganche a sus extraños.

2. - "MECANISMO DE CONTROL DE DESCENSO DE PERSONAS Y PESOS EN AL­

TURA".

Todo tal y cesto queda descrito y reivindicado en la presente Me­

moria que coasta de cinco hojas mecanografiadas por una sola de 

13. sus ceras y se ilustra con los dibujos que a la misma se acompa­

ñas.
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