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Se refiere le presente solicitud a un mecanismo que permite ff-
cilmente y de manera extremadamente scgura el control de descene
so de perscnas y pesog o cargas en altura,
Es de especial utilizacidn en el manejo de cargas en movimiento
vertical y para txabajes gue requiexan situar sl operario & cler
ta altura,
A este respecto, el mecanisuo permite un descense controlado en
cuanto a recorride y velocidad, esto es, con detencidn en el li-
gar deseado y con descenso a la velocidad pretendida,
Estas enunciadas caracterfsticas ya constituyen novedad, al me=
nos por el grado en que son alcanzadas por ¢l mecanismo en cues-
tidn,
Pero, ademfs, su constitucidn es sencilla y robusta y no se pa=
rece en absoluto a cusnto es conocido en la materia.
Se caracteriza por un elemento a wodo de caja tubuler por la que
se hace pasar la cuerda sobre la que se produce el descenso o la
detencién,
1a mencionada caja se compone de un micleo interior y de una en=
volvente exterior,
El nicleo es una barra recta que termina en dos csbezas, con sen=
das fuertes argollas,

Ls envolvente tubuler se extiende, de manera fdcilmente
desmontable, entre ambas cabezss,
La cuerda sc enrolla clerto whaero de vueltas alrededor del nd-

cleo y sale loogitudinalmente por sendas garpantes existentes a
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tal efocto en las cabexas,

Nel mdmero de vueltas que se den sobra el ndcleo depende la veloe
cidad del descense, La cuerda lleva a embos extremos sus proplos
enganches,

Com objeto de hacer sfs clarawente comprensible cusnto sntecede,
poniendo al proplo tiempo de relieve otraw caracterfsticas y veiw
tajas de este mecanismo, se describs seguidsmente un ejemplo de
realizacidn no limitativa, del mismo, ilustrade en los dibujos

adjuntos, eh los cuales:

La figura 1 suestra el mecanismo en disposicién de use,

la figurs 2 lo muestra con su envolvente quitadae

Y la figura 3 permite ver, cémo se afianza ¢l wecanismo para um
irmovilizacién permanente de la carga suspendida,

Asf pues, la robusta barra rescta 1 termios en smbos extremos en
las zespectivas cabexzas 2 y 3, con sus corresponiientes argollas
&y S

1Ls cuerda 6, especialmente resistente, se anrolla en varias vuele
tas 7 alrededor del nfcleo 1 y pasa sobre las cabezas 2 y 3 pera
salir al exterior por sendas gargantas o ranuras que dichas cabe-
zas presantan 8 tal efecto,

Ls eunvolvente tubular 8, que puede ser deslizada loungitudinalmen-
te para manipular las vusltas 7 (por ejemplo, pars variar su nde
mero) se sujeta en su emplazamiento mediante adecuados tornillos.
Su superficies puede servir, por ejemplo, para exhibir instruce

ciones y/o explicaciones sobre el manejo del mecanismo,
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Por lo denfis, el funcionsmiento es elemental:

La cuerda 6 se sujeta en la parte alta dela §u¢ haya de descendar
o suspender la personas o la carga. Dando las vueltas 7 que se
deseen alvededor de 1, se desliza 8 a su posicién de trabajo;

Se engancha el mosquetdn, gancho, etc., de la carga de la argoe
1la inferior S (el mecanismo es sinftrico y results, por tanto,
reversiblr en su montaje). Con la msno, se ejerce una tensidn
variable sobre la perte inferior de la cuerds 6, frenindose con

ello wfs o menos el descenso, llegando s ls detencidn si se desea

. Pars una detencién prolongada, se adopl:a 1a disposicién de la

figura 3, pesando una vuelta 9 de cuerds sobre el cuerpo del me~
canisno,

Como se ve, este mecanismo es de extremes utilidad en manejo ver-
tléal de cargas, trabajos de construccién, trabajos en fachadas,
trabajos de salvamente y rescate, etc.,

Su forma de utilizacidn es variadas

q) Descenso de una persona consciente, controlando ella misma,
b) Descenso de persona 0 carga, controlado por otra persona des~
de un punto mas bajo.

¢) Descenso de persons o carga, controlado por otrs persona des~
de un punto wfs alto,

Evidentemente, respecto a lo descrito & flustrado, pueden intro-
ducirse en la prdctica cuantas modificecliones de detalle, por no
altergr lo esencial de este mecanismo, tengsn cabida en el mare

¢o de las siguientes:
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1. Mecanisme de control de descenso de personas y pesos en altu,
2, caracterizadc por um cuexpo formado par un ndcleo interior,
tersinado en dos cabezas con sendas argollss y gargantas longitue
dinales y por uma eunvelvents tubular sujatable entre ambas cabe~
as y que se desliza longitudinalmente, al soltar su sujecidn,
dejando accesible 8] miclse interior, sobre el que se enrolls, en
un ndmere de vueltas variables s voluntad y conveniencia, la par-

te afectads de una sélida cuerda de susperwiln, dotada de medios

- de engenche a sus extramos.

2,~ "MECANISMO DE CONTROL DE DESCENSO DE PERSONAS Y PESOS EN ALe
TURA™,

Todo tal y como quada descrito y yeivindicado en le presente Me~
moria que consta de cinco hojas mecanografiadas por una sola de
sus caras vy se ilustra con los dibujos que a 1la misma se acompae

flan,
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