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El invento se refiere & uwne machacadora por

choques mejorada que estd dotada de mm rotor provisto de mayr

'tillos dispusstos para golpear y romper el material tal como

pledra, ¥y para proyectar el material que ha de ser desinte-
grado contra unos elementos de impacto tales como barras ma
chacadoras, separadas del rotor, y en particular el invento
ge refiere a un conjunto de alimentacidn mejorado pars una
machacaddrs de este tipo.

Es conoeido que dichas méquinas machacadoras
por impacto han eido provistas de una rampa de alimentacidn
inolinads hacis abajo formando un dngulo de inclinmeidn fijo |
oon relacidén & la pared de la machacadora a través de 1la
éual sobresale la rampe de alimentaclén. Un ejemplo de una
machacadora de egte tipo se describe en la Memorig de Patente

de.Gran Bretafia n? 498,415 de 1939. Con uvna machacadora de

- eate fipo, si una piedra forma un puente en el espacio formsg

do entre la rampa de alimentacién y wna barra de impacto de
la machascadora y no consigue caer en la zona de accién de

los martillos, se obstruye la alimentacién del material & lo

"largo de la rampa ¥y es necesario abrir la caja para liberar

18 machacadore de dicho material qus la obstruye.

En le Memoria de Patente de los Egtados Unldos
n? 2,767.928 de 1956 se desoribe una machacadora por chogues
con un canal de alimentacidn provisto de un éngulo de incli-
nacién que puede ser éjustado gracias a wes ménsulas de so-
porte dotadas de superficies de soporte de rampa en forma de
arco orientadas hacia arriba. Con una disposicién de este
tipo, el dngulo de la ramps puede ser ajustado pera alejar
la extremidad inferior de las barras de impacto mientrazs que

la extremidad superior se desplaza hacia las barras de impac
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40 0 para desplazar la extremidad inferior hacia las barras
de impacto mientras que la exiremided superior se aleja de
lae barras de impacto. Sin embargo, esta disposicidn no
permite désplazar toda la rampa alejéndola de las barras de
impacto obteniendo la inclinacidn de la extremidad superior
hacia abajo en direccidn & una posicidn horizontal.

En la Memoria de Patente Alemana n? 1,032,647
de 1958, se describe una machacadora por chogues que tiene
una rempa de alimentacidn mantenida en sus bordes longitudi-
nales opuestos entre unos rieles de guiado con un dngulo de
inclinscidn constante, pero pudiendo la rampe ser retirada y
alejade del rotor de soporte de martillos y de las barras de
impacto acoplando un gancho que cuelga de la parte inferior
de la rampa para arrestirar la rampa a 10 largo de la pendien
te de les rieles de gufa. De este modo, la extremidad supe-
rior de la rampa se eleva a wna altura superior cuaendo se
aleja la rampa del rotor y de las barras de impacto, y es
diffcil o imposible accionarla para hacer caer wna piedra que
forma un puente en la parte superior de la rampa hagta que
lo rempa hay; sido completamente retireda de su posicién en-

tre los rieles de guiado,
En la Memoris de Patente de los Estados Unidos

n? 2,862,669 de 1958, se describe una machacadora por cho-
ques con una rampa gque puede ser elevada o bajada sin cambiar
el dngulo de la rampa ni la distancia de la misma respecto al
rotor de soporte de martillos adyacents.

las Memorias de Patentes de los Estados Unidos
nimeros 2.889.119, 3.157.367 y 3.701.485 describen cada una
unas rampas que pivotan alrededor de wn eje situado debajo de

la rampa y cerce de la extremidad superior de la rampa, Di-
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cho dispositivo de reglaje de rampa, como el que se deseribe
en la Memoria de Patente de los Estados Unidos n2 2.767.928,
permite un reglaje por medio del cual cuando la extremidad
inferior de la rampa se sleja de las barras de impacto, la
extremidad superior de la rampa se desplaza hacia las barras
de impacto.

En las Memorias de Patente de los Estados Uni-
dos nimeros 2,644,644 y 3,202,367, se describe un dispositivo
para hacer bajar la extremidad superior de wna rampa alrede-
dor de un eje situado debajo de la rampa y cerca de la ex-
trémidad inferior de la misma. Sin embargo, cusndo uwsa pie-
dra forma un puents en el espacio situzdo encima de los mar-.
tillos giratorios y entre una barra de impacto y la extremi-
dad inferior de la rampa, la disposicidn de esta Patente es
ineficaz para hacer caer la piedra en el radio de accidn de
los maftillos, porque cuando se baja lz extremidad superior,
la extremidad inferior se eleva haciendo subir as{ la piedra
que forma el puente mds lejos del alcance de los martillos
giratorios.

) Ninguns de las disposiciones deseritas mds arri
be para ajustar el dngulo de unz rempa de alimentacién con el
objeto de hacer caer una piedra que forma un puente en el es-
pacio situado encima de loz martillos y entre la rampa y las

barras de impacto, es eficaz para hacer bajar o caer tanto

"una pledra que forme un puente en wna posicidn alta como una

piedra gque forme wn puente en ws posicidn baja sobre la ram
pa de alimentacién inclinade.

Un objeto del invento consiste en proporcionar
una machacadora por chogues mejorsda dotada de un conjunto

de alimentacién que subsana los inconvenientes de la téenica
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anterior de maners prdetica y satisfectoria, sirviendo el
conjunto para hacer caer une piedra que forma un puente en
el espacio situvado encima de los martillos giratorios y
entre la rampz de alimentacidn y las barras de impacto, sin
tener en cuenta el hecho de gue la piedra que fonmﬁ el puen
te descansa en la rampa de alimentzcidn cerca de su extre-
midad superior o cerca de su extremidad inferior.

De acuexrdo con el invento, se proporciona una
machacadora por chogues dotada de un rotor montado de mane=
ra giratoria en wne caja, soportando el rotor unos marti-
lios dispuestos de modo gue nmientras giren golpeen y rompean
el material introducido en lz caja y proyecten el material
para desintegrarlo contra unos elementos de impacto dispueg
tos en la caja a ung ciertas distencia del rotor, y un conjwn
to'de entrada de material dispuesto en la caja en un lado
del rotor opuesto por lo menos a alguno de los elementos de
impacto situados en el otro lado del rotor, incluyendo el
conjwmto de alimentacidén una rempa de alimentacidn para ha-
cer pasar el material hasta el rotor dentro de la caja, ca-
raoterizadéuporque el conjunto de alimentacidh incluye wn per
de paredes laterales separadas horizontalmente y que se ex-
tienden verticalmente estando la rampa de alimentacidn dis~
pueste entre ellas, constituyendo por lo menos una de las
paredes laterales wna superficie de leva, estando por lo
menos un seguidor de leva soportado por la rampa de alimenta
cién y dispuesto para acoplarse con la superficie de leva,

y wn dispositivo de accionamiento conectado con la rampa de
alimentacidn para desplazar la rampa de a2limentacién y el se
guidor de leve soportado por ésta a lo largo de la superfi

cie de la leva para desplazar la rampae de alimentacidn ale-
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jédndola del rotor y de los elementos de impacto y para in-
glinar'simnlténeamente la extremidad superior de la rampa de
alimentacidn hacia sbajo en una direccidn orientada hacia
la posicidn horizontal de la rampe de alimeptaeién.

Preferentemente, cada una de las paredes late-
rales constituye una superficie de leva con lo cual existe
wn par de superficies de leva, y larmmpa de alimentacidn
tiene un primer par de seguidores de leva horizontalmente
separadbs que cuelgan de la rampa de alimentacibn, estando
cada seguldor de levae dispuesto de modo que se acople con
ung de las superficies de leve del par de superficies de lg
Ve,

Preferentemente, cada superficie de leva estd
provista de una porcidn horizontal y de una porcién dotada

de utna curva orientada hacia abajo en la extremidad de la

‘porcién horizontal alejada del rotor, y el primer par de

seguldores de ieva, horizontalmente separados, estdn dispueg
tos parsa desplazarse a lo largo de lag porciones horizonte-
les de las superficies de leva separadas encima y ha&ia gba-
jo de las porcicmes curvas de las superficies de leva.
Preferentemente, la rampa de alimentacidén tie-
ne un segundo par de seguidores de leva, separados horizon-
talments, que cuelgan de la rampa de alimentacién y que es-

tdn situados entre el primer par de seguidores de leva y el

rotor, estando cada uno de los seguidores de leva del segun-

do par dispuestos de modo que se acoplen con la poreidén ho=
rizontel de una superficie de leva correspondiente del par
de superficies de leva para gue se desplace & lo largo de
las porciones horizontales de las mismas cuaﬁdo los seguldo-

res de leva del primer par se desplacen hacia abzajo a lo
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largo de las porciones curvas de las superficies de leva,
Preferentemente, el dispositivo de acciona-
miento incluye un cigiiefial montado de manera giratoria en
les paredes laterales del conjunto de alimentacién, conec~
tando por 1o menos wn brazo de menivela el cigliefial al pri-
mer par de seguidores de leva, y wn dispositivo de energiza-
eién para hacer girar el cigliefial de modo que el brazo de
mnivela desplace el primer par de seguidoreg de leva a lo
largo de las superficies de leve sevaradas horizontalmente.
Preferentemente, el ciglisfial estd situado de-

bajo de las porciones horizontales del par de superficies de
leva, y ol cigliefial lleva wna pluralidad de brazos de mani-
vela consctados a un drbol que lleva montado en é1 el primer
par de seguldores de leva.

| Preferentemente, el dispositivo de energiza-
elén para hacer girar el cigliefial incluye por lo menos uwn
brazo articulado gque puede ser extendide por medio de uma
presidn de flufdo y que estd conectado en wma extremided
con ol cigiiefinl, mientras que estd conectado de manera pivo-
tante por Lg otrs oxtremidad con la caje de la machacadora,
situdndose le conexién pivotante del brezo con la caja encl

me de la rampa de alimentacién y estando separada horizontal

" mente respecto & un plano vertical que pasa por el eje del

rotor por una distancia inferior a la distancia entrs el ci-
gliefial y dicho plano vertical.

Por tanto, de zcuerdo con el invento, el con-
junto de rampa de alimentacidén de una machacadora por cho-
ques sirve para desplazar toda lz rampa alejéndola del rotor
¥ de las barras de impacto, inclinando simultédneamente la

extremidad superior de la rampa hzcia abajo en direceibn a



10

15

20

25°

30

la posicién horizontal, pars hacer bajar o caer una piedra
que forma wm puente en una parte alta o baja, dentro del ra

dio de accién de los martillos giratorios. Dicho movimien-

~to de la rampe se tbtiene gracias a un dispositivo de leva

que soporta ls rampa con relacidn a las paredes laterales.

En un modo de realizecién del invento, wna ram
pa de alimentacidén inelineda hacia abajo estd provista de
dos pares de seguidores de leva colgantes gque se desplazan
sobre wi par de superficies de leva separadaes horizontal-
mente,que tienen una porcidén horizontal y una porcién curva
orientada hacia abajo en la extremidad de la porcién hori-
zohtal alejada del rotor. Un brazo de manivels cuya rota=-
cién estd asegurade por wm brazo articulado sccionado por
la presién de mn fluido, estd conectado con 1o0s seguidores
de leve vpara desplazer el par de seguidores de leva alejado
del rotor, a lo largo de la superficie de leva y bajando
por la porcibén curva de la misma. De este modo, la rampa se
eléja del rotor y de los elementos de ilmpacto mientras que
la extremidad superior de la rempe se inclina simultdneamen-
te hacia abéjo en direccién & la posicién horizontal.

Se deseribird y se ilustrard detalladamente el
invento a t{tulo de ejemplo hzoiendo referencla a los dibu-
jos esqueméticos adjuntos en log cusless

Ia figura 1 es una vista en alzado, parcislmenw

" te en seccidn, que representa una machzacadora por chogues

de acuerdo con el invento; ¥y

La figura 2 es wna vista ampliada y de despie-
ce de une rampa de alimentacidn destineda @ la machacadora
por choques representada en la figura 1.

En los dibujos, se representa uns machacadora
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por chogques que incluye una caja 1 que tiene en wma zona in
ferior un rotor 2 montado en wr drbol 3 que estd soportado
por unos cojinetes adecwados 4, Iea caja 1 define un orifi-~
cio de alimentacidén del material 5 encime de uwna rampa de
alimentacidn 6 inclinada hacia abajo en direceidn al rotor
2. Ia rampa de alimentacidn 6 forms parte de wn conjunto
de alimentacidn que se describird detallademente en lo que
sigue. Con el objeto de describir la construccidn general
de la mégquina es sufiociente indicar que la rampa 6 cumple
la funeldn convencional de hacer llegar el material tal co-

mo pledrz a los martillos 7, montados de manera adecuada en

el rotor 2,

le rampa 6 dirige el raterial de alimentacién
hacie el rotor 2 en un emplazamiento donde sus martillos 7
estdn subiendo con el resultado de que el chogue de los mar
tillos 7 sobre el material rompe este en particulas mas pe-
quefiias que son proyectadas hzcia arriba de modo que se rom-
pan y se desintegren en particulas todavia mds pequefias al
chocar con wn complemento de barras de impacto primarias 8

¥ 9 soportedas por la caja 1.

Une operzcién de machacado secundaria se produ—

" ce cuando dichas particulas caen hacia abajo desde las barras

8 y 9 de modo que sean de nuevo golpeadas por los martillos
T y proyectadas hacia ura zona de descargs 10 donde las
particulas chocan con un conjunto vertical de barras de im-
pacto secundarias 11, Cerca de la periferia del rotor 2, se
representan situwadas wna o varias barras de machacédo ajug-

tables y flexibles.
Los soportes ajustables y flexibles tales como

los soportes de las barras 12 son bien conocidos, y un
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ejemplo de estos soportes se representa en la Memoria de Pg

tente de los Estados Unidos n® 2.486 de 1949. Ias parti-
euias que no pasen entre las barras 11 y no penetren en la '
zona de descarge 10 progresan hacia abajo en direccidn a
las barras 12 donde dichas particulas estén sometidas a wn
machacado final cuando las particulas se alojan bajo pre-
sién en el espacio formado en el rotor 2 y las barras 12 pa=-
sando a la porciég més baja en las zonas de descarga. Se
representa la caja 1 como teniendo una porclién pivotante 14
conectada don unz estructura de base 15 por wma bisagra 16
para que sea posiblé gbrir la caja y obtener acceso a los
mecanismos internos,

Se desoribird ahora el conjunto de entradas del
naterial, del cual forma parte la rampa 6, Ie rampa 6, ya
que estd dispussta en el lado por donde suben los martillos
del rotor 2, estd situada en la caje 1 en un lado de un pla-
no vertieal X-X! que pasa por el eje y el drbol del rotor 2,
y eatd opuesto a algunas de las barras de impacto 8§ de la ma-
chacedors y todas 1as barras de impacto 9 y 11. Ia rampa 6
estd por tant; geparada por unz distancia considersble de las
barras de impacto., Pero una de las caracteristicas deseadas
de estas mdguinas es su capacidad pare recibir y machacar pig
dras o trozos de piledra u otro material de grandes dimensio-
nes obtenidos por voladura con explosivos. Por tanto, a
veces ocurre que un trozo de piedra que ha entrado en la md
quina es tan voluminoso que forma un puente en el espacio
sitvado encima de log martillos giratorios 7 y entre la rame
pe 6 y wna de las barras de impacéo, usualmente una de las
barras de impacfo secundarias 11'de lz machacadora.

Con el objeto de hacer bajar o caer dicha pie-
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dra que forma un puente, situdndola en el radio de accidn
de los martillos giratorios 7, la rampa 6 estéd sovorteda
por un dispositivo de leva que se representa en la figura 1
y qﬁe incluye un elemento de pared 20 que define una super-
ficle de leva provista de una porcidn horizontal 22 y de
una poreidén eurva orientada hacia abajo 23 en la extremidad
de la porcidén horizontal 22 alejada del rotor 2. Ia manera
con la cual la rampz 6 estd construfda para desplazarse en
las superficies de leva 22 y 23 y estar soportada por ellas,
se representa detalladamente en la vista de desplece de la
figura 2.

Haclendo referencia a la figura 2, se ve que

la rempe 6 incluye un primer par de sezuidores de leva ba—

"~ jo la forma de rodillos 30 y 31 y un segundo par de rodillos

seguidores de leva 32 y 33. Ios rodillos de cada par estdn

geparados horizontalmente el uno del otro y cuelgan e la

. rampa 6 para acoplarse con las superficies de leva 22 y 23

que se representan en la figura 1 y con otra superficie de
leva del mismo tipo (no revresentada), situada en el lédo
opuasto de 12 caja 1.

Haciendo de nuevo referencia a la figura 2, se

ve gue la rampa 6 tiene unos nervios colgsntes 35, 36 y 37,

y que el primer par de rodillos seguidores de leva 30 y 31
estdn montados cada uno en wn drbol comin 38 gque pasa a tra-
vés de'cada wo de los nervios 35, 36 y 37. Los rodillos 32
y 33 del segundo par estén montados cada uno en wn drbol

40 y en wm érbol 41 respectivamente, estando el &€rbol 40 mon
tado de manera giratoriz en el nervio 35 mientras que el dr-
bol 41 estd montado de menera giratoria en el nervio 37.

Un cigliefial 42 esté separado de la rampa 6 por wma pluralidad
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de brazos de manivela 43 que estdn achavetados en el ciglis-
fial 42 por una extremidad, y cuya otra extremidad estd com '
nectada al drbol 38." Un brazo articulado 45 que puede ex-
tenderse bajo el efecto de la presidn de un fluido sirve
para hacer girar el cigliefial 42, y el brazo articulado 45
incluye wm brazo_de palanca bifurcado 46 achavetado eh el
cigliefial 42 y conectado de manera pivotante con un vdstago
de émbolo 47 que sobresale de wn motor 4§ constituido por
un cilindro accionado por la presidn de wn fiuido,

Haciendo de nuevo referenclas g la figura 1; =1:)

ve qua el oigliefial 42 estd montado de manera giratoria en

‘el elemento de pared 20 y en le caja 1 debajo de ls poreién

horizontal 22 de l& supsrficie de leva y debajo de la mitad
gsuperior de la rempa 6, E1 brazo articulado extensible 45
estd situado en el exterior de la caja 1 estando el brazo
de palanca 46 conectado con una extfemidad del cigliefial 24
que gobresale & través de la caja 1 y al exterior de la mis-
ma, mientras que la extremidad del eilindro 48 ale jada del
cigliefinl 42 estd comectada de manera pivotante con ws mén-
sula 50 que;a en el exterior de la caja 1 e¢n un emplaza-
miento situsdo encima de la rampa 6 y separado del plano
vertical X7X' por una distaneiea inferior a la distancia en=-
tre el cigliefial 42 y el plano vertical X-X!',

Durante el fwneionamiento del aparato segim el

"invento, se da paso al flufdo bajo presibn (a través de los

orificios 51, 52 de la figura 2) para que los brazos 45 se
extiendaniy hagan girar el ciglefial 42 en el sentido antiho-
rario segin se ve en la figura 1., ZEsta rotacién del ciglie-
fial 42 despleza la palanca 46 desde la posicidén representada
en la figura 1 en lineas continuas, y estendo el seguidor
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de leva 30 en una superficie de leva horizontal 22, hasts
la pogicidn representada en lineas interrumpidas, con lo
cual el seguidor de leva 30 sigue la porcidn curva orienta-
da hacla abajo 23 de la superficie de leva, y la rampa 6 se
desplaza hasta le posicidén representada en lineas de puntos.
Por tanto, cuando una piedra de grandes dimensiones forma
un puenté en el espacio entre cuwaljuier punto de la rampa

6 y wne barra de impacto, tal como una de las barras i1,
estando dicha piedra mantenida fuera del aleance de los mar
tillos 7 y encima Ge los mismos, la rampa 6 se desplaza des—
de la posioidn representada en lineas continuas, hasta la
posicién representada en lineas interrumpidas. EL1 movi-
niento entre estes dos posiciones consiste en desplazar la
rampe alejéndola de les barras de impacto 11 e inelinar si-
nultédneamente la extremidad supérior de lz rempa 6 hacia
abe jo en direccién & una posicidén horizontal., Por tanto,
la rampa se desplaza para hacer bajar o0 caer una piedra que
forma un puente de modo gue se sitie en el radio de accidn
de los martillos girstorios sin tener en cuenta el hecho de
que la piedr; que forma el puente esté situsda en la rampaz
cerca de su extremidad superior o cerca de su extremidad in
ferior,

En resumen, la presente Patente de Invencidn

que se solicita deberd recaer sobre las siguientes

REIVINDICACICNES

1= lMachacadora por chogues que tiene wn rotor
(2) montado de manera giratoria en wna caja (1), soportando
el rotor unos martillos (7) dispuestos de modo que al girar
golpeen y rompan el material introducido en la caja y pro-

yecten este material para que se desintegre contra wnos ele-
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mentos de impaeto (8, 9, 11, 12) dispuestos en la caja a
una cierta distancie del roftor, y w conjunto de entrada de

alimentacién de material dispuesto en la caja en un lado del

rotor (2) opuesto por lo menos a algimo de los elementos de .

impacto dispuestos en el otro lado del rotor, incluyendo el
conjunto de alimentacidén wna rampa de alimentacidn (6) para
transferir el material al rotor en el interior de la caja,
caracterizada porgue el conjunto de alimentacidn incluye un
par de peredes laterales (20) separadas horizontalmente y
que se extlenden verticalmente, estando la rampa de alimenw
tacidn (6) dispussta entre ellas, constituyendo por 1o menos
wme de las paredes laterales une superficie de leva (22, 23),
por 1o menos un seguidor de leva (30) soportado por la ram-
pa_de‘alimentacién ¥ dispuesto para acoplarse con la super=
ficie de leva, y un dispositivo de aceionamiento (45) co-
nectado.con la rampa de alimentacidén para desplazar la ram-
pﬁ de alimentacidn y el seguidor de leva soportado por ésta
@ lo largo de la superficie de leva con el objeto de despla-
zar la rampa de alimentacién slejéndola del rotor y de los
elamentos de-impaoto e inclinar simultdneamente la extremi-
dad superior de la rampa de alimentacidn haciaz abajo en
direccibn & la posicidn horizontal de la rampa de alimente=
eibn.

2.~ Machacadora por chogues segin la reivindi-

‘cacidn 1, caracterizada porque cada una de las paredes la-

terales (20) proporciona una superficie de leva (22, 23) con
1o cual existe un par de superficiesde leva, y la rampe de
alimentecién (6) tisne un primer par de seguidores de leva
separados horizontalmente (30, 31) que cuelgan de la rampa

de alimentacidn, estando cada seguidor de leva dispuesto de
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modo que se gcople con wna superficie de leva correspondienw
te del par de superficies de leva.
- 3.- Machacadora por choques segin la reivindi-
cacién 2, caracterizada porque cada superficie de leva esta
provista de una porcién horizontal (22) y de wna porcidn
(23) encorvada hacia abajo en la extremided de la poreidn
horizontal alejada del rotor (2), y el primer par de segui-
dores de leva (30, 31) separados horizontalmente, estdn
dispuestos de modo que se desplacen a lo largo de las por-
ciones horizontales de las superficies de levae separadas
en las porciones ourvas de las superflcies de leva bajando
e lo largo de ellas. '

4.~ Machacadora por chogques segim le reivindi-
cacidn 3, caracterizada porque la rampa de dlimentecién (6)
tiene un segundo par de seguidores de leva (32, 33) separa-
dos horizontalmente que cuelgan de la rampa de alimentacién
¥y que estdn situados entre el primer par de seguidores de
leva y el rotor, estando cada uno de los seguidores de leva
del segundo par dispuestos para acoplarse con la poréién ho-
rizontal (22) de una superficie de leva correspondiente del
par de superficies de leva para que se desplace a lo largo
de las porciones horizontales de las mismas cuando los se-

guidores de leva del primer par se desplazan hacia abajo a

lo largo de las porciones curvas (23) de las superficies de

leva.
5.~ Machacadora por choques segin lzs reivine

dicaciones 2, 3 o 4, caracterizade porque el dispositivo
de mocionamiento (45) incluye wn cigliefial (42) montado de
menera giratoria en las paredes laterales del conjunto de

alimentacién, por lo menos un brazo de manivela (46) que
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conecta el cigiiefial con el primer par de seguidoreé de leva,
y un dispositivo de activacién para hacer girar el cigiefial

dé moio que el brazo de manivela desplace el primer par de

.seguidores de leva a lo largo de las superficies de leva se-

paradas horizontalmente.

6.~ Machacadora por choques segin la reivindi-
cacibén 5, en la medida en que depende de las reivindicacio-~
nes 3 o 4, caracterizada porque el cigilefial (42) esté situa~
do debajo de las porciones horizontales (22) del par de su-
perficies de leva, y el cigiiefial soporta una pluralidad de
brazos de manivela (43, 46) conectados & un &rbol (38) que
llsva montados en 81 el primer par de seguidores de leva
(30, 31).

7.~ Machacadora por choques segin la reivindi-
cacién 5 o 6, caracterizada porque el dispositivo de ener-
gizacién que hace girar el cigiiefial incluye por lo menos un
brazo articulado (48) que puede extenderse bajo el efecto de
la presién de un fluido y que estd conectado por una extre-
midad con el cigliefial (42) mientras que estd conecta&b de
manera pivotante pér su otra extremidad con la caja de la
nachacadora, situdndose la conexidn pivotante del brazo (48)
con la caja encima de la rampa de alimentacidn (6) y estan=
do separada horizontalmente de un plano vertical X-X' que
pasa por el eje del rotor (2) por una distancia inferior a
la distancia entre el cigiiefial y dicho plano vertical.

8.~ Se reivindica por ﬁltimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:

MACHACADORA POR CHOQUES.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de diecisiete -

péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
Madrid, 16 de Enero de 1.975

BERNARDO UN};RI%
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