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LIs presente invencidn tiene por objeto un disposi-

tivo mecdnico destinado a transmitir un movimiento de rota-

cibén, de cualquier amplitﬁd, a través de.una pared estanca.
Se trata en este caso de una estanquidsd rigurosa, en el
sentido en que se entiende, por ejemplo, en la industria
nuclear. La pared citada y los brganos de estanquidad dis-
tribuyen el espacio én dos campos distintos, un campo 3, gque
se podria calificar como "sano", situsdo en el mismo lado
de la péred que el b6rgano propulsor, y un caﬁpo P, ques se
podris calificsr como "contaminado".

Es sabido que el prensa-estopas'clésico, de tren-
za apretada, interpusesto entre uns pared y un eje translati-
vo o rotativo que atraviesa la citada pared, proporciona una
estanquidad admisible en la mayoria de las aplicacionss in-
dustriales.rzste tipo de dispositivo ha sido objeto de di-
versos perfsccionsmientos, tales como la inyeccidn continua
en la trenza de un fluido neutro, para impedir, preferente~
mente, el paso del fluido indeseablé del lado contaminado al
lado sano.

Lz bisica imperfeccidn de los dispositivos de esta
clase es que dejan siempre subsistir una abertura en la pa-
red y una rupbtura de su continuidad.

Ests imperfeccibn, por minima que sea, puede sexr
inaceptable en ciertas aplicsciones industrisles, tales como

las que corresponden 2 la técnica nuclesr, donde se exige la
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éontinuidad rigurosa de un recinto.

Se han realizado dispositivos que responden a esta
brescripcién ¥y permiten transnitir desplazamisntos diversos,
se trata de las cajas de guantes, muy difundidas en los ls-
boratorios nuclearss. Pero estos dispositivos son demasiado
frégiles para ser utilizables en la industria y, ademds, no
permiten transmitir un movimiento rotativo de amplitud inde-
finida, al ser limitads la capacidad de torsidn del guante,

Son conocidos dispositivos industriéles capaces de
tfansmitir, en las citadss condiciones de estanquidad, un
movimiento translativo limitado. Estos dispositivosrse hallan
constituidos, en genersl, por un &rbol motor, soportado por
un cojinete solidario de la pared. Una parte del &rbol, del
iado contaminado, por ejemplo, se halla rodeada por un tubo
ondulado eldstico coaxial, unido de forma-estanca, por una
parte, a la pared, alrededor del paso de drbol 5, por otra
pafte, a un disco atravesado por el 4rbol de forms estancs.
Puede desplazarge el Arbol axialmente utilizando la elastici-
dad del tubo ondulado. Ahora bien, ests elasticidsd es rela-
tivemente limitada, ya que es, como promedio, del orden de
un 10% de la longitud del tubo ondulado. De ello resultaz que
un desplazamiento translativo relativemente importante exige
una- longitud prohibitiva dél tubo ondulado.

La presente invencidn tiene por’ finalidad la reali-

zacién de un dispositivo que ofrezca una estanquidad conforme
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con las normas de la industria nuclear, y que permita trans-—

mitir un movimiento de rotacidn de cualguier nimero de revo-

luciohes, bajo pares y s velocidades aspreciables.

Segln ls invencidn, el dispositivo de transmisidn
de un movimiento de rotacidn, de cuaslquier amplitud, a tra-
vés de uns pared estanca, comprende, por una parte, un 3rbol
motor, llevado por, al menos, un cojinete solidario de la
citada pared, encontréndose_el extremo motor del citado 4r-

bol a un primer lado de la pared, y el extremo movido & un

segundo lado, y, por otra pasrte, un arbol arrastrado, se

" caracteriza porque comprende:

- un tubo ondulado eldstico que, en posicidn de
reposo, es sensiblemente coaxial al drbol motor, un extremo
del cual estd fijado de forma estanca a la pared, en el se-
gundo lado citado de dicha pared, y cuyo otro extremo estd
fijado; de forme asimismo estsnca, a un disco macizo;

-~ medios de unidn entre el 3rbol mobor y'él disco,
para transmitir al disco un movimiento‘que tenga una compo-
nente de translacibn circular;

~- medios de unidén entre el disco y el 4rbol arras-

trado para transmitir al 4rbol arrastrado un movimiento de

- rotacibn.

De este modo, la sbertura formada en la pared esté

recubierta pdr el tubo ondulado cuyo extremo se halla obtu-—

rado. Por consiguiente, puede considerarse que el tubo ¥ su

/-



obtursdor aseguran con la pared una delimitacidn, sin inte-
rrupcidn slguna del espacio en dos campos.

Segfn una realizacidn preferida de la invencidn,
ei brazo de manivela es cilindrico, y estd montado rotativa-

5 mente en un tubo solidario del disco y cosxial o éste Gltimo.
De este modo, el brszo en rotacién puede transmitir al tubo
un movimiento cireular que no es una rotacidn, ya que cual-
quier rotacidn del disco queds prohibida por la presencia del
tubo ondulado.

10 , " Segln uns realizacidn ventajosa de la invencidn,
los desplazsmientos circulares pero no rotativos de un pun-
to dado del eje del disco son transmitidos por una articula-
¢idn de rdtula 2 un plato solidario del &rbol arrastrado,
que puede asi recidbir un novimiento de rotacibn.

15 De preferencis, el brazo de manivele estd srticu-
1ado sobre el 8rbol motor, lo que permite que el extremo del
botdén describa un circulo no coaxisl al 4rbol motor, de mo-
do que lo alineacidn de los 4rboles motor y movido no es in-
dispensable,

20 Otras particularidades de la invencién resalterdn
todavia de la deéscripeidén detallada que sigue.

En los dibujos anejos, proporcionados a titulo de
ejémplo no limitativo de uns realizacién de la invencidn:
La figura 1 representa uns Qista en corte, segin

25 I-I de la figurs 2 de una primers realizacidén del dispositi-

10-1-75 =5-
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VO.

La figurs 2 es la vista por debajo, segin II-II,
de la figura 1.

La figurs 3 es un corte parciasl del dispositivo,
en dos posiciones dife:entes, destinada 3 explicar el fun-
cionamiento.

Is figurs 4 es un corte en alzado de una segunda
realizacidén de 1la invencibn.

' Lss figuras 5, 6, 7 y 8 son cortes parciales en
alzado de otras realizaciones de la invencidn.

En la realizacidn representada en la figura 1, se
ha mostrado la aplicscién de la invencibn al mando, por me-
dio de un &rbol motor 31, de uns vilvula 1 de cualquicr ti-
po, que comprende principalmente un cuerpo 2 y urn vdstago
de mando rotativo 3, que sale del cuerpo 2 por un msnguito
4 del cuerpo 2 con una holgura moderéda, compatible con el
funcionsniento de la vélvula.

El dispositivo de transmisidn previsto por la in=-
vencibén comprende unas caja 5, de forma sensiblemente cilin-
drica, terminada por un masnguito 6 unido al manguito %4 por
un corddén de soldadurs 7 continuo y estanco. En su parte
superior, la caja 5 presenta un terrajsdo 8, en el que esté

roscada uns segunda caja 9, qué forma la tapa de la caja 5,

¥y que se halla atravesada axialmente por el drbol motor 3l.

Después del'montaje completo del aparato, las cajes 5y 9
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se hallan, ademés,-fijadas una a otra por un corddn de sol-
dadura 11 continuo y estanco. .

La caja 9 lleva un dnima 12 y un resalto 13 que
formaxﬁaula, respectivamente, para un rodémiento de agujas
14 y para un tope de agujas 15,

" En un 3nima 16 de la cajs 9 se halla introducido
un casquillo 17, un extremo 18 y un dnima 19 del cual for-
man Jjsulas, respectivsmente, psrs un tope de agujas 21 y un
rodamiento de agujes 22. Un reborde circular 23 del casqui-
ilo 17, permite fijar el citado casquillo sobre ls caja 9,
por medio de cuatro pernos tales como 24,

El casquillo 17 lleva también un 4nima 25 que for-
ma una caja de prensa-estopa clésica, comprendiendo el cita~
do prensa-estopa una trenza 26 apretada por un pistén 27.

El pistdén 27 se aplica sobre dos espdrragos 28, soldados al
casquillo 17, y mantenido por tuercas 29.

Para mayor clsridsd en la figurs 1, se han proyec-
tado en el plano de figura, los perhos 24 vy los espdrragos
28.

El 4rbol motor 31, que lleva en sus extreﬁos reg-
pectivosvun cuadrado de maniobra 32 y una zona aplanada 33,
atraviesa libremente un &nima 34 del pistdn 27, y un énima
35 del casquillo 17, quedendo simulténeamente apretado por
la tenza 26. El &rbol 31 es llevado por los rodamientos 14 .

\
y 22. Comprende, por otra parte, un collar 36 que le permite
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apoyarse sobre los topes 15 y 21.

El 5rbol motor 31 lleva un brazo de manivela.
37, que comprende un véstago cilindrico 38 ¥y una brida 39,
articulada a la zona aplanéda 33 por medio de un eje 41,
mantenido en su sitio por medios conocidos.

Sobre una mecanizacidn circular 42 de la caja 9,
se encuentra soldado un extremo 43 de un tubo ondulado me-
télico flexible 44 de un tipo disponible en el mercado,
siendo la soldadura continua y estanca.

El contormo mecanizado 45 de un disco 46 de eje
Y, se halla soldado del mismo modo al otro extremo 47 del
tubo ondulado 44, El disco 46 lleva, sobre su cara inte-
rior al tubo onduledo 44, un tubo de unién axial 48, en el
gue se introduce el vastago 38 del brazo de manivela 37,
siendo tal el 3dnims 49 del tubo 48, que el vistago 38 se
deéliza en el mismo libremente y sin holgura apreciable.
Ta cslidad de mecanizado del vasbtago 38 y del animas 49 del

tubo 48, asi como las pequefias diferencias respectivas de

materia. que componen dichas piezas, se determinan en fun-

cidn de criterios conocidos, sabiendo que la velocidad de
rotacidn de una de lss piezas respecto a la otra puede ser,
por ejemplo, de dos revoluciones por segundo, y que 1o es A
posible ninguna renovacidn de'lubricacién,,al ser destruc-
tivo cuslquier desmontaje del-aparato.

El disco 46 tiene, por otra parte, sobre su cars



externa al tubo ondulado 44, un véstago axisl 51, termina-
do por una rdétula sensiblemente esférica 52. En la rea-
lizacidn descrits, el disco 46, el tubo 48, el vdstago 51
y lq rbétula 52 forman parte de un mismo bloque de materia
5 mecanizado en 1s masa y que forma una pieza Unica 56 de
eje Y.
La rdtula 52~se halls introducida en un orificio
ciego 53, practicado en un plato sensiblemente circular 54,
gue se apoya sobre el fondo de la caja 5. Un érbol arras-—
0 trado 55 es solidario del plato 54, y gira libremente en
la parte tubular 6 de la caja 15. Un racor clisico roscado
une el &rbol 55 con el vésfago de vélvula 3.
Ia rétula 52 es mantenida en el orificioc 53 me-
diante una ligera compres.bm dada en el montaje al tubo

15 . ondulado 44, que desempefia asi la funcidn deun resorte. Esta
compresidn es resultsdo de una altura spropiada de 13 caja
5 respecto a la longitud del tubo A4,

El funcionamieﬁto del dispositivo asi constitui-~
do es el siguiente: ‘

20 Cuando se solicita al 4rbol 31 en.rotacién, el
brazo de menivela 37 tiende a adoptar también un movimien-
to de rotacién tal que el eje Y del vistago 38 describe
un.cono. El disco 46 tien@e entonces a adoptar asimismo
un movimiento de rotscidn, pero se lo impide su unidén con

25 la caja 9 fijs por mediacidn del tubo ondulado 44, Bl Gni-

10-1-75 : ~0~
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co movimiento que pueda sdoptar el disco 45 es una btransla-
cidn circdlar, combinada, por otra parte, con un movimien-
to de oscilacidn, como puede apreciarse imaginando que el
disco se encuentra en diversas posiciones.

La compatibilidad enbtre los movimientos diferen—

tes del brazo de menivela 37 y del disco 46 estd asegurada

por la rotscidn del vistago 38 en el tubo de unibén 48;

la figura 3 ilustra este punto mostrando dos posiciones 4
y B del conjunto vastago-tubo, una de las cuales se obtiene
a partir de laz otra por rotacidn de uns semi-revolucidn
del Arbol 31. En la posicidén A, se ha detallado, en liness
de trazos, una generatriz 62 del vastago 38, y una genera-
triz 6% del tubo 48, que se confunden en la citsds posi-
¢ibén A; la holgura hs sido exagerada para mayor claridad.
Después de una semi-revolucibn, en posicidén B, la genera-
triz 62 ha llegado a 62a, debido a la rotacidn del vésta-
go 38, y la generatriz 63 ha llegado a 63a, debidé a la
oscilacidn y a la translaqién cireular del tubo 48, E1
desplazamiento relative de las'generatrices citadas se hace
posible por la rotacidn delhvéstago 38 en el tubo 48.

Al efectuar el disco 46 el movimiento citado,
la rétula 52 efect@ia un movimiento de translacién circu-
lar sensiblemente en el plano del plato 54. La libertad
inherente a la articulacidn de rdtula, permite a la rbbu-

la 52 conferir al plato 154, y por consiguiente al érbol

~10-
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55, un movimiento de rotacidn.

» Si los ejes respectivos de los dos drboles motvor
y arrastrado no se hallan rigurosamente confundidos, el
brazo de manivels 37 debe poder sdoptar una inclinacidn va-
risble respecto al drbol 31 en el curso de una rotacidn;

la articulacién por laz brida 39 proporciona esta posibili-
dad. Ademés, en esta misma hipbtesis, la distancia entre

1a rbétula 52 y el eje 41 de la brida 39, varia en el curso

de una rotacidn; el deslizamiento del vistago 38 en el tu-

bo 48 permite ests variscidn.

La estanquidad absoluta del dispositivo resul-
ts del hecho de que la pared de separacidn entre los cam-
pos P y S no queda interrumpida. El fluido que pasa 3 la
vilvula 1 puede invadir la cajs 5, pero es detenido por
1z soldadura 11 y por el tubo ondulado 44, unido de forma
estanca al disco 46 y a la caja 9.

Se ha representado en la figura 4 otra realiza-
cidn de la invencidn, asplicada en este caso a un problema
general de transmisidén de un movimiento de rotacidn (even-

tuslmente bastante ripido), a través de una pared metdlica

101, que separa el espacio en dos campos S ¥ P.

Una caja 109, andloge s la cajs 9 de la figura 1,
comprende un collar circulsr 105, unido a3 la pared 10l por
una soldsduras estanca 111. Todos los elementos situsdos

en el interior de la caja 109 son idénticos a los elementos

=11~



correspondientes representados en la figura 1.

Un édrbol motér 131, cuyo extremo motor se en-
cuentra en 132, atraviesa el conjunto de los elementos ci- |
tados, y lleva en su extremo un brazo de mani&ela 137, poxr

5 mediacidn de una articulscidn de bride 139. E1 bragzo 137
lleva un vastago cilindrico 138, que se desliza sin holgu-
.ra apreciable en un tubo 148, cuya 4dnima se halla recubier-
to por un cojinete 203 de mesterial anti-friceidn, que pue-
de ser, por ejemplo,lpolitetrafluoretileno. EL1 tubo 148
10 es solidario de un disco coaxisl 146. Un tubo ondulado
metédlico flexible 144 tiene sus extremos soldados, por
una parte, a la-caja 109, y, por otra parte, a2l disco 145,
El disco 146 llevé un véstago axial 151, en el
extrem6 del cual se encuentra uns rdtula 152, intioducida
}5 ~ en un orificio ciéﬁo descentrado 153 de un plato 154, so-
liderio de un &rbol arrastrado 155. Una arandela 201, fi-
jade al plato 154 por tornillos, tales como 202, impide
que la rétula 52 sslgs del orificio 15%. '
Los arboles 131 y 155 son también soportados por
,20' otros cojinetes no representados.
| Como anteriormente, la estanquéidad del dispositi—z
vo resulta de 1a separacidén sin interrupcidn, constituida
por 1la fared 111, 1la cajs 109, el tubo ondulsdo 144 y el
disco 145, eétando todas estss piezas unidas entre si por

25 . soldaduras estsncas.

10-1-75 o -le-
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El funcionamiento de la cadens cinemdtica es si~
milar al descrito con referencis a la reslizacidn de 1a
figura 1. La forms de unidbn de las piezas articuladas entre
si permite, no obstante; obtener mayofes velocidades de ro-
tacidn, por ejemplo del orden de mil revoluciones/minuto.

La figurs 5 representa une tercers reslizacidbn
de la invencidn. BEsta realizacidn difiere bastante poco de
la anterior, para que un dibujo muy sencillo baste pars
ilustrarla. Se han conservado las referencias utilizadas
en la figurs 6, para designsr lass piezas idénticas o que
desempeflan una funcidn andlogs. Sobre el disco 145 se ha
fijsdo coaxialménte un vistago 148, que presenta sensible—~
mente el mismo didmetro que el &drbol motor 1l3l. Un resorte
h2licoidal 251 aprieta simultdneamente el drbol 131 y el
vastago 148. El resorte 251 se encuentrs fijado a estas dos
piezas por pasadores 252, de tal modo que ninguna de las
citadas plezas pueda girar en el resorte. |

Se comprende gue, debido a su elasticidad,'el re-
sorte 251 permite los desplazamientos angulares que permi-
tia la brida 139, ¥ también losg desplazamienfos longitudina=-
les que permitia el deslizsmiento del véstago 38 en el fu-
bo de unién 148 (figura 4).

A En ls realizscidn esquematizada en ls figura 6,
el arbol motor 131 lleva en su extremo un plato 301, que

comprende uns espiga 302, introducids en un orificio ciego

-13-



10

20

25

10-1-75 -

303, sensiblemente axial de un disco 146. El érbol arras-
trado 155 comprende un plato 304 y una espiga 305, sensi-
blemente idénticos al plato 301 y a la espiga 302. ILa es-—
piga 305 es introducids en un orificio ciego 306, sensible-
mente simétrico del orificio 303 respecto 2l disco 146, Un
tubo ondulsdo 144 tiene sus extremos soldsdos de forma es-—
tancs respectivamente sobre una pared estanca 101 y sobre
el disco 146. )

En funcionamiento, el drbol 131 en rotacidn
arrastrs sl disco 146 en un movimiento de trenslacidn cir-
cular, debido a gque sﬁ rotacidn estd impedida por el tubo
ondulado 144, A su vez, el disco 1456 confiere al adrbol 155
un movimientorde rotacibén. La estanquidsd queda asegurada
nor elrtubo 144 y sus fijaciones estancas.

Ta realizacién de la figura 7, pafecida a la de
ls figura 6, comprende dos brazos de manivela 351 y 352
de hierro plano, respectivaﬁente fijedos a los extremos de
los arboles 131 y 155. Los brazos 351 y 352 se hsllan per-
forados, respectivamente, por brificios 353 y 254, en los
gue se introducen espigas 355 y 356, coaxiéles g2 un disco
de unidn 146, E1 tubo ondulado 144 est3 montado t8l como
se indica en la figurs 6. '

El funcionsmiento es andlogo sl de 1la realiza-
cibén de la figura 6. |

En la realizscibén de la figurs 8, los &rboles

-1l
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131 y 155 comprenden, respectivamente, platos descentrados
401 y 402, introducidos en cubetas axiasles y simétricas
40% y 404 de un disco de unidn 146. Un tubo ondulado 144
se encuentra fijado al disco 146 y a la pared 101, como

en las realigzaciones anteriores.

El funcionamiento es andlogo al de las realiza-
ciones de las figurss 6y 7.

En las realizaciones de las figuras 6, 7 y 8, se
ha previsto realizar el disco en una nmateris anti—friccién,
que evita el riesgo de agarvotamiento.

Los rendimientos que pueden esperarse de un sis-
tema de acuerdo con la invencidén son vaeriables, segin las
diversas realizaciones descritas. La realizacidn segin
la figura 5 solo peramite trensmitir pares relativaemente po-
co elevados, debido a la unién por resorte. ILas otras res-
lizaciones, en las que la resistencia mecdnica puede trans-
formarse en considerable mediante un dimensionamiento ade—
cuado de las piezas de la cadena cinemdtica, pueden sopor-
tar pares relativsmente elevasdos, del orden de 10 mkg, por
ejemplo, en el caso de la figurs 1. |

En las realizaciones de las figuras'6, 7 y 8, un
defecto eventual de alineacibn de los drboles debe quedar
cdmpensado mediante holgurss mds o menos importantes en
los acoplamientos del disco con las otras plezas en movi-

miento; psra que estas holguras permsnezcen dentro de 1li-

-15-
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mites aceptables, la alincacidén de los arboles deberd ser
relativemente cuidada. For el contrario, en las otras rea-
lizaciones (figuras 1, 4 y 5), el descentramiento tiene

por Unico efecto que 1z posicidn media tedrica del tubo
ondulado no es ya la posicidn de reposo cilindrico, y se
comprusba asi en funcionsmiento una posicidn de flexidn
mdxima y una posicidén de flexidén minima. Esta propiedad in-
cluso permite prever un descentramiento sistemdtico, que
puede ser del orden de una decena de grados, teniendo en'
cuenta las propiedades mecanicas de los tubos ondulados dis-
ponibles. Como es evidenve, cualquier defecto de alinea-
cibn hacé indispensable, en las tres reslizaciones citadas
el empleo de una articulacidn tal como la brida 39 6 el
resorve 251.

La velocidad de rotzcidn admisible depende, asi-
mismo, de las propigdades mecdnicas del tubo ondulado. Es
del orden de magnitud de la de un motor eléetrico. En el
¢aso de las realizaciones de las figuras 6, 73 8, las de-~
formaciones del tubo ondulado dependeh del grédo de excen-
tricidad de los dispositivos de scoplamiento y de la re-
sistencia al endurecimiento del tubo ondulédo{ la velocidad
admisible se halla también ligads al par admisible.

. Taes realizaciones de las figuraé 1y 4 ofrecen,
por consiguiente, en conjunto, ciertas ventajas técnicas so-

bre las realizsciones gue se describen a continuacidn. Pero
gl

~16-
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estas filtinss presentan la ventaja de una construccidén més
econdmica que pudiera hacerlas preferibles en ciertas
aplicaciones.,

Bs evidente que la invencidOn no se limita a las
realizaciones descritas, y que pueden introducirse numero-
sas variantes de construccidn, principalmente en la forma
dada a las piezas que componen 13 cadena cinemética. De
este modo, por ejemplo, en el caso de la figura 6, los
platos 301 y 302 podrian ser sugtituidos por manivelss,
pudiendo eplicarse el caso inverso para las manivelas 351
y 352 de la figura 7.

Esta solicitud que corregponde a 1ls presentada
en Francia, el 15 de Znero de 1974, con el n@ 7401221, se
scoge a los beneficios del articulo 51 del vigen“e Estatu-

to0 sobre Propiedsd Industrial.

EIVINDICACIONES
Los puntos de invencidn propia y nueva gque se
presentén para que sesn objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Bspaila, por VEINTE ailos, son los que
se recogen en las reivindicsciones siguilentes:

12,- Dispositivo de transmisién de un movimiento

17
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de rotacidén de cuslguier amplitud a través de una pared es-
tanca, comprendiendo, por uns parte, un arbol motor llevado
por, 8l menos, un cojinete solidario de la citaeda pared,
encontrindose el extremo motor del citado &rbol en un pri-
mer lado de la pared, y el extremo movido en un seguundo
lado, y, por otra parte, un drbol arrssbrado, ceracterizs—
do porque comprende: un tubo ondulado eldstico que, en po-
sicidn de reposo, es sensiblemente cosxial al 3drbol motor,
uno de cuyos extremos se hslla fijado de forma estanca a

la pared, en el segundoc lado citado de dicha pared, y cuyo
otro extremo se halla fijado de forma iguslnmente esbancs a

un disco mscizo; medios de unidn entre el drbol motor y el

disco, para transmitir gl disco un movimiento que tengs

una.componente de trenslacidn circulsr; medios de unidn
entre el disco y el arbol arrastrsdo pasra transmitir al
4rbol arrastradoc un @ovimiento de rotacibn.

22 ,- Dispositivo de acuerdo con Lz reivindicacion
12, ceracterizado porque los medios de unidn entre el dis-
co y el érbol arrastrado comprenden un vistago solidario
del disco, sensibleménte coaxial al disco y situado en el
lado del disco exterior al tubo ondulado, comprendiendo
el citado véstago, en su extremo més alejado del disco, una
rétula introducida en un orificio excéntrico de un plato

solidario del 3rbol srrastrado.

32,- Dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn

-] Bem
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22, caracterizado porque los medios de unidn entre el &rbol
motor y el disco comprenden un vdstago de unidn solidario
del disco, sensiblemente coaxial al disco, situado en el
lado del disco intverior al tubo ondulado, y un resorte he-
licoidal que aprieta simultdnesmente el vastago de unidn
v el drbol motor. ‘

2.~ Dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn
22, caracterizado porgue los medios de unidn entre el Sre-
bol motor y el disco.comprenden, por una barte, uan tubo de
unidn solidario del disco, sensiblemente coaxizal al disco
¥ situsdo en el lado del disco inbterior al tubo ondulado,

¥, por otra parbte, un brazo de msnivels fijado al extremo

del drbol motor, oblicuo respecto a este &rbol en direccidn

el

al drbol accionado, y montado rotativemente en el tubo de

unidén citado.

53 ,~ Dispositivo de acuerdo con la reivindieacidn
42, caracterizado porque el brazo de manivela estd montado
a deslizamiento en el tubo de unidn.

68,~ Dispoéitivo de acuerdo con la reivindicacidn
52, ceracterizado porgue el brazo de manivela estd fijado
al_érbol motor por medizcidn de una articulacidn de brida.

7&,.. Dispositivo de acuerdo con la reivindidacién
12, caracterizado porgque los drboles comprenden, vada uno,

un brazo de manivela sensiblemente perpendicular a la lines

de Arbol, llevando cdda uno de los citados brazos un botdn
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introducido en un orificio ciego del disco, siendo los

dos orificios ciegos citados sensiblemente coaxiales sl

disco y estando situados a uno y otro lado de éste ﬁltimo.
82.~ Dispositivo de acuerdo con la reivindicacién

12, caracterizado porgue los 4rboles comprenden, cada uno,

un brazo de manivela sensiblemente perpendicular al disco,

llevando cada uno de los citados brazos un orificio en el

que se introduce una espigs fijada sobre el disco, siendo
las espigas citadss sensiblemente coaxiales al disco ¥y
estando situadas a uno y otro lado de éste Gltimo.

92.-~ Dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn

-12, carscterizado porque los 4rboles llevan, cada uno, _

un plato descentrado, introduciéndose cada uno de estos
vlatos en una cubeta practicada en el disco, sien@o las
cubetas citadas sensiblemente coaxiales al disco, y estan~
do situsdas a uno y ofro lado de éste Gltimo.
102,~ Dispositivo de acuerdo con una de las rei-

vindicaciones 42 s 92, caracterizado porque los medios de
unidn entre dos piezas en contacto y mbéviles una respecto a
la otra, comprenden medios para impedir el agarrotamiento.

' 112.- Dispositivo de acuerdo con 1la reivihdica;
cidén 102, caracterizado porque los médios para evitar el
agarrotamiento comprenden una capa de materia anti-friccién,
aplicada sobre, 3l menos, una de las dos piezas en contac-

to.
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122,- Dispositivo dé acuerdo con una de las rei-
vindicaciones 42 6 52, que comprende medios para evitar el
agsrrotaniento entre el brazo de menivels y el tubo de
unidn, caracterizado porque las dos piezas citadas se ha-
1lan unidas entre si por un rodamiento de agujas.

1%2,- Dispositivo de transmisidn de un movimiento
de rotascién de cuazlquier amplitud a- través de una pared es-
tanca.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante~
cede, representado en los dibujos que se acompailan y con
los fines que se han espeqificado.

Esta MMemoria consts de ventiuna hojas escritas

a maquina por una sola de sus caras.

Madrid, 17 ENE '%/

P'A.

Fern

For o de
bUru
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