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La presente invencidén se refiese a unos perfeccio-—
namientos en dispositivos para determinar el pertil de una
superficie y wds particularwente a unos perfeccionamientos
en dispositivos bara determinar el périil de la superificie

de una carretera ¢ de un tunel.
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Se conoce un dispositivo para determinar el perfil
de una superficie, que couprende una fuente de un haz qgue for-
ma sobre esta superficie una mauncha luminosa, medios para que
eéta mancha se desplace sobre la superficie y un sistema de-
5e tectoxr cuyo eJe'corta el baz cerca de la superficie para det'i-
nir un nivel de referencia. Ll sistma detector comprende por

una parte un tubo fotomwultiplicador del tipo denominade "de¢
barrido', es decir que couprende medios de barrido eléctronico
 de su superficie de recepcidén y, por otra parte, un objetivo
Lo, - para formar la imagen de la mancha sobre esta superticie de
recepcidn. El dispositivo cowprende ademds wedios para deter-
minar, por una medida de tiewmpo de Barrido. la distincia.de
la iﬁagen al centro de la superficie de recepcidn, siendo estal
distancia representativa ﬁe la separacidén entre la mancia lumi-
15. nosa y el nivel de retereucia.
_ Este dispositivo presenta el inconveniente de ser
bastante impreciso.. Kn etecto, no es posible efectuar un ndme—
ro de imedidas suficiente sobre una superficie dada, principal-
) mente pofque los tubos fotomultiplicadores de barride tienen
20. ‘débiles caracteristicas de resolucidén y de frecueucia de ba=
‘rrido. L ,
La presente invencidn tiene como finalidad paliar

este inconveniente.

La presente invencidn tiene por objeto un dispositim
25. vo para determinar el pertfil de una superficie, digpositivo qu
Lcomprende E
- una fuente que comprende un generador de luz para crear un é
haz que forma sobre esta superficie una mancha luuwinosa, i
~ un sistema detector yue compreude un oujetivo y un elemento

30. fotosensible dispuesto en el plano rocal de éste-objetivo ravra
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proporcioﬂar una seial de salida cuaudo uste objetivo forma la

imagen de la mancua sobre este eleuento fotosensibie, definien

do este sistema detector ua eje de deteccidn que corta el menw-

cionado haz,

- medios para accionar en rotacidmn el haz y el eje de deteccid

respectivamente alrededor de un primer eje de rotacidn y de

un segundo eje de rotacidn, cortando cada uno de estos ajes

de rotacidn este unaz ¥ este eje de rotacidn, de tal modo gque

este eje de deteccidn y este haz permanezcan en un miswe plano

caracterizado porque:

-~ la fuente coumprende ademis medios para que el laz barra un

sector angular del mismo plano, siendo la velocidad de barrido

elevada con respecto a la de la rotacién del haz y del eje de

deteccién,

- ¥y porque comprende ademds medios para medir el dugulo yue

forua el haz con el aje de deteccidn en el instante en gue la

sefial de salida es proporcionada por el elewento fotosensivle,
La presenterinvencién serd mejor comprendida cou el

transcurso de ia_uescripcién qQue sigue dada con referencia al

-dibujo anexo a titulo ilustrativo pero en modo &lguno limita—

tivo, dibujo en el que:

La tigura 1l represeunla el esquema de principio del
diaposiﬁivo segin la invencidn.

La ligura 2 wuestra una tformwa de realizacidén ventajo

1sa de un dispositivo seglin la inveucidn.

La figuﬁa 3 es una variante de realizacidn de unua
parte del disposativo dlustrado en la figura 2,

El disposiﬁivo representado en la figura 1 compren-
de un generudor 1l de uun haz luminoso 2 dirigido hacia una sue

perficie cuyo perfil La de ser determinado; el eje del unaz 2

!
1
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 ficie. Cuando el haz pasa por el punto 13 de interseccidn de

' 1a traza 12 con el eje 4, su eje 14 forma un &agulo e con el

la disposicidn del haz 2 con respecto al eje 4 es perfec—

,’tameuue definida, el dungulo ™ es representativo de la dlstanc;q

-l

corta la superficie en 3 de modo quée este lLaz foruwe uuna manchJ
luminesa solre esta éuperficie. bste dispositive comprende
édemés un sistewa detector formado porun objetive 5 y por ua
elemento fotosensible 6 uispuesto en el foco de este objetivo.
isste sistema detector define un eje de deteccidn 4 que corta
el haz 2 en un yunt& 7 situado cerca de la Superfic%a. £l dis-
positivo comprende ademds medios para hacer girar por una par-
te el haz 2 alrededorwe un eje de rotacidn Y que corta el haz
2y el éJe 4, y por otra parte, el eje 4 alrededor de un eje
de rotacidn 8 que corta tawbién el haz 2 yeleje 4. La rotacién
del haz 2 y del ege 4 se efectua de modo que este haz y éste
eje permanezcan eu cada instante en un wmismo plano, que,'en '
la posicidn representada es el plano de la figura 1.

El dispositive comprende tamblén medios para que el
haz 2 barra un sector 1lU de este plano, pudiendo comprender
estos medios por ejemplo un desviador 11 del Laz. Durante el
barrido, la mancna'formada por el haz sobre la-superficie des-

cribe una parte de la traza 12 de este planc sobre esta super-

eje 4 ¥y el objetivo 5 forma soure el élemento fotosensible 6
la imagen de la mancha luminosa-del haz sobre la superiicie.

Dado que la distancia del punto 7 al eje 8 es constante y que

H entre el punto 7 y el punto 13. &l dispositivo comprende me-
dios para medir el dngulo & . Lstos medios pueden ser medios
de mddida del 4dugulo P entre el haz 2 y el ege l4. .in,efecto,

El dngulo P es igual al dngulo K a excepcidn de un valor cous-

tante ya que, si se denomina1rel dngulo coistante entre el hay !

2y el eje 4, se tiene:
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El dispositivo representado en la figura 1 funcio-
na de la manera siguiente. Uurante la rotacidn del baz 2 y
del eje 4 respecbavameute alrededor de los ejes Y y 8, el pun-—
to 7 descrivbe una curva de relerencia y el punto 13 un perfil
de la superficie a estudiar. La determinacidn de este pérfil
consiste ¢n medir la distancia i entre la curva de referencia
y diversos puntos de este perfil, es decir como ha sido des-—
crito mds arriba, en medir el valor del &ngulo ol o del ingulo'
e en curso del barrido del sector 10 por el unaz luminoso. La
velocidad de este barrido es preferentemente mucho més rdpida
que la velocidad de rotacién del haz 2 y del eje 4 a fin de
pod.r pfectuar un gran ndimero de puntos de medida durante una
rotaciln del hLaz. . ' :

k1 dilpositivo ilustrade pcr la figura 1 estd par-
ticularmente adaptado para la deter@;nac;én del perfil de un
tunel. in este cClso, los ejes 8 y Y se contunde ventajosamen-—
te por ejemplo segin el eje 8 y el eje 4 es perpendicular al
eje 8 orientado por au‘partc en una direccidn sensiblemente
paralela al eje del tunel. Durante su rotacidn glrodedor del
eje 8, el eje 4 describe un plano y el haz 2 un cono de revo~
luc}én alrededor del eje &; la curva de referencia es porxr
tanto un circulo situado en un plano transversél del tunel.

Este dijpésitivo puede ser desplazado lentamente a lo largo

del tunel & fin de determinar sucesivamente diferentes perfi-

les transversales.
Pero este d;spos;tlvo puede tawbién porm:t:r la de-l

torminacidn del perfil de superficies planas, por ejemplo el

perfil de una carretera. &n este caso, como se representa,



10.

15.

20.

25.

30.

el eje 8 es perpendicular al eje 4 y el eje 9 perpendicular

al haz 2, Durante sus-rotaciones, el eje 4 y el haz 2 descri-

ben respectivamente dos planos: lLa curva de referencia es

por tanto una recta. »l dispositivo puede disponerse de manera

‘1que esta recta quede orientada paralelawmente a la superficie

de la carretera, en un plavo traunsversal de esta carretera.

B la figura 2 se representa una forma de realiza~
cidn preferida de un dispositivo gque fuuciona segin el princi-
pio expuesto mds arriba. sste dispositive cbmprende un generla-
dor de luz tal como un laser 19 que emite un haz 16 de poca
seccidn hacia un priswa de reflexidn total 17 accionmado en ro-

tacidn alrededor de un eje 8 por un motor 18. L1 prisma 7

recibe la luz del laser segin el eje 8 y la envia de nuevd se-~|

gin un haz 2 cuyo eje corta eu 3 una superficie 19 de un tunel

supuesto sensiblemente cilindrico, estando limitada esta super

ficie en la figura 2 por dos geueratriceés 20 y 21 del cilindro

correspondiente a este tunel, .

Un dérgano de detlexidén se dispone sobre la trayecto-
ria del haz 16. Bste érgano puede ser, como se representa en
la figura 2, una célula acdstico-éptica formwada por un blaque
22 de un material modulador acdstico=-dptico y de un transducw—
tor electro-acistico 23. La entrada de este transductor se
conecta a la salida de uu oscilador 24 que proporcioviia una
tensidn eléctrica de frecuencia acdstica. La entrada del os-

cilador 24 se conecta a la salida de un modulador 25, apto

para modular la frecuencia del oscilador 24 segin un programa |

predeterminado. La célula acdstico-éptica se dispone con res-
pecto al priswa 17 de modo que la deflexidén del haz laser
tenga lugar en el plano 20 que pasa por el eje 8 y el haz 2,

siendo este plano 26 perpendicular a la cara del prisma 17
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sobre la cual se refleja el haz, y que corta la superficie 19
segin una traza 12. . '

El érgano de deflexidn puede ser igualmente un dis—
positivo representado en la figura 3, que comprende wi reflec-
toxr 27 dinpuestorsobre la trayectoria del -haz 16, fijéndoso
este reflector 27 sobre una membruna 28 del altavaz, capaz
de vibrar bajo la accidn de un electroimdn 29 cuyos bornes

de entruada se conectan a un ovscilador 30.

Eantre el 8rgano de deflexidn y el prisma 17 y sobre|

la trayectoria del haz laser se dispone un prisma de Wollasto

31 (figura 2) accionado en rotacidn alrededor del eje 8 por -

‘un motor 32 cuya velocidad estd sincronizada cou la del motor

18 mexrced a un'dispoéitivo de sincronizacidn 33. En &l caso

representado en la figura 2 donde este prisma de Wallaston.es
del tiﬁo'qﬁe pérﬁite una sola retflexidn interna del hhz,'ol
motor 31 gira a una velocidad igual a la mitad de la del mo-
tor 18. :' . _ .V

, El dispositivo representado en la figura 2 compren~
de ademds un sistema detector formado por un objetivo'34 cen-—
trado sobre el eje B?y-por una célula fotosensible 35 cuya
cara sersible 36 se coloca en un plano focal del objetivo 34.
Un reflector 37 cuyo planc esApefpendiéular al plano 26, se

dispone Qobro el eje 8 del lado uel otro planc focal del ob=

" jetivo 34 para definir un eje de deteccidén 4 que corta el haz

2 en un punto 7 situado en el plano 20 cerca dela superficie
19, de modo que la luz que se propagza seglin el eje 4 sea re-
flejada por el reflector 37 segin el eje 8. £l reflector 37
'Y ﬁocanicdmente aqlidario del prisma .7 y es accionado en
rotacidn con él por el motor 18, estando fijados el prisma

17 y el reflector 37'respectivamonte en las dos porciones

ce
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centrado sobre el eje de este disco. Ll disco 38 es accionado

dad sincronizada con la del wotor 18 merced a un dispositivo

de sincronizacido 41. Una fuente luuwinosa 42 tal como una cé-~

| guiente, durante la rotacidén del disco 38, sefiales eléctricas.

'y predeterminadas del haz 2, La salida de la célula 44 se conec-

ta a la entracda del moduiador 35, o del osciladér 30.en.la

 Otra eatrada de la puerta 45 se conecta ala salida ue la_éélu7

extremas del drbol del motor 18.
El disgositivo compirende adends un coditf'icador angu-
lar que incluye un disco 38 Loradado de una pluralidad de abez-

turas tales cowmo 3Y repartidas regui&rmente sobre un circulo -

en rotacidn alrededor de su eje por un motor 40 a una veloci-

lula fotosensible se dispone cerca del disco 38 para que la
luz 43 que emite pase sucesivaumente a través de las diversas
aberturas 39 durante la rotacidn de este disco. La luz 43 es

recibida poxr una célila fotosensible 44 que»emite por consgi-
de partida represeatativas de posiciones angulares discretas
variante de realizacidu representada en la figura 3. )

La salida de la céiula 44 se conecta tambidn a una

entrada de una puexta 45Aconectada ala salida de un reloj 46.

la 35 a .través ue ui ampliticador 47. Un coutador 48 se conecH

ta a la salida de lé'puerta 45. La salidz del contador 48 se

conecta a la entrada.de una meworia 4Y cuya salida puede couej—

tarse a la entrada de un sisteuwa de rijacidn tal como un regis-

Ventajosaweule se puede dispouner directanmente a la

- tracdor 50, i
i
!

salida del generador laser 15 una lente cilindrica 51 de muwdo
que la wancua luminosa 52 tormada por el Laz 2 sobre la superd

ficie 1Y tenga una forma alargada trausversalmente con respecw—
) i

!

to al plano 20.
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|y ®1 haz laser que la atraviesa es desviado un dngule cuyo

-‘J-

Cuando la superiac;e sensible 3v de la ¢célula 35 es
relativamente yrande, es necesario prever un dzairagma 53 cen- -
trado sobre el eJe 8.‘b1 el dispos;tzvo couprende una lente
calindrica tal como la lente 51, el dialiragma 53 es provisto
ventaaosamente de una abertura recta.nbuxar orientaud trans—
versalmente con respecto al plano.ab: £l diairagma 53 es eu-
tonces accionado en rotacidn alrededof del eje 8 por'el wotor
18 merced por ejemplo a una caja 54 que conecta mecanicamente
este diafragamwa y el reilector 37.

Bl dispositivo representado en la figura 2 funciong
de la manera siguieute: el Laz 2.y el vje 4 cuntenidos en el
plano 26 giran alrededor ael eje ¥ vajo la accién del motor
18 que acc;ona el pr:sma 17 y el retlector 37« Durante la. ro-
tacidn, el punto 7 descr;ue un circulo de relereicia y el puu—
to de interseccidn 13 de la superficie 1Y con el eje 4 descri-

be un pexri.l 55..50i&esea determinar la distancia rauial ide
diferentes guntos tales como 13.del pert'il 55 con respecto al
ci{rculo de referuncia.

Desde el momento miswo gque la célula 44 emite una

seiial de partida, la célula acdsiico~dptice Z2~-23 es excitada

valor es proporcional a la frecueucia modulada proporcionada

por el oscilador 24. Lste uaz laser desviado es reflejado por
el prisma 17. Bl yrisma de Wollaston 31 tiene como efecto man-
tener el haz reflejado en el plano 20 durante la rotacién al-

rededor del eje 8. bste prisma de wollaston puede ger de dimer

sién relativamerlte pequeiia dado que el haz laser que le atra-
viesa es ygeneraluente de poca seccidn. Merced a la céiula I

acistico-dptica el naz reflejado por el prisma 17 varre un sec-
|

tor del plano 20. Durante este barrido su eje que ocupa la

—
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 tonces de dejar pasar los iwmpulsovs del reloy 4o.

-lO~-

posicidn 14 pasa por el punto 13.

La determiuacidn de la distaucia entre los puntos
7Ty 13 bonsiste, tal como se ha visto duraute la 43scripci6n
del dispositive ilustrado en la figura 1, en wedir el dngulo
P que forma coun ¢l eje 14 el haz .o desviado, lara ello, se
mide el tiempo Que transcurre durante el varrido entre el insg
tante en que el haz laser ocupa la posicidén 2 y aqﬁel instanté
eyque ocupa la posicidn 14.

El instante en que el haz laser ocupa la posicidn 2
corresponde & la emisidn de la seilal de partida emitida por
la céiula 44, controlando esta senal la apertura de 1la puerta
45 que deja pasar entonces los impulsos emitidos por el reloj
46, . .

El iustaute en que el haz laser ocupi la posicidn 14

corresponde a la emisidén de la seiial de salida de la célula 35,

controlando esta senal el cierre de la puerta 45 que cesa en—

£l countador 48 registra los dmpuisos proporciounados
por el relojy 40 entre estos dos iustantes, lo que deteruiua
un tiempo que es proporcioual al valor del dugulo P ¥ por ende
ala distancia Il entre los puntos 7 y 13. , :

Merced al diairagwa 53 de abertura rectaugular, el
sistema detector selecciocua un rectdngulo luminoso 57 sobre
la mancha luminoéa 50 formada por ¢l hLaz de eje 14 sobre la
superficie 19Y. Este rectdngulo 57 permanece dispuesto en el

seutido del perfil 55 durante la rotacidén del motor 1l8dado

que el diafragma 53 es soiidario del 4rwvol del motor 18.
La L'recuencia de las senales ue partiaa pr0porciona-§

das por el codif'icador augular se elige veatajesamente Lastante

grande para que los diferegntes rectdngulos luminosos corres-—

f
S
o
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54, 60 y 61 dispaestos souie el perfil 02 que se extiende en-

w]lle

pondigntes a las medidas sucesivas efectuadas sobre un perfil

determinado se racubran parcialmente, cowo los rectdngulos 58,

tre las generatrices 20 y 21. Esta disposicién presenta la ven-
taja de permitir explorar todos los puuntos de un perfil a es—

tudiazr.
Lurante le-descripcidn de los dispositivos ilustra-

dos por las figuras 1 a 3, se la visto que el dispositivo sew

gln la invencidu para deterwminar el perfil de una superficie

{

no comprende tubo fétomultiplicgdor de barrido: la célula foto
sensible 35 puede ser por ejemplo un tubo fotomultiplicddor

normal, sin barrido. uste dispositivo presenta la ventaja de

permitir efectuar un gran nduero de puntos de medida soure unﬁ
superficie dada ya que este nimero de puntos de medida nO'estﬁ
limitado méds que por la ifrecuencia de los impulsos proporciona
dos por el codificador angular.,

El dispusitivo segin la inveuncidn para determinar el
perfil de una supertficie puede ser aélicado al control del

prerfil de las carreteras o de los tuneles,

NoTlaA

Descrita sulicientemente la naturaleza del invento,i
asi como la manera de realizarlo en la prédctica debe iacerse f
constar que las disposiciones aunteriormente indic¢adas son ;
susceptibles de-modificaciones de detalle e¢un cuanto no alte~ é
ren su principio fundamental. Tawvién deve Lacerse constar que
el invento ¢orresponde a uma solicitud de patente presentada |
en Francia ndwero 74 UUT6u de lU de enerc de 1,974, acogiéndoj

se por lo tanto a los beneficios que conceden los Convenios Inw
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 DISPOSITIVUS PARA DETHM INAK BL PERFIL DE SUPERFICILES, carace

forina sobre esta superficie una mancua luminosa; un sistema

thaz y del eje de deteccidn, y porque comprenden ademds medios

-] B

ternadonales en vigor, siendo lo que constituye la esencia
del reéferidc invento y por lo que se solicita PATENTE DE IN-
VENCION en Espafia por 20 ailos sobre: PERFECCLONAMLENTOS EN

terizédndose por lo siguiente:
1l ,~ Perfecciounamientos en dispositives para deter—
minar el perfil de superficies, .del tipo que comprende una

fuente que incluye un generador de luz para crear un uaz que

detector que couprende un ouvjetivo y un elemento fotosensivle
dispuesto en el plano focal de este obaetivo para proporciouar
una sefial de salida cuando este objetivo forma la imagen de 14
mancha sobre este elemento fotosensible, detiniendo este sis~

tema detector un eje de¢ deteccidn que corte el haz} y medios

para accionar en rotacidn el Aaz y el eje de deteccidn respec-
tivamente altededor 4e un priwmer eje de rotacidén y de un seguﬁ~
do eje de rotacidn, cortando caua uno ue estos ejes de rotacidn
este haz y este eje de deteccidén, de tal modo que este haz y

este eje de dutececidn permanezcan en un mismo plano, caracte-
rizados porque la fuente cowprende ademds medios para que el

haz barra un sector angular del misnio plauo, siendo la veloci-

dad de barrido elevada con respecto a la de la rotacidn uel

para medir el éﬂgulo que foma el haz cou el eje de deteccidn
en el instante en gue la seilal de salida es proporcionada por

el elemento totosensiule.

2# ., Perfeccionamientos seygdn la reivindicacidn 1,
caracterizados porqué el Laz es perpendicular al primer e¢je I
de rotacidn y porgue el eje de detuccidn es perpendicular al

segundo eje de rotacidn.
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3é,- jerteccionamwientos segin la reivindicacidn i,.
caracterizados porgue los primero y segundo ejes de rotacidn
se confunden en un miswo eje de rotacidn. '

44 .~ Perfecionamientos segin la reivindicacidn 3,
caracterizados porque el eje de deteccidn es perpendicuiar

sl mismo eje de rotacidn.
58.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindica=

ciones 3 y 4, caracturizados porque los medios para que él uaé
barra un sector aongular del plano cowprenden un dryano de de-
flexidn de la luz.

od .~ Perfecciouauientos sepdn la reivindicacidn S,
caract rizados porque el drganc de deflexidén estd constituido

por una célula audstico~6ptica avravesada por la luz y porgue

comprenden ademds un oscilador de frecuencia aclstica para

.

excitar la célula y unos medios de modulacidén de la frecuenci

de este oscilador. ’ )
7%,- Perfeccivunamientos sepdu la reivindicaucidn 5,

caracterizados porque el Srgano de deflexidn estd coustituido

por uu elemento reilectante dispuesto sovre la trayectoria de
la luz, por una membrana sobre la que se fija el elemento re-
flectante y por un eluctroimdn pera Lacer vibrar la wembrana,

y porque comprenden ademds un oscilador para exictar el elec-—

troimdn.

84 ,~ Perfeccionamientos sepin ia reivindicacidn 5,
!

caracterizados porgue la luente coumprende ademds un primer
d

reflector dispuesto para recibir segdn el wiswo ege de rotacidm
la luz que sale del 6rgauo de deflexidn y para euviar de nue- |
vo esta luz hacia la superiicie segln el Laz; un prisma de ;
Wollaston dispﬁesto soure el wisuo eJje ue rotacidn entre el

érgano de deflexidn y el primer rellectur; y medios para
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| de rotacién son medios para lLiacer girar estos primero y segun-

caracterizados porque el sis.ema de deteccidn comprende ademas

accionar en rotacidn el prisma de Wollaston; y porqe el sis-
tema de deteccidn comprende un segundo reflector dispuesto pa-
ra que. la luz que se propaga seglin el eje de deteccilnu sea

enviada de uuevo hacia el objetivo segin el misuwo eje de ro-
tacifn, siendo estos primero y segundo reflectores mecanica-
mente solidarios entre s, siendo sus planos fespectzvameute
perpendicuiares al miswo plano y porqgue los medios para hacer

girar el haz y el eje de deteccidn alrededor del mismo eje

do reflectores alrededor del mismo eje de rotacidn, a una velq-
cidad sincranonizada con la del prisma de Wollaston., ‘

9% .~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 6,
caracterizados porqué los medios para medir el &ngulo que for-
ma el haz con el eje de deteccidn cowprenden un codificador
angular que proporciona seﬁales<de~pﬁrtida represen&ativas de
posiciones discretas y predelerminadas del.héz alrededor del
mismo eje de rotacidn, couéctdndose la salida de este codif'icg-
dor a la entrada de los medios de modulacidn para disparas la
modulacidn de la frecuencia del oscilador; y medios para medix
el t?empo que tiranscurre entre el suministro de una selial ue
partida por el codificador angular y la emisién de la seifial
de salida procurada por el elewento fotosensiuvle durante la
modulacidn disparada por esta sefial de partidae.

10%,~ lerfeccivnamientos segin la reivindicacién 3,

caracterizados porque la fuente couprende auends une lente

eilindrica dispuesta a la salida del generador de luz para quj

la mancha luminosa tenga uua forma alarpgada transversalmente
al mismo plano. ) ‘

118 ,= Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 10,

»



Se
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-l

un diafgagma cou abertura rectangular acciuhado en rotacidn al
rededor del mismo eje de rotacidéu por los medios para hLacer
giar los primero y seguhdo reflectores, estando dispuesto
este diafragma entre el ovjetivo y el elemento fotosensible

Y orientado transversalmente con respecto al miswmo plano.

' 124 ,- perfeccidnamieutos seglin una de las reivindi—
caciones 1 a ll, caracterizudos porgue ei generador de luz es
un generador laser.

13%.~ Perfecciounamieuntos en dispositivos para deter-
minar el perfil de superficies, tal y cowmo queda sustancial- -

wente descrito en ia‘presente Memoria y en los dibujos adjun~

ksta Memoria consta de guince pdginas escritas a md-

gquina por una sola cara.

Madr:i.d,_! 8 E“Ec 1975

COMPAGNLE INDUSTRIELLE DES LASERS.
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