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La presente memoria descriptiva tiene como fin la de-l

claracién del objeto sobre el que ha de recaer.el privilegio de explotacién}

Imas, matrices de impresidén en nimeros y letras para imprimir diversoJ

.|presién va montada de forma giratoria sobre su brazo de soporte corres=-

ndustrial y comercial, exclusivo en el territorio nacional, de una Patenw
te de Invencién de acuerdo con la vigente Legislacién sobre Propiedad Ind
dustrial que, como el enunciado :lz_'ldica, gse trata de "SISTEMA DE IMPRH
SION PARA MAQUINAS ROTULADORAS DE PRECIOS!.

Se conocen ya diversos tipos de sistemas de impresibnf

destinadas a méquinas rotuladoras de precics. En un tipo de tilés siste=

caracteres, por ejemplo en etiquetas de precios, se disponen en las peri-
ferias de segmentos de impresién montados de forma pivotante, que’al ad
cionarse diversos medics de accionamiento quedan en la posicién de im-
Fresiﬁn. L:as unidades de imprésién de esta clase requieren un-gran n=
mero de componentes méviles, ocupan mucho espacio y su fabricacién es |
cara. En otro tipc de unidades de impresidn, la impresién se efectla por
medio de ruedas impresoras rotativas. Como la impresién se efectfa dus
rante el giro de las r.uedas impresoras, el texto resultante estd falto de
claridad.

El sistema de impresibn de acuerdo con el presente in
vento remedia los inconvenientes anteriormente descritos. Este sistema
de impresién es de la clase que incorpera cierto nimero de ruedas impr_é
soras dispuestas en una hilera y con matrices de impresién en las 'peri.f_e.

rias de las ruedas. Es caracter{stico del invento que cada rueda de im=

pondiente, y que las ruedas impresoras estin dispuestas paré.' ser avahzg_
das un nmero igual de incrementos por:una varilla de avance comin, ess )
tando interconectados de forma pivotante los brazos de las ruedas in"xpre-
soras cocn un brazo de presifn, cccperando cada uno de ellos con una var

lla de impacto accionada rotativamente, con dicho brazo de presién dis~

puesto para ser movido, por la accibn de un electroimén, conectado a un
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edio de determinacién de lugar, hasta una posicién en que un reborde
R:e tope 0 medic similar formado en el brazo de presidén impide el reco-
rrido del movimiento de la varilla de impacto y por le tanto es forzado
wpor dicha varilla a desviarse en sentido lateral mientras que arrastra
consigo el brazo de presidn en su movimiento, el brazo de presién golpeaA
a su vez las ruedas impresoras, presionando la matriz que en dicho mo-~
mento ha sido avanzada hasta la posicibn de impresidn contra el lugar de
la impresién. Las ruedas impresoras estin paradas durante la operacién
de impresién propiamente dicha, pcr cuya razédn el texto impreso resultal
nitido y claro. La unidad de impresién ccnsta de un niimero de componen
tes relativaniente pequefio. La unidad de impresién es bien adecuada paré
la impresién de letras segmentarias, es decir letras o nimeros compues
tos de una diversidad de signos o partes.
. De acuerdo cen una incorporacidn preferida, cada rue
da de impresidn es anular y esti provista en su periferia interior por en-
tallas equidistantes cuyo nimero corresponde al nlimero de matrices en
la periferia de la rueda exterior y en cuyo interior la varilla de avance
engrana en sucesidn a cada revolucidén de la varilla para avanzar las ruew
das i'mpres‘oras con la misma porcidn que una revolucidn. Merced a esta
disposicibn, resulta muy suave el avance de las ruedas impresoras para
dejar la matriz de impresién deseada en la pesicién de impresién y, por
consiguiente, la velocidad de rotacién de la varilla de avance puede ser
muy alta. La eficlencia de la unidad de impresién resulta elevadisima.
Para comprender mejor la naturaleza del invento, en
el planc adjunto representamos (a titule de ejemplo meramente ilu;t'rati- -
vo y no limitativo) ura forma preferents de realizacién industrial a ia
que nos remitimos en nuestra descripcidn; sobre dicho 'plano:
La flgura 1 es una vista en planta del sistema de im=

presién de acuerdo con el invento.
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La figura 2 ilustra, a escala ampliada, una vista de la

seccidn transversal de la unidad de impresi6n de la figura 1, habiéndose

eliminado ciertos detalles para mayor claridad.

La figura 3 es una vista de seccién transversal simi-
lar que ilustra las piezas méviles de la unidad de impresién en posicibn |
para la impresién.

La figura 4 muestra las mismas piezas inmediatamens
te antes del avance de las ruedas impresoras a la posicién de impresién.

La figura 5 ilustra, a escala todavia rnayo'r,'.las diver
sas matrices incorporadas en una sbla rueda impresora. -

La figura 6 muestra la estructura de una letra com=

puesta por signos o partes de diversas matrices en la misma rueda im=

Ipresora.

La figura 7 ilustra un ndmero compuestovig'ualﬁnente
por pa.rtes de divérsas matrices en una rueda impresora.

La caja de la unidad de impresién se imaéina compues,
ta por dos elementos de extremo (1) y (2) unidos entre si pox cierto nime)
ro dé pernos distanciadores (3) y (4). Un eje (5) va montado rotativ_'amen-
te en los elementos de los extremos (1) y (2) y soporta en el interior del
eleménto del extremo (1) dos ruedas dentadas (6) y (7), de las cuales la
rueda dentada (7) coopera con una rueda de accionamiento (8), ‘montada
en el eje (9) de un motor eléctrico (10). La rueda den?ada (6) c'oopera.

con una rueda dentada (11) en un segundo eje (12) montada en el elemento

‘I de extremo (1). El extremo opuesfo del eje (5) soporta una rueda dentada

(13) que coopera con una rueda dentada (15) dispuesta sobre un eje (14},
montado en el elemento de extremo (12). La relacién de tiansmisiéx} {de
engrane) entre el eje (5) y los ejes (12) y (14) es de 1:1.- El _eje'_'(s) ests
provisto de una varilla de impacto (16} que se extiende a lo largo del eje
y forma parte integral del mismo. Entre los ejes (12) y (14) se extiende

una varilla (17) dispuesta excéntricamente. El eje (14) acciona un medio
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ldas impresoras estin provistos de una ranura (28) formada con el fin de

de determinacién de posicidén (18), que estd conectado eléctricamente a

cierto nimero de electroimanes (19), (20), dispuestos en dos hileras.
La unidad de impresién comprende cierto nfimero de

ruedas impresoras dispuestas en una hilera longitudinal con cada una de

ellas montada de forma rotativa en el extremo superior de un brazo en

orma de chapa (22). Las ruedas impresoras (21) son anulares, y cada
na de ellas esti provista en su periferia con cierto nimero de matrices
lo, la configuracién que aparece en la figura 5. Los brazos (22) tienen
una entalla (23) a través de la cual pasa libremente la varilla de avance
H(l?). Cada rueda impresora (12) esti provista en su periferia interiér
con entallas (2A) correspondientes al nfimero de las matrices de impre~
sién y la varilla de avance (17) buede encajar en estas entallas, una por
una sucesivamente durante una rotacién de los ejes (12) y (14) para avane
zar las ruedas impresoras (12) un incremento (o dos incrementos), de
acuerdo con la incorporacién ilust;ada en la que cada rueda ,in.zpresora. ,
tiene quince, es decir, un nmero impar de matrices de impresién. En
sus extremos més bajos, los brazos de las ruedas impresoras (22) van
montados de forma pivotante alrededor de un eje longitudinai (25) y en
sus extremos superiores cada brazo presenta un reborde de tope (26), '
dispuesto a través de su tope contra una varilla (27) que se extlende lon-
gitudinalmente para interrumpir el movimiento del brazo en la posicién

inoperativa (figura 2). En sus extremos inferiores los brazos de las rue=

permitir que los brazos se enhebren sobre el eje (25) desde la parte fron-
tal. Montados de esta forma, los brazos son :jetenidos én-esta i:osicién
pivoteable por una varilla (29), que pasa a través de los elementos de los
extremos (1) y (2). l

Los brazos de las ruedas impresoras (22) estén pro=-

vistos de un saliente dirigido hacia atrds (hacla la derecha de acuerdo

tod B
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zo de presién en forma de horquilla (34), cuyo extremo inferior va articu}

con las figuras 2-4) (30) en cuyo saliente va montado un pasador seguidor

(31) paré engranar en los lados dirigidos hacia arriba (32), (33) de un brﬁ

ado por medio de un perno (35) a un brazo de accicnamiento (36) que s0=
t;orta el inducido {37) de uno de lqs electroimanes (19) de la primera hile.
ra. El brazo de accionamiento adyacente (38), interconectado svimilarmegu
te de forma engoznada con su brazo de presién correspondiente (34), so=-
orta el inducido (39) de uno de los electroimanes (20) de la ségunda hﬂ_é
ra. Ambos brazos (36) y (38} van montados de forma pivotante alredfador

de un eje que se extiende longitudinalmente (40). Cada brazo de presibn

(34) tiene una porcién en resalte dirigida hacia atrds (41) que sirve ¢omo.
medio de tope dispuesto para cooperar con la varilla de impacto (16). En
re el brazo (22) de cada rueda cie impresién y su brazo de accionamiento
correspondiente (36) va montado un muelle de traccién (43) que retiene el
brazo de accionamiento (36) en posicién contra un tope (43) en la posicitn
superior, inoperativa, del brazo de presién (34) cuando_ésté e;até en una.

Ihosicién suficientemente elevada (figura 2) para que la porcién con resal=
te (41) quede fuera del recorrido del movimiento de la varilla de impacto
(16) durante la rotacién de ésta. '

En el lado de la izquierda de la unidad de‘ilmpresié.n'

va montado rotativamente un rodillo contador (44) sobre el que se avanza

1(21) y el rodillo (44), siendo suministrada dicha cinta sobre las poleas

a tira continua de papel, por ejemplo, una banda de soporte con etigue~

as de precios. Una cinta entintada (46) pasa entre las ruedas impresorasﬂ

(47}, (48) desde un rodillo alimentador (49) a un rodillo _recogedor (5,6) Yy
a la inversa. . '

El motor (10) acciona los ejes (12),- ('14) continuamen=
te, simult{neamente con la varilla de avance (17) dispuesta entre los ejes
al mismo paso que la varilla de impacto (16). Las posiciones de los brae |

zos de lag ruedas impresoras (22) y los brazos de presién (34) son inicial
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ente las ilustradas en la figura 2. Por cada revolucién de los ejes (12),
(14) junto con la varilla de avance (17) todas las ruedas impresoras (21)
son avanzadas dos incrementos, y el avance gradual de las ruedas conti~
m@a hasta que el dispositivo determinador de;la posicibén (18) cierra el
éircuito a cualquiera de los elect:z:oima.nes, este dispositivo (18) consiste,
por ejemplo, en un medic de contacto avanzado gradualmente por el eje
(14) y parte del cual estd continuamente en contacto éon un anillo de con~
tdcto y otra parte del cual se pone en contacto con piezas de contacto co-
ﬂnectadas a los diversos electroimanes (19), (20). El electroiman en cues
tién atrae seguidamente al inducido (37), dando como resultado la oscila=
cibn del brazo de accionamiento (36) en direccién contrar'ia a las agujas
del reloj, de acuerdo con la posicién ilustrada en la figura 4, de forma
que el brazo de presibn (34) es descendido lo suficiente para que la por=
cin con resalte (41) obstruya el recorrido del movimiento de la va.rilla.
del impacto (16) sobre el eje de rotacién continua (5). Por consiguiente,
1a varilla de impacto (16) golpea el brazo de presibn (34) giiéﬁdolo alre=
dedor del perno de articulacién (35) hacia la izquierda, donde por medio
del lado (33) y el pasador (31) el movimienta del brazo de presidn es
transmitido al brazo de la rueda impresora (22), cuya porcién superior
gira hacia la izquierda alrededor del eje {25). Como consecuencia, la }n_g_
triz de impresién n (vean figura 3) de la rueda impresora (21) golpea la
cinta entintada (46) depositando un signo correspondiente en la tira contf=-
nua de papel (45). Después de cada operacién de impresibén individual,

las piezas méviles acabadas de mencionar vuelven a sus posiciones origi
nales (figura 2) acclonadas por el muelle (42). Este ﬁl’ci.mo puede serh re~
lativamente débil, de forma que cuando la varilla de avance (17), que en- :
caja en la entalla siguiente (24), gira'hacia atris el brazo de la rueda im
presora (22) hasta que el reborde de tope (26) del mismo hace tope con~
tra la varilla (27). La aplicacién de los signos continfia de la manera 'a.nt__q'

riormente descrita hasta que se aplicaﬁ en la cinta continua de papel (45)
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" |rueda impresora. En la figura 6, se ilustra la letra A, cuya impresibn

{impulso de los diversos electroimanes (19), (20) puede ser de'forma bi=

has letras y/ o nimeros deseados.

En 1a figura 5 se ilustra a escala ampliada las diver=
tsas matrices 2, b, ¢, d, ¢, f, g b, i, jy k, I, my 0, YO requeridas en
cada rueda impresora (21) cuando debe aplicarse un estilo de letra come
I;uesta de quince segmentos. En la figura 5, en la parte superior izquier-

da, se ilustran las posiciones relativas de las diversas matrices en cada

N2 3, cuya impresién requiere las matrices h, j, k, 1yn. La matriz o
se utiliza como signo de punto y aparte. Puede. Eer necesario éciuipar COm
mo minimo una de las ruedas impresoras (21) con mis m‘atricés para im
primir, por ejemplo, los signos,de la coma vy dos puntos.

- La unidad de impresién descrita e ilustrada en los pla
nos debe 'ser considerada sdlamente como ejemplo, y sus diversas piezaé
pueden alterarse constructivamente de diversidad de formas dentro del -
alcance de las reivindicaciones incluidas en el Apéndice. Los electroimas
nes (19), (20}, que por razones de economia de espacio estén disi)uéstoé
en dos hileras adosadas, pueden dispenerse en nfimero de més hileras.
El montaje de los brazos de las ruedas impresoras (22) y los brazos de
impresién (34) puede ser en posicién inversa a la ilustrada en los plan;)s,
es decir los ejes=pivotes (25) y (35) pueden ser posicionados sobre’ las
ruedas impresoras (21) y el pasador seguidos (31) respectivamente. Por

supuesto, son posibles otros estiles de letras que los de segmento. . El

naria o decimal. La unidad de impresién puede ser utilizada también co-
mo impresora de linea. Las matrices.,vg ao pl}eden forn;,ar parte integral K
del resto de la rueda impresora (21).~
La incorporacién ilustrada en el pla.n.o pe'rmité que Cae
da brazo de presién esté equipado con un contacto eléctrico u otro dispo~ '

sitivo sensor de forma que pueda lograrse un control eficiente (denomina
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do control de eco) de cada operacién de impresibn.

Descrita suficientemente la.naturaleza del presente ind

vento, as{ como su realizacién industrial, sSlo cabe afiadir que en su con

Jlen una hilera que presentan matrices de impresién en su periferia exte-

junto y partes constitutivas es posible introducir cambios de forma, ma=

eria y disposicibn, sin salirse del cuadro d<=:1 invento, en cuanto tales ald
eraciones no supongan variacién ‘sustancial del mismo. |
El solicitante, al amparo de los Convenios Internacio=-

ales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho de extender la -’

Eresente demanda a los palses extranjeros, si fuera posible, reivindican-

do 1a misma priorida.(i de la presente solicitud.

licitar los adecuados Certificados de Adicibn, en la forma sefialada por *
la Ley, al introducir en el presente invento cuantos perfecci(-mamientos
se deriven del mismo.
NoTA

La Patente de Invencién que se solicita por ‘veinte aﬁosh
ipara Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién sobre Propiedad In~
dustrial, deberi recaer sobre "SISTEMA DE IMPRESION PARA MAQU]
NAS ROTULADORAS DE PRECIOS", en todo de acuerdo con las siguien=-
tes: -

REIVINDICACIONES

12) Sistema de impresibn para miquinas rotuladoras

de precios, que comprende clerto nimero de ruedas ifnpresoraé situadas

rior, caracterizado por el hecho de que cada una de las ruedas impreso=
ras va montada rotativamente sobre su brazo de soporte correspondiente
y digpuesta para ser avanzada un nlimerc igual de incrementos por una

varilla de avance comfin, estando dichos brazos de soporte de las ruedas

una, cuyo brazo de presién coopera con una varilla de impacto accionada

Igualmente, el solicitante se reserva el derecho de so0-

impresoras interconectados pivotantemente con un brazo de presién cada
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[zado por el hecho de que cada rueda impresora es anular u estd provista

- 10 -

rotativamente, estando dispuesto dicho brazo de presién para ser movido '
ipor la accibén de un electroimin conectado a un dispositivo de determina=~
cién de la posicibn, hasta una posicién en que un reborde formado eh el
lbrazo de presibén y que sirve como medio de 'tope obstruye el recorrido‘
del movimiento de la varilla de impacto y, por lo tanto, es forzado por di
cha varilla en la direccién lateral a la vez que arragtra consigo en su mo
vimiento al brazo de presién, golpeando a su vez el brazo de presién a la
rieda impresora correspondiente de forma que presiona la matriz de la
misma, que en dicho momento esti en posicién de impresibn para la ope-
racién de impresidn. _ )

22) Sistema de impresién para méquinas rotuladoras

de precios, en todo de acuerdo cecn la primera reivindicacién, caracteri=-

.en su periferia interior con un nfimero de entallas equidistantes, corres-
ipondiendo el nfimero al nfimero de matrices de la periferia exterior de l1a
rueda impresora, estando dispuesta la varilla de avance para ;ancajar_en
cada una de dichas entallas de una en una, en cada revolucibn deé dicha va
rilla cton el fin de avanzar las ruedas impresoras la misma parte de una

revolucidn.. E

32) Sistema de impresién para miquinas rotuladoras

de precios, en todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones pre

cedentes, caracterizado por el hecho de que la varilla de avance esti disd

uesta para retroceder los brazos de soporte de las ruedas impresoras a
Eu posicién original durante parte de su revolucién. .

42) Sistema de impresién para méiquinas rotuladoras
de precios, en todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones prel .
cedentes, caracterizado por el hecho de que los brazos de soporte de las
ruedas impresoras estén articulados en uno de sus extremos con un eje
comin, mientras que las ruedas impresoras estin montadas en el extre=

mo opuesto de su brazo de soporte correspondiente.
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52) Sistema de impresién para méquinas rotuladoras
de precios, en todo de acuerdo con cualquiera.de las reivindicaciones pre
cedentes, caracte.rizado por el hecho de que los brazos de presibn tienen
unos extremos pivotantemente montados en el inducido de un ‘electroimén
y que los rebordes de tope que cooperan con la. varilla de impacto estin
dispuestos en el extremo opuesto del brazo de pres:@én.‘

. . 62) "SISTEMA DE IMPRESION PARA MAQUINAS RO~
TULADORAS DE PRECIOS!, )
Seglin queda sustancialmente descrito en la i:reaente

memoria descriptiva que consta de once hojas, mecanografiadas por una

sbla cara, acompafiadas de sus dibujod,

Mod 8
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