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La presente invencidén se refiere a un disposi
tivo de transferencia de objetos de un transportador a
otro. Dicho dispositivo es especialmente, aunque no
exclusivamente, apropisdo paras la manipulacidn y la
seleccidén de equipajes o de paquetes, por ejemplo en
las estaciones o en los aeropuertos,

%n los dispositivos de transferencia conoci-
dos, uno de los transportadores es transversal al otro,
al menos en la proximidad de éste. De este modo, los
objetos sufbén un brusco cambio de orientacién y de ve
locidad al pasar de un transportador a otro. De ello
results que el espacio de instalacién y la superficie
ocupados por un grupo de objetos son diferentes de un
transportador a otro. De este modo, objetos separados
pueden llemar a ser adyacentes o vice-versa,

El objeto de ls presente invencibn es reme~
diar estos inconvenientes y, principalmente, permitir
que se transfileran un grupo de objetos, situados en un
emplazomiento dsdo de un primer traonsportador y que
ocupan un volumen determinado y cierta superficie del
mismo, a un segundo transportador que tenga una veloci
dad diferente del primero, de tsl moda que el citado
grupo de objetos ocupe un emplazamiento determinado de
este segundo transportador, con el mismo volumen y la

misma superficie que anteriormente. Este grupo de obje
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tos puede, por ejemplo, ser extraido de un conjunto de
objetos llevados por el primer transportador para ser
transferidos al segundo transportador, en un ewplaza-
miento libre de este Gltimo.

Segin la invencidn, el dispositivo de trans
ferencia de objetos entre dos transportsdores que avan
zan 8 velocidades diferentes, so éaracteriza porque
comprande, por una parte, al menos dos partes de trang
portadores curvas, paralelas, que constituyen una mnis-
ma superficie continua, avanzando en la nisma direccidn
y a la misma velocidad angpular y, respectivamente, in-
corporadas a los citados transportadores y, por obtra
parte, medios para transferir los citados objetos de
una de las citadas partes del transportador a la otra.

Como es evidente, las dos partes de los
transportadores pueden ser independientes de los dos
transportadores. ilo obstante, de preferencia, las
citadas partes de transportsdores forman, respectivas-
mente, parte intesrante de logs trensportadores y son

circulares y concéntricas.

De preferencia, las citadas partes de trans
portasdores son planas y situadas en el miasmo plano. ilo
obstante, pueden ser cénicas.

ILas citadas partes de traunsportadores pueden

ser adyacentes. Fueden, asimiswmo, estar separadas una
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de otra por, al menos, una parte de transportador in-
termedia, situada en el mismo plano y paralela a éstas
¥y que avanza en 1la misma direccidén y a la misma veloci
dad angular que ellss.

81 se denominan respectivamente Vl y V2 y
R1 Y B las velocidades lineales y los radios medios

de los cltados primer y segundo transportadores, la rg¢

1
lacidén -— debe tener un valor igusl, o al menos prowi
Ry
‘ 3
T2
mo, a la relacién -—, para que las velocidades anguls-
R
2

res sean las mismas o proéximss en los dos transportado

res. De este modo, si la velocidad V, del primer trans

portador es fijada, la del segundo debe adoptar necesa
R2

riamente el valor V,, igusl o préximo a — « V;. No obg
"1

tante, puede ser interesante que el segundo traensporta

dor avance a una velocidad lineal V'a, diferente de V,

y correspondiente a un radio 3‘2. n este caso, basta

con intercalar entre los citados primer y segundo trang

portadores, un tercer transportador, que avanza a la

velocidad lineal V5 y de radio wedio 35, de modo que

-l -
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Asi, en el ejemplo en que 2y = R5 =28 ¥
5 en que R'2 = BRl, se ve que tendriamos V2 = 2Vl, nien-
tras que V'2 = 5Vl.

i’or consiguiente, mediante ajuste de los ra-
dios de las partes de transportadores curvas y del nd-
mero de partes de transportadores intermedias, se puede

10 obtener para"uno dg los citados transportadores cual-
quier valor deseado de la velocidad lineal, cuando la
velocidad lineal del otro ha sido fijada.

Ventajosamente, las citadas partes curvas y,
de preferencia, asimismo los transportadores, estén

15 formades por transportadores de palebas que se sobrepo
nen parcialmente,

Las diferentes partes de transportadores cur
vag pueden ser horizontales, pero pueden, asimismo, es
tar inclinsdss con relacibén a la horizontal.,

20 Como se verd uds adelante, los medios para
transferir los objetos de una de dichas partes del trang
portador a la otra, puecden estar formados por una pa-
red de rodillos, o bien por empujadores. in este Gltimo
caso, el sccionomiento de dichos empujadores puede ser

25 mandado de tal modo que la transferencia de los objetos

10.1.75 -5 -
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sea selectiva, Dichos empujadores pueden estar forwa-—
dos por brazos telescdpicos wontados sobre un tornique
te.

Las figuras del dibujo snejo harén compren-
der bien cémo puede realizarse ls invencidn,

Ia figura 1 ilustra esquemdticamente un dis-
positivo de transferencia conocido entre transportado-
res oblicuos.

La firura 2 ilustra esquemdticamente el dis-
positivo segln la invencidn.

Las figuras 3 y 4 muestran medios de trans-
ferencia para el dispositivo seglin la invencidn.

La figura 5 muestra en planta una aplicacidn
del dispositivo segln la invencidn.,

La figura 6 muestra parcialmente un disposi-
tivo segln la invencidn con tres partes curvas.

Cuando se desea transferir, de un primer a
un segunde transportador, un grupo de objetos situado
en un emplazamiento determinado del citado primer trans
portador y que ocupan un volumen y una superficie bien
definidos de éste, de tal modo que este grupo de obje-
tos pase a ocupar un emplazamiento determinado del
segundo transportador, ccupando un volumen y una super
ﬁicie idénticos a los precedentes, es necesario que la

transferencia se descomponga en cierto nimero de fases:
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1.~ alcanzar el emplazamiento del primer trang
portador en el que se encuentra el grupo de objetos &
transferir;

2.~ desplazasrse sincronizadamente con este
grupo de ob;jetos;

3.~ simultdneamente, coger el grupo de obje-
tos, desolidarizarlo del primer transportador y extra-
erlo del conjunto de objetos llevados por éste;

4,- alcanzar el emplazamiento del segundo
transportador donde debe ser transferido el grupo de
objetos;

5e= desplazarsc5gipcronizadamenpe con el em-
plazamiento donde debe depositarse el citado grupo de
objetos;

6.~ simultdneamente, depositar el grupo de
objetos y solidarizarlo con el segundo transportador,
teniendo en cuenta los objetos ya llevados por éste.

lstas diferentes fases no son respetadas en
el curso de la transferencia de grupos de objetos de
un transportador a otro, con los medios de transferen-
cia conocidos. De ello resulta un deslizamiento de
grupos de objetos con relacidn a su emplezamiento de
destino, una dispersidén o una concentracidn de los ob=-
jetos del grupo transferido, la caida de cstos objetos,

su cambio de orientacidn, etc.....

-7 -
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La figura 1 muestra esquemdticamente medics
de transferencia conocidos que comprenden dos transpor
tadores 1 y 2, oblicuos uno respecto al otro, y permite
comprender los inconvenientes de estos medios conoci-
dos. Se supone que los vectores velocidad de los trans
portadores son, respectivaumente, V& y‘V . Diendo obli-
cuos los transrortadores 1 y 2, resulta que, con rela-
cién al vector velocidad Vé del sczunde transportador,
el vector velocidad ?& del prirero comprende una compo
nente longiéudinal ?;2 y una componente transversal
-

Vlt' Por consiruiente:

- si |V1t|:> C, se produce un deslizamiento,
una dispersidén y caidas de los
objetos transferidos, transver-
galmente al segundo transporta-
dor 2

- -

- si |V12 - V2|)> C, se produce un degliza-
miento, una dispersidn y
caidas de los objetos trang
feridos, longitudinalmente
con relacidn al segundo
transportador, dependiendo
este deslizamiento, disver
sidén y caidas de los valo-

res y de las direcciones
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- e
relativas de Vl2 ¥ Vg.

- 5i el édn;ulo entre los vectores ?& ¥y ?é 2a
diferente de cero, se produce un cambio de
orientacidén de los objetos, que se orientan
sezin la resultante de los citados vectores.

Los inconvenientes citados de los medios cono
cidos se encuentran afln bajo la dependencia do la natu
raleza y de la forma de los transportadores, de la natu
raleza, de la forma y de la estabilidad de los objetos,
de la diferéhcia de naturalezas, de formss y de estabi
lidades de los objetos de un grupo, y, finalmente, de
la interaccidén entre estos objetos.

Se observard que todos estos inconvenientes
desaparecen si, en la zona de transferencia, los dos
transportadores son rectilincos, situados en los mismos
planos paralelos y adyscentes, mientras que sus veloci
dades de avance son iguales y en la misma direccidn,

Ta transferenciaz puede entonces tener lu~ar imprimiendo
8l grupo de objjetos que debon trensferirse, gracias a
medios de transferencia apropiados, un movimiento trans
versal en los dos transportadores. £n este caso, es
ggimismo deseuvble amincronizar s los transportadores en
posicidn, de tal modo que un emplazamiento de uno de
gllos corresponda a un emplazamiento del otro.

Ho obstante, dicho dispositivo de transferen

-9 -



10

20

25

10,1.75

cia no presenta mids que poco interes, ya que obliga a
los dos transportadores a avanzar a la misma velocidad.

¥l dispositivo de transferencia segin la in-
vencidn permite eliminar los inconvenientes anteriormen
te mencionados de los medios de transferencia conoci-
dos entre transportadores que avanzan a velocidades 1i
neales diferentes.

La figura 2 muestra un primer transportador

-l
"3 que avanza a la velocidad lineal V., un segundo
3 J

transportaddf 4, que avanza a la velocidad linealjg .
In la zona de transferencia 5, el primer transportador
3 estd unido 8 una parte circular 6, mientras que el
segundo transportador 4 estd unido 2 una parte circular
7« Las partes 6 y 7 pueden ser partes integrantes de
los transportadores % y 4, siendo entonces éstos trang
portadores de paletss.

Tas partes 6 y 7 forman una misma superficie;
estén situsdas en el mismo pleno, son concéntricas,
contiguas, y las velocidades 7% y ?L, as{ como los ra-
dios de las citadas partes, son de tales caracteristi-
cas, que aquellas presentan velocidades angulares de la
misma direccidn y de la misma amplitud, designadas en
comin por la referencia w . De este modo, las dos
partes clrculares 6 y 7 pueden ser consideradas comno

una superficie tnica, En consecuencia, imprimiendo un

- 10 -
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moviniento radial, centrifugo o centripeto, a un obje-
to o grupos de objetos llevados por uno de los trans-
portsdores, puede transferirse esto objeto o grupo de
objetos al otro transportador. Por ejemplo, las lineas
interior y exterior en trazos wixtos 8 y 9 delimitan
el pasillo virtual en el que el objeto o el grupo de
objetos debe ser mantenido por ese movimiento radisl
para poder pasar del primer transportador 3 al segundo
transportador 4. Se observard que si las direcciones
de las velocidades ?3 y 3; fueran invertidas ambas,
este pasillo 8, 9 permitiris asimismo hacer pasar ob
jetos del segundo transportador 4 al primer transpor-
tador 3.

Puede ficilmente demostrarse que si las 1{-
neas 8 y 9 son partes de esviral de Arquimedes, el
movimiento radial de los objetos es uniforme, mientras
que si son partes de circunferencias, el citado movi-
miento es parecido a un movimiento, ya sea uniformemen
te acelerado, ys ses uniformemente retardado (en el
caso de una transferencia sobre un sector de 1802).

Para obligar 8 los objebos que deben trans-
ferirse a seguir el pagillo 8, 9, puede preverse al
menos un brazo rotativo que empuja o tira radislmente
@e los citados objetos. En el caso de que las lineas

8 y 9 scean circulares y de que el citado brazo se halle

- 1] -
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e s o e o ——————

centrado en el centro de las citadas lineas 8 y 9, este
brazo puede ser de longitud constante. No obstante, la

velocidad angular de dicho brazo debe ser variable, lo

que es difficilmente realizable.

3in embargo, en el caso de que el citado
brazo rotativo no sea concéntrico a las lineas 8 y 9,
o bien cuando éstas no sean circulares, cada brazo pue
de ser telescdpico, de tal modo que su extremo descri-
ba la curva deseada, De preferencia, este brazo estd
centrado en el centro comin O de las lineas 8 y 9.

La fisura 3 muestra un brazo de este tipo
formado por un gato horigontal 1C, que lleva en su ex—
tremo una placa 11, destinada a empujar a los citados
objetos. Bl gato 10 se halla fijado a un pivote verti-
cal 12, montado rotativo respecto al bastidor 13. Du~-
rante la rotacidén del pivote 12, el gato es accionado
de tal modo que la placa 1l permanece tangente a una
curva 14, pérmitiendo a los objetos empujados por
esta placa seguir el pasillo 8, 9. La velocidad de
extensidn del soto es entonces elevada (estabilidad
transversal). Asimismo, lag partes de curvas descritas
por la placa 1l gl comienzo y al final de su carrera,
deben ser precisas. La curva intermedia de la carrera
puede ser cualquiera. zZvidentemente, varios gatos 1C,

cuyos extremos describen la trayectoria 14, pueden

- 12 -
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mnontarse sobre el mismo pivote.

“stos mediogs de transferencia 10, 11, 12 son
especialmente ventajosos en el caso de que se trate de
hacer pasar selectivamente objetos de un transportador
a otro. En el caso de que todos los objetos de un trang
portador deban ser transferidos a otro, es posible ma-
terializar la lines 8 y/o la linea 9 mediante paredcs
de rodillos, como lo muestra la fipura 4. n esta (1lti
ma figura, rodillos 15 paralelos unos a otros y orto-
conales a 1a superficie del transportador %, se hallan
dispuestos de tal modo gque forman una pared curva, por
ejemplo vertical, proyectdndose sobre el citado trans-
portador siguiendo la linea 8. De este modo, los objetos
traidos por el transportador 3 son guiados por rodillos
15 para pessr al transportador &4, La rotacién de los
rodillos 15 puede ser libre, o bien los citsdos rodi-
llos pueden ser accionados en rotacidén por medios no
representados. La velocidad de los rodillos en la tra-
yec toria es variable y puede ser fcilmente determing
da mediante cdlculo.

Se observardé que, para una transferencia del
trensportador 3 hacia el tramsportador 4, no se necesi
ta materializar la linea 9 mediante una pared de rodi-
llos 15, Ia materializacidén de la linea 8 por estos

rodillos es suficiente.

- 13 -
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4sinmismo, si las direcciones de las velocida
des V5 v V4 fueran invertidas para permitir la transfe
rencia de objetos del transportador 4 hacia el trans-
portador 3, Unicamente la materializacidén de la linea
9 seria indispensable,

Tn el caso de velocidades muy elevadas y de
radios de curvatura apropiados, la transferencia de un
transportador interior hacia un transportador exterior
puede obtenerse mediante la accidn de la fuerza centri
fuga, materializando, por ejemplo, la curva 9,

Presentando los transportadores 3 y 4 la mis
ma velocidad angular en la zona de transferencia 5, es
fécil sincronizarlos, por medios conocidos mecdnicos o
eléctricos, de tal modo que a una zona de uno corres-
ponda una zona del otro. lLvidentemente, si estas zonas
son partes longitudinales de los citados transportado-
res, la relacién de los pasos de repeticidén de estas
zonas sobre los citados transportadores es igual a la
relacidén de las velocidades lineales de éstos.

La figura 5 muestra un ejemplo de estacidn
de seleccidén de objetos de acuerdo con la invencidn.
Wsts estacidén comprende un transportader 16, que for-

ma un anille exterior, y un transportador 17, que for-

ma un anillo interior, comprendiendoc los citados sni-

llos partes circulares, concéntricas y contiguas en sus

- 14 =
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dos extremos. Una pared de rodillos 18 permite hacer
pasar los objetos del transportador 17 al transportador
16, Introduciéndose objetos por medios 19 sobre el trang
portador 17, pasan a pequeila velocidad Vys POT arrastre
sobre este transportador. A continuacién, por el trans
portador 16, son, o bien llevados a gran velocidad Vo
hacia un travesafio 20, que permite enviar los citados
objetos hacia una salida 21, o bien reciclados sobre
el transportador 17 por un torniquete 28, que coupren-—
de uns plurélidad de braszos semejantes a los brazos 10,
anteriormente descritos. Je observard que, en la figue-
ra 5, los brazos telescbpicos se han previsto pars ti-
rar de los objetos y no para empujarlos. Como es eviden
te, en el caso de aue el radio de curvatura de lo cine
ta 16 sea el doble del radio de curvatura de la cints
17, la velocidad v, serd cl doble de la velocidad Vye
Im figura 6 muestra parcialmente un disposi=
tivo de trensferencis sepln la invencidn, que compren-
de tres partes curvas concéntricas 22, 2%, y 24, forma
das, respectivamente, por paletas 25, 2G5 y 27. .Ji los
radios de curvatura de las partes 2% y 24 son, respec-
tivemente, el doble y el triple del radio de curvotura
de la parte 22, los objetos trivlicardn su velocidad
;ineal al pasar de la primera a le tercera o, por ¢l

contrario, su velocidad lineal queda dividida por tres

- 15 -



15

20

25

10.1.75

cuando pasan de la parte 24 a la parte 22. Se observard
que los bordes adyaccntes de las paletas 25, 26 y 27
se sobreponen parcialmente para asegurarnla continui-
dad de la superficie de transferencia,

in la fipurs 6, se ha intercalado un trans-
portador 23, entre los dos transportadores extremos
22 y 24, Como es natural, entre estos transportadores
extremos podrian intercalarse varios transportadores
intermedios. Puede utilizarse un sistema de empujador
telescépicb’para permitir una seleccidén en tantas di-
recciones como transportadores concéntricos existen,

Esta solicitud que corresponde a la presen-
tada en PFrancia el 4 de Enero de 1974 bajo el
ne 74,00259, se acome a los beneficios del artfculo

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial,

RETIVINDICACICNES

Los puntos de invencidn propia y nueva que
se presentan para gue sean objeto de esta solicitud de

Patente de Invencidén en Espaiia, son los gue se recogen

- 16 -
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en las reivindicaciones siruientes:

12,- Dispositivo de transferencia de objetos
entre dos transportadores que avanzan 2 velocidades di
ferentes, caracterizado porque comprende, por una parte,
al menos dos partes de transportadores curvas, parale-
las, que forman una misma superficie continua, que
avanzan en la misma direccién y a la misma velocidad
angular, e incorporadas respectivamente a los citados
transportadores y, por otra psrte, medios para trans-
ferir los citados objetos de una de las citadas partes
de transportador a la otra.

4.~ Dispositivo segln la reivindicacidn 1u,

caracterizado porque las citadas partes de transporta-
dores son independientes de los citados transportado-

res,

%i,~ Dispositivo segin la reivindicacién 112,
caracterizado porque las citadas partes de transporta-
dores forman, parte intemrante respectivamente, de los
eitedos tronsportadores,

o= Dispositivo segln la reivindicacién 1:,
caracterizado porque las citadas partes de transporta-
dorecs son planas y estsn situadas en el mismo plono.

54,- Dispositivo sesdn la reivindicacidén 1:,

caracterizado porque las citedas partes de transporta-

dores son cdénicas.

-17 -
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6%,.~ Dispositivo segln la reivindicacidn 1%,
caracterizado vorque las citadas partes de transporta-
dores son circulares y concéntricas,

72.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1%,
caracterizado porque las citadas partes de transporta-
dores son adyacentes.

82.~ Dispositivo segln la reivindicacidn 12,
caracterizado porque las citadas partes de transporta-
dores estdn separadas una de otra por, al menos, una
parte de tfahsportador intermedia, situada en el misumo
plano y paralela a éstas, y que avanza en la miswma di-
reccidén y a2 la misma velocidad engular que ellas.,

4,- Dispositivo segin la reivindicacidn 12,
caracterizedo porque couprende medios de sincronizacidn
entre las citadas partes de transportadores. .

102,- Dispositivo segin la reivindicacidn
12, caracterigado porque las citadas partes de trans-
portadores estén formadss por transportadores de pale-
tas.

1l2.~ Dispositivo segln la reivindicacidn
12, caracterizado porque las citadas partes de trans-
portadores son horizontales.

124 ,~ Dispositivo segln la reivindicacidn
12, caracterizado porque los medios de transferencia

estidn formados por brazos mecénicos.

-~ 18 -



131,~ Dispositivo seijin la reivindicacidn
1%, caracterizado vorgue los medios de transferencia
estdn formados por paredes curvas de roiillos.
144 .- Discositivo sepin la reivindicacidn
5 12, caracterizado porgue las velocidades y los radios
de las partes de transportadores son slesidos para
que la transferencia de los objetos de la parte inte-
rior a la parte cxterior tenga lugar bajo la accidn
de la fuerza centrifura.
w0 154 o= Dispositivo de transferencia de obje-
tos entre dos transportadores que avanzan a velocida-
des diferentes.
Tal y como se ha descrito en la kemoria que
antecede representado en Los dibujos que se acoupafian
15 y con los fines que se han especificado.
lista Lemoria consts de diecinueve hojas es-

critas a miquina por una sola cara.
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