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La p resen te  m em oria descrip tiva tiene como fin 
la declaración del objeto sobre el que ba de recae r el privilegio de ex 
plotación industria l y com ercial, exclusivo en el te r r ito r io  nacional, 
de una Patente de Invención que, como el enunciado indica, se tra ta  de 
"MAQUINA PERFECCIONADA PARA LLENAR SACOS".

Tal máquina contiene un dispositivo de llenado bajo 
el cual se  disponen los sacos a llenar uno t ra s  otro m ientras que des­
pués del llenado, cada saco cae sobre una cinta transportadora  y es 
evacuado. Durante esta evacuación, el extrem o abierto  dél saco es 
apretado entre dos c a rr ile s  de gula longitudinales entre les que se des 
liza .

E l p resente  invento se re fie re  más particularm ente 
a la  form ación correcta, del extrem o abierto  del saco entre Íes ca rrile s  
de gufa justam ente después del llenado.

Actualmente, esta  form ación se rea liza  con la ayu 
da de un vástago articulado en la  máquina con el fin de poder ponerlo 
en la  prolongación del c a r r i l  de guía delantero m ientras qúe una placa 
fija .p o ste ric r se sitúa en la prolongación del c a r r i l  de guia p oste rio r. 
De esta  form a, cuando la cinta transportadora  o el transportador avan 
zan, el extrem o abierto  del saco penetra entre los dos c a rr ile s  de guía 
form ado por una p arte  por el vástago articulado y por otraí p a rte  por 
la  placa p oste rio r.

E ste  sistem a p resen ta  inconvenientes. Efectiva -  
m ente, se debe preveer uñ mecanismo complicado p ara  sincronizar el 
movimiento del vástago articulado con las d iferentes fases de las ope­
raciones. E ste  m ecanism o debe contro lar en p articu la r, después de 
avanzado el transportador, el re tro ceso  del vástago hasta una posición 
v ertica l después de su desplazam iento bacía delante, su elevación y fi 
nalm ente su desplazam iento hacia a trás  hasta  que quede de nuevo en 
la  prolongación del c a r r i l  ¿e gufa delantero.



to

15

20

25

30

<* 3 **

E l invento tiene por objeto rem ediar estos inconve 
nientea y  obtener una máquina que sea sim ple y poco costosa con elemer 
tos de conformación.

Una máquina de llenado automático según el inven­
to, comprende una canaleta de llenado con dos m ediacañas complemen­
ta r ia s  sobre la  cual se dispc-ne la  abertu ra  del brazo a llenar, dos b ra ­
zos o separadores articulados a una p arte  y o tra  de la canaleta, un trans 
portador destinado a rec ib ir el saco una vez lleno, y finalm ente carriles 
de guía longitudinales destinados a guiar el extrem o abierto  del saco du 
ran te el desplazam iento de este último y se  ca rac te riza  en que la máqui 
na con que está  equipado incluye censo mínimo dos c a rr ile s  dé guía lon­
gitudinales, un c a r r i l  delantero y un c a r r i l  p oste rio r, que pueden se r 
prolongados, bajo la canaleta, por una p arte  por una guía p oste rio r y 
por la  o tra p arte  por un conjunto de guía delantera que comprende como 
mínimo un dedo, yendo colocados la  guía y el conjunto de guía uno fren ­
te al otro y pudiendo se r aproximados al m ism o tiempo que las medias 
cañas de la  canaleta con el fin de aplanar el extrem o superior del saco 
que acaba de se r llenado y que se desengancha p ara  que caiga sobre el 
transportador m ientras que seguidamente se separan de nuevo al m ism o 
tien d o  que las medias cañas después de colocadas sobre la  canaleta un 
nuevo saco a Henar.

De acuerdo con una variante del inventó# el conjun­
to de guía delantero está constituido por un dedo único situado delante 
de la  canaleta de alimentación ccü relación al sentido de avánce del 
transportador.

Según otra variante del invento, el conjunto de guía 
delantero está constituido por dos dedos situados en la prolongación uno 
del otro y situados uno de ellos aguas a rrib a  de la  canaleta de alim enta 
ción y el otro aguas abajo de la  canaleta de alimentación con relación al 
Sentido de avance del transportador.



¡H
1 De acuerdo ccn una c a rac te rís tic a  suplem entaria 

del invepto, los dedos son fijos uno con relación al otro.
De acuerdo con una variante del invento, los dedos 

pueden se r separados longitudinalmente uno cc-n relación al otro, una
5 distancia igual o superior al ancho de un saco vacío.

De acuerdo con una ca rac te rís tic a  suplem entaria 
del invento, la  máquina incluye cuatro  c a rr ile s  de guía parale los, un 
p a r de c a rr ile s  delante y un par de c a rr ile s  detrás, m ientras que la 
guía está constituida por dos segmentos de tubo que pueden prolongar

!0 cada uno de los des c a rr ile s  tra se ro s  m ien tras, que finalm ente un dedo
delantero está constituido por un tubo doblado en form a de U ,de m anera 
que los dos c a rr ile s  de guía delanteros pueden se r prolongados resp ec­
tivam ente por uno de los dos brazos de la U form ada pc-r un dedo situa­
do aguas abajo de la  canaleta de alim entación con relación al sentido de

*5 avance del transportador.
De acuerdo ccn una ca rac te rís tic a  suplem entaria 

del invento, están p rev istos medios p ara  contro lar la abertu ra  y  el cié 
r r e  del dispositivo de guía por medio de un movimiento de abertu ra  y 
c ie rre  de la  canaleta.

20 E l dibujo adjunto, incluido a título de ejen.pla m e­
ram ente ilustra tivo  y no lim itativo, perm ite  com prender m ejor las ca­
ra c te r ís tic a s  del invento.

La figura 1 es una v ista  del conjunto de una máqui

25
na p rovista  de un dispositivo de guía de acuerde con el invento.

í.a  figura 2 es una v ista  de un saco durante el lle ­
nado. ,

La figura 3 es una v ista  que m uestra  la posición 
del saco ccn relación al dispositivo de guiado durante el llenado.

30 La figura 4 es una v ista  que m uestra  un saco lleno 
apoyado sobre el transportador.

)
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La figura 5 ea una v ista  que m uestra  un saco lleno 
alejándose del transportador.

La figura 6 es una v ista  de un saco del tipo de fue­
lle.

La figura 7 es una v ista  que m uestra la  colocación
de un nuevo saco.

1.a figura 8 es una v ista  que m uestra  la colocación 
de un nuevo saco en una máquina provista  de un dispositivo de guia de

. acuerdo ccn una variante del invento.
Las figuras 9 y ÍO son vistas que m uestran la colo 

cación de un saco en una máquina p rov ista  de un dispositivo de guía de 
acuerdo con una variante del invento.

Se ha representado en la figura 1 una máquina para 
el llenado automático de saces. E sta  máquina comprende:
-  Una canaleta de llenado constituida por dos medias cañas complemen­

ta ria s  uno y dos.
-  Dos separadores (3) y (4).
-  Dos zapatas fijas (5) y (6).
-  Cuatro c a rr ile s  de guía longitudinales, constituidos por dos c a rrile s  

de guia delanteros (7) y dos c a rrile s  de guía tra se ro s  (8),
-  Una cinta transportadora (9). - .
-  Un dispositivo de guía (10).
E ste dispositivo de guía (10) está constituido por:
-  Una guía p oste rio r compuesta p e r dos segmentos de tubo paralelo , un 

segmento de tubo superior (11) y un segmento de tubo in ferio r (12).
-  Un conjunto de guía delantero constituido por un dedo (13), que es un 

tubo curvado en form a de U.
E l dispositivo de guia (1C) está  situado bajo la  ca­

naleta de llenado (1-4). Los segmentos de tubo (11) y (12) de la  guía pos 
- te r io r pueden se r dispuestos en la prolongación de cada uno ¡de los dos



c a rr ile s  de guía p oste rio r (8).
E l dedo (13) está situado en la  proxim idad inm edia 

ta  de loa c a rr ile s  de guía (7) y (8), aguas abajo de la  canaleta (14) con 
relación al sentido de avance (27) de la cinta transportadora (9)* Los 
b razos (15) de la  U form ada por este dedo, pueden disponerse en la pro 
longación de los c a rrile s  de guía delanteros (7).

Los separadores (3) y (4) term inan en los brazos 
(18) y (19), que son sensiblem ente v ertica les y articulados según ejes 
horizontales paralelos a la  cinta transportadora  (9). P o r o tra  parte , 
estes brazos presentan  longitud suficiente p ara  que sus extrem os que 
son redondeados lleguen hasta la  proximidad inm ediata del dispositivo 
de guías (10).

E l funcionamiento es el siguiente: .
Al comienzo de ía operación, se c ie rran  las m e ­

dias cañas (1) y (2) de la canaleta: los separadores (3) y (4) se aproxi
man upo al otro; los segmentos de tubo (11) y (12) están en la  pro longa-' 
ción de los c a rrile s  de guía p o ste rio res (8): el dedo (13) está  en la p ro -; 
longación de los c a rr ile s  de guía delanteros (7); finalmente? se instala } 
en la  máquina un saco (20), con su abertu ra  sobre la  canaleta (14) tal 
como se ilu s tra  en la  F igura 1.

Al accionar la abertura  de la canaleta (14) y  la  ' .. . ab ertu ra  del dispositivo de guía (ÍO) es decir, la separación de los seg ;
mentos de .tubo (11) y (12) del dedo (13). Un mecanism o representado 
perm ite  contro lar la  separación de la  guía p oste rio r constituida por los 
segmentos del tubo (11) y (12) del dedo (13) de acuerde con la separa  -  
ción de las m edias cañas (1) y .(2) de la  canaleta (14). Después de estas 
operaciones, la  disposición de los d iferentes elementos unos con re la ­
ción a los otros se  encuentra ilu strada  en las figuras (2) y (3),

¡Seguidamente se llena el saco (20), y una vez te r ­
minado de llenar se controla simultáneam ente: <
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-  E l c ie rre  de la  canaleta (14).
-  I-a separación de les separadores (3) y (4).
* Y el acercam iento de los segmentos de tubo (11) y (12) y  del dedo (13).

De esta form a, el saco liberado cae sobre el trans 
portador (9) m ientras que su abertu ra  (21) es mantenida bien estirada  
por los separadores (3) y (4) y queda apretada entre los segmentos del 
tubo (11) y (12) y el dedo (13). l  a disposición del conjunto se encuentra 
ilustrada en la figura 4.

En el caso de un saco de. fuelle como el ilustrado 
en la figura 6, p ara  no hacer que desaparezca el pliegue in te rio r del sa 
co, los separadores (3) y  (4) están constituidos entonces por un juego 
de tre s  pinzas (25) y (26) que perm iten salvaguardar el pliegue.

E l transportador (9) se pone en m archa segudamen 
te en el sentido (27), a rrastran do  el saco (20) cuya p arte  (21) encaja en 
tre  los c a rr ile s  de guia (7) y (8) (Figura 5).

Seguidamente se coloca un nuevo saco vacio en la  
canaleta (14) (Figura 7). P a ra  ésto, se p resen ta  el saco oblicuamente 
introduciendo en p rim er lugar el lado rec to  de su abertu ra  (21) en el la  
do depecho de la canaleta. Seguidamente se  hace pivotar eí saco siguien 
do la flecha (29) p ara  introducir com pletamente su abertu ra  en la  cana­
leta  m ientras que se desliza sim ultáneam ente entre los segmentos de 
tubo (11), y (12) y el dedo (13).

1.a máquina queda a continuación lis ta  p ara  un nue­
vo ciclo.

De acuerde ccn una variante del invento! el conjun 
to de guia delantero está constituido no solo por el dedo (13) sino tam  - 
bien por un dedo (30). E ste  dedo (30) está  situado aguas a rrib a  de la 
canaleta cc-n relación al sentido (27) de avance del transportador, y tie ­
ne una form a en U idéntica a la  del dedó (13), (figura 8). Los dos de -
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dos (13) y (30) están en prolongación uno del otro pero  dándose la  espal 
da.

E n  este caso, un nuevo saco a llenar se coloca y 
se pliega p ara  que pase entre los dos dedos y se apoye contra las gufas 
p oste rio res . E sta  variante p resenta  la ventaja de una m ejor sujeción 
del gaco durante su engrane entre los c a rr ile s  de guia, pero los sacos 
utilizados deben se r relativam ente flexibles.

De acuerdo con una varian te suplem entaria del in ­
vento, el conjunto de gufa está constituido por des dedos (13) y (20) y 
éstos dedos pueden se r separados longitudinalmente, uno con relación 
al otro, una distancia aproximadamente igual o superior al ancho de un 
saco vacio. Seguidamente el nuevo saco a llenar se pone en posición 
dé la  form a siguiente:
* Se coloca el saco (20) en la  máquina enfilando su abertu ra  en la cana­
le ta  (14) y se apoya en los dedos (13) y (30) (Figura 9). }
4 Después de la  apertu ra  de la 'canale ta  (14) y de la separación de los } 
Reparadores (3) y (4) se acciona la separación longitudinal de los dedos 
(13) y (30), según (32) y el saco queda por s i  m ismo, por gravedad, en 
posición v ertica l contra los segmentos de tubo (11) y (12).
-  Sé aproximan, longitudinalmente en tre  s i lo s  dedos (13) y (30), que pa 
san entonces por delante del saco (F igura ÍO).

E sta  variante p resen ta  igualm ente la  ventaja de 
una buena sujeción del saco entre los c a rr ile s  de guia, perd  Ies saces . 
utilizados pueden se r rigidos. !

Las ventajas del invento son las siguientes:
-  Control simultáneo y per lo tanto sincronizado del movimiento de las ! 
medias cañas (1) y (2) de la canaleta (14) y del movimiento de los seg- ; 
mentós p o ste rio res (11) y (12) y de los dedos (13) y (30).
-  E lim inación de todos los pliegues al nivel de la  abertu ra  (21) del sa ­
co durante su caida hacia los extrem os de los separadores (3) y (4) que ¡ 
S$ produce en la proximidad inm ediata del dispositivo de gula (10) y



por lo tanto manteniendo la abertu ra  (21) del saco bien estirada  a todo 
lo largo de la  cafda.

D escrita  suficientem ente la  naturaleza del p re sen ­
te  invento, a s f  como su realización industria l, sólo cabe añadir que en 
su cpnjunto y partes constitutivas es posible introducir cambios de fo r­
ma, m ateria  y disposición, sin sa lirse  del cuadro del invente, en cuan­
to tales alteraciones no supongan variación sustancial del m ism o.

E l solicitante, al am paro de los Convenios In terna 
cionales sobre Propiedad Industrial, se re se rv a  el derecho, de extender 
la  presente  demanda a los países extran jeros, si fuera posible, re iv in ­
dicando la m ism a prioridad  de la  p resen te  solicitud.

Igualmente, el so licitante se re se rv a  el derecho 
de so lic itar los adecuados Certificados de Adición en la form a señalada 
por la  Ley, al introducir en el p resente  invento cuantos perfecciona - 
mientos se deriven del m ismo.

N O T A
La presente  Patente de Invención que se so lic ita  

por veinte años p ara  España, de acuerdo con la  vigente Legislación so­
b re  Propiedad Industrial, deberá recae r sobre "MAQUINA P E R F E C ­
CIONADA PARA LLENAR SACOS", en todo de acuerdo con las siguien­
tes

R E IV IN D IC A C IO N E S
13. -  Máquina perfeccionada p ara  llenar sacos, que 

comprende una canaleta del llenado de dos boquillas com plem entarias 
sobre la cual se dispone la abertu ra  del saco a llenar, dos brazos o se 
paradores articulados a una y o tra  p arte  de la  canaleta, un transp o rta ­
dor destinado a rec ib ir el saco una vez lleno y finalm ente c a rrile s  de 
guía longitudinales destinados a guiar el extrem o abierto del saco du - 
ran te  el desplazamiento de este último, caracterizado  porque la máqui 
na con que está equipado incluye como mínimo des c a rr ile s  de guía lon­
gitudinales, un c a rr i l  delantero y un c a r r i l  tras<ero que pueden se r pro
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Iqngados, bajo la  canaleta, por una p arte  por una guía p oste rio r, y por ! 
o tra  p arte  por un conjunto de gula delantera que comprende como m íhi- ! 
mo. un dedo, estando colocados la  gula y el conjunto de gula uno delante 
del otro y pudiendo se r aproximados al m ism o tiempo que las medias 
cañas de la  canaleta con el fin de aplanar el extrem o superior del saco ¡ 
que acaba de se r llenado y que es desenganchado p ara  caer sobre el 
transportador m ientras que seguidamente son separadas de nuevo al 
m ism o tiempo que las medias cañas después de que un nuevo saco a lle-¡ 
nar ha sido colocado sobre la  canaleta. ¡

23. -  Máquina perfeccionada para  llenar sacos, en ¡ 
todp de acuerdo con la p rim era  reivindicación, caracterizado  por el he-j
cho de que el conjunto de gula delantero está constituido por un dedo. - í - iónice situado aguas abajo de la canaleta de alim entación ccn relación al i
sentido de avance del transportador. :

3 3 .-  Máquina perfeccionada para  llenar sacos, en ¡!
todo de acuerdo ccn la  p rim era  reivindicación, caracterizado  por el he-¡
cho de que el conjunto de gula delantero está  constituido por dos dedos }!situados en la  prolongación uno del otro y situados aguas abajó de la  ca-t 
naleta de alim entación uno de ellos y el otro aguas a rrib a  de la canale­
ta  de alim entación con relación al sentido de avance del transportador.

43. -  Máquina perfeccionada p ara  Henar sacos, en 
todo de acuerdo con la te rc e ra  reivindicación, caracterizada  por el he- j 
cho de que los dedos son fijos con relación entre si. i

53. -  Máquina perfeccionada p ara  llenan sacos, en ; 
todp de acuerdo con la te rc e ra  reivindicación, caracterizad)? por el he­
cho de que los dedos pueden se r separados longitudinalmente uno ccn re  
lación al otro, una distancia aproxim adam ente igual o superior al ancho 
de un saco vacio.

63. -  Máquina perfeccionada p ara  llenar sacos, en 
todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca 
rac terizado  por el hecho de que la máquina incluye cuatro c a rr ile s  de

<*
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guías paralelos, un p ar de c a rr ile s  delanteros y un p ar de c a rr ile s  p o s­
te r io re s , m ientras que la guía está constituida por dos segmentos de 
tubos cada uno de los cuales puede prolongar uno de los c a rr ile s  t r a s e ­
ro s, m ientras que finalm ente un dedo delantero está constituido por un 
tubo curvado en form a de U de m anera que los dos c a r r i le s  de guía de­
lanteros pueden se r prolongados respectivam ente por uno de los dos bra 
zos de la U form ada por un dedo situado aguas abajo de la  canaleta de 
alimentación con relación al sentido de avance del transportador.

73. -  Máquina perfeccionada p ara  llenar sacos, en 
todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca­
racterizado  por el hecho de que los separadores están constituidos por 
brazos articulados en la  máquina según un eje horizontal tran sv e rsa l 
con relación al transportador, m ientras que los brazos son bástante 
largos p ara  que sus extrem os que son ligeram ente curvados uno hacia 
el otro queden situados inm ediatamente encima de la  guía y del conjunto 
de guía delantera cuando se separan los separadores.

83. -  Máquina perfeccionada p ara  llenar sacos, en 
todo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, ca­
racterizado  por el hecho de que estos medios están provistos p ara  con­
tro la r  la abertu ra  y el c ie rre  del dispositivo de guía por medio del mo­
vimiento de abertu ra  y c ie rre  de la canaleta.

93. -  "MAQUINA PERFECCIONADA PARA I.LE -
NAR SACOS".

Según queda sustancialm ente descrito  en la  p resen  
te m em oria descrip tiva que consta de doce hojas m ecanografiadas por 
una sola cara , acompañada de sus dibujos.
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