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La presente invencién.tiene esencialmente por
objeto una mdquina para cortar vegetales, especialmente
setas (o champifiones, denominados ambos indistintamente
"sétas" en lo gue sigue), del tipo que comprende un trang
portador, formido por dos cintas o andlogas sin fin, dié
puestas en un plano horizontai y arrastradas con una velg
cidad lineal constante, una superficie de referencia hori
zontal, dispuesta en la entrada del tfansportador para dar
a cada seta un posicionsmiento en altura determinada, ¥y me
dios para mantener a la citada seta, arrastrada por el trang
portador, en posicidn alte, hasta que alcance un primer ér
geno de corte.

Es ya conocida (veéase la patente americana - -

Ne 2.837.131) una mdquina del tipo citado en la que & %
superficie de Feferencia y 1bs mediés para mentener 2 la
geta en pdsicign alta, durante su arrastre hacia el pri-
mer Grgeno de corte, estdn constituidos'por una placa de

guisdo fija. Cade seta es introducide de pile entre las

‘cintas del transportador, desdansande su pie.sobré la

placai corserva esta posicidn haste que su raiz hays si-
d6 cortads por el primér drgeno de corte. El paso de la

gots desde la posicidn alta a la posic¢idn baje, con vis-

_tas al gegundo corte, queda agegurado por un digpositivo

de correa que aplica sobre su cabeza un empuje de arriba
a2 abajo. Esta mdquina ofrece diversos inconvenientes; la

plece frena el pie de la meta arrastrada por el transpor-

-2 -



tador, de tal modo yue tiende a bascular, y se presen-
ta oblicuamente al primer drgano de corte; la aplica-
cién de un empuje vertical sobre la seta para obligar-
la a descender entre las cintas del transportador, co-
5 rre el riesgo de aplastar la cabeza y de estropear el
pie.
La presente invencion tiene esencialmente
por objeto evitar los inconvenientes de dicha méquina
de tipo conocido, en especial asegurar un posiciona~
10 miento vertical perfecto de las setas en posicidn al-
ta; y facilitar su paso desde la'posicién alta a la ﬁo-
sicién baja, simplificando simulténeamente la construc-
cién de esta méquina.
la méguina segun le invencion se caracteriza
15 por el hec¢ho de que 1os medios previstos para mantener
las setas en posicidn alta comprenden dos correas o ané-
logas sin fin, dispuestas en un mismo plano horizontal,
pituado debajo de les cintas del transportador y grras—'
) tradas a la misma velocidad que las citadas cintas;:for—
20 mando los remsles situados frente a las citades oorrens
uwna superficle de soporte, situada al nivel de la super-
ficie de referencia, y sobre la yue las setas se apoyan
por su extremo inferior, durante su arrastre por el trans-
porfador. ta utilizacion de dichas correas, que forman una

25 guperficie de moporte, uue se deaplaza & 1a misma veloci=-
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dad yue el transportador, permite eliminar el frenado
de las setas por su pie, y su basculamiento.

Seguin otra caracteristica de la inveneidn,
las correas citadas tienen sus ramales internos en
contacto uno con otro, y estan provistas, sobre sus
caras exterhas, de un revestimiento de material elés-
ticamente deformable, por ejemplo de espuma de poliure-
tano.

Dicho revestimiento permite garantizar una
guperficie de apoyo suficientementeramplia y flexible
para los pies de las setas. 7

Segin otra caracteristica de la invenciéﬁ;
una al menhos de las cintas sin fin del transportéddf
lleva un dispositivo de separacion, dispuesto enffe el
primer y el segundo drgano de corte, ¥y previstos para
glejar local y temporalmente el ramal interno de una
cinta del ramal interno de la cinta asociada. . |

Tstos medios de separacion aseguran el. paso
de las setas de la posicidén alta e la posicidn baja
por gravedad, es decir, sin esfuerzo y gin riesgo de
aplagtamiento.

Otras caracteristicas y ventajas de la inven-
¢idén surgiran en el curso de la siguiente descripeidn.

En los dibujos anejos proporcionados unica-

mente a titulo de ejemplo:
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- la figura 1 es una representacidn esyuemé~
fica, vista desde arriba, de una mdyuina seglin una pri-
mera forma de realizacidén de la invencion y destinada
al corte de las setas;

- la figura 2 es una vista en corte, segun
1z linea II-II de la figura 1;

- la figura 3 es una vista en corte, segun la
1inea III-III de la figura 1;

- la figura 4 es un corte, segin la linea
IV-IV, de la filgura 1;

-~ la figura 5 es una representacién esquemi—
tica, vigta desde arriba, de una méquina segln unz me=-
gunds forma de renlizacidng

- la figura 6 es un corte, segun la linea
VI-VI, de la figura 5; "

- la figura 7 es un corte, segun la lineé
VII—VII; de la figura 53 '

- 1a figura 8 es un corte, segun la 1{nea
VIII-VIII, de la figura 5; . |

- la figura 9 es una vista parcial desde arri-
ba,a mayor escala, de la mdquina de la figura 5, que
muestra el dispositivo de separacidén de las cintas del
transportador antes de yue haya sido desviado por el pa~-

s0 de una setaj

- la figura 10 es un corte, segun la linea X-X,
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de la figura 53

- la figura 11 es una vista parcial desde
arriba de la mayuina provista de una segunda forme de-
realizacién del dispositivo de separacidn, encontrén-
dose éste antes de su Gesviacidn por una seta;

- la figura 12 muestra el dispositivo en po-
gicidn desviaday

- 1a figura 13 es una representacién esquemé-
tica, vista segin la linea XIII-XIII de la figura 12,

y muestra la rorma en la yue una geta es soportada~é la
altura del dispositivo de separacién cuando ge encuentra
en posicidn baja.

La médquina representada en las figuras 1 a4
comprende esencialmente un bastidor 1, yue 50portgnun
transportador designado de modo general por 2, yrprevis—
to para arrastrar las setas, segun wma trayectoria'hou
rizontal y rectilinea. -

El trensportador 2 estd esencialmente consti-
tuido por un par de correas o cintas sin fin 3a y 3b,
dispuestas en un mismo plano horizontal, y que pasan S0-
bre poleas 4a, 52 y 4b, 5b de eje vertical. las poleas
4a, 4b son arrastradas en rotacién sincrdnica por media-
cién de dos ruedas dentadas 7& y 7b, situadas sobresus
ejes respectivos y Jue engranan una con otra. Una de

estas ruedas dentadas, por ejemplo'ZQ, es arrastrada
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por un motor 8, por ejemplo el éetrico, por mediacidn
de una correa de trensmisidn o andloga 9. Se ha previs-
%o el motor 8 para arrastrar las correas 3a y 3b en el
sentido indicado por las flechas F.

A ambos lados de los ramales internos j3'a y
3'b, situados uno frente a otro, de las correas J3a,
3b, que estdn destinadas a recibir entre ellas las
setas ¥y arrastrarlas en translacidn de izyulerda a de-
recha, estdn dispuestos drganos 10, 11y 12, respeoti-
vamente, pare regular 18 separacion entré los citados
ramales. Cada uno de estos Srganos, por ejemplo, el 6r-
gano 10, lleva un par de brazos 13a, 13b, dispuestos a
ambos lados de los ramales 3'a y 3'b respectlvamente, y
montados de forme oscilante gobre el bastidor 1; cada
uno de estos brazos estd provisto, en su extremo libre,
d6 un rodillo o andlogo 14s, 14b, y se halla sometido
a la accidr de un resorte de atraccidén 15a, 15b, uue
tiende a aplicar el rodillo contra el ramal correspon-
diente y, por consiguiente, & aplicar los ramales 3'a y
3'b eldsticamente uno contra 0tro.

Le mégquina comprende medios de brideje, de-
gignados de modo general por 17, previstos en el extre-
mo de entrada, a la izquierda en las figuras 1 y 2, del
transportador 2. El dispositivo de bridaje estd constitui-

do asimismo por dos correas o cintas sin fin 18a y 18b,
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gituadas en un mismo plano horizontal, uwbicado debajo
del plano de las cintas 3a ¥y 3b, ¥y yue pasan sobre po-
leas 19a, 20a y 19b, 20b respectivamente, de ejes ver-
ticales. Las poleas 192 y 19b estdn situadas sobre el
mismo eje que las poleas 4a y 4Db del transportador 2 y
son, por consiguiente, arrestradas en sincronismo. Las
correas o andlogas 18a y 18b estén provistas, sobre sus
caras externas, de pias, puntas o andlogas 21a y 21b,
Fespectivamente.

Un érgano de posicionamiento 30, constituido
por una superficie plena y horizontal, estd fijado so-
bre el bastidor 1, en el extremo de entrada del trans-
portador 2 y del dispositivo de bridaje 17. La super=- .
ficie de peferercia 30 esté situada a un nivel ligera-
mente inferior al de las cintas de puas 18a, 18%, Je
tal forma yue éstas Ultimas se encuentren a la alfura
de la raiz de las setas. .

Dos 6rganos de corte 31 y 32, constituidos
por léminas circulares rotativas o discos rotativos,
estén montados sobre el bastidor 1, y son arraéfrados
en rotacidén por el motor 8, en el sentido indicado por
las flechas F', por mediacién de una correa de transmi-
gién o andloga 33. Las ldminas 31 y 32 estan dispuestas
norizontalmente debajo de las correas 3a, 3b del trans-

portador 2, a fin de iniciar la trayectoria recorrida



por las setas arrastradas entre los ramales 3'a ¥y
3'b.
Canales de evacuecidn 34, 35 y 36, solida~-
rias del bastidor 1, estdn previstas bajo los drganos
31 y 32, as{ como en el extremo de salida del transpor-
tador 2 (& 1a derecha en las figuras 1y 2). Bstos canales
de descarga, yue estan destinados a recibir las partes
dortadas de las setas, pueden desembocar sobre recepto-
res no representados, constituidos por cestas de alma-
10 cenemiento, cintas transportadoras, etc. ElL dispositi=~
vo 10 de regulacidn de la geparacién entre los dos re-
males 3'a y 3'b del transportador 2, gue estéd situado
en el extremo de entrada del citado transportador, és-
t4 previsto para crear una zona de estrechamiento pro—
15 gresivo 37, yue facilita 12 introduccién de las setas.
Asimismo, el drgano 12, situado en el extremo de sali-
da del transportador, estéd previsto para crear en este
extremo de salida, un ensanchamiento progresivo 38, que
permite la 1iberacidn de las setas, gue caen en el canal
20 de descarga 36. Finslmente, el Organo intermedio 11,
estd dispuesto ligeramente aguas arriba del Orgeno cor-
tante 32, es decir, a una distancia relativamente impor-
ténte del primer dérgano 10. De ello resulia, entre los

drgenos 10 y 11, una zona 39, en la que los ramales 3'a |

25 ¥ 3'b @6 aplican uno contra otro, de modo suficientemen-—

3.1.75 -9~
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te flojo para permitir el deslizamiento hacia absjo
de las setas.

Un rodillo 40, de material flexible, por
ejemplo de espuma de poliuretano, esté montado rotati-
vamente sobre el bastidor 1, y aplica una ligera pre-
sidén sobre la cabeza de las setas yue lo arrastran se-
gun F".

El dispositivo funciona del siguiente modo:
las setas son introducidas & mano en la méyuina, dis-
poniendo el operario cada una de ellas sobre su pie
apoyado sobre la superficie de referencia 30, intrdéu-
3iéndola a continuacién en la zona de estrechamiento 37
en la entrada del transportador 2 y entre las cintds de
pias 18a y 18b. Las puas 21a y 21b penetran entOncgg"en
18 raiz o pie de la seta, arrastrando a ésta Wltima-
mantenidndola al nisel gue le ha sido atribuido per
la superficie de referencia 30, ¥ llevandola, en.qb?pe-
racidn con los ramales 3'a y 3'b del transportadoq;2, al
primer brgano cortante 31. Siendo la distancia h’(véase
fig. 3), entre la superficie de referencia 30y l; lami-
na cortante 31, igual, aproximadamente, & la altura de
1a raiz de la seta, ésta Ultima es seccionada por la
c;tada lémina, y a continuacidn arrastrada por las cu-
Mas antes de catr en ol primer canal de descarga 34. La

seta, liberada de su raiz, y heblendo esoapado de las puas

- 10 -
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que la retenian en altura, recorre a continuacidén la
zona 39, relativumente floja, del transportador, des-
lizéndose haciu abajo hasta yue su cabeza llega a apo-
yarse sobre las correas 3a y 3b del transportador. 3e
encuentra més adelante con el rodillo 40 y luego con

el segundo Organo de corte 32, dispussto a una distan-
cia h de las correas 3Ja y 3b, yue es muy pequefla, la co-
la queda, por conéiguiente, seccionada inmediatamente
por debajo de la cabeza y cae en el canal de descarga
35, lLa cabeza de la seta yue permanece apoyada sobre el
transportador 2, continua su carrera hasta alcanzar la
zona de ensanchamiento progresivo 38, para bascular en

el ocanal de descarga 36,

wuedan as{ las setas separadas en tres partes:
la raiz o residuo, evacudéa por el canal de descargi 34,
la cola, yue constituye el producto de segunda calidad
y es evacuada por el canal de descarga 35, y la cabaza,
que constituye el producto de primera calided y es sva-
cuada por el canal de descarga’ 36. '

Haciendo referencia a las figuras 5 a 10, en
las que las mismes ocifras de referencia designan 108
mismos elementos u Organos que en las figuras 1 a 4, se
obgerva gque la mayuina representada comprende, en su ex-
tremo de entrada, es decir, a la izquierda en las figuras

5y 6, un dispositivo yue mantlene las setas en le posd-

- 11 -



10

15

20

25

3.1.7%

cidn alta que les es atribuida por la superficie de
referenicia 30, estando constituicdo este digpositivo,
designado de modo general por 42, como el dispositivo

de bricdaje ds la miyuina segin lus figuras 1 a 4, por dos
correas o0 analogas gin fin 432 y 43b, situadas en un mis-
mo pland horizontal, situado debajo del plano de las
cintas 3a y 3b del transportador 2, pasando estas co-
rreas sobre dos poleas 44a, 45a y 44b, 45b. Las poleas
448 y 441 estdn montadas sobre los mismos ejes gue las
poleas 4a y 4b del transportador 2 y, por consiguiente,
gon arrastradas en sincronismo con éstas Ultimas. A_di—
ferencia del dispositivo de bridaje de la mayuina segﬁh
las figuras 1 a 4, las correas 43a y 43b estén provié;
tas, gobre sus caras externas, no ya de pﬁas, gino de

un revestimiento 46a, 46b de material eldsticamente de-
formable, tal como una espuma de poliuretano, y tienén
sus dos ramales internos en contacto uno con otro; dé
modo que 1las carag superiores de estos revestimientog,
constituyen una superfiéie de soporte o de apoyo péra
108 pies de las setas, coincidiendo el plano de esta su-
perficie de soporte con el de la superficie de referen-
cia 30.

, TLa maguina de las figuras 5 a 10 comprende un
primer y un segundo organo de corte, dispuestos uno a

continuacidn del otro, y previstos para separar la raiz
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y la cols, respectivamente, de cada seta. A diferen-
cia de la mdquina de las figures 1 a 4, el primer
érgano de corte estd constituido no ya por una, sino
por dos léminas circulares rotativas horizontales

48 y 49; estas dos laminas, que Se superponen sen-
giblemente una sobre otra, se hallan ligeramente des-
plazadas una respecto a la otra, y estén dispuestas
simétricamente con relacidn a la trayectoria recorrida
por lms setas. Son arrastradas en rotacidén por el mo-
tor 8 & la misma velocidad que las poleaé del +transpor-
tadof 2 y del dispositivo de soporte 42, siendo esta
velocidad, por ejemplo, de 25 rpm. El segundo Srgeno
de corte, constituido por la ldmina rotetiva inica 32
es, asimismo, arrastrado por el motor 8, pero por'ﬁedia-
cién de iun multiplicador 52, yue le proporciona une ve=
locidad de rotacidén de 1,500 rpm aproximadamente,fpor

consiguiente muy superior de la de las liminas 48y 49.

 Prente & la ldmina 32, estd prevista une plaquisa 50,

contra la cual llegan a tope las'colas de las sotes,
durante su corte, teniendo por misidn esta plaquita,

impedir el basculamiento de la seta.

La méuuina comprende un rodillo 51, montado en
rotacidn libre sobre el bastidor 1, y sobre el yue pasa
el ramal interno 3'a de 1R cinta 3a, y un dispositivo de

aeparacién, designado de modo general por 60, dispuesto

- 13 -
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entre los dos Organos de corte y previsto para el des-

censo de las setas entre los dos cortes correspondien-
tes.

El dispositivo 60 comprende esencialmente -
una placa-soporte en forma de sector 51, montada de
forma oscilante, gracias a un eje vertical 62, sobre
el bastidor 1, estando provisto este sector de una plu-

ralidad de rodillos de inversidn montados ‘en rotacidn

denominada alrededor de ejes Verticales, y sobre los ‘que

pasa el ramal interno 3'b de la cinta 3b del transpor-
tagor 2. Los rodillos de inversidn comprenden um con-
junto de tres rodillos 63, 64, 65, montados en un ex;;
tremo del sector 61, y un rodillo 66 montado sobrqwgl
eje 62, introduciéndose estos rodilldssucesivamentg,?én-
el orden indicado, por el ramal 3'b-de la cinta 3b{t?1
rodillo 63, yue se ancuentra sensiblemente alineaééﬁ

con log rodilles 65 y 66, estd dispuesto frente %IS%O-
dillo fijo 51, de tal modo yue venga a apoyarse Eanré
é1, por medimcidén de las cintas 3a y 3b, para 1ei}b§1-
cidn angular extrema correspondiente del sector:Gf.EUna
oscilacidn limitada del sector 61, en el sentido yue
aleja al rocéillo 63 déel rodillo 51, tlene como conse-
cuencia crear entre las cintas del transportador, un

espaciamiento local 67, cuyas dimensiones son netamen-

te superiores a las dimensiones de las colas de las se-

- 14 -
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tas, a la vez yue siguen siendo netamente inferiores
a las dimensiones de sus cabezas.

El sector 61 esta provisto, sobre su rebor-
de circular, de wn dentado 68, en el yue se aplica
el extremo libre de un dedo o fiador de bloyueo esca-
moteable 69, fijado, por su otro extremo, en 70, al bas-
tidor 1, & fin de inmovilizar dicho sector cuando ha
efectuado una rotacion determinada en el sentido de la
flecha G, e impedir su retorno en el sentido de la fle-
cha G'. Un electroimén 71 coopéra con el dedo 69 y per-
mite, cuando estd alimentado, liberar a éste ultimo del
dentado, por eonsigulente liberar al sector 61 en fé%a—
cién. La alimentacidén del electroiman en corriente eléc-
trica es mandada por un dispositivo yue lleva una célula
foto-eldetrica 73, que recibe el flujo de una fuente lu-
ninosa 74, decionando esta célula un microcontacts 75,
gue '@ su vez manda la apsrtura o el cierre del circ@ito
de alimentacién del electroimén que lleva la fuente.de
energia 76. La célula fotoeléetrica y la fuente luminosa
estén situadas sobre el plano de las cintas'3a y 3b, de
tal modo yue el haz luminoso gquede oculto en el curso del

paso de una cabeza de seta, arrastrada por el transporta-

dor 2.
Le polea de inversidén 5a de la cinta 3a queda

netamente separada linealmente hacia la derecha, respec-

- 15 -
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to a la poleé 5b, a fin de persitir una caida de las
cabezas de setas en el canal de descarga 36, ya wue es-
tas cabezas no estdn ya soportadas bilateralmente més
g2lla de 1z polea 5b. Lsta separacidn permite suprimir
el Wltimo drgano de separacidn previsto en la salida
del trangportador de lz mayuina y destinado a estable-
cer una zona de ensenchamiento en dicha salida. De ello
resulta una notuble sipplificacidn de la mayuina.

El funcionarmiento de la mdyuina segun las fi-
guras 5 a 10, es el siguiente. Estando colocada la seta
apoyada, por su pie, sobre la superficie de referencia
30, e introducida en el estrechamiento de entrada 37,

IR

como en el caso de la patente prineipal, su cola que-

2
“

da apretada entre los ramales 3'a y 3'b, mientras Qﬁé
su raiz permanece apoyada sobre la cara superior déflos
revestimientos 46a, 46b. La seta yuedz, por consigﬁién—
te, mantenidz en el nivel yue le es atribuido por la su-
perficie de referencia, y es llevada, en posiciéﬁ ;lﬁa;
por los ramales 3'a, 3'by, en cooperzeidn con los'revés—
timientos 46a, 46b, a las léminas cortantes 48 y 49. Es-
tas dltimas seccionzn la raiz de la seta a la altura h,
cayendo dicha raiz en el canal de descarga 34, Cuando la
seta llega a prozimidad del dispositivo de separacidn
60, su cola (cuyz seccidn estd indicada en 1ineas pun-

teadas en y en la figura 9) tiende a separar uno de otro

- 16 =~
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1os ramales 3'a y 3'b, 1o gue provoca la rotacidn del
gector 61 en el sentido de la flecha G. El sector 61
yueda inmovilizado por el fiador 69, en la posicidn
angular méxima alcanzada, de tal modo yue se origina,

en 67, un espaciamiento yue permite a la seta descender
hasta que su cabeza se apoye sobre lbs ramales 3'a y 3'b.
La seta, shora en posicion baja, continua siendo arras-
trada por el transportador, y cuando la cabeza pasa entre
le célula 73 y la fuente luminosa 74, oculta la radia-
cién luminosa, lo yue tiene por efecto alimentar el elec
froimén 71, por consigulenta, desblo&ueaf el gector 61
que, bajo el efecto del par debido a la traccidn ejerci-
da sobre 81 por el ramal 3'b, gira en el sentido do la
flecha G', hasta que el rodillo 63 se apoye contrg al ro-
dillo 51, por mediacién de los rameles 3'a y 3'b. Ia se-
ta se encuentra, a continuacién, con la lémina rotativa
32, mientras gue su pie se apoya contra la plaquita 50,

que impide su basculamiento. La cola es, por consiguien-

_ te, seccionada inmediatamente por debajo de la cgbeza, a

una altura h', y cae en el canal de descarga 35.“ﬁé”pabe-

za de la seta que permanece apoyada sobre el transpor ta-

dor 2, continua su recorrido hesta alcanzar la polea 5b,
més alld de la cual bascula en el canal de descarga 36.
Haciendo referencia a las figuras 11 a 13, en

las gue las mismas cifras de referencia designan a los

- 17 -




10

15

20

25

3.1.75

mismos elementos u Organos que en las figuras anterio-
res, se ve que la maguina comprende un dispositivo de_
separacidén de las cintas del transportador, designado
dé modo general por 80 y dispuesto, como el dispositivo

de separacidn de las figuras 5 y 6, entre los dos érga-

" nos de corte 48 y 49 de una parte, y 32 de otra.

El dispositivo 80 comprende una placa 81,
montada de forma oscilante, gracias a un eje vertical
82, sobre el bastidor de la mdyuina. Esta placa estd
proviste de una pluraliéad de rodillos de inversion
montados en rotacidn libre alrededor de ejes verdica~
les y situados en un mismo plano horizontal, estandd
constituidos dichos rodillos por un conjunto de tres
rodillos 83, 84, 85 montados en el extremo de la pla-
ca 81, que estd opuesto al eje 82, y por un rodillo
86, montado sobre el eje 82. La placa 81 estd, asimis-
mo, provista de un dentado 87, en el yue se aplicé un
fiador de bloyueo rotativo 88, a fin de inmoviliéélea
citada placa cuando ha efectuado una rotacidn detefmi—
neda en el sentido de la flecha G, e impedir su retor—
no en el sentido de la flechz G'. Un electroimén rotati-
vo 89 menda el fiador 88 y permite, cuando estd alimen-
tado, desprender este ultimo del dentado, por consiguien-
te, liberar la placa 81 en rotacién. La alimentacidn en

corriente eléctrica del electroiman es mandada por un dis-
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positivo de célula foto-eléctrica y fuente luminosa,
idéntico al do 12 miguina de la figura 5 y que fun-
ciona del mismo modo en el curso del paso de una cé-
beza de seta. Este dispositivo no ha sido represente-

5 do en las figuras 11 a 13 por razones de simplifica—
cidn.

El dispositivo 80 comprende, ademds, un ro-
dillo adicional 90, soportado por un brazo 91, montado
oscilante sobre el bastidor I; gracias a un eje verti-

10 cal 92, previsto en uno de los extremos del citedo brazo.
El éje 92 es desplazado hacia la izqyuierda, contemplan=-
do la figura 1, en wna distancia D respecto &l eje 82.
El brazo 91 estd provisto, en su otro extremo, del ro-
dillo adicional 90, montado en rotacidén libre alrededor
15 de un eje vertical, como ‘los rodillos 83, 84, 85 y 86,
y situado en el mismo plano que égtos ultimos.

Los rodillos‘83, 84, 85, 90 y 86 son introdu-
cidos sucesivamente, en el orden indicado, por eI'ramal
3'b de la cinta 3b. El rodillo 83 estd dispuesto frente

29 al rodillo fijo 51, a fin de llegar a apoyarse contra
é1, por medizcidn de las cintas 3a y 3b, para ld,p&si-
oién engular extrema de la placa 81, correspondiente a
un éspaciemiento local 67 minimo.

El dispositivo B0 comprende, asimismo, un sig=

25 tema de arrastre constituldo por una bieleta 95 provis-

3c1075 - 19 -
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ta, en sus dos extremos, de ejes de articulacion 95a

y 95b, fijados respectivamente al brazo 91, en la par-
te central de éste, y a la placa 81. El brazo 91 estd
provisto, & este efecto, de una lumbrera oblonga longi-
tudinal 93, mientras gue la placa 81 estd provista de
une lumbrera oblonga 94, dirigida de modo sensiblemente
perpendlcular al brazo 91 (pare la p051c10n de éste ul~-
timo representada en la flgura 11) Estas lumbreras tie=-
nen por finalidad permitir le regulaclon de la pos101on
de los ejes de articulameidn 952 y 95b, respecto al bra-
zo y respecto a la placa, respectivamente.

El dispositivo 80 comprende, finalmente, un
hilo metdlico 97 fijado, por sus dos extremos, 2 la pla-
ca 81, a fin de enlazar el bucle formado por el rﬁmal
3'b y situado en el plano de éste Wltimo. El hilo 97
estd dispuesto de tzl modo que se encuentre, paré la
posicién de separacidén maxima de la placa 81, en ﬁosi-
cién sensiblemente paralela el ramel 3'a. El hilo 97
constituye un érgano de soporte y de guiado para las
setas en cuanto se -mcuentran en posicién baja.

Fl funcionamiento del dispositivo de separa-
cidn, ségﬁn lzs figuras 11 a 13, es el siguiénte: cuan-
do la seta, arrastrada por los ramales 3'a y 3'b,llega
a la proximidad del dispositivo de separacidn 80, su

cola (cuya seeccidn se indica en w) tiende a separar
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uno de otro a 1os citados ramales 3'a y 3'b, lo yue
provoca la rotacién de la pluca 81 en el sentido de
1a flecha G. Una rotacién de la placa 81 en un angulo
o\ g partir de la posicidén de reposo, representada por
5 la 1i{nea A-A, yue pasa por los dos ejes 82 y 92, provoca,
por mediacidén de la bieleta 95, la rotacién de un angu~-
26 A ', en el mismo sentido G, del brazo 91. Debido a
1a separacidn D entre los ejes 82 y 92, el éngulo ol
es superior al dngulo o\ . Los desplazemientos angula-
10 res de la placa y del brazo se efectuan én el mismo in-
fervalo de tiempo, de 1o yue resulta que la rotacidn del
brazo es més rdpida que la de la placa. El rodillo adi-
cional 90 origina, por consiguiente, un espaciamiento
67, que es mds importante yue en el caso del disp&éiti-
15 v segin la primera adicidn. -
~ La placa 81 es & continuacién inmovilizéda,
por el fiador 88, en la posicidn angular méxime alcen—
zada, y la seta desciende en el espacio agi origiﬁa—
“do, hasta wue su cabeza llega 2 apoyarse sobre €l ra-
20 mel 3'a, por wna parte, y sobre el hilo 97, par'otré
parte, La seta, ahora en posicidn baja, es arrastrada
por el ramal 3'a del transportador en el sentido de la
"flecha T, y se desliza sobre el hilo metdlico 97. Des-—
biOquea a continuacidn, como en el caso de la primera

a5 adicidn, la placa 81 gue, bhajo el afecto del par debido
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a la traccidn ejercida por el ramal 3'b, gira en el
sentido de la flecha G', hasta que el rodillo 83 lle=-
gue a apoyarse contra el rodillo 51. Bsta rotacidn de
la placa ocasiona la rotacidn, en el mismo sentido, del
brazo 91, yue recupera, asimismo, su posicidn de ori-
gen. La seta se encuentra a continuacidén con la lémina
rotativa 32, como anteriormente.

Conviene observar que el arrastre unilateral,
por el ramal 3'a, de la seta en posicién baja, y se des-
lizamiento sobre el hilo 97, tiene por efecto provocar
Su rotacidén sobre si mismo y, por consiguiente, facili-
tar su movimiento de descenso. .

Conviene, asimismo; observar, que la régula—
cién del valor del &ngulo o' en el yue gira el trazo 91
para una rotacién dada oL de la placa 81, se obtiene
por un posicionamiento adecuado del eje de articulacidn
952 en la lumbrera oblonge 93+ Asimismo, le regulasidn
de la posicién angular inicial del brazo 91 respscto
8 la placa 81, es cdecir, la regulacidn de la posiﬁién
de partida del rodillo 90, se obtiene mediante éﬁ bosi—
clonamiento adwcuado del eje de articulecidn 95@;;nﬂla
lumbrera 94. “

Seria posible, naturalmente, introducir en la

forma de realizacidn deserita y representada numerosas

variantes sin salirse por ello del marco de la invencidn.
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Egta solicitud, que corresponde a las presen
tadas en Francia, el 28 de Diciembre de 1973, bajo el
N2 EN 73 46.907, el 1 de Febrero de 1974, bajo el N®
EN 7403.359 y el 13 de Septiembre de 1974, bajo el N®
EN 7430.977, se acoge a los beneficios del articulo 51

del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

REIVIRDICACIONES

Los puntos de invencidn propiz y nueva, que
86 presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn, en Espaﬁé, son los que se re-
cogen en las reivindicaciones siguientes:

"18.- MAquine para cortar vegetales, especisl-
mente setas, del tipo que comprende un transportador,
formedo por dos cintas o andlogas sin fin, dispuestas
en un plano horizontel y arrastradas con une velocidad
lineal constante, una superficie de referencis horizon-
tal, dispuesta en la entrada del transportadof para dar
& cada seta un posicionamiento en alture determinada{

¥y medios pare mentener a la citada seta, arrastrada por
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el transportador, en posicidn alta, hasta ,ue alcance
un primer Organo de corte rotativo, estando previsto
el transportador para llevarla, & continuacidn, a una.
posicidn baja para su corte por un segundo drgano de
corte rotativo, caracterizada poryue los medios citados
para mantener las setas en posicion alta comprenden dos
correas o analogas sin fin, dispuestas en un mismo pla-
no horizental, situado debajo de las cintas del trans-—
portador, y arrastralags a la misma velocidad qué las oi?
tadas cintas, formando los ramales situados en frente de
dichas correas, una superficie de soporte situadahal ni-
vel de la superficie de referencia, y sobre la cuel se
epdyan les setas, por su ex tremo inferior, durante "su
arrastre por el transportgdor. o

28,- Mdquina segun le reivindicacidn 18, ca-
racteriéada'porque las correas citaedas tienen sus.rama-
les internos en contacto uno con otro, y estan prd&istas,
gobre sus caras externas, de un revestimiento de'ma@erial
eldsticamente deformable, por ejemplo de espuma dg;ppliu-
retano, _ ;~;;

38,- Mayuina segin la reivindicacidn 1é:'cé-
racterizada porque una, al menos, de las cintas sin fin
dal transportador, comprende un dispositivo de separacién,
dispuesto entre el primero y 8l segundo 6rgaﬁoside corte,

Yy previsto parza alejar local y temporalmente el ramal in-
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terno de una cinta, del ramgl interno de la cinta aso-
ciada.

48.- Naquina segin la reivindicacidn 38,
caracterizada porque el dispositivo de separacion
citado; comprende una placa oscilahte alrededor de
un sje vertical, y yue lleva rodillos de inversidn
de ejes verticales sobre los yue pasa el ramal inter-
no de la cinta del transportador.

5¢,- Mdquina segun la reivindicacidn 4e, ca-
racterizada porque la plzca citada estéd montada en ro-
tacion libre sobre su eje.

68,- Mdyuina seégun tna de las reivindicacio-
nes 38 a 58, carmoterizada porque ol dispoeitivélde g6~
paracidn comprende, ademds, un rodillo de inversidn adi-
cional, sobre el jue pasa la parte del remal citado, gue
se encuentra entre el conjunto de rodillos y el radillo
montadd por el eje de la piaca, estando montado. este ro-
dillo adiciocnal, sobre un digpositivo de SOporto{csci-
lante, soportado por sl bastidor de la mdquina, por me-
diacidn de un segundo eje vertical, situado a cié?ﬁa
distancia del primer eje, siendo arrastrado_en ro?@@ién
el citado dispositivo de soporte por la citada place,
por mediacidén de un sistema de arrastre previsto para
imponerle un desplazamiento angular superior al de la

eltada placa.
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78.- ¥guina segin la reivindicacidn 68,
caracterizada poryue el dispositivo de soporte ci-
tado se halla constituido por un brazo yue lleva, en
uno de sus extremos, el rodillo adicional, y cuyo otro
extremo estd montado sobre el eje vertical citado.

88.- Ndyuina segin la reivindicacién Te, ca~
racterizada porqyue el dispositivo de arrastre estd cons-—
tituido por una bieleta artlculada, por una varte, a la
placa ¥y por otra parte, al cltado brazo, en un punto de
éste iltimo intermedio entre el rodillo adiecional y el
segundo eje de oscilaciédn.

98,~ Miquina segin le reivindicacidn 88, ca~
racterizada porgue el brazo estd provisto, en su parte |
central, de una lumbrera longitudinal oblonga, en la yue
pasa uno de los ejes de articulacidn de la bieleta. .

108,~ Ndquina segin la reivindicacién 8e, oca-
rag¢terizada poryue la placa estd provista de una lﬁmbre—

T

re oblonga, sensiblemente perpendicular al brazo y. en
la que pasa el otro eje de articulacidn de la biei;ta.

118.,- Mdyuina segin la reivindicacidn 66;-9a-
racterizada porque el dispositivo de separacién cifaéo
comprende, asimismo, un drgano de soporte y de guié&é
de las setas, fijado sobre la placa, y situado en el-
plano de las cintas sin fin. 7

128.= Miquina segin le reivindicacidn 11e, ca-
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racterizada poryue el drgano de soporte y de guiado
estd constituido por un hilo metdlico que enlaza el
bucle formado por el ramal yue pasa sobre los rodi-
llos.

138.~ Maquina segin la reivindicacién 18,
caracterizada poryue las cintas sin fin estén provis-
tas de medios de regulacidén de la distancia entre gsus
dos ramales situados en frente entre los que son intro-
ducidas las setas, de tal modo que esta distancia sea
inferior al digmetro de la cabeza de la seta.

148.- Mdquina segin le reivindicacidén 138,
caracterizada poryue 1los medios de regulacidn citados
estdn constituidos por, al menos, un par de brazcs og-
cllantes; dispuestos a ambos lados de 1los ramales sita-
dos, situados frente a frente, estando provisto cqga
brazo, en un extremo, de un rodillo, y estando sometido
a la accidn de un resorte de atraceion, yue tiende a

S lw s

aplicar el citado rodillo contra el ramal correspondien—

te del transportador. , B
158,~ Miyuina segin la reivindicacidn 142,
caracterizada porque el par de brazos citados estd i
tuado aguas arriba del primer drgano de corte deitél mo-
do gue los ramales opucstos presenten, en la entrads del
transportador, una zona de estrechamiento progresivo, a

fin de permitir la introduceidn de las setas entre los
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citados ramzles.

168,~ ldyuina segun la reivindicacidn 5¢&,
caracterizada poryue la placa citada estd provista
de medios de bloyueo escamotables, previstos para man-
tenerla temporslmente en la posicidén angular que le és
atribuida por el paso de una seta.

178.~ lMdyuina segun la reivindicacidn 168,

caracterlzada porgue los medios de b10queo escamota-

bles estan constituidos por un Llador yue, coopera con

un dentado, previsto sobre la placa estando sometido
el citado fiador a la accidn de un electroimén suscep-
tible, cuando estd alimentado, de liberarlo del citado
deritado. .

188, Mayuina segun la reivindicaecidn 178,
. . N ’ ) . ’ o “.
caracterizada poryue esta provista, ademas, de un de=-
tector de cédlula fotoeléetrica, colocado en la trayecto-

ria de las setas, para el mando de alimentacidn del ci-

a

tado electioiman.

"

198 .~ llayuina segin 1a reivindicacidn’ 18,

~ 3

caracterizada porgue el primer Organo de corte nota~
fivo oitado, estd constituido por dos ldminas cired—
lares, dispuestas una frente a otra y que atacéﬁiié
trayectoria recorrida por los pies de las setas.
20e,- NMéyuina segin la reivindicacidn 18,

’

caracterizada poryue lag polsas del =xtremo de salida
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del transportador, sobre las gue pasan las cintas sin
fin, estdn separadas linealmente una respecto & la otra.
218,- lidquina para cortar setas con medios de
referencia pars determinar los planodg de corte.
5 Tal y como se ha descrito en la lemoria que
antecéde, representado en los dibujos que se acompalian
y para los fines gque se han especificado.
Esta Ilemoria consta de veintinueve hojas es-

eritas a mdquina por uma sola cara.

fadrid, TYENE o7

P.A.

10

10.1.75 - 29 =
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