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por. Veinte afios,
para todo el territorio naclonal por: "Mejoras introducidas en
los tocadlscos automatlcos“, cuyo pr1v11eglo ge sollclta pararr

la entidad naclonal INDUSTRIAS GOSMO S.A., re81dente en Barcelona,

._c/ Dante Allghlerl 158.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Invencién se refiere conforme puede

. deducirse por la lectura de su enunciado, & unas mejoiaS‘introdu~

cidas en los tocadiscos automdticos consistentes en unas mbdifica=
ciones afectando esenclalmente a los mecanismos de movimienté ael .
brazo, & la suspensié cewtral del motor y al procedimiemto de blo-
queo' de la suspensibn de la plataforms para éu traslado, mej oraé,:
que significan unas ventajas sustanciales frente a los elementos y
sistemas conocidos hasta este momento, ﬁor sus parﬁlculares carac-
teristlcas de disefio y por la 51mp11flcacién y segurldad de los

mecanismos modificados,




Las mejoras afectanao al mecanismo de mov1m1ento del brazo
con51guen una vuelta auiométlca a posicién 1n101a1 del mismo.— pre—
'_vlo levantamiento - , mediante una serie de dispositivos asociados
':é ﬁﬁrmecanismo de disparo al llegar él brazo al fihal de su recorri-
5',' do, estando en todo momento el brazo equlllbrado ¥ pvdlendo ﬁraba—. '
. | jar con cdpsulas de hasta 1 gr. de peso, garantlzéndose el trasla-
do automatlco evitdndose cualauler clase de 1mpulsos subitos y cho-
ques, siendo bloqueable op01onalmente el automatlsmo N onerable en—f
‘tonces el brazo manuaimente.r .
10 : Para una mejor comprens16n tanto de la conflcura016n de las
- pleaas 1ntegrantes ‘de los mecanlsmos en estudio, como de su partl—
cular 1nterrela01én funcional, comenzaremos haelendo referen01a a
- una hoja de planos, la 12, en la que se representan aquellas. i
| Observamos la 3alanca pr1n01pal 10 que es el elemento funda- i
15 ental ¥y al que se relacionan de un modo u otro el resto de elemen—
' tos, a contlnuaciéu el disco de arrastre 11 que es .solidariq al en-
- granage ‘de’ a0010nam1ento 20 que entra en fun01onam1ento por-el me-
" panismo de dlsparo ¥ que dlSpone de unz muesca o rebaae donde des—
. cansa el extremo de la palanca 12 en ‘tensién por el efecto de un.
20 | muelle, palanca destinada al accionamiento del interruptof Gurante
' el tlempo de fun01onam1ento del autbmatlsmo yquedando la palanca 10 .
solldarla al disco 11 por un puntc excéntrico y deucansando sobre

wna rampa 13 a través de un elemento patin 14 que la dicha palanca

'f"‘*10 11eva “solidario, estando tamblén la palanca 10 sometida a la ten-'
25 - s16n de un muelle 15 ¥ anoyada en una pleza 21! soporte de la mis~

- ,; na dotada de un teton que se 1ntroduce en una ranura longitudinal
existente en el extremo de la palanca 10 obrando de elemento dlrecéri
clonal J de apoyo en su mov1m1ento ¥y llevando la palanca 10 una pie-
‘za dotada de una cremallera de arrastre 17; se detalla tamblén la

30 "x Pleza 157 consigtente en una leva sobre cuye plataforma,gzratoria

i




10

15 -

20

N
Ul

30

¥ dotada de basculacién, se asentard ol eje de giro délibréZO,‘éJ
. xigtiendo en dicha leva 16 una cremallena due se enfrentaré a'la

* quedan 1nterrelaclonadas funcionalmente, exlstlendo solldaraa e

‘no representamos, posibilita la entrada en funclonamlento del meca-

en funcionamiento el mecanismo: de disparo que hace.mover el,engrana—

.Je 20 de accionamiento, engranaje qué lleva soliﬁarip en su parte

"mente y facilitdndole un giro, a 1a palanca pr1n01pal “por la cate-

- te 217 de tal modo que la dicha palanca principal se ve obligada a

.que determina prec1samente la esencialidad de la 1nnova01én preco-

-3-

17 de.la pieza asociada & la palanca princlpal 10 de tal modo que

la leva 16 la palancs 19 de aceidn disparo regulable’ a travéds de - |

un tornlllo ¥ de un muelle que g través de un eje convenlente que

nismo de dlsparo, pudiéndose bloquear B funclonamlento por la palan— L
ca 21, se detalls flnalmente la palanca 18 de conex16n sometlda a
1a tensidn de un muelle y que plvota alrededor de un eje, 81endo
empugada por un tetén existente- sobre la superflcie de la leva 16 |
¥y ocasionando la puesta en marcha 0 el paro del mov1m1ento del plas
t0 ~ por a001onam1ento sobre el 1nterruptor - segin sea 1a p051016n
adoptada por el brazo. o , . '
EL func:.onamlen'bo del con;jun'bo descmto es’ como sigue. o P 7; 
Al llegar el brazo al flnal de su recorrldo pasando la agu—

ja asociada & la cdpsula sobre los ¥ltimos surcos del disco, entra :

posterior - quedando por debajo de la plataforma - el diséo‘dé'a—

rragtre 11 que por lo tanto comienza a glrar desplazando longltudlnal—:
goria del enlace eycéntrlco y con la colaboraclén de la pleza sopor--

ol vt &1 rampa i3 con 1o que se logra que efec—

tue en total un movimiento simultdnemo de trasla016n y baseula016n

nlzada, trasladdndose este mov1m1ento compuesto a través de la crema~
llera de arrastre 17 y el dentado de la leva 16 al eje del brazo a- -
sentado sobre su plano, por lo que en un primer momento sucede que

se levantard y posteriormente girard volviendo a la posiéiﬁn inicial




© . de répoéo a2l descender la palanca,princip31 pQr71a ramps por.él
. efecto del arrastre por el disco 11 (que completa n giro)fdesde
"un punto excéntrico. Al iniciar el movimiento el dlSCO de arrastre -
11 obllga al evtremo de 1a palanca 12 a abandonar la hendldura res-
5 " balando sobre el perimetro circunferencial del disco, pivotando al-’
- rededor de su eje y manteniendo en todo momento por su otrO-extré—'.
| mo ellihterruptor conectado,.cén 16 que se garantiza el fuﬁéiéna—
.-mlento del motor durante todo el tiempo que dure el proceso de gu~
' tomatismo, volv1endo al completar el disco 11 su- recorrldo, el X~
10 . 7_ '#remo de la palanca 12 a alojarse en la entalladura pivotando y '
'Vabriendo el interruptor. Todo.esterﬁrocéso puede,pdr otro lédo blo= "
Quearsé mediante la pélanca 21 que pisa sujeténdolb,el elemento a-
';sociédo a la palanca 19 para facilitar la accién'disparo (palanca
: freguléble a través de un tornillo para determinar el ﬁpménto en que *
15 . , se desea'entre en funcionamiento el mecanismo de'accién’disparo) y
habléndose en tal caso,de operar manualmente sobre el brazo.
_ Las megoras que ‘8e preconizan se completan con un dlSpOSltl-
" %o de bloqueo de la suspensién de la plataforma pars pos1b111tar
. su traslado,que se renresenta en la segunda hoaarde dlbuaos y que.'
20 - con51ste en uvnas bridas de anclaje 22 que obran sobre el.eje de
'las suspens1ones existiendo unas tuercas pare facilitar la opera— '
' bllldad de las bridss sobre los ejes de tal modo que al apretar

rjlas tuercas las bridas llegan a sujetar la plataforma -del toca-

7 discos “a la base de sustentaclén eliminando el efecto de-la suspen-:f
25 ~sién, ey1st1endo unz pieza 23 asociada a la basé de la suspen516n'
a la. que se Vlncula en puente le brida de anclaje 22, siendo des-
plazable lateralmente el congunto dentro de una ranura prev1sta .
a tal efecto para la introduceibn del cuerpo base de sustenta016n.
' Flnalmente enls figura 4 en la ‘Fercera hoga se detalla la

30 i" 'dlsp051016n del motor 25 sobre la plataforma medlante una pleza'
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puente 26 y con un par de 511en$~blocks 24 y 24' asoclados al

conjunto en los puntos de apoyo, 511ent-blocks destlnados a ais-

lar la plataforma de las vibraclones del motor.

Descrltas suflclentemente las meaoras objeto de-la'presénte '
Patente como para poder ser llevada a la préctica por téenico en
la materia se recaba hacer extensivo el pr1v1leglo dlmanante de

la 1nsor1p016n reglutral de este documento a las var1ac1ones de

. detalle que no alteren la esenclalidad resumlda en la sigulente

NOTA REIVINDICATORIA

18.~ Mejoras introducidas en bos todadisdbs automdticos due
se caracterizan esenoiaimente por afeotar a los mécaﬁiémoS de movie
miento del brazo, a la suspenslén central ‘del motor y al proced1m1~;
ento de bloqueo de la suspensién de la plaiaforma para su traslado.
. 28,- Meaoras introducidas en los tocadlscos automdticos se- 'g

guin la reivindicacién anterlor y porque el mecanlsmo de dlsparo

_hace entrar en funcionamlento un engranaje gue lleva solldarlo y

por debajo de la plataforma un dlSCO de arrastre sobre el -que se

artlcula en un e;e gitvado en un punto de la periferia de dlChO dls-.
co, una palenca de sensible longltud en tensién por el -efecto de_ '
un muelle, palanca dotada de un patin que se asienta en una plata- .

forma en rampa, de una pieza de apoyo que_lleva,un tetdn qqe se '

introduce en una ranura presente en-la.base de la palénca y de una

pieza solidaria al extremo dotada de una cremalleré, de'tal.modO'

‘que al "'giraf el disco de arrastre la palanca"Sé deépiaza'langitu—

‘dlnalmente ¥y basculag por el efecto de la pista en rampa.

38,~ Mejoras 1ntrodu01das en 1os tocadiscos autométlcos se~

gun reivindicaciones anteriores Yy porque enfrentada a la pieza en

cremallera citada. existe una leva también dotada de un dentadqrbuyo--

plaﬁo puede girar ¥y bascular y sobre el qﬁe—se diSponeﬁ el eje de
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—x:ngéxmymwannn+e una. pieza puente de susten¢a016n Yy dos s1lent—blocks en los
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giro-del brazo y la palanCa'que~controla el mécanismo de"accién :
disparo, existiendo tambidn un tetén que sl girar la leva empuja
una'palancé pare accionar el interruptor y preveer la puesta en

maicha 0-paro coordinada con el movimiento del brazo, estando el

" movimiento de la leva, durente todo el tiempo que durs el proce-

8o de automatismo, controlado por las fuerzas de enlace existentes

entre la cremallera asociada a la palanca principal y el'ﬁentado
practlcado en la leva. '

43.- Me joras 1ntrodu01das en log tocadlscos automatlcos se—

gin relv1ndlcaclones anteriores y porque duranxe todo el proceso .

_de automatismo, éctua‘unarpalanca relacionads por apoyo con el dis—

co de arrastre y cuyo fin es el de mantener cerrado el circuito y
facllltar en todo momento el fun01onam1ento del mobor.
58 g Megoras introducidas en los tocadlscos autométlcos Se-

-

gin anterlores re1v1ndlcaclones ¥ porque todo el mecenismo de auto-'

- matismo es blogueable mediante una palanca que sujeta el eae de

a001onam1ento del mecanlsmo de dlsparo.

‘ 6“.— Megoras introducidas en los to.cadiscos automdticos se~

gﬁn 1las anterlores IelV1nd1080101eS ¥ porque ex1sten unas brldas

de anclaae que permlten.sugetar la plataforma a la pleza base eli- '

mlnando el efecto de la suspen31dn. _
7§ - Megoras 1ntrodu01das en los tOGadlscos autométlcos se-

gdn anterlores re1v1nd1ca01ones vy porque el motor se dlspone me—

puntos de apoyo._

88.~ MEJORAS INTPODUCIDAS EN LOS TOCADISCOS AUTOMATICOS.

Todo ello tal y como se deseribe y reivindica en la presen=—

te memoris, que consta de 6 hojés foliédés_y mecanografiaaas por

L ‘ung sola de sus caras y se ilustra con tres hojas de planos.
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INDUSTRIAS COSMO,S.A,

ESCALA CONVENCIONAL
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Escala convencional
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