
PATENTE DE INVENCION 
Case No. DS 57212.

PERFECCIONAMIENTOS EN EXTRACTORES PARA RETIRAR O INTRODUCIR 
LOS RODILLOS EN MAQUINAS DE MOLDEO CONTINUO.-

USS ENGINEERS AND CONSULTANOS,INC., entidad nortea­
mericana, residente en 600 Grant S treet, Pittslmrgh, 
Estado de Pensilvania, EE.UU. de A.

La presente invención se refiere  a un 
perfeccionado extractor para re tira r  o introducir los. 
rodillos de una máquina de moldeo continuo.

El extractor del invento es partieu lar- 
5. mente ú t i l  para re tira r  o introducir los rodillos
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de un bastidor de rodillos ourvado, que guia una pieza de fun-. 
dición en su dirección de avance a través de la máquina de mol­

deo continuo en su cambio desde una dirección vertica l hasta " 
una posición horizontal. La pieza de fundición tiene un núcleo, 
liquido cuando pasa a través del bastidor de rodillos curvados 

y, por lo tanto, debe confinarse intimamente para evitar que 
su cortaza solidificada se abombe. Un bastidor de rodillos cur­
vado comprende un gran número de rod illos locos opuestos supe­
riores e inferiores, que se ponen en contacto con las superfi­
cies cóncavas y convexa, respectivamente, de la pieza da fundi­
ción a cortos intervalos, y a veces se emplea un oierto número 
de rodillos conducidos entremezclados, con los locos para ayu­

dar a propulsar la pieza de fundición. Los rodillos de un bas­
tidor de rodillos curvado están sujetos a severas condiciones 
de funcionamiento que son el resultado de su exposición direc­
ta  a la pieza de fundición caliente y a los chorros de agua api 
cados a la pieza de fundición para en friarla  y promover su so­

lid ificación . Por consiguiente, es necesario desmontar frecuen­
temente estos rodillos para efectuar trabajos de mantenimiento. 

Pueden surgir problemas similares en e l mantenimiento de los re 
d illo s de un bastidor de rodillos rectos y nuestro extractor y 
procedimiento se pueden emplear también en este caso.

Tómese como referencia la patente de Galluccien 
copropiedad n  ̂ 3.763.923, que describe un extractor utilizado 

con anterioridad a este invento. El bastidor del extractor de ] 
Gallucci se encuentra permanentemente pivotado a la  estructura j 
de sustentación de la máquina de mollear. Por lo tanto, e l ax-j 
trac to r carece de portatib ilidad . Después de haberse utilizado 
para extraer un rod illo  o conjunto de rod illos, se deben em­
plear un grúa por separado para.recoger e l rodillo  y transpor-3 0 .
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tar e l rodillo o rodillos a una zona de trabajo. Se necesitan 

operaciones similares para reemplazar el rodillo .o  conjunto de 
rodillos. Otra d ificultad  estriba en un mecanismo complicado 

que se necesita para alinear e l extractor con los rod illos par­
ticulares que se han de re tira r  de la  máquina.

Este invento tiene por objeto proporcionar un ex­
tractor que es p o rtá til y puede ser transportado por una gfua 
a la posición apropiada para re tira r  o reemplazar un rod illo  o 
conjuntos de rodillos y u tiliza rse  también para transportar el 
rodillo  a una zona de trabajo.

Otro objeto es proporcionar un extraotor perfec­
cionado que evita la  necesidad de emplear cualquier mecanismo 
de alineación especial.

Otro objeto adicional es proporcionar un extrae 
tor perfeccionado que coopera con una máquina de moldeo conti- . 
nuo para engancharse sobre partes f i ja s  de la  máquina y conse-= 
guir e l agarre necesario para re tira r  un rod illo  o conjunto de 
rod illos.

Otro objeto es proporcionar un extractor perfec 
oionado.que en una modalidad, tiene medios para acoplarse di­
rectamente a los rodillos de un conjunto de dos rodillos mon-. 
tados en un bloque de cojinetes común, evitando de este modo la 

necesidad de emplear orejetas especiales en los conjuntos para 
que e l extraotor se pueda conectar a los mismos.

Un objeto más especifico, con respecto a la mo-j 
dalidad mencionada en último lugar¡ es proporcionar un extrae- j 
tor perfeccionado que tiene cabezas introducibles entre los ro­
d illos de un conjunto y que giran 90° a p a rtir  de su posición 
de introducción para acoplarse a los rod illos y conectarse con 
el conjunto de rodillos.5 0 .
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Adicionalmonte se proporciona un procedimiento pa­
ra extraer y manejar conjuntos de rod illos, en el que el extra< 
tor se transporta con grúa colocándolo en posición y enganchán­
dolo a partes f i ja s  de una máquina de moldeo continuo.

En el dibujo:

La Figura 1 es una v ista  de costado parcialmente 
esquemática de una parte de una máquina de moldeo continuo pro­

v ista  de una modalidad de extractor construido según el presen­
te invento.

La Figura 2 es una v is ta  en planta superior, a 
mayor esoala, del extractor ilustrado en la  Figura 1.

La Figura 3 es una v is ta  de costado con partes 
cortadas del extractor ilustrado en la  Figura 2.

La Figura 4 es una v ista  frontal tomada de la iz 

quierda, a mayor escala, del extractor ilustrado en las Figu­
ras 3 y 3.

La Figura 5 es una v ista  de costado parcialmente 

esquemática de una parte de una máquina de moldeo continuo pro­
v ista  de una modalidad modifioada de extractor construidos.se­
gún e l invento.

La Figura 6 es una v ista  en planta superior frag 
mentada, a mayor esoala, del extractor ilustrado en la  Figura 
5 y,

La Figura 7 es una v ista  de oostado del extrac­
tor ilustrado en la Figura 6.

La Figura 1 ilu s tra  un bastidor de rodillo  curva 
do de una construcción similar a la ilustrada en las so lic itu ­

des de copropiedad de Anderton et a l  n$ de serie 265.379, pre­
sentada e l 22 de Junio de 1972, y Hall e t a l n9 de serie 392, 

170, presentado el 27 de Agosto de 1973. La modalidad del ex-30



tractor ilustrado en las Figuras 1 a 4 es particularmente ú t i l  

para un bastidor de rodillos curvado de esta construcción. A 
pesar de todo, e l empleo de este extractor no queda limitado a 

lo expuesto, según se ha indicado y según resultará más eviden­

te en e l curso de la descripción.
El bastidor de rodillos curvado ilustrado en la 

Figura 1 comprende un bastidor construido de seecionea de sus­
tentación arqueada in ferio r, media y superior de rodillos locos 
10, 18 y 13, ensambladas manteniendo una relación alineada por 
los extremos un primer elemento de base soldado 14 situado en­
tre  las secciones inferior y media lo y 12, un segundo elemente 
de base soldado 15 situado entre las secciones media y superita 
12 y 13, y un tercer elemento de base soldado 16, situado en 
la parte superior de la sección superior 13. El bastidor de ro­

d illo s curvado se sostiene sobre una estructura rígida 17. Un 
enderezador 10 y una unidad de rod illos Incurvadores 19 de 
cualquier construcción normal que se desee, se sostiene en los 
extremos de salida y entrada, respectivamente, del bastidor de 
rodillos curvado. Las secciones del bastidor llevan en sus la ­
dos cóncavos una pluralidad de soportes de rodillo  20 donde se 

sostienen conjuntos superior e inferior 31 y 38 de rod illos lo 
eos opuestos. Para conjunto inferior comprende un bloque de co 
jinete 23 donde se montan en cojinete en dos rodillos in ferio ­

res. De igual modo, cada conjunto superior comprende un bloque 
de oojlnete 24 donde se montan en cojinetes dos rodillos supe-} 
rio res. Ambos conjuntos superior e inferior se re tiran  o in tro f 

dúcen en e l lado.cóncavo del bastidor y se mantienen en sus sor 
portes 20 con sujetadores 25 (cunas o tuercas). Los elementos 
de base 14 y 15 sirven no solamente para sostener las secciones 
de bastidor arqueada, sino también como cajas de rodillos para
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rodillos conducidos inferior y superior 26 y 27. Cada soporte 
de rod illo  20 lleva una cabeza respectiva 28 que sale de su oa­

ra exterior cerca de su extremo superior. Los soportes de rodi­

llos en e l  lado opuesto del bastidor (no ilustrado) son simila­
res. La finalidad de las cabezas' 28 es permitir que e l extrac­
tor consiga agarre sobre las partes f i ja s  del bastidos? de rodi­
llos curvado, según se explicará más adelante. ' ,

La Figura 1 ilu s tra  un extractor SI construido 
según la modalidad de nuestro invento, suspendido de una grúa 
aérea e lástica 32 que tiene polipastos y delantero 35 y 33a.La 
grúa corre sobre un o a rril 34. Los polipastos suspenden pares 

respectivos trasero y delantero de ganchos de grúa 35 y 35a 
que enganchan en pares respectivos de cáncamos de izar 36 y 
36a o su equivalente situado en lados opuestos dél extractor 
junto a l extremo trasero y separados hacia a trás del extremo 

. delantero. El extractor tiene un bastidor rígido dé construc­
ción soldada qué, según se verá con más detalle en las Figuras 

2, 3 y 4, comprende elementos la tera les 37, elementos trahsver: 
sales traseros y centrales 38 y 39, y patas delanteras y trase- * 
ras en forma de U colgantes 40 y 40a. Los extremos delanteros 

de los elementos la terales 37 llevan ganohos abiertos haoia. 
abajo dirigidos hacia delante 42 f ijo s  rígidamente a sus caras 
exteriores para acoplarse con cualquier juego elegido de cabe­
zas 2é en e l bastidor de rodillos curvado.

- ' \  Las caras in teriores de los elementos la te ­

rales 37 llevan carriles  opuestos respectivos 45 (Figura 4).Un 
carro 46, dentro del bastidor, tiene rodillos superior e infe­
r io r  47 y 48 que ruedan sobre ca rrile s  45. El carro tiene 
igualmente un bastidor rígido de construcción soldada y compren 
de elementos la tera les 49 donde se montan en cojinete los fodi-

-  G -
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líos 47 y 48, y elementos transversales trasero y delantero SO 
y 51. El-bastidor del extractor lleva un dispositivo motor que 
fuñolona con el carro 46 para propulsar el carro a lo largo de 
los carriles 45. El dispositivo motor ilustrado comprende un 

par de cilindros hidráulicos de doble acción 52 conectados a l 
elemento transversal trasero 38 del bastidor del extractor,y 
pistones y vastagos de pistones 53 respectivos que funcionan 
dentro de los cilindros y so unen con el elemento del bastidor 
transversal trasero 50 del carro (Figura 2). Unas bombas res­

pectivas movidas a motor 54 suministran fluido hidráulico a los 
cilindros. Los motores para impulsar las bombas están indioados 
por la referencia 55 y los depósitos para fluido hidráulico por 

la referencia 56. El circuito  hidráulico no se ilu s tra  porque 
se construye de aouerdo oon principios bien conocidos. Es evi- i 
dente también que se podrían diseñar muchas formas equivalen­
tes de dispositivo motores en lugar del mecanismo hidráulico 
ilustrado.

El carro 46 comprende también un par de bastidores 
59 uno a cada lado, rectangulares en planta y abiertos por la  
parte superior e inferior fijo s rígidamente a su elemento de ; 
bastidor transversal delantero 51. Unos acclonadores rotatorios; 
respectivos 60 se fijan  al carro dentro de los bastidores 59. ^
Los accionadores son movidos por una bomba 61, qué, a su vez, ¡ 
se mueve mediante un motor 62. Un depósito 63 de fluido hidráu­
lico se coloca a lo largo del motor y la bomba. No hemos ilu s- [ 
trado los accionadores y su mecanismo de transmisión con data-' j 
l ie  porque los dispositivos Idóneos son aparatos perfectamente 
conocidos y disponibles en mercado. Un ejemplo.es el Shcffer 
Power Unit Model PPV10JB suministrado por The Sheffer Corpora­

tion, Cincinnat!, Ohio. Las Figuras 2, 3 y 4 ilustran  la bomba,
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motor y depósito pontados sobre e l carro 46, mientras que la 
Figura 1 ilu s tra  estos mecanismos montados en la  parte inferior 

Es preferible montar los mecanismos en la parte superior donde 
se tienen más fácilmente accesibles, pero en algunas in sta la ­
ciones se montan en la  parte in ferio r, puesto que no hay hol­
gura suficiente con las partes componentes de la máquina de mol 
dear para que se puedan montar en la parte superior.

Los accionadores 60 tienen vástagos giratorios 

dirigidos hacia delante 65 sobre los que se montan cabezas de 
acoplamiento de los rodillos respectivos 66. Los extremos pos­
teriores de las cabezas se montan en cojinetes 67 montados en 
bastidores 59 (Figura 3). Las cabezas tienen pestaKas 6 alas 
trasera y delantera separadas 68 y 69 contorneadas para hacer 
contaoto con la superficie cilindrioa de los rod illos. El ala 
68 puede ser de contorno circular y continuo. El ala 69 tiene 
dos interrupciones diametralmente opuestas o partes planas 70 
(Figura 4). Cada vez que los accionadores 60 entran én funcio­
namiento, hacen g irar sus vástagos 65 y las cabezas 66 en un. 
arco de 90°. Inioialmente las cabezas están en una posición don., 
de las caras planas 70 de las alas delanteras 69 quedan hórizot 
ta le s . En esta posición, las alas 69 pueden pasar entre los dos 
rodillos de cualquier conjunto superior elegido 23 o los dos ,

i
rodillos de oualquier conjunto elegido inferior 21 del bastidor 

de rod illos curvado. Cuándo las cabezas giran 90° a p a r tir  de ¡ 

esta posición, las alas delanteras 69 asi oomo las alas t r a s e - [ 
ras 68 se ponen directamente en contaoto oon los rod illos de unj 

conjunto.
Es preferible equipar a l  extractor con.mecáhis 

mo de enganohe de funcionamiento automático que enanchan posi- . - 
tivamente los ganchos 42 en oualquier juego de cabezas 28 ele­
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gido. Según se verá con más detalle en la  Figura 3, e l mecanis­

mo de enganche a cada lado comprende un núcleo móvil respecti­
vo 73 montado dentro de un ánima longitudinal 74 formada en e l 
gancho 42. Un muelle de compresión 75 se aloja dentro del áni­

ma 74 y actúa en extremos opuestos contra el núcleo móvil 73 y 
una tuerca 76 montada en el extremo trasero del gancho para em­
pujar a l núcleo móvil haoia delante a su posición de enganche.
Un cable 77 se conecta en su extremo delantero a l núcleo móvil 
73 ypor su extremo trasero a un pasador vertical 78. Este pa­
sador cuelga de un cursor 79 que se monta dentro de guias 80 
f i ja  a l exterior del elemento la te ra l 37. El carro 46 lleva un 
desenganchador 81 acoplable con un pasador 78 (Figura 4 ) .Cuan­
do el carro retrocede, e l desenganchador hace tope con e l pa­
sador y t i r a  del núcleo móvil 73 llevándolo a una posioión don - 
de e l gancho 42 se abre con lo que se puede enganchar libremen­
te o quitarse de las cabezas 28. Cuando avanza el carro, e l  mué 

lie  75 empuja a l núcleo móvil a su posición de enganohe, por lo 

que e l extractor queda enganchado con seguridad a las partes f i  
jas del bastidor de rodillo  curvado.

En la  práctica, la grúa 32 recoge, e l extraccor 31 
y lo lleva a una posición donde los ganchos 42 se acoplan a un 

juego de cabezas 28 opuestas a l conjunto de rodillos que se ha 

de re tira r  del bastidor de rodillo  curvado y conseguir de este, 
modo agarre del extractor sobre partes f i ja s  del bastidor de 
rodillo  curvado. Entonces se desacoplan los dispositivos de su-) 
jeción 25 del conjunto de rodillos. Se hace funoionar los e l-; 
Undros 52 para hacer avanzar e l carro 46 y, al mismo tiempo, 
se hace funcionar automáticamente los núcleos móviles 73 para 
enganchar los ganchos con las cabezas. Mientras que avanza el 
carro, las cabezas 66 quedan lógicamente en una posioión donde
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las alas delanteras 69 pueden pasar entre dos rodillos d e un 
conjunto 21 ó 22. Tan.pronto como e l carro ha avanzado to ta l- ,  

mente, se hacen funcionar los accionádores rotatorios 60 para 
hacer girar las cabezas 66 un arco de 90°. Después se hace re­
troceder e l carro y de este modo se t i r a  del conjunto de ródl^. 
líos sacándolo del bastidor de rodillos curvado. Los núcleos 
móviles 73 retroceden automáticamente, después de lo cual se em­
plea la grúa y extractor para llevar e l conjunto a cualquier zo 
na de trabajo apropiada. Se siguen fases similares engórden in­
verso para in sta la r un conjunto de rod illos. Como ambos?-conjun­

tos superior e inferior del bastidor de rodillo  curvado; iÍusri 
trado en la  Figura 1 se instalan o se quitan en e l lado' cóncálrq ! 

del bastidor, es innecesario aún transportar e l extractor a l   ̂
lado convexo.

La Figura 5 ilu s tra  una forma modificada del.extrae 
to r 84 construido según e l invento, pero empleado con'una.forma. 
diferente de bastidor de rodillos donde los con j'^0]a '!
líos superior e inferior 85 y 86 cerca del' e^remo'.'eup^p?'Í¡^^*'; 
un bastidor 87 se re tiran  o introducen en e l lado oonvexol ^n'.' 
este caso, se montan en cojinetes tres  rodillos en bloques.de,- 
cojinetes comunes 88. El bastidor 87 lleva cabezas 89 que co­
rresponden con las cabezas 28 de la modalidad descrita. .Lós'bipj 

ques de cojinetes de ambos oonjuntos inferior y Superior l ie -  ¡ 
van orejetas 90 que se proyectan hacia fuera en .dirección a l  Igĵ  

do convexo del bastidor de rod illos. El extractor 84 se suspén^ 
de de una grúa aérea clásica (no ilustrada) cóh-sus pares t r a l  j 
sero y delantero de ganohos de grúa o g rille te s  92 y 92á. Los. * 
ganchos o g rille te s  se acoplan en pares respectivos de cáncamos 

de izar 93 y 93a o su equivalente, situados en lados.opuestos . 
del extractor junto a l  extremo trasero y se
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desde e l extremo delantero. El extractor tiene un bastidor de 
dos partes formado de una sección relativamente f i ja  94 y una 

sección relativamente móvil 95. La sección f i ja  comprende carri 
les 96 que se extienden a lo largo de sus caras in terio res. La 

sección móvil tiene rodillos 97 que corren sobre diohos ca rri­
les. Se introducen un pasador o espiga empujada por muelle 99 
a través de uno u otro de los dos agujeros 100 o 100a en la  sac 
ción f i ja  94 y un agujero 101 en la  seooión móvil 95. Cuando se 
emplea e l extractor para manejar un conjunto de rodillos lnfe- . 
rio r 85, se introduce e l pasador o espiga 99 en los agujeros

100 y 101 y de este modo se retiene la sección móvil en ;.osi-
--ra­

ción replegada con respecto a la sección f i ja .  Cuando el^extrac

tor se emplea para manejar un conjunto superior de rodillos ;'3, 
se hace avanzar la  sección móvil 95 a lo largo de los c a re le s  
96 y se introduce e l pasador 99 en los agujeros 100a y 10¡L jr de 
este modo se retiene la  sección móvil en su posición suspendida 
con respecto a la sección f i ja .  Se cono ota un oable 103 c¡'dis­

positivo similar a l pesador 99 para re tira r  e l pasador ouando 
se desea oamblar la posición de la  sección móvil 95. El cabla 
103 atraviesa un tubo de guia curvado 103 hasta un lugar con-? 
veniente para poderlo agarrar a mano. El extremo delantero de 
la  sección f i ja  94 lleva ganchos abiertos hacia abajo dirigidos 

haoia delante 104 fijo s  rígidamente a sus caras exteriores pa- j 
ra acoplarse con cualquier juego de cabezas 89. ¡

Un carro 105 dentro de la secoíón de bastidor} 
móvil 95 tiene rodillos 106 que corren sobre carriles 96.Cuan- j 
do e l extractor se sitúa para acoplarse a un conjunto superior ¡ 
de rodillos 86, los carriles se ponen en linea con barras de ! 
tensión 108 del bastidor de rodillos curvados y los rodillos 
106 pueden correr sobre las barras de tensión. La sección de
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bastidor móvil 95 lleva dispositivos motores conectados para 

funcionar con e l carro 105 con e l f in  dé -propulsar e l carro a 
lo largo de los ca rrile s  96 y las barras de tensión 108. El dis 
positivo.motor ilustrado comprende de nuevo un par de cilindros 
hidráulicos de doble acción 109 (de los cuales solamente se 
ilustra .uno), unidos a la sección de bastidor móvil, y pistones 

y vástagos de pistón respectivo 110 que funoionan dentro de los 
cilindros y se conectan con e l óarro (Figura 6). El circuito  hi 

dráulico puede ser similar a l  de la modalidad descrita, por lo 
tanto, no se rep ite  con detalle su descripción. 'T

El carro 105 tiene un par de soportes alzados 
113 situados en lados opuestos (de los cuales solamente, ,sg 
ilu s tra  uno); Cada soporte lleva un par respectivo de topas d i­
rigidos hacia fuera 114 y tiene agujeros superior e in ferio r 
115 situados hacia delante de los topes. El carro 105 lleva ta^  
bién un par de cilindros de fluido a presión transversales ilI6  ! 
(de los ouales solamente se' ilu s tra  uno), que contienen pisto-
nes y nádeos móviles 117 respectivos de movimiento a lte rn a ti-

. - . . . . . .  -. - . - . . . .  -

vo. Los núcleos móviles se ponen en linea oon agujero s l!5 .\..

Después que enganchamos e l extractor a .un. juego 
de cabezas 89 se hacen funcionar los cilindros 109 y se despla­
za de este modo el carro 105 hacia delante. El carro avanza j 
hasta que los topes 114 se ponen en contaoto con las orejetas 
90. Cuando los topes y las orejetas se ponen en contaoto, ios 

agujeros 115 se ponen en linea con agujeros correspondientes [ 
en las orejetas. Se hacen funcionar los cilindros 116 para pro-j 
yectar los núcleos móviles 117 introduciéndolos en las aguje ros 
alineados, después de lo cual se hacen funcionar los cilindros 
109 para re tira r  e l conjunto de rod illos. Después de re tira r  
e l conjunto de rodillos inferior por este procedimiento y sol-. 30.
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ta rlo , se puede haoer avanzar la sección de bastidor móvil 93 j 
a au posición extendida y re tira r  e l oonjunto superior, pe nue­
vo se siguen etapas similares en orden inverso para in sta la r 
un conjunto de rodillos.

Se ha ilustrado un contrapeso 118 montado en e l 
extremo trasero de la sección de bastidor f i jo  94 y  un enrejado 
119 montado en la parte in ferio r. El contrapeso sirve para eqúi 
'lib rar e l extractor cuando e l extractor lleva un conjunto de 

rod illos. El enrejado sirve para sostener a un operario y que 
este pueda realizar pequeKas reparaciones en un bastidor de ro­

d illo s sin tener que extraer realmente e l conjunto. Se ha ilu s­
trado el gancho 104 equipado con un mecanismo de enganché simi­
lar a l  ilustrado en lá primera modalidad, pero en este oaso se 
suelta amano con un cable 120.

Con oualquiera de las modalidades ilustradas de 

nuestro invento, se puede almacenar e l extractor en cualquier 
lugar conveniente donde no estorbe pero esté acoesible a  la , ; 

gróa tan pronto como realmente se necesite. Cuando la  grúa"oo- 
looa e l extractor para re tira r  o introducir un conjunto^dq ro- . 
d illo  elegido, los ganchos 42 o 104 pueden enganchar las;.cabe¡r :;^  ̂

zas 38 u 89 sin necesidad de ningún mecanismo de alineación e s - . ' ' 
pecial. Siempre que los ganchos se acoplan a la cabeza, la j 
grúa hace bascular fácilmente el extractor a la posición apro-i 
piada para que los dispositivos de acoplamiento de los rodillos! 
se acoplen a los rod illos. - *,

N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del in - . í. 

vento, a s i como la manera de- realizarlo  en la  práctica, debe 

hacerse oonstar que las disposiciones anteriormente ind icadas.{ 
30. son susceptibles de modificaciones de detalle  en cuanto no a lta

! ;
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ren su principio fundamental. También se hace constar que a l 
invento corresponde a una solicitud de Patente presentada en 

Norteamérica con fecha y número siguientes: 26 de diciembre de 
1973, ne Ser. 4=28.566; acogiéndose por lo tanto a los benefi­
cios que conceden los Convenios Internacionales éh vigor. Sien­
do lo que oonstituye la esencia del.referido invento y por lo 
que se so lic ita  Patente de Invención por 20 aKos en EspaSa so­

bre: Perfeccionamientos en extractores para re tira r  o in trodu - 
oir los rod illos en máquinas de moldeo continuo; oaract'erizán- , 

dose por lo siguiente: ,

1 . -  Perfeccionamientos en.extractores para,-reti­
rar o introducir los rodillos en máquinas de moldeo.continuo, 
caracterizados porque se dota a cada extractor de un bastidor 
p o rtá til, medios en el bastidor para ser enganchados con,el fin  

de elevar y colocar e l bastidor bon respecto a la  máquina, me­
dios en e l bastidor para acoplarse a partes f i ja s  de la máqui- . 
na con e l fin  de conseguir agarre en e l bastidor de la  misma,, 
un carro con movimiento de avanoe y retroceso llevado p ó i'é l 
bastidor, un dispositivo motor llevado por e l bastidor y que* , 
funciona conectado con e l carro, medios de manejo do rod illos 
llevados por e l carro, y medios de accionamiento en e l carro '
para conectar los medios de manejo a un rod illo  y desconectar-

/
lo del mismo..

2 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación i, 
caracterizados porque e l dispositivo empleado para elevar y co-

' locar e l bastidor se forma por cáncamos de izar montados en e lj 

bastidor en lugares separados y destinados á ser enganchados 
por ganchos de grúas.

3 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación.1,
}

caracterizados porque los medios empleados para.hacor agarre
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en partes f ija s  de la máquina, presentan ganohos en un extremo 

del bastidor en lados opuestos del mismo, quê  se;.enganchan.--eh'' 
cabeza en partes f i ja s  de la máquina.

4 .-  Perfeccionamientos según la  relv ind icácip^ '^
caracterizados porque se dispone un dispositivo de.-en^Lhehé'. r. 
r e tr á c t i l  llevado por el bastidor para retener los ganchos en'
acoplamiento con las cabezas.

5 .- Perfeccionamientos según la reivindicación .
4, caracterizados porque los medios de enganche o retén, adop­
tan automáticamente su posición de retención cuando el carro *. . 

avanza y retrooede automáticamente cuando e l carro retrj?qede.,
6. -  Perfeccionamientos según la reivindicación . 

4, caracterizados porque los medios de enganche o rentención

se forman por núcleos móviles respectivos montados deslizante- 
mente en los ganchos, medios de resorte que actúan sobre lo s . 
núcleos móviles y los empujan a la posición de enganche o re-,i 

tención, pasadores de accionamiento para los núoleos móviles 

conectados con los mismos y disparadores llevados por ol'carro  
y acoplables con los pasadores para hacJr retroceder automati-

S ; '."1
qamente los núoleos móviles cuando retrepado el carro.

7. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación
1, caracterizados porque los medios para el manejo do rodillos
se acoplan directamente a los propios rod illos. - [
, .  . * !

8 . -.Perfeccionamientos según la reivindicación]
7, caracterizados porque los medios para' el manejo de lo .̂ ro- j 
d illos son giratorios, y tienen una primara posioión donde so j 
pueden introducir entre dos rod illos de un conjunto y una se­
gunda posición separada angularmonte de l!a primera posición 

donde pueden re tira r  y llevar e l  conjunto, y porque los me­
dios de accionamiento comprenden medios para hacer girar los
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medios de manejo de los rodillos.
9 . -  Perfeccionamientos según la reivindicación 8, 

caracterizados porque los medios para el manejo de los rodillos 
giran aproximadamente 90° para moverlos entre la.primera posi­
ción y la  segunda posición.

10. -  Perfeccionamientos según la reivindicación 8, 
caracterizados porque los medios para e l manejó de los rodillos 

comprende cabezas que tienen alas delantera y trasera en extre­
mos opuestos contorneadas para acoplarse a superficies de redi- * 
lío s cilindricas interrumpiéndose las alas delanteras para que- 

las cabezas pasen entre los rodillos cuando los. medios para e l 
manejo de los ro d illo s  se encuentran en la primera posición..

11. - Perfeccionamientos según la  reivindicación 1,
caracterizados porque los medios para e l manejo de los rodillos 
se acoplan indirectamente con los rodillos a través de los blo­
ques de cojinetes donde están montados los rod illos. . '

12. - Perfeccionamientos según la reivindicación,11,
caracterizados porque los medios para e l manejo de los ró d ^  
comprenden un soporte alzado montado en e l carro que coopera* * 
con orejetas llevadas por los bloques de cojinetes de lo s 'ro - '' 
d ille s . _ '

13. - Perfeccionamientos según la reivindicación 13, - ^

caracterizados porque los soportes llevan topes que cooperan 
con'orejetas en los bloques de co jinetes para colocar, e l .barro, 
y porque se dotan de núcleos móviles con desplazamiento tre n a -} 
versal para ooneotar los soportes y las orejetas. .

14. - Perfeccionamientos según la reivindicación í ,  

caracterizados porque el bastidor tiene secciones relativamente 
f i ja s  y relativamente móviles, comprendiendo e l extractor me- , 
dios para re te r la  sección móvil en una posición con respecto
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5. ,

10.

15.

20.

2 5 .

a la sección f i ja  para manejar un conjunto superior de rodi­
llos y una segunda posición para manejar un conjunto in ferio r 
de rodillos.

15. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque se dispone un contrapeso llevado por el 
bastidor contrario a los medios para é l manejo de los rodillos 

pon e l fin  de equilibrar e l extractor cuando transporta rodi­
llo s .

16. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
anteriores, caracterizados porque para extraer conjuntes de r o ­
d illos de una máquina de moldeo continua, se llevan mediante 

grúa un extractor p o rtá til hasta la máquina; enanchando e l ex­

tractor a partes f ija s  de la máquina, se acoplan rodillos ele­
gidos de la máquina con medios para e l  manejo de los rodillos 

en e l extractor, retirando los rodillos enganchados y llevandé 
el extractor y el bastidor hasta una zona de trabajo.

17.- Perfeccionamientos según la reivindicación 16, 
caracterizados porque los medios para e l manejo de los rodillos 
sé acoplan a los rodillos directamente* J

le .-  Perfeccionamientos según la reivindicación 17, 
caracterizados porque se hacen girar los medios para e l manejoj 
de los rodillos hasta una posición para introducirse entre dos j 
rodillos de un conjunto, y se hacen g irar los medios para, e l  ' 
manejo de los rodillos hasta una segunda posición para re tira r  

e l rod illo . j -
19.- Perfeccionamientos en extractores para re tirar}  

o introducir los rodillos en máquinas de moldeo continuo; ta l
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