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Tratindose de cwrtido, tinte, zurrado, etc. de
pieles de animales, es conocido gue cusnde una fase del tra
tamiento se ha ferminado en el taller correspondiente, se
recuperen las pieles wna por wna y se amontonen en pilzs que
se transportan hasta el taller que asezura la fase sizuien-
te del tratamiento. En este $aller son tomadas wma por unaz,
tratedas, nusvemente amontonadas en pllas y dirigidas hasta
el siguiente t2ller y asi sucesivamente. Actualmente, esiz
sucesivas fases del itratzmicnto som por si mismas cada vez
realizades en méquinas aubondiicas que incluyen:

~ a la entrada, un transportzdor de alizenta—
cidn en el cual un 0perarlo deposita un2 por wna las vie-

les que toma de 1a Dlla que le na sido entregada,

- y,/; lq'sallaa, un transportadcr de suainis
tro en el cual otro operario toma las pieles tratadas con el
fin de amontonarlas en un;.plataforma que serd transvortada
en un carro hasta'el siguiente taller.

S1 bien el apilamiento de lag pieles swminis-
tradas por unz unidad puede ser relativamente mecanizaéc
con el objeto de eliminar las inte%vunciOnes—manuale eut”e
tratamientos autométicos, por el contrario, el problema que
consiste en extraer de las pilas las pieles a la entrada
del taller es de solucién bastante diffcil por miltiples
motives: en efecto, las pieles estdn amontonadas a granel
las unas encima de las otras; sus contornos son irregzulares
¥y la pila presenta un aspecto muy irregular, tanto en los
bordes en 1los cuzles cuelgan por doguier trozos irregulares
como en la parfe superior en re ez0n de log multiples 'orost

debidos a cisrtos sobreesnesores locales de las pieles su—

perpusstas. En la periferia, estas presentan ondulaciones

P
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on el sentido de 1z altura o pliegues més o menos aplasta-
dos. Alsunzs pieles estdn perforedas, Ie electricidad es-
tgtica engendrada vor lzs operaciones rmecdnicas a las cua-
les se sozeten las pieles, lazs fusrzas de atraccidn super-~
ficiales debidas a2 la humedad, el aplastamiento al cual es-
te. sometida la parte inferior de la pila y, algunas veces,
un almacenamicnto prolongado, detzrminan un verdadero “"pe-
godo" de las pileles las unas en las otras, Finalmente, si
se tiene en cuenia las irrezunlaridades superiicicles presen
tadas por las pieles por el lado "carne! de las nismas, pue-
de verse que la mecenizacidn de la operzcidn gue consiste
en cxtraer las pieles de las pilas de nieles es muy dificil

&

de resolver en coqa;01oaeo que aseguren un2 exbractidn e~
gular de los pieléﬁfuna por wnz, siguiendo cada una inme-
diatamente a la otra. ©

Igualmente, con el objeto de limitar lag in-
terrupciones del §roceso autondtico determinadas vor las
operaciones menuales que inmovilizan cerca de les niquinas
unos operarios cuyo trabajo es muy mondtono, y cuyo coste
es cada vez mis elevado, se han hecho asfuerz0s para situar
extramo contra extremo lag diversas wnidades de tratamiento
Yy ase gurar, por medio de transportadores adecuados, la trang
misidn directa de las pieles de una uwnidad a la otra.

Sin embargo, estas soluciones incluyen nume-
rosas limitaciones en razén de la amplisima veriedad de las
calidades tratadas y de la configuracio idn extremadamente irre—
guwlar de las pileles ‘de wna risma calidad o de unz misme en-
trega. En particular, estando en presencia de talleres ya
instalados o dispuestos en locales més o menos alejados, los

equipos de transporte destinados para servir como relés
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entre wridades sucesivas no son faciles de realizar a un
coste econdmico y con una buenz garantiz (en probabilidegd,
frecuencia o duracidn), respecto 2 los incidentes capaces
de paralizar la czadena en su totalidad,

Ya que el transporte de las pilas de las pie-
les en plataformas entre ftalleres ofrece una grén flexibi-
1idad a los industriales veleverocs ya instalados, y constiti
ye una oneraciln tradicional poco costos2, se hz vuelto a
esta solucidn y se ha intentzdo resolver el provlema de la
extraceidn de las pieles anontonzdas en pilas gue sigue '
siendo el tdnico obstdculo p2rs una mecenizacidn mds adecuan

da de las insitalaciones cuyes unidades estdn distribuidas

o

en condiciones bastante diffciles.

A es%eJefeé%o, la pile se sitida generslmente
en wa plataforma equipadae de vn elevador el cual, gracias
a un palpador que descansahsobfe la plel sitvada en la-par-
te superior, ajusta consiantemente la altura de esta piel de
modo que se sitde 21 nivel del transporitador de alimenig-
cidn de la unidad de tratamiento. '

De esie modo basta con trensferir “horizontal-
mente" desde la pila haste el transportedor, la piel que
descansa en la partve superior de la ?ila.

A este efecto, se ha propuesto utilizar el"
sistema de transferencia bien conocido en las mdquinas gi-
ratorias para imprimir periddicos y que consiste:

~ - en aplicar, en una posicidn vredeterminada
encima de la cara superior de la piel que descansa en la
parte superior del montdn, un cabezal de aspirzcidn conec-
tedo a una fuente de depresidnm, '

~ en desplazar, hacia una zona de descarga (es
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decir hzeie 1z superficic de la cinta de correas varalelas

gue alimenta las uvnidades por ejemplo de tinte) el cabezal

ol

e aspiracidn gue arrcstrz con ¢l 1z piel tomada y reteni~
de por aspiracidn,

- on desconccter el csbezal d¢ aspiracidn de
su fusnbe de depresidn,

- en hacer volver cl cabezal a la posicidn
incial predeterninada,

—- y en expenar nvevamente el ciclo.

més arriba (azujercs, zonas porosas), y les uniones fisicas
de atraccidn desarrolladas en las caras enfrentadas de las
pieles hacen que mﬁy:frecuentemente, s2 errastre no scizmen
te la piel superior éino*iambién la gue esta situada nor de
bajo, introduciendo asi'perﬁurbaciones inaceptables en el
funcionzmiento de la unidad de tretemiento.

Si se reduce la depresidn del cabezal de-aspi-
racidn, parz evitar este inconveniente, se producen enton-
ces fallos de alimentacidn de la maguina.

Este Ultimo +ipo de incidente ocurre tembién
cuando debajo del cabezal de aspiracidn se presenta un plie-
gue de la piel ya que ésta no puede ser arrastrada y la uni
dad de tratamiento continta entonces funcicnando, sin ser
alimentada, haste que un operaric se de ouenta'de esterin-

cidente.

I2s perturvaciones producidas por estos inci-

dentes son tales que estas miquinas de exiraccibn, teniendo
en cuenta la inevitable variedad Ce los defectos de las pie-
les (los cuales deben ser aguantados desgraciadamente) re-

guieren intervenciones demasiado frecuentes que hacen perder

-
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toda la economia reslizade en el puesto del operaric e in-
troducen en las unid=lez deg sratemisnto perfurbsciones de—
masiado imvortantes que comprometen su explotacidn normal.
Se observard gue el problems que consiste en
extraer las nieles Ge wmz vilz es tantc mds delicado cuanto
que no es posible explotzr las soluciones tradicionales utl
lizadas para las hojas de repel lisas, regulares, del mismo
formato y con bordes netos; igualmente, no nueden aplicarse
lag soluciones utilizadas para fomar, una por una, chapas
metdlicas uuy engrasades smontonzdas en pila, ya que, inde-
pendientenente de la rezularidad ée los bordes de 1as cha-
pas del mismo formzto (que no existe en las pilas de bieie;},
las chapes vrese —E:y uns’ fi”l ez intrinseca que nermlmg, an
tes de accionar el cabezéi‘de aspiracidu, levantar el borde
de la chapa superior pér ~edio de una pieza especial, mien-
tras que lag vieles son flexibles y no ofrecen una zona de

asiento regular para gue pusdan ser levantadas en sus bor-

des.
El invento tiene por objeto el permitir separar
de la piel subyacente y ¢2x wna fase prevaratoria, la piéi

que descansa en la varte superior de una pila en condiciones
tales que puesda ser tozada, sola y sin fallos, en las manib—
bras, por wm cabezal de itrannferencia del tipo de asviracidn,

£l invento tiene en particular el objeto de
introducir necdnicamente unz cantided de aire suficiente en-
tre la ﬁiel'de la rarte superior y la piel subyacente para
que la primera pueda, en el momento de su transferencia, ser
arrastrada sdéla

Otro objeto del invento consiste en crear mecd -
nicamente en la piel de la tarte superior de la pile unos

e
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pliegues con el objeto de formar por debajo de los pliegues
unos conductos que favorecen la penetracién del aire.

tro objeto del invento congiste en interrug-

nt

pir las ¢iversas uniones fisicas de atraccidn que existen
de.manera conjuzada, en cada punto de las caras enfrentadas
de las pieles apiladas.

Otro objeto del invento conslste en permitir,
en ma sesunda parte de la fase preparatoria, lo separaciln
¢e la piel de la parte superior, incluso en el caszo en gque
la piel subyacente haya permanecido adherida Gurente lo pri
mere varte de esta fase preparatoria,

Otro objeto del invento consigte en permitir:

1z separaciln de la piei de la parte superior, awgue bpro-
sente w agujero o wma zofia porosa frente al cabezal de as-
piracién. :
Otro objeto dél iﬁvento consiste en "arrugzar”
la piel de la varte superior en todas las direcciones y t0o-
dos los sentidos impuestos por su estructura, su calidad o
le entrega particular de la cual foma parte.

A este efecto, previemente a la operacidn de
aplicacidén del cabezal de aspiracidén en la cara superidr de
la piel superior pare su extraccion,

- se imprime a dicha piel, en ella y con réle~

cién a 1la piel subyacente, un movimiento de deslizamiento en

su plano,

cuya potencia sea suficiente para vencer la resis-

(1)

tencia opuesta por las fuerzas que hacen que se adhiera en

la piel adyacente
y de amplitud suficiente para que lag irregulari-

.

dades de sus caras respectivamente enfrentadas las separen

Ve
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la wma de la otra.

' Ademés, con el objeto de leventar localmente
la piel de la parte superior con relecidn a la piel subya-—
cente, se imprime el movimiento de deslizamiento en dos zo-
nag distintas de dicha piel superiocr y bajo la forma de dos
movimientos elementales de sentidos opuestos a lo largo de
lé direccidn que yasa por esitas dos zonas, situwando even-
tuzlnente ligeramente encima cde la zona intermediz el cabe-
zal de aspiracidn conectado a su fuente de depresidm.

Con el objeto de favorecer la separacidn, des
puds de imprimir a la piel el movirienko correspondiente,

se anlica el cabezal de aspiracién’a la cara superior de’la
. . el m o A TR g
mel superior, se conecta el cabezal a su fuente de dexvresidn,
— - 3

nuacidn se eleva-este cabezal con la piel gue le-

e

y a cont
vanta parcizlmente, encima de la parte superior de la pila.

Para que la piel subyecente pueda gepararse si
ha permenecido adherida a la piel de la narte superior en
razén_de una porosidad o de uwn agujero, se repite el movi-
miento de Geslizamiento (en caso de necesidad aprovechando
un movimiento relativo hofizontal de la piel & del cabeza
de aspiracidn) y se desconecta momentdneamente del pabézal
de su fuente de depresidn para aplicarlo de nuevo en la zoma
gue sge prasenté-debajo de dicho cebezal,

Otros objetos del invento y otros medios que
permiten satisfacer todos los objstos de este ultimo podrén
verse claramente en la siguiente descripcidn en la cuzl,
con referencia a los dibujos adjuntos, sc ha descrito varios
modos de realizacidn.

En estos dibujos:

Ta figura 1 es una vista de la parte superior

i
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piel de la parte superior de una pilas ¥

en corte parcial, ée wa mdguina de acuerdo con el invento;

Ia figura 2 es wna vistz, en seceidn a lo lar-
go de mm plano vertical a-a de este maquina;

Ia figura 3 es un esquena simbhblico de los
circuitos hidriulicos, neundticos v eléetricos, que equipen
dicha maguina;

Ia figura 4 es w diagrame de wn ciclo de fun-
cionamiento de wna miguina de acuerdo con el invento;

Ias figuras 5a, 5b, 50, 5d, Se, 5f, 5g, Sh ¥y
51 son esjuemas que ilustran cada fase de este ciclo de fun-
cionamiento; '

' Ia f%gu;a 6 representa una vista esquematica,
lateral, del conjunto'de wna veriente de méguina insteloda

delante de un transporvad o de g1imentacion de una unidad

s

de tratamiento; ~

Ie figzura 7 representz en perspective un par
de notires con accidn varalela lonzitudinal montado en su

equipo de aesplaaaﬂlcqto vertical;

Ias figuras 8 y 9 representen una vista lateral
de estos mismos patines por wna rarte en posiéion de desgan
so y por otra parte en su posicién de fumcionamiento;

Ias Tiguras 10 y 11 representen por medio de
una vista de frente y en seccidn longitudinal dos patinesﬁ
con aceidn antagbnica, durante su funcionamiento;

las figuras 12a & 121 ilustran esquemiticemen~

te en perspectiva, las doce fases de la extraccidn de una

Ia figure 13 ilustra, en las nismas condi-
ciones, la fase de retroceso a la primera fase del ciclo.
Ia miquina representada a titulo de ejemplo en

s
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las figuras 1 y 2, incluye un chesis 1 constitufdo por dos
rieles longitudinales 3 y 4 y vor una svela 2; esta Wltima
vermite sujster la méquina en un sovorte de cualquier nztu-
raleza ¥ en nartioﬁlar, dos pdrtices A y B que Tasan enci-
ma del tranzportador de slimentacidn de la unidad de trataf
mignto en 1z cual las pizles han de ser introducidas sucesi-—
vemente,

Los rieles 3 y 4 sirven vara gular y sostener,
por una parts un czrro =0vil 5 eguipado de cuatro roiillos
tales como & gue pueden rodar en estoé rieles, y por otra
parte un cenjunto formado por los cuerpos de dos gaios neu-~

gt

1=t

cos 7y 8; estos gatos estdn sujetos extremo con extre~

0 por sus bases gracias

=]
¢k
u .

re

o

nlatos de apriete 9; 107y 11
a tnas varillasﬁv§fcialmente roscadas tales como 12, que
2 [

atraviesan estos platos y que aseguran, con la ayuda de tuer

" cas contratuercas, la risidez del conjunto. Los platos
y H < J p

9 y 11 situados en los dos extremos de este conjunto estan
provistos de rodillos tales como 13 que pueden rodar en los
mek%3 5 4.

El geto 8 es wn gato de carrerz reducida (er
este ejenplo 5 cm aproximedamente); incluye una varills 14
cuyo extremo libre este sujeto por wnas tuercas en wa vlaca
15 solidaria del chasis 1. ) -

Por otra parte, el gato 7 es wn gato llamado
de trensferencia, con wna carrera mucho mas importante (en
este ejemplo 25 cm aproximndamente); incluye wna verills 16
cuyo extremo libre estd sujeto por medio de tuercas en el
carro 5 por medio de una escuadrs 17 soldada en dicho o= erro,

Ademds, los cuerpos de dos pequefios gatos neu-

miticos 18 y 19 estdn sujetos debzjo del carro 5 de modo que
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les varillas 20 y 21 de estos gatos se sitisn de menera sen-
siblemente vertical; la varilla 2C lleva, en su exiremo in-
ferior, wn cabezal de aspiracidn (simbolizado en 22, figura
2) terminado por ume embocadura en su extrezidad inferior y
wnido por wna tuverfa (no representade en las figuras 1y 2)
a wna bomba de vacio; este cabezal 22 egtd iguslmente unido
a wnos nedios de soplado que permiten, enire las fages de
aspiracién, soplar airs tor su embocadura. ILs bomba de va-
cfo mencionads més arriba, que se ssquematiza en 23, figura
1, ests sujeta en la suela 2 mientras aue los medios de so--
plado constituidos por wn compresor han sido esquematizados
en 24 en la misma figura, ¥ estén.iguélmente sujetos en esba
suela; el compresor 2@ g;imenfa izualuente los £5508 neumd-
ticos 7, 8, 18 ¥ 19, %

Ia varilla 21 lleva por su parte wn patin de

-

separacifn 25 que puede en §articular estar constituide por
un elemento de caréa cuyas puntas metdalicas de longitud in-
ferior al espesor de la piel nds Tina vueden engancharse'en
una piel cuzndo entran en contacto con ella,

El apilamiento de vieles gue se-esquemaﬁiza en
26 estd sostenido por wm mesa de "nivel consiante" 27; es-
ta mesa, de tipo conooidd, incluye un sistema elevador hi-
drdulico que permite hacer variar su nivel; en este ejemplo,
este sistema elevador ha sido simbolizado por un gato hidrdu-
lico 28 que acilia sobre unas crucetas pivotantes. BEL sis-
tema elevador de la mesa 27 estd asociado, por uma parie,
con wn detecior de nivel de la pieza superior de la pila ¥
por. otra parte con unos medios de accionamiznto que se degs—
oribirdn mis adelante. En este ejemplo, el detector estd

compuesto por un palpador de peso reducidc 29 que descansa

-
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en wn rodillo 30 sobre la pila de pieles y por un elemento
fotosensible gue incluye urna célula emisore 31 ¥y ure célula
receptora 32. 21 haz luminoso emitido por la célula 31 pus-
de ser interrumpido por una peguefia plzca 33 de la cuel esi2
gotado el captador 29 en su extremo superior; este captador
29, formado en este ejermplo por un elemento tubuwlair, tiene
la facultad ce deglizarse verticalmente en un manguifo ver—
tical 34 de modo gue el rodillo 30 que descansa sobre la pi-
la defina su altura, Z1 manguito 34 esi2 scldado en wna

2

placa 35 sujeta en la extremidad

Py

del chasis y que sirve de
placa de proteccidn para las célules y para el palpador.
Ia mesa 21 est5 Gispuesta debajo del cabezal

de aspiracidin 22 y qebaJo del patin dec se idn 5 pare
que, cuando las veFillas de los gatos 7 y 8 estdn en posiciln
saliente, estos Organos se sitden aproximadamente en el cje
de izs pieles, en la verticél dé una zonz zlejada del berde
delantero de las pieles a una distancia que corresponde muy
aproxim=demente 2 un cuarto de la longitud de una piel

. Ia mesa 27 estd provista siemds en su cara su-
perior de una placa eldctricamante conductora 36, mientras
que el rodillo 30 estd realizado por un material conductor
de ﬁodo cue un contacto eléctrico se establezca entre estos
dog elementvos cuando ya no hay piel sobre 1a mesa. Como se
verd mis adelante, esta placa conductora y este rodillo con
ductor estdn integrados en un circuito eléetrico de ‘control
adapiado para determiqar, al establecerse el contacto entre
ambos elementos, por una parte la maniobra del sistema ele—
vador con el objeto de sitiar la mesa en su nivel mds bajo,r

¥y por otra parie la narada completa de la maqulna.

Por otra parte, una cinta tranaportddora sin

-
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£{n 37 estd Gisvuesta en la proximidad de le mesa 27 de mo-
do que estando situades las varillas de los zatog 7y8 en el
interior de los cuerpos de los gatos, el czbezal de aspira-
cidn 22 y el patin de separacibn 25 se situen encima y en
la.proximidad de wn extremo de esta cinta transportadora.

Ia figura 3 esquenatiza los circuitos hldréul_

w

cos, neunsticos y eléctricos que equipan la miquina segin
el invento y determinan el Tuncionzmiento de la misma de
acuerdo con wn ciclo dado. Los circuitos hidrdulicos o
neumdticos han sido simbolizados con lineas rectas en esta
figura y los circuitos elictricos con lfneas finas. S¢ Ob-
servard que los varies érzanos cldsicos que equipen ¢slos
cireuitos, tzles como rezulador de caudal, vilvula anti~
retorno, regulador de esé&?e, etc., no han sido dibujados
pera simplificar la figura:

En esta figura se ven nuevazente los gatous
nevndticos 7, &, 18 y 19, asi como el cavezal de aspiracidn
22, la bomba ée vacio 23 y el compresor 24. Cade gato 7,

8, 18 y 15 estd alimentado con aire comprimido a través de

Con

vn distribuidor neumitico de dos posiciones 38, 39, 40
41, estando el elemento mévil de dicho distribuidor pilotado
por vna electrovdlvula; los impulsos eléeiricos de control
de las electrovilvulas de los distribuidores son proporcio—
nados por wn secuenciador 42 con el cual estén conectadog
los devanados de dichzs electrovalvulas (conexiones esquema
tizadag de manera wnifilar por unas 1{neas finas en la fi-
gura 3).

%1 cabezal de aspiracidn 22 estd unido a ‘la
bomba de vacio 23 y al cozpresor 24 por medio de un distri~
buldor newndtico 43 de dos posiciones cuyo elemento mévil

~

.

> —
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gtd conirclodo en wn sentido por una electrovilvula y en

6

e
el otre mor wn mu2lle de rscuperccibn; el desvanado dz 1=

¢

electrovilvula de este distribuidor 43 estd conectado elic—

tricamente a2l secuenciador 42 que le proporcion2 las sefa-

-

" les de control. Por tenio, mediznte impulsos eléetricos

aplicados 2 los varios distribuidores segim un ciclo prede-
terrinado del cual se verd mis adelente un ejemplo, el se-
ctencisdicr 42 vermite iniciar la aceidn de los gatos 7, 3,
18 y 19 en uwno u otro sentido, o conectar, bien la bozbza de
vacio, bien el compresor 24 al cebezal Ge aspiracidn 22.
Por otra pérte, se verd igualmente en esta fi-
gura 3 el szto ‘i&réulico 28 de la mesa de nivel consisute,

egstando dicho gato aliéentauo por tna bomba hidrdulice 44

en un2 posicidn extremn
buidor conecta la bozmba 44 con el gzto 28 de nedo que este
J1tino, oai encrgizado, deteraine 12 elevzeidn ée 1z mesa;
en ma posicidn intermedia, el distribuidor 45 conectz 1=
bomba en circuito cerrzdo sobre si nisma de modo que la nesa
se encuentrz innovilizada a wne aliure dzda; enx su otx2 TO~
sicidn extrema, el distribuidor realiza conexiones inversas
con relacibn 2 las de le orimera posicidn; el gato asczura
entonces el descenso de l= mesa. )
Los impulsos eléetricos de con’rol son vropor-
cionados a este distribuidor 45 a través de wn =mplificzdor
46, por la célula fotosensible (que se ve nuevaﬁente en 32
en la figura 3)., Cuando el hez luminoso no interrumpido es -
recibido por la célula 32, la sefial producida sitls eI dis-
tribuidor 45 en lo posicidn exirema simbolizada que ccrres-
ponde 2 ma elevacidn de lz mesa; la pequefia placa 33 que'.

s

p931cién de la figura 3), el éistpi
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lleze 2 lo alturz del haz corta éste, y el impulso corresnon
diente Ge 1o cdlula sitds el distribuiior en su posicidn
insermedia en la cual la mesa se estabiliza.

Ademds, cuando la Ultima piel de la pila ha si
do tcmoda, el contacto que e establece entre el rodillo 30
v la placa 36 de la mesa, manda, por medio de un reléd 47,
un impulso al distribuidor 45, situando este impulso el dis—
tribuidor en la posicién extrena que corresponde a la baja-
da de la mesa.

Bl reld 47 actia igualmente en este instante
gobre un interruptor 48 que interrumpe la elimentacidn eléc-
trica general de la méquina; el funcionamiento:

- de la bomba de vacfo 23 (conectada eldetrica-
nente a este sistema de éi{mentacién)

- del reld 47’(coqecfado a este dispositivo de
alimentacidn por medio de un transformador 49),

- del secuenciador 42 del amplirficador 45 7 del
compresor 24 (también conectados a este dispositivo de alimen

-

tacidn general),

se interrumve asi después de que la totalidad de las rie-
leg han sido tomzdas de una pila; ya que la bomba hidrdulica
44 estd parzda, la mesa baje lentamente debido a su propi
peso para situarse de modo que pueda recibir otra pila dé
pieles.

Se entiende que el esguema representado en la

figura 3 y los comentarios que anteceden se dan solamente a
titulo de ilustracién ya que los veritos en la materis pue-
den en éu caso imoginar otros circuitos y modificar tal o

cuzl dispositivo de control automdtico de acuerdo con la

aplicacién prevista, En particular, alguas fdbricas estdn
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e red de zire comprimido y el compresor 24

3
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puede ser indenendiente de la méquina v ester alimentado elég
ticamente por une fuenve indevendiente,
El ciclo cuyo desarrollo estsé condicilonado por

icecibn.

|-

gl secuenciador 42 se adepta desde lusgo a cada &p

‘lai

]
o

9

e rama

G

zediante wme programacidn apropizda del mismo
de la figura 4 y los esguemas de las figuras 52 a 5i ilus-
tran, a titulo de ejemplo, wm ciclo de desarrollo suscepti-
ple de ser programado, en particular, en el caso de transfe-_
rencia de pieles, ZIste ciclo incluye nueve fases esencizles
que hen sido designadas por las letras a, o, ¢, d, e, ¥, &
h, i. En el diagrama de la figura 4, wna 1fnea ascendente
esquematiza, para un zato considerado, la salida de la wvari
lla de zste gato, una rayg”hcrizontal esguematiza wn pericdo
de descanso de dicho géto y uma raya inclinada hsecia 2bajo
esquematiza el retrocese de la varilla de este gato.

Durants la primera fase "a' (fizura 5a), los ga
tos 7 7 9 estén controlados de manera que sus varillas sal-
gan de losg cuerpos de gatos, IEste control es efectuadd por
los impulsos eldeiricos aplicados por el secuenciador 2 tra-
vés de los bornes marcados "a" (en la figura 3) hacia loé
distribuidores 38 y 39. Esta fase previa permite situar el
cavezal de aspiracidn 22 v el patin de sevaracidn 25 encima
de las rieles, aproximadamente a la alura de la primera cuar
ta parte de las mismas.

S Durante la segunda fase "b" (figura 5b), el ga-
to 19 es accionado (gracias a un impulsc aplicado por el bor
ne "b" del secuenciador) de modo que su varilla baje y que
el patin de separaciln 25 entre en contacto con la plel y

la enganche por sus puntas,
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Turante la tercera fase "e! (fizura 5¢), el ga-
to 8 es controlado de modo que su varills vpenetrs en su cuer
po: ol patin de separceibn gue resliza un corto degplazamien
to horizontal hace que la piel superior se deslice sobre las
demds como se esgusmatiza en la figura 5Sc.

Durante la cuarta fase "a (figura 5d), el patin
de separacidn 25 sube debido a la acciin Gel gato 19.

Durante la guinta fase "e" (figura 5e), el gato
18 es accionado de modo que el cabezal de aspiracibn 22 ba-
je hacia la piel gque descansa en la parte superior de la pi-
la. .

Se obgeryaré,que, segin se esquematiza en el
diagrama de la figura 4, el compresor 24 esta conectado, du~-
raente las fases a, b, c, E;’e, con el cabezal de aspiraciln
22, ¥ wn chorro de airé se escapa por su embocadura; cuando
este cabezal desciende hacia la piel, durante la fase "e",
este chorro limpia 1z zona de piel que estd a punto de ser
cogida por el cabezal de aspiraciotn.

Al final de la fase "e", el secuenciador manda
unz sefiel de control Se' (vor su borne designado por 'e'!d
hacia el distribuidor 43 que conecta el cabezal de aspiracidn
292 a la bomba de vacio 23. Este cabezel de aspiracidn, por

medio de wn efecto de wventosa, levantza la piel durante la fa-

se "Sf" gracias a la accién del gato 18. Ten solo la piel

superior es arrastrada en razén de la interrupcion de las

fuerzas_de adherencié provocadas por el deslizamiento de la |
fase "e'.

Durante la fase "g" (figure 5g), el gato de
transferencia 7 es controlado de menera gue su varills penetre

en el cuerpo del gato: el cahezal de aspiracidn arrastra la

R
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piel hacia la cintz transportadora 37.

zsz "h" (fizura Sh), el gato 187 es

=y

Turante lz
accionado nuevamente mara gue hoga bajar el cabezal de aspl
racifn y para que deposite la piel scbre la cinta transpor-
tadora 37.

Al final de la fase "h', 1z seifial Se' engendra-
da por el secuenciador es interruvmpida y el compresor 24 se
conecta de nuevo al cebezal 3 aspiracidn 22, lo que libera
la piel, 7

Durante la fase "in (fiéura 5i), el cebezal de
aspiracién se eleva y wa ausvo ciclo puede ampezar.

Se describird shora con referencia a la figure

6, de maner=2 mds esouematica en cuento a2 los eauipos d2 con—
2 = - &
— ~3
trol y de mando, otra variente de realizacidn que permite %0
mar pieles que vresenton précticamente todas las imperfececio

nes de las pieles nds dificiles de tomar de wna pila.

e

®n efecto, =n el modo fe reslizacidn que acaba
de ser descrito, el deslizemiento de la piel sitwada en}a
parte superior del meontén se reduce a un movi@iento sencillo
que inieie adends el moviziento de transferencia de la piel
hacia su zona de descarga.

Ahora bien, para ciertas pieles de grdn longi-—
tud que estén adheridas en ciertas zonzs, es conveniente éig'
poner de dispositivos més sofisticados con el objeto de ga-
rantizar un desplazamisnto reguler y sin fallo.

Por otra parte, el patin particular que ha sido
descrito incluye unas azujas gue no deterioran las plezas
cuando estas se presentan por el lado "carne® pero que pueden
dejar marcas inadmisibles cuzndo estas piezas se pfesentan

por el lado "flor® (es decir el lazdo externo),
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Como se ha indicado mds arriba, no se entrarg,
con motivo de esta nueva Gescripeidn, en el detalle de los
equipos de accionamiento y de control ya que:

- por una parte, su conjunto ha sido descrito
ya.con relecibn o las fizuras 1y 5 del modo de realizacidn
de wn equipo que asegura las etapas esenciales del procedi-~
miento,

- ¥, por otra parte, estos brganos, estos equi
pos de control y de mando asi como su aplicacién a ciclos
de trebajo, son del todo tradicioncles y han sido descritos

am ara

solamente para exponer Gs manera completa un sistema opere-

clonal,

Asi mis:o,vhaciendo referencia a la figvra 5,
no se entrard en los ﬁetafies de montaje de la instalacidn
ya que son del mismo tfbo que los descritos en las figeras 1
¥y 5

Si se hace referencia o la figura 6, se ve de
nuevo en ella un transportador de alimentacidn 50 situado en
la entrada de wna unidad de tratzmiento, nmo representgda,

Generalmenie, estos transportadéres estén:cons-
tituidos por wna capa de ramales paralelos separados por al-
gunos centinetros con el fin de permitir que 1as'pieles que
han de descansar encima de ellos se encuentren en cierto modo
colgadas "en el aire" a partir de este soporte para que pue-
dan ser sometidas, por ejemplo, a las proyecciones de las pig
tolas de entintado.

| Por tanto, es preciso que, en estos transporta-

dores, las piezas estén'tan gerca como ssa pogible las unas
de las otras para evitar pérdidas dz productos de entintado.
E1 equipo propiamente dicho que pormile extraer las pieles de

rd
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-

le pila es%d montado en dos pdriticos 51 y 52 que sostienen,

entre ellos, uwn transnortador intermedio 53 arrestrado por ”
unos tamborss 54 gue ziran cen unas placas apropiadas dispues—
tas en los montantes de los pdrticos,

- Ia cinta de cs
constituida por una capa de mallas metélicas y su comporta-

s .

miento es el de un dispositivo sacudidor vertical, gracias a
vn &rbol 55 montado debajo del ramal superior y provisto de
levas excentradas gue se elevan y'bajan sucesivanmente debajo
de esste romsl superior,

Ia velocidad de avance &el'transporﬁador SOha
de ser més 1mnortanua oue 1a del traunsportador ir termedmo 53.

Por tan?o, gi la velocidad del uransporma icr 50
es pequefiz, la del transpsgtzéor 53 lo es todavia méds, 7 el
mecanismo de excéntrica es necesario pare gituar la piel en

osicidn plana. Por el contrario, si la velocidad del. trans—

3

s

ortador 50 es elevada, la velocidad de avance del tranzporta
dor 53 puede ser auwnentada y en este caso es posible omitir el
mecanisno de excéntrica. -

Se ve isualmente un carre 57 suéceptible de
desplazarse horizontalmeate entre estecs largueros graciéé a
dos gatos 58 y 59 asociados por sus bases y susceptibles de
desplazarse longitudinalmente encima de los largueros 56.
Como en el conjunto definido anteriormente, la extremidad de

la varilla del véstaszo del gato 59 estd suaeta en una escua-

dra 50, la cual a su vez estd bloqueada en los larguefos 56.

La extrenidad del vastago del gzto 58 estd sujeta-en 61 en el
carro 57, 10 que permite que este Ultimo ccupe tres posiciones
segin si los getos 58 y 59 estén desplegados simulténeamente,

estdn replegados simultdneamente o si se ha replegado sola-
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mente el zato 59 de carrerz reducida

e ve igunlminte una mesa e nivel constoate

NIV P o

62 en la cual estd dispuesta la plutaforma sobre la cual=m

-

han apilado oreviamente, a granel, las pieles procedentes
del teller anterior,

En dad izquierda de los 1argueros 56

}_.l
~
o+
=
[
b
k.

estd sujeto wn sistema de apriete transversal 63 de acuverdo

con el que se representa en lag figuras 10 y 11 (salvo que no

_incluye cabeszal de aspiracidn)..

Cizna de los 1°IﬁuUTOS 56 y enci

(“

Zn la parse @
ma del frensportador 53 estd sujeto un gato veriical 64 cuya

figacién se ejusta en el ssentido de la altura por medio Je un

p.

ispositivo sencillo parscido al gue se representa en la par-

A

te superior de la firura 7; esie gato 64 soporta en la extre-
midad inferior de su vaSuavo un rodillo 65 el cual, al final
de su carrera nacia abajo se apoya ligeresmente sobre el ramal
superior Gel transportador 53.

Como se representa en la figura, este gato 64
estd sujeto en el costado de los largueros 56 pare despe;ar
el intdrvelo situzdo en3»2 estos Ultimos y pera que el carro
pueda evolucionar adecuadamente.

Se ve iguzlmente, representado de manera esque—
mitica, un palpador 66 sujeto entre los largueros y destlna—'
do 2 accionar el sistema elsvador de la mesa 62 para que la
piel que descensa en la rarte superior se sitlle sensiblemente
a la altura o preferentemente ligeramente encima del ramal su
perior del transportador 53. Finaluente, el carro 57 estd
equipado, en su parte inferior:

- por una parie de un sistema de empﬁje longitu-~

dinal 67 cuyo detalle se ilusira en la figura 7,
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~ por otra parte, de un sistema de apriete trans

8 y de un cabezal ée aspiracidn 69 cuyo detalle s¢ re

B
o]
H
n
8]
[
(%)}

presenta en las figuras 10 y 11.
E1l palpador 56 esta a2lojado entre los patines de

los sisterss 67 y 68 (cuendo el carro 57 esté en la posiciin

izquierda exitrema) y sitlz 13 mesz a una altura tal, con re-

acién a dichos patines, gue estos puedan apoyarse sobre la

l..l

piel supsrior cuando bajan y esto, forme o no la pila un
hueco en la verdical de su posicidn., Para permitir tambien
gue los vatines del sistema 63 entre én contacto con la piei
superior, incluso cuzndo la pila prescnta un hueco o wma pro-

tuberancizen la vertical correspondiente, puede preverse 0tro

‘ramal palpador gque acciona el rsglaje en el sentido de la-al

ture del sistems 63 propishente dicho.

Se describiré ahora mas defalladamente el sis-
tena de emovuje longitudinal‘57,.haciendo referencia mésrparﬁ;
cularmente a la figura 7.

El conjunto estd sujeto debsjo del carro éra-
cilas a un tubo éuadrado 70 que incluye una-ranura longi%ﬁﬂi—
nal 71 y que estd soldado debajo del carro. ] '

El conjunto 67 proplamente dicho estd acoplado
con el tubo 70 por otro tuvo cuzdrado mds pequefio 72'el cual
estd sujeto gracias a wun tornillo o una tuerca 73. EL tubo
72 estd soldado a una susla T4 que sirve para sujetar wn gato
neumatico 75 de doble efecto, alimentado por wmas tuberfas 76.

El vistago inferior 77 (figuras é ¥y 9) del gato
lleva en su extremidad inferior una placa en forma de U 78 que
estd sujeta éor una tuerca y una contratuerca. EL conjwmto es
t4 guiado por un:contra—&arilla79<¥aimpide que el vistago gire

P 4 -
sobre si mismo.
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Este sistemn de guiado equipa todos los gatos de
la instalscién y no se describiré mas detallzdemente.

"En la extrenidad de las patas en forma de U de
la placa 78 estén erticulados, grocias a una bisagra 80, dos
patines curvos 81 cuyas caras cénoavas estdn situadas frente
a la placa 78 y que estan provistos, en su varte inferior,
de un revestimiento antideslizante, por ejemplo de caucho
provisto de Gientes igualimente de caucho.

EL pivotamiento de esios patines estd aszgurado
por wnas varillas curves 82 vrovistas de horquillas en su ex-
trenided superior situade encimz de la placa 78 y que cprisio
nan, entre esta placa y los patines, vnos muelles 83.

Examiﬁaﬁdo las figuras 8 y 9, se¢ ve que cuzado
se baja el véstazo del gatd 75, el patin se aplica sobre la
piel Pi que descansa en‘la parte superior de la pila,

Cuzndo se con%inﬁé el descenso del gato, gl Pa~
tin pivota alrededor de su bisagra y se desarrolla, 2 la al-
tura de la piel P1, una componente horizontal que tiende a
hacer que la piel se deslice en el sentido de las flechés:de
la figura 9, mientras que se comprime el nuelle 83, lo qué
refuerza la adherencia de los dientes de caucho sobre .la piel.

Cuando se eleva el véstago del gato, el conjunto
toma de nuevo la posicidn representada en la figura 8, mien- -
tras que la piel P1 permanece en la posicién'representada en
la figura 9.

Durante esta operacibn, las uniones fisicas que

—

hacen que la piel P1 se adhiera en la piel P2 se interrumpen
y wma cierta cantidad de aire puede penedrar debajo de da piel
P1 alrededor de la zonz de asiento, situada en la vertical del

gato.
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Se observard que el tubo 72 no estd en el eje
del gato 75, para que los varios eguipos néviles no choqﬁen
con unos equipos nontzdos de monera fija en los larguéros 56.

3¢ hard anora referenciz a las figuras 10 y 11,
y se descrivirs el sistema que lleva la referencia 68 en la
figura G. ‘

Se ve de nuevo uva sistema de montaje en el carro
andlogo al anterior, Sin embargo, el vdstago del gato 84 estd
equivpado en su parte inferior de una vlaca que incluye wnos
patines 85 y 86 los cucles no son ya paralelos sino que estén

)
onico.,

]
]

enfrentados y actian de manera ant

Ademds, la placa 877gue los soporwa inciuye unag
lenglieta excentrada‘eﬁ'lé/ﬁual‘esté nonizdo, graciasz wa
tuerca y a2 una contréfﬁerca, el cabezal de aspiracidn 69 ond-
logo al que se ha descrito en'el primer modo de realizaéién,
y que puede estar coneciado 2 una fuenite de depresifn o 2 wm
compresor por un conducto 88, En la prdéctica, un solo ylmis«
mo aparato vuede servir de fuenie de depresidn y como coﬁpre-
sor,

Ieg figzurzs 10 y 11 ilustren la manera con 11
cual trabajan los dos patines enfrentados.

En efecto, cuando se baja el vdstago 89 del siste
ma 68 1los patines se apoyen en vrimer lugar sobre la piel Pi..

A continuacidn, por un efecto similar al que se
he descrito ya, con motivo de lzs figuras 8 y @, estos dos pa-
tines hacen volver las dos alas de la piel F1 debajo del eje
del gato y por tanto debajo del cabezal de aspiracidn, lo gue
tiene pbr efecto levantar la piel en esta regidn y crear wn
pliegue gue consgtituye wm paso por ¢l cual el aire puede pene-

trar debajo de la piel.
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5i, después de hacer tajar la varilla acl gato,
ge une el cabezmal 69 2 su fuente ds Fe?resién, 1z fonnacién

del pliezue se acentia y cxiste la segurided de que el aire
renctrard debajo del conducto qus s¢ ve claramente en la fi-
gura 11, El gistema de apriesie fransverszl 53 ez del mismo
tipo que el que se ha representads en las figures 10y 11,
pero no incluye cabezal de aspiracidn. 3Je describirad ahora
lzs etapas sucesivas del ciclo e trzbajo de 1a mdgquina re-
presentads en la figura 6, en las verias figurzs correspon-
Gientes 122 2 121, 3Se ha representiado sclanente la pila de
pleles en las fizuras 12z mientras gue en las risuras sigulen
tes se ha ilustrado‘solamcnta 1z piel que descansa en le par-

te superior de lza pila,

g

L LSl

t iguia 125 izuzlmente; se hnan esquemati

txd
v}
Fh

1

®
[6N

zado los sistemas 63, 6§, 67 y 68 mientras que tan solo se
han ilustrado en las siguientes figuras los movimientos de eg
tos sistemas. Por otra rarie, se ve en el trensportador 53
una piel tomada de la pila durante uﬁ ciclo anterior y que es-

44 evacudndose hacia la derecha.

)

in 1z fisura 122, todos estos sistemas esian en

‘posicidn alta. Por otra parte, el gato 58 estd desplezadc

mientras que el gato 59 estd replegzdo. EL carro 57 se en-
cuentra pues separado de su posicidn izauierda extrema pof hisk:]
Jongitud igunl a la carrera del gato 59.

Siempre en la posicidn representada en la figura
12a, el cabezal de aspiracidn esta conectado con el compresor.

En la segwnda etapa del ciclo (figwra 12b) el vds
tago del gato 63 estd en posicidn beja lo que tiene por efec—
to crear un pliegue longiiuwdinal axial y acercar zl eje los

bordes de la piel que se sevara de la piel subyacente en: GJLJ
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n. .
=n la tercera etape del ciclo (figura 12¢) el wvis

del sisteme 63 se mentiene en posicidan baja, lo gue man-

py
o

03
(o)

tiene los patines correspondientes simplemente apoyados por
vna y otra perte dal pliesme lonzgitudinal formado anterior-
mente,

Al mismo tiempo, el vdstago del gato 68 baja y
el czbezal permaenece unido con el compresor lo gue permite,
por una parie, expulsar las particulas de polvo u otros dese-
chos que descansan sobre lg pilel, y por otra parte formar otre
pliesue longisvdinal en la prolongacidn del anterior,

Bn la cuerta etapa dei/frocedimiento {figura 124)

el vistago del gzato 63 estd en posicidn alta, desplomdndose

— S

en cierto grado ¢l oliegve Tormado en su vertical.

Al mismo tiempo, el vistago del gato del sistema
68 se eleva nientras que el cabazal de aspiracidn se conectz
a su fuente

En estz rezidn, el cabezal de aspiraciln contri-
buye pues a confirmer el pliegue de acuerdo con €l mecaalsmo
exruesto en la figura 10 e ineluso 1o acentﬁa~ya gure mantiena
su accidn durante la elevacidn del véstago del gato.

A1 mismo tiempo, finalmente, el vdstagzo dglrgato
del sistema 67 baja, lo que tiene por efecto iniciar la fbrmg
cibn de un vliezue transversal por deslizamiento de la piel
en esta regidn haciz la parte derecha de la figura 6. De
acuerdo con el mecanismo representado en la figura 9, durantve
este nmovimiento el pliszue formado durante la fase ilustrada
en la figura 12b se aplasta umds o menos durante este desliza~
miento, pero esto contiribuye a aplastar el primer pliegue

original vpor una ¥y oira varte debajo de las zglas de la piel,
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En la quinta fase del cicle (figara 128), el VA g
tago del gato del sistema £7 se mantiene en posicidn baja de
nodo que los patines corresnonalcﬁt s permonecen en la pogi-
cidn represeniada en la figura 9.

Tntonces se elimenta el satc 59 pare desplegar-
lo lo gue “iene por efecto desplazar el carro 57 hacia su
posicién izquierda extrema (figmra 6) y por tanto acentuar

todavia mis el desplazenmiento de la piel P71 que es arra atrada

S

‘por los petines durante su movipiento,

Durante el mismo tiempo, el cobezal de aspira-

cibn se desconecta de su fuente de devresibn y se conecta de

nuevo al compresor.

451

Por ﬁanto,rel plicgue transverssl iniciado se

desplonz lo mismo que el hliegue longitudinal iniciedo {eba-

jo del cabezal del sistema 68 que se distribuye debajo dz las

ales de la piel. " |

‘ En 1o sexta etapa del ciclo (figura 12£) se we~

pite la pnr“cién ilustrada en 1a figura 12b bajandb de uve-
‘

Vo el V“staﬂo del gzato del ulstcma 63 mientras gue los neti-

nes Gel sistema 67 permanecen apoyados sobre ls piel.

En la séptima etapa del ciclo (figura 12g) se ele

vé de nuevo el vdstago y los patines del sistema 67 misniras
gue los patines del sistema 63 permanecen apoyados. Ya que
ls piel es liberada en esta parte central, el pliegue trang-—
versal no %iene mds que una ligera tendencia a desplomarse.

En la octava parte del ciclo (figura 12h) se ha—.
ce bajar de nuevo el véstago del sistema 63, 1o que tiene por
efecto recoger el pliegue longitudinal iniciado en esta re~ '
gibn. .

Se observard que el cabezal de aspiracién se en-

-

[P
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cuentra entonces frente a una zona de ls niel gue ya no es
1la misma oue la cue corresponde a la fizura 12¢. De' este mo-
do, i, durante la operaciodn ilustrada en la figura 12¢, el
cabezel de sspiracidn estd situado en la vertical de un agu-
jero o de unz zoﬁa porosa de la piel P1 y si la piel subyae=
cente ha sido arrastreda durante el movimizsnto, mientras se
reéliza la operacidn ilustreda en la figura 12h, el cabezal
se sitde frente 2 un pliegue o0 a una zona en la cual existe
mucha probabilidad de que no esié presente otro agujero (md-
xime si existe ya wno a2 wa distancia ds uvros vocos centime-
tros durenbe 1z primera operacidn).

Por o?ra,garte, con motivo de las deformaciones
¥y sacudidas, existe la seguridad que la piel subyacente se n
despegadc de la tiel supefior.

Durante esta operacidn, los patines montados en
la extremidad Gel vastaszo del gato del sistema 63 permanecen
apoyados sobre la piel,

Durante la novena etapa del ciclo (figura 12i)
el vistago del gato del sistema 63 sube, AL mismo tiempo,
el cabezal de cspiracidn se conecta a su fusn%e-de depfééién
y sujeta firmemente la piel P1 y realiza esta operacién'@br
si sola, en razdén de las explicaciones cue anteceden.

Simultdneamente, el vdstago del gato del sistema

68 sube y la piel queda dispuesta para ser.evaéuada.

Se observard que, si para colmo de desdichas,
el cabezal Ge aspiracién no se sifua frente a un agujero du-
rante la fase 12g, si no que se sitva frente 2 un agujero du-
rante la fase de lau figura i2h, existen muchas posibilidades

de que el cabezal de aspiracidn no coja nzda.

En efecto, se limitard a aspirar el aire que



10

15

20

25

30

- 29 -

atravesard el agujero pesando debajo de la piel P1.

Por tanto, se produce wa fallo de alimentacidn
del transporiador 50, zero durente el ciclo siguiente; se
volverd al caso evocado zés arriba y lo piel serd arrastrada
salvo si, con wa probabilidad poco verosimil, existe un se-
sgundo agujsro tembién desplazado lo que darfe lugar solamente
a un segundo fallo, ete. Iurante la décime etapa del ciclo
(figura 191) lz piel es arrastrada hacia la derecha en direc-
cidn al $remsportacor 53 ya que los Gos 3atos 58 y 59 me re~
pliegen.

Tstendo todavia en posicidn alta el rodillo del
sistema 64, la piel puede aplicarse norasluente sobre el ra-

mal superior del 7
si, oof motivh de este transporte, las alas de
la piel situadas por un2 y otra parte del cabezal de aspira-
cién tienen tendenciza a repiagafse sobre si mismas, las sacve
didas producidas sobre el ramal superior del transportaicr 53,
o el evance répido de este ramal superior tienen tendencia
a sitﬁarlas hacia adelante.
Duranie la decimotercera ctapa del ciclo ’f iguz
Zk) el gato del sistema 60 baja.

Se observard gue los patines que se anoyabun
sobre la pila de pieles permenecen encima del ramal superior
del transportador 53, ya que este estd situado ligeramente
por debajo.

Se hace bajar 2l mismo tiempo el rodillo 65,
la piel, perfectemente aplicada sobre el ramal superior del
transportador 53, tiene tendencia a ser arrastrada.

Es en este'momento, durente la duocécima etapa

del ciclo, cuando se desconecta el cabezal de espiracién de su
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fuente de depresién y se le une al compresor, lo que eleva el
véstezo del z2to del sistema 68.

Psra volver a la primera etapa dél giguviente ci-
c¢lo, basta entonces con alimentar el véstago 58 y'elevér la
verilla ael rodilio 65 vara que el carro 57 asi como todos
los sistemas se encuentren de nueve en su posicidn inicial
(figura 122).

tunque el modo Ge realizacidn del procedimiento
y de lz mdquina naya sido descrito con relacifn a la extrac-
cidn de vieles de animales amontonadas en vilas, es evidente
que puede uiilizarse para hojas en generél, que presentan los

mismos inconvenientes o a2lgunos de los inconvenientes mencio-
ol

- ’ .

‘nados mds arriba con relacidn a las pieles de animales, "Por

ejemplo, pusde wiilizarse para hojas de materia plésticé5*bg§
cho, metel, etc. También, estd claro que segin la natursle-
za y la forma de las hojas que han de ser tomadas de la pils,
es posible vor ejemplo repetir tal o cual operacidn de "arru-
gado" en una zona varticuwlarmente adherente de las hojas;
tambidn, pueden preverse dos 0 més dispositivos que imprimen
vn deslizemiento longitudinal en el caso en ei_cual la piel
o la hoja es muy larga con el objeto de crear dos o varios.

ot

pliegues transversales del tipo del que se forma en la figura
12¢. )

Por el contfario,.si las pieles son gruesas y -
bastante rigidas, es vposible suprimir una u otra de las opera—
ciones ilustradas en las figuras 12g2 a 12l. Para ello basta
gon prever un gecusnciador cuyo prozrama puede ser modificado
a voluntad por el operario de la miquina antes de su puesta

en marcha para el tratamiento de una enirega de pieles deter—

minada; de este modo, es suficiente que el operario proceda 2

s
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wn examen de lag pieles y, en funcidn de su experiencia, deci-
da por ejemplo que la operacidn de deglizemiento treaunsvecrsal
(ya que varios de los equipos de acuerdo con la figure 10
pueden estar dispuestos en el eje de la naguina) se repetira
dos o trez veces, que la operacidn ge deslizamiento'longituy
dinal se repetira igualmente o que se efectuars en dos empla-
zemientos aproviados (cusndo lo méguina presenta en el mismo
carro dos eguipos del tipo Ge la figura 7, susceptibles de

ser scciorados simulténesmenie o por separado), y a continua-
cidn prosramar el secuenciador de manera correspondiente -1lo
que puede realizarse fdcilmente, si la mdguina esti equipada
de wn puplitre de progpgmacién adecuzdo y bastante tradicional-~
de modo que las variasifér.seo Gel procedimiento se realicen

de manera'simplificadé o por el contrerio de renera sofistiqg
da segin si la piel predenta we egtructura que facilita su
extraccidn o por el contrario gue la dificulta.

A #itulo indicativo, npuede precisarse gue ol
ejemplo dezcrito en las figuras 12g & 121 se refiere al caso
de pieles ce cordero bazstonte clésicas, cuyas dimensibnasrson
del orden de 70 x 70 cm, con wm peso de 350 gfémos aproring-
damente,

Finalmente, mientras que en el modo de puasﬁa en
practica del procedimiento descrito con referencia a las fi--
guras 6 a 13, se observa un movimiento previé de retroceso de
la piel con relacibn al transporitador (figura 12e) podria
realizarse un movimiento de avance con relacifn a dicho trans-
portador, segin las ceracteristicas de la piel. Asi mismo,

serfa posible modificar, en funcidn de las necesidades, la

orientacidn de los patines.

En resumen, lo tresente Patente de Invencidn que

-
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se solicita deber& recaer en las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.- Procedimiento y su correspondiente méguina
que permite extraer automfticamente, una por una, pieles
de animales u hojas irwgulares de material fino y flexible,
amontonadas en una pila, consistiendo dicho procedimiento,

- en gplicar en wa verticzl determinade, so-
bre lz cara superior Ge la piel ques descansa.en la tarte su-

perior del moatdn, un cabezal Ge sspirzeidn unido a una fuen

- en deswlzzar hacizs unz zona de descarga di-

o

cho cabesal rastre con €1 dicha piel

o
‘\
[ &)
a3
H
. W
- Q
P}
=)
2
&
o]
~

ck

sujeta 7 retenida por aspiraciinm,
- en descorgctar dicho czbezal de su fusnte de
depresifn, y o :

- en hacerlo volver a2 lz vertical predeterxzine—
da,

~ caracterizado porgue, vrevieamente a lz opera-

4 2 a9 . 2 - o . . 2 N N
citn Ge epiicacion del cabezal de aspirscidn sobre la. cara
superior ¢e lz piel de la parte supzrior de 1a pila perz su

« 7 -
extraccicn,

- se imprime a dicha plel, sobre la piel sub-
yacente y con relacidn a ésta, un movimiento de deslizamien-
to en su plano,

« de¢ potencia suficiente vara vencer la re-

sistencia opuesta por las fucrzas que hacen que se adniersn

a la piel subyacente,
e Yy de amplitud suriciente para que lasg irre-
gularidades de sus caras respectivamente enfrentedas las se-

paren la uwna de la otra,
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(gracizs a lo cusl, por wma parte, las unio-
nes fisicazs de asraccidn entre laz caras enfrentadas de la
piel de lz parte superior del montdn y de la piel subyacen-
te se inserrunpen ¥y, por otra partve, se introduce aire entre
diéhas caras enfrentadas, lo que mermite desplazar la pisl
de la parte superior sin arrasirar la plel subyacente al mis
mo tiempo). ,

2,~ Procedimiento segzin la rekvindicacidn 1,
carscterizado porgue,

~ se imprime el mov1m1~nto e deslizamiento en
dos zonas distintas de dichs wiel de la parte superior del
nontén y bajo la *orma de dog movimientos elewent zles en
sentidos opuestos a ]o 1ar*o Ge la direcciltn gue pasa por

- -
-

ambas zonas,

(gracias‘ablo cual dicha piel de la parte gu-
perior del nonton es elevadé en laz zona intermedia y se¢ for—
me as{ un pasillo debajo de ella para mejorar la introduc-
cibn del aire).

3.~ Procedimiento segin la-reivindicacidn 1,
carccterizado porgue: )

~ se imprime el movimiento de deglizamiento en
dos zonas distintas de dicha piel de la parte superior del
montén y en el mismo sentido a lo largo de dos direcciones
paralelas perpendiculares a la direccidn que pasa por ambas
zonas,

(gracias a lo cual el movimiento de desliza~-

"miento se imprime a la piel'en un frente amplio).

4.~ Procedimiento segzin la reivindicacidn 1,
caracterizado porgue: .

- el movimiento de deslizamiento se imprime a
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partir de wna zona de la plel, que estsd localizada en la pe-
riferie de esta Ultins,

— el movimiento de deslizamiento se realiza ha-
cia la otra exiremidad diasmetral de la piel, N

( gracizs a lo cual laz sevaracién de la piel

G

situada en la parte superior del montdn se hace en la re-
gidn central -mds adherente- de la piel),

5,— Procediniento sezin la reivindicacibn 1,
caractzrizado porgue:

- Qurante el ciclo se'imprime a la piel wmn mo—
vimiento de deslizamiento relativo con relacidn al cabezal
de aspiracidn, _

H e

(gracias a lo cual, cuando la piel presenta un
agujero O una zona pérozafé'la vertical del cabezal, eﬁ‘el
comienzo del ciclo, la piel sers arrastrada sin embargoﬁdurag

te el cicle).

6.~ Procedimiento sezim la reivindicaciin 2,
caracterizado porgue:

- despuds de imprimir el movimiento de desii-
zamiento, que se descompone en dos novimientos elementg;és
antagénicos, se conecta el cabezal de aspiracidn a su fuente
de depresiln, situdndolo ligeramente encima de la zona inter
media, ’
(gracias a lo cual el cabezal Ge aspiraciln
aumenta la elevacidn provocada por los movimientos elementa-
les antaglnicos de deslizamiento).

7.~ Procedimiento segin la reivindicacidn 2,

caracterizado porgue el movimiento de deslizamiento ge. im-

prime por lo menog dos veces sucesivamente, desconectindose

_entre estas dos operaciones el cabezal de aspiracidn de su

e
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fuente de depresidn,

(gracias a lo cual, en caso de elevacidn o de
aspiracidn de la pisl subyacente con la piel de la parte
superior, en razdn de la presencia de una z0na porosa 0 psr
forada a lo vertical del cabezal de aspiracidn, dicha piel
subyacente tiene la posibilidad de desplomarse durante 1=
interrupcidn de la aspiracibn y dejar que solamente la piel
de la parte superior sea expuesgta cuando s restvahlece ulte~
riormente la accidn de aspiracicn),

8.~ Procedimiento segin una de las reivindics
ciones 2, 6 o 7, caracterizado porgue el moviniento de des-

lizamiento cons ul'tu_{d o por movimi eri o5 clementales antag 0—’
T g &
q . -

nicos se imprime a horcajadas en por lo menos dos zomas dis—
tribufdas a lo lé?%b de tn eje de la piel,

(gracias 2 lo cual los conductos creados por.
la elevacién provocada por.cada par de novimientos antagd-
nicos se sitéan en la prolonzacidn el wno del otro v oueden
asi conectarse el uno con el otro). -

9.~ Procedimiento segin una de las reivindica—
cicnes 2 o 3, caracterizado porgue se imprimé a la piei U
povimiento de deslizamiento en su plano por lo menos en dos
direcciones cruzadas,

(gracias a lo cual se crean unos movimientos de
elevacidn -y por tento wog conductos de aire-~ en diversos
sentidos, lo que favorece por una parte la conexifn de es—
tos conductos entre si, a manera de una operaciln de arruga- .
do multidireccional efectuada 2 meno en varias zZonas permi-
tiendo realizar por oira parte a voluntad un desprendimien-~
to cuadriculado en funcién de la forma de la piel).

10.- Procedimiento segin la reivindicacién 1,

”
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caracterizado porgue el novinienso de deslizmamiento de la

18l en su plano se obtiene mediante desvio en el sentido

Le]

horizontal ée wna presidn aplicada versicalmente.

11.~ Iégquina para ponsr en préctica el proce-
dimiento sezim la reivindicacidn 1, que incluye:

~ unz plataforma destinada a recitir la pila de
pieles,

-~ un cobezel de asgiracién dispuesto encima ¥y
en la veriicsl de diche pletaforma en wna posicién de des—~
canso y conectado & una fuente de depresidn,

- unos redios de conexién,~unos nedios de ac—
cionamientc cue nermltnn desconsctar y unog medios de acc'g

namiento que permluen conecthr el cabezal de asplraclcn con

- ~I

la fuente de aep:esién, <

- Unos mealos de vulado para guiar el cavesal
de aspiracién hasta la altura de 1o cara superior de la piel
que descansa en la varte superior de la pila, permitiendo
unos medlog de accionamiento hacer que el cabezal beje. hasta
este nivel y permitiendo unos redios de accionamiento.que el
cabezal suba & sSu posicion de descanso, i

-~ wnos medios de guiado y unos medios de,acclo-
pamiento respectivamente, para guiar y desplazar el cabézal
de aspiracibm entre la vertical de su posicidn de descanso
v una posiciln de descarga separade,

- unos medios de mando para activar respective-
mente estos varios medios de accionamiento, |

— unos medios de conirol secuencial que permi-
ten accioner dichos medlos de mando de acuerdo con un ciclo
gue incluye por lo menos la sctivacibn sucesiva de los me-

dios de accionamiento del movimiento de descenso del cabezal

B e carninio - -

B iaigc i PG
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de aspiracitn y de sus redios de conexidn con la fuente de
deprasidn, y a continuzcifn unos medios de accimmamisnto

gue permiten que el czbezal ae aspiracién ge eleve ¥y unos me

L4

dios de accionamiento que lo alejan de su posiciln de, Ges-
carga, y finalmente uros medios rara desconectar el czbezzl
de la fuente de depresidn y unog medios de sccionamienvo que

aseguran su retroceso a 1= nosicidn de descanso,

-
)

estando éicho mdquina caracterizada porgue incl

Is

ye ademds,

- un patin entideslizante que rusde ser splica
do, a partir de wm posiciln Ge retroceso en una verticzl
especifica predete?minada sobre la cara supcerior de ls niel
que descansa en la pgrte sﬁpérior de la pila, por aﬂos-ie~

— o, )

- ~
~

dios de descenso y derxresidn tales que diche piel acoupzre,
por 1o menos en la zona de aplicacién de &icho patin, -cual-

quier deslizamiento horicontal de este Ultino,

it

~ wnos medios de zuiado y vmos medios de zeoi
nemiento que permiten imprimir al pztin, cuando estd aplice~
do soore la piel de la parte superior de la pila, un despla~
zanisnto en el plano de esta 1lting suficisn%e TS i;ﬁeé
rrumpir las fuerzas que hacen que se adniers sobre lz2 piel
subyacente y para inéroducir aire, gracias a las irreguléri-
dades entre sus caras respectivamente enfrentadas, )

-~ unos medios de gulado y de accionamiento que
permiten hacer volver el vatin a su posicién de retroceso,
después de dicho desplazemiento,

- wnos medics de mando para poner en aceidn los
medios de presibn del patin, sus medios de desplazamiento ho
rizontal y sus medios de retroceso, ‘

"~ y unos medios de conirol para accionar suce-
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sivamente estos medios de mando en el orden indicado méds
arriba antes de activar los medios de descenso del cabezal de
aspiracidn para tomar la piel situwada en la parte superior
del montodn. *

| 12.~ Mdquine segin la reivindicezeibn 11, coreg
terizada porque el patin antideslizante estd constituido

pof m peine provisto de finas agujas cuyas longitudes son
sustancielinente inferiores al espescr medio de las pieles.

. . 4 P S . 7
13.~ DMdquina segun la reivinéicaciotn 11, pa-

H

¢ e ’ N . 2
a ponar en practica el procedimiento segin la reivindicacion

(11N

10, caracterizada porgue el patin esta constituido por uns 1

=

ina curva e;ternagente recubierta de material antideslizante,
articulada en una de sus extremidades sobre un soportgrhacia
el cucl presenta su cara?géncava, aposyandose un muellérfespeg
tivamente sobre la carifcéncavg de la lémina y sobre el 5o~
porte, estando asegurado el desplazamiento de la ldmina cur—
va en el vlano de 1z niel situada en la varte superior de la
pila, al ser aplicada sobre esta Ultima, por la prol ngécién

de la activacidn de los medios de descenso, en contra del

efecto del muelle, haste que le ldmina curva se apoye en.’ su

'

soporte.

14.,~ lNagquina segin la reivindicecidn 11;-bé-
racterizada vorgue la mdguina incluye wn par de.patines,*esé
tando sus medios rsspectivos de accionamiento y guiado ce
sus desplazamientos en el plano de la piel de la parte supe-
rior de la v»ila previstos para ser activados en sentido opues
to a lo largo de una misma direccidn y estando acoplados el
uno com el otro sus otros medios de accionamiento de mendo y
de control. \ '

r.. DU s
15.~ Haquina seglin la reivindicacibn 14, carac

s
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terizsda ?orque el par de patines esta dispuesto por wna y
otra partec del cabezal de aspiracion.

" {6.~ ldouwina sezun la reivindicacidn 11, cuya
plataforaa 933u equipada de vn mecaniszo elevador que run—
ticne Oﬁ°t“ﬁue el nivel de la piel de 1= parte superior de
la vila gracias a wm palpador de control que descansa s0DTe

sta piel, estando diche pdquina carzcterizada porgue éicho
palpador estz clojado en la proximidad y ligeremente encina
del patin en posicibn de apoyo sobre la piel.

17.= Téquina segin wnz de las reivinéicaciones

jol)

[

14, 15 o 16, caractorizada porgue Gos rarss de pabines por
1o menos estén distribuidos respectivamente encima y por
una y otra parte dé JJJ .‘Lm’m que atraviesa la platarormz.
18~ £équ1ﬁ£ ‘seglin la reivindiczeibn 13, ca-

racterlzaaa porgue se han prcv1sto unos medios nara imprimir
al soporte del patin un uesPlaaamlenﬁo paralelo al qeopl as
miento zvlicado a la piel de la parte superior de la pila
por la 1ldmina curva y en el nismo sentidd.

19,~ idguine segin la reivindicacidn 11, carag
terizada porque los medios de guiado del Damvn estin orien-
tados en la Qireccién de descarga Ge la piel.

20. Se mivindica por Gltimo como objeto sobre
el que ha de recaer la patente de invencidn que se solicfta‘
por: PROCEDIMIENTO Y SU CORRESPONDIENTE ﬁAQﬁINA QUE PERMITE
EXTRAER AUTOMATICAMENTE,UNA POR UNA PIELES DE ANIMALES, U
HOJAS IRREGULARES DE MATERIAL FINO Y FLEXIBLE, AMONTCNADAS

EN UN PILA.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de cuarenta phgi-
nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 20 diciembre de 1.974

BERNARDO UNGRIA
P-D.
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