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PATENTE DE INVENCION

í<?.-

PERFECCIONAMIENTOS 13í UNIDADES DE CONEXIONES PARA INTmCONECTAR 
EXCLUSIVAMENTE DOS LINEAS DE DERIVACION. .'

'WESTERN ELECTRIC COMPANY, INCORPORATED, entidad ñor.
teamericana, residente en 195 Broadway, New York, 
New York 10007, EE. UU. de A.

La presente invención se refiere a una unidad de conexión 
para interconeetar de manera exclusiva dos lineas derivadas en 
la qué una serie de líneas derivadas se conectan a la unidad 
de conexiones, comprendiendo la unidad de conexiones un circuí 
to de entrada y un circuito de salida para cada linea que fun
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clona en respuesta, a una ses <1 d<* dntoa qtto procedo dol circuito de
entrada do una linea derivada, a lott circuitos de nultdn de l-.u otrar. ¡
lineas derivadas. !

So conoce una red do datos de linea privada compartida, en pa_ :
raíalo, por una serie de estaciones de linea como una linoa do pup_ í
tos múltiples o linea compartida. Cada estación tiene la capacidad ;
de enviar y recibir datos en un bucle de linea que se extiendo a '
un emplazamiento central. En el emplazamiento central, el bucle de ¡
linea se conecta a. una. linoa do derivación que esta interconectada ;
con otras lineas similares de derivación por una unidad central o
de conexiones. Cada una do estas otras lineas derivadas puede ro_ !
nectarse a otra estación o puede extenderse a otra unidad de core__
xiones en el mismo o en otro emplazamiento central. La linea de ¡
tos múltiples estpa formada por todas las lineas derivadas a los '
oentres interconectados. j

En un tipo de linea de puntos múltiples, cada estación de la
linea comunica con las demás estacionas de la linea. Este último 'i
pode linea de puntos múltiples exige una unidad de conexionar "s^
m&trica" quo interconecta cada derivación con todas las dentós =í-* ;
vaciones.' Los datos de entrada que proceden do cualquier deriv?.c.¡-''n ;
se difunden a todas las derivaciones, sujet-n a la condición -<to ;
una estación do dt-rivación.pueda recibir los datos difundidos do
sólo una de las otras derivaciones en un momento dado.

En un segundo tipo de linea de puntos múltiples se expon*
red de puntos múltiples que lleva unidades simétricas de co-i AÍ - _

nes, teniendo cada unidad de conexiones la capp-cidad de radío o o'
fundir datos do cualquier derivación a todas las dornas derivncio ,
Esta* red se incorpora a un sistema ainorono de datos'en el qu-' -*rc
linea derivada transporta, en cada dirección, una palabra de ratos

s
quo designa la información del texto del mensaje o una palabra dr
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control que designa, la información de supervisión (como por ejemplo 
las condiciones de derivación libre.uocupadas) alineándose cada pa 
labra con palabras de otras derivaciones. Si dos de las estaciones 
desean intercomunicarse, simplemente radiodifunden a la red, reei 
biendo cada estación de la otra. Las derivaciones de las estaciones 
restantes, sin embargo, reciben señales enmascaradas de los datos 
combinados de las dos estaciones. Además, cualquiera de estas dos 
estaciones restantes puede.interrumpir la conversación de las dos 
estaciones enviando datos, que entonces enmascaran las señales de. 
las dos derivaciones originales. Cada unidad de conexiones en la 
red lleva un aparato de conmutación para formar una conexión bila_ 
teraí exclusiva entre una derivación designada previamente, denomi 
nada linea principal, y una de las demás lineas derivadas. El equi_ 
po situado en la linea principal envía señales de selección de deri 
vación al aparáte de conmutación de la unidad de conexiones para 
coneetar la derivaoión seleccionada a la linea principal y exoluir 
las derivaciones no seleccionadas; proporcionando una exclusión 
desooneetando el recorrido de salida h la derivación excluida de 
manera que no reoiba los datos enmascarados y bloquee las señales 
de entrada de la derivaoión excluida de manera que no pueda inte_ 
rrumpir la conversación bilateral. Si la linea principal llama a 
una derivaoión de otra unidad de conexionesy la extensión de la li_ 
nea derivada a esta otra unidad ( o la extensión a una unidad in__ 
termediá de conexiones que, a su vez se conecta a esta otra unidad 
de conexiones) se selecciona primero y se repite de nuevo el preee_ 
se para la otra unidad de conexiones para seleccionar la derivación 
a la que se llama.

En el segundo tipo de linea do puntos múltiples, únicamente 
el operador de la vibración principal puede formar la conexión ex-* 
elusiva. Es tambión necesario que el operador de la linoa principal
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conozca la identidad do la derivación o derivaciones que forma la 
ruta de ,1a interconexión y, can este conocimiento, proporcione el 
procesimiento o proceso de selección en pases múltiples anterior. *
mente descritos.

Los problemas se resuelven según la invención on v.mp un i do d 
de conexiones en la que la unidad de conexión comprende ademes 
unos circuitos que, on respuesta a una. señal de datos procedente 
del circuito de entrada de una linea derivada identifica esta li_ 
nea derivada como la primera Uno.? derivada activa y un circuito 
de puerta que responde a la identificación de la primera lineo, 
derivada activa para transmitir la señal de dntos a todos los cir 
cuites de salida de las lineas derivadas restantes, respondiendo 
el circuito a la recepción de una señal de datos procedente de] 
circuito de entrada de una segunda de las lineas derivadas restan 
tes, par* identificar como activa la segunda linea derivada y ca_ 
néctar la segunda linea derivada a la primera linea activa, y blo_ 
quear la recepción de las palabras de datoB en los circuitos de 
entrada do las lineas derivadas restantes, con lo que la unidad 
de conexiones establece una transmisión exclusiva entre las des 
lineas derivadas activas.
t- : De acuerdo oon la presente invención, la unidad de conexiones
detecta cuando se reciben simultáneamente los datos ( c las 
braa de datos) de dos de las derivaciones y corta las intercone_ 
xiones con las otras derivaciones, Has concretamente, cuando se 
reciben palabras de datos (opuestas a palabras de control "libre')
de una. derivación, la unidad do conexiones designa, la derivación 
ópmo activa ( y los datos se radiodifunden a todas las demás darr 
va.ei.ohes), y, cuando se hacen simultáneamente activas dos lineas 
derivadas, el paso de las señalas da datos desde la unión d<? coro 
xiones a las lineaa.de derivación no activan queda impedido, ble
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queandose la.s señales le entrada que proceden de las lineas 63 '
derivaoián no activas. De esta manera se. forma. una conexión ex 
elusiva bilateral entre los derivaciones activas por una cstr-oión !
que envía datos y una estación llamada que responda.

Una característico de la presente invención, esque, cando '
se forma una conexión exclusiva bilateral una derivación nc ac)*i
va no puede sor designada como activa aún cuando puedan recibiros
de la derivación*palabras.de datos de entrada. j

Otra característica de la invención es que, cuando c. forma i
una conexión bilateral exclusiva, se aplican palabras de control j
que designan la ausencia da señales de datos, a las derivaciones i

!
no activas. Las palabras de control se aplican también a una de 
rivación cuando de esta derivación esta libre o radiodifurdirado 
y todas las.demas derivaciones están no activas o libres. Los an j 
teriores y btroá objetos y características de la. presente inven_ ! 
eión se comprenderán mejor por la. descripción que sigua de una ! 
realización ilustrativa do la misma que se efectúa con referencia !
a los dibujos adjuntos en los que: j

La Fig. 1 muestra, en forma esquemática una red de puntos i
múltiples de lineas do derivaoión acopladas a unidades de conexión í!
simétrioas e interconeotadas.

Las Figs. 2 y 3 alineadas verticalmente, exponen, de m-tu.-'ra 
esquemática,, los detalles de los circuitos y equipo de uno urib-.ñ 
de conexiones simótrica de tres derivaciones dispuesta según 3a 
invención; y

La Fig. 4 representa las ondas de tomporiznción producidas 
por el equipo de reloj representado en lo. fig. 3.

En la fig. 1 se muestra una parte de una red alnorona de co_ 
municación de puntos múltiples, quo comprende principalmente unos 
unidades de conexiones simótricas y de puntos múltiples 101 y 102.
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La unidad de conexiones de puntea múltiples 101 termina en tres 
derivaciones (BRO, BR1 y BR2), identificadas por las lineas 103)
104 y 105* Cada una de las derivaciones recibe una señalización 
de linea de des pasos o dúplex completa. Do igual modo, la imi__ 
dad de conexiones de puntos múltiplos 102 termina en tres deriva^ 
ciones, identificadas como lineas 106 a 108, estando conectada la. 
linea 106 a la linea 105 do la unidad de conexiones de puntos múl̂  

tiples 101. Las otras derivaciones de las unidades de conexiones 
de puntos múltiples pueden extenderse a otras unidades de conexio^ 
neB, a estaciones remotas de señalización (por medio de bucles de 
linea) dispuestas para enviar y recibir datos síncronos, o a atro 
equipo de señalización dispuesto igualmente para enviar y recibir 
datos. Debo observarse que les unidades de conexiones, incluyendo 
las dos representadas en la Fig. 1, y el equipo de señalización 
pueden encontrarse en lugares separados.

Todo el equipo y circuito de envió y recepción en las esta_ 
cianea remotas y las unidades de conexiones de puntos múltiples 
se controlan por un reloj cernían o por relojes sincronizados. La 
-transmisión se hace en formato de palabras, teniendo cada palabra.
*8 bits y encontrándose sincronizada toda, la señalización proceden 
te .da'cualquier fuente de manera que cada bit de una palabra Be 
encuentre en la misma ranura de tiempo que un bit correspondiente 
de una palabra quo se transmite desde cualquier otro-oquipo. 
tas ranuras de tiempo se representan en la fig. 4 en las quo las 
'ranuras de'tiempo numeradas de 1 a 8 designan una palabra. De acuer 
do con la disposición de señalización, el bit que se oncúentra 
en el intervalo da la octava ranura de tiempo determina si la pa_ 
labra constituye una palabra de datos (bit "1"), que proporciona 
información sobre texto da mensaje, una palabra, da control (bit 
"0"), que proporciona una información do señalización do aupervi_
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visión intema. Información da señalización de supervisión lntor_ 
na a efectos de la presente menoría puede constituir unas condicio 
nes de señalización de linea, una condición de "libra" que desig_ 
na la ausencia de un texto oon mensaje. Se pionsa que cada linea 
e derivación contendrá siempres una palabra, de datos o de control 
y por lo tanto indicara siampres que existe una información de 
texto de mensaje o una condición de libre en la derivación.

Según la presente invención, cada unidad de conexiones de j
punte múltiples se encuentra dispuesta simétricamente con una se_ . ] 
rie de derivaciones. Como se representa en la fig, 1, cada unidad ! 
de conexiones tiene tres derivaciones. No obstante, como se des_ j 
criba con mayor detalle mao adelante, la unidad do conexiones de 
puntes múltiples se encuentra dispuesta en forma modular, permi_ 
tiendo la adición, de otras derivaciones, siendo ilimitado el 
número de derivaciones de cada unidad.

una de las unidades de conexiones, tal como la 
unidad de conexiones de puntos múltiples 101, pueden existir tres 
condiciones. E& la primera condición, el lado de entrada de todas 
las derivaciones se encuentra libre; en la segunda condición, el 
lado de entrada de una de las derivaciones recibe palabras de da_ 
.tos mientras que las otras derivaciones se enouentran libre; y ! 
en la tercera condición, los lados de entrada de dos de las deri_  ̂

vacíenos se encuentran recibiendo palabras de datos. ^
La unidad de conexiones de puntos múltiples se encuentra ,

dispuesta para comprobar las condiciones de los lados de entrada j
de lás'diversas derivaciones y distinguir si la derivación esta ,
libre o bien transmite palabras de datos. Bu la condición de que 
todas las derivaciones estén libros, la unidad de conexiones de !
puntos múltiples envía la palabra de control libro a los lados }
de salida de todas las derivaciones. Si una de las derivaciones ¡30
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envía datos, la unidad do conexiones de puntos múltiples designa 
dicha derivación como "activa", r.-diodifunden los datos recibidos 
de la derivación a los lados de salida de todas las domas deriva_ 
cienes (no activas), mientras que devuelve la palabra de control 
de libre al lado da Salida de la derivación activa. Si dos de las 
derivaciones envían datos a la unidad de conexiones de puntos múl 
tiples ambas quedan designadas como activas y, como resultado de 
esta designación simultanea de ambas como activas, la unidad de 
conexiones de puntos múltiples intercambia loa dates entre las dos 
derivaciones, enviando los datos de entrada de una derivación al 
paso de salida de la otra. Al mismo tiempo, la unidad de conexiq_ 
nes de puntes múltiples bloquea las soñales de entrada de la res 
tanto derivación (no activa) (o derivaciones, si hay mas de tres 
derivaciones) y este bloqueo y estado deno actividad se mantiene 
aún en el caso de que la derivación no activa intente convertir 
se en activa proporcionando palabras da datos. Por otra parte, la 
unidád de conexiones de puntos múltiples enviouna palabra de con_ 
trol de libre .al lado de salid?, de la derivación (o derivaciones) 
-no activas e-impide cualquier intento por parte de la derivación 
no activa en convertirse en activa. En consecuencia, y resumien_ 
do, cuando una derivación se hace activa, la unidad de conexión 
de puntos múltiplos radiodifunden datos de dicha derivación a 
todas las demás derivaciones y cuando dos derivaciones se convier 
ten en activas al mismo tiempd, la unidad da conexiones do puntos 
múltiples forma una. interconexión exclusiva entre las dos deriva_ 
cienes, excluyendo las derivaciones no activas

Las fig. 2 y 3 exponen los detalles de una unidad de conexiva 
nes de puntos múltiplas sim&tricos y de tres derivaciones, tal cc_ 
mo la unidad da conexiones de puntos múltiplos 101. Las visa de 
entrada 103 (A) y 105 (A) do las derivaciones BRO, BR1 y BR2 tor_
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minan en los circuitos de entrada 206, 207 y 208, respectivamente. 
Las vías de salida 103 (B), 104 (B) y 105 (B) se extienden desde 
los circuitos de salida 209) 210 y 211, respectivamente. Cada uno

!
de los circuitos de entrada 206, 207 y 208 regenera los datos de ' 
entrada bajo di control de un impulso de reloj dd bit en el con_ 
ductor BC; comprueba el octavo bit de cada palabra, de datos, pro_ ' 
perdonando esta información al cable 214? bloquea o hace pasar ¡ 
la palabra de da*í;os según, la información de entrada do loa conduc_ j 
tores Î í, DI y D2 del cabio 305; y aplica lá palabra de datos que j
ha pasado a travos de los conductores 2 15, 216 y 217 a Id matriz j
de puerta 212. j

La matriz de puerta 212 proporciona las funciones de radiodi_ 
fundir los datos de entrada, intorconectar dos derivaciones y d'j. 
tribuir la palabra de control de libre a los oircuites apropiadon 
de salida. Los datos de entrada se derivan de los.conductores 215) ¡. 
216 y 217) como se ha dicho anteriormente. La palabra de control ¡
de libre se recibe en el conductor 304. La matriz de puerta 212 aa {)
oontrola por la información de los cables 306 y 307 para distri-  j
buir estas palabras, de datos y de control, a los conductores 218, ¡ 
219 y 220, los cuales so extienden a los circuitos Ab salida 20?, j 
210 y 211. Cada circuito de salida, por ejemplo el circuito de na^ ! 
lida. 209) vuelve a temporizar les datos aplicados al mismo bajo el ' 
control de los impulsos de reloj de bit en el conductor BC, apli_ ¡ 
cando los datos retemporizados a las vías de salida de las deriva_ ! 
oiones.

Los impulsos de reíos anteriormente descritos los proporeio__ 
ha el circuito de reloj 302. El circuito de reloj 302 termina en 
los conductores de reloj 308 y 309 que se extienden a un reloj do ^
referencia de central (no representado), que proporciona los im ¡

, - ¡ pulsos de reloj de bit y de reloj de byto. Estos impulsos ce apli ¡
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can al circuito de reloj de bit 310 y al circuito de reloj de byte 

311 en ol circuito de reloj 302. El circuito de reloj de bit 310 

regenera los impulsos de reloj, proporcionando un impulso de reloj 

de bit representado por la onda de tcmporización DC en la íig. 4, 

y pasando el impulso de reloj do bit al conductor igualmente iden 

tificado BC. El circuito de reloj do bit 310 genera igualmente una 

inversión del impulso do reloj de bit representado por la onda de 

tcmporización BC y aplica la onda al conductor BC. El circuito de 

reloj de byte 3 H  regenera el impulso de reloj de byto y el im - 

pulso de byte regenerado, representado por la onda de temporixa- 

ción BP en la fig. 4 se hace pasar al conductor BP. Los impulsos 

de reloj de bit y de reloj de byte 3e hacen pasar al generador li­

bre 303f que comprende un generador convencional de palabras que 

genera respectivamente la palabra de libre. La palabra generada 2 

alineada en las ranuras de tiempo 1 apropiadas por lo:: impulsos 

de reloj de bit y de reloj de byte y su inversión se pasa al con­

ductor 304 (LIBRE) C.

El control central de la unidad de conexiones de puntos múl 

tiples le proporciona el circuito do control 301. La información 

procedente do cada circuito do entrada sobre si la palabra en en 

trada constituye una palabra de datos o una palabra de control se 

proporciona el cable 2l4,.como se ha descrito anteriormente, y se 

hace pasar acto seguido al circuito de control 301. El circuito de 

control 301 examina el octavo bit en unión con el aspecto del itn 

pulso de reloj do byte en el conductor BP para detectar si la dori 

vación de entrada está recibiendo una palabra de datos o una pala 

bra de control.

En el caso de que el octavo bit sea un bit "1" (la derivación 

está recibiendo una palabra de datos), y, además, en caso de que 

la unidad de conexiones no haya sido ocupada por otras dos deriva
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cionesactivas, el circuito de control designa, esta derivación de 
entrada como activa, devolviendo esta información al circuito da 
entrada por medio del cable 305, permitiendo de ese modo que <1 cir_ 
cuito de entrada haga pasar la palabra a la matriz de puerta. Si 
la derivación es la única derivación que se encuentra activa, el 
circuito de control 301 aplica lá información aplicada a los oa__ 
bles 306 y 307 para dar instrucciones a lamatriz de puerta 202 pa_ 
ra que radiodifundan los.datos a todas las-demas derivaciones y ha. 
ga pasar la palabra de libre por el conductor 304 al circuito de 
salida de la derivación activa.

Si una segunda derivación se hace activa, el circuito de con_
trol 301 reconoce que dos derivaciones se-encuentran simultáneaman_ 
te activas y pasa las señales apropiadas a travós de los conduoto_ 
res.en el cable 305, permitiendo a las dos derivaciones activas pa_ 
sar las palabras de datos de entrada a travos de sus oirouitos de 
entrada hasta la matriz de puerta 212, El circuito de control 301 
da instrucciones a la matriz de puerta 212 perneáis de los conduc_ 
teres de los cables 306 y 307 para que interconecte el circuito de 
entrada de cada derivación activa con el circuito de salida dé la 
otra derivación activa mientras hace pasar la palabra de libre por 
el conductor 304 al oircuito de salida de la derivación inactiva.,
Al mismo tiempo, el circuito dé oontrol 301 proporciona información 
por medio del cable 305 al circuito de entrada de la derivación 
inactiva, la cual da instrucciones al cirouito de entrada para que 
.bloquee loso de.tos.de entrada. Interiormente, elcircuito de oantrvl 
301.impide la designación de la derivación inactiva, como activa 
aún cuando pueda recibirse una palabra de datos, pasándose una in_ 
dicación de este hecho al circuito de control. Por último, si todas 
las derivaciones de entrada están libres, el oircuito de oontrol 
301 bloquea cada circuito de entrada y da instrucciones a la matriz
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de puerta. 212 para que pase la palabra generada, de control da Ti 
bre per el conductor 304 a todos los circuitos de salida.

La unidad da conexiones de puntos múltiplas puede modificar 
se de manera que termine en cualquier número de derivaciones. Es 
to puede disponerse añadiendo un circuito de entrada y uh circuí 
te de salida para cada derivación adicional e interconectado los 
circuitos de entrada y salida con la matriz de puerta 212 y el 
circuito de control 301. La matriz do puerta 212 y el cirouite 
de control 301 se modificarían igualmente de la manera que Be 
rú con mayir claridad mas adelante cuando se proceda a la de serijo 
cien detallada de la matriz de puerta y del circuito de control.

Los componentes del circuito de entrada 206 comprenden el 
terminador de linea 221, el registrador de desplazamiento 222 y 
el convertidor 223. Loa circuitos de entrada 207 y 206 están dia_ 
puestos y actúan de manera sustancialmente igual que el circuito 
de entrada 206.

Les bytes da datos de 6 bits procedentes de la derivación 
BRO que se reciben en la vía de entrada 103(A) se aplioan al ter 
minador&e linea 221. El terminador de linea 221 convierte estas 
señales de linea de entrada en bits de datos y los aplica secuan 
oialmente al registro de desplazamiento 222.

El registro de desplazamiento 222, tiene una serie de pasos, 
en número suficiente para almacenar los 8 bits de un byte. La 

corriente de bits de los datos do entrada se deriva a trav&s de 
. loa diversos pasos del registrador de desplazamiento en respues_ 

ta a les impulsos de reloj da bit derivados del conductor BC. la 
salida en serie del último paso del registrador de desplazamiento 
se pasa.al convertidor 223. La condición del primer paso del re_ ) 

' gistrador de desplazamiento se hace pasar al mismo tiempo por 
medio de un conductor designado octavo bit al cable 214 y de
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. ahí al circuito de control 301, como se ha deaorito anteriormente. 
Come ae describirá mejor mas adelante, el oircuito de control 301 
examina la condición de este conductor durante el intervalo del 
octavo bit, en cuyo momento todos los bits de la palabra de datos 
da entrada se encuentran almacenados en el registro de desplaza^ 
miento. Por consiguiente, dado que la condición del primer paso 
del registro de desplazamiento se examina en el intervalo del oc_ 
tave bit, puede decirse que el octavo bit del byte de datos se gt 
sa del registro de desplazamiento , por medio del cable 214, al 
circuito de control 301.

Una función del circuito convertidor 223 es la de pasar la 
salida en serie del registro da desplazamiento 222 al conductor 
d^ salida 215 cuando se designa come aotiva la puerta (% ; (es de_ 
cir, cuando las palabras de datos de entrada, se reciben de la de_ 
rivacUn URO y la derivación no queda excluida per la formación 
de una interconexión exclusiva entre otras derivaciones. Esta de_ 
signacion activa la porporciona el cable 305 per el circuito de 
control 301, soma sa ha indicado anteriormente, y queda indicada 
por una elevada condioion en el conductor D%f . Como puede verse 
en la fig. 2, el circuito convertidor 223 consiste esencialmente 
en uncireuito de puerta que hará, pasar a travos del mismo la cĉ _ 
rriento de bits de salida del registro de desplazamiento 222 cuan 
do so aplique una condición elevada al conduotor D%f . Por el con_ 
trario, el circuito convertidor 223 bloquea la corriente bit de 
salida del registro de desplazamiento 222 cuando la puerta no es_ 
ta aotiva. Esta designación de no activa incluye un bajo potencial 
aplicado al conductor D% que bloquea la puerta ah el convertidor 
223.

El circuito de salida 209 comprende un separador de tempori_ 
zacion 224 y un excitador da linea 225. Los circuitos de salida
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210 y 211 están dispuestos y actúan de manera sustancialmente 
igual al circuito da salida 209- El separador, de temporizacion 
224 funciona normalmente para retomporizar y realinear la corrien 
ta an serie de bits derivada de la matriz de puerta 212 por medio 
del conductor 218. La retemporizacion y la realineación se hm_ 

ca baje al control de los impulsos do reloj de bit en el conduo_ 
tor BC. Mas concretamente, el separador de temporizaoion propor_ 
oiona un retardo que, cuando suma a los retardos de cualquiera 
de los registros de desplazamiento, vuelve a establecer la fase 
corredta do cada byto de datos. La corriente do bits de salida 
del separador de temporizaoion 224 se hace pasar al excitador de 
linea 22$. El excitador de linca retemporiza cada bit bajo el 
control de los impulsos do reloj en el conductor BC y repite 
el bit a lá via de salida 103 (B) de la derivación BRO.

El oircuito de control 301 comprende una serio de circuitos 
detectores y una serie correspondiente de circuitos lógicas; un 
circuito detector y un circuito logice correspondiente por cada 
derivaoi&n bilateral. En el circuito de oontrol 301 los circuitos 
detectores se identifican como circuitos detectores 312 a 314 y 
van asociados individualmente a las derivaciones BRO a BR2, res_ 
peotivemente. Cada circuito detector actúa y esta dispuesto de 
manera sustancialmente simiJar. El circuito detector examina el 
ootavo bit del byte de entrada'junto con la información deriva 
do de su circuito logico asociado para determinar si la puerta 
de la derivación debe ser designada como activa. El oircuito da_ 
tactor 312 incluyo el bmsculador 319 y la puerta 320. La b o m a  
de entrada D del basculador 319 se conecta por medio del oabls 
214 al primer paso del registro de desplazamiento 222 en el cir_ 
cuito de entrada 206. El basouledor oscila por el impulso del re 
lej de byte en el conductor BP. J'h consecuencia, si se esta redL
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hiendo un byte de datos, en el primer paso del registre de despla 
zamiento se encuentra un bit "1" cuando el impulso del reloj de 
byte se aplica a la entrada TOGGLE (oscilación) y el basculador 
319 se hace oscilar a la condición SET ( posicionado). Por el con 
trario, un bit "0" en el primer paso, que indica un byte de con_ 
trol de entrada, da lugar a la ausencia de la aplicación de un 
bit "1" al basculador 319 y el impulso de reloj de byte hace des_ 
filar el basculador a la condición CLEAR(libre).

La salida Q* del basculador 319 se hace pasar al conductor 
cjÜT. El conductor , por lo tanto se encuentra con valor alte 
cuando la derivación correspondiente BR%%. esta libre y bajo ouandp 
ae están reoibiende datos. La salida Q del basculador 319 so apli 
ca a la puerta 302. La otra entrada de la puerta 320 se extiende 
al conductor CP%T. Como se describe mas adelante, cuando no se ex 
olaye la puerta BR^(es decir, cuando otras dos derivaciones no 
tienen úna interconexión exclusiva), el oonductor CP^ se enouen_ 
tra con valor alto. En consecuencia, la puerta 320 hace pasar la 
salida Q del basculador 319 al conductor cuando no se excluye 
la puerta. El eonduotor esya pues con valor alto en caso de 
que se están recibiendo bytes de datos de entrada y no se excluyo 
la puerta. Como se ha indicado previamente, esto indioa que la 
puerta de la derivación BR%f esta activa y el convertidor del oir_ 
cuito.de entrada.deja pasar los datos. Contrariamente, si se ex_ 
cluye la puerta o si la derivación esta ocupada, el conductor ¡ 
ésta;con valor bajo y quedan bloqueados los datos de entrada.

El circuito lógico 322 examina la oondición de salida de los . 
detectores aparte del detector 312 y determina si la puerta para 
la derivación BR(% esta excluida o todas las demas derivaciones I 
están libres. En caso de que la puerta no está.excluida, el cir_ } 
cuito lógico 322 proporciona un elovado potenoial al eonduotor CP¡%.
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Si esta excluida la puerta o están libres todas las demás deriva 
cienes, el oircuito lógico 322 aplica una condición de alto al 
conductor EIj%. El circuito lógico 322 consiste en las puertas Y 
315 y 316, la puorta 0 317 y d  inversor 313. Las entradas a la 
puerta Y 315 consiste en los conductores C1 y C2. La salida de 
la puerta Y 315 se encuentra por consiguiente alta cuando las otras 
des derivaciones están libres. La puerta Y 316 está, coneotada a 
les conductores DI y D2. La salida de la puerta Y 316 se encuentra 
alt& cuando se designan las otras dos puertas como actiVas. Si la 
salida de la puerta 315 está alta o la salida de la puerta 316 
está alta., esta condición de alto se hace pasar a trav&B da la 
puerta 0 317.al conductor KI%. Eh caso de que la salida de la 
puerta 316 está baja (las otras dos puertas no están activas)., & 
inversor 318 aplioa una condición de alto al conductor CP0. Los 
conductores EI% y CP%T se aplican por medio de los cables 306 y 
307 a la matriz de.puerta 212. El conductor CPjí se aplica tambión 
al detector 312, eomo se ha indioade anteriormente.

La matriz de puerta 212 comprendo generalmente las puertas 
226, 227 y 228; cada una de las tres puertas proporciona indivi 
dualmente unas conexiones de vía de señal a los eireuiyos de sa_ 

lida 209, 210 y 211, respectivamente, encontrándose dispuestas y 
actuando oada una de las puertas de manera sustancialmente similar. 
Las entradas a cada una de las puertas son proporcionadas por los 
cir ouitos de entrada de todas las demás derivacionasy, además, por 
la inversa de la palabra de libre en el conductor LIBRE 304. La 
función general de cada circuito de puerta es la de oompletar una 
vía de señal de uno.a otro de los circuitos de entrada de las otras 
derivaciones o del generador de libre 303 a su oircuito correspon 
diente de salida. Viene a observarse, por consiguiente, que cada 
circuito de entrada se encuentra conectado a circuitos de puerta
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asociados a todas las domas derivaciones mientras que el genera_ 
dor de libre 303 esta oonectado a todos los circuitos de puertas,

El circuito de puerta 226 esta formado por las puertas 229 
' a 232. Las entradas de las puertas 229 y 230 están conectadas a 
les conductores de salida 216 y 217 do los circuitos de entrada 
207 y 208, y , ademas, las puertas 229 y 230 son controlados por 
el conductor CP%T. Por consiguiente, estas dejarán pasar la cenien 
te de salida de uno u otro de los circuitos de entrada 207 y 208 
mientras que no está excluida la puerta BR% (el conductor CP¡%) se ' 
encuentra alto. Asi, suponiendo que no está excluida la puerta % 
y que se extan recibiendo datos de una u otra de las dos derivn_ 
cienes, estos datos se hacen pasar a travás de la puerta 229 & &  
la puerta 230 y a continuacián a travás de la puerta 232 se hacen 
pasar por medio del conductor 218 al circuito de salida 209, Si, 
no obstante, las derivaciones BR1 y BR2 se encuentran ambas acti_ 
vas, el circuito de control 301 excluye lo. puerta 0, aplicando 
un bajo potencial al conductor CP% , como se ha diohe anteriermen 
te, bloqueando de ese modo las puertas 229 y 230.

Una entrada de la puerta 231 está ooneotada por medio de un 
conduotor 304 a la salida del generador de libre 303. Otra entra, 
da a la puerta 231 está ooneotada al conductor BI0 . Como se ha 
dicho anteriormente, el conductor EIj% se encuentra alto cuando üa 
puerta 0 está excluida o todas las demás derivaciones están libres 
Bh este caso, la puerta 231 está habilitada y la palabra de librs 
generada por el generador 303 se hace pasar a travás de la puerta 
232 al circuito de salida.209.

Anteriormente se indico que todos los circuitos de puertas 
se enouentran dispuestos y actúan de forma sustanoialmente simi_ 
lar. Es pues evidente que cuando todas laB derivaciones se oncueñ 
tran libres, la salida del generador de libre 303 es aplicada por
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todon Ion circuitos <3e puertas a sus circuitos de salida corran 
y)ondicnetoa. En oaso de que una de lno derivaciones eató activa 
y las otras libres, al circuito de puerta asociado a lR deriva, 
oiin activa haoe pasar la salida del generador de libro 303 a 
su circuito de salida mientras que el circuito de puerta de ta_ 
das las demás derivaciones deja pasar la corriente de bit reci_ 
bida de la derivación activa a sus circuitos de salida. Por &1_ 
timo, si se designan activas dos de las derivaciones, sus cir_ 
ouitos de puerta asociados dejan pasar la corriente de bits re_ 
cibiáos de la otra derivación activa. El circuito de puerta de 
la derivación inactiva, sin onbargo corta las conexiones de la. 
via de señal con estas derivaciones activas y pasa a la salida 
d.el generador de libre 303 a su oircuito de salida. Se ha di_ 
cho ua que el circuito de oontrol 301 y la matriz de puerta 212 
'pueden ser modificados para acomodar puertas para derivaciones 
adicionales. Como es evidente, esto puede hacerse proporcionan, 
do un detector y un oircuito lógico en el circuito de conteol 
301 y un circuito de puerta en la matriz de puerta para cada 
puerta adicional. Si este caso se modifica cada cirouito lógico 
añadiendo puertas, tales como la puerta 316, para examinar las 
salidas de los pares de cirouitos detectores y añadiendo una en 
trada a la puerta 315 para examinar la salida de oada circuito 
doteotor adicional. Cada oircuito de puerta se modifica anadien 
do una puerta, tal oomo la puerta 229, para cada cirouito adido__ 
nal da entrada. De estamanera la unidad de conexiones puede re_ 
cibir un n&mero ilimitado de derivaciones.

Aunque se ha representado y descrito una realización espo_ 
cifioa de la presente invención, Be comprenderá, que podrán in 
treducirse diversas modificaciones sin apartarse por ello del 
ámbito de la invención.
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N O T A
Dosorita suficientemente la naturaleza del invento, asi 

como la manera de realizarlo en la practica, debe hacerse cons 
tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscepti_ 
bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin__ 
eipio fundamental; también se hace constar que el invento co_ 
rresponde a una solicitud de patente presentada en norteamerioa 
n" 427*318 de 21 de diciembre de 1.973; acogiéndose por lo tan_ 
to a los beneficios que conoeden los Convenios Internacionales 
en vigor, siendo lo que constituye la esencia del referido in_ 
vento y por lo que se solicita Patente de ínvenci&n por 20 años 
en España, sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN UNIDADES DE CONEXIONES 
PARA INTERCONECTAR EXCLUSIVAMENTE DOS LINEAS DE DERIVACION; câ _ 
racterizéádose por lo siguiente:

1,- Perfeccionamientos en unidades de conexiones para in_ 
terconeetar exclusivamente dos lineas de.derivación, del tipo 
en las que.se conecta una serie de lineas de derivaoi&ñ a la 
.unidad de conexiones, comprendíende la unidad de conexiones 
un oircuito de entrada y un circuito de salida para cada linea 
y actuando en respuesta a una señal de datos que procede del 
circuito de entrada de una linea derivada para conectar la ll_ 
nea derivada a los circuitos de salida de las otras lineas deri__ 
vadas; caracterizados porque la unidad de conexiones oomprende 
ademas unos circuitos que en respuesta a una señal de datos pro__ 
oedente del circuito de entrada de una linea derivada identifi__ 
ca esta linea derivada como primera linea derivada aotiva; unos 
circuitos de puerta que responden a la identificación de la prime 
ra linea derivada activa para transmitir la señal de datos 
a todos loa circuitos de salida de las lineas derivadas restan_ 
tes; respondiendo los circuitos a la recepción de una señal de
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5.

10.

datos procedente del circuito de ontradq de una segunda de las 
lineas derivadas restantes para identificar la segunda linea de 
rivada como activa y para conectar la Segunda linea derivada a la 
primera linea activa y bloquear la recepción de palabras de datas 
en los circuitos de entrada de las lineas derivadas restantes} 
con lo que la unidad de conexiones establece una transmisión ex 
elusiva entre las dos lineas derivadas activas.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1 caracteriza, 
dos porque los circuitos comprenden ademas un aparato para generar 
y ¡transmitir una palabra de control do libre a los circuitos de 
salida de las derivaciones restantes.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, caracteri_ 
zados porque los circuitos bloquean el paso de las palabras de da_ 
tos a los circuitos'de salida de las derivaciones restantes.

4+* Perfeccionamientos en unidades de conoxiones para ínter 
eoneetar exclusivamente dos lineas de derivacióny tal y oomo que_ 
da. sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado 
en el dibujo adjunto.

Esta Memoria consta de 20 hojas escritas a máquina Ror una 
¡k. sola cara.

Madrid,
WESTIRN KLBCTRIC COMrANY.
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