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Perféccionamientos en dispositivos de 
selecoión de lentes.

MINOLTA CAMELA KABUSHIKI KAISHA, entidad japonesas- 
residente en Osaka Kobusai Buiíding, 30, 2-chome 
Azuchi-Machi, Higashi-ku, Osaka-shi, Osaka-fu,Japón.

La presente invención se refiere a un 
dispositivo de selecoión de lentes y más particular 
mente se refiere a un dispositivo de selección de 
lentes apropiado para u tilizarse  en un aparato do 

5. reproducción (por ejemplo, una fotocópiadora electros
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tatica) en el que una serie de lentes discreta de aumento 
se alinean perpendicularmente a un eje respectivo de 
referencia para variar el aumento de una imágen que 
debe reproducirse.

En general, se conocen diversos tipos de disposi­
tivos de aumento variable para u tiliz a r  en un aparato 
de reproducción. Entre ellos se incluyen (1) un dispo­
sitivo  en el que se mueven un espejo y una lente; (2) 
un dispositivo en el. que se u tiliz a  una lente de conver 
sión para variar el aumento de una im agen; (3) un 
dispositivo en el que se u tiliz a  una lente de fooo re-  ̂
gulable; y (4) un dispositivo en el que una serie de 
lentes individuales de aumento se encuentran dispues­
ta s  en serie y se desplazan juntas para seleccionar un 
aumento deseado.

Estos dispositivos mencionados, sin embargo, presen 
tan los siguientes inconvenientes:

En el primer dispositivo mencionado,es necesario des 
plazar el espejo y la  lente. Esto hace que el mecanismo 
sea complicado. Si la  aberración de la  lente se desvia de 
un valor predeterminado puede que no se mantenga un equíi 
brío entre la  aberración esférica y el astigmatismo déndo 
se como resultado un aumento en la  aberraoión de ooma;en 
e l segundo dispositivo mencionado,la aberraoión cromátloa 
de aumento tiende a aumentar a msüdaxque aunenta e  ̂ asMgma
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tismo. En cnanto a l tercer dispositivo mencionado, una len­
te de foco regulable continuo es muy costosa y s i  se u tiliza  
una lente de foro regulable escalonado será muy d if íc i l  el 
control. En el dispositivo mencionado en tercer lugar,- al 
contrario que en lo s demás dispositivos, el mecanismo es muy 
simple y no plantea ningún problema en ouánto a la  aberraoió: 
de laa lentes, ya que cada lente es apropiada para su aumento 
pretendido, Esta ouarto dispositivo, sin embargo, presenta 
el problema que cuándo se utilizan  tres lentes necesitan un 
espacio suficientemente grande para.disponer oinoo lentes en 
nna direoción perpendicular a un eje Aptioo, siendo esto po­
co práctico cuando es limitado el espado disponible para re­
c ib ir la s  lentes en el aparato de reproducción.

La presante invención proporciona un nuevo d ispositi­
vo de selección de lentes que evita lo s inconvenientes de 
dispositivos mencionados anteriormente, y en particular, evi­
ta  la s  dificultades citadas que se experimentan con el uso 
del dispositivo mencionado en cuarto lugar.

. ; Ltn Objeto de la  invención es el de proporcionar un 
AiapotAtiv* de selección da lentes en el que tre s  o más con­
juntos de lentes individualmente seleccionatQLes se desplazan 
entre posiciones retraídas y operativas del mismo por medio 
As una serie de medios de accionamiento, cada uno de lo s cua­
le s  se encuentra acoplado a un conjunto correspondiente de 
lentes y existiendo un número de medios de accionamiento in
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ferio r  en una unidad a l número de conjuntos do lentes; y por 
unos medios conducidos que se unen al conjunto do lente que 
no se encuentra acoplado a un medio de accionamiento. Los 
diversos medios de accionamiento y el medio conducido coope­
ran de manera que sólo un conjunto de lente se encuentre en 
posición operativa en cualquier momento dado.

Otro objeto de la  invención es el de proporcionar 
un dispositivo mejorado de selección de lentes en el quetrós 
lentes seleccionables individualmente, cada una con un aumen­
to diferente, pueden desplazarse libremente por entre un espa­
cio suficientemente ancho como para recib ir la s  lentes y sus 
soportes, efectuándose la s  lentes por el funcionamiento de 
un mecanismo de construcción simple. ^

Una lente seleccionada se mueve de una posición rec- 
tratada a una posición operativa desplazándola a una diréc- 
oióm perpendicular a un eje óptico en el espacio, encontrán­
dose este a je  alineado con el eje principal de la  lente salee 
clonada y en una trayectoria luminosa a un miembro fotosen­
sib le . El dispositivo inventado u tiliz a  únicamente dos me­
dios de accionamiento para desplazar una sola de la s tres, 
lentes y por tanto es de construcción mecánica simple.

El dispositivo de selección de lentes de una realiza­
ción de la  invención incluye tres lentes de aumento, cada 
una de la s  cuales se mueve en un recorrido f i jo  que corta un 
eje de referencia, (denominado en lo  sucesivo eje óptico L-L',
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desplazándose paralelamente desde una posición retraída a 
una posición operativa en la  que el eje principal de la  len­
te coincide con su eje de referencia. Dos de la s  lentsa pue­
dan moverse por medio de medios separados de accionamiento, en­
contrándose acoplado un primer medio de accionamiento con una 
denlas lentes y encontrándose aooplado unsegundomodio de ac­
cionamiento a otra de la s  lentes. La tercera lente se encuen­
tra  acoplada a un medio conducido que hace qué la  tercera len­
te siga el movimiento de cualquiera de la s  dos lentes acciona­
das. La tercera lente se coloca en su posición operativa cuan­
do cualquiera de la s  otras dos lentos se encuentra en su po­
sición retraída, y una segunda de la s  tre s lentes es acciona­
da a su posioión retraída. Los medios conducidos incluyen un 
muelle acoplado a la  tercera lente para empujarla hacia su 
posición, operativa y unos topes fijad os a lo s  otros conjun­
tos de lentes, sirviendo lo s topes para mantener la  tercera 
lente en su posición retraída cuando cualquiera de la s  otras 
lentes se encuentra en su posioión seleccionada.

A continuación se procederá a una descripción de una 
realización preferida de un dispositivo de selección de len­
tes con referencia a lo s dibujos adjuntos, en lo s que:

La figura 1 es una v ista  explicatoría que muestra 
el principio de funcionamiento de un dispositivo de selección 
de lentes según la  presente Invención;
. la  figura 2 es una v ista  explicatoría del sistema
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óptico de un aparato de reproducción que incluye el disposi­
tivo de selección de lentes de la invención;,

la  figura 3 es una v ista  en alzado frontal del dis­
positivo de selección de lentes observado en la  direooión de 

5.  un eje óptico L-L*.
la  figura 4 es una viata en planta de la figura 3; y 
La figura 5 es un diagrama de circuito de control de 

lo s motores de accionamiento del dispositivo de selección de 
lentes.

10. La figura 1 es una v ista  esquemática que ilu stra  el
principio de la  presente invención. Dos lentes 1 y 2 pueden 
desplazarse libremente entre unas posiciones operativas SI 
y S3 y unas posiciones retraídas S2 y S4, respectivamente, 
manteniéndose una separación dada entre la s  lentes. Estas.len 

1 $. tea se desvian an recorridos orientados en ángulos rectos a
un cierto eje Óptico L-L**. Por la  acción de un muelle 6, una 
teroera lente 3 se coloca en relación de tope a tope con uno 

* o ambos da dos topes 4 y 5, respectivamente, unidos a unos
soportes respectivos (que se observan mejor en la s  figuras 3 

20.  y 4) que la s  citadas lentes 1 y 2, de manera que la s  lentes
3 puedan desviarse desde una posición retraída S6 a una po­
sición operativa S5 en el eje óptico L-L'. El eje L-L'es un 

- eje de referencia espacial con el que el eje principal de la  
lente 1 , la  lente 2 ó la  lente 3, se alinean cuando la  lente 

25. correspondiente se encuentra en su posición operativa. Lá

/



lente 1 puede ser, por ejemplo, una lente ain aumento (¿L), 
la  lente 3 puede aer, por ejemplo, una primera lente de re­
ducción, (x 0, 785), y la  lente 2 podría aer, por ejemplo, una 
segunda lente de reducción (x 0,647)*

Si la  lente 2 ae deavia a la  posición retraída S4 y 
la  lente 1 se deavia a la  posición operativa SI, entonces, 
por medio del tope 4, la  lente 3 se deavia a la  posición re­
traída S6 contra la  tensión del muelle 6, y de ésto modo, la  
lente 1 sóla se encuentra en una posición efectiva, es decir, 
en la  posición operativa SI.

De igual modo, s i  la  lente 1 se desvia a la  posición 
retraída S2 y la  lente 2 se desvia a la  posición operativa 
S3 en el eje de referencia L-L', el tope 5 mantiene la  lente 
3 en su posición retraída S6* S i, por el contrario, la s  len­
tes 1 y 2 se encuentran ambas desplazadas a sus posiciones 
retraídas, S2 y S4, respectivamente, entonces la  lente 3 se 
encuentra desplazada por el muelle 6 a su posición operativa 
35*.

A continuación se hará referencia a un aparato de 
reproducción que contenga un dispositivo de selección de len­
tas T que incorpora el principio anteriormente desórito. En 
la  figura 2, en 14 se representa una lámina de vidrio en la  
que puede colocarse un documento original D; en 15, 15*están 
unas lámparas que iluminan la  superficie inferior del docu­
mento original; en 16 hay un primer espejo y el segundo espejo



está en 17; y en 18 hay un miembro fotosensible sobre el que 
se forma una imágen latente de acuerdo con una imágen en el 
documento D. Una imágen óptica del documento D cuando se 
ilumina por la s  lámparas 15,15'es reflejada por el espejo 
16, enfocada por la lente que se haya seleccionado entre la s  
lentes 1 , 2 y 3 sobre el espejo 17 en el que se re fle ja  sobre 
el miembro fotosensible 18 para formar en el mismo una imágen 
latente, la s  lentes 1 , 2, 3 pueden montarse ta l como se repre­
senta en la  figura 1, de forma que el eje óptico X da la  len­
te 1, el eje óptico Y de la  lente 2, y el eje óptico Z de la  
lente 3 sean paralelos, pudiendo desviarse cualquiera de la s  
lentes a una posición operativa cuando el eje óptico do dicha 
lente se alinea con un eje Óptico respectivo de referencia 
que no coincide con lo s ejes de referencia asociados con la s  
otras lentes encontrándose situado el eje de referencia de 

.'.;foi%a qus: primero un extremo (A) del documento D se haga 
coincidir exactamente con una linea común de referencia A' 
en la  superficie del miembro 18, independientemente de cual 
lente 1 , 2 ó 3 haya sido seleccionada y segundo el otro extre­
mo B del documento D se hace coincidir exactamente con una 
linea de referencia B" o B '" en la  superficie del miembro 
18, según la  lente seleccionada.

Como opción, la s  lentes 1, 2 ó 3 pueden montarse de 
forma que el eje principal de cada lente pueda alinearse con 
un solo eje de referencia L -L '(ta l como se representa en la



figura 1 , cuando se coloca dicha lente en su posición operati­
va.' '

En el dispositivo T, la  lente 1 y su soporte 11, de­
nominándose en lo  sucesivo la  combinación de una lente-y su 
soporte como un "conjunto de lente, se encuentra montado dcs- 
lizantemente en lo s carriles 7 y 8 (ver figuras 3,4) soporta­
dos por la s  paredes lateral es del armazón del dispositivo. La 
lente 1 vá f ijad a  por unos medios de sujeción 19 a un alambre 
sinfín 20 arrastrado alrededor da unas poleas 21 y 21? siendo 
accionada una de estas poleas (21) por un motor de dos senti­
dos de rotación MI. El oarril 7 (ver figura 2) se pone en con­
tacto con la  parte inferior del soporte de lente 11 , y el ca­
r r i l  8 pasa a través de un orific io  de guia formado en el so­
porte 11 .

La lente 2 y su soporte 12 y la  lente 3 y su sopor­
te 13 (ver figuras 3, 4) van montadas deslizantemente sobre 
lo s carriles 9 y 10 soportados por la s  paredes la tera les del 
armazón del dispositivo. La lente 2 va fijad a  por Un medio 
de sujeción 22 a un alambre 23 que se mueve alrededor de 
la s  poleas 24 y 24? siendo accionada una de estas poleas (24) 
por un motor de dos sentidos de rotación M2. La lente 3 va 
fijad a  a un muelle de tensión 6 unido a una pared la tera l 
del armazón. La lente 3, por consiguiente, se encuentra nor­
malmente empujada por la  lente 6 hacia la s  lentes i  y 2. El 
carril 10 pasa a través de lo s o rific io s de guia formados en
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lo s  soportes 12 y 13. El carril 10 se pone en contacto con 
la  superficie y soportes de lentes 12 y 13 ^al como se repre­
senta en la  figura 2.

En la s  figuras 3# 4, se representan en. 4 y 5 lo s topes 
mencionados, y en MS-1, MS-2, MS-3 y MS-4, se muestran unos 
microinterruptores (soportados por medios no representados) 
que actúan de manera que áe detecten la s  lentes 1 y 2 en sus 
posloiones retraídas correspondientes S2 y S4, o en sus posi­
ciones operativas correspondientes SI, S3. Estos microinte- 

10.  rruptores van conectados a un circuito (representado en la s  
figuras 5) para activar y desactivar lo s motores MI y M2.

A continuación se describirá el funcionamiento del dis­
positivo T con referencia al diagrama del circuito del motor 
de la  figura 5. Tal como en dicha figura se representa, SW-1 

15, SW-2, SW-3a y SW-3b son interruptores de selección para la s
¡ lentes 1 , 2 y 3 que pueden accionarse por medio de unos pul­

sadores correspondientes (no representados). Estos interrup­
tores se utilizan  para aplicar corriente eléctrica proceden­
te de una fuente de alimentación, no representada, a través 

2o, del motor MI y/o el motor M2.
Las condiciones de lo s interruptores que se represen­

tan en la  figura 5 son la s  que existen cuando se acaba de 
seleccionar la lente 2 (accionando el pulsador apropiado) 
para que desvie de su posición retraída S4 a su posición ope-.

25. rativa S3. En este momento, la  lente 1 , que había sido soleo
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donada previamente, se encuentra en su posición operativa 
SI, la  lente 3 está en la  posición retraída S6; lo s  microin 
terruptores MS-1 y MS-4 están abiertos, y lo s microlnterrup- 
tores MS-2 y MS-3 están cerrados. Habiéndose cerrado el micro 

5. interruptor SW-2 (por el accionamiento mencionado del pulsa­
dor) para desplazar la  lente 2, el motor M2 g ira  en dirección 
normal (porque la  corriente pasa a través del microinterrup- 
tor MS-2 al motor M2 en la  dirección indicada por la  flecha 
N') para pasar la  lente 2 a su posición operativa S3. El motor 

10. MI g ira  en dirección inversa (porque la  corriente pasa a tra­
vés del microinterruptor MS-3 y del interruptor SW-3b al motor 
MI en la  dirección indicada por la  flecha R) para desplazar 
la  lente 1 a su posición retraída S2. Cuando la  lente 1 llega 
a la  posición retraída S2 y la  lente 2 llega  a la  posición 

1 $, operativa S3, lo s mlcrointerruptores MS-2 y MS-3 se abren 
oon lo  que lo s motores MI y M2 dejan de g ira r.

Para colocar después la  lentes 3 en su posición ope­
rativa S.5 se aprieta un pulsador apropiado (no representado) 
para transferir lo s oontactos movibles de lo s interruptores 

20. SW-3a y SW-3b. El microinterruptor MS-1 se cierra ya que la  
lente seleccionada 2 ha sido colocada en su posición operati­
va, ta l oomo se ha descrito anteriormente. En consecuencia, 
el motor M2 g ira  en direcoión inversa (porque la  corriente pa 
sa a través del interruptor SW-3a y del microinterruptor MS-1 

2$. al motor M2 en la  dirección indicada por la  flecha R') para
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desviar la  lente 2 a su posición retraída S4 en la  que abre 
el microinterruptor MS-1, deteniendo asi la  rotación del mo- 
tpr M2. Cuando la  lente 2 se desvia a su posición retraída S4 

' la  lente 3 se desplaza a su posición operativa S5 gracias a 
la  acción del muelle 6, siguiendo a la  lente 2 cuando esta 
.pítima ae separa de su posición operativa S3.

De igual modo, s i  se presiona (se cierra) posteriormen­
te el interruptor SW-1 para desplazar la  lente 1 a su posición 
operativa, la  selección (cierre ) del interruptor SW-1 haoe 
que el motor MI g ire  en dirección normal (porque la  corriente 
pasa a través del interruptor SW-1 y el microinterruptor ce­
rrado MS-4 al motor MI en la  dirección indicada por la  flecha 
N). Cuando la  lente 1 llega a su posición operativa, se abre 

. . el microinterruptor M&-4 y el motor MI deja de g ira r.
Como es evidente por lo  expuesto, según una realiza­

ción de la  presente invención, el dispositivo C u tiliz a  3 
lentes de diferente poder de aumento, que pueden desplazarse 

; a posiciones operativas de manera que se obtenga un mejor 
rendimiento óptico. Dado que tres lentes se desplazan mótua- 
mente para variar el efecto alcanzado con ol uso del disposi­
tivo, lo s conjuntos de lentes pueden acomodarse en un espacio 
suficientemente ancho para la s  tres lentes en sus soportes, - 
en ambas posiciones, al contrario del dispositivo anterior­
mente conocido que exigía un espacio paraaaomodación de la s  
lentes correspondiente al ancho de cinco lentes para soleo-
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clonar exclusivamente cualquiera de una de la s  tre s len­
tes.Para desplazar tres lentes solo se u tilizan  dos me­
dios de accionamiento (mecanismos accionados por motor) 
porque una de la s  lentes es desplazada por un muelle pa-

5. ra seguir a la s  otras lentes de la  forma que se ha ex­
plicado anteriormente.Esta disposición mantiene compacto 
el tamaño general del dispositivo y hace.queéste último 
sea mecánicamente simple.

10. NOT A

Descrita suficientemente la  naturaleza del inven­
to asi como la  manera de realizarlo  en la  práctica, de­
be hacerse constar que la s  disposiciones anteriormente 

15. indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental. También 
se hace constar que el invento corresponde a una so lic i­
tud de patente presentada en Japón con el número SHO 
49-2168, de 22 de diciembre de 1.973*acogiéndose por lo 

20. tanto a lo s beneficios que conceden lo s  Convenios Inter­
nacionales en vigor, siendo lo que constituye la  esen- 
oia del referido invento, y por lo  que so so lic ita  Pa­
tente de Invención por 20 años en España sobre: PERFEC­
CIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE SELECCION DE LENTES,

25. caracterizándose por lo  siguiente:



1 .- Perfeccionamientos en dispositivos de selec­
ción de lentes, del tipo que incluyen tres lentes de aug­
mento cada una de la s  cuales está dispuesta en forma mo­
vible en dirección perpendicular a un solo eje de refe­
rencia y adaptada para desplazarse a una posición opera­
tiva  correspondiente sobre el eje de referencia, carac­
terizados porque dos de la s lentes se hayan cada una 
adaptadas para desplazarse por medios de accionamientos 
separados mientras que la  torcera de la s  Lres lentes ile ­
va medios para seguir lo s movimientos de la s dos lentes 
citadas, siendo la  tercera lente movible en respuesta 
a movimientos particulares de la s  dos lentes mencionadas, 
con la  que una cualquiera de la s  tres lentes puede asu­
mir una posición operativa en el eje de referencia.

2 .- Perfeccionamientos según la  reivindicación 
1 , caracterizados porque el depósito inoluye una prime­
ra, una segunda y una tercera lente de aumento, cada una 
de la s  cuales tiene un eje principal y se encuentra mon­
tada para movimiento en un recorrido correspondiente, 
perpendicular a su eje principal, pudiendo desplazarse 
cada 3ente a lo  largo del recorrido correspondiente en­
tre una posición retraída y una posición operativa, es­
tando dispuesta cada lente en su posición operativa en 
un recorrido óptico, un primer medio de accionamiento 
acoplado a la  primera lente para desplazarla como se de-
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eea, un segundo medio de accionamiento acoplado a la se­
gunda lente para desplazarla como so desee, llevando la 
tercera lente medios para hacer que la  tercera lente s i­
ga a la s  otras lentes cuando cualquiera de e lla s  se des- 

5. plaza, de manera que la  tercera lente afirma su posición
operativa cuando la s  otras lentes se encuentran en sus 
posiciones retraídas y asuman su posición retraída cuan­
do cualquiera de la s  otras lentes asuma su posición ope­
rativa, con lo  que una cualquiera que se desee de,cada 

10. una de la s  tres lentes pueda colocarse en su posición 
operativa.

3.-  Perfeccionamientos según la  reivindicación 
2, caracterizados porque el dispositivo incluye una pri­
mera, una segunda y una tercera lente de aumento, oa- 

15. da una de la s cuales tiene un eje principal y puede des­
plazarse a lo largo de un recorrido f i jo  correspondiente, 
entre unas posiciones respectivas, retraídas y operati­
vas, cortando cada lente, cuando se encuentra en su po­
sición operativa, un eje de referencia respectivo, es- 

20. pacialmente f i jo ,  que coincide con el eje principal de 
la  lente, un primer medio de accionamiento acoplado con 
la  primera lente y que puede accionarse selectivamente 
para desplazarla en su posición retraída y su posición 
operativa, un segundo medio de accionamiento acoplad? 
a la  segunda lente y que puede acoplarse para accionara!en2 5 .
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to selectivo para desplazarla entre sus posiciones retraí­
da y operativa, y un odio conducido acoplado a la  tercera 
lente y que coopera selectivamente con la  primera, la se­
gunda o ambas lentes, sirviendo el medio conducido,.,para 
desplazar la  tercera lente de su posición .ret^gidg a,,supo­
sición operativa cuando una de la s  otras lentes aq^d^qpla-' 
za a su posición retraída, pero la  lente restante,^pp^mane- 
oe en su posición retraída. ic ' .

4 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 3, 
caracterizados porque la  tercera lente se encuentra en su 
posición retraída cuando la  primera y en su ca.spQ.laig,egún

. da lente están en su posición operativa., , .nocíalo a ci
5. -  Perfeccionamientos según la  r,eiyindicación^3, 

caracterizados porque el medio conducido Incluye un muelle 
que empuja la  tercera lente a su posición-operativa,.; ,;

6.  -  Perfeccionamientos según la. reivindicación 3, 
caracterizados porque el medio conducido incluye un tope 
conectado a la  primera lente y que se une a la  tercera 
lente para mantenerla en su posición retraída cuando la  
primera lente está en su posición operativa, incluyendo 
también el medio conducido un tope conectado a la  segunda 
lente y que se une eficazmente a la  tercera lente para man 
tener esta última en su posición retraída cuando la  segun­
da lente está en su posición operativa.

7 .-  Perfeccionamientos según la  reivindicación 3,



caracterizados porque ambos medios de accionamiento, 
pueden accionarse simultáneamente para desplazar la  prime­
ra lente a su posición operativa y la  segunda lente a su 
posición operativa y la segunda 2 ente a su posición retraí­
da, y en su caso para desplazar la segunda lente a su posi­
ción operativa y la  primera lente a su posición retraída.

8.  -.Perfeccionamientos según la  reivindicación 3, 
caracterizados porque el eje de roferencia asociado a cada 
lente no coincide can los ejes de referencia asociados a 
las demás lentes.

9.  - Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 
caracterizados porque el eje de referencia asociado a cada 
lente coincide con lo s ejes de referencia asociados con 
la s  demás lentes.

10.-  Perfeccionamientos según la s  reivindicaciones 
anteriores, caracterizados porque el dispositivo de selec­
ción de lentes comprende, en combinación, a l menos tres 
lentes de aumento, formando parte cada lente de un conjunto 
soportado para movimiento a lo largo de un recorrido f i jo  
correspondiente desde y en su caso hasta una posioión en 
que la lente se encuentra retraída a y en su caso desde 
una posición en la  que la  lente es operativa; medí os de 
accionamiento para efectuar el citado movimiento de los 
conjuntos, existiendo un medio de accionamiento menos del 
número to tal de conjuntos, encontrándose cada conjunto
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acoplado a un medio de acoionhmionto correspondiente, ex­
cepto un conjunto particular, siendo selectivamente accio- 
nable cada medio de accionamiento para desplazar e l con­
junto acoplado a l mismo para desplazar el conjunto acopla-

un medio conducido acoplado a l conjunto particular mencio­
nado y que sirve para desplazar el conjunto particular en­

mismo en respuesta a l movimiento de cualquiera de lo s otros 
10.  conjuntos desde la s  posiciones operativas y retraídas 

asociadas oon ellos, y medios de control para los medios 
de'accionamiento adaptados para seleccionar de manera md- 
tua y exclusiva un conjunto escogido para su desplazamien­
to a la  posición operativa del níismo, sirviendo dicho me- 

15. dio conducido para colocar el conjunto de lente particular 
en la  posición operativa del mismo cuando no hay selección 
de ninguno de -los conjuntos acoplados a un medio de accio­
namiento.

11.-Perfeccionamientos en dispositivos de seleo- 
20. ción de lentes, ta l y como queda sustanoiaimente descrito 

en la  presente Memoria, y en los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de dieciocho hojas, escritas 

a máquina por una sola cara.

5. do a l mismo entre la s  posiciones retraída y operativa;

tre la s  posiciones retraída, y en su caso operativa del

Madrid 20 MC. B74
Mil "A).--'
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