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La presente invencibn se refiere a un
dispogitivo de seleccién de lentes y més partiocular
mente se refiore a un,d;spositiVO'de seleccién de
lentes apropiado para utilizarse en wn aparato de

De reproduceién (por ejemplo, una fotocopiadora electrqs
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tatica) en el que una serie de lentes discreta de aumento
se alinean perpendicularmente é un eje respectivo de
referencia para variar el aumento de una imégen que
debs reproducirse.

En general, se conocen diversos tlpos de disposi-
tivos de aumento variable para utilizar -en un aparato
de reproduccién. Entre ellos se incluyen (1) un dispo-

sitivo en el que se mueven un espejo y una lente; (2)

‘un digpositivo en el que se utiliza una lente de conver

gibn para variar el sumento de una im agen; (3) un-

dispositivo en el que se utiliza una lente de foco;ie— f

gulable;'y (4) un dispositivoe en el que una serie de

. lentes individuales de aumento se encuéntran dispueé;

tas en serie y se desplazan juntas para selecciorar un

aumento deseado, .

Estos dfspositiVOS mencionados, sin embargo, presen
tan los siguientes inconvenientes:

‘En el pfimer dispositivo mencionado,es necesario des
plazar el espejo y la lente, Esto hace que el mecanismo

‘sea complicedo, Si la aberracién de la lenle se desvia de

un valor predeterminado puede que no se mantenga un equili
brio‘entrq la aberracién esférica y el astigmatismo déndo
se oomo resultado un aumento en la aberracién de oomajen
el segundo dispositivo mencionado,la aberracion crométioa

de mumento tiende a aumentar a melida:que aumenta el astigma
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tisme, En cuanto al tercer dispositivo mencionado, ung 1en-
te do foco regulable continuo es muy costosa y si se utiliza

une lente de foro regulable escalonado serd muy difieil el

control. En el dispositivoe inencionado en tercer lugar, al
can‘hrario que en los demds digpositivos, el mecanismo es muy
gimple ¥y no plantea ningfn problema en ousnto a la aberracit
de las lentes, ya que cada lente es apropiada para su aumento
pretendido, Este ouarto dispositivo, siﬁ embargo, presenta
6l problema que cusndo se utilizan tres lentes necesitgu un
espacio suficientemente grande para disponer cinco lentes en
una direeccién perpendicular a un eje 6ptico, siendo esto po-
0o préetico cuando es limitado el espacio disponitle para re-

eibir las lentes en el aparato de reproduceidn.

, la presente invencién prcporeiona un nuevo- dispositi—
vo de aelecoién de lentes que evita los inconvenientes de
diapoeitiva:a mencionados au'tez\'iormente, Yy en particular, evi-

. talas diﬁcu:l.tadea citadans - que se experimentan con 6l uso
s del diapositivo mencionado on cuarto lugar. ‘

“ obje*l:o de h ‘invencién es el de prOporcionar un

L di-pontivn de selecol6n de. lentes en el quo tres .0 mAs.con-
| Jjuntos de lentes individualmente seleoeionables se desplazan

entre posiciones retraidas ¥ operativas del miamo por medio
de una serie de medioa de accionamiento, cada wno de 105 cua~
les so enouentra acoplado a un camjunto correspondiente ,de

- lentes ¥ ox:l.stiencio un ntimero de medios de acclonamiento in
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ferior en una unided al nfimerc de conjuntos de lentes; y por

unos medios conducidos que se unen al conjunto de lente que

- no se encuentra acoplado a un medio de accionamiento. Los

diversos medios de accionamiento y el medio conducido coope—

‘ran de manera que 8610 un conjunto de lente se encuentre en

"pogicibn operativa en cuwalquier momento dado.

Otro objeto de la invencién es el de proporcionar
un digpositivo mejorado de seiéccibn de lantes-ed el que.tres
lentes seleccionables individualmente, qadé una ¢on un aumen-
to diferente, pueden desplazarse libremente por entre un espa-
cio suficientemente ancho como para reclbir las lentes y sus

soportes, efectudndose las lentes por el funcionamiento de

DI Y
R TR

Una lente seleccionada se musve de una posicibén rec~

tratada a una posicibén operativa desplazéndolé a una diréc—

- oifm perpendicular a un eje Optico en el espacio, encontrin~

dose este aje alineado con el eje principal de la lente selec
cianada y ‘en ung trayectoria luminosa & un miembro fotosen—

7" ' ibfe; El dispositivo inventado utiliza dnicamente dos mo-
200

dios de acoionamiento para desplazar una sola de las tres.
lentes y pof tanto es de construceiln mecénicé gimple,

El dispositivo de selecéibn de 1entes.de una realiza-
cifn de la invencién incluye tres lentes de aumento, cada
una de las cuales se mueve en un recorrido fijo que corta un
eje de referencia, (denominado en lo sucesivo eje 6ptico I~L’
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desplazéndose paralelamente desde una posicién retraida a

una posiciém operativa en la que el ejé principal de la len-
te coincide con su eje de referencia. Dos de las lentss pue-
deh moverse por medio de medios séparados de.accionamiénto,en-
contrédndose acoplado un primer medio de accionamiento con una
dle-las lentes y encontridndose acoplado unsegundomedio de ac—
cionamiento a otra de las lentes. La tercera lente se encuen—
tra acoplada & un medio conducido que hace qué la fercera_lai
te siga el movimiento de cualquilera de las dos lentes acéion&
das. La tercera lente se coloca en su pOSiciéﬁ operativa cuan
do cualquiera de las otras dos lentes. se encuentra en su po-
sloién retraida, y una segunda de las tres lentes es acciona-
da & su posicibn retraida. Los medios conducidos incluyen wn

muelle acoplado a la tercera lente para empujarla hacia su

posicién, operativa y unos topes fijados a 10s Otros conjun-

. tos de ientes, sirviendo 1os topes para mantencr la tercera

lente en su posiciftn retraiéa cusndo cualquiera de las ofras
lentes se encuentra en su posicién seleceionanda.

A continuacibn se procedera a'una‘descripcibn de una
realizacién preferida de un dispositivo de selecelén deilen—
tes con referencia a los dibujos adjumtos, en los qua: '

La figura 1 es una vista explicatoria que muestra
el principio de funcionemiento de un dispositivo de selecciln
de lentes segfn la presente invencifdn;

. la‘figura 2 es una vigta explicatoria del siastema
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bptico de un aparato de reproduceifn que inclu&e el diépoéi-
tivo de seleccibén de lentes de la invencién; '
la figura 3 es una vista en alzado frontal del dis-

‘positivo de seleceibn de lentes observado en la direqoién de

un eje 6ptico IL-L’.
la figura 4 os una vista en planta de la figura 3; ¥
La figura 5 es un disgrama de circufito de control de

. 1os motores de accionamiento del dispositivo de seleccién de

lentes. . .

La figura 1 es una vista esquemética que ilustra el
principio de la presente invencién. Dos lentes 1 y 2 pueden
desplazarse libremente entre unas posiciones 6perativas~$1

¥ S3 y unas posliciones retraidas S2 y 54, respectivamentg,

‘manteniéndose una separacibn dada entre las lentes. Estas len
. tes se desvian un recorridos oricntados en éngﬁlos.reotos a

dn.cfertofeje 6ptico I=-L“. Por la accibn de un muelle 6,una

‘teroera”leﬂxe 3 se coloca en relacifn de tope a tope con uno
-y amboa de. dos tOpes 4 y 5, respectivamente, unidos a unos

'7:,50portea respeotivos (que se oObservan mejor en las figuras 3

¥y 4) que ‘las citadas lentes 1 y 2, de manera que -las lentes
3 pueden desviarse desde una posicibébn retraida S6 a una po-
sicibn operativa S5 en el eje'bptico I-L’. EX eje I-L’'es wn
eje de referencia espacial con el que el eje principal dé la

lente 1, la lente 2 6 la lente 3, se glineen cuando 1aziente

‘correspondiente se encuentra en su posicibén operativa. La
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lente 1 puede ser, por ejemplo, una lente sin aumento (x1),
la lente 3 puede ser, por ejemplo, una primera lente de re-
duceibn, (x 0,785), y la lente 2 podria ser, por ejemplo, una

segunda lente de reducoién (x 0,647).
81 1la lente 2 se desvia a la posicibén. retraida S4 y

 1la lente 1 se desvia a la posicién operativa S1, entonces,

por medio del tope 4, la lente 3 se desvia a la 1osicibn re-
traida S6 contra la tensifn del muelle 6, y de éste modo, la
lente 1 sbéla se encuentra en una posicién efectiva, es decir,
en la posicién operativa Sl. '

Do igual modo, si la lente 1 se desvia a la pOSicidﬁ
retraida S2 y 1la lente 2 se desvia a la posicidn operativa
S3 en ol eje de referencia I-L’, el tope 5 mantiene la lente
§ en su posicibn retralda S6. Si, por el contrarib,'laa len-~
tes 1 y 2 se encusentran ambas desplazadas a sus pdsioianés

| rgtraidaa,.SZ y S4, respectivamente, entonces la lente 3186

encuentra desplazada por el muelle 6 a su posicién OperaﬁiVa
85, ' | .

A continuacién se haréd referencia a un aparato dé
reproduceibn qué contenga un dispositivo de peleccibn de len-
tes T que incorpora el principio enteriormente descrito, En
la figura 2, en 14 se representa una lémina de vidria en la
que puede colocarse un documento original D; en 15, 15‘estén
unas lémparas que iluminan la superficie inferior del docu-
mento original; en 16 hay mm primer espejo y el segundo espejo
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estd en 17; y en 18 hay un miembro fotosensible soﬁre el que
‘se forma una irégen latente de acuerdo con una imégen en el '
documento D. Una imégen 6pticé'de1 docunento D cuando se
ilumina por las lé&mparas 15,15’es reflejada por el espejo
16, enfocada por la lente que se haya seléccionado entre las
lentes 1, 2 y 3 sobre el espejo 17 en el que se rcfleja sobre
el miembro fotosensible 18 para formar en el mismo una 1magan
latente. las lentes 1, 2, 3 pueden montarse tal como se repre-
senta en la figura 1, dé forma que el eje Optico X de la len-
te 1, el eje Optico Y de la lente 2, y el eje bptico Z de la
lente 3 sean paralélos, pudiendo desviarse cualquiera de las

lentes a una bosicién operativa cuando el eje éptico do dicha

1ente se alinea con un eje 6ptico regpectivo de referencia
qua no eoincide con los ejes de referencia asociados con las

otras lentee encontréndose situado el eje de referencia de

-'iffomma quez ‘primero un extremo (A) del documento D se haga
»lfcoinci&ir exaotamente con una linea comin de referenoia A'
. en dw superficie del miembro 18, independientemente de cual
-n°ilente 1, 26 3 haya sido seleccionada y segundo 6l otro extre—
- mo B del documento D se hace coincidir exactamente con una

linea de referencia B, B" o0 B'" en la suparficie del miembro
18, segtn la lente seleccionada.

Como opcifn, las lentes 1, 2 6 3 puedpn montarse de
forma que el eje principal de cada lente pueda alineafse aon

wn 50lo eje de referencia L-L‘(tal como se representa cn la -
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figura 1, cuando se coloca dicha lente en au~boéioi6n opergti-
ve, ! L

En el dispositivo T, la lente 1 y su soporte 11, de-
nominandose en 1o sucesivo la combinacién de una'lenfe'y au
goporte cOmovun "conjunfo de ienté, se encuentra montado des-

lizantemente en los carriles 7 y.8 (ver figuras 3,4) soporta-

‘dos por las paredes laterales del armazén del dispositive. La

lente 1 v4 £1ijada por unos medios de sujecién 19 a un alambre
sinfin 20 arrastrado alrededor de unas poleas 2L ¥y 21! siendo
acclonada una de estas poleas (21) por un motor de dos senti-
dos de rotaciém Ml. El carril 7 (ver figura 2) se pone en con-
tacto com la parte inferior del soporte de lente 11, y ei ca~
rril 8 pasa a través de un orificio de guia formado en 61 g0-
porte 11. '

La lente 2 y su soporte 12 y la lente 3 y su sopor-
te 13 (ver figuras 3,4) van montadas deslizantemeﬁte aobre
los carriles 9 y 10 sopoitados por las paredes laterales'dei

. armazén del dispositivo., La lente 2 va fijada por un medio

de sujecién 22 a un alambre 23 que se mueve alrededor de
las poleas 24 y 24; siendo accionada una de egtas poieas (24)
por un motor de dos sentidos de rotaciém M2. La lente 3 va
fijada a un muelle de tensibn 6 unido a una‘parad lateral
del armazfm. La lente 3, por consiguiente, se encuentra nor-
malmente empujada por la lente 6 hacia las lentes 1 y 2. El
earril 10 pasa & través de 1o§ orificlos de guia formados en



- 10 -

los soportes 12 y 13. E1l carril 10 se pone en contacto con
la superficie y soportes de lentes 12 y 13 ¥al como ge repre-
senta en la figura 2, » )
. En las figuras 3, 4, se representan en.4 y 5 los fopes
5, mencionadbs, y en MS-l, MS-2, MS-3 y MS-4, se muestran unos
microinterruptores (soportados por medios no répresentados)
que actian de mancra que de detecten las lentes 1 y 2 en sus
poéiciones retrafdas correspondientes S2 y 54, 0 en sus posi-
ciones operativas correspondientes 51, S3. Egtos microinte-

;10; rruptores van conectados a un circuito (representado en las

figuras 5) para activar y desactivar los motores M1 y M2.

- A continuacibn se deseribird el funcionamiento Gel dis~
positivo T con referencia al diagrama del circuito del motor
de la figura 5. Tal como en dicha figura gse representa, kal

165, SW—Z, SW=-3a y SW=-3b son interruptores de -seleccibn para las

, lentes 1, 2 y 3 que pueden accionarse por medio de unos pul~
adores correspondientes (no representados). Estos interrup-
_tores 86 utilizan para aplicar corriente eléctrica proceden-
, te de una fuente de alimentaciém, no representada, a iravés
20,  del motor Ml y/o el motor M2, | i |
o Las condiociones de los interruptores que se rebresen—
tan en la figura 5 son las que existen cuando se acaba de
seleccionar la lente 2 (accionando el pulsddor‘aprOpiado)
para que desvie de su posicibén retraida s4va su posicifn ope-
‘25, " rativa S3. En este momento, la lente 1, que habia sido aeiqg
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cionada previamente, se encuentra en su posicién operativa

51, la lente 3 estd en la posicién retraidé 36§ los microin
terruptores MS-1l y‘MS-4 egtén abiertos, y ioe mierointerrup-
tores MS-2 y MS-3 estén cerrados. Habiéndose cerrado el micro
interruptor sW-2 (por el accionamiento mencionado dél pul sg~
dor) para desplazar la lente 2, el mobtor M2 gira en diroccifm
normal (porque la corriente pasa a través del microinteriup-
tor MS-2 al motor M2 en la direccién indicada por la flecha
N’) para pasar la lente 2 a su posicién 0peratiﬁa Sjj_Ei notor
Ml gira en direcciGn inversa (porque la corriente paéé aktran
vés del microinterruptor MS-3 y del interruptor SW-3b al motor
Ml en la direccién indicada por la flecha R) para desplazar
la lente 1 a su posicién retraida S2. Cuando la lente 1 1llega
a8 la posicibn retraida S2 y la lente 2 lléga:a la posicibn
operativa S3, los mierointerruptores MS-2 y MS-3 se abren

con 10 que 10s motores M1 y M2 dejan de girar.

‘Para colocar despubs la lentes 3 en su posicién ope-
rativa S5 se aprieta un pulsador apropiado (ﬁoVrepresentedo)
para transferir 1los contactos movibles de log interruptores
SW-3a y SW=3b. E1 microinterruptor MS-1 se cierra ya que la
lente seleccionada 2 ha sido colocada en su posicién operati-
va, btal como se ha deserito anteriormente. En consecuencia,
el motor M2 gira en direcoién inversa (porque la corriente pa
g8 2 través del iﬂterruptor SW-3a y del microinterruptor MS-1
al motor M2 en la direccién indicada por la flecha R’) para
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desviar la leate 2 a su posicién retraida Sﬁ en la que abre
el miorointerruptor MS-1, deteniendo asi la rotacifm del mo-

tor M2. Cuendo la lente 2 se desvia & su posicifn retrafda S4
}13 lente 3 se desplaza a su posicién operativa S5 graclas a
_ la accidén del'muelle 6, siguiendo a la lente 2 cuando esta
":;ﬁltima ge gepara de su posicibn operativa 853,

De igual modo, si se presiona (se cierra) posteriormen—
te el interruptor SW-l para desplazar la lente 1 a su posicién

‘operativa, la seleccitn (cierre ) del interruptor SW-l hace

que ol motor Xl gire en direccién normal (porque la corriente
pasa a través del interruptor SW-l y el microinterruptor ce-

- rrado MS-4 al motor ML en la direccién indicada por la flecha

N). Cuando la lente 1 llega a su posicifm operativa, se abre

= 'ffg el microinterruptor MS-4 y el motor Ml deaa de girar.
15, R

‘Como es evidente por lo expuesto, segln una realiza-

'cién de la presente invencién, -el dispositivo C utiliza 3
_lentes de diferente poder de aumento, que pueden desplazarse

’1’A,a posiciones operativas de manera que se obtenga un mejor

rendimiento 6ptic0. Dado que tres lentes se’ desplazan métug~

: men'l:e para variar el efecto slcanzado con ol uso del disposi-

tivo, los conjuntos de lentes pueden acomodarse en un espaoio

suficientemente ancho para las tres lentes en sus soportes,

-en1 ambas posiciones, gl contrario del dispoasitivo anterior-

mente conocido que exigia un espacio parascomodacién de las

lentes correspondiente al ancho de cinco lentes para selec—
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cionar exolusivamente cualquie:a de una de las tres len-

tes.Para desplazar tres lentes solo se utilizan dos me-
dios de accionamiento (mecanismos accionados por motor)
porque una de las lentes es desplazada por un muelle pa-
ra seguir a las otras lentes de la forma hue se ha ox-
plicado anteriormente,Egta disposicibn mantiene compacto
ol tamafio general del dispositivo y haoe,qﬁeéste dltimo

sea mecénicamente simple.
NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del inven-
t0 asi como la maners de realizarlo en la précticd, de-
be hacerse constar que las disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su ﬁrincipio fuﬁdémental. Tambi. én
ge hace congtar que el invento ecOrresponde a una solici~
tud de patente presentada en Japén con el nfmero SHO
49-2168, de 22 de diciembre de 1.973,acogiéndose por lo
tanto a los beneficios que conceden los Convenios Inter—
naclionales en vigor, siendo lo que constituye la esen~
oia del referido invento, y por lo que se solicita Pa-
tente de Invencién por 20 afios en Egpafia gobre: PERFLC-
CIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE SELECCION DE LENTES,
caracterizéndose por lo siguiente: |
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1.~ Perfeccionamientos en dispositivos de selec-
cién de lentes, del tipo que incluyen ires lentes de au~-
mento cada una de las cuales esté dispueéta en forma mo-
vible en direccién perpendicular & un s0lo sje de refe—
rencia y adaptada para desplazarse a una posloibn opera-
tiva correspondiente gobre el eje de refefencia, carao-
terizados porque dos de las lentes se hayan cada una
adaptadas pars desplazarse por medios de Qéciqnamientos
separados mientras que la tercera de las tres lentes ile-
va medios para seguir los movimientos de‘las dos leaites

citadas, siendo la tercera lente movible en respuesta

a movimientos particulares de las dos lentes mencionadas,

con la que una cualquiera de las tres lentes puede asu-

‘mir una posicifn operativs en ol eje de referencia.

2.~ Perfeccionamientos segén la reivindicacién
1, caracterizados porque el depbsito incluye una prime-
re, wné segunds y una tercera lente de aumento, cada una

de las cusles tiene un eje principal y se encuentra mon-

tada para movimiento en un recorridoc correspondiente,
perpendicular a su eje principal, pudiéndo desplazafse
cada lente a io largo del recorrido correspondiente en-
tre una.posicibn retraida y una posicién operativa, es~
tando dispuesta cada lente en su posicibn operativa én
un recorrido éptico, un primér medio de gpcianamiahto

acoplado a la primera lente para desplazarla como 56 Qo
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gea, un segundo medio de gocionamiento acoplado a lﬁ 86~
gunda lente para desplazarla como se déaee, llevando la
tercera lente medios para hacer que la tercera lente i~
ga a las otras lentes cuando cualquiera de ellas se des~
plaza, de manera que la tercera lente afirma su pdsiéién
operativa cuando las otras lentes se encuentran en sus
posieciones retraidas y asuman su posicibn retraida cuan-
do cualquiers de las otras lentes asuma su posicién ope-
rativa, con lo gue una cualquiera que se desee de.cads
ma de las tres lentes pueda colocarse en su posicidn
operativas ' '

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifn
2, caracterizados porque el dispositivo indluye.una prie
mera, una segunda y una tercera lente de aﬁmento, oa-
da una de las cuales tiene un eje principal y puede dem~
plazarse a 1o largo de un reeorrido'fijo.dérrespondiehte,
entre unas posiciones respectivas, retraidés y‘opezati—
vas, cortando cada lente, cuendo se encuentra en su po-
gieién operativa, wn eje de referencia respectivo, eos-
pacialmente £ijo, que coincide con el eje principal de
la lente, un primer medio de accionamiento aooblado con
la primera lente y que puede accionarse selectivamente
para desplazarla en su posicién retraida y su posicidn
operativa, un segundo medio de accionamionto acopladce

a la segunda lente y que puede acoplarse para acciunamien
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t0 selectivo para desplazarla entre sus_pOSiciones retyrai-
da y'0perativa, y un edio conducido acoplado a la tercera
lente y que coopera selectivamente con la primera, la so-~
gunda o ambas lentes, eirviendo el medio conducide, para
desplazar la tercera lente de su po.sicign_;.ire'b,;q%j;dg 8,SQ, po~
slolén operativa cuando una de las otras lenteg geydespla~’
za a su posicidﬁ retraida, pero la lente resignte, peymane-
ce en su posicién retraida. L einde

4,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifn 3,
caracterizados porque la tercera lente se encuentra en su
posicién retraida -cuando la primera y en sg‘pgggeggigggap
da lente estén en su posicibn operativa.i,  sociado a o

Se= Perfeccionamientos segin la reivindicaci on,:3,

[l )

caracterizados porque el medio conducido 1ncluye un uelle

~que empuja la tercera lente a su posicibn; Operativa.”

6o Perfecclonamientos segin la reivindlcacian 3,

‘oaracterizados porque el medlo conducido incluye un tope

conectado a la primera lente ¥y que se une a la tercera
lente para mentenerla en su posicibn retraida cugndo la
primera lente est4 en su posicibn operativa, incluyendo
también el medio conducido un tope conectado a la segunda

‘lente y que se wne eficazmente a la tercera lente para man

tener esta @ltima en su posicién retraida cuando la segun-
da lente estd4 en su posicibén operativa. . .
7.- Perfeccimanientos segin la reiandicaclén 3,
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earacterizados porque ambos medios de accionamiento

pueden accionarse simultédneamente para desplazar la prime-
ra lente a su posicibn operativa y la segunda lente a su

posicibén operativa y la scgunda lente a su posicién retrai- -
da, y en su caso para desplazar la segunda lente a su'ﬁpsi-

eibn operativa y la primers lonte a su posicifén retraida,

8.~ .Perfeccionamientos segin la reivindicaciénm .3,
caracterizados porque el eje de roferencia asociado a ocada
lente no coincide con los sjes de referencia asociados a

las demAs lentes, '
9,- Perfeccionamientos Segtn la reivindicacién 3,

caracterizados porque el eje de referencia asociado a cada
lente coincide con los ejes de referencia asociados con
las demés lentes, . .
10.,~ Perfecocionamientos segin las reivindicaciQQes
anteriores, caracterizados porgue el dispositivo.de selec—
clén de lentes comprende, en combinacién, gl menos freé“

lentes de aumento, formando parte cada lente de un conjunto

poportado para movimientq a lo laigo de un,roéorrido fijo
correspondiente desde y en su caso hasta uﬁaAposioibn en
gque la lente se encuentra retraida a y en pﬁ caso desde
wma posicién en la que la lente es Operativé;medioa de
acclonamiento para efectuar el cltado movimiento de los
conjuntos, existiendo un medio de accionamiento menos del
néimero total de conjuntos, enconirindose cada conjunto
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acoplado a un medio de accionamiento correspondiénte, X~
cepto un conjunto particular, siendo selectivamente ac§10~.
nable cada medio de accionamiento para desplazar el con-
junto acoplado al mismo pura desplazar el conjunto acopla-
do al mismo entre las posiciones retralda y Operativai

un medio conducido acoplado al conjunto particular mencio-

nado ¥ que sirve para desplagzar el conjunto particular en-

tre las posiciones retraida, y en su caso operativa del
mismo en'respuesta al movimiento de cualquiera de losg otros
conjuntos desde las posiciones operativas y retraidas
asociadax con ellos, ¥ medios de control para los medios
de‘accionamiento adaptados para seleccionar de maneré mi—
tug y exclusiva un conjunto escogido para su desplazamien-
t0 a la posicibn operativa del rismo, sirviendo dicho me-
dio conducido para colocar el cmjunto de lente partiq@lar
en la posicibn operativa del mismo cuando no hay seleébidn
de ningunb de -10s conjuntos acoplados a un-medio de acciom
ngmiento. | :
1l.-Perfeccionamientos en dispositivos de selec-

‘oién de lentes, tal y como queda sustancialmente descrito

en la presente Memoria, y en los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de dieciocho hojas, escritas
a mAquina por una sola cara. . -
Madrid, 20 DIC. 1974
MINOLTA GAMENA KABUSHIKI KATSHA, -

- GONEZ ACZED ¥ popey
/ Bop Flrmado: L, Gaots Forn-ﬁnd::
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