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Extracto de la  descripción

Un aparato y un método para montar una hélice en 

una tobera cilindrica unida a l casco de un buque, que com­

prende las fases de colocar una plataforma adaptada para 

portar la  hélide en disposición móvil sobre e l suelo de mía 

cubierta, permitir que un soporte montado sobre la  platafor­

ma sostenga la  hélice, disponer un carril sobre' e l fondo in­

terior de la  tobera, hacer que una pequeña plataforma con 

rod illos colocada en disposición móvil sobre e l ca rril sus­

tente e l buje frontal de la  hélice por su extremo, conducir 

e l soporte de la  hélice y la plataforma portadora del buje 

juntamente a lo largo del ca rr il y a l in terior de la  tobera, 

y acoplar después la  hélice a l extremo posterior del eje de 

propulsión correspondiente en dicha tobera.

Este invento se re fiere  a un aparato y a un méto­

do para montar y desmontar una hélice en y a partir del ex­

tremo posterior del eje propulsor dentro de una tobera c i­

lindrica unida a l casco de un buque.

Como medio para realzar la  eficacia propulsora 

las hélices marinas, se u tilizan  ampliamente los sistemas 

en los cuales se cubre-la hélice por medio de un tubo c ilin ­

drico o tobera f i j o  sobre e l casco de la  embarcación. Sin 

embargo,, tales sistemas presentan muchas dificultades en 

cuanto a acoplar la  hélice a l extremo del eje propulsor en 

e l in terior de la  tobera.

Una alternativa es montar primero la  hélice sobre 

e l eje y después acoplar la  tobera a la  embarcación, pero 

e l cambio de procedimiento presenta inconvenientes tales 

como efectos adversos sobre e l centrado de la  hélice y la 

tobera con relación a l eje . En vista de e llo , ha sido prác­
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tica común instalar la  tobera como parte de la  estructura 

del casco antes de proceder a l montaje de la  hélice.

Tal práctica exige e l molesto trabajo de montar 

la  hélice sobre e l extremo del eje dentro del espacio l i ­

mitado en e l in terior de la  tobera asegurada a l casco. Pa­

ra sim plificar e l trabajo, se han propuesto hasta ahora mu­

chos métodos diferentes, o se han adoptado. Como típ ico ó., 

ellos puede citarse e l de izar un ca rril desde la  cubier v- 

del buque a l interior*de la tobera, colocarlo temporalmen­

te sobre el fondo in terior de ésta, y conectar después 1 ..,. 

hélice a l eje propulsor por medio de un aparejo de cadena 

o similar colocado en disposición móvil sobre e l ca rr il.

Con todo, e l método convencional presenta un d i­

f í c i l  problema en cuanto a la  colocación del ca rr il para 

mover, en estado suspendido, la  pesada carga que puede a-,- 

del orden de decenas de toneladas. Ademas, la  manipulación 

de la hélice con el aparejo de cadena o similar en e l es­

trecho espacio de la  tobera resulta en extremo peligroso y 

d i f íc i l .
El presente invento tiene por objeto superar 1 '.J 

dificultades mencionadas anteriormente y proporcionar un 

aparato y un método para montar una heiice en forma seguía 

y positiva en una tobera previamente fijada  a l casco de un 

buque.
El invento sa lleva  a cabo proporcionando un apa­

rato que comprende una plataforma movióle sobre un suelo 

de cubierta mientras porta una heiice, un soporte de heiice 

montado sobre la plataforma, un ca rr il sustentado en la  par­

te posterior mediante una estructura de patas sobre e l sue­

lo de cubierta y adaptado para descansar por la  parte fren-



ta l sobre e l fondo in terior de una tobera cilindrica, y 

n-n.'i! plataforma de rod illo  adaptada para desplazarse sobre 

e l ca rril mientras sustenta e l extremo anterior del buje 

del eje propulsor correspondiente.

El objeto se rea liza  asimismo proporcionando un 

método que comprende las fases de colocar una plataforma 

portadora de hélice en disposición móvil sobre e l suelo de 

cubierta, hacer que un soporte de hélice montado sobre la  

plataforma sostenga una hélice, colocar un carril sobre el 

fondo in terior de una tobera cilindrica fijada a l casco do 

un buque, hacer que una pequeña plataforma de rod illos mo­

vib le sobre e l ca rril sustente e l extremo anterior del bu­

je del eje propulsor, mover e l soporte de hélice y la  pla­

taforma de rod illos que sustenta e l buje citado juntamente 

a lo largo del ca rr il a l in terior de la  tobera, y después 

conectar la  hélice a l extremo posterior del eje propulsor 

de la  nave dentro de la  tobera.

Según e l método y aparato del invento, e l carril 

para portar una hélice va sustentado en un extremo por una 

estructura dispuesta sobre e l suelo de la  cubierta, de t.-.í 

manera que se extiende temporalmente sobre e l fondo interior 

de la  tobera fijada a l cascó. Esto obvia las dificultades 

que se encuentran de ordinario a l introducir un ca rr il izado 

en e l in terior de la  tobera. Asimismo, la  carga sobre el ex­

tremo del brazo de soporta de la  plataforma portadora de la 

hélice es parcialmente absorbida de forma muy suave por la 

pequeña plataforma de rod illos que sustenta e l buje del eje 

propulsor. El soporte de hélice y la  plataforma de rodillos 

que sustenta e l buje se unen y se hacen avanzar juntos para 

llevar la  hélice a l in terior de la  tobera para su acopla­
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miento a l eje propulsor. Esta disposición permite llevar 

a cabo toda la  operación de montaje de la  hélice de forma 

segara y exacta. Además, tras e l montaje de la  hélice, 

puede retirarse con facilidad la  plataforma de rod illos 

fuera de la tobera bajando la  estructura de soporte por 

medio de gatos y permitiendo que se deslice fuera a través

de las aspas de la  hélice.

Los anteriores y otros objetos y ventajas del in­

vento se evidenciarán a- partir de la  siguiente descripción 

tomada conjuntamente con los planos que se acompañan, en 

los cuales:
la  f ig .  1  es una vista la tera l de la  plataforma 

portadora de la  hélice, e l soporte de hélice, y un puntal 

auxiliar en una forma de realización preferida del aparato 

del invento;
la  f ig .  2 es una vista  la tera l de la  plataforma 

deslizante que sustenta a l buje del eje propulsor y e l ca rril 

del mismo aparato;
las fig s . 3 a 6 ambas inclusive son vistas latera­

les en secuencia que muestran cómo puede ponerse en práctica 

e l método del invento;
la  f ig .  7 es una vista tomada en la  dirección de

las flechas de la  f ig .  3;

la  f ig .  8 es una vista  la tera l de la  plataforma

portadora de la hélice y soporté respectivo en otra forma

de realización del invento;

la  f ig .  9 es una vista  en perspectiva a mayor es­

cala de la porción ( l l )  encerrada por una linea de trazos 

en la  f ig .  8;
las fig s . 10 a 12 son vistas laterales en secuen—

-  5 -
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cía que muestran cómo se monta una hélice de acuerdo con 

e l invento;

la  f ig .  13 es una vista del soporte de hélice y 

del soporte posterior;

la  f ig .  14 es una vista tomada en la  dirección 

de las flechas V II-V II de la  f ig .  1 3 ;

la  f ig .  15 es mía vista la tera l general de la 

plataforma de soporte del buje del eje propulsor;

la  f ig .  16 es una vista posterior de la  pequeña 

plataforma de ro d illo s ; y

la  f ig .  17 es mía vista  superior de la  mencionada 

plataforma de rod illos .

Refiriéndonos ahora a la  f ig .  1 ; se representa 

una plataforma portadora de la  hélice A, movible sobre el 

suelo de una cubierta G, que comprende una estructura de 

base in ferior provista de ruedas la , una estructura superior 

de base asimismo provista de ruedas Ib colocada sobre la  es­

tructura inferior la  y ligeramente movible lateralmente -m 

ángulos rectos respecto a la  dirección en la  cual se desJ! i-  

za la  estructura in ferior, gatos verticales le  y puntales 

telescópicos Id sobro la  estructura superior Ib, un bram< 

horizontal 2 sostenido-por los gatos le  y por los púntale; 

Id, y un soporte de hélice inclinable 3 montado sobre e l ex­

tremo frontal lib re  2a del brazo.

Una hélice P se representa como sostenida horisen- 

talmente sobre su superficie posterior por e l soporte 3 con 

ayuda de un órgano de montaje 4. La hélice puede inclinarse 

en torno a un eje pivote 5 desde la  posición horizontal a 

la  vertica l indicada por lineas de trazos por medio de un 

cilindro hidráulico 4' asociado con e l órgano de montaje.



El extremo lib re  2a del brazo es sustentado por un. punta; 

auxiliar B sobre e l suelo de cubierta <1. La plataforma por­

tadora de hélice A y e l puntal auxiliar B se hallan único i 

entre s í en los extremos in feriores mediante una barra da 

unión 6.
La f ig .  2 muestra uh carril C colocado temporal­

mente en una tobera cilindrica 7 fijada sobre e l casco de 

una embarcación S, y una pequeña plataforma deslizante D 

colocada sobre e l ca rr il para sustentar y guiar e l extremo 

lib re del buje de la  hélice. La parte anterior del ca rril 

es sustentado por e l fondo in terior de la tobera 7 con la r­

gueros de asiento de caucho duro 8, y la  parte posterior del 

ca rril por una estructura consistente en dos patas 9 dispues­

tas en paralelo sobre e l suelo de cubierta (ver f ig .  7)-

La pequeña plataforma deslizante que sustenta e l 

huje de hélice D presenta una estructura de base in ferior 

10 equipada con ruedas 10a para deslizarse sobre e l carral 

C, y una estructura de base superior 11 que descansa sobre 

la estructura in ferior y que posee ruedas l ia  para ajusLe 

posicional la tera l en ángulos rectos respecto a l ca rr il.

La estructura superior 11 porta sobre s í un soporte de i.,tje 

de eje propulsor de hélice B con un gato verticalmente

pansible 1 2 .
El soporte de buje de eje propulsor E consisto 

en un puntal telescópico 13 sustentado por la  estructui''- de 

base superior 11  susceptible de ser subido y bajado a través 

de un o r ific io  fo Miado en esta última, un gato 12 para su­

b ir y bajar e l puntal, y un par de soportes 15 acoplados en 

disposición giratoria con clavijas o espigas 14 a l extremo 

superior del puntal 1 3 . Cuando sostienen e l extremo de buje
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lib re  de la  hélice P, según su muestra en la  f ig .  7, lo 

soportes 15 se vuelven hacia arriba en una formación en Y 

unidos entre s í por medio de un órgano de acoplamiento 1 <.<. 

Cuando no se usan, se sueltan del órgano de acoplamiento y 

se vuelven hacia abajo al in terior de la  cubierta de la  

plataforma deslizante indicada por lineas interrumpidas 

1 5 ' en la  f ig .  7 . En la figura e l número 17 designa la  pie­

za de base del casco.

Con la  construcción descrita hasta ahora, e l apa­

rato del invento se usa para montar una hélice dentro de 

una tobera cilindrica 7 en la  forma siguiente.

En primer lugar, según se ilustra en la  f ig .  2,. 

se coloca e l ca rril C sobre e l fondo in terior de la  tobara 

7 , y se coloca en disposición móvil la  plataforma desliun­

te D para sustentar e l buje del eje propulsor de hélice ^or 

su extremo sobre e l extremo posterior del ca rril.

Entretanto, como muestra la f ig .  1, la  plataforma 

A combinada con e l puntal auxiliar B sustenta una hélice P 

sobre ol soporte 3 en e l extremo lib re  2a del brazo, cor 

ayuda del órgano do montaje 4. La hélice es inclinada y 

mantenida en la  posición vertica l indicada por lineas d 

trazos.

La plataforma A y e l puntal auxiliar B se muc-m. 

luego conjuntamente cobre e l suelo de cubierta Ĝ  según se 

muestra en la  f ig .  3, hacia la  plataforma deslizante D Las- 

ta que e l extremo de buje no sustentado de la  hélice es re­

cibido por e l soporte E.

El órgano de montaje 4 y e l puntal auxilar B son 

retirados, y la  hélice es portada ahora conjuntamente por 

e l extremo de brazo lib re  2a de la plataforma A y la  pequeña
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plataforma deslizante D como en la  f ig .  4. La plataforma 

va unida a la  pequeña plataforma deslizante por medio de 

un gato de torn illo  18 y una barra de unión 19.

Cuando unen dichas unidades, e l gato de tom illo  

y la  barra de unión son ul ¡.vados conjuntamente por medio 

de un aparejo de cadena 20 que se halla suspendido del 

brazo 2 .
Desde la  posición representada en la  f ig .  4, ce 

hace avanzar la  combinación de la  plataforma portadora de 

la  hélice A y la  pequeña plataforma deslizante que sustenta 

e l buje D de ta l manera quo esta última se desplaza sobre 

e l ca rril C y porta la  hélice P a l in terior de la  tobera 7.

A continuación, se ajusta la  altura del soporte del buje 

del eje propulsor de helice E por medio del gato 12 de 1̂ . 

plataforma deslizante. La altura oel brazo 2 es igualmen<.-. 

ajustada por e l gato le  de la plataforma. Ademas, j.as es­

tructuras de base superiores 11  y Ib de la  pequeña plata­

forma deslizante y de la plataforma, respectivamente, se 

ajustan lateralmente. Habiendo sido centrada en posición 

en la  forma descrita, la  helice es ajustada a l extremo pt .— 

terior del eje propulsor II por medio de una tuerca, segur

se muestra en la  f ig .  6.

A continuación son retiradas conjuntamente la  

pequeña plataforma deslizante sustentadora del buje D y la  

plataforma A. Antes de la  retirada, e l soporte E situado 

en la cante superior de la pequeña plataforma móvil es ba­

jado por e l gato 1 2 , y e l par de soportes 15 son vueltos y 

plegados según se indica por las lineas de trazos interrum­

pidos 15' en la  f ig .  7 , de suerte que la  pequeña plataforma 

móvil puede deslizarse fuera fácilmente a través de las aspas



de la  h é lice .
A continuación se describirá otra forma de rea 

zación del presente invento con referencia a las fig s . 8 

17, ambas inclusive.
Refiriéndonos a la  f ig .  8, se representa una pla­

taforma móvil colocada sobre e l suelo de cubierta & y gene­

ralmente indicada en 10 1 , que comprende una estructura de 

base provista de ruedas 1 1 1 , un brazo 1 1 2 , puntales te les­

cópicos 113, y gatos hidráulicos 114. En e l extremo ante­

r io r  del brazo 112 se halla formada una proyección ligera ­

mente ahusada 115.

Sobre la proyección 115 va montado un soporte  ̂

hélice inclinable 102, que comprende un cuerpo de soport., 

1 2 1 , un elemento de inclinación 123 acoplado en disposic.. i 

g iratoria  a l cuerpo por medio de una espiga o c lavija  12d, 

un gato hidráulico 124 para accionar e l elemento de in c li­

nación, y un órgano de montaje 125 para f i ja r  una hélice í. 

a l elemento de inclinación. El cuerpo de soporte 121 se 

halla asentado sobre la  proyección por medio de un obtura­

dor 126 y un encastre 127 formado en la  parte in ferior a. L. 

cuerpo de soporte y que posee un hueco no representado r - - 

ra rec ib ir la  proyección. Para que e l soporte de helice 

102 sea impelido fuera a partir de la  proyección 115, se 

dispone un gato 116 sustentado por un tope posterior 117,

( f ig .  9).
Según se muestra en la  f ig .  10 y siguras siguien­

tes, un ca rril 103 va sustentado en una porción extrema so­

bre e l fondo in terior de una tobera cilindrica 191 con la r­

gueros de asiento de caucho duro 131, y en e l otro extremo 

por una estructura consistente en dos patas 132 mantenidas
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apar-be y unidas entre s í sobre e l suelo de cubierta G. ¿.a 

pequeña plataforma deslizante 104, adaptada para sustentar 

la hélice y deslizarse sobre e l ca rril 103 a la  posición 

de montaje, comprende una estructura de base in ferior 1-12 

que posee órganos de deslizamiento 141 con los cuales pue­

de deslizarse sobre los carriles, una estructura de base 

superior 144 colocada sobre la  estructura de base in ferior 

142 a través de piezas deslizantes 143 de material de co­

jinetes, ta l como material plástico o una aleación, que 

permite e l movimiento de la  estructura 144 en ángulos rec­

tos respecto a l ca rril 103, y una mesa 147 sustentada en 

disposición giratoria por-un eje 145 f i j o  sobre la  estruc­

tura superior. Otro juego de piezas deslizantes 148 se halla 

interpuesto entre la  estructura de base superior 148 y ia  

mesa giratoria  147. Un cilindro hidráulico 149, capaz de 

mover la  mesa hacia la  derecha y hacia la  izquierda a tra­

vés de un ángulo de aproximadamente 3 grados a un lado o 

a otro, se halla dispuesto entre soportes 151, 152, respec­

tivamente, para la  mesa 147 y la  estructura de base supe­

r io r  144. Otro cilindro 153 para mover la  estructura de 

base superior en sentido la tera l se halla instalado entre 

soportes 154, 155, respectivamente, para las estructuras 

de base superior e in ferior 144, 142. Se disponen guías 

156 para e l movimiento de la  estructura de base superior 

144, 157 y un cilindro hidráulico para accionar la  estruc­

tura de base in ferior 142. El cilindro 157 va acoplado en 

disposición giratoria por un extremo a un soporte 158 de 

la  estructura de base in ferior por medio de una espiga o 

clavija  159, y e l otro extremo del cilindro porta una es­

piga o c lavija  1 6 1 , que a su vez ajusta con dos barras de
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trinquete 133 que se extienden entre los r ie les  del carr j.

103.

Soportes de guía 162, acoplados a l fondo de la es­

tructura de base in ferior 142, son susceptibles de cooperar 

5 con nervaduras de guía 134 dispuestas sobre e l ca rr il 103

para guiar la  pequeña plataforma deslizante 104 en su mo­

vimiento hacia adelante y hacia atrás. Sobre la  pequeña 

plataforma deslizante 104 va montada una unidad hidráulica 

163 para accionar los cilindros hidráulicos individuales 

10 149, 153, 157.

La pequeña plataforma deslizante 104 se halla 

provista de árganos de suspensión 164 para su elevación so­

bre y fuera del ca rril 103, y también elementos de fija c ión  " 

165 para unir entre s í integralmente las estructuras de ba- 

15 se y la  mesa giratoria  en caso de elevación de la  pequeña

plataforma deslizante. Soportes frontal y posterior 107,

108 para e l buje de la  hélice van fijados sobre la  mesa g i­

ratoria 147. El soporte frontal 107 se compone de un gato 

hidráulico 1 7 1 , aletas de soporte del gato 172, una barra 

20 173, y una plancha de soporte 174 sobre la  parte superior

de la  barra 173. El soporte posterior 108 comprende c ilin -  - 

dros de guía 181 fijados cóbre la  mesa 147, barras de guía 

182 alternativamente ajustadas en los cilindros, y un blo­

que de relleno 183 sustentado por los extremos superiores 

25 de las barras de guía. El bloque de relleno 183 presenta *-

en su superficie superior una pluralidad de clavijas 184 

adaptadas para ajustar en o r ific io s  coincidentes (no re­

presentados) del encastre 127. Un gato hidráulico 185 va 

acoplado por medio de un adaptador 186 a l centro de la  par­

te in ferior del bloque de relleno 183 para mover este último30
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hacia arriba cuando se desee.

Entre los soportes fron ta l.y  posterior se halla

instalado un gato hidráulico 176 sobre una mesa 177. Lleva 

sobre su parte superior una plancha de soporte 178 para 

contacto con la parte intermedia del buje de la  helice. El 

gato 1 7 6 es accionado por un motor eléctrico 179. Un eje 

propulsor 192 se representa proyectándose a partir del cas- 

co 193. Una tuerca de fija c ión  de la  hélice se indica en 194.

El funcionamiento del aparato con la  construcc.ion 

anterior según e l presente invento, en cuanto a l montaje de 

una hélice P sobre e l extremo del eje propulsor 192 dentro 

de la  tobera cilindrica 191, es como sigue. En primer lugar, 

según se muestra en la  f ig .  10 , e l ca rr il 103 es sustenta­

do en un extremo por la  estructura de patas 132 de ta l mane­

ra que su otro extremo se extiende sobre e l fondo in terior 

de la  tobera 191. La pequeña plataforma deslizante 1̂04 es 

colocada sobre e l ca rril para que se deslice sobre sus 

r ie le s . Por otra parte, la  hélice P que ha de montarse en 

posición se coloca horizontalmente, como muestra la  f ig .  8, 

pi e diante grúa o de otro modo sobro e l soporte de hélice 

inclinable 102 de la  plataforma móvil 101 situada sobre e l 

suelo de cubierta G. La hélice es fijada  seguramente median­

te e l órgano de montaje 125 a l elemento de inclinación 123.

A continuación, se mueve la  plataforma 101 hacia 

la  pequeña plataforma deslizante 104, y la  helice es in c li­

nada a la posición vertica l como en la  f ig .  10 mediante 

e l gato hidráulico 124. Al propio tiempo, se acciona e l ga­

to hidráulico 185 para elevar e l bloque de relleno 183 del 

soporte posterior 108 hasta que las espigas o clavijas 184 

ajustan seguramente en los o r ific io s  coincidentes del eneas-
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tre 127, en tanto que e l "borde frontal in ferior del buje 

de hélice es retenido por la  plancha de soporte 174 del 

soporte frontal 107.

Otro gato hidráulico 176 eleva la  plancha de so­

porte 178 en ligero  contacto de presión con la  porción in­

termedia del buje de hélice, de ta l manera que la  plancha 

puede sostener la  hélice si e l gato hidráulico 185 fa llara  

y la  dejara caer por alguna razón.

En este punto se extrae el obturador 126, y so 

acciona e l gato 116 para empujar e l soporte de hélice 102, 

específicamente e l cuerpo de soporte 1 2 1 , le jos de la  pro­

yección 115. Una vez e l cuerpo de soporte ha sido ligera ­

mente empujado hacia fuera, e l espacio resultante entre la  

proyección ahusada y e l soporte de hélice permitirá que la  

pequeña plataforma deslizante 104 tome la  in ic ia tiva  y se 

mueva hacia adelante para concluir la  separación.

El avance de la  pequeña plataforma deslizante 104 

se rea liza , según se muestra en las fig s . 15 y 16 , accionan­

do e l cilindro hidráulico 157 para empujar y retraer su pis­

tón o émbolo alternativamente, haciendo por ende que la  cla­

v ija  161 dispuesta en su extremo in ferior ajuste con los 

dientes siguientes de las*barras de trinquete 133 sobro e l 

ca rr il 103. Cuando la  hélice ha sido llevada de esta manera 

a un punto predeterminado, se re tira  e l órgano de montaje 

125 del elemento de inclinación 123 , y la  hélice, mientras -- 

es aún sostenida por e l elemento de inclinación y la  plan­

cha de soporte 174 , es ajustada sobre e l eje propulsor 192.

Si la  hélice en e l curso del centrado se inclina 

hacia arriba o hacia abajo con relación a l eje propulsor y 

no es alineada con respecto a l mismo, se accionan los gatos
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hidráulicos 17 3 , 135 para efectuar e l ajuste en altura.

Si la  hélice se inclina hacia un lado, se acciona e l c i­

lindro hidráulico 153 instalado entre las estructuras de 

base in ferior y superior 14-2, 144 para e l ajuste la tera l 

a lo largo de las guías 156. Como alternativa, se acciona

e l cilindro hidráulico 149 para mover la  mesa giratoria  147 

en tomo a l eje 149. De este modo la  hélice se ajusta exac­

tamente en posición antes de ser montada.

Tras'haber-sido fijada la  tuerca de.ajuste de la 

hélice 194, se bajan los gatos hidráulicos 171, 176, 185 

cara que la  pequeña plataforma deslizante 104 pueda sa lir  

fuera a través de las aspas de la  hélice. Antes de retirar 

dicha plataforma a lo largo del ca rril 103, se eleva e l c i­

lindro hidráulico 157 instalado en su parte in ferior para 

efectuar su movimiento hacia adelante, mediante una cuerda 

o similar no representada, fuera de ajuste con las barr..

de trinquete 133 sobre e l ca rr il.

Con e l aparato del invento, puede realizarse sin 

dificu ltad e l desmontaje de la  hélice de la  tobera c ilin d ri

ca sin dificu ltad invirtiendo e l procedimiento descrito -ul­

teriormente .

Si bien la  segunda forma de realización del inven 

to u tiliza  la  plataforma 101 para cargar la  pequeña plata­

forma deslizante 104 con una hélice P, también es posible 

extender e l ca rr il 103 a una extensión suficiente desde la 

parte de popa del casco 193 para cargar la hélice directa­

mente entre los soportes frontal y posterior 107, 108, dese 

chando por ende la plataforma 101. Como otra alternativa, 

la  hélice puede colocarse una vez horizontalmente sobre el 

soporte inclinable correspondiente 102 sobre e l soporte
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posterior 108 e inclinarse con ayuda de una grúa o similar 

a una posición vertica l, y después puede forzarse la  peque­

ña plataforma deslizante 104 a l in terior de la  tobera c ilin ­

drica 19 1 , llevando la  hélice con facilidad a la  posición 

de montaje.

La distancia entre los soportes frontal y poste­

r io r  107, 108 puede hacerse ajustable para adaptar muchas 

hélices diferentes, de tamaño .grande o pequeño.

El aparato del presente invento, del cual se han 

descrito anteriormente varias formas de realización, inclu­

ye un ca rr il sustentado en e l suelo capaz de ser extendido 

sobre e l fondo in terior de la  tobera y, por dicha razón, se 

elimina e l trabajo usualmente molesto de tender temporalmen­

te un ca rr il elevado en la posición de montaje de la  hélice. 

Como quiera que la propia plataforma deslizante posee medios 

de transmisión giratoria  y la tera l para control de posición, 

los requerimientos de colocación en posición para tender e l 

ca rr il no son críticos y se hace posible una rapida coloca­

ción. La hélice que ha de ser montada en posición se sostie­

ne en la  parte in ferior del buje por dos soportes expansi- 

bles y puede moverse en sentido la tera l y girar a uno u 

otro lado. Así, la  hélice puede centrarse con mucha preci­

sión y rapidez en e l eje propulsor. Puede conducirse a l in­

terior de la  tobera en una posición estabilizada. Otra ven­

taja es que, a continuación del montaje de la  hélice sobre 

e l e je , los soportes 107, 108 pueden ser bajados por sus 

gatos/hidráulicos respectivos a niveles suficientemente ba­

njos para ser fácilmente extraídos de la  tobera sin in terfe­

rencia alguna con las aspas de la  hélice.

En resumen, la  Patente de Invención que se so lic ita30
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deberá recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. - Un método y su correspondiente aparato para montar o 

desmontar una hélice en una tobera cilindrica  acoplada al casco 

de un..buque, cuyo método comprende las fases de colocar una pla­

taforma adaptada para llevar la hélice en disposición móvil so­

bre el suelo de cubierta, permitir que un soporte montado sobre 

la plataforma sustente la  hélice, colocar un ca rr il sobre el 

fondo in terior de la tobera, hacer que una pequeña plataforma 

deslizante colocada en disposición movible sobre el ca rr il sus­

tente el extremo de buje frontal de la  hélice, conducir el so­

porte de hélice y la pequeña plataforma portadora del buje jun­

tamente a lo largo del ca rril al in terior de la tobera, y aco­

plar después la  hélice al extremo posterior deí eje propulsor

* en la  tobera.

2. -  Un método según la reivindicación 1, que comprende 

las fases de tender temporalmente un ca rril de ta l manera que 

se halla apoyado en un extremo por una estructura sobre el sue­

lo de cubierta y se extiende por el otro extremo sobre elíbrulo 

in terior de la tobera, colocar una pequeña plataforma deslizan­

te para sustentar el extremo de buje frontal de la  hélice en 

disposición móvil sobre e l ca rr il, sustentar el extremo frontal 

de un brazo de una plataforma móvil para transportar la  hélice 

por medio de un puntal auxiliar sobre el suelo de cubierta, 

izar y f i ja r  la  hélice sobre el extremo del brazo, mover la 

plataforma portadora de la hélice y el puntal auxiliar junta- 

mente^haciala pequeña plataforma deslizante sustentadora de 

buje, permitir que la pequeña plataforma deslizante sustente

el extremo de buje frontalde la hélice, separar el puntal
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auxiliar de la plataforma portadora de la hélice, unir la pla­

taforma y la pequeña plataforma deslizante sustentadora del bu­

je  en una unidad combinada, mover hacia adelante la unidad combi­

nada, conectar la  hélice al extremo posterior del eje propulsor 

5 en la  tobes, y luego re tira r la pequeña plataforma deslizante

haciendo que se deslice fuera a través de las aspas de la  hélice,

3 .  - Un métodos según la  reivindicación, Que comprende 

separar el soporte de hélice del extremo del brazo y f i ja r  el 

mismo sobre la  pequeña plataforma deslizante portadora del bu-

0̂ je  de ta l manera que la hélice sea sustentada conjuntamente por 

una plancha de soporte de la  pequeña plataforma deslizante y el 

soporte de hélice transferido a ésta, mover la  pequeña platafor­

ma deslizante portadora del buje junto con er sopadre de helice 

hacia adelante, conectar la hélice al extremo posterior del 

13 eje propulsor en la tobera, y retirar la pequeña plataforma des­

lizante haciendo que la misma se deslice fuera a través de las 

aspas de la hélice.

4 .  - Un método según la reivindicación 1, que comprende 

desconectar la  hélice del eje mientras que sustenta la  misma

20 con la  plataforma portadora, correspondiente y la  pequeña plata­

forma deslizante sustentadora del buje, extraer la plataforma 

y la  pequeña plataforma deslizante conjuntamente con la helice 

a partir de la  tobera, y luego izar y remover la hélice de la. 

plataforma y de la  pequeña plataforma deslizante.

23 jp.- un aparato para llevar a cabo el método de las re i­

vindicaciones 1 a 4 que comprende, una plataforma portadora de 

hélice movible sobre e l suá.o de cubierta, un soporte de helice 

instalado sobre la plataforma, un ca rr il adaptado para ser sus- 

30 tentado en la parte frontal por el fondo in terior de la  tobera
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y en la  parte posterior por una estructura formada sobre el sue­

lo de cubierta, y una pequeña plataforma deslizante capaz de des­

plazarse sobre e l r ie l  mientras sustenta la  hélice por su extremo 

de buje frontal.

6 .  - Un aparato según la reivindicación 5? en e l cual el

soporte de héliee dispone de medios para ladear la  hélice desde 

la posición horizontal a la posición vertica l mientras la mantie­

nen seguramente. .

7 .  -  Un aparato según la reivindicación 5s en el cual el 

soporte de hélice va .fijado a la plataforma portadora correspon­

diente, y la plataforma a su vez posee un puntal auxiliar asegu­

rado en posición desmontable a la parte extrema frontal del bra­

zo de la plataforma, de ta l manera que la hélice es sustentada 

para montaje en la  tobera por la pequeña plataforma desLizante

en cooperación con el soporte de hélice.

8.  -  Un aparato según la reivindicación 5i en el cual 

el soporte de hélice va asegurado en disposición desmontable 

a la plataforma portadora correspondiente y la  pequeña plata­

forma deslizante sustentadora del buje áe halla adaptada para 

re tira r el soporte de hélice de la plataforma, de ta l manera 

que la  hélice en la  tobera es sustentada para montaje por una 

plancha de soporte de la pequeña plataforma deslizante susten­

tadora del buje en cooperación con el soporte de hélice trans­

ferido de la  plataforma portadora de hélice a dicha pequeña 

plataforma deslizante.

9. - Se reivindica por último como objeto sobre el qin 

ha de recaer la Patente de Invención que se so lic ita : UN METODO 

Y SU CORRESPONDIENTE APARATO PARA MONTAR 0 DESMONTAR UNA HELICE 

EN UNA TOBERA CILINDRICA ACOPLADA AL CASCO DE UN BUQUE.
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en la  pre­

sente-memoria descriptiva que consta de veinte páginas mecano­

grafiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 17 diciembre 1.97^ 
BERNARDO UNGRIA

10

15

20

25



MITSUBISHI JUKOGYO KABUSHIKI KAISHA SIETE HOJAS/1











KCSHA

"[32



F ! G - 1 5
[07

F ! G  - 1 6

- ^ y ^ ^ ! 8 2
)8 i

F 1 G - 1 7


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



