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que por veinta allas, peara Fepafta, se sclicita s favor de la Firms
ALFRED GUTRAMNN GESCLLSCMAFT FUR BASCHINCMBAU, de nscionolided alg
canm, rssidonte sn HAMBURG (RCAUBLICA FEDERAL Of ALERANIA), Vile

ckeratrases 14-20, pors "EERFECCIONAMIENTOD INTRDOUCIDGS £0 A0S,

Ls prasents invencidn se reflars a umus porfeccionsaion
tos intraducidos sn los dispositivos de tysnsports para instsla-
oliones de a,hor:o previstes para loa resortes helicoldelss y paras
otras piszas de trebejo similsares; son un transportadox uin-rtn.-
qus ssté dispuesto sn un planc vertical y irabaja por saiio du rug
dan du ispulsidn y de fnversidn, rsspectivamsnte, habiendo aido -
previston sn sste transportador unca pistones de srrastre para =
les piezav de trobajo, que se oncusntran dispuyostas sobre dos row
dillos que gitan en el mismo ssntido de rotecifne-

D's scusrdo con un ya condcido dispositivo de la class -
antes mencionads,los pﬂonu de srrastrs sa snousntran t1jados an
wl transportedor § conveyor - gue wstd constitufds por una cadona
« & través de unas uniones nturnﬂlms} 51 ahora, por ejemplo, =
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hace Palta transportar y somotsy off corrsspondicnte chorro unos
rogortes helicoldales que ssan do longitud d&?mrmta; ai objisto
do consoguir la adaptacidn dp los roPeridos pitones de arrastre
8 la vespectiva longitud de les plozos de trabajo, oz imprescip
dible gua las uniones atornillades sean aflojodas con el fin de
olininar & bien do incluir lac correspondienton piagas do arrap
tra. Cots trabojo,sin embargs, ton solo puade ser afostuado cuapy
do la instslscidn so encuentra poradae Segdn cste dispositiyo -
ys canceido, loa pitonsa do orrastrs colamonts pusden ser Intep
canbiados do una forma manual.=

Al mivmo tiempo 9o vonoge ya una instalocién do avancy
que @ su vex va prowista do un dispositive de dopas!eﬁr‘r;. que -
tienc unos topos do transporie que Pforman los pitonss do orrace
tra y que han sido dispuyostos de una manera $al quo los nisnas
basculan por ofocto de su proplo peso alonpre en ou poaicidn do |

- trabajo, o8 decir, » aquslls pusicidn en la qua los pitonas de

arraatre puadsn orrastror unc ploza de trobajo que ha do sar &=
trensportadas fhora bien, 5i se colota una ploze qua so oxtionde
sobro garios ds los rofarides topaes Jde orrastro, tontos de oston
topas come 89 hallan en la zona de apoyo pora la respoctiva ply
2a, adrdn plagades por su posn propio s una poslcifn $naCtive.w
En tal cuso sirve ol primer topo de transporte sl cusl NO 8o e
sncuentre en la zonn de apoyo do la pleza, como pioxa do arross
tra {Véase para ello lo Natento lidm. DLewPS 75057)ew

'Finalman’te oo ha llepado a conoser on una inotolacidn
da chorzo construfda do forma difarento, ungs células Potoolbee
tricaa, que 8¢ encuentran dispucstas on la zona do dapplazemion
to da laa ploxss des trabajo,; con la Plnalidad do qﬁe soan gengs
redos las correspundientos soffales da control {véa_ag 1n Patonte
irglesa MUme GBwPS G0D.562) oo
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Por todo mllo se basa la presonts invencién en sl obje=
tivo de cresr un dispositivo de le class moncionsda al principlo,
on &l cual ss sfectda al ajusts da las distancias notmsarias sntre
cads uno de los pitonss de arrastrs, ds una forms complatsnents -
sutonfticn .=

De sgusrdo con sl prasents invanto, ests objotivo ha s}
de alsanxado por el hecho de qus los pitones do arrastre ss encusg
tzan Pijedos wn el refaride trensportador de una forme articulads
y da uns manera que como tal ya ss conotidace

£n sl sistema de transparte objoto de ls pressnje inven
aidn, sn que s} transportsdor - que de una moners praferente astd
sanstitufdo por unas cadenus ~ ostd dispusats una gran cantidad =
de pltones du srrsstre situsdos s deterninada distencia entre sf,
corzesporkiienda esta distancia, al menos, s la longitud de la pig
za de trabajc més pegusfiz. Crscias a una programecidn, quw ron ap
teriorided ha quedado sstablscids, sxists shors la posibilided de
que sean puesion on Is guia ds conduccidn « qus estd constitulds
por unos vodillos = as{ comc por toda la zons da transports pre-
vista para lss piazas de trabsjo,tantos de estos pitones de srreg
tre como hagen falta wn consideracidn de la lungitud da lus Topw-
pestivas piazes de trabajo, que sn su caso hen de sx trenaportee
das y sometidas tl sfoctn del chorroe £n tal sass no o8 noossario
qus s funcionsatents ds la instalucifn tengs ope wer Intesruspido.
Cowo conssluoncis de un correspondients progroma ws asi que las «
distancias ds las pitonos de arrastrs efsctivoe soan adaptadas -
de uns manera sontinua y sin que ss produzes porada alpuna ~ & 1s
hmlw'da 1s correspondisnte piaze de trabajo, qus ha de aer g
metids al tratemiento, En este caso exists asimismo la poeibiliwe
dad de Gue ton respecta a le longitud del transportador pusten e

sar ajustadas snirs los pitones do srrastrs sfectivos unas distap
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cias quo ontro ln:l soan diforentas.-

Da una Porna suncmanta ventajosn se he disphasto quo e
las roferidos pitonss de arrastre sean lovantados y sbatidos, roa
pectivanente, por medis do uno estrolla do codens, acelonade or
uns noviniento girstorio y provista parc ol cashic do posicidn, =
1z cual estd gohernatdn - do uns manera ya conocide coms tal = por
unas ¢8lulas fotudldetricas, que so sncuantrsn dispusstas dontre
da 1a zons do movinlento pars los pliones do srrastire. Do ncuords
con este tific da ojecueidn sspecial pars ol objoto de Ya pressnte
invencidn, todoo los pliones de artsstra ag hallan dispusston = =
como consacusncia del efeccto de la gravitacién « en wms posicidn
do transporto § bien do trabajo sobro Ia rueda de inversidn dispyeg
ta on ol lado de ls ontrada para las plozes do trabajos Cetos pie
tonss ds arrastre, que se onsucntran dispusstos s continuacifn, o
20 puestos on movintdnto o la large do una céluls fotosléetrics,
desde donda aos mitfda.. an 83 casc «~ do acuerdo con ol Lipo do e
programs qua os tonga estsblecide = una sefal corvespondiente pors
el grupo impulesr do la referidaiestrolla de codona para sl cambio
do posicién, con ol objeto ds olimfnor todos equallos pitonce de
arrastra - que no tienen qua estar en su posicidn ds trsnsporte &
do trobajo - do la raspsctiva zona do transporte. Otra tSlule Pos
tooléetricn, quo s continuacidn se encusntra dispusste on ol mige
nn sentido dol trnnamta; dotacta tanto la pantidad comn asimipw
o la distancis de squallos pitones da arrastrs, ;;ua no hayon sids
ahatidos y qua on eus respectivan distanclas se ancuantran shora
dispusatos pars dor acoglds o l1a piloza de trabajo quo ha do ser =
sometida nl tratamiontoee

Existo, desdo luage, la posibilidad de que 2oan provise
tos = @n lugar do las reforidas cSlulas Potoelfctricas = tonmbien
unos dlomontos de control da otro $ipo, talss cono 207y DO BjEne



108

110

us

128

130

.
plo, los intsrruptores ds finsl de cerrora que ssan gobernados de
una forma mscdnica $ bion de otro mMod0e=

£l dispoaitivo objetc de ls presante Snwencidn, no solg
mente sixve pera llovar @ efecto &l trampeporta de los rasortss de
hélice, sino que sl mismo podef ser ewplsado asimiasno pera ofece-
tust 81 rsslsdo de otros objstos que sean ds una Forma corTeapap
dionke, talss como, por ejemplo, las botellas de videio y los cap
quillon eilindeicosew

La pressnts invsncifn sw sxplica a continuassidn con wfs
detalle, haciends para ello refarencie al plano adjunta, que re--
prasents un ojemplo parae la sjecueidn do la misma.tn este plano =
indicas '
La figurs 1 una vista parcial de un dispositivo de transporte de
scuszdo gon la pressnts invencidn, la cual reflsja la zona de la
runda ds inversidny mientrse que
La figurs 2 Tepreacnta una viste que ol bien sorrsspands a la » =
vista indicads por la figura 1, reflsjs shora la parte latersle-

La instalacidn para sl chorreade de los resortes helie
galdales ¥y de otres piezas de trabajo =~ la cusl ha sido raprossy
tads on sl plano sdjunto von todos sus slementos importantes = an
sompone de un tranaporisdar § conweyor 1, que pass alrsdedor de =
una ruada de inveraidn 8, utmmmut«mdﬁupulsm':w
ra 1a corrsspondients cadenme Tal coma pourd ssx claramento obesf
vado por las figuras 1 y 2, ol referida transportador 1 ontd cong
titufda por dos cadenas, que por medio de unus travsssfios transveg
sales 18 ma hallan unidss antre si,~

£n sstas cadenss as oncusntran dispusstias dw una forms

seticulsds, 108 respentiyos pitonss de arrastree
Pars sfectusr sl sbatimients de los pitones de arrastrs

slegidos, se dispone dea uns estrolla de cadena 3 para sl comblo -
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do posieién, que 8o Impulsada do una formo giratoria y que estf ——
gobernada y controlada, respecticamonts, por medin do dos cSlules
fotooldetricas, 16 v 17+~ '

Las plozes de trabajo 5, que pmtad‘m't tensr « tol como op
to ha sido indicado por las roPeroncians Sa y 5b en la fligure 2 w
unos difmaetzos diferentes entra sf, son pusstos on movimionko sow
tre la guls de conduccidn, que 0s8t8 gonstitufda por los rodillos &
- por nedic da los pitonss de ortestre 2. Tol tomo pueda ser doop-
prandides do la Pigura 2, loo roferidos pitonos do arrastre entran
por la medida suficients en la guia do condunicifnew

Una correspondionte toopuedts do entrada, que ha sids ew
provista, fasllita la colocasidn da las p&éxes_ da trabejo § dosde
la parte latersl dol dioponitlvoe=

Las plezas de trabojo, que han sido colocadass son trase
ladadas hacin dontro do 1n zons dol chorraado, quo 08 Producido e
por doa instalacionos de contrifusade qua a bu uvsz 8y antuantren &
dispusatas dontro de ung cémare de chorreado. C1 medic (por sjomplo)
arenaj previsto pate ol chorreado, lloge o travde de un alovador =
ds sengilones e un respectivo siloj eote madio para ol ghorreado,«
8l guo ya hasido emploado, os transportado por medio do unoSs Cowe
rrespondiontas Sornillos sinefin hacla el referido aparato clevador
de cengilones, deads donde llega ol modia de chorrsado a su silo.=

La estrolla do codena 3, proviste pare ol cambiv de posy
cidn = la cucl es impulsada por medio do rotaeifn = se encuontra =
dispugata dentre do la zona do la roferida rusda de inversidn 8, y

sancretamente on yquella porte Bri qua el trensportador, qus entd «

constitufdo por lse cadonas, ss sspors de la ruoda do inveraidn 8.=
4 través do un mando por proptema, en ol mmi ha do ser

P1jads la longitud do los rosartos holicoidalss que han de sor trag

ladados con el objato da sor somotidos sl chorroedo, so determina
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qué distancis han ds tensr sguellos pitonss de srrastre, gue deben
pernanscar en una posicidn de transporte § da trabajo. Ests posiee
uién de trensporte & bien de trabajo ha sido indicsda an la figure
1 con la yaferancia A", mimntras qus la posicidn obatids para los
pitonus de arrsatre ha side reflsjeda por la refersncie "0%. La o=
distansia "C* ha sido slagida de un modo tal para que quads ssegu-
rads que los rafaridos pitonss de srrastra = sl sngontrsrse 1os we
mismos sn su posicién sbatids = no pusden sntrer § fnterforir en =
1a guis ds conducoline

Como vonsecusnclis del giro de la rueds de {nversidn 8, -
todos los pltonss ds atcastra son, sn primsr luger, pusstos en ou
sentido verticsl. Cada unc de los pitonss de arrasire puasto an sy
sentide vartical, es detsstado por 1s oflula Sotoeléetrics 16; wew
gin, si sl respectivo pitén de srrsstrs es nscesarfo & no para la
reslizacidn del progrena utablnidn; 2l mismo pusde sur sbatido =
6 bien podrd parmsnccer en au sentido verticals Ls célula folselég
teica 17 sontzola la distancis ds todos equallos pitones de ar:n;
tre, que han de permsnecer en su posicidn de transports 4 do trabgy

oo 08 scuszdo con la presents Invencidn queda Pocilitade la
posibilidad = wib tener gus efactuar para ello ningln tipo de cone
wersidn menual sn i instalacidn asi como sin nus se produxcs por
slle ninguna intacwupoidn en el proceso de trobasjo - de transporws
tor las plezse de trabajo, que tengan una longitud difssate, & fin
de momater las nissss s un ttatasisnts da shorzesda. Siy Por sjoes
pla, haes falta que una determigads cantidad da plazes de treba jo
tmnmmm.mucMymmxmﬁwlemhu-
Jada, tan solo es necesaric sombisr ol respeciive programs al objy
to de introducir s tontinuscifn las plexss ds trebajo gus tengan -~

otz lapgla~
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18,= Dgrfoccionomientos introducidos on 1los dispositivas du transe
porte para instaloctonas do chorrojprovistas para los yescrivs ho=
licoldoles y para otras pleras de trabajo almilores, con uh transe
portader sln’-fin...; que astd dispuasts en un plons vertical quw e~
baja por medio do unas rucdas do impulsiln y do thveraifn, uapw
tivamante, hablondo aide praovistas on oats transportador uncs plig
noa do arrastre para les plozas do trabufo, guu oo encusntran dise
pacstas sobre dos rodillos qua giron Bn o) aisnmo santido do zotaes
8l6ng caresterizados por sl hacho da que loo pitonas de arrastrs -
so oncuantran fLjados on ol roferido transportador do uns Porea of
ticulada~
20« Perfoccionamiontos; esglin ralvindicacidn 1:!;, caracterizadns =
por of hecho do gque idu reforidos pitones do srrestiro pusden ser =
pussins en pantido vertical y shabidos, respoctivemonte, por sedio
do una watrella da cadenn, sclionadao por un movinmients giratorio «
y provista para al cambio de posicidn, la cunl astd gobarnada por
unas cflulas PotoelSctiricas, dispucstes en ls zona du dosplexsmien
to da los pitones do arrasirge=
3%,« Perfeccionamiontas; sagﬁn soivindiceeidn 18, caracteriredos -

por ol hachn do que los roforidas pitnnos do avrastrs basculan due
rento su giro por le rueda do Invarsidn = debido al efocto do sy
propio paso = o la posicidn provista pora al teansportv, asf como
por ol hecho de qua lao astralla do cadona pera ol canbio da posiew
cidn 20 oncuentea dispuosta detris da la salidae dol transpartador
do la rueda de inversidn.=
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Consts la presents mesoria dssoriptiva de rueus hojas,
numsradas y mecanografisdes por una sola carn,a las que 88 les w=
acompalia un plano, psta su major compronsidne
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