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qoa por vainta af!oa, pata EapaHa, aa so licita a favor da la  firma

AifKKi CUTBMMfS BMCU-SCMAfT fUR MSCHIH^RBa^ da nacionalidad ai& 

aan^ raaidanta an MÜB80RS (RCPUatlCA f  EOCÑAL OC ALEM iA), VH1- 

otaratraaa. 14-20, por# ^fECCM M m íN-m s LOS

toa intrododdoa an loa diapoaitlvoa da transporta para instala" 
donas da chorro provistas para los rasortas helicoidalaa y para 
otrss piaras da trabajo aiailaraa, con un transportador ain-fin,—

 ̂ qua aati disputas to an an plano vartical y trabaja por aadio da rqg 
das da i#apalaidn y da inwaraián, raapaotivamanta, hablan̂  sido - 
praaiatoe an asta transportador anca pintonas da arrastra para —  
las piarao da trabajo, qua aa oncoantrao diapaoataa sobra dos ro­
dillos qaa sitan an al miaao aantldo da rotaeián.-

antaa aandonada,loa pitañas da arrastro aa anaoontran fijados w  
al transportador á conwayor - qua aat# conatitaído por ana eadona 
- a través da anas aniones atornillaajaa, Si ahora, por ajaaplo, —

la praaanta invancién aa rafiara a onoa parfaecionadq̂

Pa aeoardo eon w  ya conéeido dispositivo de la elaaa -

P O Ü R
Q U A L t T Y



baco falta tronaportar y somata? aSE corrsapondionto chorro unos 
IS rosartoa helicoidales que sean da longitud difoconto, al objeto 

do conseguir la adaptación da loa referidos pitones da arrastra 
a la respectiva longitud da laa piaras do trabajo, os impraacig 
diblo que las uniones atornilladas sean aflojadas con el fin do 
eliminar ó bien da incluir les corrospondieotea piaras de arrsg 

23 tro# Sato trabajo,oin eobargo, ton solo puado ser efectuado cua& 
do la instalación se encuentre parada* SegÓn cate dispositivo - 
ye conocida, loa pitones de arrostro solamente puedan ser intqg, 
cambiados do una forma manuol*-

1̂ Blsmc tiempo se conoce ye una Instalación de avanc& 
25 que a su vez va prosista de un dispositivo de deposición, que - 

tieno unos topos de transporte que forman los pitones do arras­
tro y que han sido dispuestos da una asnera tal que los Dictaos 
basculan por efecto de su propio poso siaspra en su posición de 
trabajo, es decir, a aquella posición en la que los pitones de 

g-¡ arrastre puadan arrostrar una piara de trabajo que ha de sor 4— 
transportada* Rhora bien, al ce coloca una piara que ce extiende 
sobre carias de los referidos tepes de arrastre, tantos de oatoa 
topas cooe so hallan en la zona da apoyo para la respectiva pig 
za, adrán plagadas por su paso propio e una posición inactiva.** 

3 5  Sn tal caso sirva el primar topo de transporta el cual no so *** 
encuentra en la zona de apoyo de le piara, como pieza de arras­
tra (Váasa para ello la Patente Hda* BL-PS 75*057)*-

finalnsnte so ha llegado a conocer en una instalación 
de tdiorro construida de forma diferente, unqe células fotooléc— 
tricas, que se encuentran dispuestas en lo zona do dosplaramiqg 
to do las piezas de trabajo, con la finalidad da que sean gona- 
tadaa las eorreapondlentoa ocales da control (véase lo Patente 
Inglosa Móm, GB-P$ 639*562)*-
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Por todo *Uo oo baoa la pcoaanto Inwoneidn en d  objo- 
tiwo do ccooc un diopoaitivo da la cíaoa ooneionMía oí pcineiplo# 
on oí etml oa ofoctda oí ajuoto da loa diotanciao nacaoaciao anteo 
codo uno do loo pitonaa do accaatca, do una focaa eooplataoonta <* 
autooátíoo#-

Oa acuccdo con ai pcaoanto lnoonto$ aata objotiwo ha ̂  
do alooncado pac oí hacho do qua íoo pitonoo da accaatcc o anouqR 
tcan fijado# on oí cofacido tcanopoctadoc do una foco# actioulado 
y da una canaca quo cono toí ya aa eonocida*-

Cn ai aiataoa da tcanapocta objoto da la pcaoanto inwqg 
oída* an qua al tcanopoctadoc - quo do una canaca pcafacanta aati 
oanatituido pac unaa cadanaa - oatd diapuaata una gcan cantidad — 
do pitonoo do accootco oituadoa a datacninada diatancia anteo ai, 
oaccoopandi ando oata diotanclâ  aí canoa# a la longitud da la pig 
ca do tcabâ  oda paquoha. Gcqciao a una pcogcacacidn# quo con on 
tociocidad ha quodado aatabioeidag oxiata ahoca ía poaihiíidad da 
qua aoan puaatoa an ía guia da eondueeidn - qua ootd Mnotituida 
por unco cediiioc - aof oooo poc toda ía cono da tcanopocto peo-* 
oiota paca loo piocoo da teda Jo, tan too da aatoa pitonaa da arrqg) 
tea oooo hagan falta on eonoidocoeián do ía longitud da íaa coa— - 
poetlwaa piaoaa da tcabajo, qua an au caoo han da aoc tcanapocta- 
daa y aooatidoa oí afaeto daí chaceo. Cn tai caao no aa nacooacio 
qua aí f̂ ncionacianta da la inotalacidn tanga qpa aoc intaccucpido. 
Cooo conooduoneio do un ooccoopondionto peogcaca oo aai quo íao - 
diotancioa do íoo pitonoo da acra#tea ofoctiwo aaan adaptada# - 
do uno oonoco continuo y oin quo oa pcoducco pacada alguna - a ía 
longitud da la coccaapondianto placa da tcabojo, qua ha da aoc og 
ootido oí tcatocianto. Cn aoto caao adata aaiciaao ía ppaibili—  
dad da quo can caopoeto a ía longitud daí tcanopoctadoc puodqn —  
aoc ajuotadaa anteo íoo pitonoo da accaotco afoctiooo unco diata&
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eiaa quo entro al soan difarantas.—
8a una faena cunonanta vcntsjoaa oo ha dispuesto que —  

loa rofsridoa pitonaa da arrastro saw levantadas y abatidos, rqg 
poctivomante* por inedia do una estrella da cadena, accionado por 
un aouioiante giratorio y prosista para al cambio do posición, - 
lo dual está gobernada — do uno ñañara ya conocida eoan tal — por 
unas cálulaa fatoáldatricas* que as encuentran dispuoataa dentro 
da la reno da movialonto para loo pitones do arrao tro* 8o ecuordo 
coa asta tipo da ojscueidn oopeeiol para al objeto do la presante 
invancidn* todos loa pitones do arrastra as hallan diapuaatoa — — 
ceno consecuencia del efecto do la gravitación - en aaa posición 
do transporto 6 Man da trabaja sobro la ruada do inversión dispon 
ta en el lado de le entrada para las ploras da trabajo* Cateo pi­
tones do arrastro* que se encuentran dispuestos a continuación* -o 
sen puestos m  mevimiánto s le largo de una cálala fotoeláctriea* 
desdo donde as emitida* en su caso - da acuerdo con el tipo da —  
programa que as tonga oatablacido — una sartal correspondiente para 
el grupo impulwr de la referida estrella de cadena para al epf&tn 
do posición* con al objeta da elininar todoo aquolloa pitones ds 
arrastra - que no tienen que estar an au posición do transporte 6 
da trabajo - da la respectiva rana do transporte* Otra célula fe— 
tooláetrica* que a continuación se encuentra dispuesto an al mis­
es aontide del transporte* detseta tanto la cantidad coma oslada* 
mo la distancia do aquellos pitones do arrastro* que no hayan sido 
abatidos y que en aua respectivas distancias se encuentran ahora 
dispuestos para dar saogida a la piara de trabaje qua ha da aar - 
sometida al tratamiento*—

Exista* desdo luego* la poeibllldad do que sean previs­
tos - en lugar de las rafcridas cálalas fotoeléctricas — tapian 
unos slemontos de control da otro tipo* talas como son* por ajeo*
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pío, loa interruptoree de final da cerrora quo esan gobernados da 
une forca cscánica d bien da obro aodo*—

SI dispositivo objeto da la praaanba inaencidn, na sô g 
canta sirva para llevar a efecto al transporte da loa resortee da 
bélica, aino que al aieao podrí ser ecplaado aeicieao paya ofee—  
tucr al bacalada da otroe objetoe que aaan ̂  uno fbrca ewaaapp̂  

MO diente, balaa Coca, por ejemplo, loa boballaa da vidrio y loa c#g, 
qcllloa cüindricoe*-

La presante invaneidn ae explica o continuación con céa 
daballa, hadando para alio referencia al plano adjunto, qua ra** 
praawba, un ajataplo Para la ejecución do la cieca*En- oaba plano ** 

yyp indicar
La figure 1 una daba parcial da un diapositiva da transporta da 
acuerdo con la praaanta invención, la cual refleja la rana do la 
ruada da invereióny danbraa que
La figura 2 rapraaenba una data que si bien aorraaponda a la 

Í30 daba indicada por la figura 1, raflajo ahora la parta lateral***
La Instalación para al chorreado da loa resorba# hali- 

cddalca y da ebraa piara# da trabajo ** la cual ha sido rapresqa 
b#d§ an al plano adjunto con todo# sua alocan toa importantes *- sa 
aacpona da un transportador 6 convoyar 1, qua pasa alrededor da ** 
una ruada da invertido a, asi toco por una ruada da icpuisidn pa­
ra la corraapondionta cadena* Tai ctoo podrí aar claraawto obŝ g, 

pop iac figuras 1 y 2, al referido transportador 1 caté con& 
tituido por dos oadanas, que por cedió do unos travesano* transv̂  
sala# 18 aa hallan unidaa entra sí.*

1 3, Cn aataa cadena# aa wcuantran diapuaataa da una forcé
articulada, los raapectigoa pitones da arrastra*-

Pera efectuar al abatimiento da loa pitonea da arrastra 
alagidoa, aa diapona do una estrella da cadena 3 para el caabio —



—  8
da posición, que ee impulsada de una forma giratoria y que está —  
gobarnada y controlada, rospacticsMonte, por nadie do dao cólulos 
fotooláctrieas, id y 17.**

Lao piaras do trabajo S, que puadw tañar — tol como 
to ha sido indinado per loa roforonclaa 5a y Sb en la figura 2 - 
aneo diéaetros diferontoa antro si* son puoatosen movimiento so** 

^  bra ia guia do conducción, que está conatituids por leo rodillos 4 
^ por medio do les pitones do arrastra 2# tal como puedo sor deap- 
prendido do lo Figure 2) loo rof crides pitease do or rao tro entran 
por la Medida suficiente an le guia de conduccidn.-

Una cor respondiente compuesto do entrada, que he sido —  
provista, facilita la colocacidn da loa piaros de trabaje 8 desde 
la parte lateral del dispositivo.-

tas piarse do trabajo, qua han aido colocadas, sen tras­
ladadas hacia dentro de le rene dol chorreadâ  que as producid —* 
por dos instalseionoa de centrifugado que a su ver so encuontran # 

153 dispusataa dentro de une cámara de chorreado, si nadie (per ejemplo) 
arana) previste para el chorreado, llega a traváa de un elevador — 
de Cangilones a un respectivo siloy este msdia para al chorreado,** 
al que ya haaido empleado, es transportado por medio do unes co­
rrespondientes tamílica oin—fin hacia ol referido aparato elevador 

155 de cangilones, desda donde llega el medio de chorreada a au oile+- 
La estrella de cadena 3, provista pera el cambio da poq̂  

eián - la cual es impulsada por medio da rotación - se encuentra - 
dispúsote dentro do la roña do la referida rueda de inversión 8, y 

m  W.ll. P̂ -te ̂  .1 ^tí -
iSB constituido por lee eadonao, se espera de ia rueda de Invaraidn 8#- 

s travos da un mando por programa, en el cusí ha de ser 
fijada le longitud da los resortes helicoidales que han de sor ttt& 
ladedoa con el objeto de ser aomatidoe el chorreado, se determina
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qu* distancia han da tasar agualloa pitosaa da arrastra, gua dabas 
paraasacar as osa posición da tranaporta d da trabajo# gato poei—  
Cidn da trasaporta d Mas da trabajo ha sido indicada as 3a figura 
t con la rafaraseis adentra# gua la poaicids abatida para loa
pltasaa da arraatra ha sido rafia jada por la referencia *B"# la —  
diatanaia *C* ha aido elegida da os rodo tal para gua guada aeago- 

^  rada goa lea rafaridea pitosaa da arraatra - al aneontraraa loa —  
aiaaoa as ao posicids abatida - so puedas astrar d istarfarir as - 
la gofa da conduccids#-

Orao cosaacoaneia dal giro da la ruada da Inwaraldn 3, - 
todoa lea pitones da arraatra sos, as palear logar, poaatoa as ao 

*** aastida vertical. Cada oso da loa pitañas da arraatra puesto as ao 
sentido vertical, aa detectado por la célula dotoeláctrica 16# wa­
gón, al al respectivo pitds da arrastra aa sacaaario d so para la 
rsaliracido del programa establecido, al aisao pueda aar abatido - 
d blas (MMhrd pwaasacar an ao sentido vertical* la célula fotoel% 

77 controla la distancia da todos aquellos pitease da arras­
tre* gue han da paraasacar as ao pozicl&t da transporte d da trab&

Ca acuerdo con la praaasta isvascidn guada facilitada la 
- cid tañar qua efectuar pora alio ningdn tipo da con- 

133 aaraidn' casual an la iwtalacids aaf coao ais w  aa ̂ ô tnwa por 
dio ninguna intarrupeidn an al procero da trabajo - da tranapor—  
tar lea piazaa da trebeja gua tangas una lwgitud difteanto, a fin 
da apastar lea ai-suaa a un trataaiaste da chorreado* Si, por ajaa- 
plc, haca falta gua una detaraigada castidad da piaras da trabajo 

*** tenga guc aar tratada as acabado y an usa longitud praviacanta fi­
jada* tas acia aa sacaaario eacbiar al respectivo progresa al objg 
te da introducir c costisuaeidn las piaras da trabajo gua tengan - 
otro largo#-
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10.* Perfeeelonomleatoa Introducidos en las diapositivos de traMO* 
poste pasa instalaciones do chorro}provistas piara loe rasortos ha* 
licoidolas y paso atrae piaros da trabajo sinilaroo, don en trena* 
portador sin*fin, que ostó dispuesto on na piano vartióal que tro* 
baja por medio da enea ruedas do impulsión y de ibveraión, respeo* 
tivaaante, habiendo nido provistas on oato transportador enea pit& 
nos do ̂ rastro pare ios piaros de trabajo, que se oncuontren dio* 
puestas sobro dos rodillos que giran an ai aisso santido do rota-* 
ción; carccteriradoo por oí hociia da que loo pítonas da arrastre * 
aa encuentran fijados en al referida transportador do una forma â, 
tieulada.*
20.— Parfoecionamiontoa; según roivindicaciÓn IB̂  caracterizados — 
por OÍ hecho de que loa referidos pitañas da arrastra puedan sar * 
puesteo en oontids vertical y abatidas, raapectivaaonta, ¡per medio 
do una estrella da cadena, sesionada por un movioianto giratorio * 
y provista para al cambio de posición, la cual está gobernada por 
unas cálulao fotoelÓetricas, diepuastaa en la roño de desplazan!on 
to da los pitones de arrastrad­
lo.* Por fcccionaai ontos} según soivindicación 10, earactarizados * 
por el hacho de que los referidas pitones do arrostra basculan du­
rante su giro por la rueda da inversión * debido al afecto de su 
propio peso * o la posición previste pora al transporte, así ocaso 
por el hacho da que la estrella do cadena para el caabio da posi­
ción se oncuontre dispuesta detrós de la salida dal transportador 
da la rueda da inversión.*
aa.* eH Lns
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Cenata ia paaaanta aaaocia daacaiptiva da wava hojaa, 

nwaayadaa y aaeanegyafiadaa por una acia caraba laa qoa wa 3Laa <* 
acoapaHa w  píaoa, paaa ** aajw coapaanaidn*-
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