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La invencidn se yefiere a los pies provistos de rug
das destinedos sasncialments a squiper lou montautes de sopo®
tes verticales de un andamiaje o de une estructure de acceso

% anflogs de manars qus permita, o bdien su desplazamiente por
rodadure sobre el suslo, o bien, por el contrario, su inmovi-
lizgpeidn por blogqueo de lan diferentes rusias que equipan los
pies deo loa cunles eotd provieto, w e e v v e v v v v e v e -

Comd se desuribe por ejemplo en la patente ds los
10, Evtados Unidos de América n? 2,512,941, ¢e ban propussto ya
unes pies con rusdas del tipe en el cuel la rueds ectéd monte~
da en rotacidn slrededor de un eje horisental, entre las dow
alas enfrentadas de un elsmento de mando de inmovilizacién
que estd a su ver montado pivotante slrededor de un sjs hori-
5. sontal, paralelo al primerc pero sensiblemsnte desplasado ds
 ente dltino, sobre une brids ssocisds & un manguito de unidn
de sje vertical, permitisends el pivotsaientc de dicho elemen~-
%0 de mando alrededor de su eje desplazer el eje de rotaclidn
de¢ 1la rusda & unn y otrs parte del plono vertical que pass
20, por sute eoje de pivotamisnto, sntre uns posiciln de libre ro-
tacidn, en ls cual dicho elsmento de mando amté a tope contrs
le brida, y una poaieidn de inmoviligacidn en la ecunl es la
rusds 1la que estd s tope por su periferis contra ls bride. - -
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Le invencidn prevé un parfscclonemiento de eats ti
Po ds pis provisto ds rusda al objeto de hacer mis siwple y
wés racionsl la meniobra, pars ol opsrsdor, del elements de
amndo 4 inmovilisecidn 48 la YURIR, w w & w w w v w @ = - -

A eute Iin, ol pie proviasto de rueda segin is inven
eién entd carscterizado porqus low extremos ds lay alas del
elemento de mando, que estén situsias a une ¥y otra parte deld
oje ds pivotemisnto de este Ultimo, estdn unidss snire sf res
peotivamenis por dos traviesas que realissn la funcién de pg
dal, que permite al opsrsior msndayr con 8l pie sl pivotamiep
t0 40l slemento de mundo de inmovilizacién heols la uns o is

Omd.MGOBMﬂ.Gi.MB. W R AR e e N BE W e e W W e W e

Segin otra caracteristica de 1s invencién, la supep
ficie de la brida contrs la cual topa la rusds en ia posicién
ds inmovilisaoién 4al slsmento de mendo, evtd definide por 1o
Mxos por una nervedura horisoatal dispussta en la brids, en
1s proximided del plano verticsl que pnas por el sje d¢ la
rusda inmovilissde, 1o qus permite entoncss, pars un esfuerse
de inmgviliszecidn determinsdo, limiter al minimo los esfuer-
zos angendrados en la drida por la pussta & tope de la rusds
y simultiasaments conferir a enta brida une fores sy sisple,
perwitiendo la basculssién del elemsnto de inmovilizsoiln. « =

Ventajosamsnts, un elsmanto eléatico de retorno en~
tf dispussto bajo contraceidn entre la brida y el elemento de
nando de lnmovilisacidn, s fin ds wantensr eldeticaments ests
uﬁmmumohotnu aus dos posioionss, = = = = w =




la invenoién ss comprenders mejor con la lsctura
de la deseripeidn siguients que se xefisre al plano enexo dg
do UYnicamente s titulc de ejemplo y en la oual la figura dni
ca 03 une vista en aslzado d¢ un pie provisto de rusda segin
Se lanlovencifnes « « s e e r c mr R mEr T Er e e —--

En la figurs, la referencis 10 designa un pie pro-
vigto de rusda destinudo & cer dispussts en gl sxiremo infe.
rior de un montante de soports tubular verticsl 12 de un sie-
daniaje o de una estructura de exaeso anflloga (no reprecents

13, da) a fin de permitir, o bien el deeplazamients o bien, por
el contrario, la inmevilizacién wobre el suslo de dicho andue

n’la.‘l& ¢ de esta .Btmem, """M__‘."- D R I R R

El pie provisto de rueda 10 se compong esenvialmente
de une Tueds 14 mentada en votacin alrededor de un eje hori
15« zontel 16 entre las dos alas enfrentedas 18 (siendo visidle
solamente una de estas alas en la figura), ds un elemsnto de
mendo de immovilisacibn 20 montado, s su vez, pivotsnte alre
dedor de un eje horizontal 22 paralelo al ejs 16, entre lam
dos rauas verticales 24 de una brida 26 en forma genersl de
20, Ue La brida 26 estd esociuda de forma pivotante, de mansra
clésics, a un manguito de unidn y de tops 28, de eje vertioal,
que entd Aestinedo . ser fijado de forma ventajocmments umo-
vible en ¢l sxtremo inferior del montente 12. La parte cen=-
tral superior ds la drida 26 esté provista interiormente de
25, dos nerveduras horivontalsa de tope 30 ¥y 32 cuya utilided epa
rvecerd a cantinuascidn, nervaduras que entén situsdes e une y |
otra parte del eje vertical del munguito 28 asociado & la bri
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da 26 y preferentsnsnte 2 lx proximidad inmedista de este sje.
Cada una de 1las ramgs 24 de le brids 26 sfecta ls forma de un
trapecio invertido y puede pregentar, come se he repressnise-
do, dos nervaduras de refusrso )6 y 33 que nacen a wie y otre
parts de uns perforacidn 34 prevista para sl ¢J8 22, = = = =

Csds una d¢ lss alzs 13, del elsmento ds mando de
inmovilispcidn 20, presenta la forma de un trifngulo suy aplg
nedo para definir unef, & une y otra parte ds los d0n sjes 16
Y 22, Jos extremca de ala opusstos 40 y 42 que sobrepasan eg
plismente la periferia de la rusda 14 montada en retaciln mg
bre el aje 16, Los extremos correspondientes 40 y 42 de lsa
alas enfrentadas estén unidos entre uf, dos & Aoz, respsctiva
nunte por des traviesss 44 y 46. Estas iravieses estén cons-
tituldas eadn una, por sjemplo, por un hierro en U cuyas dos
TaRss opusstas paraleluss estén noldades & oads uno de los ex-
tremos del als snfrentada correspondientes 40 6 42, de manera
qus definen asi una supscis de pedel que peraita, como apary
cerd mds udelants, lu maniobra con el pie del elemento 20. ~

Is rueda 14 estd ventajosameute provista de una bag
dn 48 de material relativemente flexible, tal como un mate-
rial plietico semirrigido, cdnvenisntemente £ijado sobye ls
llante 50 de un alma de rusds nervada %52 mntada en rotscién
por cualquier medio convenients sonw 6l 88 16, » w ¢ w = =

Con 1a dinposicidn desorita, el elemenio de mando
20 es mdvil con pivotamiento alrededor del aje 22 antrs una
posicién llamada ds “libre rotmcién®, que ss la repressniads
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en trazo seguido en la figura ¥ en la cusl el elemento 20
p&a en 54 contra la parte superior de la Wrida 26, y vam posi
eifn *de immovilizacidn® gque es lu repressntada esquenébics~
mante & trosos en la figura y en la cual la rueda 14 topa con
tre las pervadurss internes 30 y 32 de la byidg 26, = = = = «

En la primers posicidn citeds, o1 eje 16 satf el
tuado en el lado del plana vertical que pasa por el aje 22
que corresponds al extremo de bride 54, o sea a la derecha
de dicho plano vertical si se commidera la figura. La ruede
es libre de girsr alredsdor del sje 16, ¥y lo cargs del wmon-
tante 12 mantiens el elemento 20 en ente posicifn, = « = = «

En le segunda pooicidn eitede, llemads de fnmovili
zacidn, el eje 16 ils halla al otro lado del pleno vertical
que pasa por 41 sje 22 o son a la izgquierda 9i oe considera
1s figura., La separacidn entre este plonc vertical y &1 pleno
vertical que paso por el oje 16, en aste posicidn de inmovie
lizacidn de ls rusda 14, estd representada en ™d" en la figu
ra. Como se comprenderd fdcilmente, ests distancia "4" defi
ne ol momento al cusl estd sometido el e¢j9 16 cuando ol mon-
tante 12 aplice, por msdio del manguito 28 a la bride 26, una
fuerza vertical que es de heche la cargs soporteda poy este
uontante, El momento asf aplicado al eje 16 tiende & acufiar
la rusda 14 en una posicién de bloqueo, s tope contrs las ney
vedurgs 30 y 32 de manera qus frene asi cualquier rotacidn
sventual A8 dicha PUMIA: " w s e m c v N e e v e c c w oo

Prefarentenents, el ejo del manguito de wnién 28
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ewtd practicssente situado en el plane vertical que pasa por
el aje 16 en la powicidn de inmoviliseeidn de lg rueda 14, dy
maners que sl pivotamiento nlrededor de ente sjs 4¢ ls bridg
26 no entrafin modificscién en las posiciones relativas dal
montants 12 con vespscto ale zong d¢ apoyo sobre sl suslo de

10 PUBAR T4 = @ ® @ @ o oa o = = - "W E -

Pars hacer bhascular el slemanto 20 sntre las popie
cliones d¢ libre rotacidn y de inmovilizacién, ea suficiente
sl opersder presionar con 8l pis aobre la traviess qus reali
sa o) oficic de pedal 44 6 46, Una maniocbra de este tipo es
simple y vaclongl y no entrafia mingin esfusrzo axcesivo por
POTEE A0L OPITRION: ~ ~ = = = v w = v - wm - - -—-

El sentenisieonto del elemento 20 en la une o la o=
tra de sutas posiciones d¢ libre rotacidn o de immovilizecidn
pusde faciliterse, indepandientemsuts d4¢ la aocién de le fuer
se verticsl ejexvida por sl montante 12 sobre las Wrids 28,
por un resorts de compresiin en espiral %4 comprixmido entre
el oje 16 y un ¢fs 36 fijado antre lus dos vemas 24 de 1s brj
dn 26, por emcims del eje 22. El pivetamiento del elemento 20
slrededor del sje 22 entrafiz un scortamiento de ls dietincia
sntre ol aje 56 y ¢ sje 16 cusndo eate dltimo pasa por la
vexrticul dol aje 22, El resoxte 54, que tiende & sepuarsr el
uno del otre los ejes 16 y 56, solicita eldsticaments &l elg
mnto 20 haciz la una o 1x otra 3¢ sus dos pontcim& pasi-
bles. Bl resorte 54, por la sccidn do retorno que sjerce, per
nite mantensr ol elemento 20 en la posicién deseads a pesar
de wa swpuje accidental dedido, por ejemplo, a la pressncia



de un cbstéculo en el suelo cusndo tiene luger la rodadurs,
Y que produciria 1 rieago de becer bascular el elemento 20

asuotnpo&icidﬁ.-------—--a------u-----.-

Es importsnte destacer que la dieposicidén de las
5. nerveduras de tope 30 y 12, en la proximided del plano verti
osl que paea por el sje 16 de la ruedn 14 en su posicidn de
inmovilizacidn, permite conferir a ls brida 26 wae dimedaip
nes muy reducidas on el sentido transverssl, es decir dismi-~
nuir al méxime la bess mayor del trepscic de los remas 24, - -

1C. ' Une dicminucién de ests vipo permite, a ou vex, pre
vor un alemento 2C deshordsnts a une y otra parte d4¢ la rusda ;
14 a1 objeto ds 1l realizpcién del doble pedal 44-46, a peser
del pivotemiente importante de este elemsnto 20 alredsdor del
gje 22 con verpacto o la Wrida 260 ~ v A v W C w0 . -

15. i !-—LL—A

Se declaran de novedad y propisded pars Espafla, sus
territorios y plazas de soberania, les siguientent « « « o =

EIVINDIC I ES

1.~ Porfeccionnmientos en loz pies provistes de
20. ruedes para andemicjes y similares, destinedos en particular
& aquiper loo montantes de¢ un andeamisje o d4e una estructura
endlogn, del tipo en el cual la rusda entd montada en roiscién
alrsdedor de un sje horizontal entre las dos alas enfrentedas
de un elemento de mendo de inmovilizacién que estd a au ver
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montado pivotenie alrededor de un sje tambidn horizontal, pa
ralelo al primersc pero sensiblemente desplazalo de este M1tj
»o, asobye una bride asociedn a un manguito de unién de eje
vertical, permitiendo ol pivotemianto de dicho elesento de mon
do, alrededor de su eje, desplazar el eje de rotacidn de la
rieda a uns y otra parte del plune vertical que pasa por oute
oje de pivotamiento, entrs una posioién de libre rotacién en
1z cual dicho elemento de mendo estd a tops contrs la brida
y uns posicidn do immovilizacién en la cual es la rusds qus
tops por su periferia contre ls brids, carscterirados porgue
los extremos de las alas del elexento de mando, que estén si
tusdes a una y olra parie dsl ¢je de pivotamisnto de este Ul
timo, estén unides entrs sl vespectivamante por dos travieses
que reslizan lx funcién de pedal que permite al opersdor map
dar con el pie el pivotemiento del slsmento de mando de insp
vilizacién hacis la una o la otra de sus dos posiciones. - -

2.« Parfeccionsmiontos segdn la reivindicaeién 1,
caracterizsdos porque la superficie de la brida contra la cual
topx lg rusds en la posicilén de inmovilizeoidn del elemento
de mando, sstd definida por lo menos por una aervedurs hopri-
sontal dispussts an la brida en la proximided del plsno ver-
tical que pssa por sl eje de la rueds inMOVIliEEdE. = = = « =

3.~ Perfeccionsmientos segin une d¢ las reivindicg
cionss 1 a 2, carscterizsdes porque iin slemento eléstico de
retorno estd dispuesto bajo contraccidén entre la brids y el
elemento de mande de inmovilizaecidin a fin de mantener eldstd
camente sote ¥liimo en 1g uns o la otra de sus dos posiciones,
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4.~ Perfeccionsmientos segin uns de lus reivindieg
eciones t & J, caracterizedos porque la brida estd asocieda al
manguito de unidn por une unidén pivotente coaxial a ests dlti

MOs v o o0 b Wh 40 G0 @ W Wy M N G G W G e W M WS WS W B G N W W W

S+« Perfoeccionamientos segin una de les reivindics

"~ eiones 1 a 4, curacterizsdos porque el eje verticsl del manw

guito de unilén asoeigde a la brids estd dispussto sensibleusn
te en el plano vertical que pasa por el eje de la ruede inmow

6+~ "PERFECCIONAMIENICS ER 108 PIES FROVISTOS DB
RUBDAS FARA ARDAMIAJES Y SIMILARES®, « = v o m w00 0o 00 = oo = =

Todo ello conforme se describs y reivindica ea la
presente memoria que conste de dies hojus, folisdas y mecsug

grafiadas por uns sole d¢ sun caras y de una lémine de aiby
Joa que la iluetre.

MADRID, 1 6 DIC 1974

PeA. M. cusz SUROL
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