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MEMORIA DB3CmPTIVA

Ln invención ce refiero a loa pies provistos da 
dao destinados oaancialmanta a equipar loo Montantes da oopcg 
taa vartioalas da un andsmiaja o da ana estructuro da accaao 
andloĝ  da Manara que permita, o Man su desplazamiento por 
rodadura sobro al suelo, o Man# por al contrario, au inmovi- 
liaaci&i por bloqueo da las difarantaa ruadao qpa equipan loo 
píos do loa cuales aetd provisto. - - - - - - - - - - - - - -

Coao ao da acriba par ejemplo en la patenta da loa 
Estados Unidos da Andrina na 2.512.941* aa han propuaato ya 
unos piaa con ruadas dal tipo on al cual la ruada aetd Menta­
da en rotación alradedor da un aja horizontal, antra laa dos 
alas enfrentada* da un aleñante da mando da inmovilización 
que aetd a su vas montado pivotanta alradador da un aja hori- 
zontal, paralelo al primero paro sensiblemente desplazado da 
asta último, sobro una brida asociada a un manguito da unión 
da aja vertical, permitiendo al pivotamiento da dicho elemen­
to do mando alrededor do su oja desplanar al aja da rotación 
da la ruada a una y otra parta dal plano vertical que pasa 
por esto o ja da pivotamiento, antra una poaioión da libra ro­
tación, la cual dicho alonante da mando aetd a topa contra 
la brida, y una posición do inmovilización on la cual oa la 
ruada la que oatá a topo por ou periferia contra la Mida. - -



La invaneidn pravd an parfacoloaanianto da aata t̂  
po da pía provisto da ruada al objeto da hacer ada cimpla y 
nda racional La aaniobra, para al aparador, dal aleaanto da 
nando da inaoviliaacidn da la ruada. - - - - - - - - - - - -

A aata fin, al pía pmviato da ruada aegdn la invag 
oidn eatd caracterizado porque loa axtraaoa da laa alas dal 
olaaanto da atado* qua están aituadaa a una y otra parta dal 
aja da pivotaaiento da aata dltiao, aatán unidas aatra ai râ  
pactivamanta por dos travlawea qua raallaaa la funcidn da ̂  
dal, qua peralta al oparador mandar coa al pia al plvotamiâ  
to dal tlaaanto da aando da iaaovilizocidn hacia la una o la 
otra da aua doa poolcloaaa. — — — — — — — — — — — — — — — — —

$agda otra careetariatica da la invaneidn, la aupeg 
riela da la turida contra la cual topa la ruada an la poaleldn 
da inaovUianoián dal alaatato da aando, oatd definida por lo 
nanea por una nervadura horizontal diapuaata an la brida, an 
la proximidad dal plano vertical qua pana por al aja da la 
ruada inmovilizada, lo qua peralta antonoaa, para un esfuerzo 
da inaovilizaoidn datarainado, llaltar al minino loa esfuer- 
zoa angandradoa an la brida por la puaota a topa da la ruada 
y simultáneamente conferir a aata brida una forma muy aimpla, 
paraitiaado la basoulaoidn dal alaaanto da inaovilizaeidn. -

Ventajesaaante, un alamanto aldatloo da retomo aa- 
td diapuaato bajo coatrsooidn entra la brida y al alamanto da 
aando da inmovilizaoidn, a fin da mantener elásticamente aata 
di tino an la una o la otra da aua don posiciones. - - - - - -
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La invención aa comprenderá mejor con La lectura 
de la descripción siguiente que se refiere al plano anexo d§ 
do únicamente a titulo de ejemplo y en la cual la figura dni 
ca ea una vista en alzado de un pie provisto do rueda según 

5* la invención.- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

En la figura, la referencia 10 designa un pie pre­
visto de rueda destinado a ser dispuesto en el extremo infe­
rior de un mentante de soporte tubular vertical 12 de un an­
damiaje o de una estructura de excaao análoga (no rapveaenlg 

10. da) a fin de permitir, o bien el desplazamiento o bien, por 
el contrario, la inmovilización saíne el suelo de dicho anda<- 
miaje o de esta estructura. - - - - - - - - - - - - - -

B1 pie provisto de rueda 10 se compone esencial mente 
de una rueda 14 mentada en rotación alrededor de un eje hox& 

1$. mental 16 entre las dos ales enfrentadas 18 (siendo visible 
aclámente una de estas alas en la figura), de un elemento de 
mando de inmovilización 20 montado, a su vez, pivotsnte altg, 
dedor de un eje horizontal 22 paralelo al eje 16, entre las 
dea ramas verticales 24 de una latida 26 en forma general de 

20. U. La laida 26 está asociada de forma pivotsnte, de manera
clásica, a un manguito de unión y de tope 28, de e je vertical, 
que está destinado a ser fijado de forma ventajosamente amo­
vible en el extremo inferior del montante 12. La parte cen­
tral superior de la brida 26 está provista interiormente de 

25. dos nervaduras horizontales de tope 30 y 32 cuya utilidad apa 
vacará a continuación, nervaduras qua están situadas a una y 
otra parte del eje vertical del manguito 28 asociado a la brl
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da 26 y preferentemente A la proximidad inaadiata da asta aja. 
Cada una da las ranas 24 da la brida 26 afecta la forma da va 
trapecio invertido y pueda presentar, cano aa ha representa­
do, dea nervaduras da rafuarso 3C y 33 que nacen a una y otra 

9* parta da una perforación 34 praviata para al aja 22. - - - -

Cada una da laa alas 18, dal alananto da asada da 
innoviliaacidn 20, preaanta la foraa da un triángulo muy aplg 
nada para dafinir aai, a una y otra parta da loa dos ajaa 16 
y 22, doa axtranoa da ala opuaatoa 40 y 42 que sobrapaaan a§ 

10. pliananta la paritaria da la ruada 1$ acatada on rotacidn a<̂ 
bra al aja 16. loa axtraaoa oorraapondiantas 40 y 42 da laa 
alaa anfrantadaa aotán uaidoa antro ai, dos a dos, raepaotivg 
manta per doa traviaaaa 44 y 46. Batas traviesas aotán coas- 
tituidaa aada una, por ejemplo, por un hierro an 8 cuyas dos 

13* roano opusstas psralolas sstán soldados a cada uno do loa ax­
traaoa dal sin anfroatado oorraapondiantaa 40 4 42, da nanem 
qjua definan asi una aspaeia da- padal que paraita, ooao apar¡p, 
cará máa adalanta, la aaniobra con ol pió dal alasmato 20. -

La ruada 14 aatá vantajosamanta provista da una bag 
20* da 48 da notarial ralativaaanta flexible, tal cono un mata- 

rial pida tico aasirrigido, odnvaniantamanta fijado sobra la 
llanta 30 da un alna da ruada narrada 32 mentada an rotacidn 
por cualquier nadio owvaniamta aebra al aja 16. - - - - - -

Con la dispoaicidn descrita, al alosante da sondo 
25. 20 os advil con pivotsaieato slrododor del ojo 22 antro una

poaicida llanada da "libra rotacidn", que as la representada



en trazo seguido en la figura y en la cual al elemento 20 t& 
pa an 54 centra la parta superior da la luida 2$, y una potg 
ción "da inmovilización" que os la representada esquemática­
mente a trazas an la figura y an la cual la ruada 14 topa can 
tra las nervaduras internas 10 y 32 da la brida 26. - - - - -

En la primera posición citada, al aja 16 está si­
tuado an al lado dol plano vertical que pasa por al a ja 32 
que corresponde al extremo de brida $4, o sea a la derecha 
de dicho plano vertical si se considera la figura. La rueda 
es libre de girar alrededor del eje 16, y la carga del mon­
tante 12 mantiene el elemento 20 en esta posición. - - - - -

En la segunda posición citada, llamada de inmóvil̂  
ración, el eje 16 áe halla al otro lado del plano vertical 
que pasa por el e je 22 o sea a la izquierda si se considera 
la figura. La separación entre este plano vertical y el plano 
vertical que pasa por el eje 16, en esta posición de inmovi­
lización de la rueda 14, está representada en "d* en la íigu 
ra. Como se comprenderá fácilmente, esta distancia "d" defi 
na si momento al cual está sometido si eje 16 cuando el mon­
tante 12 aplica, por nadie dal manguito 28 a la brida 26, una 
fuerza vertical que es de hecho la carga eopertada por este 
montante. El momento así aplicado al eje 16 tiende a acuñar 
la ruada 14 en una posición de bloqueo, a tepe centra las neg 
vaduras 30 y 32 de manera que frene así cualquier rotación 
eventual de dicha rueda* -

Preferentemente, el eje del manguito de unión 28



cató practicamanta situado an al plano aórtica! que paca por 
al aja 16 an la poaición da ínmoviliaaoión da la ruada 14, do 
manara que al pivo teniente alrededor da aata aja da la brida 
26 no entrada modificación an laa paaicionaa relativas dal 
mentante 12 con raapacto a 3a zona da apoyo cobra al aualo da 
la ruada 34.

Para hacar baaoular al alaaanto 20 antro laa posi- 
oionaa da libra rotaeidn y da inaoviüaación, aa cufioiente 
al aparador praoionar con al pia aobra la traviesa que raal̂  
aa al oficio da pedal 44 d 46. Una maniobra da aata tipo aa 
aiatpla y racional y no entrada niagda aafuarao exceaivo por 
parta dal operador. -

B1 mantenimiento dal alaaanto 20 an la una o la 0- 
tra da aataa poaioionas da libra rotación o da iaaovilizacidn 
puado facilitara#, indapandiantaaanta da la acción da la tuag 
aa vertical a jaroida por al montante 12 aobra la brida 26, 
por un recorta da coaprcción aa espiral 34 comprimido entra 
al aja 16 y un aja 36 fijado antro laa dea ranea 24 da la tn& 
da 26, por encina dal aja 22. B1 piwtanlento dal alonante 20 
alrededor dal aja 22 entrada un acortamiento da la distancia 
entra al aja 36 y al aja 16 cuando aata último pasa por la 
vartical dal aja 22, XI resorte 34, qpo tiende a separar al 
uno dal otra loa ajea 16 y 56, solicita elácticamente al e3& 
manto 20 bacía la una o la otra da aua dos poaicionea poci- 
blaa. XI raaorta 54, por la acción da retomo que ajorca, paje 
mita mantener al alonante 20 an la posición decoada a pecar 
da un empuja accidental debido, por ejemplo, a la presencia
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de un obstáculo en el suelo cuando tiene lugar la rodadura, 
y que produciría el riesgo de hacer bascular el elemento 20 
a su otra posición.

Be impórtente destacar que la disposición de lea 
3* nervaduras de tope 30 y 32, an la proximidad del plano verti 

cal que pasa por el age 16 de la rueda 14 en su posición de 
inmovilización, permite conferir a la brida 26 unas dime#ai& 
neo muy reducidas on el sentido transversal, es decir dismi­
nuir al máximo la base mayor del trapecio de las ramas 24. - -

10. t&a disminución de este tipo permite, a su ves,
ver un elemento 20 desbordante a una y otra parto de 3a rueda 
14 al objeto de la raalisaciÓn del doble pedal 44-46, a pesar 
del pivotamiente importante de este alomante 20 alrededor del 
eje 22 con respecto a la Inida 26.

13. E— 5.— K....A

Se declaren de novedad y propiedad pera Sapada, sua 
territorios y placas de aobsranía, las aiguionteo; - - - - -

R E I V I N D I C A C I O N E S

1.- Perfeccionamientos en los pies provistos de
20. ruedas para andamiajes y similares, destinados en particular 

a equipar loo montantea de un andamiaje o de una estructure 
análoga, del tipo en el cual la rueda está montada an rotación 
alrededor de un eje horizontal entre las dos alas enfrentadas 
de un elemento de mando de inmovilización que está a aa vez



montado pivotante alrededor do un ojo también horizontal, pg 
raíalo al primero poro sonsibloauMcto desplazado do ooto di ti 
¡oo, sobre una brida asociada a un manguito do unión do ojo 
vertical, peraitiendo oí pivotcmiento do dicho oloaonto do mag. 
do, alrododor do au ojo, desplazar ol ojo do rotación do la 
ruada a una y otra parto dol plano vortical que paaa por ooto 
ojo do pivotomionto, antro una posioión do libro rotación on 
la cual dicho oloaonto do aando está a topo contra la brida 
y una pooición do inmovilización on la cual oa la ruada que 
topa por au periferia contra la brida, caracterizados porque 
loa extremos da lao alas dol olomonto do mando, que están ai 
tuadas a una y otra porto dol ojo do pivotomionto do ooto di 
timo, ootán unidme antro oí roapectivamente por dos traviesas 
que realisen la función de pedal que permite al operador mag 
dar oca al pie al pivotomionto del elemento do mando do inmg 
vilización hacia la una o la otra do sao doe poaicionoo. - -

2. - Porfoccicnamisntos sogán la reivindicación 1, 
caracterizados porque la superficie do la brida contra la cual 
topa la rueda on la posición do inmovilización dol elemento
do mando, está definida por lo monos por una nervadura hori­
zontal diepuaata on la brida on la proximidad dol pleno vor­
tical que pasa por ol ojo de la rueda inmovilizada. - - - - -

3. - Perfeccionamientos según una do las reivindica 
cienos T a 2, caracterizados porque $n elemento elástico do 
retomo está dispuesto bajo contracción entro la brida y ol 
oloaonto do mondo do inmovilización a fin do mantener alás% 
comento esto último en la una o la otra do sus dos posiciones.
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4.- Perfeccionamientos segán une de las reivindica 
cienes 1 a 3, caracterizados porque la brida está asociada al 
manguito de unión por una unión pivotante coaxial a este dlt̂  
mo. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- --

5* 5*- Perfeccionamientos aegdn una de las reivindica
clones 1 a 4, caracterizados porque si eje vertical del man­
guito de unión asociado a la brida está dispuesto senaiblemeg 
te en el plano vertical que pasa por el eje de la rueda inmo­
vilizada.

10. Ó.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS PIES PROVISTOS BE
BEBDAS PARA ANDAMIAJES Y SIMILARES".------

Todo ello conforme se describe y reivindica en la 
presente memoria que consta da diez hojas, foliadas y mecano 
grafiadas por una sola de sus caras y de una lámina de dibg 

15. jos que la ilustra.

MADRID, 1 5 D¡C 1974*

P- -4- A!. CU.-Jíí SUÑOf.
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