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Perfeccionamientos en teclado para maquinas de escribir.

-------IstrieiA - - ¿ 3 W

r^^c^^.-Ing. C.OLIVETTI, & C., S.p.A., entidad italiana, 
residente en Via G.Jervis 77^ 10015 Ivrea, Ita­

lia.

La presente invención se refiere a un teclado para - 
máquinas de oficina, que comprende una serie de teclas, un gru 
po de barras de código mantenidas por unos muelles correspon­
dientes y controladas por un puente, una serie de marcadores - 

5. que pueden marcarse selectivamente en la trayectoria de dichas
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barras de código de cada una de dichas teclas y en el que por 

medio de un bastidor de desenganche* un órgano común puede de­
sengancharse cuando no baja cada tocia para desplazar por niodit 
de un mueldo de marcado, el marcador seleccionado.

En un teclado conocido de este tipo, cuando se baja 
una tecla se desegancha un marcador correspondiente el cual, - 
por acción de un muelle se dispone sobre la trayectoria de las 
barras de código, Una barra universal libera a su vez estas 
barras, las cuales son detenidas por el marcador desenganchado 
según la combinación equivalente a la tecla pulsada. La barra 
universal recupera después el marcador desenganchado, devolviéi 
dolo a la posición inicial. La velocidad de marcado del tecla 
do resulta bastante limitada, ya que no se puede pulsar una se 
gunda tecla y colocar un segundo marcador hasta que la barra 
universal no haya devuelto a la posición de reposo el primer 
marcador.

Se conoce también un teclado en el que una bandera de 
marcado es atraída por un muelle de marcado y retenida por un 
diente en el que se engancha el marcador seleccionado. La ban 
dera liberada desplaza después el marcador seleccionado para 
colocar a través del mismo muelle de marcado las barras según 
combinaciones de código correspondientes a la tecla pulsada. 
Esté teclado es muy rápido de uso pero, dado que al muelle de 
marcado se le exige el trabajo de colocación de las barras de­
be ser suficientemente robusto, de manera que los medios para 
ei desenganche son bastante complejos y costosos.

El problema técnico que se propone resolver la presen 
te invención es el de realizar un teclado para máquinas de es­
cribir a distancia, máquinas contables y similares, relativaméh 
te simple y poco costoso y en el que sea posible' efectuar una
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digitación rápida. Este problema* técnico se resuelve con el te 
ciado según la invención, el cual se caracteriza por un acopla­

miento de puesta en marcha que tiene una parte conducida conec-' 
tada, a través de una leva y un empuja leva de control, a dich(
puente y por un miembro intermedio que conecta el citado órga-j 
no común con un miembro de desenganche del citado acoplamiento 
de puesta en marcha.

Una forma preferida de ejecución de la invención se 
representa en la descripción siguiente que se hace a título e jem 
plificativo pero no limitativo, y por los dibujos adjuntos, en 
los que:

La figura 1, representa una vista longitudinal de un 
teclado según la invención.

La figura 2, representa una vista parcial en planta 
del teclado de la figura 1.

La figura 3, representa una vista longitudinal de al 
gunos detalles de la figura 2.

La figura 4, representa una vista longitudinal de los 
detalles de la^figura 3, en posición operativa.

La figura 5, representa una vista transversal de al­
gunos detalles de la figura 2.

La figura 6, representa una vista en planta de otros 
detalles de la figura 1.

La forma de realización del teclado que aquí se des­
cribe se aplica a una máquina eléctrica de escribir. j

El teclado comprende las habituales teclas 11 (figu-
l

ra 1), soportadas respectivamente por una palanca portateclas ' 
12 de longitud variable, de manera que presente las teclas 11 
alineadas y distribuidas según varias filas paralelas como en 
los teclados habituales. Las palancas portateclas 12 se mueven
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verticalmente, encontrándosé cada una de ellas articulada en ui. 
alojamiento 13 de una chapa de soporte 14 solidaria á un basti­
dor 16 (figura 2) del teclado. Cada palanca 12 (figura 1) va 
guiada por unos ojetes 17, 18 y 19 de una cubierta 21 y por un 
ojete 22 de la chapa de soporte 14. Además, cada leva 21 tie­

ne un apéndice inferior 23 contra el cual se apoya normalmente 
una lámina elástica o ballesta 24 de un muelle de ballesta 26 
fijado por debajo de la placa de soporte 14 a través de una pie. 
ca 28. La longitud de las ballestas 24 y la distancia de los 
apéndices 23 del alojamiento 13 son proporcionales a la longi­
tud de las palancas 12. Además, cada palanca portateclas 12 se 
encuentra mantenida normalmente por la ballesta correspondiente 
24 en la posición de reposo contra un tope de goma 27 de la ta­
pa 21.

La chapa 28 tiene forma sustancialmente rectangular 
y comprende una serie de láminas rígidas 29 (figura 6), las 
Ouales se encuentran protegidas cada una bajo la ballesta co­
rrespondiente 24, de manera que la ballesta 24 se apoya sobre 
el' extremo libre de la lámina 29. A la altura de las balles­
tas 24 correspondientes a las palancas portateclas 12 más cor­

tas, la chapa 28 carece de las laminas 29. La longitud de las 
laminas 29, con relación a la longitud de las palancas 12 y dé 
las ballestas 24, es tal que actuando en cada tecla 11, la pa­
lanca 12 flexiona la ballesta correspondiente 24 con articula­
ción o sobre el extremo de la lámina 29 o bien sobre la zona de 
fijación de la placa 28 con la placa de soporte 14 para obtener 
siempre un recorrido y una presión constante e igual para cada ̂ 
tecla. - !

El teclado comprende una serie de marcadores longitu 
díñales al teclado, indicados en general con 31 (figura 1), oa
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da uno de los cuales está constituido por una lámina 32 de for 
ma sustancialmente rectangular. Cada lámina 32 tiene un borde 
de mayor longitud que sirve para colaborar con la pared infe­
rior de la ballesta correspondiente 24 y está provisto de una 
aleta 33 que colabora con un bastidor 34 de mando del desengan 
che de los marcadores. El borde opuesto de la lámina 32 está 
dotado de tres apéndices 36, 37 y 38.

El primer apéndice 36, situado en el extremo poste­
rior de la lámina 32, es perpendicular a la misma y termina en 
un diente 39 que sirve para que pueda ser enganchado por un or¡ 
gano común 41 constituido por un puente con sección en L. Ade 
más, el apéndice 36 puede colaborar con uh grupo de barras de 
código 42.

El segundo apéndice 37 tiene una parte sustancialmen 
te paralela al apéndice 36 y otra parte inclinada guiada por 
una acanaladura correspondiente 45 de un soporte 49 y provista 
de un saliente posterior 43, que colabora con una pared incli­

nada 44 (figura 2) de un elemento antirepetidor 46 durante una 
fase del funcionamiento del teolado. La parte del apéndice 37 
(figura 1) paralela al apéndice 36 está dotada de un saliente 
anterior 53, el cual puede colaborar con el soporte 49 durante 
otra fase de funcionamiento del teclado. Finalmente el apéndi
ce 37 esta dotado de otro reborde o saliente posterior 48 sustán

i
cialmente curvado, el cual puede colaborar oon una pared 47 de3¡
elemento antirepetidor 46 durante una fase ulterior de funcio-^

{
oamiento del teclado. El marcador 31, a. su vez, está manteni-' 
do normalmente en reposo por un muelle correspondiente 51. con ! 
la lamina 32 apoyada contra una barra de parada 52 y con el sa i 
líente 48 apoyado contra el soporte 49.

El tercer apéndice 48 se encuentra sustáncialmente pa



- 6 -

5.

10.

15.

20.

25.

30.

cálelo al apéndice 36 y puede colaborar con unos elementos de 
blocaje indicados con 54, El apéndice 38 se encuentra dispues 
to cerca del extremo anterior de la lámina 32 y va solidario a 
3ste extremo por medio de una parte 57 en forma de C provista 
ie dos bordes semicirculares 58 y 59 opuestos entre sí y que 
sirven para guiar el marcador 31 sobre úna placa 61 del sopor­
te 49. Además, cada marcador 31 se guía, por medio de la par­
te en C 57, por una acanaladura longitudinal 62 del soporte 49 

y, por medio del apéndice 38, por una acanaladura 63 de una - 
chapa de soporte 64.

El elemento antirepetidor 46 constituye un extremo de 
ina lamina elástica 66 de una serie de láminas, las cuales se 
sncuentran solidarias con los otros extremos a una chapa 67 fi 
jada al inferior del soporte 64, solidario a su vez con el bas 
tidor 16 (figura 2). Cada lamina 66 está dispuesta en corres- j 
pondencia con el marcador correspondiente 31 e inferiormente aj 
nismo. Cada lámina 66 se encuentra en un plano inclinado res­
pecto al. plano del marcador correspondiente 31 y.puede flexio- 
aarse lateralmente cuando el saliente 43 (figura 1) se pone en 
contacto con la pared inclinada 44 (figura 2) del elemento co­
rrespondiente 46.

El bastidor 34 de mando del desenganche de los marca 
lores se encuentra articulado sobre un eje 68 (figura 3) y es-! 
ta dispuesto por encima de los marcadores 31. El bastidor 34 
tiene un ojete 69 en el que se enganoha un perno 71 de una pri 
ñera palanca de desenganche 72. Esta palanca 72 se encuentra  ̂
Articulada sobre un eje 73 y tiene un saliente 74 en forma de ' 
L que colabora con una aleta 76 de una segunda palanca de desen 
gancho 77. El bastidor 34 tiene una aleta 78 que puede colabo­
rar con un extremo 79 de una palanca de carga del bastidor 80
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articulada sobre un eje 81. Un muelle 82 mantiene normalmente 
la primera palanca de desenganche 72 girada en el sentido de 

las agujas del reloj y detenida con el saliente 74 contra la 
aleta 76. La segunda palanca de desenganche 77 está articula­
da sobre el eje 81 y consta de un rodillo 84 apto para colabo- 
rar por acción de un muelle 83 con un borde de leva indicado j 
en general con 86 de una placa con perfil de leva 87.

La placa con perfil de leva 87 se encuentra solida­
ria en la rotación al órgano común 41, a través de un eje 88 
que gira sobre el bastidor 16 (figura 2). Un muelle de marca­
do 89 (figura 3) tiende a hacer girar en el sentido dá las agu 
jas del reloj a la chapa con perfil de leva 87 junto con el 
puente 41 y el eje 88. El borde de leva 86 tiene un primer - 
tramo 91 muy inclinado el cual, por la acción del muelle de mar 
cado 89, empuja la aleta 76 contra el saliente 74. El muelle 
83 tanderia a alejar la aleta 76 del saliente 74, sin embargo 
la. acción del muelle de marcado 89 prevalece sobre la del mue­
lle 83, por la que la segunda palanca de desenganche 77 normal 
mente es detenida por el saliente L 74 de la palanca 72 y man­
tiene enganchado el órgano común 41. El borde de leva 86 tie­
ne además un segundo tramo 92 de perfil constante, el cual sir 
ve para retener el rodillo 84 por la acción del muelle 83 sobre 
la leva 77 de manera que se mantenga la aleta 76 en una posición 
intermedia en la que detenga la primera palanca de desenganche 
72 en una fase operativa. .

El órgano común 41 se encuentra conectado a un acó- ! 
plamiento de puesta en marcha 107 (figura 2) a través de un !
miembro intermedio 97 y una conexión de movimiento pérdido 90 ¡ 
(figura 1). En particular, el miembro intermedio 97 está cons 
tituído por una palanca intermedia, articulada sobre un eje 99,
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que tiene dos brazos 101 y 102 dispuestos a 903 entre sí. El 

brazo 101 tiene una aleta 103 que colabora coh dos miembros de 
deseganche 104 y 106 del acoplamiento de puesta en marcha 107 
(figura 2). Este acoplamiento tiene una parte conductora sopor 
tado por un eje motor 110 que gira continuamente en sentido con 
trario a las agujas del motor por la acción de un motor eléc­
trico o representado en los dibujos y una parte conducida sobre 
la que van montados los miembros de desenganche 104 y 106 en 
forma de dientes. La aleta 103. (figura 1) sirve.para detener 
selectivamente estos miembros de desenganche 104 y 106 tanto en¡ 
reposo como al término de cada ciclo de una fase operativa pa­
ra abrir el acoplamiento 107 y mantener firme la parte conduci 
da. El brazo 102 tiene un rodillo 108 que sirve para colaborar 
con una leva de .control del acoplamiento 109 cuando la aleta - 
103 se sale de la trayectoria de los dientes 104 y 106. La le 
va de control del acoplamiento 109 está solidaria y gira con 

. Mr eje portalevas 111 y fijado a la parte conducida del acopla 
mfento 107 (figura 2) sobre el eje 111 (figura 3) se encuentra 
también fijada una leva de recarga 182 con la que colabora un 
rodillo 181 de una palanca de recarga 177. que gira sobre el 
eje 99. por acción del muelle de marcadp 89 que se encuentra 
extendido entre la chapa 87 y la citada palanca de recarga 177.
A la palanca 177 se encuentra articulada un extremo de una bie 
la 176 provista en una zona intermedia de un ojete 178 apto pa 
ra alojar un perno 179 de la chapa 87. El otro extremo de la 
biela 176 esta dotado de un saliente 174. que sirve para rete— ̂ 
ner una aleta 173 de la palanca de recarga del bastidor 80. por! 
acción de un muelle 172 sobre dicha palanca 80. La conexión 
de movimiento perdido 90 (figura l), comprende la chapa con peí 
fil de leva 87 que tiene un primer sector circular 9.3 concón-



trico al eje 88 y diametralmente opuesto al borde de leva 86, 
un borde muy pendiente 94 que conecta el primer sector 93 con 

un segundo sector circular 95 que tiene un radio sustancialmen 
te inferior al primero y una aleta 98 del miembro intermedio 97 

la cual se apoya contra el primer sector 93 por acción de un 
muelle 96 sobre el miembro intermedio 97*

Una palanca de control de barras de código 112, arti 
culada al eje 99, es empujada para que gire en sentido contra­
rio a las agujas del reloj por un muelle 113 hasta que choca 
con un perno 114 contra el fondo de un ojete 116 de una biela 
117* La palanca 112 puede colaborar, en la fase operativa, y 
por medio de un rodillo 118, con una levá de control de barras 
119 fijada al eje portalevas 111. La palanca 112 va conectada 
además a la biela 117 a través de un muelle 121, el cual actúa 
como una junta elástica habitual durante el funcionamiento del 
teclado, como se describirá más adelante.

La biela 117 va conectada a un puente de control de 
barras de código 122, artloulado sobre un eje 123 (figura 2) y * 
dotado de dos ojetes 124, donde se encuentran alojados y arti­
culados los extremos de una chapa orientable 126. Los objetos 
124 están perfilados adecuadamente en forma de sector circular 
para permitir pequeños desplazamientos angulares a la chapa - 
126. Por medio de la palanca 112 y la biela 117, la tensión 
del muelle 113 (figura 1 ) mantiene al puente 122 normalmente de 
tenido con la chapa 126 contra un saliente 127 (figura 2) de 
un soporte en U 128. Este soporte 128 va fijado a su vez trans 
versalmente al teclado sobre una chapa 129 (figura 1 ) solidaria 
al bastidor 16 (figura 2) y comprende en su parte superior una 
serie de ojetes 131, cada uno de los cuales sirve para guiar el 
apéndice 36 (figura 1) del marcador respectivo 31. Además, el
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soporte 128 incluye una ^erío de ojo Loe inferiores 132, onda 
uno de Ion cuales sirve para guiur ulLeriormOnLo al apéndice 
correspondiente 36 durante la fase final del marcado.

El puente 122 comprende además un vastago 133 que co 
labora con una aleta 134 de un gatillo recargabarras 136. El 

gatillo 136 va guiado con un apéndice 137 (figura 2) en un o jes 
te 138 del bastidor 16 y es mantenido normalmente detenido por 
un muelle 139 con un apéndice suyo 140 contra un tope regulable 
141 y con una aleta 142 (figura 1) contra un saliente 143 de le. 
chapa 129. El gatillo 136 va además guiado por la párte supe­
rior e inferior por las paredes internas 144 del puente 122. El 
gatillo 136 comprende finalmente una aleta 146 (figura 2) que 
colabora selectivamente con unas partes perfiladas de cada ba­
rra de código 42 constituidas por dos salientes en forma de - 
dientes 147 y 148.

El grupo de barras de código 42 está constituido por 
cinoo láminas de forma alargada y sustancialmente rectangulares 
y que se deslizan, transversalmehte con relación a los marcado 
res 31, en unas acanaladuras correspondientes 151 (figura l) die 
puestas en un bloque 152 fijado entre los brazos de soporte en 
U 128. Cada barra 42 está dotada de dos ojetes 153 (figura 2) 
que sirven para alojar otros tantos pernos 154 fijados a la chs. 
pa 129 y al soporte 128 para ser guiada lateralmente con rela­
ción a su recorrido. En los dibujos se ha representado un sole 
ojete 153 con el perno correspondiente 154. Las barras 42 se 
encuentran normalmente atraídas por muelles individuales 156 
contra la chapa 126, la cual permanece en su posición normal ! 
por el predominio de la acción del muelle 113 (figura 1), sobre 
el muelle 156 (figura 2) de las barras 42.

Las barras 42 van dotadas, en el borde de mayor Ion-
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gitud dirigido hacia loa marcadora:! ii, de una dorio de dicu- ¡
tes de selección 157. HsLos dientes 157 non de diverso espeso!
y sirven para colaborar en la fase operativa con los marcadoret
31 que son accionados selectivamente para colocar las barras 4Í
en al menos tres posiciones distintas, de manera que se genere
una combinación de posiciones según el código correspondiente
a la tecla pulsada. En particular una primera posición, de de^
plazamiento mínimo, guarda referencia con la presencia de un j
diente 157 ancho, una segunda posición, de desplazamiento ínter

1
medio, se refiere a la presencia de un diente 157 más estrecho¡

, , ¡ y una tercera posición de desplazamiento máximo, gualda reía- ¡
ción con la ausencia de dientes de selección 157 y resulta igu 
al al recorrido de la chapa 126.

Una serie de cinco barras o elementos de decodifica­
ción 158 se encuentra conectada de manera ya conocida a un gru 
po de decodificación no representado en los dibujos y descrito 
en la patente número 773.076 del 15*6.1967 concedida a nombre 
de la solicitante para colocar, por ejemplo, un órgano porta - 
caracteres para la escritura de un carácter correspondiente a j 
la tecla pulsada. Cada elemento de decodificación 158 tiene
un apéndice 159 (figura 5) que colabora con una a.leta 161 de

' )
una de las barras de código 42 correspondiente. Un muelle 162 i 
mantiene normalmente al elemento correspondiente do decodifica j
ción 158 detenido con el apéndice 159 contra la* aleta 161. Por¡

}
consiguiente cada elemento 158, durante la fase operativa, es < 
colocado en la posición de trabajo con un desplazamiento igual' 
al de la barra correspondiente de código 42. ]

Un miembro de colocación 163 colabora con tres salioijL 
tes 168, I69 y 171 de cada elemento de codificación 158 para de 
tener positivamente estos elementos de decodificacién 158 en i 
cada una de las tres posiciones de trabajo de manera-que, míen
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tras que los elementos 158 se encuentran detenidos en tales p̂ o 
siciones de trabajo y colaboran con él grupo de decodificación, 
las barras de código 42 son devueltas por el puente 122 a la 
posición de reposo de la forma que se describirá más adelante. 
Este miembro de colocación 163 está constituido por una palan­
ca articulada sobre un eje 164, la cual, por medio de un muelle 
no representado en los dibujos colabora con una leva de control 
de colocación 167 (figura 2) encajada sobre el eje líl.*

Los elementos de blocaje recíproco 54 (figura l) com 
prenden una serie de esferas 183 dispuestas en un recipiente 
184 fijado al soporte 49 y que tiene una serie de acaladuras 
186, cada una de las cuales se encuentra dispuesta a la altura 
del marcador correspondiente 31. El número de bolas 183 conte 
nidas en el recipiente 184 es igual a la suma de los marcadores 
31 más uno; en este caso especifico, los marcadores 31 son 45 
y por consiguiente las bolas 183 son 46. La dimensión de las 
bolas 183 y la longitud del recipiente 184 se decide de manera 
que entre las bolas 183 exista un pequeño juego, suficiente pa 
ra permitir el paso de un solo apéndice 38 del marcador 31.
Por consiguiente, si se acciona una sola tecla para colocar el 
marcador correspondiente 31, de la manera que se describirá a ¡ 
continuación, el apéndice 38 se dispone entre dos bolas conti-] 
guas 183 recuperando el juego existente entre ella y permitien! 
do al marcador realizar el recorrido completo. Si, por el con' 
trario, se accionan simultáneamente dos teclas, e] juego -axis- ' 
tente entre las bolas 183 no es suficiente para perud tjr el paj
so de ambos apéndices .38, por lo que los dos marcadores 31 rea }

!
lizan un recorrido que no es suficiente para poner en marcha eí 
ciclo evitando de esta manera errores de marcado. j

Para impedir el accionamiento de las teclas 11, cuan}
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do el teclado no funciona porque la máquina de escribir está 
desconectada, el, teclado comprende además un puente 187 dispu 
esto transversalmente por debajo los marcadores 31. El puente
187 tiene una anchura tal que colabora simultáneamente con to­
dos los apéndices 38 de los marcadores 31. y va fijado a un eje
188 que gira sobre el bastidor 16 (figura 2). Una tecla de.cn 
cendido 189 colabora con una aleta 192, do una palanca 193 so­
lidaria al eje 188. La tecla 189 va conectada de manera ya cj3 
nocida a un interruptor tampoco representado en los dibujos pa 
ra activar el motor eléctrico y poner pues en rotación el eje 
motor 110.

El teclado descrito funciona de la manera siguiente: 

Una vez puesto en marcha el motor, si se pulsa cual­
quier tecla 11 (figura l) la palanca portateclas correspondíen
te 12 gira y desciende contra la acción de la ballesta 24 aso-{

i
ciada a la misma. La parte inferior de la ballesta 24 choca 
contra el borde superior de la lámina 32 haiendo que baje el 
marcador 31. como se representa con la línea de rayas y puntos 
en la figura 1. El marcador 31 en este momento, con el sallen 
te curvado 48 corre a lo largo del soporte 49 articulándose con 
los bordes semicirculares 58 y 59 sobre la chapa 61. En cuan­
to cesa la unión entre el saliente 48 y el soporte 49. el mue­
lle 51 tira del marcador 31 hacia adelante (hacia la Izquierda 
en la figura 1). Además, por la acción de la parte inclinada 
del apéndice 37 sobre el fondo del ojete 45 el marcador 31 ba-; 
ja aún más, tomando una posición horizontal, hasta detener el ^
saliente 53 contra el soporte 49, como se representa con la lí t

!
nea discontinua en la figura 1 . i

Durante este desplazamiento, la aleta 33 se une al 
bastidor 34 haciéndolo girar en el sentido de las agujas del
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reloj contra la acción del muelle 82 (figura 3). El saliente 
en L 74 de la palanca 72 deja de estar en contacto con la alets. 

76 liberando la palanca 77. por lo cual el muelle de marcado 89 
hace girar en el sentido de las agujas del reloj el puente 41 
con la placa 87 y en sentido contrario a las agujas del reloj 
la segunda palanca de desenganche 77 contra la acción del mue­
lle 83. El puente 41 se une ahora al diente 39 (figura l) del 
apéndice 36 y desplaza hacia atrás (hacia la derecha en la fi­
gura 1) el marcador 31 contra la acción del muelle 51 asociado 
al mismo. El apéndice 38 se dispone entre dos bolas 183 conti 
guas recuperando el juego existente entre las bolas 183 y poní 
éndose en contacto con la acanaladura correspondiente 186 del 
recipiente 184. Durante esta rotación de la chapa 87, (figura 
4)* el rodillo 84 cesa la colaboración con el primer tramo in­
clinado 91 y se une al segundo tramo constante 92 por la acción 
del muelle 83 sobre la segunda palanca de desenganche 77. La 
aleta 76 se dispone entonces en una posición intermedia de pa­
gada' para la primera palanca de desenganche 72.

El puente 41 y la chapa 87 continúan girando, atraí­
das por el muelle 89 hasta detenerse el perno 179 contra el 
fondo del ojete 178 de la biela 176. El marcador 31 termina 
también entonces su recorrido, disponiéndose con e2 apéndice 3íj 
sobre la trayectoria de los dientes de selección 157 (figura 2){ 
de las barras de código 42. Inmediatamente antes de que la cha
pa 87 haya alcanzado la posición de final de recorrido de tra-'

¡

bajo, como se representa en la figura 4, la aleta 98 termina 
su unión con el sector circular 93. El muelle 96 (figura 1) ^
hace girar entonces en el sentido de las agujas del reloj la pa 
lanca 97 soltando la aleta 103 del diente de desenganche 104 
del acoplamiento 107 y haciendo que al mismo tiempo el rodillo
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108 se una con la leva de control de acoplamiento 109. El acó 
plamiento de puesta en marcha 107 (figura 2) se cierra enton­

ces, por lo cual él eje portalevas 111 se pone,en rotación en 
el sentido contrario a las agujas del reloj junto con las le­

vas 109. 119. 167 y 182.
La leva de control de la barra 119 (figura 1) hace 

girar en el sentido de las agujas del reloj, contra la acción 
del muelle 113, la palanca de control de las barras de código 
112. El perno 14, deslizándose entonces por el ojete 116 carga
el muelle 112 de la junta elástica, haciendo girar en el sentí¡

¡
do de las agujas del reloj el puente 112 (figura 2). La chapa 
126 libera de este modo las barras de código 42, permitiendo 
que los muelles 156 desplacen a la izquierda las correspondien 
tes barras de código 42 (hacia arriba en la figura 2) hasta 
que los dientes de selección 157 se detengan contra el marcado^ 
31 que anteriormente ha sido colocado según el codigo de la tê  
ola pulsada. Con la colocación de las barras de código 42, se 
realiza también simultáneamente la colocación de los elementos 
asociados de decodificación 158, a través de las aletas 161 (fj_ 

gura 5) y los apéndices 159.
La leva de control de colocación 167 (figura 2), deis 

pues de "in- breve rotación del eje 111. permita hacer girar la
palanca 163 en sentido contrario a las agujes del reloj para i

¡

unirse selectivamente según los recorridos de las barras de c ó } 
digo 42, con los salientes 168, 169. 171 (figura 5) de los ele 
mentos correspondientes de decodificación 158 para, detenerlos
en las posiciones así alcanzadas. A continuación los elementos

!
de decodificación 158, pueden colaborar con el grupo de decodi, ; 
ficación ilustrado en la patente nC 773.076 anteriormente cita¡ 
da, por ejemplo para colocar un órgano portacarácteroa para l a !

\
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escritura del carácter.

Poco anteo de torminnrne la rotación del puente do - 
control de barras 122, ol vastago Ijj (figura 2) so une a la 
aleta 134 haciendo girar el gatillo de recarga de barras 136 

en el sentido de las agujas del reloj contra la acción del mué 
H e  139. La aleta 146 se une a los salientes de diente de sie 
rra 147 de las barras de codigo 42 que han sufrido un desplaza 
miento mínimo y los salientes 148 de las barras que han sufri­
do un desplazamiento intermedio, empujando durante un breve 
tramo las mismas barras hacia la derecha (hacia abajo en la fi 
gura 2) contra la acción de los muelles correspondientes 156. 
Este breve desplazamiento permite al muelle 51 (figura 1) recu. 
perar rápidamente el marcador correspondiente 31. En efecto, 
la tensión de los muelles 156 (figura 2), correspondientes a 
las barras de código 42, colocadas a la altura del desplazamien. 
to mínimo o del desplazamiento intermedio, impedirían al muelle 
51 (figura 1) recuperar rápidamente el marcador correspondien­
te 31 cuando se devuelve a reposo el puente 41.

<* * . La leva de control de acoplamiento 109 hace ahora g¡i
rar en sentido contrario de las agujas del reloj, contra la ac 
cióh del muelle 96, la palanca intermedia 97, sacando a 1.a ale 
ta 9& de la trayectoria del sector 93 de la chapa 87, como se ¡ 
representa con línea discontinua en la figura 4.. Además, la } 
aleta 103 del brazo 101 (figura 1) se coloca sobre la trayectoj 
ria del diente de desenganche 106. !

La leva de recarga 182 (figura 3) hace girar en sen-^ 
tido contrario a las agujas del reloj, contra la acción del muJ 
lie 89, la palanca de recarga 177. Esta última acciona la bie-¡ 
la 176, que con el perno 179 introducido en el fondo del obje­
to 178, hace girar en sentido contrario a las agujas del reloj
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la chapa 87 y el puente 41. colocándolos en la posición de re­
poso y volviendo a cargar el muelle de marcado 89. El marcador 
31, atraido por el muelle asociado 51 hacia delante (hacia la 
izquierda en la figura 4) sigue al puente 41 hasta unirse con 
el saliente 48 a la pared 47 del elemento antirépetidor 46¿ co 
mo se representa con línea discontinua en la figura 4. Por la 
acción del muelle 51 al marcador 31 tiende ahora elevarse para 
colocarse en la posición originaria.

Si aún no se ha abandonado la tecla correspondiente 
11 pulsada anteriormente, el marcador 31 permanece detenido con 
tra la. parte inferior de la ballesta 24 (como se. representa con 
línea discontinua en la figura 4). Si la tecla 11, por el con 
trario, se suelta, el marcador 31 continua elevándose, atraido 
siempre por el muelle 51, hasta detenerse en la posición de rje 
poso con el borde superior de la lámina 32 detenido contra la 
barra de tope 52 (figura 1) y con el saliente 48 apoyado con­
tra el soporte 49. ¡

Al mismo tiempo el muelle 172 (figura 3) hace girar 
en sentido contrario de las agujas del reloj la palanca de re­
carga de bastidor 80, hasta hacer que el extremo 79 se una con
la aleta 78 del bastidor de mando de desenganche d^ marcado 34 
para favorecer su retorno a reposo.

Después de 903 de rotaoión de la leva de control de j 
barras 119 (figura 1) el muelle 113 hace girar en sentido con-j 
trario a las agujas del reloj la palanca de control de las ba-i 
rras de código 112. El perno 114 se une al fondo del ojete llJ 
y a través de la biela 117 hace girar en sentido contrario a ' 
las agujas del reloj el puente de control de las barras de códi 
go 122 (figura 2). El vastago 133 se retira entonces de la ale 
ta 134, por lo que el muelle 139 devuelve a la posición inicial
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al gatillo do recarga do burras 136. Durante nu roLación, el 
puente de control de barras de código 122, por medio do la cha 
pa orientable 126 recupera las barras de código 42 contra la 
acción de los muelles correspondientes 156 y se detiene final­
mente contra el saliente 127. Mientras tanto, los elementos 

de codificación 158 permanecen en la posición de trabajo, blo­
queados por la palanca de colocación 163 contra la acción de 
los muelles correspondientes 162, para permitir la acción del 
grupo de decodificación.

Durante la vuelta a reposo de la chapa 87 (figura 3), 
el rodillo 84 deja de unirse con el tramo de perfil constante 
92 y se une de nuevo con el tramo de perfil inclinado 91, La 
segunda palanca de desenganche 77, siguiendo el perfil 91 por 
acción del muelle 87 gira entonces en el sentido de las agujas 
del reloj y desplaza la aleta 76 hasta el saliente en L 74, 
permitiendo al muelle 82 girar a la primera palanca de desengan 
che 72 con el saliente 74 apoyado contra la aleta 76 y al mis- 
mc tiempo lleva a reposo el bastidor de mando de desenganche 
34, favorecido para ello por la palanca de recarga de bastidor 
80. Después de que la leva de recarga 182 ha girado unos 90B, 
el muelle de marcado 89 devuelve a reposo la palanca de recar­
ga de bastidor 177 con la palanca 176 devolviendo también a re 
poso la palanca de recarga de bastidor 80. j

El muelle de marcado 89 tiende ahora de nuevo a haoex¡ 
girar en el sentido de las agujas del reloj la chapa de perfil¡ 
le leva 87, pero se lo impide la segunda palanca de desenganche 
77, ya que está última se encuentra unida con la aleta 76 de ! 

control de saliente en L 74 y permanece en la posición de repo Í

La leva de control del acoplamiento 109 (figura 1),

\



después de unos 140B de rotación aproximadamente, permite que 
la leva intermedia 97 gire en el sentido de las agujas del re­

loj por acción do i mu.oi.io 96. La níot,a 18 so uno on t.oncos con 
el sector circular 91, por lo cual la leva 97 es detenida dis­
poniendo la aleta 103 en la trayectoria del diente de desengan 
che 106. En estas últimas fases, la leva de control de la colo 
cación 167 (figura 2) hace girar en el séntido de las agujas 
del reloj la palanca 163 por lo que los elementos de decodifi­
cación 158 quedan liberados y los muelles correspondientes 162 

(figura 5) los devuelven a la posición de reposo con los apén­
dices 159 detenidos contra las aletas 161 de las barras 42.

Después de 180R de rotación del eje portalevas 111 

(figura 1 ), el diente de desenganche 106 es detenido por la a- 
leta 103* por lo cual se abre el acoplamiento de puesta en mar} 
cha 107 (figura 2) y el eje 111 deja de girar. El teclado se 
encuentra así con todas las partes en movimiento nuevamente en 
reposo y por consiguiente se puede accionar de nuevo una tecla.

N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 

así como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren 

su principio fundamental. También se hace constar que el inveA 
to corresponde a úna solicitud de'patente, presentada en Italiá 
con fecha 14 de diciembre de 1.973, bajo el número 70699-A/73, ^
acogiéndose por lo tanto a los beneficios que conceden los Con.

** ]
venios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye la ¡ 
esencia del referido invento y por lo que se solicita Patenie j 
de Invención por 20 años en España sobre: PERFECCIONAMIENTOS ¡ 
EN TECLADO PARA MAQUINAS DE ESCRIBIR; caracterizándose por lo -
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siguiente:

5.

107

15.

20;-

1^** Pnrfocc i-o camiónbou on teclado ¡i-n-ít maqutna.n Jo 
escribir, y similares, especialmente máquinas do escribir adíe 
tancia, máquinas contables y de oficina, del tipo que comprendí 
una serie de teclas, un grupo de barras de codigo atraidas por 
muelles correspondientes y controladas por un puente, una serie 
de marcadores que pueden marcarse selectivamente en la trayecto 
ria de las barras de código de cada una de las teclas y en el 
que, por medio áe un bastidor de desenganche, un órgano común 
puede desengancharse cuando se pulse cada una de las teclas pa 
ra desplazar, a través de un muelle de marcado, el marcador sé ' 
leccionado, caracterizados porque cada teclado consta de un ac¿ 
plamaento de puesta en marcha que tiene una parte conducida co 
nectada, a través de una leva y empujalevas de control, al ci­
tado puente y por un miembro intermedio que conecta el órgano 
común con un miembro de desenganche del acoplamiento de puesta 
en marcha.

28.- Perfeccionamientos, según la reivindicación 1, 
caracterizados porque el órgano común se conecta al miembro in 
termedio a través de una conexión de movimiento perdido que ac 
^iv& el acoplamiento de puesta en marcha después de un recorrí 
do predeterminado del organo común.

38.- Perfeccionamientos, según la reivindicación 2, 
caracterizados porque el miembro intermedio se constituye por ! 
una palanca intermedia articulada sobre el bastidor, y el órga! 
no común gira sobre un eje del bastidor de la máquina, compren! 
diendo la conexión de movimiento perdido una chapa con perfil ! 
de leva que tiene un primero y un segundo sector con un radio 
sustancialmente inferior al primer sector y conectado a este 
primer sector a través de un borde inclinado, colaborando la -

30.



- 21 -

5.

10.

15.

20.

25..

30.

chapa con la levá por medio de un muelle que sirve para deapla 
zar la leva para activar el acoplamiento de puesta en marcha, 
cuando la leva colabora con ol corundo sector en corronpoadeu­

d a  con el recorrido predeterminado del árgano común.
4-á.— Perfeccionamientos, según la reivindicación 3. 

caracterizados porque cuando el bastidor de desenganche pue.de 
desplazarse por cada uno de los marcadores cuando es seleccio­
nado por el descenso de las teclas, el teclado consta de una 
primera palanca de desenganche conectada al bastidor y por una 
segunda palanca de desenganche que tiene a un extremo un rodi­

llo que colabora con un borde de leva de la chapa con perfil 
de leva, teniendo la segunda leva, en el otro extremo una ale­
ta, normalmente enganchada a un saliente de la primera leva, de 
la que puede desengancharse cuando se desplaza el bastidor, te 
niendo el borde de leva, un primer tramo inclinado que permite 
que el muelle de marcado retenga en reposo el órgano común por 
la acción de la aleta contra dicho saliente, y un segundo tra-¡ 
mo constante que sirve para permitir el desenganche del organo 
oomún y, en la posición desenganchada de la primera leva de dts 
senganche, para retener la aleta en una posición intermedia de 

parada por parte de la primera leva mencionada.
5S.- Perfeccionamientos, según la reivindicación 4, j 

caracterizados porque el órgano común y el bastidor de desen- j 
ganche se devuelven a la posición inicial después c" cada colo}
cación de urn misma palanca controlada por una leva relarga ̂

i
colocada por la parte conducida del acoplamiento mencionado.

68.- Perfeccionamientos, según cualquiera de las reij 
vindicaciones 1 a 5, caracterizados porque la palanca interme-j 
dia tiene dos brazos, el primero de los cuales colabora con el! 
miembro de desenganche, y el segundo de los cuales colabora con.
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el miembro de desenganche, y.el segundo de los cuales colabora 
con una leva de control de acoplamiento, colocada por la parte 
óonducida del acoplamiento de puesta en marcha, para devolver 
la leva a colaborar con el primer sector.

ya.- Perfeccionamientos, según cualquiera de las rei 
vindicaciones 2 a 6, caracterizados porque cuando unos elemen­
tos de blocaje recíproco impiden el desplazamiento simultáneo 
de doá marcadores en una dirección predeterminada, el acopla­
miento detiene el órgano común en un recorrido inferior al re­
corrido predeterminado cuando se impide el desplazamiento si­
multáneo de dos marcadores, previéndose unos medios de desblo­
queo para devolver a reposo el órgano común.

8a.- Perfeccionamientos, según la reivindicación 7, 
caracterizados.porque los medios de desblocaje se forman por ¡ 
una leva de desblocaje continuamente giratorio, un órgano empu 
jalevas que coopera con la citada leva, un órgano de desbloca­
je que actúa sobre el órgano común, un elemento de muelle que 
empuja un diente del órgano de desblocaje sobre la trayectoria 
del empujalevas, un elemento de desenganche que retiene el dien 
te contra la acción del elemento de muelles y una tecla de des 
blocaje que.libera el diente para permitir al órgano empujale- 
vas volver a cargar el órgano común por mediación del órgano de 
desblocaje. I

98.- Perfeccionamientos, según la reivindicación 8, :
caracterizados porque cuando un puente de recarga de los marca j
dores puede devolver a reposo los marcadores seleccionados equi

**í
vocadamente, el órgano de desblocaje comprende una biela sobre - 
la que se encuentra articulado el diente para ser arrastrado 
por el empujalevas junto con la biela, encontrándose conectada 
la biela con perno y ojete al puente y, a través de un elemente
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de junta elástica, con el órgano común.
103.- Perfeccionamientos, según las reivindicaciones 

3 y 9, caracterizados porque la junta elástica se forma por un 
puente articulado sobre un eje del bastidor que tiene una pri­
mera aleta que colabora con la chapa con perfil de leva solida 
ria al órgano común, y una segunda aleta que colabora con un 
apéndice de la biela, y medios elásticos para mantener normal­
mente el puente detenido con la segunda aleta contra el apéndi^ 
ce, estando provista la biela de un ojete a través del cual se 

desliza sobre el eje.
118.- Perfeccionamientos, según cualquiera de las rej. 

vindicaciones anteriores, caracterizados porque cuando los mar 
cadores son móviles en planos correspondientes de movimiento y 
son devueltos a reposo cuando se suelta la tecla pulsada, se 
disponen una serie de láminas elásticas, cada una de las cuales 
se encuentra dispuesta en correspondencia con un marcador, do­
tándose a cada "na de las láminas, de un elemento antirepeti­
dor que tiene una primera pared que colabora con el marcador 
correspondiente seleccionado en una fase de marcado para flexi<¡ 
nar la lámina, permitiendo el marcado del marcador y una según 
da pared que se encuentra en un plano sustancialmente perpendi 
cular respecto al plano de movimiento en caso de que se manten 
ga pulsada la tecla, reteniendo la segunda pared temporalmente t 
el marcador colocado durante el retorno a reposo del marcador, 
hasta que se suelta la tecla mantenida pulsada, evitándose de j 
este modo que el mismo marcador se vuelva a insertar de nuevo.

128.- Perfeccionamientos en teclado para máquinas dej 
escribir; tal y como queda 3ustancialmente descrito en la pre­
sente Memoria y en los adjuntos dibujos.
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Esta Memoria, consta de veinticuatro hojas, escritas 
a máquina por una sola cara.

Madrid, ? i FE8, !$75

Ing. C.OLIVETTI & C., S.p.A.,
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