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REKORIA DESCRIPTIVaA
PARA UNA PATENTE DE INVENCION POR VEINTE ARQS EN ESPABA A FA
VOR DE LING BELIUZZI, DE NACIONALIDAD ITALIANA, DOMICILIADO
EN ARZIGNAND (VICENZA) Viale Dell®Industiris, 9
sobres:
“BMAQUINA APILALORA [6OVIL PARA PIELES CURTIDAS™

ie presenie invencidén tiene la finalidad de realizar
una méquina aplladora mdvil, mediante la cual las pieles, prg
cedenter de las distintas fases de elaboracidn, pueden api -
larse sobre un plano de apoyo o un caballete recogedor de pie
les, con una operacién totalmente automiitica, que permite eli
ninar la sensible cantidad de mano de obra que se haois Lasta
ahora necesaria para poner en prdctica tal eperacidn.

Cotp quiera que el apilado de las pleles as operacién
que se requiere repetidas veces el ciclo de elaboracidn de una
tenerfa, es fdcil comprender gue la automatizacidn integral

de estag operacicnes constituye una ventaja indudable en los
costes globales del trabsajo. I"](]I‘ :
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ia méquina comprende una primera linea de traasporte,
conatituida ,de preragencia. por un grups de hiloe paralelos
que giran sobre rodillos de zula, y una segunda linea de trang
porte, integrada por ciutas paralelas asimismo glratorias so-
bre rodillos de guia, provistos de wventosas con erificiu cen-
tral, que permite su acoplamiento a una cdmara de aspiracién,

Lag pielee alimentadas por la primera 1inea de trans-
porte, resulian entonces retenidas por las ventosaa;-da lag
cualeg estd provista la segunda linea de transporte, para ser
trasladadas hacla el plano ds carga o el caballete de apilado

dejéndose caer entonces sobre el mismo, por efecto de le inte~

- rrupeisn de la aspiracidn proporelonada por las ventosbas.

En una primera forma de realizacién de la invencidn,
se ha previsto que la aspiracidn se interrumpa en lae ventosas,
cerrandc el conducto de aspiracién, que comunica con la ecdma-~
ra de aspiracién, wmediante un sistema de mando obtenido & tra~
vés de un sensor, que iocaliaa la presencia de las pleles en
una linea de transporte, y previéndose ademds un dispositivo
de programacidn, accionado por el mismo sensor, que advierte
la longitud de las pieles, para establecer exact#mente el»mo#
wento en el que la piel se hard caer sobre el plano de adosae
miento. .

la cémara de aspiracidén, pierde casi instantdneamente
su zrado de vacis, por cuanto al menos algunos orificiosp de
las ventosas quedan abiertos, no sucosntrindose entnnceﬁ.afeé-
tado por la piel subyacente, cuyas dimensiones y formas .son
generalmente irregulasres.

E1 grade de vacio se restablece iamediatamente despﬁée
por efecto de la reaperiura del condueto de aspiracidn, __; ;

En una segundaz forma de realizacidn de la inVencléu.

Se prevé que un grupo especiml de cuchillas, dispueatas pcr
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enciwa del grupo de cintae transportaderas, cuchiilaslque en

posicién de servicic se encuentran desplagadas rnspeeto 2 los
orificios de las ventosas, me trasladen altarnativauente por

encima de tales orificlos, cuando se hace necesario interrum-
pir la aspiracidén de las propias ventosas, lo que'p:of6§a 1la

calda instantdnea de lam pieles sobre el plano de,aﬁila&ou

También en este camo el desplazamiento éel;xiﬁpo de cu-
chillas estd dirigldo por un sensor, por ejemplo de célula fo-
toeléctrica, que advierte la prcsancia de una piel que debe
cargarse en la primera linea de transportc.

Se ha previsto convenientenents, que en 1oz'dné~cnsos
anteriormente citados, el sensor actde no sélamadtn‘en el sen-
tido de advertir la pregencia de la piel y en la linea de trang
porte, Bino también calculaﬂda la loogitud de 1avpiel p;npia-
mente dicha, al objeto de determinar mediante un dispbsitivoA
de programacidn adecuado, ei punto exacto de laAsegnhdi iines
de transporte, en correspondencia con el cusl debe dejarse ca-
er la piel sobre el plano de apilado subyacente. |

Eate digpositivo de prograua estard congtituido normal-
mwente por un conjunto electrénico que, en funcidn de la veloci-
dad de avance de lag lineas de transporte, determina c1 instqg
te en que el centro de la piel que avanza por la seauﬁda'linea
citada, venga a encontrarse a la altura del centro qg; piano
o del caballete de apilado. h

la invencidén se &eacribiri mie detalladamernte 8 continug
cidn, con auxilio de las ldminas de plancs adjuntas._én:ias
ques - » 
la fig. 1 (ldmina 1) representa la vista en pgrgpactiva
global de la wmidquina apiladora a que se refiere la_inviﬁﬁiéns

s fiz. 2 flémina I1) represents ls vieta fﬁnntﬁi‘dn

la wmiswa mdquina;
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1s figz. 3 representa gzl vista de costado, . en seccidn
longltudinal. de la mismas )
la fig. & (ldmina II1) representa la vista de costads.
de una parte de la segunda lines de transporte con la cdmara -
de aSpiraéién auperyaeenie;
" la fig. 5 representa la vista por arriba, parcialmente
en meccién a través de 1a lfnea V-V de la fig. 4, de la mimmaj’
| la fiz. 6 represexta la seceidn transversal a e#cala

atpliada de un sector de la cémera de aspiracidn, en el qﬁe

- @parece una ventosa.

ia mdquina & que se refiere la invencidn, estd consti- :

" tulda por un bastidor de soporte 1 {fig, 1), montade por equé

plo mobre ruedas autoorientables y eventualmente por martinétég

k‘de tornillc que asesguran la establilizacidén en el momento del ™

eupleo, baétidor que sostiene una primera linea de transporte
2, constituida, por ejemplo, por una serie de hilos paraleles -
sinfin, montados sobre rodillos de gufa 3 y %, 1fnea ge trang '

porte 5, o bisn de una fase precedente de produccidn y una qgjg

_ gunde linea de transporte 6, constituida generslmente por una-g

serie de cintas transportadoras paralelas, mentadas sobre ronAE

:diilos de guia 7 y 8, cintas sobre las que me montan lag vene '

tosaé-Q. gque retienen la piel hasta que llega la misma a la al
tura del centro del plano de apilado o del catallete de apxla-§

do 10. El movimiento de las dog lineas de transporte estd di- é

rigido por el motor eléctrico 11 (fig. 2), que transmite el

movisiente a través de la trensmisisn de correa 12, al matoerfi

rreductor 13, que a su ver transmite el movimiento por wmedio =

de la cadena 4 (fig. 3) al rodillo de maudo & de la lines de~;

trsnsporte 2 y al redillo de mando 8 de la linea de tranapor-*
ve 6. , , N

Esta dQltima estd constituidz, comec se ha dicho, por una:
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seris de cintas continuas paralelas, provistas de salientes
15 (rig. 6), que contienen las ventosas 9, en cuyo can%ro fe f
ha practicado un orificio 16, msituado 2 la altura-del-oriti— ;f
cio 17 de la cinta 6, Que pasa sbbre la place inferior 18 ; |
de la cémara de aspiracién 19; cerrsda por la parte de arri~ fi
ba, por la plaea 20 y proviata'nn io plaes 1B de los élaﬁwn~“i%
tos de gufa 21 y 22, entre low cudles discurre 1 cinta 6 y i
de orificios 23, dispuestos siguiendo alineaciones paralelas{sf
coxo pusde advertirse en lez fig. 5, que comunican a interva-iii
los regulares de tiempo con los orificios 17, y saguidamantu'{;
con los orificies 16 situades en ¢l centro de las ventosas '
9.

la cdwarx de aspiracidn 19 (fig. §) estd acoplada &
través de una tuderia 24 con 1z bombs de aspirimiﬁn 25 {fig.
2), accionsds por el motor sldctrico 26, resultando tranaui-’“f
tids esta aspirscidén consisuientsments a las ventosss 9, en .
cantidad guficiente para retener ls plel adherida & las mis-

mas. El funclonamiento de la miquina se verifica como sigue:

Una plel, transportada por ejemplo por la cinta transporta-
dora 5, procedente de las transformaciones anteriores, se
traslada por parte de ;a lincg.da trangporte 2 & ls lines de
transporte 6, donde qued; retenida por las ventosas 9, acoplg -
das a la cdmara de aspiracién, 19. _ |
Un dispositivo smensor, np representado en la figura,
se encuentra dispuesto en un punto previamente sstablecido
de_la linea de transporte 2, de manera que se¢ advierta la -
superposicién de una piel destineda al apilado, determindndo-
se adeudis su longitud, basdndose en la velocidad de avance
de la linea de transportes 2.
En una forma especial de realixacisn de la invencidn,

este sensor puede realigzarge por medic de una célule fotoelée
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|eato de las caracteristicas esenciales de la propis i

trica oscurecids por el ﬁaso de la piel gue, por efecto de l1a
reduccion de la corriente gque pasa por la misma, ptoVaea el
funcionamiento de un dispositivo programable, por ejemplo de

tipo electrénico, que determina el instante exacto en el que

l1a plel se encuentra con su parte centrsl por encims del ea-

ballete de apilado 10, provocando su caida.en tal womento,
gracias al cierre del tubo de aspiraecién 2k (fig. 5], Q§feni-
da wmediante la rotacién de la vdlvula 27, dirigida p0£:§1 mar-.
tinete neumdtico 28, gque actia solidariamente cpn;é}qmuelle
recuperador 29, cuando el mismo se vé aslimentado. dé air; &
presién procedente del tubo 30, dirigido Por una valvnla foto~
eléctrica, accionada a su ver por ¢l d;sposltivn de programa-
cidn. o

En una gegunda forma posible de reallizacién deTig;in-
vencidn, se ha previsto que la cafda de las pieles sobgé el

caballete de apilado Se obtenga a través del desplazaniento

en el sentido de la flecha 31 (fig. 6} de cuckillas 32, que

pasan por encima de la placa inferior 18 de la cémé;é;dggas-
piraeidn 19. |

Lo

Igs orificios 23 quedan de esta manera'cer:adnggg:r
las cuchillas 32, bloqueando la aspiracidn de las veéﬁé%as
9 ¥ por coneiguiente de lz caida de las pieles en’?lfégﬁﬁlle-.
te de apilado, _ 
Jdaturalmente, podrin llevarse también a cabo otras for-

mas constructivas especlales de realizacidn de le inVencién.

sobre la base de los principios aqui expuestosm, ¥ g}q ‘gnos-'

gin gque por ells salirse del &mbito contemplado pg:‘lk paten-
t8. . R

#5TA

T -

. En resumens la inveneldn recae nobre laafqiﬁuihnte rele
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vindicaciones,

1.~ MAQUI{A APILADORA KOVIL PARA PIBLES CURTIDAS, ca-
racterizada por el hecko de cowprender una linea de trans -~
portes, que traslada las pieles cgrtidas an las raa§§ de ira
bajo precedenies, & una sezunda linea de itransporte, constituf

da por una aa:ie de c¢intas continuas paralélt:* provigtas de

| ventomas de recogzida, en comunicacifn, a través de orificios

centrales practicedos en 1as nismas, con una cdware de aspira-
cidn superyacents, ventosas que mantiensn la plel 1gvantaéiy
hasts que la miswa sloanxa, por #u parte central, el centro
del plano de adosamiento, sobre el 2ual sme descargard, gl in-
torrnnp;rso la aspiracidn de las vantosas.

2.~ MAQUINA APILALORA, segin reivindicaeidn 1, caiacta~
rizada por el hecho de que las cintas continuas paralelas} que
retienan las ventosas, estdn provistas de oriricloe. qﬁe:dia-
curres & lo largo de lam correspondientes filas ds orificios
practicados en 1a pared inferlor de la cdmara de aspiracién,

ascoplada a una bomba aspirante, wediante un conductoyicuio cig

rre se acclona, a través de un dispositivo progravable espe-
eial, dirigido por un senpor, que sdvierte la presencia de una
piel deetinada al apilado, en la primera 1li{nea de transporte,
determindndose ademds la longltud y por consiguiante, mediante
el dispositivo de programacidn, el instante exacto en el qus
debe dejarse caer la plel sobre el plano de adosamiento.

3.~ MAQUINA APILADORA, segin la relvindicacidn 1, carac-
terizada por el hecho de que una merie de cuchlllas se trasla-
dan por encima de los orificios practicados en el plano infe~
rior de la cémsra de uspiracidn, para cerrar tales orificios
e iupedir que la miswa arpiracidn se comunigue a las ventoszas,
determinando de tal wanera la calda de la piel sobre el plano

de adosamiente.



h.- 5AQUINA AP&LA%OR&, segin las reivindicaciones 1 y
2, caracterizada por el hecto de que el dispositivo sensor,
que advierte la presencia de la plel sobre la primera linea
de traneporte, determinando ademds la longitud, estd consti-
"tuido por una célule fotoeléctrica gue resulta oscurecida por
1z pilel. - |

5¢= EAQUINA APILADORA MOVIL PARA PIELES CULRTIDAS.

Segln se describe en esta memoria que consta de 00HO

HOJAS escritas a mdquina por una sola cara y dibujos.

KABRIT, 7 DIC. 1974
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