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HEXKORTIA DESCRIFTIVA
Sobre:

"FERFECCIONANIENDO0S EN LA CONSTRUCCION DE INTERRUPTORES ——

ELEC2RICOSY,

Solicitante: Ia Cémpedia briténica: THE LUCAS ELRCZAICAT COM
FARY LI7ITZD, con domicilio en iell Street BIR
LINGHAN B19 2XF (Inglaterra).

Inventor : Stephen James Bird, Ingeniero, de nacionzlidad
briténica.
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Bsta invencién se refiere a mejores en interrup-
tores electricos parz uso particularumente por no exclusiva
mente en vehiculos rodados.

Un interruptor segin laz invexncidn incluye un - =
cuervo, una palanca de maniobrs montada con respecio al ~—
cuervo de manera gue puede glrar con resyecto a sSu propio
eje longitudiral, un portador de contactos moniado de mane
ra que puede moverse resrecto al cuervo, un contacto eléc-
trico mévil dispuesto pars mcverse con el portador de con-
tactos, un contacto eléetrico fijo solidario con el cuerpo
¥ oue vpuede hacer contacto con el contacto mévil anterior,
¥y medios que acoplan la citada palanca a2l portzdor de con~
tactos, por medio de los cuales al girar la palanca zlrede
dor de su eje longitudinal respecto al cuervo, da lugsr a
un movimiento de deslizemiento planar del portador de con=-
tactos respecto al cuerpo y, por tanto, hace moverse al --
contacto mévil resrzecto del fijo.

Preferentenente el interruptor citado incluye --
ademés una pieza giratoria, de manera que la palanca de na
niobra citada esté conectada a esta pieza girstoria para -
su giro con respecto a ella zlrededor del eje longitudinal
de la valanca, la cuvsl vieza giratoriaz estd montada de tal
menera en el cuervo, que duede moverse mediante giros alre
dedor de un eje que generzlnente forma Angulos rectos con
el eje longitudinal de la palanca, y contactos electricos
adicionsles actuables por movimiento de la pieza giratoris
alrededor de dicho eje de giro conrespectio al cuerpo.

Convenientemente el portador de contactos y los
medios citados que acoplan la palanca citada y el portador

de contactos se mueven junto con dicha vieza giratoria - -
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alrededor del eje de giro citado, y el contacto mévil cita
do estd gulado de manera gue su movimiento sea de desliza-
rmiento lineel, de manera que la conexidén mecdnica entre el
portador de contcetos ¥ el contacto mévil vemniten que pue
da haber movimientos relativos entre el portador de contac
tog y el contacto mévil diferentes de la direceién de mo--
vimiento en la que es comprimido el contacto mévil.

Convenientiemente Qicha palsnca de maniobre es ¢

A

vas de moverse restecto al cuerpo citado en la direccidn -
de su eje longitudinal, y el interruptor incluye conigcios
eléctricos adicionales actvuados por dicho movimiento axiala

Preferentesente los medios citados que acoplan la
citada malancz con el portador de contsctos incluyen un -
elexento accionador girable con la palancs ¥ conecizdo al
portzdor de contaclics mecdnicszmente medisnte un dispositi~
vo de ecwige ¥y renura, de manera que la ranvre de izl dis-
positivo se extiende gencrelmente formando dngulo recto =-
con la direccidén de movimiento del contacto mévil.

En las figuras gque se acompaiian puede verse un -
ejemplo de la invencidén. Ia figura 1 es una vista en sec--
cidn recta de un interruptor eléctrico ¥y la firura 2 es una
vista en seccidén segtin la linea 2 - 2 de la firurs 1.

Haciendo referencia a los dibujos, el interruptor
eldetrico ineluye un cuerso de resina sintdéticz noldesds -
11 de ccnstruccidn generaliente del tino de caja sbieris,
ung de cuyas pareCe: esti definida por una base 12 de mate
rial aislante. En el interior del cuerzo 11 hay una pieza
ciratoria 14 que cuede girar en torno al eje 13 y que tie-
ne, en la prolozgecidn de uno de los lados del eje 13, una

erolongzeidn solidaria nueca 15. Articulada en la vieza gi
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ratoria 14 hay una palanca de maniobra 16 que puede girar
slrededor de su provio eje longitudinel y que estd situeda
generalmente de menera gue forma dngulo recto con el eje 13.
Adiecionalmente al movimiento de rotacidn en torno a su pro.
pio eje, la palanca 16 puede deslizarse axialmente con res
pecto a la pieza giratoria 14, pero un muelle 17 obliga a
la palanca a guardzr una posicidén de reposo con resyecso a
la pieza giratoria.

Soporiado ror la pieza giratoria 14 hay un vortg
dor de contactos de resina sintética moldeada 18 que tie—
ne en su interior une ranura 21, gue se extiende longitudi
nalmente y a través de la cual pasa la palanca 16. La pa--
lanca 16 es tanto girable como desligeble axialzente reg—-
zecto al porisdor de contactos 18, y éste a su vez es des-
lizzble resvecio a la piega giratoria y también movible --
ella. Hay un elemento accionador de resira sintética moldea
da 22 gue estd so:ortado por la velenca 16 ¥ que gira con
ella, cue mantiene ligeramente atrarado al portador de con
tactos 18 contra la suverficie edyacente de 1z viega gi-~
ratoria 14. Bl acopxlamiento entre lz palanca 16 y el ele--
mento accionador 22 es tal que la valenca 16 se puede mover
axialmente resvecto al elemento acclonador 22. De esta mane
ra la pieza giratoria 14, la palanca 16, el portador de con
tactos 18 y el elemento accionador 22 se pueden mover COmo
tna unidad respecto =21 cuerpo 11 alirededor del eje 13.

El elemento aceionador 22 contiene una extensidén
solidaria 23 que vasa a través de una ranura transversal -
que tiene la prolongacibén 15 adyacente & la unidn entre la
prolongecidn 15 y el resto de 1la pieza giratoria 14. La ca

ra de la extensién 23 que mira hacia la prolongacidén 15 con
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tiene una leva 24 mientras que la cara opuesta de la exten
s8idn 23 posee una esiiga solidaria 25 que encaja en una ra
nura 26 del portador de contactos 18. la ranura 26 se ex——
tiende generalmente en direccidn varslela al eje 13, y la
espiga 25 y la ranura 26 definen una conexidn mecédnica en-
tre el elemento accionador 22 y el vortador de contactos 18.

Entre le base de contacto 12 y una parte adyzcen
te del resto del cuervo 11, se extiende, en 4dngulo recto -
con el eje de la trolongacién 15 y adyacente al extremo 1i
bre de dicha prolongeacibn 15, un cierto ndmzero de postes -
cilindricos de contacto uno de los cuales se muestra en 27.
Los postes de contacio 27 estdn dispvuestos de manera que -
forman un arco de circulo con centro en el eje 13. Dentro
del humeco de la prolongacidn 15 se encueniran alojados un
cilindro eléctricacente conductor 29, una bola de acero 31
¥ un muelle 28 que estd interpuesto entre la bola 31 y un
cavacete del muelle de nildn que hace empuje contra el ci-
Jindro 29, haciendo gue el cilindro 29 se aju.te con un --
par de posies de contacto 27 advacentes, a la vez que obli
ga a la bola 31 a cue se ajuste con la leva 24 del elemen-
to accionador 22.

Bn el lzdo opuesto al gue contiene la ranura 26
el portador de contactos 16 estéd constituido por un salien
to soliderio 32 gue penetra en un canal 33 formado en ung
pared interna del cuerso 11, Sobre la bese del canal 33 hay
una serie de coatact.s eléeiricos fijos 34 y dentro del ca
nal puede :overse pror deslizamiento y guiada vor lazs pare-
des del canal una vlzca de ceatacto mévil 35. Ia placa de
coctacto mévil 39 estd diriszida haciz la bzse del canal 33

vor los muelles de comriresidn 36 cue actden entre la plaea
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de contacto 35 v el vortador de contzectoz 18, y la placa -
de contacto 35 tiene una ranura transversal a través de la
cual pasa el saliente 32 del porsador de contactos 18. De-
bido al ajuste delsaliente 32 en la ranura de la placa de
contactos 35, éstz se verd obligeds & moverse linealmente
dentro del caznzl 32, siexmnmre que se nueva el portsdor de ~
contactos 18 en une direccilbn gue tenga una componente de
moviniento parnlels a lz longitud del cznal 33.

Entre el extremo interior de la nzlanca 16 ¥ uns
pared adyacente del cuerpo hay situados un par de contactos
eléctricos que incluyen un contacto eléctrico fijo 37 y wn
contacto eldéetrico mévil 38. Este dltimo estd montado sobre
un resorte de lémina flexible gue le obliga a mantenerse sg
parado del contacto 37, ¥ cuesrndo se ovyrize la palanca 16 ha
cia el interior del cuerzo, actuando contra la accién Gel
muelle 17, el resorte de lémina flexible que lleva el con~
tacto 38 se puede dobler vermitiendo que se establezca el
contacto entre los cociactos 37 ¥ 38. Los postes de contag
¥o 27, los contactos fijos 34 ¥ los contactos 37 y 38 tie-
nen sus resvectivos terminales en el exterior del cuer:so,
para su conexidn a los corresvondientes conductores eléc——
tricos.

El funcionamiento. del interrurtor es el sizulen
te.

Al apliczr una fuerza a la pelanca 16 en dnsgulo
recto al eje 13, se puede hacer girar a la piega giratoria
14 conrespecto al cuerpo, para obligar a que el cilindro 29
se mueva entre pares adyacentes de postes de contacio 27 ~
y con ello se interconecten electricauente vares adyacentes

difere.tes de vposies de contacto. Fuesto cue los nostes 27
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y el cilindro 29 son cilindricos, y el eilindro 29 estd pre
sionado por el muelle 28 para gue ajucte entre pares adya-
centes de postes, entonces los postes 27 y el ceilindro 29
definen adicionzluente un mecanismo elédstico que retiene =
a la vieza giratoria en la posicién angular apropiada res-
pecto del cuerpoc 11. E1l mecanismo interruptor definéé bor
los contactos 37, 38 estd normalmente abierto por virtud -
de la accién tanto del resorte de ldmina flexible que lle-
va el contzcto 38, como del muelle 17 que obliga a la palan
ca a volver a su posicién de reposo. Sin embargo, el dispo
sitivo de conmutacién puede cerrarse medisnte opresién de
la palanca 16 hacia el interior del cuerpo 11 contra la ~—
accidn del muelle 17.

La placa de conbacto 35 puede estzblecer contac-
to puente entre diferentes series de contactos fijos 34, si
se la obliga a moverse linealmente a lo largo del canal 33.
Ia placa de contacto 35 se desplaza a lo largo del canal ~
33 girando la palanca 16 respecto a la pieza girstoria 14,
alrededor del eje longitudinal de la palanca 16. La rotacidn ’
de la palanca 16 se traduce en una rotacidén del elemento ac
clonsdor..22, y en virtud de la conexidn mecdnica espiga~ra -
nura entre el elemento meccionador 22 y el portador de cone
tactos 18, este dltimo se vé obligado a moverse linealmen-—
te. El intervalo de movimiento de la pieza girstoria 14 al
rededor del eje 13 es tal que cualquier movimiento del poxr
tador de contactos 18 como consecuencia del giro de la palan
ca 16 tendrd una componente sustancial en la direccién de
la longitud del canal 33, con lo cual se moverd la placa -
de contacto 35. Una de las posiciones angulares estables de

la pieza giratoria 14 respecto al cuerpo 11 es tal, que el
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eje de la pelance 16 estd en dngulo recto con el canal 33
¥ entonces el portador de contactos queda alineado con el
canal 33, Fn esta vposicidn, por supvesto, la totalidad del
movimiento del portador de contactos se hace a lo lérgo del
canal 33 y entonces no habrd movimientos relativos entre el
sgliente 32 y la ranura de la placa de contacto 35. Sin em
bargo, en otras posiciones angulares de la pieza mévil, el
portador de contactos no se moverd directamente a 10“larg9
de la longitud del canal 33 por rotacidn de la palanca 16
¥y en tales posiciones de la pieza giratoria, los giros de
la palanca 16 se trzducirdn en movimientos del portador de
contactos 18 con respecto a la placa de contacto 35, seglin
lo permita la ranura transversal de la placa de contacto 35.

Como se ha indicado anteriormente la bola 31 es
presionada contra la leva 24 del elemento accionador 22 —-
por medio del muelle 28, La leva 24 tiene una forma %al, -
que ia leva 24 y la bola 31 constituyen juntas un mecanis-
mo de rétén que define las posiciones aengulares estables -
del elemento accionsdor, y por lo tanto, de 1la palanca 16
alrededor del eje de la palanca 16, definiendo de este mo-—
do wnas posiciones estables, espacisdas linealmente, de la
placs de contacto 35 a lo largo de la longitud del canal -
33. El nimerc de posiciones estables de la pieza giratoria
14 respecto al cuerpo 11 y el nimero de posiciones esta- -
bles de la vlaca de contacto 35 a lo largo de la longitud
del canal 33 esterén deteruinadas respectivamente por su——
puesto, por el nimero de postes terminales 27 y contactos
fijas 34.

En una apliczeidn préctica, el interruptor se em

plea en un vehiculo de carretera, en el que los contactos
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37, 38 controlan el funcionamiento de una bomba eléctrica
del lavado del parabrisas, los contactos 27, 29 coantrolan
el funcionamiento de un motor de dos velocidades del lim—
Piaparabrisas y los contectos 34, 35 controlan las luces
laterales y los faros del wvehiculo.
EOTA

La Patente de Invencién que se solicita por vein
te afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién
deberd recaer sobre: YPERFECCICKAKIENTOS EN IA CONSTRUCCION
DE INTERRUPTORES ELECTRICGCSY", con Priorided de la Solicitud
de Patente en Gran Bretafia n¢ 547/74 de fecha 5 de Enero -
de 1974, segln las caracteristicas esenciales de las si- -
guientes: ‘ '

REIVINDICACIONES

18.~ Perfeccionamientos en la construccién de in
terruptores electricos, que constan de un cuerpo, una valen
ca de maniobra montada para que gire con respecto al cuer-
po enfforno al eje longitudinal de la palanca, un portador
de contactos montado de manera que pueda moverse con respec
to al cuerpo, un contacto eléctrico mévil montado para que
e mueva con el portador de contacto, un contacto eléetrico
fijo solidario con el cuerpo y cavaz de hacer conexidn con
el contacto mévil citado, y medios de acoplo entre la cita
da palanca y el citado portador de contacto, vpor medio de
los cuales al girar la palanca en torno a su eje longitudi
nal con respecto @l cuerro se produzea un wmovimiento de -~
deslizamiento planar del portador de contacto respecto al
cuerpo y por lo tanto se produzca un movimiento del contec
to mévil respecto al fijo.

2a,- Perfeccionamientos en la construccién de in
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terruptores electricos, segin la reivindicacién 1 que in—-
cluyen ademds una pieza giratoria, de manera que la palan-
ca de maniobra citada esté conectada mecanicamente a dicha
pieza giratories para su giro -con respecto a ella alrededor
del eje longitudinal de la palanca, la cual pieza giratoria
esté montada de 2l manera en el cuerpo, que pueda moverse
mediante giros alrededor de un eje due generalmente forma
éngulos rectos con el eje longitudinal de la palanca, ¥y con
tactos electricos adicionales actuables por el movimiento
de la pieza giratoria alrededor de dicho eje de giro con -
respecto al cuerpo.

38.~ Perfeccionamientos en la construccién de in
terruptores eldctricos, segin la reivindicacidn 2 en ibs -
gue el portador de contacto citado y los medios citados gque
acoplen a dicha palanca y a dicho portador de contacto se
muevan junto con dicha pieza giratoria alrededor del eje de
giro citado, y el contacto mévil citado esté zuiado de mane
ra que su movimiento sea de deslizamiento lineal, de mane-
ra que la conexidn mecénica entre el portador de contactos
¥y el contacto mévil permitan que pueda haber movimientos -
relativos entre el portador de contactos y el contacto mé-
vil diferentes de la direccidén de movimiento en la que es
comprimido el contacto mévil.

42.- Perfeccionamientos en la construceidn de in
terruptores eléetricos, seglin cualquiers de las relvindica
ciones 1 a 3 en los gue dicha palanca de maniobra sea ca--
paz de moverse respecto al citado cuerpo en la direccidn de
su eje longitudinal, y el interruptor incluya contactos --
electricos adicionales actuados por dicho movimiento axial.

58.~ Perfeccionamientos en la construccién de in
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terrupiores eléctricos, segin cualouiera de las reivindicg
clones anteriores en los que los medios citados que acoplan
la palence citada a dicho vortador de contacto incluyen un
selenento gecionzdor girsble con la palanca y conectado rece
nicazente al portador de contacto citado mediante un disxo
sitivo de espiga ¥ ranors, de manera que la ranura de tal
dispositivo se extienda generalmente formando un dngulo —-
recto con la direccidén de movimiento del contacto mévil.

68.~ "PERFECCIOIAMIENTOS EX LA COKSTRUCCION DE -
IKTERRUTTORES ELECTHICO3",.

Seglin queda sustancialmente descrito en la presen
te memoria que consta de once hojas escritas a miguina por
una sola cgre y acomneiada de dibujos.

ladrid, [ DIC, 1974

THE LUCAS ELECTRICAIL CORPANY
LILIITED.
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