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El presente invento, debido a Kenneth Foster
Folk, se refiere a un aparabto para situsr en una zons de
trabajo, en una agrupacidn espsciada predeterminsda, los

extremos libres de una pluralidad de alambres conductores

eléctricos.

El montaje de terminales en aslambres conducto-
res individusles que se extienden desde un cable se ha res-
lizado mediante lentas y caras operaciones manuales que in-
cluyen seperar alembres individusles de los alambres restan-
tes que se extienden desde el cable y situar cada alambre,
en sucesidn, en un Util de aplicacidn apropiado.

El aparato del presente invento se caracteriza
por unae plantilla que tiene una pluralidad de gargantas es—
pacisdas en una primera superficie; extendiéndose cada gar--
ganta desde un extremo anterior hacia un extremo posterior
opuesto de la plantilla y estando destinada a recibir sola-
mente un alambre; un dispositivo de fijacibén del alambre,
junto al extremo anterior de la plantilla, para asegurar los
alambres de modo que parte de los alambres se encuentren so-
bre la primers superficie de la plantilla; un mecanismo en-
derezador de alambre que incluye un par de brazos cooperan=
tes movibles relativamente entre una posicidn abierta y una
posicidn de agarre de alambre, cerrada, pudiendo desplazar-
se el mecanismo enderezador de alambre entre una primera po-

sicidn, junto al extremo snterior de la plantilla, y una se-
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,gunda posicidn, Jjunto sl extremo posterior de la plantillé,
para situsr los slambres sobre la primera superficie de la
plentilla de modo que los extremos de los alambres se ex-
tiendan més allé del extremo posterior de la plantilla, en
la zone de trabajo, y un miembro relstivemente movible con
respecto a la plantilla, entre los extrémos anterior y pos-
terior, para aplicacidén con los alesmbres y para forzar los
mismos, cuasndo estén situados sobre la primera superficie,
al interior de gargantas individuales.

El aparato del presente invento elimina lag li-
niteciones inherentes de las operaciones manuales propor-
cionando una separscidén y un posicionemiento sutométicos de
slembres individuales que se extienden desde un cable para
permitir un montaje simulténeo de, por ejemplo, terminales
a los extremos de los slambres.

A continuacién se describird una realizacién del

invento, a modo de ejemplo, haciéndose referencia para ello

@ las figuras de los dibujos diagrambticos adjuntos, en los

que:

la figura 1 es una vista en perspectiva de un
aparato para situar en una zona de trabajo, en una agrupa=-
cidén espaciada predeterminada, los extremos libres de una

pluralidad de alambres conductores eléctricos;

la figura 2'es una vista en perspectiva de un
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-mecanismo enderezador de alambres que forma parte del spa-

rato representado en la figura 1, ilustréndose el mecenis-

mo en una posicidn abierta antes de una carrera de traba-

- Jos

la figura 3 es una vista similar a la de la fi-
gura 2 que representa el mecsnismo en una posicidén cerrada,
de aplicacidn con los alambres, antes de una carrera de
trabajo;

la figura 4 es una vista similar a le de las
figuras 2 y 3, que representa el mecanismo en una posicidn
cerrada, al final de una carrera de trabajo;

la figura 5 es una vista en perspectiva de un
mecanismo situador de elambre que forma parte del aparato
de la figura 1; ’

la figura 6 es una seccidn transversal por el
aparato de la figura 1lj

‘las figuras 7, 8 y 9 son vistas en seceidn par-
ciales similares a 1la de la figura 6, que representan diver-
sas operacliones realizadas sobre los extremos de los alam-~
bres conductores eléctricos en una zona de trabajo;

“la figura 10 es una vista tomada por la lines

10-10 de la figura 6, que ilustra un mecanismo de fijacidn
de slambre con partes arrancadas con fines de claridad;

la figura 11 es una vista similar a la de la fi-

gura 10, que representa el mecanismo de fijacidn de alambre
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‘en una posicidn cerradas; y

la figura 12 es una vista tomada a lo largo de
la linea 12-12 de la figura 8,

Como se ilustra, un aparato 10 esté montado en
un banco 12 -y, cuando es operado, sitlla en una zona de tra-
bajo 151, en una agrupacidn espaciade predeterminada, lés

extremos libres 46 de una pluralidad de alambres 34 que se

extienden desde un cable 43, cuyo extremo ha sido despro-
visto del aislamiento. El aislamiento restante define un
borde enfrentado 47.

Cuando se opera el aparsto 10, subsiguientemen-
te a un posicionsmiento en la zona de trabajo isl de ‘cada
extremo 46, cada uno de dichos extremos 46 es primero re-
cortado y luego se recslca en torno al extremo recortado
del alémbre 34 un terminal éOO. Cada terminal 200 tiene un
manguito abierto 266 para conexidén por recalcasdo a un alsm-
bre 34 y una parte de contacto 268, ' .

Haciendo referencia en particular a las figuras
2 a8 5, el gparato 10 incluye une plantilla 30 que tiene una
pluralidad de gargantas espaciadas 32 en una priméra super-
ficie 31, extendiéndose cada gargenta 32 desde un rebajo
40, en uﬁ extremo anterior %8 de la plantilla, hacis el ex-
tremo posterior opuesbo 41 de la plantilla 30, Las gargantas
32 estén separadas en une distancia predeterminade y cada

garganta 32 estd dimensionada de modo que pueda acomodar sé-
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-lo un alambre 34,

Haciendo referencia también a las figuras 1,
6, 10 y 11, un par de vastagos eépaciados 100 se extienden
hacia fuera desde un alojesmiento 236 y soportan a desliza-
miento un miembro 53. Tornillos 102 bloquean al miembro 53
en posicidn sobre los véstagos 100 con una separacidn pre-
determinada del extremo %8 de la plantilla 30. La parte in-
ferior 78 del miembro 53 es relativamente gruesa. La parte
superior 77 del miembro 53 tiene una abertura S4, que comu-
nica con un rebajo 52 formado en la éuperficie trasera del
miembro 53, cuyo rebajo 52 estéd parcislmente cerrado por
una placa de respaldo 55 soportada en el miembro 53 por tor-
nillos 94. La parte 78 y la placa de respeldo 55 tienen, ca-
da una, una abertura alsrgeds 74, 76, enconfréndose las
aberturas en alineacidn con el rebajo 52 y en comunicacidn
con él. Una aberturas 79 se extiende desde el fondo de 1la
parte inferior 78 y comunica con el rebajo 52. La abertura
79 acomoda un empujador 80 cargado por muelle. Un miembro
50 esté acomodado en el rebajo 52. El miembro 50 tiene una
espiga 72 que se extiende desde superficies opuestas del
miembro 50 para movimiento de deslizamiento vertical en las
aberturas 74, 76. El miembro 50 est& formado con una boca 58
y es pivotable en la espiga 72 entre una primera posicién,
de carga de cable, representada en la figura 10 y una segun-

da posicidén, de fijacidén de cable, representada en la figura
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"11l. &1 miembro 50 tiene un mango 56 que posee una superfi-

cie superior arqueada para soportar el cable 43. E1l mango
56 se extiende hacia delante a través de la abertura 64,
para actuacién manual por un operario.

Cuando el miembro 50 se encuentra en'la prime—‘
ra posicibén de carga de cable, la superficie inferior del
mango 56 entra en contacto con un borde inferior 68 de la
abertura 64. Cuando el miembro 50 se encuentra en le segun-
da posicidn de fijacidn de cable, un borde lateral 69 del
miembxro 50 se aplica a un borde lateral complementsrio 70
del rebajo 52. ,

El miembro 50 esté enganchado contra movimiento
de pivotamiento en sus posiciones primera y segunda por el

empujador 80 en contacto con las superficies del miembro

50. |
Asegurado a la placa de respaldo 55 mediante los

tornillos'94 hay un miembro 92, en formas de L, gue soporta
una placa 90 inmediatamente junto al extremo %8 de la plan-
tilla 30, El extremo superior de la placa 90 esta provisto

de un rebajo de guis 98.

En uso, con el mango 56 en la posicién ilustrada
en las figuras 1 y 10, y el miembro 50 en su primera posicidn
de carga de cable, el cable 43 es situado en la boca 58 con
el borde enfrentado 47 del aislamiento en contacﬁo con la

placa 90 (véase figura 6). El mango 56 es entonces operado
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imenualmente de modo que miembro 50 pivota en torno a la
espigs 72 -hasta su segunda posicidn de fijacidén de cable,
representada en la figura 1ll. El cable 43 es, por tento,

fijado de manera segura conbtra movimiento sxial y los &lam~

bres individuales 34 se extienden por encima de la plénti—
1la 20. .

Una vez que la espigs 7é esté recibida a desli-
~zamiento en las aberturss alargadas 74, 76, el miembro 50
puede moverse verticalmente en contra de la accidén del empu~
Jador 80 cargesdo por muelle cuando esté en su segunda posi-
¢idén, para acomodar distintos temafios de cable 43.

Una vez que el cable 43% esté asegurado y los
alambres 34 se encuentran sobre la primera superficie 31 de
la plantilla 30, un mecanismo enderezador de alsmbre 22 se
aplica a los alembres 34. '

~ Haciendo referencia en particular a las figuras
2 a 4, el mecanismo 22 enderezasdor de alambres iﬁcluye un
par de brazos 132, 134, EL brazo 132 tiene una parte extre-
ma 133 vue;ta hacls abajo, mientras que el brazo 134 tiene
una parte extrema 135 vuelta hacia arriba y bifurcadas. El
brazo 134 esté montado para movimiento de pivotamiento en
torno a una espiga 137 dispuesta dentro de un alojamiento
136, entre una primera posicidén inoperante bajada (véase fi-
gura 2) y una segunda posicién de splicacién con ei alambre

elevada (véase figura 3). El alojemiento 136 esté montado
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ipara movimiento axial y de rotacidén con un bloque 139 en

el extremo de un &rbol hueco 138, El brazo 132 esté unido
de manera rigida sl alojamiento 136 para movimiento con el
alojamiento.

El alojamiento 136 es hecho girar en torno al
eje geométrico longitudinal del &rbol 138 por un &rbol 140
montado dentro del &rbol 138. El movimiento de rotacidén del

alojamiento 136 seré transmitido al brazo 132. Una leva (mo

representada) esté montada en el extremo del &rbol 140 den-
tro del bloque 139. La leva se aplica a un seguidor de leva
(no representado) en el brazo 134, para hacer pivotar el
brazo 134 alrededor de la espiga 136,

El &rbol 138 esté montado de manera no represen-
tada en las figuras para realizar un movimienté longitudi-
nal y de rotacién en torno a su eje geométrico segin se in-
dica por las flechas 142, 143, respectivamente. ELl &rbol
1328, durante su movimiento longitudinel, desplaza & los bra-
zos 132, 134 entre una primers posicidén, sdyacente al extre-

mo 38 de la-plentilla 30 (véase figura 3) y una segunda posi-

cibén, separada més all§ del extremo 41 de la plantilla 20
(véase figura 4). Hasciendo girar el &rbol 138, el .brazo éu—
perior 132 es desplazado entre una posicidén inoperante ele-
vada y una posicidn operante bajada, de aplicacién con el
alambre.

Un miembro 144 de poliuretano estéa montado en el
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‘brazo inferior 134, definiendo el miembro, junto con los

brazos 132, 134, un espacio libre 146 cuando los brazos se

encuentran en su posicidn cerrada como se representa en
las figuras 3 y 4.

Durante el uso, después de que se ha asegurado
el cable 43, los brazos 132, 134 son desplazados desde sus
posiciones inoperantes abiertas (véése figura 2) a sus po-
siciones de aplicacidn con el alambre 34 (véase figura 3)
por los movimienéos de rotacidn de los arboles 138, 140.
Luego, se retrae el arbol 138 de modo que los brazos 132,
134 se muevan desde la posicidn adyacente al extremo 38 de
la plantilla 30 (véase figura %), hacia una posicidn més
allé delrextremo 41 de la plantillas 30 (véase figuras 4 y
6). Este movimiento de los brazos 132, 134, en general

exiadlmente a la plantilla 30, hace que los elambres 34, co=

gidos entre los brazos 132, 134 en el espacio libre 146,
sean enderezados y se extiendsn a todo lo largo de la plan-
tilla 30, sobre la superficie 31, extendiéndose sus extre-
mos libres 46 més alld del extremo 41 de.la plantilla 30, al
interior de la zona de trabajo 151.

Dispuesto también para movimiento en direccidn
axial a la plantilla 30 hay un miembro en forma de rodillo
112, montado en un soports 114 de rodillo. E1 soporte 114 es-
té montado a su vez en un miembro 116, que esté soportado a

rotacidén en torno a un exsremo de un miembro tubular 118. EL
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 miembro 116 es obligado a pivotar alrededor del miembro

118 por un arbol 120.

Asi, haciendo girar el &rbol 120, el rodillo
112 puede disponerse bien en una posicidén inoperante, ele-
vada, como se representa en las figuras 1, 2 y 3, o bien
en una posicién operante, bajsda, de splicacidn con el alam-
bre, como se representa en las figuras 4 a 9. El miembro
tubular 118 estéd montado para movimiento longitudinal des-
lizante y puede extenderse y retraerse para disponer al ro-
dillo 112 entre una primers posicidn, Junto sl extremo 38
de la plantilla 30 y una segunda posicidn, junto al extremo
41 de la plantilla 30,

En funcionamiento, el rodillo 112 es desplazado
progresivamente desde la posicidn inoperante elevada en que
el rodillo 112 esté dispuesto por encima del rebajo 40, c6~
mo se muestra en la figura 2, a una posicidén bajada como se
representa en la figura 4, en la que el rodillo 112 aplica
una fuerza de compresidén a los alambres 34 que se exbtienden
desde el cable 42, para situar los alambres en el rebajo
40, El rodillo 112 es desplazado luego a lo largo de la
plantilla 30, hacia el extremo 41 de la plantillas 30, para
forzar a cada alambre 34 al interior de una gerganta indi-
vidual 32 de la primera superficie 3l. Durante la operacién
de laminacidn, se ha epcontrado deseable hacer oscilar al

rodillo 112 en direccidén transversal segilin se indica con la
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4
iflecha 124 y pueden estar previstos medios adecusdos con

el fin de hacer oscilar el rodillo.

Después de que se han introducido por lemina-

cidn los alambres 34 en sus gargantas respectivas 32, pue-
den realizarse subsiguientes operaciones de trabajo sobre
los extremos 46 de los alambres 34, que shora estén situa-
dos en la zona de trabajo 151. .

Con el aparasto 10, puede reslizarse una opera-
c¢idén de corte de alambres y una operacidén de recalcado de
terminales en la zona de trabajo 151. Con el fin de asegu-
rar que los extremos 46 de los alambres 44 son cortados co-

rrectamente, es esencial que los extremos se extiendan més

" alld de un par de cuchillas de cizalla cooperantes, una cu-

chille de cizalla superior 150 y una cuchills de cizalla in-
ferior 152, situédas Junto al extremo 41 de la plantilla 30,
La cuchilla de cizalla superior 150 est& montada en una es-
tructura 154 que lleve también un dispositivo cemtrador 156.
Fl dispositivo centrador 156 es mantenido en relacidn fija
con la cuchilla de cizalla 150 por la estructura 154, entre
la cuchilla de cizalla 150 y la plantilla 30, La estructura
154 y la cuchilla de cizalla superior 150 estén conectadas

a un bloque de montaje 158 que esté asegurado, a su vez, por

un sujetador 162 a una corredera 160 movible verticalmehte.

La corredera 160 esti montada para movimiento de deslizamien-

to vertical dentro de un alojamiento 164 que forma parte de
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runa prensa 14, La prense 14 incluye un conjunto de leva

giratorio 165 (figura 1) montado por encima del extremo

superior de la corredera 160, entrando en contacto uns

parte del conjunto de leva 65 con la corredera para obli-

garls a desplazarse hacia abajo, en contra de un muelle

166 que es manbtenido en posicidn por un retenedor de mue-

lle 168 montado en el extremo inferior del alojamiento 164.

El muelle 166 mantendréd normalmente a la cuchilla de ciza-

1la 150 y al dispositivo centrador 156 en sus posiciones:

superiores, como se muestra en la figura 6, estando limita~

do el movimiento hacia arriba de la corredera 160 por una

superficie superior 169 del bloque de montaje 158 que entra

en contacto con una superficie 170 del alojamiento 164,

Cuando el conjunto 165 de leva de prensa inicie

el movimiento descendente de la corredera 160, la cuchilla

de cizalla superior 150 y el dispositivo centrador 156 se

moverén hacis abajo desde la posicidn superior, ilustrada

en la figura 6. El movimiento descendente de la corredera

160 no se iniciaréd hasta después de que los brazos 132, 134

hayan sobrepasado los extremos 46 de los alambres 34, El

conjunto de leva 165 moverd por #ltimo a la cuchilla de ci-

zalla superior 150 més sllé de la cuchilla de cizalla infe-

rior 152, en la forma indicada en la figura 8. Con el fin

de asegurar que los extremos 46 de los alambres estén en su

posicidn deseada antes de la operacidn de corte de alambre,
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‘se aplica a ellos el dispositivo centrador 156. El disposi-

tivo centrador 156 tiene muescas inferiores en V 171 y par-
tes superiores 172 en forma de canal (véase figura 12), Los
extremos 46 de los alambres 34 se encajarén inicialmente en
las muescas en forma de V 171 y, a medida que el dispositi-
vo de centrado 156 se mueve hacia abajo, los alembres 34 se
moverén hasta penetrar en las partes de canal 172. Las par-
tes de canal 172 estén dispuestas en linea con las gargan-
tas 32 de la plantilla 30 y aseguran que los alambres 34 se
extenderdn directamente alejéndose de la plantilla 30 en una

agrupacidn espaciada predeterminada.

Los terminales 200 se recalcan & los alambres 34

. después de que se han recortado los extremos 46. Con el fin

de recalcar los terminales 200 es necesario, en primer lu-
ger, mover las cuchillss de cizelladura 150, 152 hacia la
derecha como se ve en la figurs 9, y luego desplazar la plen-
tilla 30 hacia abajo para permitir que los extremos de los
alambres 34 calgan en los manguitos abiertos 266 de los ter-
minales 200, Subsiguientemente, el manguito 266 de cada ter-
minal 200 es recalcado alrededor del extremo 46 de un alem-
bre 34. Con el fin de proporcionar medios para ﬁover las cu-
chillas de ciZalla 150, 152 hacia la derecha, el alojsmien-
to 164 esté montado pars movimiento de deslizemiento trans-
versal., Si bien no se muestra la estructura de montaje que

permite que el alojamiento 164 deslice transversslmente, el
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- alojemiento 164 es obligado a deslizar hacia la derechs,

en contra de una presién eléistica, por la acecidén de una le~

va y un seguidor de leva.

La leva y el seguidor de leva se muestran me-
Jjor en la figurs 6 y comprenden una piste de leva 180 y
un seguidor de leva en forma de un rodillo 182. La pista
de leva 180 estéd conectada rigidamente a un pistén hidréu-
lico 184, el cual forma parte de la prensa 14, El pistén
184 es impulsado pare movimiento vertical en vaivén por el
conjunto de leva 165 en relacidn sincronizads con respecto
a la corredera 160, El rodillo 182 esté montado en un &r~
bol 186 que esté montado, a su vez, en un par de miembros.
188 espaciadoé que se extienden hacia arriba, asegurados al
bloque de montaje supefior 158.

Cuando la corredera 160 es obligada a desplazar-
se hacia abajo desde su posicidn elevada representada en la
figura 6, el rodillo 182 se mantendré en contacto con una
primera superficie 190 inclinada verticalmente de la leva
180, Asi, cuando la corredera 160 se mueva hacia sbajo, el

pistén 184 se moveréd tembién hacia abajo (véamse figuras 6,

-7 3 8). Después de que se ha desplazado la corredera 160

hacia abajo mientras se completa la operacidén de corte, co-
mo se ha mostrado en ls figura 8, no se produciré un ulte-
rior movimiento hacia abajo de la corredera 160, pero el

pistdn 184 continuard su descenso. El nuevo movimiento des-
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cendente del piston 184 llevaréd a la superficie vertical-/
mente inclinada 192 de la leva 180 a contacto con el rodi-
1lo 182, y cuando la leva 180 se mueve hacia abajo con
respecto al alojamiento 164, el acoplemiento mutuo de la
superficie verticalmente'inclinada 192 con el rodillo 182
heré que el alojamiento 164 se desplace hacia la derecha
(como se ve en la figura 6) en contra de una presidén eléds-
tica. El muelle que carga al alojamiento 164 hacia la iz=
quierda no se representa. Después de que las cuchillas 150,

152 han sido desplazadas en medida suficiente. hacis la de-

recha, el rodillo 182 se aplicara entonces a una segunda

superficie vertical 194 y un nuevo movimiento hacia abajo
del pistdn 184 no daré lugar a un desplazamiento ulterior ‘
del alojemiento 164. Después de que el pistén 184 ha comple-
tado su carrera descendente, y es movido hacia arribas en-

tonces para devolverlo a la posicidén ilustreda en la figu-

ra 6, el alojemiento 164 se moveréd hacis la izquierda cuan-
do el rodillo 182 se aplica'de nuevo a la superficie 192
verticalmente inclinsda, debido a la accidén del muelle (no
ilustrado).

Cuando el pistdén 184 continda su movimiento des-
cendente, da lugar a que los terminales 200 sean recalcados
en torno a los alambres 34 por la interaccidén de una matriz
202 y un yunque 204, situados en la zona de trabajo 151.

Sin embargo, antes de que los terminales 200 sean recalca-
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‘dos es necesario desplazar la plantilla 3V desde su posi;'

cidén elevada, mogtrada en la figura 8, a una posicidn infe-
rior representada en la figura 9. Esto se consigue con la
interaccibén de una placa 206 de sujecidn de slambres con

la plantilla 30, habiéndose desplazado la placa 206 hasta
una posicidén de tope superior representads en la figuras 9
antes de mover la plantilla 30 hacia abajo. La placa 206
estéd montada para movimiento deslizante en direccidén verti-
cal entre un par de carriles laterales espaciados 208 (fi-
gurs 1), estando cargada normalmente la placa 206 & su po=
sicidén inferior representada en la figura 6 por un muelle
210, El muelle 210 estd dispuesto en torno & un véstago 212,
estando recibido el extremo inferior del muelle 210 dentro
de un asiento inferior 214, y estando recibido el extremo
superior del muelle 210 en un asiento superior 216. El
asiento inferior 214 esté formado en una parte superior 218
de la placa 206, y el extremo inferior del véstago 212 aze
extiende a través del assiento 214 y estd asegurado a la
parte superior 218, El asiento superior 216 esté formado en
un miembro 220, que estd conectado rigidsmente a la matriz
202 y al pistdén 184. El miembro 220 esté provisto de un &ni-
ma a través de la que desliza el véstago 212. La fuerza del
muelle 210 es relativamente pequefla y es insuficiente. para
mover la plantilla 30 hacia abajo. Asi, cuando el pistén

184 ée mueve hacia abajo, un borde inferior 222 de la placa
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1206 se aplica a los alambres 34 en el extremo 41 de la
plantilla 36, y el movimiento descendente continuado del
pistdén 184 hard que la pleca 206 see mantenida en contac-
to con el extremo de los elambres 34 debido a la elastici-
dad del muelle 210, cuando el muelle estéd siendo comprimi-
do, hasta gque una superficie superior 224 de la parte supe-
rior 218 hace contacto con una superficie inferior 226 del
miembro 220, El ulterior movimiento continuado hacia abajo
del pistdén 184, después de que ha tenido lugar este contac-
to, haréd que la placa 206 obligue a desplazarse hacia abe~
Jjo a la plantilla 30, Debe observarse que el borde infe-
rior 222 de la placa 206 sirve para un doble fin, por cusn-
to que, sdemés de mover la plantilla 30 hacia sbajo después
de que las superficies 224 y 226 han entrado en contacto
entre si, sirve tembién para mantener lgs alambres 34 en
posicidén en el extremo de la plantilla 30. '

" La plentilla 30 esté montada para realizar un
movimiento vertical en un bloque de montajé 230, teniendo
el bloque de montaje une abertura 232. El extremo superior
de una corredera 234 esté asegurado dentro de la abertura
232. La corredera 234 esté montada, a su vez, dentro del
alojamiento de corredera 236. Como se ilustra en forma algo
esquemdtica en la figura 1, el extremo inferior de la corre-
dera 234 esté conectado a un brazo de palanca 238, estando

montado a pivotamiento el otro extremo del brazo de palanca
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‘en una ménsula 20 en el banco 12. Un segunde brazo de pa-
lenca inferior 242 estéd montado paralelo sl primer brazo
238, estando montado a pivotamiento un extremo de la pa-
lanca inferior en el extremo inferior de la ménsula 240,
El otro extremo de la palanca inferior 242 estéd conectado
al brazo de palanca 238 medisnte una biela 244, estando
asegurada a ﬁivotamiento un extremo de la biela 244 al ex-
tremo exterior de la palanca 242, y pasando el otro extre-
mo de la biela 244 por una abertura alargada 246 de la pa-
lanca superior 238. Un tope 248 estd montado en el extremo
superior de le biela 244 y es mantenido en contacto con la
superficie superior de la palanca 238, normalmente, por la
aceibén de un muelle de compresidén 250. Las pglancas 238,
242 y la biela 244 formsn una arbiculacidn de custro barras.
Sin embargo, debe observarse que la palanca superior 238
puede moverse hacia la palanca inferior 242 si se comprime
el muelle 250, Una leva 252 montada en un &rbol giratorio
254 ge utiliza pasra conbtrolar la posicibén de la articula-
cién de cuatro barras y, cuando la'parte de reposo de la
leva esté en contacto con la palanca inferior 242 (como se
nuestra en la figura 1), ls articulacidén de cuatro barrés
sSe encontraré en su posicidn inferior y la plantilla 30 se-
ré mantenida en su posicidn inferior (como se muestra en la
figura 2). Por rotacibén de la leva 252 y el &rbol 254, pue-

de moverse la articulascidn de cuatro barras a su posicidén
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‘superior y la plantilla 30 queda entonces dispuesta en su

* posicién superior a no ser que esté comprimido el muelle

-250. La articulacidén de cuatro barras es mantenids en su

posicidn superior por la leva 252 dursnte el enderezamien~-

_to y la introduccién por leminacibén de los alambres 34 en

las gargantas y, también, cuando el pistdn 184 se mueve
hacia abajo. Sin embargo, la leva 252 mantiene a la articu-
lacidén de cuatro barras en su posicién inferior cusndo los
alambres %% han de ser retirados de las gargantas 32, des~
pués de que se han recalcado los tefminales 200 & los slam-
bres 34 y, también, durante la carga de otro cable 43 con

miltiples conductores en la boca 58. Como la fuefza,elésti—

ca del muelle 210 es menor que la fuerza eléstica del muelle

250, el muelle 210 estaré totalmente comprimido antes de que
se inicie la compresién del muelle 250, siendo comprimido el
muelle 25V por el pistén 184 a medida que la plantilla 30
es desplazeda hacia sbasjo, desde la posicidn representada
en la figura 8 @ la posicidn ilustrada en la figuras 9.
Cuando el pistdn 184 completa su carrera descen-
dente, los terminales 200 estarin recalcados en tofnd a los
alambres 24, Los terminales 200 son suministrsdos al apara- .
to en forma de tira y son transportados a la zona de trabas-
jo 151 por medios de alimentacibén 16. Como los detalles de
los medios de alimentacién son bien conocidos en la técnica,'

no se describirén en esta memoris, excepto en la medids en
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que un brazo 262 (figura 1) es movido en vaivén hacia de-~'
lante y hacia atrés dentro de una sbertura alargada 264,
siendo tsl la carrera del brazo 262 que los terminales 200,
en nimero igual a las gargsntas 32 de la plantilla 30, sean
suministrados a la zona de trabajo 151 del aparsto 10.
Cuando los terminales 200 son slimentados a la zona de tra-
bajo 151 del aparsto 10, los manguitos 266 son soportados
por el yunque 204, y las partes de conbtacto 268 de los ter-
minales estén soportadas por una guia 270 de la tira de
terminales. Cuando el pistén 184 completa su carrers des—
cendente, y cuando la plantilla 3V es desplazada hacia aba-
Jjo, los extremos 46 de los alambres 34 quedarén dispuegtos .
en los manguitos sbiertos 266. El ulterior movimiento con-
tinuado del pistén 184 hacia abajo haré, medisnte la inte-
raccidn del recalcador 202 y el yunque 204, que los mangui-
tos 266 sean recalcados en torno a los extremos 46 de los
alambres'§4. Después de que se han recalcado los termingles:
200 a los extremos de los alambres 34, se retiran el cable
4% de miltiples conductores y los alambres 34 del aparato

Yy se repite luego el ciclo.

En uso, 8l comienzo de una operacidn, las diver-
sas partes del aparato estén dispuestas como se representa
en la figura 1. El cable 43 se coloca entonces en la boca
58 del miembro 50, con el borde 47 del aislamiento en con-

tacto con la placa 90. Se hace oscilar entonces al mango 56
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 desde la posicidn representada en las figuras 1 ¥ 10, has-
ta su posicidén de fijscidén de cable ilustrada en la figura
11. En este punto, la plantilla 3Y estd en su posicidén in-
ferior debido a la accidén de la leva 252, que se aplica al
extremo de ls pelanca 242. Sin embargo, la plantilla 30 po-
dria estar en su posicidn levantada durante la cargs del
cable 43 dentro de la boca 58. Debe observarse en este pun-
to que, cuando el cable 43 es movido a la boca 58 desde el
lado izquierdo de la plantilla 30 (como se ve en la figura
1), los extremos 46 de los alambres 34 pueden extenderse
hacia un lado de le plantilla 30; como se ilustra en la fie-
gura 2. De hecho, los extremos pueden estar realmente do-
blados en torno a un lugar situado més alld del extremo de
la plantilla 30, junto & la placa 90 y se extienden heste
él. lebe notarse también en este punto que si el rodillo
112 estuviese, inicialmente, en contacto con los alambres
34 despuds de que la plentilla 30 ha sido elevada sin ulte-
rior posicionamiento de los elambres 34, podria no sem po- '
sible laminsr satisfactoriesmente los alambres 34 en el in-
terior de las gargantas 32, ys que los extremos 46 de los
alambres 34 podrian verse restringidos al moverse hacia el
extremo 41 de la plantilla 30 por la accidn del rodillo
112: Asi, después de que se ha desplazado la plantilla 30

a su posidién elevada ilustrada en la figurse 3, es necesa-

rio coger los alambres y enderezarlos. Para este fin, se
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«llevan los brazos 132, 134 a contacto con los alambres,
entre el extremo 38 de la plantilla 30 y el miembro 50 y,
luego, se mueven los brazos 132, 134 separdndolos del ex—~
tremo 38 hacia el extremo opuesto 41 de la plantilla 30
mientras se mentiene la aplicacidn de deslizemiento con
los alambres 34, para hacer que los extremos de los alam-
bres se muevan separéndose del ares que esté.inicialmente
en contacto con el rodillo 1ll2. Con alambres 34 extremads-
mente flexibles, es recomendasble que este movimiento ini-
cial sea mayor que la mitad de la longitud de los alambres
entre los extremos de los mismos y aquéllss partes de los
alambres que estén en contacto inicialmente con el rodillo
112, Sin embargo, con conductores menos flexibles, puede
resﬁltar posible un menor incremento del movimiento. El ro-
dillo 112 puede ser desplazado a contacto con los alambres
34 antes de completarse la operscidn de enderezamiento por
los brazd37132, 134, como se representa en la figure 4, o
los extremos de los alambres 34 pueden enderezarse total-
mente, més 8llé de las cuchillaes de cizalla 150, 152, antes
de la dispbsicién de los alambres 3& en las gargantas 32.
Si la operacidén de laminacidn ha de tener lugar durante la
accidén de enderezamiento, es recomendable que los extremos
de los alambres 34 sean enderezados siempre por delante del
rodillo 112, pars impedir que éste se aplique a los extre-

mos 46 de los slambres 34. En forma similar, es esencisl que
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"+ los extremos 46 de los alambres 34 deben moverse mds allé

- del extremo 41 de la plantilla 30 antes de completarse la

accidén de laminacién.

Después de que se han enderezado los alambres
34 y se les ha forzado a penetrar en sus gargantas respec-
tivas 32, como se muestra en la figura 6, se mantiene el
rodillo 112 en contacto con los alambres 34 junto al extre-
mo 41 de la plantilla 30 y se mueven nuevamente los brazos
132, 134 hacia la derecha, a una posicidén en que pueden
ser hechos oscilar a una condicidén inoperante para movi-
miento subsiguiente, de nuevo, a su posicidn de partida
inicial representads en la figura 2. En este punto, el con-
Junto de leva 165 es hecho girar para mover el pistén 184,
el dispositivo centrador 156 y la placa 206 hacia abajo,
haciendo que las partes extremas de los alambres sean cen=-
tradas y cortadas y haciendo, también, que la placa 206 en-
tre en contacto con los extremos de los alambres 34 por en-
cima del extremo 41 de la plantillas %0, A medida que el pis-
ton 184 continfie su movimiento descendente, las cuchillas
de cizalla 132, 134, serdn desplazsdas por accidn de leva
hacia la derecha, desde la posicidén ilustrada en la figura
8 a la posicién ilustrada en la figura 9, y la placa 206 se-
ré movida hacia arriba con respecto a la matriz 202, hasta
que se encuentre en su posicidn de tope superior. El nuevo

movimiento hacia abajo del vastago 194 hard entonces que la
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+plantilla 30 sea desplazada desde su posicidn elevada, re-
presentada en las figuras 7 y 8, & su posicién inferior,
ilustrada en la figura 9, recalcéndose los terminales 200
alrededor de los alambres 34 cuando la matriz aleanza su
posicidn inferior ilustrada en la figure 9. Debe observar-
se que es esencial que la plantillas 30 sea movida hacia
abajo, ya que no es posible cortar los alembres 34 y apli-
car los terminales 200 en el mismo espacio, por cuanto que
es necesario desplazar los extremos 46 de los alsmbres 34
al interior de los manguitos 266 de los terminales 200 co-
rrespondientes. Asimismo, las operaciones de enderezasmien_
to y corte no pueden tener lugar si los terminales 200 se
encuentran en la zona de trabajo 1l51. Antes de que el con~
Jjunto de leva haga que el pistdén 184 se mueva hacie arriba,
la leva 252 seréd hecha girer hasta su posicidén de reposo,
de modo que cuando el pistdén 184 se mueva hacia erriba, la
plantilla 36 no se desplazara hacia arriba (ya que el mue~-
lle 250 no se encuentra bajo compresién), para pérmitir que
los alambres 34 sean retirados de la garganta respectiva 32.
Después de que los alambres 34 han sido retirados de sus
gargantes 32, el aparsto 10 es devuelto a la posicidén ilus_
trada en la figura 1 moviendo el rodillo 112 a esta'posicién
y moviendo también los brazos 132, 134 a esta posicidn. De-
be observarse también que es necessrio devolver al miembro

50 desde su posicidén de fijacidn, representada en la figura
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: 11, a su posicidén de recepcidn de cable, ilustrada en la !

figura 10, Cuando el pistdén 184 es obligado a moverse ha-

cia arriba durante esta etapa final de la operacidn, la

* placa 206 y las cuchillas de cizslladure 150, 152, serén

devueltas también a sus posiciones originasles que se repre-
sentan en la figurz 6.

La presente solicitud que corresponde a ls pre-
sentadss en Estados Unidos de América, el 12 de Diciembre de
1.973, bajo los nimeros 424,130, 424,131 y 424.132, se aco-
ge & los beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto

sobre Propiedad Industrial.

- REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pafen—
te de Invencidén en Espaiia, por VEINTE aflos, son los que se
recogen en las reivindicaciones siguientes:

l2.- Un aparato para situar en una zona de
trabajo, en una agrupscidn espaciada predeterminada, los
extremos libres de uns pluralidad de alambres conductores
eléctricos, csracterizado por una plantills (30) que tiene

una pluralidad de gargantas espaciadas (32) en una primera

28-11-74 - 26 -



10

15

20

25

~

superficie (31), extendiéndose cada garganta (32) desde un
extremo delantero (38) hacia un extremo trasero opuesto
(41) de 1la plantilla (30) y destinado a recibir solamente
un alembre (34), un dispositivo de fijacién de alambre Jun-
to el extremo anterior (38) de la plantilla (20) para ase-
gurar los slambres(34) de modo que parte de los alambres se
encuentren sobre la primera superficie (31) de la planti-
1la (30), un mecanismo (22) enderezador de alambre que ine-
cluye un par de brazos (132, 134) cooperantes, que pueden
ser movidos relativamente entre una posicidén abierta Y una
posicién cerrada, de agarre del alambre, pudiendo despla=-
zarse el mecanismo (22) enderezador de alambre entre una -
primera posicidn, junto al extremo anterior (38) de la
plentilla (30) y une segunds posicién, junto al extremo
posterior (41) de la plentilla (30), para situar los alam-
bres (%4) sobre la primera superficie (31) de la plantilla
(30) de'mo&o que los extremos (46) de los alambres (34) se
extiendan més 8lld del extremo posterior (41) de la planti-
1la (30), en la zona de trabajo (151), y un miembro (112)
relativamente movible con respecto a la plantilla (3%0), en-
tre los extremos anterior y posterior, para aplicarse a los
alambres (34) y forzarlos, cuendo estén situados sobre ls
primera superficie (31), a penetrar en gargentes indivigue-
les (32).

28,- Un aparsto segin se reivindics en la rei.
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‘vindicacibén 12, caracterizado porque el miembro movible

tiene la forma de un rodillo (112) que estd montado indi-
rectamente para realizar un movimiento de pivotamiento
con un miembro (116) entre una brimera posicibén inoperante
espaciada de la plantilla (30), y una segunda posicidn de
aplicacidn con el alambre, el miembro (116) esté& montado
para movimieﬁto axial entre una primera posicidn enque el
rodillo (112) se encuentra junto al extremo anterior (38)
de la plantilla (30) y una segunda posicién en la que el
rodillo (112) estd junto al extremo posterior (41) de 1la
plantilla (30).

3a .- Un aparato para situar en una zoné de tra-
bajo, en una agrupacidn espaciada predeterminada, los ex-
tremos libres de una pluralidad de alambres conductores
eléctricos, y para cortar los extremos de los slambres en
la zona de trabajo, caracterizado por una plantilla (30)
que tiene una pluralidsd de gargsntas espaciédas (32) en
une primers superficie (31), extendiéndose cada garganté
(32) desde un extremo anterior (38) hacia un extremo poste-
rior (41) de 1la plantilla (30) y estando destinsdo a reci-
bir solamente un alambre (34), un dispositivo.de fijacidn
de alambres junto al extremo anterior (38) de la plantilla
(30) para asegurar los alambresh(ﬁ&) de modo que partes de
los alambres (34) se encuentren sobre lg primera superficie

(31) de la plantilla (30), un mecenismo enderezador de alam=
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‘bres (22) que incluye un par de brazos (132, 134) coope-

rantes, movibles relativamente entre una posicidn abierta
¥ una posicién cerrada, de agarre de los alambres, pudien-
do moverse el mecanismo (22) enderezador de alambres entre
una primera posicidén Junto al extremo anterior (38) de la
plantilla (30) y una zegunda posicién junto el extremo pos-
terior (41) de la plantilla (30), para situar los alambres
(34) sobre ls primera superficie (31) de la plantilia (30)
de modo que los extremos (46) de los alambres (34) se ex-

tienden més allé del extremo posterior (41) de la planti-

'11a (30) en la zons de trabajo (151), un miembro (112), re-

lstivamente movible con respecto a la plantilla (50) entre
los extremos snterior y posterior psra aplicsrse a los
alsmbres (34) y forzarlos, cuando estén situados en la pri-
mera superficie (31), el interior de gargentas individuales
(32), un par de cuchillas de cizalla cooperentes (150, 152)
situadas Junto al extremo posterior (41) de ls plantilla
(30) y que pueden moverse entre una primera posicién de es-
pacliedas y una segunda posicidn de cerradas, de corte de
alambre, y un dispositivo centrador (156) situado junto sl
extremo posterior (41) de la plantilla (30) y que puede ser
desplazado entre una primere posicidn espaciada de la plen-
tilla (30) y una segunds posicidén en la que el dispositivo
(156) se aplica a los extremos (46) de los alambres (34)

que se extienden mis alléd del extremo posterior (41) de la
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.plantilla (30) para situar los alambres en una sgrupacién .
predeterminada en la zona de trabajo (151), para la opera-
cidén de corte de los alambres.

42 ,~ Un aparato segln se reivindica en la rei-
vindicacidén 3a, caracterizado porque el dispositivo cen~
trador (156) tiene une pluralided de muescas (171), tenien-
do cada muesca (171) una forma de V invertida que termina,
en el vértice de la V, en una parte (172) acanalada, estan-
do cada parte acanalada (172) en alineacién con una gargan- -
ta (32) de la plantilla (30), .

58,- Un aparato segin se reivindica en las rei-
vindicaciones 32 o 4a, caraéterizado porque el dispositivo
centrador (156) es mantenido en relacién fija con una de
las cuchillas de cizalla (150) entre la cuchilla de ciza-
1ls (150) y 1a plantilla (20).

‘ 2.~ Un aparato para situar'en una zona de tra-
bajo, en una agrupscidn espsciada predeterminade, los ex-~
tremos libres de una pluralidad de alambres conductores
eléctricos, para cortar los extremos libres en la zona de
trabajo y para unir un terminal s los extremos cortados de -
cada alambre, caracterizado por una plantilla (30) que tie-
ne una pluralidad de gargantas espaciadas (32) en una pri-
mera superficie (31), extendiéndose cada gargenta (32) des-
de un extremo anterior k38) hacie un extrenmo p?sterior opues=

to (41) de la plantilla (3%0) y estando destinsda a recibir
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'solsmente un alambre (34), un dispositivo de fijacibn de

' alambres junto sl extremo anterior (38) de la plantilla

(30) para asegurar los alambres'(54) de modo que partes

. de los alambres (34) se encuentren sobre la primera super-

ficie (31) de la plantilla (30), un mecanismo (22) endere-
zador de.alambres que incluye un par de brazos cooperantes
(132, 134) movibles relstivamente entre una posicién sbier-
ta y una posicidn cerrada, de #garre de los alembres, pu-
diendo desplazarse el mecsnismo (22) enderezador de alam-
bres entre una primera posicién, junto al exbtremo anterior

(38) de la plantilla (30) y uns segunda posicidn, frente al

-extremo posterior (41) de la plantilla (30), para situsr

los alsmbres (34) sobre la primers superficie (31) de 1a
plantills (30) de modo que los extremos (46) de los alam—
bres (34) se extiendsn més 81ld del extremo posterior (41)

‘de la plantilla (30) en la zona de trabajo (151), un miem-

bro (112) relativamente movible con respecto a la plantilla
(30), entre los extremos snterior y posterior, para splica-
cién con los slambres (34) y para forzarlos, cuando estén .
situados en la primera superficie (31), al interior de gar~
gantas individuales (32), medios (150, 152) de corte de
alambres provistos en la zona del trabajo (151), junto al
extremo posterior (41) de la plantilla (30), para cortar
los extremos (46) de los alambres (44) que se extienden més

allé del extremo posterior (41) de la plantilla (30), un
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+yunque (204) en la zona de trabajo (151) destinado a so-

portar una plufalidad de terminales (200), teniendo cads
terminal (200) un manguito abierto (266), pudiendo moverse
relativamente la plantilla (30) con respecto al yunque _
(204) para situar los extremos (46) de los alambres en man-
guitos (266) respectivos de los terminales (200), y una
matriz (202) que puede moverse relativamente acercéndose y
separéndose del yunque (204) para recalcar los manguitos’
(266) de los terminales (200) en torno a sus extremos (46).
de alambres respectivos.

78,- Un aparato seglin se reivindica en la rei-
vindicacidn 68, caracterizado porque esté prevista una ple-
ca (206) de fijacidén de alambresque esté montada para mo-
verse con la matriz (202), de modo que al producirse un mo~ -
vimiento reletivo de le matriz (202) hacia el yunque (204),
la placa (206) de sujecibén de glambres se aplica a la plan-
tilla (%0) pera moverla en contra de una presidn eléstica,
de modo que los extremos (46) de los alambres que se extienw
den mis alléd del extremo posterior (41) de la plantilla (30)
entran en los menguitos (266) de sus terminales (200)respec-
tivos soportados por el yunque (204)1

8a2,~ Un apasrasto segin se reivindica en la rei-
vindicacibén 78, caracterizado porque la plantilla (20) esta
soportada en una corredera (234) conectada a un brazo de

palanca (23%8) movible entre dos posiciones y una leva (252)
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"destinade a mover el brazo de palanca (238) entre las dos

posiciones.

92,- Un aparato para situar en una zona de tra-
bajo, en una agrupacién espaciada predeterminada, los ex-
tremos libres de una pluralided de alembres conductores
eléctricos.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y pa-
ra los fines que se hen eépecificado.

Esta Memoria consta de treinta y tres hojas es-

critas a mdquina por una sola cara.

Maaria, =& DIC, 1974

P.A.
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