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por: "UN APERO AGRICOLA PERFECCIONADOY

(Clase Internacional AOLlb)
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Ia invencidn se refiere a un apero agricola
que comprende al menos un drbol erecto acoplado con un
tractor agricola y que permite que miembros de trabajo
de la cosecha giren alrededor del mismo, apoyindose di
cho 4rbol en el suelo por medio de un soporte dispuesto
en el exbremo inferior,

Se sabe asegurar una rueda de apoyo en el sue
lo a un érbol de este tipo a fin de que pueda pivotar
libremente por medio de un miembro de soporte, lo que
implica inconvenientes con relacién a la maniobrabili-
dad del tractor con un apero agricola fijado a él y con
respecto al didmetro requeridoe de la rueda, lo que lleva
consigo una altura comparativamente grande de la estruc-
tura interna debajo de los miembros de trabajo que giran
horizontalmente. Esto va ademds acompafiado del inconve-
niente de que la cosecha, particularmente en un estado
mo jado, pﬁéde enredarse ficilmente alrededor del eje
de soporte de la rueda.

Por lo demds, se sabe asegurar al.&rbol erecto
en el lado inferior un plato de soporte, que ciertamente
puede girer libremente alrededor de dicho &rbol y reduce
la altura de la estructura interna, pero que esté expues
to o una gren cantidad de friccidn sobre el suelo o tie-
ne un punto de soporte en el suelo situado cerca del ar-

bol erecto. Se ha sugerido disponer el punto de soporte
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més lejos del Arbol sgrandando el plato, lo que puede
conducir a difmetros enormes, particularmente en el
caso de mlembros de rastrillo, de modo que la construc-
cién se hace més pesada.

La invencién tiene por objeto proporcionar un
miembro de soporte de peso comparativamente ligero, cuyo
punto de soporte en el suelo estd situado & una distan=~
cia minima de los miembros de trabajo operativos, de mo-
do que los miembros de trabajo siguen las irregularida-
des del suelo lo més exactamente posible., Con este fin,
la invencién proporcions un apero agricola que tiene
un miembro de soporte de forms de plato que estd dispues-
to excéntricamente con respecto al &rbol erecto en la
direccién de los miembros de trabajo operatiﬁos.

Como de acuerdo con la invencién el plato de
soporte estd principalmente situado entre el 4rbol erec-
t0 y los miembros de trabajo operativos, el miembro de
soporte fuede ser comparativamente pequefio. No obstante,
se asegura un soporte satlsfactorio cerca de los miem—~
bros de trabajo.

En una primera realizacidén preferida de la in
vencidn, el plato estd asegurado cerca de una parte pe-
riférica al extremo inferior del Arbol erecto, mientras
que la parte periférica diametralmente opuesta estd si-

tuada sustancialmente debajo de los miembros de trabajo
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operativos. En esta realizacidn, el plato no gira libre-
mente y puede estar configurado de cualquier forma que se
adapte a las oondiciones reinantes,

De acuerdo con la invencidn, el plato puede cons
truirse de modo que su parte mis inferior estéd situada
cerca de la parte periférica opuesta o, en otras palabras,
lo mis lejos posible del drbol erecto. Se asegura asi que
incluso en el caso de una variacidn de la posicibn del Ar-
bol erecto con relacidn a la vertical el punfo de soporte
permenezca lo mds cerca posible de los miembros de traba-
Jo.

. Si los miembros de trabajo operativos estén si-
tuados delante del &rbol erecto, visto en la direccidn de
movimiento, es Gtil aplanar la parte periférica cerca de
los miembros de trabajo en una medida tal que su eentro
de curvatura esté situado cerca del 4rbol erecto. Esta con
figuracidén asegura un desplazamiento mejorado por ei sug~
1o,

En una segunda realizacidén preferida, el plato
tiene una configuracidn simétrica en rotacidn, cuyo cen—
tro estd destinado a girar alrededor de una espiga que eg
4 dispuesta excéntricamente respecto del Arbol erecto.
Debido a la facultad de girar, se reduce la friccién en-
tre el plato y el suelo, de modo que se disminuye el des-

gaste.
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Puede ser ventajoso disponer dicha espiga pa=-
ralela al Arbol erecto de modo que con un &rbol erecto
inclinado la espiga se inclina en la mismg medida y el
punto de soporte del plato en el suelo se acerca mis a
los niembros de trabajo.

En algunos casos, la espiga puede formar un 4n
gulo con el Arbol erecto de tal manera que el punto de
soporte en el suelo se éncuentre en cualquier luéar cerca
de los miembros de trabajo. .

Finalmente, la invencidn propone cubrir el la-
do superior del plato a fin de evitar un efecto de "pasa
da de pala" del pie del plato.

Ias snteriores y otras caracteristicas de la
invencidn se expondrdn con mAs detalle en lo que sigue
con referencla a un dibujo, en el que:

La figura 1 es un alzado lateral esquemdtico
de un apero agricola que comprende une primera realiza-

cién preferida del miembro de soporte de acuerdo con la

invencidn.
Ia figura 2 es una vista en seccidn vertical

del drbol erecto del apsro agricola mostrado en la fi-

gura 1, e mayor escala.
La figura 3 es una vista en planta del miembro
de soporte perfeccionado de acuerdo con la inveneidn.

Ia figura 4 es un alzado lateral esquemético
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de un apero agricola que comprende una segunda realiza-
cibén preferida del miembro de soporte.

La figura 5 muestra una variante de la segunda
realizacibn preferida.

El epero agricola mostrado comprende un basti-
dor 2, acoplado con un tractor agricola 1, del que se
muestran esquemiticamente sbélo la rueda trasera y el me-
canismo elevador de tres puntos, teniendo dicho bastidor
gl menos un 4rbol erecto 3. Alrededor de este Arbol erec-
to 3 es accionadorpara rotacién un miembro de trabajo,
por ejemplo, una rueda de rastrillo 4 con ayuda del ar-
bol de toma de fuerza 5 del tractor 1.

El extremo inferior del drbol erecto 3 estd do-
tado con una primera realizacidn preferida del miembro de
soporte 6 de acuerdo con la invencién, cuyos detelles se
ilustran a mayor escala en las figuras 2 y 3. El miembro
de soporte de forma de plato 6 estd excéntricamente dis-
puesto en ol extremo inferior del drbol erecto 3 de modo
que el punto de soporte A del plato en el suelo constitu-
ye el punto mds inferior del plato.

Resultard evidente que cuando se ajusta el ar-
bol erecto 3 a una posicidén més o menos inclinada hacia
adelante, todo el apero se inclinerd alrededor del punto
A. Bste punto A estd situado mds cerca de los dientes ac-

tivos 7 que de los dientes inoperantes 8, lo que da por
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resultado que incluso en la posicidn mis fuertemente in-
clinade permisible del 4rbol erecto 3 los dientes no to-
quen el suelo,

Resultard evidente por la figura 3 que el borde
frontal del plato estd aplanado a lo largo de la porcidn
B, C, mlentras que el lado superior del plato estd cubier
to por una placa de modo que en el funcionamiento el pla-
t0 no pueda coger tierra.

Lag figuras 4 y 5 muestran una segunda realiza-
cién preferide de la invencién principalmente caracteriza-
de. porgue el plato 16 tiene una estructure simétrica en
rotacién y estd dispuesto para rotacién en una espiga 19
dispuesta excéntricamente respecto del drbol erecto.

La figura 4 muestra la espiga 19 directamente
asegurada al lado inferior del 4rbol erecto por medio de
un soporte l%.

Sin embargo, la figura 5 muesitra la espiga 19
asegurads & un soporte 20 que se extiende alrededor de un
miembro de trabajo giratorio y que estéd acoplado en el
otro extremo con una parte de soporte del bastidor del
apero.

Dependiendo de la posicién de la espiga 19, el
punto mds inferior A estari situado mds o menos excéntrica-
mente debajo del plato (véanse las figuras 4 y 5). Selec-
cionando un 4ngulo correcto de inclinacibn de la espiga
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19, el punto A puede disponerse mds o menos cercs de los
miembros de trabajo activos 8.

Pinselmente, deberd hacerse notar que el &rbol
erecto 3 puede ajustarse a una posicidn mds o menos incli
nada ajustando el mecanismo elevador de tres puntos del
tractor 1 a un nivel mds alto o més bajo.

Dentro del alcance de la invencidn, el plato pue-
de extenderse alternativamente més hacia un lado que hacia
el frente y, si se desea, incluso mds que hacia la parte
posterior de acuerdo con la naturaleza y la posicidén de los
miembros de trabajo. El punto mds inferior A adoptari en-
tonces una posicidn de adaptacidn.

La presente solicitud gue corresponde & la presen=-
tada en Holanda, el 15 de Agosto de 1974, bajo el N2 74,10975,
se acoge a 1los beneficios del articulo 51 del vigente Esta-

tuto sobre Propiedad Industrial,

- REIVINDICACIONES -~

Los puntos de invencidn propia y nueva que se preo-

16.1.75 " -8 -
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gentan para que sean objeto de esta sollcitud de Pa~-
tente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

16,~ Un apero agricola perfeccionado, que con
prende gl menos un drbol erecto acoplado con un tractor
agricola y que permite que miembros de trabajo de la co-
secha giren alrededor de é1, apoydndose dicho Arbol
sobre el suelo en su extremo inferior por medio de un
miembro de soporte, caracterizado porque el miembro de
soporte estd configurado en formae de un plato y estéd
dispuesto excéntricamente respecto del &rbol erecto en
la direccidn de los miembros de trabajo operativos.

28,~ Un apero agricola segin la reivindica-
cibn 18, caracterizado porgue el plato estd asegurado
cerca de una parte periférica al extremo inferior del
Arbol erecto, estando situada la parte diametralmente
opuests de la periferia del plato sustancialmente deba-
jo de los mlembros de trabajo operativos.

38,~ Un aepero agricola segin las reivindica~-
ciones 18 y 28, caracterizado porgue la parte més in-
ferior del plato esta situada cerca de dicha parte pe-
riférica opuesta,

48,~ Un apero sgricola segin las reivindica~

ciones 12 a 3%, caracterizado porgue el centro de cur-



vatura de la parte periférica situada cerca de dicho punto
mds inferior estd situado cerca del 4rbol erecto.
8, Un apero agricola segin la reivindicacidn
18, caracterizado porgque el plato tiene una estructura
5 simétrica en rotacibén y estd dispuesio para rotacidn en
su centro en una espiga que estsd situada excéntricamente
respecto del Arbol erecto.
62,~ Un apero agricola segim la reivindicacidn
58, caracterizado porque dicha espiga se extiende para-
10 lela al Arbol erecto.
%§.~ Un apero agricola segim la reivindicacién
58, caracterizado porgue dicha espiga forma un dngulo
con el 4rbol erecto,
88,~ Un apero agricola segin la reivindicacién
15° 58, 68 o 78, caracterizado porque la espiga estd acopla-
da con el Arbol erecto.
2,~ Un apero agricola segin la reivindicacidn
58, 62 o 78, caracterizado porque la espiga estd acopla-
de con una parte del apero que soporta el &rbol erecto.
20 108,~ Un apero agricola segin una cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por-
que el plato estd cubierto en el lado superior.
118,~ Un apero asgricola perfeccionado.
Tal y como se he descrito en la Memoria que

25 antecede, representado en los dibujos que se acompafian



¥y para los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de once hojas escritas a

méquina por una sola cara.

5 Madrid, 21 ENE. 1978
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