
578/JV/GH/Di 81 
EX^FR-11

na 432.313

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

por VEINTE años

cuyo privilegio se solicita para España, 
sus territorios y plazas de soberanía, a 
favor de!

DUCBLLIER & CIE

sociedad francesa de nombre colectivo, da 
niciliada en 23, rué Alexandre Dumas,
75 526 París Cédex 11, Francia, relativa 
a!

"PROCEDIMIENTO DE ENCENDIDO PARA MOTORES 
DE COMBUSTION INTERNA"

Diventor! Roger Habert
Prioridades! Solicitudes de patente Mi Francia 

nos. 73.42543 y 74.23808, de fe­
chas 29 noviembre 1973 y 9 julio 
1974* respectivamente.

M O R
Q U A U T Y



E3SM0RIA DESCRIPTIVA

La. presente invención se refiere a un procedimien­
to y un sist^aa de eníssidido^m motores de combustión in- 
tema, en particular de vehículos automóviles, deetacahle 
porque permite obtener un tieapo de circulación de la co­
m e n t e  en la caga de encendido, elevadora de tensión, apro­
ximadamente constante cualquiera que sea la velocidad de ro­
tación del motor, A los efectos oportunos se seSala que el 
objeto reivindicado en la presente es el mencionada procedi­
miento, ai bien la descripción hace referencia al sistema pa 
ra facilitar el entendimiento de la invoacióh. - - - - - - -

Si los sistemes da encendido de motores de cmaAne- 
tióh latina, conocidos, la bobina elevadora de tención está 
estudiada para funcionar a las velocidades máximas del mo- 
tor; por ello el arrollamiento primario de esta bobina time 
un valor edifico limitado de tal macera que una corriente su 
finiente para realizar el encendido en régimen elevado cirqu 
la en el primario; para las velocidades de rotación mía pe­
queras, la corriente primaria es más iB&ortante, lo que mo jo 
ra sensiblemente las características del dispositivo de en­
cendido, mientras quo esta corriente s3c*""** rápidamente un 
valor máximo a medida que la velocidad de rotaeióh del motor 
disminuye, este valor máximo ea ftmcióh de la resistencia
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del arrollamiento primario do la bobina y dal valor do una 
resistencia adicional cuando una resistencia do esto tipo es 
tá prevista en el sistema. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

Adaads, cuando el tiempo de paso do la corriente 
3. primaria sobreasa un valor óptimo, no hay oda incremento de 

laa características, sino un consuno excesivo e inútil de la 
bobina. - — —  —  —  - —

la presente invención tiene pues por objeto evitar 
este inconveniente, y se refiere a este efecto a un procedi- 

10. miento de encendido de motor de combustión interna, particu­
larmente para vehículos automóviles, a partir de un sistema 
de encendido que coaprende, entre otaros, una bobina elevado­
ra de tensión, caracterisado porque consiste en engendrar 
una primera tensión da valor proporcional a  la dimensión 

13. de la separación anclar entra m a  posición de referencia y 
la posición variable angularmente de un elemento movido en 
rotaoióh proporcianalmente a la velocidad del motor, una se­
gunda tenaióh Cg de valor füacióh de la velocidad de rota­
ción del motor, de manera tal que cuando la auaa de laa ten­

go. sienes U] + Ug coincide ccn una tenadóh de ucAral Ug de va­
lor constante y determinado, ae dispara un iapulso de mando 
de inicio de carga de la bobiaat, de manera que se obtenga 
un tieapo de perno de la corriente, necesario y suficiente, 
controlado, por dicha bobina cualquiera que eea la velocidad 

2$. de rolaació^ del motor, para limitar el consuno de corriente 
de dicha bobina en laa bajas velocidades de rotación, y más 
particularmente cuando la tcasiób de aUmanteci^r es eleva—'



CU sistema para la realización dpi procedimiento 
según la invención conprende m  generador taquimót^co quo 
recibe las seSales de un detector de posición que coimera 
con el elemente movido so rotación proporeionalcmte a la y^ 
locidad del motor a travÓs de un sistema de conformación de 
las sedales* el cual ^aerador alimenta' un elemento integra­
do? que suministra la tensión U¡ proporcional a la separación 
angular entre la pesieióh de referencia y la posición variad­
m e  angalaraente del elemento movido en rotación propcrcio- 
aalmente a  la velocidad del motor* un amplificador que* en 
serie con el integrado?* suministra la teasi&t Og fbMión de 
la velocidad de rotación del motor* y un cozparadar que reci 

la suma de las tsnsicBBzUt + Ug y la compara con la ten­
sión de umbral U^, de manera tal que oaando ^ Ug coincide 
con O y  suministra tma señal de salida que es utilizada para 
disparar si establecimiento de la corriente en la bobina por 
medio de una etapa azplifieadom* - - - - - - - - - - - - -

la descripción que sigue con respecto a los planos 
aneaos hará comprender mejor la realización de esta inven­
ción*

- la figura t representa esqumadticaaente un. .modo 
de realización da la invención particulanaent* adatado que 
utiliza la sedal de encendido como señal da detección, - - —

- la figura 2 representa esquaagt&camente el cir­



cuito do conformación de la seSal de salida de loe medios de 
deteccidh, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

- la figura 3 representa esquemáticamente el gene­
rador taguiadtrico, - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

- la figura 4 representa esquemáticamente el inte- 
gradar y el amplificador continuo, asociados, - - - - - - -

- la figura 5 representa esquemáticamente el compa 
rador, - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

- la figura 6 representa esquemáticamente el aopli 
ficador de salida y el elemento amplificador asociado a la 
bobina, — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

- la figura 7 representa un diagrama de lae tensio 
nes a la salida del generador taqpimátrico, - - -  - -  - -  -

- las figuras 8 y 9 representan esquemáticamente 
unos modos de realización diferente de la invención, - - - -

- la figura 10 repreaenta esquemáticamente otro !qo 
do de realización de la invancióh particularmente adaptado 
para un motor llamado simétrico, - - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

- la figura 11 representa esquemáticamente el sis­
tema de conformación de las seHalea salidas de los medios de 
detección, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la figura 12 representa el diagrama de las ten-



sienes a nivel del cocparador para las pequeHaa velocidades 
de rotaeióh del motor,

- la figura 13 representa esquemáticamente ua modo 
de realizaci&í pmrticularmcmte adaptado para un motor llaga­
do asimétrico,

—  la figora 14 represonta los diagramas de las tan
sienes en el dispositivo para motar asimétrico en régimen es 
tabilizado. - - - - ------ ̂  - -------- - - - - - -

B1 modo de realización representado en la figura 1 
conprende detector de posición 1 sensible, por ejemplo, a 
la presencia de una pieza metálica. Esta pieza metálica es 
solidaria de un elemento giratorio del distribuidor de encasô  
dido a fin de detectar la seHal de encendido. - - - - - - -

Las seSales salidas del detector da posición 1 sen 
conformadas por un dispositivo 2, a fin de alimentar un gene 
rador taquioétrico 3, el cual suministra una corriente pro­
porcional a la velocidad de rotación del motor, esta cerrión 
te determina dos tensiones, por usa parte por el integrador 
4 que suministra; la tensión proporcional al ángulo de ro­
tación del elemento rotativo del distribuidor y, por otra 
parte, por un amplificador continuo 5 que, en serie con el 
integrador 4, suministra una tensión Ug proporcional a la ve 
locidad de rotación del motor* estas dea tenciones U, y Ug 
odieianadaa alimentan un comparador 6 que conpara esta suma 
Ul + Ug con una tensión U^, determinada por un puente de re-
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distancia ?, da manera que, cuando 4- Ug coincidan con Hg*
W A  ̂ píML ^ ̂  l̂uMfwtto ̂ yylj fjQ^d&r 8

que, a su vea, establece 3a circulación de la carpiente en 
la bobina de encendido 9* — — — *- —  *- — ** — **<'-*****- — ***-

5* El detector 1 y el cisterna de conformación 2 eat&i
repreaentados más en detalle en la figura 2 . - -  —  ̂  - - - -

El detector i es una bobina excitada por un elemq^ 
to rotativo del distribuidor de encendido, no representado, 
sclasente loe istpulao* negativos proporcionados por esta bo- 

10* bina atraviesan en diodo 30 y son descrestados por en diodo
31 a fin de proteger la unida emisor base y de actuar sobre 
la base de en transistor 10, ya polarizado por medio de una 
resistencia 40 conectada a un elemento del amplificador 8 
(ver referencia D figs* 2 y 6), El sistema de confoacmHCióh 

15* está entonces constituido esencialmente por los dos transis­
tores 13 y 11 y sus resistencias de carga, por una capacidad 
23 que i** fr<F*te de cada de la we^ei wsiUda
del transistor 10 a fin de hacer conductor por una duración 
canutante al transiator 11, y por un diodo de protección 32. 

20. Las sedales obtenidaa en C, en el colector del transiator 11
son aproximadamente rectangulares y de duracióh constante d& 
finida per el condensador 20 y las resistencias 50, 51, 52 y 
estas sedales alimentan el generador taquimgtrlco 3 (ver 
fig. 3), constituido esencialmente por un diodo 33, un tran- 

25. eistor 12, una resistencia 41 limitadora de corriente y un
condensador 21 que calibra la caiga liberada cuando tiene 3g 
gar cada sedal emitida para la pueata en forma.
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laa caigas dáetricas salidas de cata condensador t
con filtradas por la resistencia 42 y si condensador^# si 
transistor 13 cuyo eniscr está conectado al colector Reí 
transistor 12 por la re^otencia de filtrado 42# y ct^a tase#

5. conectada a un potencial fijo definido por el puente 43# 44
desacoplado por si condensador 23# fija el potencial de un 
circuito de filtrado 22# 42 y litera tasa corriente proporclo 
nal a la velocidad de rotación del motor cualesquiera que 
sean los elementos situados oda allá de 5. - - - - - - - -  -

10.; El generadw taqulmátrico 3 alimenta un integrador
4 y tn anplificador continuo 5 di^?uestos en serie en el cir 
cuito. -

El integrador 4 (fig. 4) está eeenciaiaente consi^ 
tuido por un condensador 24 qpe# cargado por la corrimite 

15* del generador 3# suministra una tensi&i proporcional al
ángulo de rctaoiáa del elemento rotativo del distribuidor %  
depeadienteaente ̂  la velocidad de rotaci&t d ü  motor; la 
dcscazga periódica del condensador se efectda par el transís 
tor 14# cuya unido emisor-eolector está conectada en parale- 

20# lo a loa bornes del condensador 24# por medio de una resis­
tencia limitadora 53 y cuya tase es conectada en C# es decir 
al eductor del transistor 11, a cada impulso de encendido, 
es decir a cada paso de la pieza metálica del elemento gira­
torio del distribuidor de encendido frente a la bobina!*—

El amplificador continuo (fig. 4) proporciona la 
tensión Ug ficción de la velocidad de rotación del meter# a

25



partir de le corriente dada por el generador 3 después de h& 
bar atravesado el integrador 4. SI miaño está constituido 
por la resistencia 45 en serie con el condensador 24. - - -

Bh puente de resistencia 7 (fig. 5) constituido 
por unas resistencias 46 y 47 suministra una tensidh de­
terminada.

La suma de las tensiones + Ug, obtenida automá­
ticamente en 6$ gracias a la puesta en serie del integrador 
4 y del amplificador continuo 5$ y la tensión son aplicar- 
das a un acaparador 6 (fig. 5) en el cual el transistor !5

]* C, . y  ̂  y ^ - 4 .  ..i&
ciden, produce un iopulso en su colector, que, aaplificado 
por el amplificador de salida 8, permite la circulación de 
la corriente en la bobina 9. - -

Este amplificador de salida 8, representado en la 
figura 6# está constituido, por una parte, por un DaxMngton 
que comprende los transistores 16 y 17 y, por otra parte, 
por loe dos transistores 18 y 19, que están conectados como 
emisor-seguidor, la unión emisor-colector del transistor 19 
conecta el primario de la bobina a masa, mientras que la b& 
se del transistor 18 está conectada entre las dos resisten­
cias 48 y 49; siendo la resistencia 48 una resistencia limi- 
taiora y fijando la resistencia 49 un potencial sobre la ba­
se del transistor 18. -

la resistencia 48 conecta ios colectores do los
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transistores 16 y 17 con la base del transistor 18. la ten­
sión obtenías en B, figuras 2 y 6, es decir entre el Darling 
ten y la resistmeia 48, es aplicada, por la resistencia 40, 
a la base del transistor 10 de asnera que precipite la eeSal 

5+ de encendido a pesar de loa parásitos que pudieran existir.

En el sistema así realizado, la seBal de encendido 
dispara pues el Moqueo del transistor 10 que manda la des­
carría del condensador 20 por medio de loa transistores 11 y 
14 hechos pasitos, y, consecuentemente, el bloqueo del trac 

10. eiator 15, que es el comparador y que bloquea asi el aaplifi
cador 8 y corta la circulación de la corriente en la bobina, 
un nuevo cielo empieza entonces simultáneamente, el eoadensg* 
d w  24 se carga y, cua^o Uj + Ug *s 3^, él tranaialxn!' 15 re­
salta pasante así como los elementos del aapüficador 8, la 

15. corriente se establece en la bobina hasta la próxima seSal
de encendido*

En el dingrmaA dé la figura 7 est&# representadas 
las tensiones U^, Ug, U^, 0^ 4- Og, para velocidades de rota­
ción del motor diferentes, es decir# pequeSaa velocidades 

20. (zona a), velocidad media (zona b), velocidad elevada (zona
c). En este diagrama ^ r^resmta el ángulo de rotación del 
elemento rotativo del distribuidor de encendido durante el 
cual la bobina 9 se carga, es decir desde el momento en que 

4- 3g - hasta la próxima sedal de encendido (S.A.).
25. de destacarse que cuánto más elevada es la velocidad mayor

es el ángulo ̂ {?, lo que itálica que el tiesto de circulación 
de la corriente en la bobina 9 sea aproximadamente constan-



te, cualquiera qaa aea la velocidad de rotación del motear. -

la iavanciób realiza asf la pzotecciáa de la bobi­
na contra loa recalentamientos demasiado izportantes debidoe 
a la circulación de la corriente demasiado importante en di- 
dha bobina a p e a ñ a s  velocidades de rotación del motor. - -

las figuras 8 y 9 representan unas variantes del 
sistema según la invención. Bn el caso de la figura 8, lasa 
Sal salida del dispositivo da conformación 1-2 alimenta el 
calculador 3-7 de inicio de carga de la bobina, la señal de 
salida de este calculador y la señal aalida del dispositivo 
de conformación son entonces asplificadaa por el amplifica­
dor 8. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La unión directa entre la ccnfoxnación 2 y el am­
plificador 8 es utilizada en el caso en que los parásitos a¡c 
tóan de forma nefasta sobre el calculador. - - — — - - -

En el camode la figura 9, la aeBal aalida del dio 
positivo de conformación 1-2 es amplificada por el amplifica 
dor 8, esta señal ecplificada manda el calculador 3-7 de 
principio de oarsa de la bobina, la seHSl da aalida de este 
calculador w  a su ves ssplificeda por el mismo amplificador 
8. Este dispositivo baca taabión al calculador menos sensi­
ble a loe parásitos. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Bn satos modos de realización, 3a señal de detec­
ción utilizada es la señal de encendido, la corrección del



desplazamiento angular del punto de encendido, y, consecuen­
temente, del inicio de carga de la bobina* ee realiza antot^ 
tieoaente per el sistesa llamado de avance del encencido. —

En el caso en que la seSsl de detección es iniepta^ 
diente del desplazaaiento angular del punto de encendido, la 
resistencia aspli&cadora continua 45 está calculada para og) 
tener tu m&riao do rendimiento en las grandes velocidades de 
rotación del motor, lo que permite también limitar el tiempo 
de circulación de la corriente en la bobina en laa peqpeBas 
velocidades. —  — **—  —  —  —  - —

Ad*añáa, la imvenció^i permite un arranque del motor 
con una inante de tensión elevada superior a la tessióh de 
la batería d**! a del pequeSo consumo en i M
bajas velocidades.

El sistema representado en la figura ?0 co^rende, 
canoas ha descrito anterimmente, un detector de sedales t 
que son conformadas por un dispositivo 2 a fin de aliaen^r 
tn ̂ ncrador taquiaótrico 3 eleualsamialatraM^cwrisnte 
proporcional a  la velocidad de rotecián del motor, esta co­
rriente determina dos tensiones, per tata parta par el inte- 
grador 4 que suminístrala tensión 0^ proporcional al ábgulo 
de rotación del eieacnto rotativo del distribuidor y por 
otra parte por un amplificador continuo 5# que en serie can 
el integrador 4t suministra la taaaióh proporcional a la 
vaLocid^L de rotación del motor, estas dos tensiones y 
Ug adicionadas alimentan Mi comparador 6 que compara esta sg&



ma Uj + Ug con una tensión U^, determinada por un puente de 
resistencias 7 de cañera que, cuando la suma + Ug coinci­
de con U^# el coeparador 6 alimenta un elemento amplificador 
8 que, a su ves# establece la circulación de la corriente en 
la bobina de encendido 9- - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

Según la invención# una tensión ea engendrada 
a partir de un panto P del dispositivo de puesta on forma 2 
y aplicada al comparador 6. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

Según una realización de la invención ilustrada 
en la figura tí# una resistencia 54 está conectada# por una 
parte# al punto 3? del circuito de puesta en forma 2 que# en 
su conjunto, es análogo al representado en la figura 2 y de 
la patente principal# y# por otra parte# al punto 6 del com­
parador 6 que puede eor análogo al representado en la figura 
5 de la patente principal# a través de un diodo separador 56 
que evita la modificación del valor de las tensiones de 
&t + 8g creado por la resistencia 54 cuando el valor de la 
tensión es inferior a la auma u^ + Ug. - - -  - -  - -  - -

La tensióh Obtenida a la salida de esta resisten­
cia 54# en 6# es la tensión aplicada a la entrada G del 
cooperador 6. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Como se muestra en la figura 12# en las pequeSas 
velocidades de rotación del motor, la suma de las tensiones 
U^ y Ug no alcanza el valor de la teasióh U y  pero la super- 
p¡MRción de a esta suma U^ + Ug permita alcanzar este va­



lor de tensión 8^ y cargar la bobina 9* A ccntinuaoióh* cua^ 
te más aumente la velocidad de rotación del motor más aumen­
ta la suma 8g* odnque* no deaempeSa ninguna función 
y el inicie de carga de la bobina ae realisa cuando 8^ + ̂  
coincide ccn 8^ (ver la línea a trazos en la figura 32). - -

íh d  caeo de un motor llamado asimétrico* el tiem 
po que separa don chispas de encendido no es constante* y es 
necesario dividir el ciclo de encendido asimétrico en vari<m 
ciclos de encendido simétricos. A fin de realizar esta divi­
sión* se instala en 2 un elemento separador constituido o 
bien por una báscula biestabla* o bien por un registro de %  
cala jé* o bies incluso por un conjunto contador-descodificar- 
dor. Se puede también utilisar el circuito de distribución 
de encendido.

A fin de explicar mejor esta realización, se hará 
referencia a  la figura 33 que representa, esquemáticamente, 
un sistema adaptado para el encendido de un motor asimétrico 
cuyo ciclo de encendido puede ser descompuesta en dos cielos 
simétricos. - -  - -  - -  - -  - -  - - - -  - -  - -  - -  - -  - -

Este sistema comprende, como se ha desarito ante­
riormente* un detectar de sedales 3, sea amplificador 8* una 
bobina 9 y un puente de resistencia 7 que proporciona la te& 
sióh Ug. - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

Segón la invención, un elemento separador rapreseg, 
tado por la referencia $5 de la figura 33* y que puede estar



—  —

constituido per una M actAa biestable# esté silmadc en P en 
al interior del sistema da conformación 2, al cual sistema 
está compuesto entonces por una parte 2A+ constituida princi^ 
palmante por el traeudstw 10 y su resistencia de carga 50 

5* (vari* figura 11), y por doe partes 2B y 28a, constituidas
cada ana per un condensador 20# un transistor 11 y una resis 
tancia da carga ( w r  figura 11). —  —

A cada una de las dos salidas de la Macula bieslgt 
ble $5 está conectado en derivación un circuito compuesto 

10.; par un elemento 28 ó 2Ba descrito antarioroente, por un geq& 
rador taquimátrico 3 ó 3a. un integrMor 4 6 4a* un amplifi­
cador continuo 5 ó 5a y un comparador 6 d 6a, siendo esto* 
elementos idénticos a los descritos en la patente principal. 
Cha resistencia 34 % 54a puede catar conectada en cada cir- 

15- cuito en derivación, como en la realisacióh representada en 
las figpnas 10 y 11# cuando sea necesario para las pequeSas 
velocidades de rotaoidn del motor.

Loe diagramas representados en la. figura 14 f&cili 
twéa la compvmMiÓb del funcionamiento del sistema de cote 

20. tipo. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El diagrama Cp retoreeenta las seHsRee de mando sĝ  
lides del detector 1# el diagrama representa las segales 
eosplameatariaB proporcionadas por la báscula bieatable. El 
diagrama Cg representa laa diferentes sumas U] + U g ?  + 
Og^# que coorreaponden cada una a uno de los circuitos en de­
rivación, el diagrama representa el carácter de la tan-

25
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ei4h en él primario de la b^ina de encendido y el diagrama, 
c^* el carácter de la conicnte que a t w i e ^  el primario de 
la boMma de aaceadido. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A cala Igualdad entre (0^ + Ug) y o entre 
5* (U^+Bg^) y Sueleando del inicio de carga da la boMaa

se realiza; el ásgalo de decalaje entre lea dos circuitos en 
deriwaeián se obtiene p w  las caraeterfetican de la báscula 
Mestéble.------ — ---- ------ ------------ - - - - - - - -

(guada entendías q u s l a s t a m ^ o n e s U g y U ^ q a e s c n 
10. ftZMidb de la velocidad de rotacida del meter pueden no ser

oensib3.es a  la simetría del motor, ose es un problean de pg 
sieiáa angular* se pagad pees traRagrias per uno solo de 
los dos valsees Cg d Ug^ no nece^t^ndo entonces más que na 
solo dispositivo de generaci&s para e s ^  tensiA; ̂  d —

15. Desde luego que numerosas modificaciones pueden
ser aportadas s estas realizaciones sin salir por d i o  del 
marco de la RwsnciA^ En particular* cuando la disimetría 
del motor necesite desecaponér el ciclo de encendido en mds 
de dea cíelí*̂ ? de wwMMMAa @s. naceeario utüi¡—

20. ser un elemento separador que tanga más de dos salidas* de 
donde la utilización de registros con decalaje o de conjunte 
ccntador-descodificador, o del circuito do dietzibueida del 
sistema de- encendido. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Bara utilizar ̂ egstama represando e n l a j a s e s 
25* 10 en un motor asimétrico* las infbrmacicnes suministradas



por lea salidas, o bien de la báscula bieatoblo, o bien de 
registro de decalaje# o M e a  del cao junto ccntador-deocodiil 
codor, eaa insuficientes puesto que no representan las se8a- 
lee proporcionadas por el detector de posicidh angular, pero 
sobra todo el tlenpe que separa dos encendidos sucesivos 
(ver el diagrama C, de la figura 14)* Es pues necesario com­
pletar el elemento separador 53 con una lógica apropiada pa­
ra que las sedales salidas de este elemento separador sean 
utilizaM.es por las resistencias 54 y 54a. Bota lógica comb&, 
nalasseHalea obtenidas en el p m t o F  conloe sedales obte­
nidas en salida o M a n  de la báscula MeetaMe, o M a n  del 
registro de decalaje, o bien del ccnjmto contador-deacodi% 
cador, y esto eeg&t un modo de realización definido a conti­
nuación. En el punto P, se obtiene una sedal de poeicidh an­
gular A que recuerda la tensidh Esta seHal A es explota­
da, ¡parejearlo, p w  MbáBinaaMeataM* del elemento sepa­
rador 55. aueauMiniatra señales ccaolamsatariasB* y & * o u e  
no son otras que las sedales del diagrama de la figura 
14* la lógica combinatoria suplementaria puede estar consti­
tuida por unas puertas OC.tha de las puertas (XI recibe la 
saSalAy la seíb&B. y suministra una aeSalD.* la otra 
puerta OU recibe la soílal A y la seflal Bg y suministra una 
aeSal Dg* las osSaleo y Dg puedan ser utilizadas cada una 
por un elemento 54 de euperpoeicidn de sobre &, + U g y  
provocar la carga de la bobina como se ba indicado en la fi­
gura 12*— - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

n ___^___.?... A

Se declaran de novedad y propiedad para EspaHa,



**!$**

sus territcmioa y plazas de soberanía* las siguientes^ —  -

R R .I.Í.-Í.N.9 1 P A C I  O N E.s

1. - arocedimiento de encendido para motores de eom 
bastida interna, en particular para vehículos automóviles a

g. pgrtirdeims&ataaade encondMo que coaprendo, entre otros*
una bobina élsvadora^ tensión, caraoterisado porque consis 
te en engendrar una primera tensión de valw proporcionEú. 
a la dimensión do la separaeiái angular entre una posici^ 
de referencia y la posición variable sngulanaonte dé un elo­

te. manto movido en rotación proporeionabscnta n  la velocidad
del motor# y una segunda tensión Ug do valor en féncióh do 
la velocidad de rotacióh del motor, de rnan^a tal qúe, cuan­
do la suma de las taaaicnes e coincide can una tensión 
de as&ral de valor cométante y detormirtndo, se dispara un 

15. iopUlso de mando del inicie de cansa de la bobina de manera
que se obtenga un tiempo de paso do la corriente necesaria, 
suficiente y controlado en dicha bobina, cualquiera que sea 
la velocidad de rotación del motar, para limitar el consumo 
de corriente de dicha bobina en las bagas velocidades de ro- 

20. taeión y más particularmente cuando la tenaióh de alimenta­
ción es elevada. —

2. — reivindicación i, carago 
terisado porque consiste en engendrar, a partir de la peair- 
oión angular del cigOeaal. una tensión con dentados de d^

25*̂  ración constante y de valor de cresta superior al v^



lar da la taasiáh da referenola catando sata tenai&i 9^ 
aWtvaaataalaauMada laa teaclonaa y 8g da Bañan* 
que, an los peques* volocidadoe da rotaeid* del notar, la 
cáese* da la bobina ee realice eiMpre, reaHaAadcae el ini­
cio da carga en el imitante en q̂ ta el valor Ae coincide 
con el valar de —

3^- *T80CN)IMB!T0 MHHe¡HB?D?0 M S d  HOMKZS DS C(̂ K 
BOBTICK H M Z a K ^  -  -

TodceHacQnfaneeaadaacrüaeyreiviadicaanla 
praamtaaanoriaQMa cenata da diecinueve hcjaa^ M i a d a *  y 
M f por q^?,ei da fi*̂ * ̂ ísrñ", y da Idedna*. 
da diba^ca qae 1* ilaatran.

K M M D ,  27 H W .  1974
P*A+H+ úUtdtS3M<̂ 3U8cm
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