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HEMORIA DESCRIPTIVA

1a presente invencifn se refiere a wn procedimion=
t0 y un sistema de oncendids pora motores de combustiln in-
torna, on particular de vehfculos autonmdviles, destacable
porcue permite obtoner un tiempo de cireulacidn de la co=
rrieate en la caja de encendido, slevadora de temsidn, apro-
ximadanente constante cuslquiers cue sca la velooidad de row
tacifn del motor. A los efectos oportumos se saﬂala que sl
objeto nivindicad& en la presente es el mencimndo procedi-
miento, &1 bien la descripoidn hace referencin al sistema pa
ra facilitar el entendimiento de la invencifte = = = « = = =

En los sistemss de encendido de motores de combus-
tidn interna, conocidos, la bobina elevadors de tensifn eatd
estuiinda para funcionar a las velocidades méximas del mo-
tor; por ello sl arrollamiento primario de esta bobina tiene
un valer sflfico limitado do tal memers que una corriente su
ficiente para realizar ¢l encendido en régimon elevadc circu
1a en el primario; para las velocidales de rotacila mls pe-
qusflas, la corriente primaria es mds importante, lo que mejo
ra sensiblemcnte las caracterfsticas del dispoaitivo de ou-
cendido, mientras quo esta corriente alcanza ripidemente wn
valor miximo o wmedida que la veiocidad de rotocidn del motor
dieminuye, este valor mdximo ¢z fimecidn de la resistencia

o
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dsl arrollamiento prinarioc de la bobina y del valor deo wma
resiotencia odicional cuando wna resistencia de este tipo ep

th proviota on oL BiBtENA, = = ~ e R w c c w w . - - .-

Ademds, cumndo el tiempo de paso de la corrients
primria sobrepasa wn valor Sptimo, no hay mds incromento de
1las caracterfsticas, sinc un conmmo excesivo e indtil de la

DODINIA, = o v o0 o om0 = " > o - w W e e e oo

A la presente invenciln tisne pues por objeto evitar
egte inconveniente, y se refiere g este efecto a wn procedi-
niento de encendido de motor de conmbustifn interna, particu-
larmente pars vehfculos sutomdviles, a partir de un sistem
¢ encendido que comprende, entrs otron, una bobina elevado-
ra de tennifn, caracteriszado porque consiste on engendrar
una primera tensidn U, do valor proporcional @ la dimensifn
de la separaciin mgular entre wna posicidn de referencia y
1a posicifn variable amgularmente de us slemento mowido on
rotacidn proporcionalments a la velocidad del motor, una se-
gunda tensiin U, de valor funcidn de ls velocidad de rota-
cidn del motor, de¢ manera tal que cuanic la suca de las ten-
siones U, + U, coincide con una tensifn de ubral Uy de va-
lor congtante y determinado, se dispara un impulso de mando
de inicio de carga de la bobina, de mamera que 9 odbtenga
w tiempo de paso de la corriente, necesario y suficiente,
emitrclado, por dicha bobina cualquiera que ees la velocidad
de rotacidn del motor, para limitar el consuimo de corriente
de dicha bobina en las bajas velooidades de rotaciln, y nds
particularmente cuando la tensifn de alimentacidn e eleva-
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In sistomm para 1la realizacifn del procedimiento
sogin la invencidn comprende un genersdor taquimétrico quo
recibe las sefiales de un detector de posicidn que coopers
can el elemento movido en rotacidn proporcimalmente s la vg
locidad del motor a través de un sistema de conformacidn de
las sefiales, o1 tual generador aliments un elemento integrn~
dor que suministra la tensidm U, preporcicnal a la separacidn
angular entre la posicidn de roferencia y lapoaic.tén varia~
ble angularments del elemento movido en rotacifa proporcio—
nalmente a la velocidad del motor, mn mphﬁcm ‘Ques en
serie con el integrador, suministra la tensida U, funcide de
1a velocidad de rotacidn del motor, y un comparsldor gque reci
be 1a suma de las tensices Uy + U, ¥ 1a compara cou la ten-
s5idn de unbral Uy, de menera tal que cumdo Uy + U, colncide
cmn3. mmaﬁﬂ&aaﬂi&mmuﬁnmapm
muMwmwﬁnhcmmahbomm
madiodemaetapcwplinmdom - e - -

Ia descripeidn que sigue con respecto 8 los planon
snexos hard cocprender mejor la realigacifn de esta inven-

- 1 figura 1 representa esquendticamente un modo
de realisacifn do la invenciln particularmente adnptadc que
utilisa la sefial ds encendido como sefial de detecciln, « - -

- la figura 2 represanta escuandticamente ol cir-
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cuito de conformacidn de la sefial de salida de los medios de

- 1la figura 3 representa ssouemdticamente el gone—

- la figura 4 roepreschta escuesdticamente el inte-
srador y ol amplificador continuo, asocialdog, « « = = « = =

- la figura 5 representa esguemdticanonte el coumpa

mor' W G AD A R A NP AN U WP WS NP WS TP WS W D WE N GR GF W WP MR W W e

= la figura € repreventa escumsiticamente el arpli
ficndor de salida y el clemento amplificador asociasde a la

bom. O AN WE NS YD W wWE B NS N N ey G5 GBS W BE NE A OF D Tk T OV W S An

-~ la figura 7 representa un disgraza de las tenaig
nes a la salida del generador taquindirico, == = = = = « -

- las figuras 8 y 9 representan esquemdticamente
unos modoe de realisacidn diferente de la invencift, = ~ « -

- la figura 10 representa eaquendticaments otro mo
do de realizacidn de la invencidn particularmente adaptado
para un motor llonado giméirico) ww e v v e v e o o v e - -

- la figura 11 representa soguendticamente ol sip-
tema de conforwacifn do las sefinles ealidas de los xedion de

« 1la figura 12 reprocenta el diagrama de las ten-
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sionos a nivel del comparador para las pequefizs velocidaden

- 1a figura 13 representa esqueniticamente w modo
de realisncién particularmente adaptaio para un motor llang-

- la figura 14 reproscata los diagramas de las ten
simes en el dispositivo para motor asimétrico en régimen eg

Mo.-c--a-----------v—--—------

£l modo de realisacidn representado en la figura 1
comprende un detector de posicifn t sensible, por ejemplo, a
la presancia de wn piesa metdlica. Bsta piega metédlica es
solidaria de un clomento giratorio del distrituidor de encen
dido a fin do detectar la scfial de ancenidido, = = = = - « -

las sefiales solidas del detector de posicidn 1 san
conformadas por un dispositive 2, a fin de alimentar un geng
rador taquinétrico 3, el cusl suminictra wma corriente pro-
porcionzl a la velocidad de rotacifn del motor, aaté corrien
to determina dos tansimmes, por una parte por el integrador
4mmmhtmsi€n8‘mpmimalal&gulodero-
tacidn del elomento rotativoe del distribuidor y, por otra
parte, por wn smplificador continuo 5 cus, m serie con el
integrador 4, suministra wa tensidn U, proporeimmal a la ve
looidad de rotacifn del motor, eatas dos tensionecs U, y Ué
adicimalas alimentan tm comparador 6 que compara esta suma
n,+t12emmateneiﬁnﬂ3. detorminada por un pusnto de re-
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sistencia 7, de manera gua, cusio 81 + uz coinciden com 213,
¢l comparsdor envia uns gefial a un elemento mplificador 8
que, o su ves, establece la circulacidn de la corriente en

ia bobina de encendido 9' - W NS Gn EE S S NS W R W A AR IR W W

Bl detector 1 y el sistema de canformaciln 2 estdn
ropresentados nis en detalle en 1o figwa 20 »w » = w v v w -

El detector 1 e9 wa bebina excitada por wa elemen
to rotativo del distrituidor de encendido, no representado,
solamente los lmpulsos nogativos proporcicnados por esta boe -
bina atraviesan wn diodo 30 y son descrestados por wm dicdo
31 a fin de proteger la mifn eniasor base y de actuar schre
la dave de wn transistor 10, ya polerisallo por medioc de wma
renistencia 40 congctada a un elsmento del amplifieandor 8
{ver referencia D figs. 2 y 6). El sistema ds conformecidn
estd antonces comstituido esencialmente por los dos traapise
tores 10 7y 11 y sus resistencias de carge, por une capacidad
20 que selecciona un frente da calm dos ds la seilal salida
del tremsistor 10 a fin de hacer conductar por wna durgeidn
conatante al tranaistor 11, y por un diodo de proteccidn 32.
Las cefialen obtenidas en C, en el colector del tranaistor 1%
sn sproxizadaaente rectanpulares y de duracidn constante dg
finida por el condensador 20 y las resistencias 50, 51, 52 y
estas seflales alimentan ¢l gemerador taguimétrico 3 (ver
tig. 3), conmtituido ssencialmente por un dicdo 33, un tran-
sigtor 12, wa resistencia 41 limitadora de corriente y un
condansador 21 que cxlibra la carga liberada cuando tiene 1y
gar cada pefial emitida para la puenta en forma, = = « = « =
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lan carpgas eléciricas salidas de oste condensador.
o filtrades por 1a resistencis 42 y el condensador2, sl
transistor 13 cuyo emisor estd camsctado al colector del
transistor 12 por la resistencis de filtrado 42, y cuyz ba=e,
canectada a wn potencial £fijo dofinido por el puente 43, 44
desacoplado por el condensador 23, fija el potencial do un
circuito de filtrado 22, 42 y libera wma coiriente proporcig
nal a la velocidad de rotacidn del motor eualeaqm.gm quo
soon log clenemtos situados e glli de B s w m = e e = = =

El gemerador taguimftrico 3 alimenta wn integrador
4 y wn amplificador continuo 5 dispuestos en serie en el cir

gm'b(}.--‘--'—----n-w--»--u---------

Bl integrador 4 (fig. 4) eati esenciaimente consti
tuido por un condensador 24 que, cargadc por la corriente
del gencrador 3, swinistra una tensidn Uy proporeional al
&ugulo de rotacidn del glemento rotative del distribuidor in
dependienteaunte de 1a velocidad de rotacidn del motor; la
descargs perifdica del condensador se efectda por el trsneig
tor 14, cuya midn emisor-colector estd comectodia en parale=-

"lo a 108 bornes del condensador 24, por nedio de wna repis-

tengia limitadora 53 y cuya base en conectadas em C, 63 decir
al colector del trmmsistor 11, a ¢ada impulso de encendido,
68 decir a cada paso de la pieza metflica del elemento gira=
torio del dietribuidor de encendido fremte a la bLobina t. -~

El amplificador continuo (fig. 4) proporeima la
tensifn U, funcifn de la velocidad de rotacifn del motor, a
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parurdalacmimtedédaporalgmeraaor3deapuésdehg
ber atravesalo el integrador 4. El miomo estd camstituido
por la resistencia 45 on serie con el condensador 24, = = =

Un puente de remistencia 7 (fig. 5) camstituido
por itmas resistencias 46 y 47 emmuinistra una tensifn UB do~

WB.--*--—--u---—----—------——

La suma de lao tensiomes Uy + Uy, obtenida autond~
ticaments e G, gracias a la pussta en serie del integrador
4ydelm11ﬁeadorcmﬁmw5.ylatm1&u33mapnca-
das a un comparador 6 (fig. 5) en el cual el tramsistor 15
efectiia la comparacifa entre Uy » U,y BB ¥ que, cuando coip
ciden, produce wn impulgo en su colector, que, amplificado
por ol amplificedor de salida 8, permite la circulacidn de
1a corriente on 1a bObIDG Ge = = = = = = = = = - - = - - - =

Bete amplificador d¢ salida 8, reprecentalo en la
figura 6, estd constituido, por una parte, por un Darlingtm
que comprende los transistores 16 y 17 y, por otra parte,
por los dos transigtores 18 y 19, que estén consctados como
exisor-geguidor. Ia wnidn emisor-colector del transistor 19
conecta el primarioc de la bobina a masa, mientras que la bg
se del transistor 18 estd conectada ontre las dos resisten—
cing 48 y 49; siendo la resigtencia 48 una resiotencia limi-
tadora y fijando la resistencia 49 un potencial sobre la ba-
sedel tramigtor 18, mrr v m e r e r .-

la resistencia 48 conecta loa colectorss ds los
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trensiotores 16 ¥y 17 con la base del transistor 18. la ten—
sifn obtenida en b, figuras 2 y 6, es decir entre el Darling
tcn ¥ 1o resistencia 48, es aplicada, por la resistencia 40,
a la Base del tramsistor 10 do manewa que precipite la sefial
de oncendido @ pesar de los parfdsites gue ‘puldieran existir.

B ol sistema as{ rsalizado, la sefizl do encendide
dispara pues el bdlogueo del transistor 10 que manda la des-
carga del candensador 20 por medio de los tranvistores 11 ¥
14 hechos pas=ites, y, coasecuentemente, el blogueo del trem
giator 15, gue @8 el comparador y que bloguea asf el amplifi
cador 8 y corta la circulacidn de la corrients en la bobina,
w nuevo ciclo empicsa entonces stmulténeamente, ol condensa
dox 24 so carga ¥ cumdol!,-ri‘iazﬂs.éltréneinmﬁre-
sulta pasante esf como los elementos del acplificador &8, la
corriente se establece en ld bobina hanta la préxima sefial

' me'ldi.ayamdé 1a figura 7 estén representadas
las tensiones Uys Uye Uge Uy + Uy para velocidades de rota~
cidn del motor diferentes, es dscir: pequefias velocidades
(sma a), velovidad media (eona b), velocidad elevada (z'aia.‘
c). En este diagrama [ representa el dngule de rotacidn del
elemento rotativo del distribuidor de emcendido durante el
cual la bobina 9 ss carga, €8 decir desis el momento en que
Uy + Uy = U, hasta la préxina seiial de encendido (S.A.). Pug
de destacarse que cuanto mds elevada es la velocidad mayor
es el&ngnlaﬁ, lo que implica gue el tiompo de circulacién
de la corriente en la bobina 9 sea sproximadaments constan—
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te, cualquiera que ses la velocidad de rotacién del motor. -

Ia invenciin realisa as{ la proteccidn e la bobi-
na contra loa recalentaxientos demasiado importantes debidos
a la circulacidn de la corrients demasindo importante en di-
oha bohina a pequefias velocidndss de wrotacidn 28l motor, = =

Las figuras 8 y 9 representan unas variantes del
sistern segtin la invenci®i. En ¢l casc de la figura 8, la se
fial salida del dispositivo de conformacidn 1-2 alimenta el
calculador 3-7 de inicio de osrga de 1z dobina, la scfial de
walida de eate calculador y la sefial sglida del dispositivo
de conformacidn son entmces amplificadas por el amplificaw

Ia midn directa entre hcthfomauidn 2y ol ame
plificador 8 es utilizada cn ol caso en que los pardsitos ag
tdan d¢ forma nofasta sobre el caloulador, =« e c wa - - -

2 ol caso de 1a figura 9, 1a sefiel salida del aig
poaitivo de omformacifn 1-2 o8 amliﬁ.cah por €l amplificg
dor 8, utau&lnmliﬁcﬂnnmﬂaelcalaﬁaﬂor 3~7 de
principio de carga de la bobina, la sefial de salida de este
calculador 9 a s ves amplificada por el nmismo amplificadcr
8. Este dispositivo hace #mmﬁxaleakmmoeamsh

u’al&mtﬂ. - Gh A GRS N D W h BRGNS GR e B ee e

BEn estos molos de realisacifn, la ssflal de detecw
oifn utilizada es la sefial de snondido, la correccidn del
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desplazaniento sngular del pmto ds encendido, y, comsecuan=
temonte, del inicio de carga de la bodbina, se realiza automi
ticanmte por el sistema llamalo de avance del encencido. =

En el caso en gque la sefial 40 detecciln e8 indepen
diente dal desplazamiento angular del punto de encendido, la
resistencia amplificadora continua 45 est4 calculada para o
tener w1 méxino de rendimiento en las grandes velocidades de
rotacifn del motor, 1o que permits también limitar ol tiempo
de circulacidn de la corrients en la bobina en las pequefias

Aemis, 1z invencifn permite wn arrancue del motor
con wna fuonte e tensidn elevaia superice a la tensifn de
mwmmvmamﬁammﬂocmmmlaa
bajes velocidaleBe == m e e m e e c e e mc e - .o -

El sistomm representado an la figura 10 comprende,
como 8s ha descrito sntericrmente, w detector de sefiales 1
qus poe conformadan por un dispositivo 2 a fin de alimemtar
wm ganerador tamuimftrico 3 el cusl suministra wna corriente
proporcimal a la velocidad de rotecidn del motor, esta co-
rriente determina dos temsimes, por wma parte por el inte—
grafor 4 que suministra la tensida U, proporcimmal el dngulo
de rotacidn del elenmento rotative del distribtuidoer y por
otra parie por un aumplificmdor cantinuo 5, qlmenaénem
el integraior 4, suxinistra la tensaidn U, proporciommal a la
vslocidad de rotacidn del motor, estas dos temsicnes U, ¥
Uea&ieimadmaimtmchGmmcommMaeg
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ma01+02cmmams.&183. deterninada ;or um puente de
resistencias 7 de manera que, cuando la suma U, + 02 coinci-
de cen 03, el comparador & alimonta un elenmto amplificador
8 que, & su ves, establece la circulacién de la corriente en
laobinadoencendido 9e m~ v m e w v rc v n e woee-

Segin la invencidn, wa tonsifn 84 8 engendreda
a partir de wn punto P del dispoeitivo de puesta on forma 2

yaplicada al comparador 6 » c wc e w m e v w e - oo - -

Segliin wna reslisacifn de lz invencidn ilustrada
an la figura 11, s resistencia 54 entd conoctada, por una
parte, al punto P del circuito de pussts en forma 2 que, en
au conjunto, es andlogo al represontadc em 1la figura 2 y de
1la patente principal, y, por otra parta, al pimto G del come
parador 5 que puede scr anflogo al representado en In figurn
5 de 1a patente principal, a través de un dioclo sepavadior 56
que evita la modificacifn del valor de las tensiones de
Uy + U, creado por 1a resistencia 54 cusndo el valor de la
tansi.&x%tainfarioralnamﬂ,+Uz.------—--

Ia tansifn cdbtenida a la salida de esta rosisten—
cm%.mc.eshtmmu“apum.laentmaasm

owws‘. S M GN G e AN N W GRS WD G W S P O G G WE TR S W S

Com0 se mestra en la figura 12, en las pegueiiag
velocidades de rotacidn d¢l motor, la suma de las tensiones
Utyuznoalmullvalcrdoumimuymmhm
posicida de U, a esta euma Uy + U, pernits alcanzar cate va-



10s -

15«

20«

25«

lor de tensifn 03 ¥ cargar la bodhina 9. A continuscidn, cuspn
to més eumenta la velocidad de rotaciln del motor més oumen—
talamﬂ,«-%, afnoue, U4maaeeapeﬁaningmafmeiﬁn—
y el inicio de carga de la bobina se realisa cuando Uy + U,
coincide eon Uy {ver 1a 1fnea = tr=30s en la figurn 12)s - -

En ol caso deo wn motor llamado agimétrico, el tien
po que separa dos chispas de encendido no es constante, y ep
nocesario dividir el ciclo de encondido asimétrico en varics
cicloo de encendido oimétricos. A fin de realisar esta divie
sidn, se instala en P wn slemento separador constituids o
bienpqrmhéscmmoatabla, obimpurm:egiatmde&g
ealnje, 0 bien inclusgo por wn conjunto contadore-descodifica-
dor. So pueds también utilicar sl circuito de distriduciin

A £in de explicar major esta realisacidn, se harfi
referancia = la figuwa 13 qus representa, esquemdticamente,
un aistema adaptado para el encandido de wun motor asimétrico
cuyo ciclo de encendido puede ser descompussto en dos cicles

Este pistenma compronde, comd Be ha deserito ante~
riormente, w datactor d¢ sefinles 1, wn amplificador 8, una
bobina 9 y un puente de resistencia 7 que proporciona ls tep

3

Segfn la invemcién, un elememto soparador ropreseg
tado por la referencia 55 do la figura 13, ¥y que pusic eetar
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el interior del sistema de conformacidn 2, el cunl sistems

estd compuestio entanoes por una parte 24, constituida princi
paelmamte por el trongsistor 10 y su resistencia de carga 50

(ver la figura 11), y por dos partes 2B y 2Ba, constituides
cada una por un condensador 20, wn transistor 11 y una resig
tencia de carga (ver figura 1) e w c c v e e cn v = m - -

A cada wa ds las 203 salidas de la bdsculs biesty
tls 55 estd canectado en derivacidn un circuito compuesio
por wn slemento 2B § 2B descrito antaricrmente, por un geng
rador taquimdirico 3 & 3a, un integrador 4 § Ja, wmn amplifi-
cador continuo 5 4§ Sa y vn comparador 6 § 6r, siendo eston
slomentos iddnticos a los descritos en la patente principal.
Una resisiencia 54 4 54a puede estar conectads ot oada civ-
cuito en derivacidn, como en la realisacidn representada on
las figuras 10 y 11, cuando sea necesario para las pequefias
velocidades de rotaciln del WOEOTs = = = = = o = = = o = = -

Ios dlagrauas representados en 13 figura 14 facili
tardn la comprensidn del funciomamiento del sistema dc cote

tipo, - Gy G WS G WP WD W P W P G WP GE SR Y YN W WS G SN R WR S Ay W

- El diagrama C, reprecenta las sefizles de mando 53
lidas del detector 1, ¢l diagrama C4 representa las sefiales
complemantarias proporcionadas por la bdscula biestadble. El
dimmczmtaluadttmmmﬂ,+nzxﬂm+
Um. que corresponden cada una a uno de los circuitos en do-
rivacifa, el WGJ reprecenta el carfeter do la ten~
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pifn en @l primario da la bodbina de encendido y el diagram
cé. el cardcter de la corriante gue atraviess el primaric de
hmkmﬁo.—n-nnnuﬂ—uunnuua--

_Acmwfmm(niﬁﬂa)gt&omm
(Uyy + Uzy) ¥ Uy 61 mando del inicio de carga de la bobina
se realiza; el &rgulo de decalsje entre los dop circuitos en
derivacifn se obtiens por las carectorfsticas de la biscula

Qm&amm&ommmuzgnamm
funcidn de 1a velocidad @e rotacidn del motcr pueden no gexr
sengibles g 1z asimetrfa del motor, gus ea wn prollem do po
sicidén mpgular, se podrs pues traducirlas por wio sole de
los doa valores U, 8 U, no necesitando entances nfs que wn
solo dispomitivo &,Wmmm&%Gﬁaa. -

aasaelmécmmmuimimm
ser aportadas a astas realizaciones sin galir por ollo del
marco de la invencidn. En particular, cumds la distmetrfa
del motor necovite deoccmponer el ciclo de encendido en mis
de dos ciclos dg encendido elenmentales, es necesario utilie
zar un elemento separador que tenga mis de doo salidas, de
dnde la utilizgacidn de registros con decalnje o de comjunto
contador-descodificador, o del circuito de distribucidn del
pictens de encendido, =~ m s e c e w e c e v e - - -

Para utilizar el sigiama representaio en la figasn
10 en un motor asimétrice, las informeciones suninistralas
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por las salidas, o bien de la biscula biestable, o bien do
rogistro de decalaje, ¢ bien del conjunto camtador-deecodifi
codor, s insuficientes puestc gque no representan ias sefin-
len proporcimadas por ol detector de posicidn angular, pero
aokre todo gl tiempo que separa dos smcondidos sucesivos
(ver ol diagrema C, de la figura 14). Es pues necesaric com~
pletar el elemanto separsdor 55 con una légioa cpropiaia pa-
iaqmlaeuﬁnlncaaudaedcwtenlmtoaepamﬁorm
utilizables por las resistoncias 54 y S4a. Esta ldgica combi
na las seiiales obtenidas en el punto P con las sefinles obtew
nidas en salida o bien de la bdscula biestable, o bilen del
registro de decalaje, 0 bien del comjmto contador-dencodifi
oador, ¥y esto segtht wn modo de realigacidn definido & eontiw-
nuacifn. Bn ¢l punto P, se obtiens wna peilal de posicidn an~
gular A gue recuerda la tensifn Uy» Bota seildl A es oxplota-
da, por ejemplo, por la bdscula bieatable del elemento sspa-
rador 55, que suministra sefiales complementarias B; y B, que
no sm otrss que las sefiales del dimgrama Oy de la figura
14 Ia 18gica coubinatoria suplementaria pusde estar congti-
tuida por unas puertas CU. tha do las pusrtas OU recibe la
seﬂalAylaaeﬁnlB.,ywmiatmmaseﬁﬁD,. Ia otra
mwammmaymmMBzymmsmm
aeﬂalvz. I.csueﬁalean, yﬁzmmdmmutmmoMam
por wn elesuento 54 de superposicifn de Uy sobre Uy + Uy ¥
provocar la carga de la bobina como se ba indicado en la fi-

m‘z. W A NE GRS G AR R N WS G G NN @S WS 0 AR B G G WS NS T A A WS ae

..o I __A

Se declaran de novedad y propiedald para Espafia,
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gua territorios y plazas de soberanfs, los siguientess - - -

REIVINDI CIOHES

1+~ Procediniento de encendido para motores de cop
bustién interna, en particulsr para vehfculos autondviles a
partir do wm sigtema de eucendido que comprende, entre otroe,
una bobina elevadora de tensifn, caracterisado porque consig
te an engendrar una primera tensidn U, de.valor proporcionnl
8 la dimenaifn de la separacifn zngular entre unn posicidn
da roferencia y la pomicidn variechle angularmente dé uwn sle-
mento movido en yotacién proporeimaloente a la veloeidad
del motors ¥ una gegunds tanaidn U, do valor en funcide 2o
1a velocidat do rotmceidn del motor, de manera tal gque, cuane~
do la sums de las tensimes U, + U, coincide con wa tensifn
de unbral %dawulcrma’tmhxdmmm, a8 dispara
impulso de mando del inicio da cavgs de 1a bobinn de manern
que @6 obtenza wn tiempo de puso do la corrients necesaria,
Mieimteycmm.m&iébabom. cmlquieraqﬁs aea
1a velocida? ds rotacidn del motor, para limitar el coneumo
do corriente de dicha bobina en las bajas velocidades de ro-
tacidn y ndo particularmente cuando la tensifn de alimente~
cifnesplevaig,. v rr c v m e rcccrcrrn -

2.~ Procediniento segin 1z reivindicacién 1, carag
terisado porque consiste en engendyar, a partir de la posi~
cidn angular del cigliefial, wia tensifn U, con dentados de dy
racifa angular constante y de valor de cresta superior al vg



Se

10?

“ 18-

ler de Ia temsifn dg referencia Uy, eatando sste tenalln U,
mmhahmammimv,yvzdam

qQue, o las poquelias velocidados da rotacida del motor, la
carga de 1a bDobina se realice aiemprs, realisfndose el ini-
nio&mgamamtem@eﬂvﬁwdeu‘cmiu
m01valwae'n3.--------'«-----------

3.~ YEROCEDINIENTO DR MMCENDIDD PARA NOPORES B Cop
BUITION INTEHNA®, = o v o o0 40 o %0 0 o0 o0 00 o0 ok up 0 &5 o% = = o

Todo elle comforme s descrile y reivindica en la
pmummmomuammjm:mw
mecamograliaias por wna gola de sus carms, ¥ de sels lfainas
de dilmjos gue la ilustran.

MADRID, 27 MOV. 1974
P.Ae B, CURBLL SUROD
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