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- La invencién ge refiere a transpormdorns
: de cadenas de giro mdial. Para el transporte de
grandes’ ﬁnidades, tales como bobinas de acéro o aln
.'minio, compue.stos unitarios que varien de unos om—-
tenares de 1ibras a mez de cincuen'ta tonaladas, a9
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| cadena, ¥ poder prOporclonar al”unos medios externos para yro
'ducir las fuerzas necesarias para superar la friccién 1ateral

utilizan transportédores pesados de cadena de gran capacidad.
Aunque el tranSpértador tipico de este fiéo sigue uwna treysc-
toria recta, a veces, es hecesario cgmbiar la direbcibn del r¢
corrido del material. Un transportador adaptable para este bij
po de descarga e@s aquel que sea capaz de sezulr wa tra&ccto-
rig radial, 0 c1rcu1ar, para cambiar la direccién de recvrri-
do del material.

-
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Un transporfédor de giro radial tipico utiliza ure

cadensa que emplea carros de dos o cuatro ruedas, que no tienen

la posibilidad de seguir una trayectoria curvyg horizmibtal sin.

"rozamlento lateral de los rodiliOS de cgdena en la trayeutor1$

curva, Este disefio debé'coﬁtemplar una elevads tensién en la

provocada por el rozamiento de los rodillos. |

you § diseﬁo tipico: incorpora unos eges de cadena que .
se encuentran rigidamente sujetados g los eslabones de la: ca;
dena ¥y que; en algunOS ‘casos, constituyen una condicién rigida
entre eslabones adyacentes. En. otroe casos, 1l0s ejes so man-
tienen 51emprerparalelamente eptre si. En cualquiers de ambua{
casos, 1los rodillos de cadena estén sometidos gl rozamianto |
anteriormente deserito, ) ' - ' e

La patente de los Estados Unldos nﬂm. 1.000.107 muea*'

tra una serie de segmentos de cadena, cada uno de 10s cuales

{iene una porcién de base con brazos paralelos separado que S8

extienden a partir del mismo, Un eje-con rodillos en cada ey;i
tremo se extiende desde la porcidn de base de cada sagmento v

los brazos del segmento adyacente.

En las cadenas expuestas en las patentes de 1os Ewta

' »doa Unidos Nﬁms. 1.965 285, 2.091 836 y 2. 250 933, aparecen i
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dispositivos esféricos, pero en ninguna de ellas se muogtran
rodillos. : . C o

Ia patente de los Estados UnidOS,ném. 2.646.160 de
Michna, representa una cadena con wna serie de segmentos y si-|
milares que pueden pivotar en relaciém mitua. Cada sezmaato
tiene wm eje con un rodillo en cada extremo, '

La patente de los Estados Unidos ntm, 3.575.282 de
Gaiotto, muestra una: serie de segmentos similares de cadena o0
nectados por ejes con. rodillOs en cpdn extremo. Los segmentos |
son capaces de oscilaciOn ,relativa gracias al hecho de que ca~
da junta de 0sci1aci6n al menos uno de los segmentos se en-
cuantra montado de manera oscilante sobre el eje del rodillo.

. Ia patente de los Estados Unidos ntm, 2.941, 657. de
Newoomb, nuestra una cadena sagmentada y oscilante con ealabo-
nes. no similares, '

,', La cadena de la presente 1nwencién en la forma prafa
zida, consiste ‘an una serie de aegmentOS iguales, oada uno de
1os cuales tiene una base cantral, y cada uno de 10s cuales -
tlene dos brazog_paralelos separados que se extienden J.ongitudp_

nalmente sobre la base para montgrse a horcajadas sobre la ba-
se del sogmento siguiente. En la base de cada segmento'se en-,
cuentra montado un ctmectador esférico para recibir un .eje quq
se extiende a ‘través de los brazés de los segmentos adyaoenies
de la cadena. El eje tiene rodillos en cadg extremo, ¥ cada f
eegmento de cadena puede girar en un plano horizontal 0 en r&‘
lacibn a los segmentos adyacentes graoias al conectador esfér*'
co0 en cadg segmento de cadena. Para unirse a ung guia curva an:
los giro horizontales se proporeionan rodillos lateralas. f

La figura 1 es una vigta en perspectiva de¢ una parie |
de ung cadana'tranqurtadora representada con platalormas do E
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rtudinal de base 16a v dos brazos lonaltudinales separados latg

_tra; de base para montarse a horcajadas sobre la porcifm cen~

 sifn en el oriflclo 18 de la porcibn 16a de la base de la br1¢

1a cadena para el. transporté de la carga omitidas en élvuno dg
los segmentos ¥y representa en lineas discqntinuas en otros vqg
nentos, '

ILa figura 2 es wna vista en planfa de wa parte de lg

cadena representada en la figura 1, con algzunas partes repre-!

sentadas en seceitn transversal. :
La figura 3 es una vista en alzada efectuada siguian
do la 1inea 3-3 de la figura 2. 7
La figura 4 es wa vista en seccifn transversal, rea-
llzada siguiendo la linea 4-4 de la figura 3.

) En 10s dibujos se representa ung cadena frénsportado-
ra 10; pesads y de grﬁn capacidad ﬁafa el trénsporte de articu
1os que 1ncluye segmentos idénticos 12. Cada segmento 12 incWW
ve una plataforma para el transporte de articu103 14 unida a

una brida 16. Cgda brida 16 incluye wma- por016n cential longi~
ralmente 16b que se extienden hacila atrés desde la porcibn ca

tral de bhase 16a de una brida adyécente. Cada bése cenbral 1i6g
inciuye un orificio 18 Una esfera truncada 20 tiene un orifi-

clo 22 pasante y es rec1bida en un soOporte para bolaz 24, E
soporte para bolas 24 se encuentra formado en un anillo 16 pa&
tido a lo largo de un plano central A para pemitir recibir eq
ol mismo la citada ‘bola. Una vez colocado el citado anille paﬁ
tido 26 aglrededor de la bola, el conaunto se introduce g pra~|
da. ) _ §
Los brazos 16b de la brida en cada segmento moluveni

<

H
orifioiOS 1l6¢ que, cuando los segmentos gdyacentes de ca@ena,j -
se encuentran en relacién montada, estén alineados gon al or-r
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‘Los rodillos 30 estédn montados en la varilla de eje 28 por ue-

|
w
!

i

N 7 . '

ficio 22 de la bola 20. Una varilla de eje 28 se¢ encuentra re+
cibida fuertemente a través de la bola N ﬁe 1os brazos Par| sd

portar los rodillos 30 en cads extremo exterior de los brazos.

dio de coainetes de rodillos 32, y &iren a 1o largo de wa sy
perficie del SOporte de carga 33.

Al menos un brazo de cadé brida tiene un ‘par de cha-
pas verticales separadas 34, 35 que se extiendén hacia fueran
a partir del mismo. Un eje vertical 36 se;encuentra montado en
la chapa para recibir un rodillo hqrizqntél de gﬁia 38 entre
las mismgs., EL rodillo de gula, que va nntado giratoriamente

en el eje 36, sé ektiende hacia afuera més allé de los rodillde '
verticales 30 para unirse a una superficie ourva de guia 40 o

impedir el rozamlento de los rodillos 3 sobre la superfioie
de gufs 40 dur&nte el giro horizontal de la cadena. -

Se comprobaré que con esta oconstruccién ceada segmentg
de cadena puede pivotar en w1 plano vertical en relacian al.
segmento adyaoante, alrededor del eje del centro del eje 2% !
gracias al movimiento pivotante de la bola 20 en el receptécui
lo 24, Dado que la bola 20 puede pivotar en el receptdculo Ogl

| eada segmento puede vitoar en um ‘plano horizontal con ralaciéd

al segmento adyacente alrededor de un eje central vertical C

I
a través de la bola. , j

De esta forma, la cadena no solo puede flexionarse,

~verticalmante cuando se mueve en pequefias irrwgularidades en i

el auelo, sino que también puede girar en un arco circular le
ra cambiar la direccidn de movimiento del transporte del artl
culo, ,

Aunque el mejor modo contemplado parg llevar a la
préotica la presente invencién e ha descrito y mogtrado en 1g

1
5
y
l
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dmbito de la presente invencién.

toy por 1lo que se solicita Patente de Invenoibn por 20 aﬁos

. segmento para mqntarse a horcaaadas sobre la porcién de bgse

' P o ' L
presente memoria, es evidente qué podrén intrqducirsé'mo%ificfk

ciones y variaciones en el mismo sin apartarse por ello del

-

NOTA

Descrita suflclentemente la naturaleza del invento
asi como la manera de reallzarlo en la préctlca, debe hacerase!
constar que las dlspo siciones anteriormente 1nd1eadas S0n sus-
ceptibles dg detgl;e_en quanto no alteren su principio furda-
mental. También se hace constar que el iﬁvéﬁtO'corrésponde a
ung golicitud de patente presentada en Norteamerica con el n?
418,640 de 23 de Noviembre de 1973, aoogléndose por 1o tanto
a los beneficios que conceden 1os Convenios Internacionales en .
vigor, siendo lo ‘que constituye 1la esencia del referido inven»

en Espaﬁa sobre: PERPEGCIONAJIENTOS EN TRANSPORTADORES DB CADE
NAS DE GIRO RADIAL' oargcterizéndose por 1o sigulente'_

.- Perf90010namlentos en transportadores de cadenss
de giro. radial, caraoterlzados porque Be formg caca cadena por
una serie de segmentOS, cada uno de log cuales tiene una por— !
cién de bgse y un par de braz0s que se extlenden a parbtir de

la porecibn de base, encontréndose separados 1os brazos de cadg

de wn” segmento adygcente, i eae que paca g través de 10s bra+
z0s8 separados de cada segmento y con wn rodillo en cada exire:
mo hacia el exterior de los brazos, medios que definen una co+-
nexibn plvotante entre cada eje y que pasa a través de wn par

de brazoa,separgdos ¥y la porcibn de base del gegmento adyacans

te recibida entre 1os brazos, para enlazar los.sagmentos Palsg
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: aeparados de cada segmanto Y teniendo un rodillo en cada exmri

movimiento pivotante lateral entre ellos.
2.~ Penfeocionamlentos segin la feivindicaoibn 1, ce
racterizados porque cada sesmento de cadena incluye unag plata
forma para el soporte de griioulos. :
3e- Perfeccionamientos segln 1a'reivindicaci6n 1, oca- '

racterizados porque al menos algunos segmantos tlenen rodilloq
laterales de guia. , ' : - i

4.~ Perfecciongmientos éagﬁn las reivindicaciones an;’
teriores, éaracterizados porque la cadena 3e forma por una 2e4
rie de segmentos cada uno de los cuales tienen una poreidn de
base y un par dé brazos que se extiemden a partir de la'por;
citn de basé, encontréndose separados 1os brazos de cada seg-
ménto para montgrae a liorcajadas sobre'ld poreifn de base de‘

segmento adyaoente, pasando m eja a través de los brazos

mo exterior de 1os brazos, pasando cada eje a través de la PO~
glcién de base de un sagmento adyaeente, definiendo los ejes
mos miembroa de conexidn para enlazar entre si lcs uevmentos,:
teniendo cada una de las porciones de base un reeeptéculo, y.
1levando cada -eje un miembro de bola recibido en el raceptéeu-
1o pars permitir el movimiento pivotante entre los= sagmantos

|
t

conectados. .
Sem PerfeccionamlantOS segin las reivindicaeiones 1 @
4, caracterizados porque la cadena ne forma por una perie de
aegmantos idénticos de cadena, cada uno de los ouales incluye
una poreién de base que incluye wm receptaculo, medios que cQ
nectan segmentos adyscentes de cadana que»inoluyen un eje con
un miembro de bola en cada eje, extendiéndose. cadn ejo aentyz

dos segmentos adyacenmes de cadena y conecténdolos entre el

can el miembro de bala recibido en el receptéculo de un sqnueﬁ
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'aberturas alineadas lateralmente un eje que se extiende a tra

vés de las aberturas de 10s brazos de cadn segmento de eadana

'dena a través’ de las aberturas laterales del mlsmo, encOntrén

dlllOs ‘con 1la citada superficle de 30porte de eanga.

8-

‘
-

to adyacente de CQdena, ¥y wn rodillo mantado en ocada curVatu-

Servme e wa e

l

ra de cada eje de mancra que ¢l segmento de cgdena puoda mov‘"
se slgulendo un arco cirecular. '

6.- Pexfecclonamlentos seglin las reivindicaciones ant

teriores, caractezizados porque cuando la cadena Parg el tran

Iha

porte de carga, sSe muve sobre ‘una superflcle de soporte de 1a

carga, incluse la cgdena, en comblna016n, wa serie de segmen-.

tos idénticos de cadena, cada uno de los cuales ineluye una |

porclbn que forma un receptéculo ablierto esfirico en lados laT
terales ‘opuestos del mismo e incluyendo también una poreién |
adaptada para llevar sobre la misma ciertos articulos, inclu-

yendo igualmente cads se*mento de cadena dos brazos 1onbitudi-

hales separados lateralmente, que tienen en los mimos unas

Yy a través del receptéculo de un sagmento adyacente de la ca-!

dose 1nterpuesto el receptéculo qpe forma parte del segmento
de la cadena entre 10s brazos de los sagmentoB adyacentes de
1a cadena, w miembro esférico en cadg eje dentro de un reocept
téculo correspondiente de un segmento de cadera, ¥y un redille

en cada extremo de cada eje hacia fuera de 1os brazos de un

sagmento adyacente de cadena, pues"hoe e cortacto dlchos ”o~:
i
7.- Perfeccianamlentos segﬁn la reivindicacibn 6, cas
racterizadoS pc:que cuando la cadena se mueve a lo 1argo da nn{lu
superficie curVa de guia, cada segmento de cgdena tiene un raT
dillo lateral de guia que se extiende més all4 de 1los rodmlJQs
an lg superficie de 50porte de earga pars unirse a la superfm%
cie curva de guia. _ ' A -]
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Vla presen’be Memoria y en los dibu;jos ad;juntos.

s

8.~ Perfecciomamientos en transportadores de cacenas
de giro radial, tal y como queda sustanciulmen'be descrito en

Este Memoria consta de nueve hojas eaoritas a miguing
Por ung 80la cara. '

Madrid, 22 NOV. 197‘!’ ,
| FMC CORPORATI ON. IR

} Y MODEL

T




VOINQ VPOH

*NOIIVEOJNOD OWI



FMC CORPORATION,




“HOJA UNICA

{4 —
: &b —16b 24
N 38
32
B~ 8 {oe
P lee 22 ! e
28 4
35
22 33
30 —= 20 26 30/




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



