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Perfeccionamientos en transportadoras de 
cadenas de giro  rad ia l.

sdoácíJan ie.'im  CORPORATION, entidad norteamericana, residente on 
111 E. Wacker Drive, Chigado, I l l in o is , BE.tfU. de A.
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La invención se refie re  a transportadores 
de cadenas de giro  rad ia l. Para e l transporte.de 
grandes ünidade3, ta le s  como bobinas de acéro o íilu 
minio, .compuestos unitarios que Varían de unos cen- 

•5. tenares de lib ra s  a más de cincuenta toneladas, se
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u tiliz an  transportadores pesados de cadena de gran capacidad. 
Aunque el transportador típ ico  de este tipo sigue una trayec­
toria recta, a veces, es necesario cambiar la  dirección dal rn 
corrido del m aterial. Un transportador adaptadlo para este t i ­
po de descaiga es aquel que sea capaz de seguir una trayecto­
r ia  rad ia l, o c ircu lar, para cambiar la  dirección de recorri­
do del m aterial.

- t

Un transportador de giro  rad ia l típ ico  u t il iz a  una ¡ 
cadena que emplea carros de dos o cuatro ruedas, qué no tienen 
la  posibilidad de seguir una trayectoria curvej horizontal sin! 
rozamiento la te ra l de los rodillos de cadena en la  trayectoria 
curva. Este diseño debe contemplar una elevada tensión en la  
cadena, y poder proporcionar algunos medios exteraos para pro 
ducir la s  fuerzas necesarias para superar la  fricción  la te ra l 
provocada por e i rozamiento de los rod illo s. j

Él disieño típ ico  incorpora unos ejes de cadena que 
se encuentran rígidamente sujetados a lo s eslabones de la  ca­
dena y que, én .algunos casos, constituyen una condición rígida 
entre eslabones adyacentes. Envotros casos, los ejes se man- ¡ 
tienen siempre paralelamente entre s í .  En cualquiera de ambos} 
casos, los rod illos de cadena están sometidos aL rozamiento 
anteriormente descrito.

La patente de los Estados Unidos nóm. 1.000.107 muesj- 
tra  una serie de segmentos de cadena, cada uno de lo s cuales ¡ 

.tiene úna porción de base con' brazos paralelos separado que sis 
extienden a p artir  del mismo, Un eje con rod illos en cada

' Itremo sé extiende desde la  porción de base de cada segmento y; 
lo s brazos del segmento adyacente. . ' ¡I

En la s  cadenas expuestas en la s  patentes de los Esta]- 
dos Unidos Núms. 1.965.285, 2.091.836 y 2.250.933» apax’eóen j3 0 .
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dispositivos esféricos, pero en ninguna de e lla s  se muestran 
rod illos.

la  patente de los Estados thidos núm, 2.646.160 de 
Michna, representa una cadena con una serie  de segmentos y s i­
milares que pueden pivotar  en relación mútua. Cada segmento 
tiene un eje con un rod illo  en cada extremo.

la  patente de lo s Estados Unidos ntim. 3.575.282 de 
Gaiotto, muestra una serie de segmentos sim ilares de cadena oo! 
nectados por ejes con.'rodillos en cad9 extremo. los segmentos
son capaces de oscilación re la tiv a  gracias a l hecho de que ca­
da junta de oscilación, a l menos, uno de lo s segmentos se en­
cuentra montado de manera oscilante sobre el e je  del rod illo .

la  patente de los Estados Unidos núm. 2.941.657, de 
Neweomb, muestra una cadena segmentada y oscilante con eslabo­
nes no sim ilares.

La cadena de la  presente invención, en la  forma prefe 
rlda, consiste en una serie  de segmentos iguales, cada uno de 
los cuales tiene una base central, y cada uno de lo s cuales • 
tiene dos brazos paralelos separados que se extienden longitud^ 
nalmente sobre la  basq para montarse a horcajadas sobre la  ba-l 
se del segmento siguiente. En la  base de cada segmento se en­
cuentra montado un conectador esférico para rec ib ir un eje que 
se extiende a través de los brazóá de lo s segmentos adyacentes 
de la  cadena. El eje tiene rod illos en cada extremo, y cada | 
segmento de cadena puede g ira r  en un plano horizontal o en re~¡ 
laoión a los segmentos adyacentes graoias a l coneotador esférf1 
co en cada segmento de cadena. Para unirse a una gula curva en 
los giro  horizontales 3e proporcionan rod illos la te ra le s .

la  figura .1 es una v ista  en perspectiva de una parte 
de una cadena transportadora representada con plataformas do3 0 .
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la  cadena para s i. transporte de la  carga omitidas en alguno de 
lo s segmentos y representa en lín eas discontinuas en otros 
meatos.

La figura 2 es una v ista  en planta de una parte de laj 
cadena representada en la  figura 1, con algunas partes repre- i 
sentadas en sección transversal.
- ■ La figura 3 es una v ista  en alzada efectuada siguí en 

do la  lín ea  3-3 de la  figura 2.
La figura 4 es una v is ta  en sección transversal, rea­

lizada siguiendo la  línea  4-4 de la  figura 3.
En los dibujos se representa una cadena transportado­

ra 10; pesada y de gran capacidad para e l transporte de articu 
l.os que incluye segmentos idénticos 12. Cada segmento 12 iac lu  
ye una plataforma para e l transporte de artícu los 14 unida a 
una brida 16. Cada brida 16 incluye una poroión central longi­
tudinal de base 16a y dos brazos longitudinales separados la t í; 
raímente 16b que se extienden hacia atrás desde la  porción cer_ 
t r a l de base para montarse a horcajadas sobre la  porción cen­
t r a l  de base 16a do una brida adyacente. Cada base central 16; 
incluye un o rific io  18. Una esfera, truncada 20 tiene un o r if i  
ció 22 pasante y es -recibida en un soporte para bolas 24. El 
soporte para bolas ’24 se encuentra formado en un an illo  16 pal 
tido a lo largo d:e un plano central A para permitir rec ib ir eij
é l mismo la . citada bola. Una vez colocado e l citado an illo  paiFT
tido 26 alrededor de la  bola, e l conjunto se introduce a pre-| 
sión en el o rif ic io  18 de la  porción 16a de la  ba'se de la  bri-j-
da. i

i
Los brazos 16b de la  brida, en cada segmento incluyen ¡

i  •.o rif ic io s 16c que, cuando I 03 segmentos adyacentes do cadena,
se encuentran.en relación montada, están alineados con e l oríII
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fio io  22 de la  bola 20» Tina v a r i l la  de eje 28 se encuentra re-| 
cibida fuertemente a través de la  bola y «e  loa brazos para sd 
portar los rodillos 30 en cada extremo exterior de los brazos, 
loa rod illos 30 están montados en la  v a r i l la  de eje 28 por me­
dio de cojinetes de rodillos 32, y giran a lo  la igo  de una su­
perfic ie del soporte de oarga 33.

Al menos un brazo de cada brida tiene un par de oha 
pas verticales separadas 34, 35 que se extienden hacia fuera 
a p a rtir  del mismo. Tin eje v e rtic a l 36 se encuentra montado e¡n 
la  chapa para rec ib ir un rod illo  horizontal de guía 38 entre 
la s  mismas. El rod illo  de guia, que va montado giratoriamente 
sa e l eje 36, se (extiende hacia afuera más a l lá  de lo s rod illos 
vertica les 30 para unirse a una superfíoie curva de guia 40 o 
impedir el rozamiento de lo s rod illos 30 sobre l a  superficie 
de guía 40 durante e l g iro  horizontal de la  cadena.

Se comprobará que oon esta construcción cada segmente 
de cadena puede pivotar en un plano v e rtic a l en relación a l
segmento adyacente, alrededor del eje del oentro del eje 28 
gracias a l movimiento pivotante de la  bola 20 en el receptácu-i 
lo  24. Dado que la  bola 20 puede pivotar en e l receptáculo 22,1 
cada segmento puede v itoar en un' plano horizontal con re lac itó  
a l segmento adyacente alrededor de un eje oentral v e rtic a l C i 
a través de la  bola. í

De esta forma, la  cadena no solo puede flexionaroe I 
verticalmente cuando se mueve en pequeñas irregularidades en j 
el suelo, sino que también puede g ira r  en un arco c ircu lar pa­
ra cambiar la  dirección de movimiento del transporte del a r t í­
culo.

Aunque e l mejor modo contemplado para lle v a r  a la  
práctica la  presente Invención se ha descrito y mostrado en ltj
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presente memoria, es evidente qué poárán introducirse modifica
; • í *T

dones y variaciones en el mismo sin apartarse por ello  cíel 
ámbito de la  presente invención."

NOTA

Descrita suficientemente la  naturaleza del invanto 
a s í como la  manera de rea lizar lo  en la práctica, debe hacerse i 
constar que la3 disposiciones anteriormente indicadas son sus-' 
ceptibles de detalló  eri cuanto no alteren su principio funda­
mental. También se hace constar que e l invento corresponde a 
una so lic itud de patente presentada en Norteamérica con el na 
418.640 de ‘23 de Noviembre de 1973, acogiéndose por lo  tanto 
a lo s beneficios que conceden los Convenios Internacionales efc. 
vigor, siendo ló  que constituye la  esencia del referido inven­
to y por lo  que se so lic ita  Patente de Invención por 20 años 
en España sobre: PERPECCICN AMENTOS EN TRANSPORTADORES DE CADE 
ÑAS DE SIRO RADIAL; caracterizándose por lo  siguiente: .

.1 .-  Perfeccionamientos en transportadores de cadenas 
de girO '.radial, caracterizados porque .se forma caca cadena por 
una serie  de segmentos, oada uno de los cuales tiene una por- 1 
ción de base y un par de brazos que se extienden a p artir  de 
la  porción de base, encontrándose separados lo s brazos de cada 
segmento para montarse a horcajadas sobre la  porción de base 
de un segmento adyacente, un .ejé que paca a través de los bra­
zos separados de cada segmento y con un rod illo  en cada extra-i- 
mo hacia e l exterior de los brazos, medios que definen una co­
nexión pivotante entre cada eje y que pasa a través de un par 
de brazos separados y la  porción de base del segmento adyacen­
te  recibida entre los brazos, para enlazar los.segment.es para
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movimiento pivotante la te ra l entre e llo s. . * * f
2. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, ce 

racterizados porgue cada segmento de cadena incluye una platas 
forma para el soporte de artioulos.

3. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, ca­
racterizados porque a l menos algunos segmentos tienen rodillorfi
la te ra le s  de guia. !

,  i

4. -  Perfeccionamientos según la s  reivindicaciones an 
terio res, caracterizados porque la  cadena se forma por una s©4 
r ie  de segmentos cada uno de los cuales tienen una porción de 
base y un par de brazos que se extienden a p a rt ir  de la  por­
ción de base, encontrándose separados los brazos de cada seg-

t

mentó para montarse a, Horcajadas sobre la  poroión de base de 
un segmento adyacente, pasando un eje á través de lo s brazos 
separados de cada segmento y teniendo un rod illo  en oada extro 
mo exterior de los brazos, pasando cada eje a través de la  po­
sición de base de un segmento adyacente, definiendo lo s ejes 
unos miembros de conexión para enlazar entre s i  lo s segmentos, 
teniendo cada una de la s  porciones de base un receptáculo, y.
llevando cada eje un miembro de bola recibido en el reoaptácu-

*

lo  para permitir e l movimiento pivotante entre lo s segmentos i 
conectados.

5. -  Perfeccionamientos según la s  reivindicaciones l  ;ir i
4, caracterizados porque la  cadena ce forma por una serie  de 
segmentos idénticos de cadena, cada uno de lo s ouales incluye 
una porción de base que incluye .un receptáculo, medios que co 
neotan segmentos adyacentes de oadana que- inoluyen un e je  con 
un miembro de bola en cada e je , ' extendiéndose cada eje entre j 
dos segmentos adyacentes de cadena y conectándolos entré s i ,  ; 
con e l miembro de bola recibido en e l receptáculo de un segmeA
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to adyacente de cadena, y un rodillo  montado en oada curvatu-' 
ra de Cada eje de manera que el segmento 'de cadena pueda movejr 
se siguiendo un arco c ircu lar. j

p .- Perfeccionamientos según la3 reivindicaciones an-j* 
teriores,-. caracterizados porque cuando la  cadena para e l trañ l 
porte de carga, se muve sobre una superficie de soporte de la ! 
Carga, inclusa la  Cadena, en combinación, una serie de segmen­
tos idénticos de cadena, cada uno de lo s cuales incluye úna ¡ 
porción que forma un receptáculo abierto esf .'rico en lados la ­
tera les  opuestos del mismo e incluyendo también una porción ! 
adaptada para lle v a r  sobre la  misma ciertos artícu los, inclu­
yendo igualmente cada segmento de cadena d03 brazos longitudi­
nales separados lateralmente, que tienen en los raisnos unas 
aberturas alineadas lateralmente un eje que se extiende a tra  
vés de la s  aberturas de lo s brazos de cada segmento de cadena 
y a través del receptáculo de un segmento adyacente de la  ca­
dena a través’ de la s  aberturas la te ra le s  del mismo, encontrán­
dose interpuesto el receptáculo que forma parte del segmento 
de la  cadena entre lo s brazos dé lo s segmentos adyacentes de 
la  cadena, un miembro esférico en cada eje dentro cié un reoepi 
téculo correspondiente de un segmento de cadena, y un rodillo j 
en cada extremo de cada eje hacia fuera de los brazos de •ai j 
segmento adyacente de cadena, puestos en contacto dichos ro­
d illo s  con la  citada superficies do soporte de carga. I

7 .-  Perfeccionamientos 3egún la  reivindicación 6, ca-j- 
racterizados perqué cuando la  cadena se mueve a lo  largo de uná 
superficie curva de guia, cada segmento de cadena tiene un ro-j- 
d illo  la te r a l de guia que se extiende más a l lá  de lo s rodillas 
en la ’ superficie de soporte de earga para unirse a la  superfi 
c ié  curva de guía*
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8 .- Perfeccionamientos en transportadores de cadenas
s .

de giro  rad ia l, t a l  y como ^ueda sustancialmente descrito en 
la  presente Memoria y en los dibujos adjuntos*

Esta Memoria consta de nueve hojas escritas a máquina 
por una sola cara.

Madrid, H  NOV. 1974
EMC CORPORATION. *
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