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La presente invencifn se refiere a perfec~
clonemientos en dispositivos para imprimir etiquetas
¥y simllares, y destinados de uwna forma pgrbticular,
aunque no exclugivemente, a imprimir etiquetas com

De informacibn codificada para sistemas de lecturas
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Los dispositivos para imprimir etiquetas con infor-
macién codificada, donde la informacidén en cada una de las eti
quetas es la misma, son aparatos bien conocidos. Normalmente,
estos dispositivos utilizan elementos rotatorios que facilitan
la impresifn y tamafio reducido del dispositivo impresor. Si cam
bia la informacibn em las etiquetas, la operacifm de reajustay
el dispositivo para obtener la informacifn de nueva codifica-
cifn es una operacién que exige tiempo. Asi mismo, ez esencial
cuando se imprime informacidén codificada sobre etiquetas, que
las etiquetas se puedan leer con facilidad sin preocuéacién
por imprecisiones o errores que podrian hacer que el sistema
de lectura estuviera totalmente carente de fiabilidad.

Teniendo presente 1o rxpuesto, el invento proporciong
un dispositivo que puede imprimir etiquetas codificadas en su
cesifn, cada una con informacibn codificada diferente y dicha
informacibn codificada puede estar prevista por cualquier médy
lo de Ordenes normal.

Ademés el invento comprende un digpositivo impresbr
de etiquetas que utiliza movimiento de rotacién para imprimir
las etiquetas y tlenen medios para eviftar el empleo de anillo
de dedizamiento o medios similares para activar eléctricamentl
los elementos impresores del dispositivo.

El invento comprende también un dispositivo impresor
de etiquetas que proporciona un sensor simple para comtrolar
e iniciar la rotacifn opuesta del dispositivo impresor y con-
trolar también el ciclo de impresifn por 1o que se imprime la
misma informacifn codificada o una informacién codificada difg

rente en etiquetas sucesivas invirtiéndose la rotacifn cada

Vvez que se imprime wna nueva etiqueta.



Otro objeto del invento es proporcionar un dispositi
vo impresor de etiquetas que utiliza una impresora que gira en
wng direccibén mientras imprime informacién codificada elegida
sobre una etiqueta, y después puede girar en direccién opues-
Be ta mientras imprime una informacifén codificada diferente sobre
otra etiqueta, con 10 que se producen etigquetas instantémeas
¥y sucesivas con informacién codificads diferente, Otro objeto
del invento es proporciomar un dispositivo impresor de etique+
tas que tiene una impresora que oscila durante cliclos sucesi-
10, vos de impresién con lo que se imprime informacién codificada
diferente en etiquetas sucesivas, que emplea una serie de cle+
mentos de impresibén gotivados eléetricamente colocados por ju
£03 en ladog opuestos del eje de rotgcién de la impresora y
wa fila que se extiende a través del eje de rotacifm, que du
15& rante wna rotacifn en un arco de 360o puede dotar a una etiqu
ta con informacin codificada precisa que se lee con facilidad,
que después invierte su rotacién en direccién para imprimir 1
etiqueta siguiente con wna informacioén codificada diferente o
la misma informacién codificada, que emplea un sensor de posii
20, cifm simple para controlar un motor reversible con el fin de
obtener la inversién de la rotacién, y que controla también el
ciclo de impresién con una circuiteria loOgica relativamente sim
Ple.

Otro objeto del invento es la provisibn ftnica en su
254 género por la cual oada uno de 1los elementos impresores de no
vedad, activados eléctricamente, de la impresora, funclong a
su propla frecuencia resonante para reducir al minimo el con-
sum0 de energig.

Los anteriores y otros objetos y ventajas del inven~
30, t0o resultgrén evidentes por la deseripeiln que sigue y por lo
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| iniciar la rotacibn y la direccién de rotacién del motor reveyr

dibujos adjuntos, en los que:

La figura 1 es un diagrama esquemdtico de un dispOsg‘
tivo impresor que incorpora los principios del invemto,

La figura 2 es una vista en alzado, parciglmente es-
quemitica del sensor empleado en el dispositivo de la figura
1.

Lg figura 3 es una vista en seccién tomeda en la di-
reccibén de las flechas 3-3 en la figurg 1, de la impresora y
de una serie de elementos impresores; y

La figura 4 es una vista de una etlqueta que se puede
imprimir emplesndo el dispositivo de la figura 1.

Refiriendonos en primer lugar a la figura 1, el n2 20
indica un mbédulo de 6rdenes que puede ser algwa formg de tew
letipo o méquina de escribir que suministra, despubs de la mg
canografia, los bitios binarios de numero elegido ubtilizando
m converitidor apropiado de BCD a binario y proporciona tam—

bién impulsos de cronometracitn para el dispositivo, Finalmen
te, la informacibén del médulo de’bérdenes se imprime en forma

codificadé mediante una impresora, indicadg de un modo general
por el némero 22, que se controla por medio de un control de
impresora 24, Un motor reversible 26, preferiblemente un motopr

de velocidades graduales 0 su equivalente, hace girar la impr

W

gsora 22 y funciona mediante wn control o mando de motor 28, Uh
sensor 30, seglin se explicafé, ge combing con el control o m

do del motor 28 y el control o mando de la impresors 24 para

gible 26 y para iniciar el ciclo de impresién de la impresora

22, con lo que cada una de las etiquetas 32 se imprimen con

informacién codificada 34 en forma de anillos concéniricos. E
tas etiquetas 32 se encuentran sobre un rollo continuo de pér
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pel adherente 36 que pasa por la impresora 22 en coordinacitn
con la operacién de impresifn de la misma mediante cualquier

digpogitivo de transmisién apropiado (no ilustrado); o sea, 1z
impulsién del papel adherente 36 con las etiquetas 32 se coor-
dinen con la impresién que se puede controlar medisnte el mb-
dulo de brdenes, despubs de 1o cual las etiquetas 32 con la ir
formacitn impresa y codificads 34 se quitan mediante una cuchi
lla de tipo apropiado o dispositivo similar (no ilustrado). S¢
ruede incluir papel carbdn entre las etiquetas 32 y la impresg
ra 22. Se pueden utilizar los medlios apropiados para abagstecex

™

tinta de marcar g la impresora 22.

COnsidefqndo en primer lugar la impresora 22 segin sé
iluatra en la figura 1, dicha impresora 22 comprende una cabe
za impresora alargada 38 que forma una caja para una serie de
elementos impresores, por ejemplo electroimanes 40, que se dig
ponen en una fila que gtraviesa el eje geombétrico de la cabezs
impresora 38. En un lado de la cabeza impresora 38 los electrqi
manes 40 forman un juego o bateria que tiene nlimeros impares
del 1 al 15 segln se indica., En el lado opuesto hay un Juego
0 bateria de electiroimanes 40 que llevan los nfmeros 2 a 16.
Esta bgteria de electroimanes de nimeros impares 40 se escalod
ngn con relacién a la posicitn de la bgteria de electroimanes
de niimeros pares 40 segln sme explicard.

Refiriendonos ahora a la figura 3, se ilustran en eg
ta figura 106 detalles de los electroimanes 40. Cadg eleotrol
men 40 es igual y el ilustrado es un electroimén normal y coms
prende dos bobinas 42 y 44 debanado respectivamente, sobre né-
cleos 46 y 48 que mantienen wna relacién de lado con lado, Ee-
tos nicleos 46 y 48 se unen apropiadamente a una base laminadd
50. Las bobinas 42 y 44 se debanan sobre piezas postizas de
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plastico 52 y 54, respectivamente, que se ajustan sobre los ni
cleos oorrequndiéntes 46 y 48, Las bobinas 42 y 44 se unen ma

1124

teniendo wna relacién de paralelismo péra conectarse a otmduc—
tores de salida 56 y 58, respectivamente, que, a su vez, se a-
coplan al control o mendo de la impresora 24. Una cabeza mévil
60 se coloca por encima de los nficleos 46 y 48 para formar con
los mismos, respectivamente, espacios de separacifm 62 y 64.
Los nficleos 46 y 48, la base laminadg 50 y la cabeza mévil 60
proporcionan un tragyecto de flujo y se fabrican de un mgterial
magnético relativamente buen conductor del flujo; por ejemplo,
acero o su equivalente, La ocabeza 60 se sujeta g una columa
pivote 66 llevada por la base laminada 50, mediante una tira
flexivle 68, Esta tira flexible 68 se aisla apropiadamente en
w exbtremo de la columna 66 y por su otro extremo se une a un
Pasador alargado 70 mediente una tuerca 72, El pasador algrga—
do TO se dirige en sentido descendente précticamente a mitad dp
camino entre 1los nficleos 46 y 48 a través de la base laminadg |
50 y termina en wn punto de marcaje 74. Este pwnto de marcaje
T4 se ve obiigado a la posicién ilustrada, inaectiva en 10 que
se refiere a impresifn, por otra tira flexible 76. Esta tira
76 se une también a la columng 66, Cuando el electroimén 40 se
instala en la cabesa impresora 38 y se mantiene en su sitio mel
dignte tomillos o medios similares, se puede instalgr un tor-
nillo de ajuste 78 para hacer contacto con la tuerca 72 y cam-
biar la separaciln de los espacios 62 y 64. De esta manera se
puede ajustar individuslmente czda par espacio de separgeibnm dp
los electroimanes 40, de forma que ¢ads electroimén funclione
e su freouencla resonante, v.g., la frecuencia tecénica de cadh
electroimén 40 se hace igual o précticgmente igual a la frecuen
cia de getivacién de las hobinas 42 y 44, De este modo, se ne-
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cesita una cantlidad minima de energia para hgcer funcionar ca+
dg electroimén 40 cuando se getiva y el flujo magnético resuls
tante desplazard la cabeza mévil 60 en gentido descendente, s
glin se observari en la figura 3, para cerrar 0 reduclr los eg
pacios de sepracién 62 y 64. Por consiguiente, el punto de may

caje 74 se mueve a su posiclién marcads con una cantidad mini-
ng de energia.

Refiriendonos de nuevo a la figura 1, el control o
mando de la impresora24 controla la getivacién de los electro
menes 40 y, correspondientemente, la activacién de los puntgi
de marcaje 74 a la posicién de impresibén al recibir una orden
del médulo de 6rdenes 20, ELl mando o control de la impresora
24 comprende un multiplexor 80 que se acopla a la saglida del
médulo de 6rdemes 20 y funciona para elegir, de acuerdo con 1
lbgica recibida del sensor 30, que mitad de la etiqueta 32 se
ha de imprimir con la informaci&n codificada 34. Un multivib

dor 82 se combina con un basculador de impresibén 84 de acuerd
con la légica recibidg del sensor 30 para inieciar, por medio

de un control o mando de impresién apropiado y una circuiteriﬁ
1l6gica activadora 86, el principio del ciclo de impresiémn por
parte de lg impresora 22 para imprimir la informgeibm codifi-
cada recibidg del mbdulo de 6rdenes 20 por medio del multiplet
xor 80, Esta operacién se explicar§ con més detalle més adela%
te continusndo con la figura 1, el motor 26, segln se ha men=-

ciomado es reversible y de cualquier tipo apropiado de motor

de velocidgdes graduales., El control o mando del motor 28 fun-

ciona para iniciar el funcionamiento del motor 26 de acuerdo
con tm impulso de cronometracibén recibido del médulo de 6rde—
nes 20 y gira en direcciém de las manecillas de un reloj o en

sentido contrario de acuerdo con la légica recibida del sensor
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ILa combinacién de los dos hace que €l basculador de direccién

30. El1 impulso de cronometracibén procedente del mbdulo de Ord
nes 20 para iniciar el funcionamiento del motor 26 se aliment
a un basculador de rotacitn 88, Este impulso de cronometraci

repone el basculador de rotacién con lo que se alimenta un im
pulso de rotacién o de puesia en marcha del motor a un contro
0 mando del motor apropisdo y la circulteria lbégica de gectiva
cién 90 y pone en marcha el motor 26 iniciando su rotgcibn, E

te mismo impulso de cronometracibén se alimenta a un basculado}

de direccifn 92 junto con la informacién 16gica del sensor 30,

92 recuerde si el motor 26 durgnte un ciclo de impresifn ante-
rior, giraba en direccién a las magneclllas de un reloj 0 en
sentido contrario. Si giraba en direccién de las manecillas

del reloj, entonces el motor 26 se activa por el basculador d
direccitn 92 de forma que durante el ciclo de impresién siguien
te gire en direccibdn opuesta 0 en la direccifn contraria a la

manecillas del reloj. Por lo tanto, cuando se imprime cada et

queta sucesiva 32, el motor 26 se ve obligado de este modo g

invertir su rotacibn y, por lo tanto, se evita la necesidad 4

W W

emplear anillos de deslizamiento o medios similares para todo
los conductores 56 y 58 que se conectan al econtrol o mando de
impresibén y circuiteria l6gica activadora 86. Estos se debe a

que los diversos conductores estén excitados, por ejemplo, duw-

rante la rotacién en el sentido de las mgnecillas del reloj &

1+

rante un ciclo de impresifn y no estén excitados durante el
clclo giguiente de impresién en el sentido contrario a las mad
necillas del reloj. Para detener el motor despuds de un ciclo
de impresién, la seflal légica del sensor proporcionads por el

sensor 30 se alimenta a un contador 94 que después de tres co

1]

tajes, en esta modalidad, activa un multivibrador 96 que en-
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via impulsos al basculador de rotacibn para reponerlo y desa-
rrolar una geflal de rotacién de pargpda de salida gque se alim
ta al mgndo del motor y circuiteria lb6gieca activadora 90 y d:E
pués al motor 26 despubs de girar, por ejemplo, 3800.
Consideremos ghora la figura 2 y los detalles del

sensor 3. Segtn se indica, existe un disco de realimentacitn
98 getivado por el motor 26 de forma que su posicién corres-
ponde a la de la cabeza impresora 38. Fijo con relacibén al di
co de realimentacién giretorio 98 se encuentra un elemento op
toelectrénico 100, que puede ser del tipo TIL 138, conjunto
fuente y sensor, fabricado por Texas Instruments, Incorporg—
ted. Este elemento optoelectrénico puede comprender un par d%
dfodos emisores de luz (no ilustrado) que cooperan con wn par
de fototransistores (no ilustrado) o su equivalente colocados
en gentidos opuestos con la periféria del disco de realimantg
cibn 98 entre medias. Este par de diodos emigores de luz y £0
totransistores y su salida se denominard en adelante como cas
nal de control de impresién 102 y canal de control del motor
104, La periféria del disco de realimentacifén 98 del trayectd
del canal del control del motor 104 tiene una ranura arqueads
106 y una muesca 108 que proporcioman los tres contajes duran
te un ciclo derotacibfm, El canal del control del motor 104
tendré un nivel de UNO 1lé6gico comenzando en la muesca 108 y

1 11)

prosiguiendo después en el sentido de las maneclillas del re—
loj, w nivel de CERO 16gico solamente en el escalén 110, wn
nivel de UNO 1légico en la ranura arqueada 106 y después un ni
vel de CERO lézgico hasta que se encuentra de nuevo la muesca
108, Se desgrrollan tres contajes a partir de estos cambios
en el nivel l6gico durante este ciclo de rotacién. ElL canal
de control 93 impresién 102, si se adopta de nuevo la rota-
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cifn en el sentido de las manecillas del relo), comenzando en
la muesca 108, tiene todavia un nivel de Uﬁo 16gico, despubs

en el escalén 110 un nivel de CERO 1lé6gico, y cuando se encuen~-
tra un escaldén 112 tendri de nuevo um nivel de UNO légico has-
ta que después de 380o 0 en la posicidén ilustrada en la renura
arqueada 106, tendrd un nivel de CERO 16gico de nuevo debido

al escalén 110, y de este modo finalizard la rotacién en el se

| 2

tido de las manecillas del reloj, Ocurre todo lo contrario con
ambos cgnales 102 y 104 si el disco 98 gira con rotacién en se

| {5

tido contrario a las maneq;llas del reloj.

Finalmente, los referimos a la figura 4 y a los deta~
lles de wna de las etiquetas 32. La informacién codificads 34
tiene la forma de una serie de anillos concéntricos 114, 116,
118, 120, 122, 124, 126, 128 todos desarrollados alrededor de
w centro 130, Estos anillos tienen una mitgd superior 132 y
una mitgd inferior 134. La cabeza impresora 38 se ilustra su-
perpuesta sobre la etiqueta 32 con sus electroimanes 40 de los
némeros impares y pares dispuestos en ung fila que atraviesa
el centro 130 y divide 0 separa la mitad superior 132 de la
mitad inferior 134 en un punto de aproximadamente 1800. En lo
que se refiere a la etiqueta 32 y a la forma en que la informg
cién se dispone sobre la misma, supondremos, con fines de de-
mostracién, que la mitad inferior 134, segfn se indicari, tie-
ne anillos 114 a 128 todos del mismo espesor porque 10s elec—
troimenes de nlmeros impares 40 estén imprimiendo continuamens
te. La mitad superior 132 muestra el gnillo 128 y el anillo
116 de doble anchura porque de este modo se advierte a la ex~
cansionadora, que puede ser una excansionadora de rayo laser o
de cualquier otro tipo apropiado que descbdifica 1la informgei
de 1a etiqueta 32, el hecho de que est4 explorando en la mita:r
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superior 132. El anillo 114 indica cuando se encuentra por pri
mera vez informacién codificada. Como es 1l6gico, si los anillo
anchos de la mitad superior 116 y 128 no se encuentran, enton-
ces se sabe que se estd explorando la mitad inferior 134, Ex~
plorando la mitad inferior 134 y moviendose hacia el centro
130, la mitad superior ancha del anillo 128, informa a la ex~
cansiqnadora cusndo se encuentra la informacibn codificads,
mientras que la mitad superior gncha 132 del anillo 116 indica
cusndo se completa la informacifn explorgda y finalmente cuandp
ge encuentra el anillo 114 sabe que ha terminado la explora-
ci6n. |

Si cualquiera de las mitades superiores de los anillos
118 a 126 es ancha porque estd imprimiendo uno de los electroi
nmanes de ntmero impar correspondiente 40 junto con su electroi
mén de nimero par adygcente 40, se formari uno UNO 1l6gico:; Es-
tas dog marcas conmutadas pueden llamarse también par digital,
Si solamente imprime el electroimé4n de némero par 40, habrj
entonces un anillo delgado en la mitad superior, segim se ilus
tra, que comprende un 4rea de luz y un Area oscura. Esto repre
gsenta un CERO 1légico porque el electroimén de nimero impar 40
no estd imprimiendo,

En la préctica, el médulo de 6rdenes 20 se activa para
proporcionar informacién en forma de bitios al multiplexor 80,
cuya informacibn se alimenta entonces al control de impresibtn
Y a la circuiteria l6gica activadora 86. Al mismo tiempo se
alimenta un impulso de cronometracién al baseulador de rotacitn
88 que 1o repone y da al control o mando del motor y a la cir-
culteria 16gica activadora 90 una sefial de rofacibén con lo que
el motor 26 comienza a glrar. EL mlismo impulso de cronometra-
cibn se alimenta al basculador de direccién 92 que, segfn se
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ha mencionado, recuerda en qub estado se encontraba el canal
102, Por ejemplo, el canal 102, después de un ciclo completo
de rotaci6n en sentido contrario a las manecillas del reloj,
proporcionard un nivel de UNO 16gico gl basculgdor de diree-
cién 92, Cuando se suministra el impulso de cronometracidn,
copilard este nivel de UNO 16gico y de hecho pondré el basculg
dor de direccibn para lg .rotacibtn en el sentido de las mane-|
cillas del reloj., Como es 1l6gico, ocurre todo 1o expueéto si
gse completa un ciclo en la direcoibén de las manecillas del red
loj, puesto que el canal 102 tendrd un nivel de CERO légico y
el impulso de cronometraciédn copiari este nivel de CERO 1légico
¥y, Ge hecho, repondri la direccibn del basculador 92 para lg
rotacibn en sentido ocontrario g las maneclilla del reloj.
Suponiendo que lg rotacién sea en el sentido de las
manecillys del reloj, el motor 26 comenzarid a girar en esta
direccitn y, en esta modalidad, con fines de demostracibn y
con relacibén a la figura 2, el disco de realimentacién 98 se
noverid hasta que el elemento optoelectrbénico 100 encuentre el
escalfn 110 en el disco de realimentacifn 98, 10 cual puede
ser después de cualquier magnitud elegida de robtacibn, v,.g.,
100. Ahora habri un cambio en el nivel 1lé6gico del canal 102
desde un UNO l6zico hgsta un CERO 1légico. Este cambio ge uti-
liza para getivar el multivibrador de control de impresibn 82
¥y por consiguiente, el basculador de impresifm 84 se coloca !
para la impresifn y esta sefial se alimenta al control de im-
pregibn y la circuiteria 16gica activadora 86, Esta misma tra
gicién en el canal 102 se suministra gl multiplexor 80 y al

Lo

control de impresibn y circuiteria l6gicg getivadora 86 para
establecer que mitad de etiqueta 32 se ha de imprimir, Como
el canal 102 se encuenira en el nivel de CERO légico, se eli-
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gen los bitios 6-10, y la mitgd superior 132 de la ebtiqueta
32 se imprime en primer lugar. La alimentacifn de esta aefial
de transicién desde el UNO légico hasta el CERO 16gico en el
canal 102 al control de impresién y circuiteria légica activg
dora 86 inieia la impresién del cédigo. O sea, infcia la acti
vacitn de los electroimenes gpropisdos 40, Despubs de aproxi-
mgdgmente un recorrido de 1800, el canal 102 camblard desde
un nivel de CERO 1l6gico hasta un nivel de UNO 16gico en el eg
calén 112 y se eligirdn los bitios 1-5 y se imprimirén la mi-
tad inferior 134 de la etiqueta 32. Se recordari que los eleg
troimanes de ntmero para 40 estdn gctivados continugmente en
los 360o de rotacibn y el electroimén adyacente de log elec~-
troimenes de ntmero impar 40 se activa o se deggctiva para
proporcionar respectivamente un UNO légico o un CERO légico
con el f£in de proporcionar el par digital mencionado de infor
ngeién codificgda. De este modo, el cambio del nivel légico
en el escalén 112 coloca el multiplexor 80 para elegir la mi-
tad inferior 134 de la etiqueta 32 pars imprimir la informg=
cibn codificgda y proporciona una sefial de nivel l6gico correp
pondiente al control de impresibn y circuiteria légica activa
dora 86 con el fin de imprimir la mitgd inferior 134 dela etin
queta 32 con la informacifém codificgda. Lg rotacitn continua
durante otros 180° nasta que se encuenira de nuevo el escallm:
110 y entonces el nivel 16gico del canal 102 cambia desde un
UNO 16gico hgata un CERO légico. Este cambio de nivel getiva
el multivibrador 82 que, a su vez, repome el basculador de im
presifn 84 parg detener el ciclo de impresién. No obstante, 1a
rotacién continua hasta que la ranura argqueada 106 se encuen—
tra en el disco de realimentaciém 98, 1o cual constituye el
tercer cambio de nivel 1légico en el canal 104 o tercer contaje
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'de haberse completado el ciclo de impresiftn, Cuando ulterior-

detectado por el contador 94 en el control o mendo del motor
28, Esto da por resultado un impulso de gotivacién que ge ali=-
menta al multivibrador 96, el cual, entonces, repone ol bascu-
lador de rotacitn 88 pars detener la rotacibn. La sefial de de-
teceldn resultante al control o mando del motor y cireuiteria
16gica gotivadora 90 tiene lugar aproximadgmente 10° después

mente el mbédulo de 6rdenes 20 se getiva y se obtiene de nuevo
el impulso de cronometracibén, tiene luggr la misma secuencia
de gcontecimientog. No obstante, ghora la direccién del bascu-
lador 92 en respuesta al nivel de CERO légico al final del oi-
clo de rotacién en sentido de las manecillas del reloj copiard
el nivel de CERO y repondrd el basouwlador de direcciém 92 de
forma que el motor 26 gire en sentido contrario a las maneci-
llas del reloj. La rotacibén se iniciard por accibn del basculg
dor de rotaciém 88 y el ciclo de acontecimientos seri después
el mismo excepto gque se producirin cambios de nivel 1lb6gico
opuestos.

Por lo expuesto anteriormente se comprenderi que se
pueden efectuar cambios, sobre la marcha, en la informacibn cg
nificadag suministrada a cadg etiqueta y que la inversiftn de 1g
rotacibn simplemente activa y desactiva los conductores a los
electroimanes de la cabezg impresora 40, Por lo tanto, no son
necesarias estructuras de anillos de deslizamientos complica-

das.,
NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento

asi como la maners de realizarlo en la prictica, debe hacerse
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conatar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus
ceotibles de modificaciones de detalle en cuanto no glteren ;;L
principio fundamental. También se hace constar que d invento
corresponde a una solicitud de patente presentada en Norteame
rica con el n? Ser. No. 418,722 de 23 de Noviembrede 1,973,
acogiéndose por lo tanto a los benefielos que conceden los Con
veniso Interngcionales en vigor, siendo lo que constituye la
esencia del referido invento y por 10 que se solicita Patente
de Invencilm por 20 afios en Espafia sobre: PERFECCIONAMIENTOS
EN DISPOSITIVOS PARA IMPRIMIR ETIQUETAS; ocaracterizéndose por
lo siguientes

l.~ Perfeccionamientos en dispositivos para imprimir
etiquetas, cada una con. ¢ddificacién elegida, del $ipo que co
prenden medios de Ordenes que suministran sefiales de 6rdenes
con la codificacifén elezida; un medio impresor colocado gira—-
toriamente opuesto a lgs etiquetas y que funciona en respuest
a las sefiales de Orden de impresifn para imprimir una etiquet
con la codificacién elegida durante un ecieclo de impresifbn, y
un medio motor que funciona para hgcer girar el medio impresor
cargcterizados porque el medio motor se forma con un motor re-
versible y un medio de control del motor dispuesto para hacer
girar el medio impresor en direcciones opuestas durante cada
clclo de impresibén sucesivo, y porque se dispone de un medio
sensor que responde a la posicibén del medio impresor y que fun
ciona para desarrollar seflales del control del motor y seﬁa1e$
de ciclo de impresién, funcionando el motor reversible a tra-
vés de los medios de control del motor en respuesta a las se-
flales de 6rdenes para iniciar la rotacién del:medio’impresor
en respuesta a las sefiales de ciclo de impresién para hacer
girar el medio impresor en wna de las direcoiones opuestas en

-



. una mggnitud gngular predeterminada, funcionando ¢l medio im<
presor en respuesta a las sefiales de ciclo de impresibn para
imprimir la codificacién elegida durante una cierta parte de
su rotzeién por pgite del motor reversible.

Se 2.~ Perfecciongmientos seglin la reivindicacifén 1, qg

racterizados porque el medio impresor comprende una serie de

elementos impresores que funcionan, cuando se getivan, para
mgrear la etiqueta, y porque se dota gl dispositivo de un me-
dio de control de impresién que activa algunos de 1og elemen-

10, tos impresores en respuesta a las sefiales de Orden para pro-

porcionar wna marca de la codificacifn elegida en la etiqueta

durante el ciclo de impresibm.

3o~ Perfeccionamientos segln la reivindicacitn 2, cg
racterizados porque los elementos impresores se disponen en
15¢ wa fila que atraviesa el ejede rotacién del medio impresor

y en lgdos opuestos del mismo,

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, cg
racterizados porque los elementos impresores en la fila en un)
lado del eje de rotacibén del medio impresor estd continuamen-

20, te activado durante el ciclo de impresibn,

5.— Perfeccionamientos seglin la reivindicacitn 4, c
racterizados porque los elementos impresores en la fila sitﬁj
da en el lado opuesto g los elementos impresores activados
continuamente del medio impresor se gctivan de una formg selqg
25; tiva para combinarse con 1los elementos impresores continuamqﬂ
te activados con el fin de imprimir de acuexrdo con la codifi-
cacién elegida a una pluralidad de pares digitales que definen
un CERO 1l6gico o un UNO légico,

6.~ Perfecciongmientos segln la reivindicacién 2, cg

30, racterizados porque cgda elemento impresor se forma por un
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electroimén y un marcgdor activgdo por el electroimén, y por-
que el medic de control de impresién se dota de una fuente de
energia que tiene una cierta frecuencia y el medio impresor
se dota de medios que ajustan el grgdo de movimiento del marqﬂ
dor controlado por el electroimin gsociado de forma que oadg
elemento impresor funcione a su frecuencia resonante con el fin
de consumir un minimo de energia.

Te— Perfoccionamientos segfn la reivindicacién 1, ca-i
racterizados porque el medio de control del motor, tiene su en
trada acoplada al medio de Ordenes y al medio sensor para res-
ponder a las sefiales de Orden, las sefiales de control del mo-
tor y las sefiales del ciclo de impresibm y su saglida acoplada
gl motor reversible, por lo gue el medlo de control del motor
eontrola la puesta en marcha, detenciém, direccibén de rotaciién
¥ &rado derotaclién durante oada ciclo de impresién de acuerdo
con las sefiales,

8.~ Perfeccionamientos segtfn la reivindicacién 7, ca-
racterizados porque el medio de control del motor, despubs que
se detiene el motor reversible al completarse wn ciclo de im-
presién e imprimirse una etiqueta con la codificacifén elegida,
hace que el motor reversible gire en direccién opuesta de rot
citn durente el ciclo de impresiin siguiente e imprima una et
queta subsigulente con una codificacibén elegida diferente o
igual, siendo el grado de rotacifn durante cgda ciclo de im-

presién de aproximadgmente 3600.

9o~ Perfecciomamientos segim la reivindicacién 1, oa-
rgeterizados porque el medio sensor incluye medios de realimen
tacién que giran com el medio impresor y un sensor electrénicod
que responde g la posicibn gngular de los medios de realiment
oifn parg proporcionar, en respuesta a su posicibn agngular, %i
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fiales de control del motor y sefiales del ciclo de impresibn,
10.- Perfeccionamientos segfin la reivindiecacién 9, ca

racterizados porque ¢l medio de reglimentacién es un elemento

impregor y define con el semgor electrédnico wn canal pars de-
sarrollar una sefigl de ciclo de impresifn y wn cgnal para de~
sarrollar una sefial de control del motox.

11.- Perfeccionamientos segfn la reivindicacién 9, ca
racterizados porque el sensor electrénico es del tipo optoe-
lectrbénico.

12.~ Perfecoionamientos gegtin la reivindicacién 2, cg
rageterizados porque el medio de control de impresién tiene su
entrada acoplada al medio de 6rdenes y al medio sensor, y su
salida acoplada a los elementos de impresifén para actiéar al-
gunos de log elementos de impresién de acuerdo con la codifi-
cacién elegida cuandoe el medio sensor aglimenta al mismo wna
sefiagl de ciclo de impresiénm,

13.- Perfeccimamientos en dispositivos para imprimir
etiquetas, tal y como queda sustanciglmente descrito en la
presente Memoria y en los dibujos adjuntos.

Egta Memoria consta de dieciocho hojas escritas a mg
quina por una sola cara.

Mydrid, 7 ?
THE BENDIX CORPORATION,

nov, 1974

0EZ ATID Y LUDEY
p- Flemado: L. Goste Famindii




SPAIN
THE BENDIX CORPORATION

P/ —— =
| |9 -1 ; 1;_ |
| FF [TV e 27 |
| — ¥ j/z.g { %, & |
} - Ir:”;?_ ~ HMV | FE |
L 92 Il/r—"‘ 04, II :% |
; > I [ o EY) I| Zz !

1
I | . -
' S noel
FE> /Zﬂéf SR, P 22_’4

Ry

22 Moy
adeld . 192’*

1, GOMEZ ACEDH Y MULE




SPAIN
THE BENDIX CORPORATION

2 HOJAS ne 2

&1
7/
2 zz
/ . & &5 {Z,f/zv / —
/ T /
! : i,,:p..—;?ﬁ}l, Xy
/ T il | /
vl R AR T (o
T 1 1 T !
o e :
~ &
Y74
Fig-3
e/ 4 )
ESCALA

2\
@
1,////

r’r(

”

"z

)
NS~

\jARRIA @?‘T;"

!

l ,
22 MOV Wk |

Wadria ettt

Y h |
b, GUREL 7

Flamag®
e

W iisey




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



