
^mTE_DE_INVENCI(N 
París f i l e i  515Q-A.

Peif eccionamientos en dispositivos para 
imprimir etiquetas.

'.*THE BENDIX CORPORATION, entidad norteamericana; resi 
dente en Bendix Center, Southfield, Michigan 48075; 
EE.UU. de A.

c.e . a : — . —  . — . — .s: .ai

La presente invención se refiere  a perfec­
cionamientos en dispositivos para imprimir etiquetas 
y similares, y destinados de una forma particu lar, 
aunque no exclusivamente, a imprimir etiquetas con 

5. información codificada para sistemas de lecturas
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automática.
Loa dispositivos para imprimir etiquetas con infor­

mación codificada, donde la  información en cada una de las  e t i  
quetas es la  misma, son aparatos bien conocidos. Normalmente,

5. estos dispositivos u tilizan  elementos rotatorios que facilita!: 
la  impresión y tamaSo reducido del dispositivo impresor. Si c:m 
bia la  información en la s  etiquetas, la  operación de reajusta!]' 
el dispositivo para obtener la  información de nueva codifica­
ción es una operación que exige tiempo. Asi mismo, es esencia] 

10. cuando se imprime información codificada sobre etiquetas, que 
la s  etiquetas se puedan le e r  oon facilidad sin preocupación 
por imprecisiones o errores que podrian hacer que el sistema 
de lectu ra  estuviera totalmente carente de fiab ilidad .

Teniendo presente lo  rxpuesto, el invento proporción:, 
15 . un dispositivo que puede imprimir etiquetas codificadas en su 

cesión, cada una con información codificada diferente y di (Ría 
información codificada puede estar prevista por cualquier módtj, 
lo  de órdenes normal.

Además el invento comprende un dispositivo impresor 
20. de etiquetas que u ti l iz a  movimiento de rotación para imprimir 

la s  etiquetas y tienen medios para evitar el empleo de aniUon 
de deáizamiento o medios similares para activar eléctricamente 
los elementos impresores del dispositivo.

El Invento comprende también un dispositivo impresor 
25. de etiquetas que proporciona un sensor simple para controlar 

e in ic ia r  la  rotación opuesta del dispositivo impresor y con­
tro la r  también él ciclo de impresión por lo  que se imprime la  
misma información codificada o úna información codificada difq 
rente en etiquetas sucesivas invirtiéndose la  rotación cada 

30  ̂ vez que se imprime una nueva etiqueta.
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Otro objeto del invento es proporcionar un d ispositi 
vo impresor de etiquetas que u ti liz a  una impresora que g ira  en 
una dirección mientras imprime información codificada elegida 
sobre una etiqueta, y después puede g ira r  en dirección opues­
ta  mientras imprime una información codificada diferente sobra 
otra etiqueta, con lo  que se producen etiquetas instantáneas 
y sucesivas con información codificada diferente, Otro objeto 
del invento es proporcionar un dispositivo impresor de etique-- 
tas que tiene una impresora que oscila durante ciclos sucesi­
vos de impresión con lo  que se imprime información codificada 
diferente en etiquetas sucesivas, que emplea una serie de ele-- 
mantos de impresión activados eléctricamente colocados por ju¡) 
gos en lados opuestos del eje de rotación de la  impresora y aL
una f i l a  que se extiende a través del eje de rotación, que du--orante una rotación en un arco de 360 puede dotar a una etiqu¡) 
ta  con información codificada precisa que se lee  con facilidad, 
que después invierte su rotación en dirección para imprimir la  
etiqueta siguiente con una información codificada diferente o 
la  misma información codificada, que emplea un sensor de p o s i­
ción simple para controlar un motor reversible con el f in  de 
obtener la  inversión de la  rotación, y que controla también e*. 
ciolo de impresión con una c ircu ite ria  lógjca relativamente sin 
pie.

Otro objeto del invento es la  provisión Anlca en su 
género por la  cual cada uno de los elementos impresores de no 
vedad, activados eléctricamente, de la  impresora, funciona a 
su propia frecuencia resonante para reducir a l mínimo el con­
sumo de energía.

Los anteriores y otros objetos y ventajas del inven­
to resultarán evidentes por la  descripción que sigue y por lo^
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dibujos adjuntos, en los que:
La figura 1 es un diagrama esquemático de un disposi 

tivo  impresor que incorpora los principios del invento.
La figura 2 es una v ista  en alzado, parcialmente es­

quemática del sensor empleado en el dispositivo de la  figura 
1.

La figura 3 es una v ista  en sección tomada en la  di­
rección de la s  flechas 3-3 en la  figura 1, de la  impresora y 
de una serie  de elementos impresores; y 

10. La figura 4 es una v ista  de una etiqueta que se pued^
imprimir empleando el dispositivo de la  figura 1.

Refiriéndonos en primer lugar a la  figura 1, el na 2<¡) 
indica un módulo de órdenes que puede ser alguna forma de te ­
le tipo  o máquina de escrib ir que suministra, después de la  me 

15.' canografia, los b itio s binarios de número elegido utilizando
un convertidor apropiado de BCD a binario y proporciona tam­
bién impulsos de cronometración para el dispositivo. Finalmen-)- 
te , la  información del módulo de'órdenes se imprime en forma 
codificada mediante una impresora, indicada de un modo genera!. 

20. por el número 22, que se controla por medio de un control de
impresora 24. Un motor reversible 26, preferiblemente un motoh 
de velocidades graduales o su equivalente, hace g ira r  la  imprí 
sora 22 y funciona mediante un control o mando de motor 28. Un 
sensor 30, según se explicará, se combina con el control o mai 

25¿ do del motor 28 y el control o mando de la  impresora 24 para
in ic ia r  la  rotación y la  dirección de rotación del motor reve^ 
sib le 26 y para in ic ia r  el ciclo de impresión de la  impresora 
22, con lo  que cada una de la s  etiquetas 32 se imprimen con 
información codificada 34 en forma de anillos concéntricos. Eh 

30. ta s  etiquetas 32 se encuentran sobre un ro llo  continuo de pa
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peí adherente 36 que pasa por la  impresora 22 en coordinación 
con la  operación de impresión de la  misma mediante cualquier 
dispositivo de transmisión apropiado (no ilustrado); o sea, l i  
impulsión del papel adherente 36 con la s  etiquetas 32 se coor­
dinan con la  impresión que se puede controlar mediante el mó­
dulo de órdenes, después de lo  cual la s  etiquetas 32 con la  i¿  
formación impresa y codificada 34 se quitan mediante una cuchi 
l i a  de tipo apropiado o dispositivo sim ilar (no ilustrado). Sí 
puede inc lu ir papel carbón entre la s  etiquetas 32 y la  impresj 
ra 22. Se pueden u ti l iz a r  los medios apropiados para abastecer 
tin ta  de maroar a la  impresora 22.

Considergndo en primer lugar la  impresora 22 según sí 
ilu s tra  en la  figura 1, dicha impresora 22 comprende una cabe 
za impresora alargada 38 que forma una caja para una serie  de 
elementos impresores, por ejemplo electroimanes 40, que se dist 
ponen en una f i l a  que atraviesa el eje geométrico de la  cabezs 
impresora 38. En un lado de la  cabeza impresora 38 los electro 
manes 40 forman un juego o batería que tiene números impares 
del 1 al 15 según se indica. En el lado opuesto hay un juego 
o batería de electroimanes 40 que llevan los números 2 a 16. 
Esta batería de electroimanes de números impares 40 se escalo­
nan con relación a la  posición de la  batería de electroimanes 
de números pares 40 según se explicará.

Refiriéndonos ahora a la  figura 3y se ilustran  en es 
ta  figura los detalles de los electroimanes 40. Cada eleotroi 
man 40 es igual y el ilustrado es un electroimán normal y com­
prende dos bobinas 42 y 44 debanado respectivamente, sobre nú­
cleos 46 y 48 que mantienen una relación de lado con lado. Es­
tos núcleos 46 y 48 se unen apropiadamente a una base laminads 
50. Las bobinas 42 y 44 se debanan sobre piezas postizas de
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plástico 52 y 54, respectivamente, que se ajustan sobre los nú 
cíeos correspondientes 46 y 48. Las bobinas 42 y 44 se unen mal 
teniendo una relación de paralelismo para conectarse a conduc­
tores de salida 56 y 58, respectivamente, que, a su vez, se a- 
coplan al control o mando de la  impresora 24. Una cabeza móvil 
60 se coloca por encima de los núcleos 46 y 48 para formar con 
los mismos, respectivamente, espacios de separación 62 y 64.
Los núcleos 46 y 48, la  base laminada 50 y la  cabeza móvil 60 
proporcionan un trayecto de flu jo  y se fabrican de un material 
magnético relativamente buen conductor del flu jo ; por ejemplo, 
acero o su equivalente, La cabeza 60 se sujeta a una columna 
pivote 66 llevada por la  base .laminada 50, mediante una t i r a  
flex ib le  68. Esta t i r a  flex ib le  68 se a ísla  apropiadamente en 
un extremo de la  columna 66 y por su otro extremo se une a un 
pasador alargado 70 mediante una tuerca 72. El pasador alarga­
do 70 se d irige en sentido descendente prácticamente a mitad d 
camino entre los núcleos 46 y 48 a través de la  base laminada 
50 y termina en un punto de mareaje 74. Este punto de mareaje 
74 se ve obligado a la  posición ilustrada, inactiva en lo  que 
se re fiere  a impresión, por otra t i r a  flex ib le  76. Esta t i r a  
76 se une también a la  columna 66. Cuando el electroimán 40 se 
in sta la  en la  cabeza impresora 38 y se mantiene en su s itio  me 
diante to m illo s  o medios similares, se puede in s ta la r un to r ­
n il lo  de ajuste 78 para hacer contacto con la  tuerca 72 y cam­
b ia r la  separación de los espacios 62 y 64. De esta manera se 
puede ajustar individualmente Cada par espacio de separación da 
los electroimanes 40, de forma que Cada electroimán funcione 
a su freouencia resonante, v .g ., la  frecuencia mecánica de cadja 
electroimán 40 se hace igual o prácticamente igual a la  frecua: 
cia de activación de la s  bobinas 42 y 44. De este modo, se ne-
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cosita urna cantidad mínima de energía para hacer funcionar ca­
da electroimán 40 cuando se activa y el flu jo  magnético resul­
tante desplazará la  cabeza móvil 60 en sentido descendente, so 
gán se observará en la  figura 3, para cerrar o reducir lo s es 
pacios de sepración 62 y 64. Por consiguiente, el punto de mar 
oaje 74 se mueve a su posición marcada con una cantidad míni­
ma de eneigia.

Refiriéndonos de nuevo a la  figura 1, el control o 
mando de la  impresora24 controla la  activación de los electro;, 
manes 40 y, correspondientemente, la  activación de los punto:: 
de mareaje 74 a la  posición de impresión al rec ib ir una orden 
del módulo de órdenes 20. El mando o control de la  impresora 
24 comprende un multiplexor 80 que se acopla a la  salida del 
módulo de órdenes 20 y funciona para elegir, de acuerdo con l:t 
lógica recibida del sensor 30, que mitad de la  etiqueta 32 se 
ha de imprimir con la  información codificada 34. Un multivibra 
dor 82 se combina con un basculador de impresión 84 de acuerda 
con la  lógica recibida del sensor 30 para in ic ia r, por medio 
de un control o mando de impresión apropiado y una c ircu ite ria  
lógica activadora 86, el principio del ciclo de impresión por 
parte de la  impresora 22 para imprimir la  información codifi­
cada recibida del módulo de órdenes 20 por medio del multiple­
xor 80. Esta operación se explicará con más detalle  más adelan 
te  continuando con la  figura 1, el motor 26, según se ha men­
cionado es reversible y de cualquier tipo apropiado de motor 
de velocidades graduales. El control o mando del motor 28 fun­
ciona para in ic ia r  el funcionamiento del motor 26 de acuerdo 
con ün impulso de cronometración recibido del módulo de Órde­
nes 20 y gira en dirección de la s  manecillas de un re lo j o en 
sentido contrario de acuerdo con la  lógica recibida del sensor
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30. El impulso de cronometrad ón procedente del módulo de órdj! 
nes 20 para in ic ia r  el funcionamiento del motor 26 se alimenta 
a un basculador de rotación 88. Este impulso de cronometradói. 
repone el basculad or de rotación con lo  que se alimenta un im- 

5. pulso de rotación o de puesta en marcha del motor a un contro].
o mando del motor apropiado y la  c ircu ite ria  lógica de activa-' 
ción 90 y pone en marcha el motor 26 iniciando su rotación. En 
te  mismo impulso de cronometraoión se alimenta a un basculados 
de dirección 92 junto con la  información lógica del sensor 30. 

10. La combinación de los dos hace que el basculador de dirección 
92 recuerde si el motor 26 durante un ciclo de impresión ante­
rio r, giraba en dirección a la s  manecillas de un relo j o en 
sentido contrario. Si giraba en direoción de la s  manecillas 
del re lo j, entonces el motor 26 se activa por el basculador d^ 

15.- dirección 92 de forma que durante el ciclo de impresión siguien
te  g ire  en dirección opuesta o en la  dirección contraria a la s  
manecillas del re lo j. Por lo  tanto, cuando se imprime cada e t\ 
queta sucesiva 32, el motor 26 se ve obligado de este modo a 
in v e rtir  su rotación y, por lo  tanto, se evita la  necesidad d ; 

20. emplear an illos de deslizamiento o medios similares para todoi
lo s  conductores 56 y 58 que se conectan al control o mando de 
impresión y c ircu ite ria  lógica activadora 86. Estos se debe a 
que los diversos conductores están excitados, por ejemplo, du­
rante la  rotación en el sentido de la s  manecillas del re lo j du 

25. rante un ciclo de impresión y no están excitados durante el
ciclo siguiente de impresión en el sentido contrario a la s  ma­
necillas del re lo j. Para detener e l motor después de un ciclo 
de impresión, la  señal lógica del sensor proporcionada por el 
sensor 30 se alimenta a un contador 94 que después de tre s  coi 

30. ta je s , en esta modalidad, activa un multivibrador 96 que en-



via impulsos al basculador de rotación para reponerlo y desa- 
rro la r una señal de rotación de parada de salida que se alimeh 
ta  al mando del motor y c ircu ite ria  lógica activadora 90 y de^ 
pués al motor 26 después de g ira r, por ejemplo, 380**.

Consideremos ahora la  figura 2 y los detalles del 
sensor 3. Según se indica, existe un disco de realimentación 
98 activado por el motor 26 de forma que su posición corres­
ponde a la  de la  cabeza impresora 38. F ijo con relación al dib 
co de realimentaoión g irato rio  98 se encuentra un elemento og! 
toelectrónico 100, que puede ser del tipo TIL 138, conjunto 
fuente y sensor, fabricado por Texas Instruments, Incorpora- 
ted. Este elemento optoeleotrónico puede comprender un par de 
diodos emisores de luz (no ilustrado) que cooperan con un par 
de fototransístores (no ilustrado) o su equivalente colocados 
en sentidos opuestos con la  periférla  del disco de realimenta 
ción 98 entre medias. Este par de diodos emisores de luz y fe 
to transistores y su salida se denominará en adelante como ca­
nal de control de impresión 102 y canal de control del motor 
104. La periféria  del disco de realimentación 98 del trayectc 
del canal del control del motor 104 tiene una ranura arqueada 
106 y una muesca 108 que proporcionan lo s  tre s  contajes durar 
te  un ciclo derotación. El canal del control del motor 104 
tendrá un nivel de UNO lógico comenzando en la  muesca 108 y 
prosiguiendo después en el sentido de la s  manecillas del re­
lo j, un nivel de CERO lógico solamente en el escalón 110, un 
nivel de UNO lógico en la  ranura arqueada 106 y después un ni 
vel de CERO lógico hasta que se encuentra de nuevo la  muesca 
108. Se desarrollan tre s  contajes a P artir de estos cambios 
en el nivel l ^ i c o  durante este ciclo de rotación. El oanal 
de control de impresión 102, si se adopta de nuevo la  ro ta-
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ción en el sentido de la s  manecillas del re lo j, comenzando en 
la  muesca 108, tiene todavía un nivel de UNO lógico, después 
en el escalón 110 un nivel de CERO lógico, y cuando se encuen­
tra  un escalón 112 tendrá de nuevo un nivel de UNO lógico has­
ta  que después de 380° o en la  posición ilustrada en la  ranura 
arqueada 106, tendrá un nivel de CERO lógico de nuevo debido 
al escalón 110, y de este modo finalizará  la  rotación en él seh 
tido de la s  manecillas del re lo j. Ocurre todo lo contrario con 
ambos canales 102 y 104 si el disco 98 gira con rotación en sen 
tido  contrario a la s  manecillas del re lo j.

Finalmente, los referimos a la  figura 4 y a los deta­
l le s  de una de las  etiquetas 32. La información codificada 34 
tiene la  forma de una serie de an illos concéntricos 114, U 6, 
118, 120, 122, 124, 126, 128 todos desarrollados alrededor de 
un centro 130. Estos an illos tienen una mitad superior 132 y 
una mitad in fe rio r 134. La cabeza impresora 38 se ilu s tra  su­
perpuesta sobre la  etiqueta 32 con sus electroimanes 40 de los 
números impares y pares dispuestos en una f i l a  que atraviesa 
el centro 130 y divide o separa la  mitad superior 132 de la  
mitad in ferio r 134 en un punto de aproximadamente 180 . En lo 
que se re fie re  a la  etiqueta 32 y a la  forma en que la  informa 
ción se dispone sobre la  misma, supondremos, con fines de de­
mostración, que la  mitad in ferio r 134, según se indicará, t ie ­
ne an illos 114 a 128 todos del mismo espesor porque los elec­
troimanes de números impares 40 están imprimiendo continuamen­
te . La mitad superior 132 muestra el anillo  128 y el an illo  
116 de doble anchura porque de este modo se advierte a la  exr- 
cansionadora, que puede ser una excansionadora de rayo lá se r o 
de cualquier otro tipo apropiado que descodifica la  información 
de la  etiqueta 32, el hecho de que está explorando en la  mitad
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superior 132. El an illo  114 indica cuando se encuentra por pri 
mera vez información codificada. Como es lógico, s i lo s anillos 
anchos de la  mitad superior 116 y 128 no se encuentran, enton­
ces se sabe que se está explorando la  mitad in ferio r 134. Ex?- 
plorando la  mitad in ferio r 134 y moviéndose hacia el centro 
130, la  mitad superior ancha del an illo  128, informa a la  ex­
can si Qnad ora cuando se encuentra la  información codificada, 
mientras que la  mitad superior ancha 132 del anillo  116 indica 
cuando se completa la  información explorada y finalmente cuandp 
se encuentra el an illo  114 sabe que ha terminado la  explora­
ción.

Si cualquiera de las mitades superiores de los anillos 
118 a 126 es ancha porque está imprimiendo uno de los electro! 
manes de número impar correspondiente 40 junto con su electro! 
mán de número par adyacente 40, se formará uno UNO lógico: Es­
tas dos marcas conmutadas pueden llamarse también par d ig ita l, 
Si solamente imprime él electroimán de número par 40, habrá 
entonces un an illo  delgado en la  mitad superior, según se ilu s  
tra , que comprende un área de luz y un área oscura. Esto repine 
senta un CERO lógico porque el electroimán de número impar 40 
no está imprimiendo.

En la  práctica, el módulo de órdenes 20 se activa para 
proporcionar información en forma de b ltios al multiplexor 80, 
cuya información se alimenta entonces al control de impresión 
y a la  Circuiteria lógica activadora 86. Al mismo tiempo se 
alimenta un impulso de cronometración al basculador de rotaciói 
88 que lo  repone y da al control o mando del motor y a la  cii>- 
cu iteria  lógica activadora 90 una señal de rotación con lo  que 
él motor 26 comienza a g ira r. El mismo impulso de cronometra­
ción se alimenta a l basculador de dirección 92 que, según se



-  12 -

5.

10.

15.

20.

25.

30.

ha mencionado, recuerda en qué estado se encontraba él canal 
102. Por ejemplo, el canal 102, después de un ciclo completo 
de rotación en sentido contrario a la s  manecillas del re lo j, 
proporcionará un nivel de ONO lógico al basculador de direc­
ción 92. Cuando se suministra el impulso de cronometración, 
copiará este nivel de UNO lógico y de hecho pondrá el bascula 
dor de dirección para la  ^rotación en el sentido de la s  mane­
c illa s  del re lo j. Como es lógico, ocurre todo lo  expuesto si 
se completa un ciclo en la  dirección de la s  manecillas del re-- 
lo j , puesto que el canal 102 tendrá un nivel de CERO lógico y 
el impulso de cronometración copiará este nivel de CERO lógica 
y, de hecho, repondrá la  dirección del basculador 92 para la  
rotación en sentido contrario a la s  manecilla del re lo j.

Suponiendo que la  rotación sea en el sentido de la s  
manecillas del re lo j, el motor 26 comenzará a g ira r en esta 
dirección y, en esta modalidad, con fines de demostración y 
con relación a la  figura 2, el disco de realimentación 98 se 
moverá hasta que el elemento optoelectrónico 100 encuentre él 
escalón 110 en el disco de realimentación 98, lo  cual puede 
ser después de cualquier magnitud élegida de rotación, v .g ., 
10°. Ahora habrá un cambio en éL nivel lógico del canal 102 
desde un UNO lógico hasta un CERO l^ ic o .  Este cambio se u ti­
liz a  para actjg&r el multivibrador de control de impresión 82 
y, por consiguiente, el basculador de impresión 84 se coloca 
para la  impresión y esta señal se alimenta al control de im­
presión y la  c ircu ite ria  lógica activadora 86. Esta misma tran 
sición en el canal 102 se suministra al multiplexor 8o y a l 
control de impresión y c ircu ite ria  lógica activadora 86 para 
establecer que mitad de etiqueta 32 se ha de imprimir. Como 
el canal 102 se encuentra en el nivel de CERO lógico, se el i -



gen los b itio s 6-10, y la  mitad superior 132 de la  etiqueta 
32 se imprime en primer lugar. La alimentación de esta señal 
de transición desde el UNO lógico hasta el CERO lógico en el 
canal 102 al control de impresión y c ircu ite ria  lógica activa 
dora 86 in ic ia  la  impresión del código. 0 sea, in icia la  ac ti 
Vación de los electroimanes apropiados 40. Después de aproxi 
madamente un recorrido de 180°, el canal 102 cambiará desde 
un nivel de CERO lógico hasta un nivel de UNO lógico en el es 
calón 112 y se eligirán los b itio s 1-5 y se imprimirán la  mi­
tad in ferio r 134 de la  etiqueta 32. Se recordará que los elec 
troimanes de número para 40 están activados continuamente en 
los 360° de rotación y el electroimán adyacente de los elec­
troimanes de námero impar 40 se activa o se desactiva para 
proporcionar respectivamente un UNO lógico o un CERO lógico 
con el f in  de proporcionar el par d ig ita l mencionado de infor 
mación codificada. De este modo, el cambio del nivel lógico 
en el escalón 112 coloca el multiplexor 80 para e leg ir la  mi­
tad in ferio r 134 de la  etiqueta 32 para imprimir la  informa' 
ción codificada y proporciona una señal de nivel lógico oorre^ 
pendiente al control de impresión y c ircu ite ria  lógica activa 
dora 86 con el f in  de imprimir la  mitad in ferio r 134 déla e ti
queta 32 con la  información codificada. La rotación continua odurante otros 180 hasta que se encuentra de nuevo el escalón 
110 y entonces el nivel lógico del canal 102 cambia desde un 
UNO lógico hasta un CERO lógico. Este cambio de nivel activa 
el multivibrador 82 que, a su vez, repone el basculador de im 
presión 84 para detener el ciclo de impresión. No obstante, la  
rotación continua hasta que la  ranura arqueada 106 se encuen­
tra  en e l disco de realimentación 98, lo  cual constituye el 
tercer cambio de nivel lógico en el canal 104 o te rcer oontajb
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detectado por el contador 94 en el control o mando del motor 
28. Esto da por resultado un impulso de activación que se a l i­
menta a l multivibrador 96, el cual, entonces, repone el bascu- 
lador de rotación 88 para detener la  rotación. La señal de de­
tección resultante a l control o mando del motor y c ircu ite ria  
lógica aotivadora 90 tiene lugar aproximadamente 10^ después 
de haberse completado el ciclo de impresión. Cuando u lte rio r­
mente el módulo de órdenes 20 se activa y se obtiene de nuevo 
el impulso de crononletración, tiene lugar la  misma secuencia 
de acontecimientos. No obstante, ahora la  dirección del bascu- 
lador 92 en respuesta al nivel de CERO lógico al fina l del ci­
clo de rotación en sentido de la s  manecillas del re lo j copiaré 
el nivel de CERO y repondrá el basculador de dirección 92 de 
forma que él motor 26 g ire  en sentido contrario a la s  maneci­
l la s  del re lo j. La rotación se in ic ia rá  por acción del bascule, 
dor de rotación 88 y el ciclo de acontecimientos será después 
el mismo excepto que se producirán cambios de nivel lógico 
opuestos.

Por lo  expuesto anteriormente se comprenderá qu.e se 
pueden efectuar cambios, sobre la  marcha, en la  información cc 
nificada suministrada a cada etiqueta y que la  inversión de le 
rotación simplemente activa y desactiva los conductores a los 
electroimanes de la  cabeza impresora 40. Por lo  tanto, no son 
necesarias estructuras de an illos de deslizamientos complica­
das.

N O TA

30.
Descrita suficientemente la  naturaleza del invento 

asi como la  manera de realizarlo en la  práctica, debe hacerse
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constar que la s  disposiciones anteriormente indicadas son sus 
ceotibles de modificaciones de deta lle  en cuanto no alteren st. 
principio fundamental. También se hace constar que á. invento 
corresponde a una solicitud de patente presentada en Nortéame 
rica con el na ser. No. 418.722 de 23 de Noviembre de 1.973, 
acogiéndose por lo  tanto a los beneficios que conceden los Coi 
veniso Internacionales en vigor, siendo lo  que constituye la  
esencia del referido invento y por lo  que se so lic ita  Patente 
de Invención por 20 años en España sobre: PERFECCIONAMIENTOS 
EN DISPOSITIVOS PARA IMPRIMIR ETIQUETAS; caracterizándose por 
lo  siguiente:

1 .- Perfeccionamientos en dispositivos para imprimir 
etiquetas, cada una con Codificación elegida, del tipo que con 
prenden medios de órdenes que suministran señales de órdenes 
con la  codificación elegida; un medio impresor colocado g ira­
toriamente opuesto a la s  etiquetas y que funciona en respuesta 
a la s  señales de órden de impresión para imprimir una etiqueta 
con la  codificación elegida durante un ciclo de impresión, y 
un medio motor que funciona para hacer g ira r  el medio impresor, 
caracterizados porque el medio motor se forma con un motor re- 
versible y un medio de control del motor dispuesto para hacer 
g ira r el medio impresor en direcciones opuestas durante cada 
ciclo de impresión sucesivo, y porque se dispone de un medio 
sensor que responde a la  posición del medio impresor y que fui. 
ciona para desarrollar señales del control del motor y señale:! 
de ciclo de impresión, funcionando el motor reversible a tra ­
vés de los medios de control del motor en respuesta a la s  se­
ñales de órdenes para in ic ia r  la  rotación dellmedio i impresor 
en respuesta a la s  señales de ciclo de impresión para hacer 
g ira r  el medio impresor en una de la s  direcciones opuestas en
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. una magnitud angular predeterminada, funcionando el medio im­
presor en respuesta a la s  señales de ciclo de impresión para 
imprimir la  codificación elegida durante una c ierta  parte de 
su rotación por paite del motor reversible.

2. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, ca 
racterizados porque el medio impresor comprende una serie  de 
elementos impresores que funcionan, cuando se activan, para 
marcar la  etiqueta, y porque se dota al dispositivo de un me­
dio de control de impresión que activa algunos de los elemen­
tos impresores en respuesta a las  señales de órden para pro­
porcionar una marca de la  codificación elegida en la  etiqueta 
durante el ciclo de impresión.

3. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 2, ca 
racterizados porque los elementos impresores se disponen en 
una f i l a  que atraviesa el ejede rotaoión del medio impresor
y en lados opuestos del mismo.

4. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 3, ca 
racterizados porque los elementos impresores en la  f i l a  en un 
lado del eje de rotación del medio impresor está continuamen­
te  activado durante el ciclo de impresión.

5. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 4, ca 
racterizados porque los elementos impresores en la  f i l a  sitúa 
da en el lado opuesto a los elementos impresores activados 
continuamente del medio impresor se activan de una forma solee 
tiva  para combinarse con los elementos impresores contlnuamen 
te  activados con el f in  de imprimir de acuerdo con la  codifi­
cación elegida a una pluralidad de pares d ig ita les  que definen 
un CERO lógico o un UNO lógico.

6. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 2, ca 
racterizados porque cada elemento impresor se forma por un
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electroimán y un marcador activado por el electroimán, y por­
que el medio de control de impresión se dota de una fuente de 
anexgia que tiene una cierta  frecuencia y el medio impresor 
se dota de medios que ajustan el gi&do de movimiento del marca 
dor controlado por el electroimán asociado de forma que cada 
elemento impresor funcione a su frecuencia resonante con el fija 
de consumir un mínimo de energía.

7. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, ca­
racterizados porque el medio de control del motor, tiene su en 
trada acoplada al medio de órdenes y a l medio sensor para res­
ponder a la s  señales de árdea, la s  señales de control del mo­
to r y la s  señales del ciclo de impresión y su salida acoplada 
al motor reversible, por lo que el medio de control del motor 
controla la  puesta en marcha, detención, dirección de rotación 
y grado derotación durante cada ciclo de impresión de acuerdo 
con la s  señales.

8. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 7, ca­
racterizados porque el medio de control del motor, después que 
se detiene el motor reversible al completarse un ciclo de im­
presión e imprimirse una etiqueta con la  codificación elegida, 
hace que el motor reversible g ire  en dirección opuesta de rotí 
clón durante el ciclo de impresión siguiente e imprima una eti 
queta subsiguiente con una codificación elegida diferente o
igual, siendo el grado de rotación durante cada ciclo de im-opresión de aproximadamente 360 .

9. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, ca­
racterizados porque el medio sensor incluye medios de realimet. 
tación que giran con el medio impresor y un sensor electrónica 
que responde a la  posición angular de los medios de realiment:, 
oión para proporcionar, en respuesta a su posición angular, so
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10. -  Perfeccionamientos segdn la  reivindicación 9, ca 

racterizados porque el medio de realimentación es un elemento 
a modo de disco que sirve de transmisión y se coneota a l media 
impresor y define con el sensor electrónico un canal para de­
sarro lla r una señal de ciclo de impresión y un canal para de­
sarro lla r una señal de control del motor.

11. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 9, ca 
racterizados porque e l sensor electrónico es del tipo optoe- 
le c t  rúnico.

12. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 2, ciL 
racterizados porque el medio de control de impresión tiene su 
entrada acoplada al medio de Órdenes y a l medio sensor, y su 
salida acoplada a lo s  elementos de impresión para activar a l­
gunos de lo s  elementos de impresión de acuerdo con la  codifi­
cación elegida cuando el medio sensor alimenta a l mismo una 
señal de c ic lo  de impresión.

13. -  Perfeccionamientos en dispositivos para imprimir 
etiquetas, ta l y como queda sustancialmente descrito en la  
presente Memoria y en lo s  dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de dieciocho hojas escritas a m̂
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