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MEMORTA DESCRIPTIVA

La invencidén se refiere a un sistema centri{fugo de
avance para distribuidor de encendido de motor de combustidn
interna, que comprende un regulador centr{fugo de masas, que,
movido en rotacién por el Arbol de mando del distribuidor,
desplaza angularmente un plato soliderio de una leva que ag-—
ciona una lenglleta ruptora de manera que se obtengan unas cur
vas de variacién del punto de encendido con, por lo menos,

dos etapas de variacién, — - - - - e R R

En algunos motores de combustidn interna, las con-
diciones de funcionamiento mds favorables no se obtienen mds
que si la variacién del punto de encendido en funcién del ni-
mero de vueltes (velocidad de rotacién del motor), no se efeg
tia de una manera lineal, sino que se efectia de tal manera
gque el punto de ehoendido crezca en el sentido del avance del
encendido en la zona inferior de los numeros de vueltas y de-

crecs en la zona superior de los ndmeros de vueltas, ~ = = =

Para resolver las dificultades relativas a la obten
cidn de estas curvas de avance del encendido exigidas actual-
mente, es conocido, por la solicitud de patente francesa
No 73 13.937, presentada por el solicitante, el 17 abril 1973,

un sistema centrifugo de avance del tipo precitado que com-
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prende dos masas centrifugas soportadas de manera que pué&an
pivotar sobre un plato intermedio montédo giratoriamente so-
bre el 4rbol de mendo y sometidas, durante la etapa en la
cual el punto de encendido crece en el sentido del avance del
encendido, a la accidn de por lo menos un primer resorte que
actia en contra del desplazamiento angular del plato soli-
dario de la leva, etapa durante la cual las masas centrifu-
gag se a@oyan, por una varte, sobre el plato intermedio, aco-
plado a su vez al plato solidario del 4rbol de mando por la
accién conjugada de un segundo resorte que une dichos platos,
¥y de un tope regulable dispuesto sobre el plato intermedio y
que se apoya Sobre uno de los bordeé laterales de una escota=-
dura practicade en el plato solidario del 4rbol de mando o in
versemente, y, por otra parte, sobre el plato solidario de la
leva, en el sentido para el cual el avance del encendido cre-
ce en funcién de los nimeros de vueltas hasta el momento en
que las mases centrifuges se apoyan sobre un tope en forma de
rampa practicada gsobre o en el plato solidario del 4rbol de

mando.---—-——-v--mh—umumu-—-m—n—nu—

Desde que las masas centrifugas se apoyan sobre el
tope, el punto de encendido no varfa mds hasta que las fuer-
zas centrifugas, aumentando en razén del aumento del ndmero
de vueltag, vencen la ‘tensidén del primero y segundo resortes
y provocan, debido al deslizamiento del apoyo de las masas
centrifugas a lo largo del tope en forma de rampa, el despla-—
zamiento angular del plato intermedio y consecuentemente del
plato soliderio de la leva al cual estd unido por medio de

las masas centrifugas, en el sentido inverso, sentido para el
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cual el avance del encendido decrece en funcién del nfmero
de vueltas hasta el momento en que el tope regulable se apoya
sobre el otro borde lateral de la escotadura practicada en

el plato solidario del 4rbol de mando. = = = = = = = = = ~ =

Aungue este sistema conviene a las exigencias ac-
tuales para el encendido de algunos motores de explosién, es
de temer que, debido a gue el plato intermedio que soporta
las masas centrifugas, las cuales provocan el desplazamiento
angular del plato solidario de la leva, es arrastrado en ro-
tacidn por el plato solidarioc del drbol de mando por medio
de un acoplamiento eldstico (segundo resorte) durante la eta-
pa en la cual el punto de encendido crece en funcidn del nd-
mero de vueltas, de ello se deriva una curva de avance no per
fectamente lineazl, sino cortada, debida a la masa de los ele-

mentos méviles con respecto al plato solidario del 4rbol de

La invencidén permite evitar estos inconvenientes y
se refiere a este efecto a un sistema centrffugo de avance
del tipo precitado, caracterizado porque comprende dos masas
centrifugas que, soportadas de manera que puedan pivotar so-
bre el plato solidario del &rbol de mando, se apoyan sobre un
plato intermedio montado giratorio sobre el 4rbol de mando,

y acoplado eldsticamente, por una parte al plato solidario
del 4rbol de mando bajo la accién conjugada, de por lo menos
un primer resorte que une la o las masas centrffugas al plato
intermedio y de un tope regulable dispuesto sobre el plato so

lidario del 4rbol de mando y que se apoya sobre un borde late
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ral de dicho plato intermedio y, por otra parte, al ‘;J. 50~
lidario de la leva bajo la accién conjugada de por lo menos
un segundo resorte que une dichos platos y de un tope regula-
ble dispuesto sobre el plato intermedio y sobre el cual se
apoya un borde lateral del plato solidario de la leva, las
cuales masas centrifugas sometidas, durante la etapa en la
cual el punto de encendido crece en el sentido de avance del
encendido, a la accién del primer resorte y apoydndosde sobre
el plato intermedio, provocan el desplazamiento angular de
éste y, consecuentemente, del plato solidario de la leva al
cual estéd acoplado, en el sentido para el cual el avance del
encendido crece en funcién del nﬁmefo de vueltas, y ello has-
ta el momento en que las masas centrffugas se apoyan sobre un
tope en forma de rampa practicada sobre o en el plato solida-
rio de la leva, momento a partir del cual el punto de encendi
do no varfa més hasta que las fuerzas centrffugas, aumentando
en razén del aumento del nimero de vueltas, vencen las tensig
nes del primero y segundo resortes y provocan, por una parte,
un nuevo desplazamiento angular del plato intermedio en el
sentido de rotacién del 4rbol de mendo y, por otra parte, el
desplazamiento angular del plato de leva, en el sentido inver
go, sentido para el cual el avance del encendido decrece en
funcién del ndmero de vueltas, y ello hasta el momento en que
un segundo tope regulable, dispuesto en el plato solidario
del 4rbol de mando se apoya sobre otro borde lateral del pla-

to intermedio. = = = = = = = = - - - - - - .- .-

Se describird a continuacidn, a tftulo de ejemplo

no limitativo, un modo de realizacidn de la invencién con re-
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la figura 1 representa un sistema centrifugo de

avance segin la invencién, visto en planta, en posicién de

repcso’ —————————————————————— I

las figuras 2 y 3 representan vistas en planta del
sistema de avance segin la figura 1 en dos posiciones dife-
rentes del plato de leva correspondiendo respectivamente a

dos etapas de variacién del punto de encendido, = = = = = -

la figura 4 representa una curva de variacién del
punto de encendido que puede obtenerse utilizando el disposi-

tivo de avance segin la invencibfe = = = = = = = =« - - - -

. Bl 4rbol 1 del distribuidor representado en las
figuras es solidario de un plato 2 que lleva dos ejes 3 ¥y 4
alrededor de los cuales pueden pivoiar dos masas 5, habién-
dose representado una sola de éstas a fin de no sobrecargar

el plano y facilitar asl la comprensidn. o« =« - = = = =« « <

Un plato intermedio 6, que puede girar sobre el dr-
bol 1, lleva dos dedos 7, susceptibles de deslizar en el in-

terior de lumbreras 8 en forma de rampas practicadas en las

MASEE J¢ = = = = = = = = © = - = - = -~ -, .. ----—

Un plato 9, solidario de la leva 10, puede girar
sobre el 4rbol 1 y estd acoplado eldsticamente al plato in-
termedio 6, acoplado a su vez eldsticamente al plato solida-

rio del 4rbol de mando, = = = = = = = = = = = = = - - - - -
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El acoplamiento eldstico del plato 9 solidario de
la leva 10 al plato intermedio 6 estd realizado por la ac-
cién conjugada de un resorte 11 fijado al plato de leva 9 por
uno de sus extremos, que se introduce en un orifiecio 12 prac-
ticado en dicho plato, y, por su otro extremo, a una pata cur
vada 13 obtenida por curvado del plato intermedio 6, y por
un tope regulable 14, dispuesto sobre dicho plato intermedio
6 y sobre el cual se apoya el borde lateral 9a del plato 9

9501138790 de 1e 1BVA, = = = = m m = = = m m w-ow.- - —--- -

Fl plato intermedio 6 estd acoplado eldsticamente,
en la posicién de reposo, al plato 2 solidario del 4rbol de
mando 1 por la accidén conjugeda de un resorte 15 cuyos extre-
mos estdn fijados, respectivamente, a un eje 16 soportado por
la mesa 5 y a otra pata curvada 17, obtenida por curvado del
plato intermedio 6, y de un tope regulable 18 dispuesto sobre
el plato 2 y sobre el cual se apoya el borde lateral 19 del

plato intermedio 6 = = = = =~ = = ~ = - - - - — - - - - -

El tope regulable 18 puede estar dispuesto ventajo-
samente en el extremo del eje 4 sobre el cual pivota una de

1asmasass.——-- ------ - e me wm em em ws an M am e W ww o

Un dedo 20, dispuesto sobre la cara inferior de las
magas 5, en la prolongacidén &l dedo 16, se introduce en una
lumbrera 21 practicada en el plato 9 solidario de la leva y
cuyo borde lateral 21a forma una rampa sobre la cual es sus-

ceptible de deslizar, en posicién de trabajo, el dedo 20. - -

Un tope regulable 22, dispuesto ventajosamente sobre
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el eje 3, sobre el cual pivota un; de las masas 5, se intro-
duce en una escotadura 23 que estd practicada en el plato in-
termedio 6 y sobre el borde lateral 23b de la cual es sus=-
ceptible de apoyarse al tope 22, a fin de limitar la ampli-
tud del desplazamiento angular méximo del plato intermedio 6

con respecto al plato 2 solidario del drbol 1. = = = = = = =

Si se supone que el 4rbol 1 del distribuidor gira
en el sentido de las agujas del reloj (flecha F), las masas
5 son entonces la sede de fuerzas centrifugas que tienden a
hacerlas girar alrededor de los ejes 3 y 4 en el sentido de

la flecha "f", = = = = = = = = = = = = = = - - .- - - -

El resorte 15, que coopera con el tope 18, mantie-
ne el dispositivo en la posicién de reposo con respecto al
plato 2 solidario del 4rbol 1, en tanto que la velocidad de
rotacién de dicho 4rbol no alcanza una velocidad dé rotacién

predeterminada (figura 1) = = = = = = = = @ = = = = = - -

Cuando la velocidad de rotacidén resulta superior a
esta velocldad predeterminada, las mesas 5 pivotan en el sen-
tido de la flecha "f" y su tope 20 tiende a aproximerse a la

rampa 21g de la lumbrera 21, = = = = = = = = = = « - - - -

Durante este movimiento, las lumbreras 8 de las ma-
sas 5, sobre los bordes &g de las cuales deslizan los dedos 7
del plato intermedio 6, comunican a dicho plato y, consecuen-
temente, al plato 9 solidario de la leva 10, al cual se ha da
do un desplazamiento angular < con respecto al plato 2 soli-

dario del 4rbol 1, segin la flecha "F" correspondiente al sen
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tido del avance del encendido hasta el momento en que el to-
pe 20 de la masa 5 topa sobre la rampa 21a (fig. 2). Se ob-

tiene entonces la porcién de curva A (fig. 4)s = = = = = - =

A partir de este momento, el punto de encendido no
varfe més (porcidn de curva B) hasta que las fuerzas centri-
fugas, que aumentan en razén del aumento del mimero de vuel-

tag, vencen las tensiones de los resortes 11 ¥y 15, - = = = -

En aquel momento, los dedos 7 del plato intermedio

6 deslizan de nuevo sobre las rampas 8z de las masas y, con-

" secuentemente, se obtiene un nuevo desplazamiento angular /9

de dicho plato segin la flecha "F", = = = = = = = = @ = = = =

Simulténeamente, los topes 20 de las masas 5, en

apoyo sobre las rampas 21g de las lumbreras 21 del plato 9
solidario de la leva 10, deslizan a lo largo de dichas rampas
21a y provocaen el desplazamiento angular § de dicho plato en
el gentido inverso de la flecha "FY, gentido para el cual el
avance del encendido de&rece en funcién del nmimero de vuel-
tas, hasta el momento en que el tope regulable 22 se apoya
sobre el borde lateral 23b de la escotadura 23 practicada en

el plato 2 (figura 3)s = = = = « ~ . e = =
Se obtiene entonces la porcién de curva C, = = ~ -

Desde luego que numerosas modificaciones pueden apor
tarse a este modo de realizacidn sin salir por ello del marco
de la presente invencidn; por ejemplo, un segundo resorte (no

representado) puede unir la otra masa 5 al plato intermedio 6



5.

10.

15.

20.

25,

- 10 -

¥y presentar de manera en si conocida un bucle tal que pueda
asegurar un cierto retardo en la utilizacidén de dicho resor-
te con respecto al resorte 15 al objeto de modificar la por;
cién de curva A, de manera tal que presente dospendientes A1
y A2 una de las cuales A2 presenta una inflexidn con respec-

toalaotra Al = =~ = = = = & ¢ 0 o c - - - .-

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia, sus

territorios y plazas de soberanfa, las siguientes; = = = - -

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en los sistemas centrifugos
de avance para distribuidores de encendido de motores de com—
bustién interna, del tipo que comprende un regulador de masas
(5) que, movido en rotacién por el &rbol (1) del distribuidor,
desplaza angularmente un plato (9) solidario de una leva (10)
gue acciona una lenglieta ruptora para la obtencidén de curvas
de variacidén del punto de encendido que pengan por lo menos
dos etapas de variacidn, una por lo menos en la zona inferior
del nfmero de vueltas durante la cual el punto de encendido
crece en funcién del ndmero de vueltas y otra en la zona supe
rior del nimero de vueltas durante la cual el punto de encen=-
dido decrece en funcién del ndmero de vueltas del motor, carac
terizados porque el sistema comprende dos masas centrifugas
(5) que, soportadas de manera que puedan pivotar sobre un pla

to (2) solidario del 4rbol de mando (1), se apoyan sobre un
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plato intermedio (6), montado giratorio sobre ‘Lg’grbol de
mando y acoplado eldsticamente, por una parte, al plato (2)
solidario del 4rbol de mando bajo la accién conjugada de por
lo menos un primer resorte (15), que une la o las masas cen=-
trffugas (5) al plato intermedio (6), y de un tope regulable
(18) dispuesto sobre el plato (2) solidario del 4rbol de man-
do y que se apoya sobre un borde lateral de dicho plato in-
termedio (6), y por otra parte al plato (9) solidarioc de la
leva (10) bajo la accidén conjugada de por lo menos un segun-
do resorte(11)que une dichos platos (6 y 9), y de un tope re-
gulable (14) dispuesto sobre el plato intermedio (6) y sobre
el cual se apoya un borde lateral del plato (9) solidario de
la leva, las cuales masas (5), sometidas, durante la etapa en
la cual el punto de encendido crece en el sentido del avance
del encendido, & la accidn del primer resorte (15) y apoyindo
se gobre el plato intermedio (6), provocan el desplazamiento
angular de éste y consecuentemente del plato (9) solidario de
la leva (10) al cual estd acoplado, en el sentido para el
cual el avance del encendido crece en funcién del mimero de
vueltas del motor, y ello hasta el momento en que las masas
centrifugas (5) se apoyan sobre un tope en forma de rampa
(21a), practicado sobre o en el plato (9) solidario de la le-
va (10), momento a partir del cual el puntode encendido no va
rfa m4s hasta que las fuerzas centrffugas, aumentando en ra-
z6n del aumento del mimero de vueltas del motor, vencen las
tensiones de los primero y segundo resortes (11 y 15) y provo
can, por una parte un nuevo desplazemiento angular del plato
intermedio (6) en el sentido de rotacidén del drbol de mando

(1), y por otra parte el desplazamiento angular del platé (9)



10.

mts.

- 12 =

solidario de la leva, en el sentido inverso, sentido para el
cual el avance del encendido decrece en funcidn del mimero de
vueltas, y ello hasta el momento en que un segundo tope regu-~
lable (22) dispuesto en el plato (2) solidario del 4rbol de
mando se apoya sobre otro borde lateral del plato intermedio

(6)s === m == e === - ————- SO

2.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS CENTRIFUGOS
DE AVANCE PARA DISTRIBUIDORES DE ENCENDIDO DE MOTORES DE COM
BUSTION INTERNA", = = = = = = = @ = = = = = = = = = = = =~ = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de doce hojas, foliadas y mecano=~
grafiadas por una sola de sus caras, y de dos 1l4minas de di-

bujos que la ilustran.

MADRID, 2 2 NOV. 1874 !
P.A M, curel suSoL |
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