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"D ispositivo de alimentación para máquinas grapado­
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M e m o r i a  d e s o r i p t i v a  

La presente invenoidn se refiere  a un almacán 

de alimentación para máquinas grapadoras,

Ea sabido que las  máquinas grapadoras que em-
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pican grapas (con el término "grapas" se entienden en 

esta descripción grapas metálicas o de otros materia­

le s  a condición de que tengan la  c lá sic a  configuración  

en U invertida) comprenden fundamentalmente una canal 

5 de expulsión o salid a, un m artillo o impulsor de ex­

pulsión de las grapas, medios mecánicos o. neumáticos 

para efectuar una alternancia de oarrera de trabajo y 

de retorno del m artillo en el in terio r de la  canal de 

expulsión y un almaoén de alimentación de grapas que 

10 está acoplado a la canal de expulsión para suministrar

le transversalmente, una tras otra, una tir a  de grapas.

Es asimismo sabido que el almacén de alimenta­

ción de la s  grapas comprende fundamentalmente, f ija d a  

sobre una plaoa de base, una canal de guia y soporte 

15 para grapas dispuestas en una t ir a ,  la  cual tiene una

sección en U invertida con par lo  menos un extremo 

abierto y que comunica con la  canal de expulsión para 

el suministro sucesivo de la s  grapas a dicha canal de 

expulsión. E l acoplamiento entre el almacén y la  ca- 

20 nal de expulsión se efectúa por medio de una plaquita

que está constituida por una pieza separada de la pía 

ca de base y de la  canal de guia del almacén y es 

atravesada por un o r ific io  de forma, dimensiones y p.o 

siciones ta le s , que constituye de hecho una prolonga- 

25 ción del citado extremo abierto de la canal de guia.

Dicha plaquita se introduce en una abertura late ral  

correspondiente de la  canal de expulsión y es bloquea­

da en e lla  de modo que constituye de hecho una porción 

de una de la s  paredes la te ra les  de la  canal de expul-
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sión que proporcionan la guía de la s  grapas en la  mis­

ma oanal de expulsión. En el in terio r de la canal de 

guía del almacén, pero detrás de la tir a  de grapas in  

troducida en la  canal de guia, se aloja en disposición  

deslizante un órgano de empuje o empujador de sección  

substancialmente en U invertida que es so licitad o  e lá s ­

ticamente hacia el citado extremo abierto para impartir 

a s i a la  tir a  de grapas un empuje continuo de avance 

hacia la canal de expulsión.

Uno de los problemas que mayormente preocupan 

a los constructores de grapa doras y sobre los que no 

están de acuerdo, se refiere al sistema u tiliza d o  pa­

ra la  carga de la s  grapas. En efecto, es evidente que, 

para poder cargar las grapas por detrás, o sea a tra­

vés del extremo posterior, que en este caso está abier  

to , de la canal de guía (y serie esta, indudablemente, 

la solución preferida), es necesario extraer primero 

el órgano de empuje de la  oanal de guía de modo que 

esto no determiíB obstáculos para la introducción de 

las grapas. Pero para hacer esto, es necesario deter­

minar una adecuada posición de anclaje, en la que sea 

retenido el órgano de empuje, en condiciones ta le s  

que deje lib re el acceso al extremo posterior de la 

canal de guía, contra la acción de lo s medios e lá s t i­

cos que lo  s o lic ita n  hacia la posioión de trabajo. El 

anclaje del órgano de anpuje en posición ta l  que l i ­

bere e l acceso a la canal de guía determina ordinaria­

mente problemas de espacio, en el sentido de que las  

soluciones adoptadas hasta ahora han resultado compli-



cadas o poco funcionales o bien han dado origen a au­

mentos no deseados de volumen del conjunto de la  má­

quina, o han requerido la extracción momentánea del ór 

gano de empuje del espacio del almacén.

Por tanto, la fin alid ad  de la  presente inven­

ción es re a liza r  un almacén para máquinas grapadoras 

en la s  que el problema de la  carga de la s  grapas a tra  

vés del extremo posterior abierto de la  canal de guia 

sea resuelto de una manera sen cilla , funcional y que 

no comporte aumentos de dimensión general, ni siquiera  

momentáneos.

De acuerdo con la invención dicho objetivo se 

consigue por medio de un almacén caracterizado por e l  

hecho de que el elemento de empuje es de sección en U 

invertida de ta le s  dimensiones que la  distancia entre 

las superficies externas de sus paredes v e r tic a le s  es 

in ferio r a la distancia entre las superficies internas 

de la s  ramas de las grapas a alimentar y porque el ex 

tremo posterior abierto de la  canal de guia está ade­

lantado con respecto al correspondiente extremo de la  

placa de base de modo que quede definida una porción 

extrema salien te de la Ultima, sobre la que se ha pre­

v isto  un elemento de anclaje con el cual es acoplable 

amoviblemente un elemento complementario de anclaje, 

de que está provisto el órgano de empuje, cuyos ele­

mentos de anclaje están realizados y dispuestos de ma­

nera que el órgano de empuje, cuando es estraido de 

la  oanal de guía y anclado en dicha porción extrema 

de la  placa de base a través del acoplamiento recipie



co de dichos elementos de anclaje, lle g a  a situarse  

dentro del espacio del conjunto del almacén, pero en 

una posición más baja que permite q.ue sus paredes h ori 

zontales dejen lib re  el acceso al citado extremo pos­

terio r de la canal de guia para la  introducción de una 

t ir a  de grapas en la propia canal.

Es evidente que una solución de este género no 

crea absolutamente problemas de espacio, dado que el 

órgano de empuje permanece constantemente dentro de 

los lím ites normales de espacio del almacén. Por otra 

parte, cuando el órgano de empuje se extrae de la  ca­

nal de guia y se baja y ancla del modo antedicho a la 

placa de base, e l acceso a l extremo posterior de la  

canal de guia queda completamente libre y la nueva t i ­

ra de grapas de alambre se puede introducir fácilmen­

te por detrás de la  canal, pasando, por a s i decir, a 

caballo" sobre el órgano de empuje bajado. Como se ve, 

se tra ta , por tan to, de una solución simple y funoio- 

nal del problema de carga por detrás del almacén.

Los dos elementos de anclaje complementarios, 

cuyo acoplamiento reciproco permite an dar el organo 

de empuje a la porción extrema de la placa de base en 

la  posición idónea bajada debido a la  extracción del 

órgano de empuje de la  canal de guía, se pueden rea­

l iz a r  de varias maneras. De acuerdo con una forma pre 

ferida de realizació n  del almacén según la invención, 

uno de los dos elementos de anolaje está constituido  

por una espiga u otro elemento sobresaliente fijad o  

a la oitada poroión extrema de la  placa de base, e l



cual se prolonga hacia arriba hasta una altura reduci­

da respecto a la  parte horizontal de la  canal de guía 

y, en la cara d irig id a  hacia la parte opuesta respecto 

a l extremo posterior de la canal de guia, está provisto  

de por lo  menos una muesca en la que e l órgano de em­

puje, cuando es extraído de la  canal de guia, es aco­

pladle y anclable de manera que queda mantenido en 

la  citada posición bajada de liberación del acceso a l  

extremo posterior de la canal de guia para la  carga de 

una t ir a  de grapas. A su vez, e l  otro elemento de an­

c la je  está preferiblemente constituido por el borde pos­

te r io r  de una abertura o ventana de la pared horizon­

ta l del órgano de empuje a travós del cual puede intro  

ducirse dicha espiga y desplazarse cuando el órgano de 

empuje es dispuesto en la aludida posición baja des- 

puÓs de su extracción de la canal de guia. Siempre pre 

feriblem ente, la  antedicha espiga está provista, en la  

misma cara citada de una segunda muesoa situada a ma­

yor altu ra, en la cual se puede acoplar el mismo bor­

de posterior de la citada ventana y anclarse en caso 

de desacoplamiento accidental del borde posterior del 

órgano de empuje respecto de la primera muesca. Dicha 

segunda muesca representa, por e llo ,  un eficaz medio 

de seguridad contra accidentales y peligrosos saltos  

hacia adelante del órgano de empuje.

, O tra .ca racterística  no estrictamente indispen­

sable, pero positivamente p referib le del almacén se-  

giin la  invención, está representada por el hecho de 

que los extremos in feriores de las paredes ve rtica le s



del organo de empuje están provistos de aletas d ir ig i­

das hacia e l exterio r, que se aooplan con la s ramas de 

la  última grapa de la  t ir a  para añadir a la acción pre 

v is ta  de empuje ejercida sobre el tramo inteimedio de 

la grapa, una aoción eficaz de empuje sobre la s  ramas 

de la  misma. A si se obtiene un empuje de conjunto más 

equilibrado que ev ita  posibles atascos de la s  grapas 

en la  canal de guía.

Otra ca ra cte rística  que, de preferencia, pre­

senta el almacán según la invención está representada 

por e l hecho de que la  canal de guia está conformada 

de modo que pe imite indistintamente el empleo de gra­

pas de dos anchos diferentes. Esto es debido al hecho 

de que t a l  oanal de guia queda definida entre dos es­

tructuras longitudinales coaxiles dispuestas una den­

tro de la otra, ambas de seooión enU , estando la es­

tructura interna dotada de paredes v e rtic a le s  con por 

oiones superiores más próximas entre s i  que la s  in­

fe rio re s. De esto resulta la posibilidad de u t i l iz a r  

grapas más anchas, cuyas ramas quedan guiadas en la s  

paredes ve rtio a les  de la estructura externa, o bien 

grapas menos anchas, cuyas ramas resultan guiadas por 

las  porciones in feriores más separadas de las paredes 

v e r tic a le s  de la  estructura in te rio r. Las paredes ver  

t ic a le s  del órgano de empuje resultan, a su vez, guia, 

das en las porciones superiores menos distanciadas de 

la estructura intem a y al mismo tiempo la s  a letas  

extremas dobladas de ta le s  paredes ve rtio a le s  del ór­

gano de empuje se alojan en la s poroiones sim átricas



de la canal de guía determinadas entre las paredes ver 

t i  cales de la  estructura externa y la s porciones supe­

riores de la s  paredes v e rtic a le s  de la  estructura in­

terna.

Otro problema que se ha hallado en la  construc­

ción de almacenes de alimentación para máquinas grapa- 

doras está representado por la plaquita que, como se 

ha dicho, está dispuesta en correspondencia oon el ex 

tremo anterior del almacén y está destinada a formar 

una porción de una de las paredes la te ra les de la ca­

nal de expulsión. En consideración a la s  funciones de 

guía que le son encomendadas y también a los fuertes  

esfuerzos abrasivos a que está sometida (asimismo con 

independencia de la notable velocidad con la que, es­

pecialmente en las grapadoras neumáticas, las grapas 

recorren la canal de expulsión,) dioha plaquita se debe 

rea liza r en aoero templado u otro material de notable 

resisten cia  a la abrasión, formando pieza tínica, todo 

e l almacén o al menos su placa de base. De esto re­

su lta  evidentemente un costo muy elevado del almaoén.

De acuerdo oon la  invención este problema se 

resuelve realizando la  plaquita en una pieza separa­

da del resto del almaoén y fija d a  después a l mismo en 

fase de montaje.

De este modo, solamente se tiene que rea liza r  

con un material especial de coste elevado la plaquita, 

mientras que el resto del almaoén se puede re a liza r  

de un m aterial más comán y lo  que es más importante, 

menos oostoso.
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Laa citadas y otraa cara o teristicas de la pre 

sente invención se comprenderán mejor a través de la  

siguiente descripción detallada de una máquina grapado 

ra provista de un almacén realizado de acuerdo oon la 

invención. En dicha descripción detallada se hará re­

ferencia a los dibujos adjuntos en los que:

La figura 1 es una v is ta  en alzado, con partes 

seccionadas, del conjunto de la  máquina grapadora.

La figura 2 es una v is ta  en planta, p arcial­

mente seooionada, que muestra en d etalle el sistema de 

acoplamiento entre el almaoón y la parte restante de

la  grapadora de la  figu ra 1.

La figura 3 es una v is ta  en sección según la

lin ea 1 1 1 -1 1 1  de la  figu ra 1 .

La figu ra 4 es una v is t a  en sección según la 

linea IV-IV de la fig u ra  1 .

La figu ra 5 es una v is ta  en planta, p arcial­

mente seccionada, que muestra la  parte posterior del 

almaoén comprendido en la grapadora, de la figu ra 1 ,  

mostrándose e l órgano de empuje de las grapas atrasa­

do respecto al estado de la  figura 1 .

La figura 6 es una v is ta  en secoión longitu­

dinal de la  parte de almaoén representada en la  figu ra

5.
La figu ra 7 es una v is ta  en sección según la 

lin ea V II-V II de la figura 6.

La figura 8 es una v is ta  en sección lon gitu­

dinal que ilu str a  el órgano de empuje anclado en pos¿ 

ción idónea para la  oarga de una t ir a  de grapas.



La figu ra 9 es una v is ta  en alzado posterior, 

que muestra como la  disposición del órgano de empuje 

representado en la fig u ra  8 deja lib re  el acceso a la 

canal de guía del almacén para la  carga de una tir a  

de grapas.

La figu ra 10 es una v is ta  en sección como la  

de la figu ra 8, pero oon el órgano de empuje en una 

posición diferente de anclaje fuera de la  canal de guia.

La máquina grapadora ilustrada en los dibujos 

comprende una cabeza - 1 -  en cuyo in te rio r presenta una 

canal de guía o expulsión -2 -  para la s  grapas m etáli­

cas -3 -  que son suministradas una detrás de otra por 

un almacén - 4 - .

En la  canal de expulsión - 2-  se alo ja  en dis­

posición deslizante un m artillo  o percusor - 5 -  fija d o  

a un bloque -6 - a su vez deslizante en una canal de 

guia adecuada. El bloque -6 - está oonectado a través 

de una pequeña biela -7 -  a una palanoa de accionamien­

to -8- que se apoya y gira en - 9 -  sobre la caja ex­

terna -10 - de la cabeza - 1 -  y es empujada hacia la p_o 

sioión de reposo de la  figura por un muelle - 1 1 - .

E l almacén - 4-  está formado por dos estructu­

ras o bastidores alargados -1 2 -  y - 13-  dispuestos pa­

ralelamente uno en e l in te rio r del otro y fijados en­

tre s í  en correspondencia por sus respeotivas placas 

de base - 14-  y - 15- .  Como es posible apreciar en la  

figura 7 , el bastidor in terio r -1 2 -  tiene una secoión 

substanoialmente en U formada por la plaoa de base 

- 14*  y dos paredes la te ra le s  ascendentes -50 - que pre
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sentan porciones in fe iio re s  más distanciadas entre s í  

- 5 1 -  y porciones superiores menos distanciadas -5 2 -.

A su vez, el bastidor exterior - 13-  tiene una seoción 

en U formada por la  placa de base - 1 5 -  y  dos paredes 

la te ra le s  - 1 7 -  de extremos superiores - 16-  doblados 

haoia e l in terio r.

A si, entre los dos bastidores -12 - y - 13-  que­

da formada una canal longitudinal de guia -1 8 -  de sec­

ción aproximadamente en U invertida, abierta por los 

dos extremos, en la  que se puede alo ja r en disposición  

deslizante una t ir a  de grapas - 27** a alimentar hacia 

la  canal de expulsión - 2- .  Más concretamente, en la  

canal de guia -1 8 - se pueden alo ja r tir a s  de grapas , 

de dos tamaños o sea grapas más estrechas cuyas ramas 

resultan guiadas por las porciones in feriores más din 

tanoiadas - 5 1 -  do las paredes la te ra le s  del bastidor 

interno -12 — (representado en los dibujos y en deta­

l le  en la s  figuras 4, 7 y 9) o bien grapas más anchas, 

cuyas ramas resultan guiadas por la s  paredes la te ra les  

del bastidor externo - 13- .

En correspondencia con el extremo an terior de 

la  oanal de guia - 18-  está dispuesta una plaquita de 

acero templado - 19-  (figu ras 2 y 3) que está fija d a  al 

resto del almacán por medio de to m illo s  aplicados en 

la plaquita - 19-  y en una pestaña externa -22- y una 

pestaña interna - 23-  de los dos bastidores - 13-  y - 12-  

(Figura 4 ). La plaquita - 19-  presenta una abertura en 

U invertida - 24-  que corresponde exactamente a la  

abertura extrema anterior de la canal de guia - 18-  y
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constituye en realidad una prolongación. La plaquita 

-19 - está provista finalmente de dos hervios vertica­

les paralelos -2 5 -.
Dentro de la canal de guia - 18- ,  detrás de las  

5 grapas -2 7 - ,  está introducido en disposición deslizan­

te un órgano de empuje o empujador - 26-  que tiene una 

seoción substancialmente en U invertida formada por una 

pared horizontal -55- alojada en disposición desplaza- 

ble en la  parte horizontal de la canal de guia -1 8 -  y 

10 por dos paredes ve rtica le s  - 54-  que se alojan en dis­

posición deslizante en las porciones superiores de la s  

paredes v e r tic a le s  de la canal de guia -18 — que so­

bresalen con respecto a las porciones in feriores -5 1 -  

de la s  paredes la te ra les  -5 0 - del bastidor interno 

15 -1 2 -  y quedan por tanto separadas por efecto del me­

nor distanciamiento reciproco de las porciones supe­

riores -5 2 - de la s  paredes la te ra le s  del citado bas­

tidor interno respecto a la s  porciones in feriores - 51-  

de la s  mismas paredes la te ra le s. La distanoia entre 

20 las superficies externas de las paredes v e rtica le s

-54- del empujador -2 6 - es por tanto in ferio r a la dis 

tancia entre la s  superficies externas de la s  porcio­

nes in feriores - 51-  de las paredes la te ra le s  del bas­

tid or -1 2 -  y por tanto a la  distancia entre la s  su- 

2$ p e rfic ie s  internas de las ramos de las grapas, cual­

quiera que sean las dimensiones de estas últimas 

(figuras 4 y 7 ). Para permitir que el empujador ac­

túe sobre la s  ramas, además de sobre la  parte supe­

rior o tramo intermedio de la s  grapas, los extremos in



feriores de la s  paredes v e rtica le s  están provistos  

de aletas -5 5- dirigidas hacia e l exterio r que se alo  

jan en la s  porciones superiores de las paredes v e r ti­

cales de la canal -1 8 -.

El empujador - 26-  es so licitad o  hacia e l ex­

tremo anterior abierto de la canal de guia -1 8 - y par 

tanto haoia la  última grapa de la  t ir a  por un muelle 

- 28-  dispuesto alrededor de un ro d illo  loco - 29*- ( f i  

gura 2) que par un extremo está fija d o  al empujador 

-2 6 - (figura 1) en tanto que por el otro lo  está a la  

placa de base -1 5 -  del bastidor exterior - 13-  (figura  

6 ).

El empujador - 26-  está dotado también de una 

prolongación posterior en gancho -30- por medio de la 

cual es posible vencer la  acción del muelle -28 - y 

extraer el empujador de la canal de guía -18 - a tra­

vés de la abertura extrema posterior de esta última. 

Una vez extraído de la canal de guía, el empujador se 

puede anclar en posición ta l  que deja lib r e  el acce­

so al extremo posterior de la  canal para una nueva 

carga de grapas. Con ta l  f in  se ha previsto un elemen 

to en forma de poste o espiga -3 1 -  que está fija d a  a 

la placa de base - 1 5 -  del bastidor externo - 13-  (pro­

longado posteriormente respecto al bastidor interno  

-12 ) y se extiende hacia arriba hasta una altura re­

ducida respecto a la  de la parte horizontal delextre- 

mo posterior de la canal de guia -1 8 -  (figuras 6, 8 y 

10). A dicho poste es acoplable el empujador - 26-  que 

a t a l  f in  está provisto de una ventana o abertura oen
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tr a l  -3 2 -. E l deslizamiento del empujador - 26-  a lo  

largo del poste -3 1 -  está guiado y es favorecido por 

e l acoplamiento entre una lengüeta inclinada -33- del 

empujador y la pared anterior, más inclinada -34- del 

5 poste. E l bastidor interno - 12-  presenta inclinado e l

extremo posterior -35** Para el anclaje del empujador 

la  cara posterior del poste -3 1— está provista de una 

muesca -3 6 - que, como es posible apreciar en la fig u ­

ra - 8 - ,  está colocada en una posición ta l que mantie- 

.0 ne al empujador -26- fuera del recorrido que la t ir a

de grapas debe efectuar para su introduoioA en la  

canal de guía - 18- .  Otra muesca -3 7 - tiene por el con 

tra rio  funciones de seguridad, en el sentido de que

bloquea siempre al empujador -26- en caso de desaco- 

15 plamiento de la  muesca -3 6 - (figura 10 ). A la s  mues­

cas -36- y - 37— está destinado a acoplarse e l borde 

posterior -56- de la ventana -3 2 - del empujador.

Finalmente, a l soporte del almacén coopera 

una ménsula alargada de sección en U -38 - salien te  

20  de la caja externa de la cabeza de la grapa dora. En 

dicha ménsula alargada el almacén es en realidad in­

troducido y bloqueado de modo elásticamente f le x ib le  

mediante el acoplamiento de dos a letas la te ra le s  -39- 

del bastidor externo -1 3 -  con un puente -40 - apoyado 

25 sobre la  ménsula y so licitad o  elásticamente por el 

muelle -4 1 -  (figura 2).

Con el almacén en posición (figura 1 ) la pla- 

quita -1 9 - resulta introducida en una ventana lateral 

-4 2- de la  canal de expulsión -2 - y constituye p rá cti-



camente el complemento de la  correspondiente pared 

-43* de dicha canal.

Por cuanto se ha expuesto y de un atento exa­

men de los dibujos, resulta evidente el funcionamiento 

de la grapadora ilustrada. El empujador - 26-  y más con 

cretamente sus paredes horizontales -53* y sus aletas  

dobladas -5 5 -, empujan de una en una la s  grapas al in­

te rio r  de la canal de expulsión -2 - ,  donde, por cada 

accionamiento de la palanca -8 - son.empujadas, siempre 

de una en una, por e l m artillo  -5* y expulsadas fuera 

de la  canal de expulsión.

Cuando se ha consumido una primera tir a  de gra­

pas y se desea proceder a la introdución de una nueva 

t ir a  en la canal de guia -1 8 -,  se ejerce tracción so­

bre e l apándioe en gancho -30 - del empujador, con lo  

que se extrae de la canal de guia. Después se efectúa 

el acoplamiento entre la  ventana del empujador y la es­

piga f i j a  -3 1 -  y, aprovechando los impulsos que fa c i­

lita n  los planos inclinados -3 3 -, -3 4 - y -3 5 -, se des­

plaza el empujador hacia abajo hasta anclarlo en la 

muesca - 36-  del poste - 5L-. Como sea que a s i resulta  

lib re  el acceso a la abertura extrema posterior de la  

canal de guia - 18-  (figuras 8 y 9), es posible proceder 

a la carga de una nueva t ir a  de grapas, haciéndose pa­

sar, por a s i decir "a caballo" del empujador bajado 

(figura 9) y aprovechando la  funoión de guia ejercida  

por la s  paredes v e r tic a le s  - 1 7 -  y por los extremos do­

blados - 16-  del bastidor exterior - 13-  a s i como por e l  

plano inclinado - 35-  del bastidor intem o - 12- .  S i e l



empujador se desacoplase accidentalmente de la muesca 

-3 6 -, el mismo sería igualmente retenido por la muesca 

-3 7 - que impediría el peligroso disparo violento hacia 

la cabeza de la grapa dora. Una vez efectuada la  recar­

ga, el empujador es desacoplado del poste o espiga y 

reintroducido en la canal de guía -18- como se puede ob_ 

servar.

N O T A

Se reivindica como objeto de la presente pa­

tente de invención:

1 . D ispositivo de alimentación para máquinas 

grapadoras, del tip o  que comprenden una canal de ex­

pulsión, un m artillo de expulsión de la s  grapas, me­

dios para efectuar una alternancia de la  carrera de 

trabajo y de retom o del m artillo dentro de la canal 

de expulsión y de un almacén de alimentación acoplado 

a la canal de expulsión con el f in  de suministrar a 

la  misma, una detrás de otra, una tira- de grapas metá­

lic a s ,  cuyo almacén comprende una placa de base y una 

canal alargada destinada al soporte y guía de una tir a  

de grapas, cuya canal de guía está fija d a  sobre dicha 

placa de base y abierta por ambos extremos, para la 

carga de las grapas y para la entrega sucesiva de las  

mismas a la canal de expulsión, respectivamente, ha­

biéndose previsto, además, un órgano de empuje d e sli­

zante en dicha canal de guía detrás de dicha t ir a  de
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grapas y so licitad o  elásticamente hacia la  oitada ex­

tremidad de entrega de la  canal de guia para impartir 

a dicha tir a  de grapas un empuje oontinuo de avance 

hacia dicho extremo de entrega, cuyo órgano de empu­

je es extrafble de dicho extremo de carga, caracteri­

zado parque dicho órgano de empuje tien e una sección  

en U invertida de ta le s  dimensiones que la distancia  

entre la s  su perficies externas de sus paredes v e rtica ­

le s  es in ferio r a la distancia entre las superficies  

intem as de la s  ramas de la s  grapas y que e l extremo 

posterior abierto de la  canal de guía termina antes 

que e l correspondiente extremo de la placa de base de 

modo que queda definida una porción extrema saliente  

de esta última sobre la cual se ha previsto un elemen 

to de anclaje con e l que es acoplable en disposición  

deslizable un elemento complementario de anclaje de 

que está provisto el órgano de empuje, cuyos elemen­

tos de anolaje están realizados y dispuestos de mane­

ra que e l órgano de empuje, cuando es extraído de la  

oanal de guia y andado a dicha porción extrema de la  

placa de base mediante el acoplamiento reciproco de 

dichos elementos de an claje, queda sin sobresalir del 

conjunto del alnaoón, pero en una posición más baja 

que permite que sus paredes horizontales dejen lib re  

el acceso a dicho extremo posterior de la canal de 

guia para la introdución de una t ir a  de grapas en la 

oanal.

2. Dispositivo, según la reivindicación 1 , ca­

racterizado porque uno de dichos elementos de ancla-



je está constituido por un elemento en forma de poste 

fija d o  a dicha porción extrema de la plaoa de base, 

cuyo elemento se extiende hacia arriba hasta una altu  

ra reducida respecto a la  parte horizontal de la canal 

de guia y que, en la cara posterior opuesta a l extremo 

posterior de la canal de guia, está provisto de por lo  

menos una muesoa en la  que e l órgano de empuje, cuando 

es extraído de la canal de gu ia, es enganchable y an­

cla ble de modo que es mantenido en la citada posición  

más baja que deja lib re  e l  acceso al extremo posterior 

de la  canal de guia para efeotuar la  oarga de una t i ­

ra de grapas.

3 . D ispositivo, según la reivindicación 2 , ca­

racterizado porque dicha cara del poste está provista  

de una segunda muesca de anclaje dispuesta a nivel su 

perior respecto de la  primera.

4. D ispositivo, según las reivindicaciones 2 

y 3, oaraoterizado porque dioho poste está in din ad o  

haoia el extremo posterior de la oanal de guia.

5. D ispositivo, según la s  reivindicaciones 2-

4, caracterizado porque e l otro elemento de anclaje 

está constituido por e l borde posterior de una aber­

tura de la  pared horizontal del órgano de empuje, a 

travás de la  cual se puede introduoir y d esliza r el 

citado poste cuando el órgano de empuje es desplaza-

ble a dicha posioión más baja después de su extrac­

ción de la canal de guia.

6. D ispositivo, según las reivindioaolones 1 -

5, caracterizado porque la s  paredes v e rtica le s  del ór



gano de empuje están provistas de aletas dobladas ha- 

oia el exterior aptas para ejercer una acción de empu­

je sobre la s  ramas de la s  grapas a alimentar.

7 . D isp ositivo, según la s  reivindicaciones 1 -  

6, caracterizado porque dicha canal de guía está  for­

mada entre dos estructuras longitudinales coaxiales dis 

puestas una en el in terio r de la otra, cuyas dos estruc. 

turas tienen sección substanoialmente en U, estando la  

estructura exterior provista de paredes la te ra le s  con 

sus extremos superiores doblados haoia el in terior de 

modo que oompletan una sección en U invertida para la  

citada canal de guía.

8. D ispositivo, según la  reivindicación 7 , ca­

racterizado porque la  pared de fondo de la estructura  

externa constituye dicha placa de base del almacén.

9 . D ispositivo, según la  reivindicación 7 , ca­

racterizado porque la s  paredes la te ra le s  de la  estruc­

tura extem a se prolongan hasta el extremo posterior  

de la citada plaoa de base.

10 . D ispositivo, según la s  reivindicaciones 7 -

9, caracterizado porque e l extremo posterior de la  es­

tructura interna termina antes que el extremo pos­

terior de la  placa de base y está inclinado paralela­

mente a l poste.

11 . D ispositivo, según la s  reivindicaciones 7 -

10, caracterizado porque la  estructura externa está  

provista de paredes la te ra le s  v e rtio a le s, mientras la  

estructura interna está dotada de paredes la te ra le s  que 

presentan porciones in ferio res v e r tic a le s  más distan­
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ciadas entre s i  y porciones superiores v e rtic a le s  me­

nos distanciadas entre s i.

12. D ispositivo, según la  reivindicación 11,  

caracterizado porque la s  paredes v e r tic a le s  y las ale­

tas dobladas del árgano de empuje se alojan en dispo­

sició n  desplazable en la s  porciones superiores de la s  

partes v e r tic a le s  de la canal de guia formadas entre 

las paredes la te ra les  de la estructura externa y las  

poroiones superiores de las paredes la te ra les  de la es 

tructura externa.

13 . D ispositivo, según la s  reivindicaciones 1 -  

12, que comprende una plaquita dispuesta en cor respon 

dencia con el extremo de entrega de la  canal de guia

y provista de un o r ifio io  pasante apto para con stituir  

una prolongación de dicha canal de guia, cuya prolon­

gación está destinada a introducirse en una abertura 

la te r a l de la canal de expulsión de la  grapadora para 

proporcionar la  oontinuidad de las paredes en la s  que 

está formada dicha abertura la te r a l, caracterizado  

porque dicha plaquita está constituida por una pieza 

separada del resto del almaoén y está unida al mismo 

con medios de fija c ió n .

14 - D ispositivo de alimentación para máquinas 

grapa doras".

Esta memoria consta de veinte hojas escritas  

par una sola cara.
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