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Numerosas méquinas de obras piblicas estdn provis-
tas de bfézos que soportan una herramienta de trabajo. Ahors
bien, segln la naturaleza de los trabajos realizados, se ha
comprobado que era conveniente disponer de un brazo de longi-
tud'regulable aunque rigido en su posicidn de trabajo.

El invento propone un brazo regulable de este ti-
po de construccibn sencilla ¥ poco costosa. -

A este efecto, el invento tiene por objeto un dispo-
sitivo de ensamblado rigido de los dos elementos de un brazo
de una miquina de obras piblicas, en el cual 1g unidén de los
dos elementos est4 asegurada por dos medios de articulacién
de un elemento en el otro, ineluyendo este dispositivo por
lo menos una primera pequefiz bielg (o un Juego de pequefias
bielas paralelas) articulada en cada uno de los elementos
del brazo,

Este dispositivo incluye ung segunda Pequeifia biela
(o un segundo Juego de pequebias bielas Paralelas), igualmen-
te articulada en cada uno de los elemeﬁtos del brazo, efec-
tudndose las articulaciones de lgg primers y segunda pequefias
blelas (o0 juegos de pequeilas bielas) sobre uno de los elemen-
tos del brazo, alredsdor del mismo eje.

De manera ventajosa, uno de los elementos del brazo
ineluye un tope regulable que permite que el otro elemento
se apoye en 61,

Preferentemente, en la posicibén de ensamblado de
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dichos dos elementos, el tope estd dispuesto en la zonma de la
cara de asiento del otro elemento que contiene la lfinea per-
pendicular a esta cara gue pasa por una de las articulaciones
de dicho otro elemento,

Finalmente, se desea a menmndo que por lo menos uno
de los elementos incluya varios 6rganos de articulacién des-
tinados a reeibir los érganos de ensamblado de la extremidad
de una pequefla biela estando preferentemente alineados di-
chos brganos de articulacién.

El invento podrs ser entendido mis claramente y
podrén verse caracteristicas secundarias asi como sus venta—
Jas leyendo la sigulente deseripcién de dos modos de reali-
zacién que se dan a continuacidn a titulo de ejemplo.

Se entiende que la descripeién ¥ los dibujos se
dan solamente a tftulo indicativo sin cardcter limitativo,

Se haré referencia a los dibujos adjuntos, en los
cugles:

Las figuras la a 1d representan, en alzado, cuatro
configuraciones distintas de ung realizacién de uns pala hi-
dréulica de acuerdo con el invento-

La figura 2 es una vista tomada a lo largo de lg

.flecha G de la figura lb;

La figura 3 representa un detalle de realizacién
de una variante de lg pala representada en las figuras 1lg a
14.
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La pala representada en la figura la incluye:
- un chasis la provisto de orugas 23,

- una torreta 3a montada de manera giratoria alrede-

dor de un eje 4a en el chasis la,

- un antebrazo 5z articulado en la torretsa 3a alre-
dedor de un eje horizontal 6a,

- un brazo 7a solidario del antebrazo 5a por unos
medios que se describirdn mis adelante,

=~ un balancin 8a articulado en el brazo 7a alrede-
dor de un eje hori zontasl 9a, paralelo al eje ba, y

= una cuchara 10z articulada en el balancin 8a alre-
dedor de un eje 1la igualmente paralelo al eje 6a,

Unos conjuntos de émbolo y cilindro 12z, 13a y l4a
estén conectados respectivamente, entre la torreta 3a yel
antebrazo 5a, entre el brazo Ta y el balancin 82, ¥ entre el
balanein 8a y la cuchara 10a, para permitir, de manera cono-
c:ida, el reglaje de las posiciones relativas de estos diver—-
80s elementos. Se observard que la cuchara 10a ‘estd hincada
en el suelo 15 y puede ser considerada como inmévil con rela-
¢ién a dicho suelo.

Por lo que a la constitucién del brazo Ta se re-

fiere, se o'bservaré que este elemento incluye una pluralidad

de orificios 16a, 17z, 18g, 19 y 20g, que sa suceden desde
la extremidad de este brazo opuesta al eje 9a y que estén

dispuestos a lo largo de una recta 2la sensiblemente paralela
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al eje de dicho brazo. Un eje 30z estd montado en la extremi-
dad del antebrazo Ha opuesta al eje 6a. Cuatro bielas, es .
decir dos bielas 3la y dos bielas 32g, estén articuladas por
una de- sus extremidedes alrededor de este eje 30z, situindo-
Se una biela 3la y una biela 32a en cada lado del antebrazo
52, ILa extremidad del antebrazo 5a est4d provista ademds de
dos caras de asiento 33a ¥y 34a que forman topey sobre los
cuales la cara inferior 35a del brazo Ta puede apoyarse, sen-
siblemente frente a las l{neas perpendiculares 45 que pasan
por los ejes 1l6a y 17a, respectivamente, con relacibn a di~
cha cara 35a,

Pinalmente, se observar4 que un eje 362 estd intro-
ducido en el otro orificio de extremidad de las bielas 31z
y en el orificio 16a del brazo Ta, mientras que, de maners
anfloga, un eje 37z estd introducido en el otro orificio de
extiremidad de las bielas 32a y en el orificio 17a de este
brazo Ta. Por medio del dispositivo triangulado constituido
por las bielas 3la y 32a, y por la distanciz entre ejes léa -
17a de los dos orificios del brazo 7a, este brazo es solidario
del antebrazo 5a,

A titulo indicativo, se mencionard que el conjunto

. de brazo 58 y del antebrazo Te. asi ensamblados constituye

lo que se llama corrientemente "brazo" de la pala, estando di-
cho brazo constituido por dos partes pero siendo rigido.
Quedando todas las demds disposiciones de la figura
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la sin cambio, la configuracién de la figura 1b se distingue
de la de la figura la por el hecho de que el eje 36a ha sido
retirado del orificio 16a y por tanto las bielas inicialmen-
te situadas en 31z estédn ahora solamente colgadas del ejs
302, en 31b.

Ia figura lc representa uns tercera configuracién
que se deduce de la de la figura 1b desplazando el chasis lag
hasta la posicién lc, permaneciendo la cuchara hincada en el
suelo 15 en el punto 10a. Ia torreta, el antebrazo, el bra-
20 y el balancin se sitdan shora en 3¢, 5¢, Tc y 8c. Ios
orificios inicialmente situados en 16a, 17a, 18a, 1% y 20z,
Y el eje inicialmente situado en 30z se sitdéan ahora respec—
tivamente en 16¢, 17c, 18¢, 19¢c, 20¢c y 30c. El eje inicial-
mente introducido en 37a en el orificio 17 del brazo se si-
tla ahora en 37¢ en el orificio 17¢c. 1ILas bielas 3la ¥ 322
sSe 51tdan en 31l¢ y 32c, las bielas 3le quedan colgadas del
eje 30c y las bielas 32¢ conectan los ejes 30¢ y 37c.

Finalmente, quedando sin cambiar todas las demés
dlspos1010nes de la figura le, la configuracién representada
en la figura 14 se distingue de la de la figura 1lc en el he-
cho de que un eje 364 (constitufdo por el eje 36ag de la fi-
gura la) penetra 2 la vez en los orificios 180 del braszo Te
¥ en los orificios de extremidad de las bielas 31d (las cua-

les en la configuracién de 1la figura lc estédn situadas en
31c).
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Se obtiene asi de nuevo un dispositivo de ensambla-
do triangulado y por tanto rigido, constituido por las bielas
32¢ y 314 y por la distancia entre ejes 17¢ - 18¢c de los ori-
ficios del brazo 7¢. Ias dimensiones del conjunto rigido
bfazo—antebrazo han sido modificadas y de hecho reducidas en
tre la configuracibn de la figura lg y la de la figura 14,

En este caso,.el'alcance del conjunto, medido, por
ejemplo, por ls distancia entre los ejes 6a y 92, ha sido
reducide a la distancia entre las nuevas posiciones 6d y 94
de estos ejes.

Se entenderi fécilmente que, mediante modificaciones
sucesivas de la distancia entre ejes 162~17a, .172-18a, 18a-19a
¥y 192~-20a, esta modificacién de la geometria del conjunto
brazo-antebrazo pueda ser elegida de manera satisfactoria
en funcidn de los trabajos que han de ser realizados,

En la figura 2, se observard que cada biela 31b
estd provista de una protuberancia 38b que permite compensar
el espesor de las bielas 32z que estdn situadas al lado de
los costados del brazo Ta y del antebrazo 5a, teniendo ade-
mée dichos brazos Yy antebrazos anchuras diferentes.

Finglmente, en la figura 3 se ha representado ung

. Variante de realizacién del antebrazo 5a. Una de las caras

de asiento 33a, 34a, en este caso la cara de asiento 34g, es
solidaria de un émbolo 3%a que éstd montado de manera desli-
zante e. un cilindro 40a solidario de la estructura del ante-



10

"15

20

a5

brazo 5a. Por otra barte, el cilindro'4lg de un gato 423 de
doble efecto, ests sujeto en la estructurs del antebrazo 5a
POr medio de un collar 43a, mientras que el véstago de émbo-
lo 44a del gato 423 es solidario gel émbolo 39a. Por otra
parte, se observars que las caras de asiento 33a ¥ 34a tie-
Nén una forma abovedada Pricticamente cilindriea,

Finalmente, con 1g réalizacibn descrita en las fi-
guras lag a 14, se obtiene, por medio de los dispositivos de
bielasPrevistos, modificar 1g geometria gdel conjunto brazo-
antebrazo énsamblado rigidamente Sin que sea neécesario, parg
efectuar 1g modificacién deseada, separgr completamente el
brazo del antebrazo, Ung biela por lo menos une permaneﬁte-
mente estos dos elementos de  las figuras la a 14, De este
modo se obtiene una buena seguridag Y una grin sencilles de 1a
meniobra que permite la modificacién,

afiadirse que el reglaje de 1g Posicidén de 1z carg 34a por me
dio del gato de doble efecto 423 es interesante, ya que per-
mite que estg cara sirva efectivamente eomo tope para 1g po-
sicibn que se geses que ocupe, Neturalmente, 1g forma above-
dada de las carass 332 ¥y 34a permite obtener de maners segura

arista viva,
El invento no se limitg g 14 realizaeién que acabg
de ser deserita, Sino que por el contrario cubre todas las
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variantes que podrian ser introducidas en &1 sin salir de su

marco ni de su espiritu.
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En resumen la Patente de Invencidén que se solicita

deberé recaer sobre las siguientes

~ REIVINDICACIONES -

1.~ Dispositivo de ensamblado rigido de dos elemen
tos (52 y 7a) de un brazo de una méquina de obras piblicas
en el cual la unibén de los dos eleszentos estl asegurada por
dos medios de articulacién de un elemento en el otro, in-
cluyendo este dispositivo por lo menos una primera biela
(312) (o un juego de bielas paralelas), articulada en cada
uno de los elementos del_brazo, caracterizado porque incluye
una segunda biela (32a) (o un segzundo juego de bielas para-
lelas), igualmente articuladas en cada uno de los elementos
del brazo, efectudndose las articulaciones de las primera
¥ segunda bielas (o de los Jjuegos de bielas) en uno de los
elementos, alrededor del mismo eje (305).

2. Dispositivo segin la reivindicacidn 1, carac-~
terizado porque uno (5z) de los elementos del brazo incluye,
de manera conocidas, un tope regulable (342) que permite el

asiento del otro elemento (7a).

3.- Dispositivo segfin la reivindicacidn 2, carac-
terizado porque en la posicién de ensamblado de los dos ele-
mentos susodichos (52 y 7a) el tope (348) estd dispuesto en
la zona de la cara de asiento (352) del otro elemento (72)
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que contiene la perpendicular (45) a esta cara que pasa por
una (172) de las articulaciones de dicho otro elemento (7a).
4.- Dispositivo segln una cualquiera de las reivin
dicaciones anteriores, caracterizado porque, de manera cono-
5 cida, uno (7a) por lo menos de los elementos, incluye varios
6rganos de articulacién (16a, 172, 18a, 19a, 20a) destinados
a recibir los érganos de ensamblado (36a, 37z) de la extremi-
dad de una biela (3la, 32a). |
5.~ Dispositivo segin la reivindicacién 4, carac-
10 terizado porque, de manera conocida, los Srganos de articula-
| cién estén dispuestos a lo largo de unma linea (2la).

6.- BSe reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la patente de invencidn que se solicita:

DISPOSITIVO DE ENSAMBLADO RIGIDO DE DOS ELEMENTOS DE UN BRAZO

15 DE UKA MAQUINA DE OBRAS PUBLICAS.
E Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre
' sente memoria descriptiva que consta de once péginas mecanogra-
fizdas, y dibujos adjuntos.
20 Madrid, 18 de Noviembre de 1.974

BERNARDO
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