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El invento se refiere de manera general a oscila-
dores de radiofrecuencia, y mAs particularmente a sistemas de
oscilador para proporcionar una sefial de oscilador local des-~
tinada a un receptor y una sefial de excitzcibn destinada a un
emisor de radio.

Numerosas son las aplicaciones en las cuales es ne-
cesario obtener uns séﬁal relativamente limpia, que esté rela-
tivamente exenta de frecuencias parisitas y que presente una
frecuencia de oscilacién estable. Una aplicacibn de este tipo
consiste en un emisor-receptor de radio en el cual es preci-
so aplicar una seflal de corriente alterna muy estable al mez-
clador de unreceptor superheterodino, y otra selal muy estable
para su amplificacibds, modulacién y transmisién ulterior por
el emisor.

Se conocen varias téenicas para obtener sefiales de
radiofrecuencia altamente estables destinadas a determinar
la frecuencia de funcionamiento de un emisor-receptor de ra-
dio. Uno de dichos sistemas utiliza osciladores separados

controlados por cristal para facilitar la sefial de oscilador
local destinada al receptor a3i como la sefinl de excitacién
del emisor. Otro sistema de este tipo utiliza un oscilador
sencillo para proporcionar a la vez la sefial del oscilador
local y la sefizl de excitacidn.,

Aunque estas técnicas proporcionen un medio para
determinar las frecuencias de funcionamiento de un emisor Yy
de un receptor, la primera de ellas exige un cristal separg-
do para el transmisor y para el receptor, y es preéiso cam-
biar dos cristales cuando se cambia la frecuencia de funcio-
namiento del emisor-receptor. Ia segunda técnica reduce el

nimero de cristales que han de ser cambiados para hzcer va-
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riar la frecuencia de funcionamiento del emisor-receptor pero
sin embargo la frecuencia de funcionamiento del emisor es ge-
neralmente diferente de la frecuencia de funcionamiento del
receptor en un valor igual a la frecuencia de los amplifica-
dores de frecuencia intermedia del réceptor. Ademds, debido
a la excitaciédn de frecuencia relativamente elevada necesa-
ria en un transmisor de frecuencig modulada, el oscilador de
excitacidén no puede ser directamente modulado en frecuencia
sin perjudicar la estabilidad de frecuencia del oscilador.

Un objeto del invento consiste en proporecionar un
sistema de osgcilador mejorado para emisor—recepfor en el cual
e8 posible cambiar lg frecuencig de funcionamiento del emisor-
receptor cambiando.solamente un solo cristal oscilador.

Otro objeto del invento consiste en proporcionar
un sistema de oscilador para un emisor-receptor de radio en
el cual las frecuencias de funciocnamiento del emisor y del
receptor pueden ser elegiéas independientemente lz una de lg
otra.

Otro objeto del invento consiste en proporcionar
un sisteuws de osocilador para un emisor de radio que puede
ger modulado en frecuencia sin perjudicar la estabilidad de
frecuencia de la seflal transmitida, '

De acuerdo con un moedo de realizacidn preferido del
invento, sé obtiene una sefial de inyeccidén del oscilador lo-
cal para el receptor por medic de un oscilador controlado por
cristal y de una serie de multiplicadores de frecuencia., Ia
seflal de excitacibén del emisor se obtiene mezclando la sefial
de inyeccién del oscilador local procedente de los multiplica-
dores de frecuencia con otra sefial procedente de un oscilador

que funcionza a una frecuencia sustancialmente inferior a la
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frecuencia de la sefial de inyeccidén., Ia frecuencia de fun-—
cionamiento del oscilador decalado determina la fre-
éuencia de funcionamiento del emisor con relascidn a lz fre-
cuencia de funcionamiento del receptor. ILas frecuencias de
funcionamiento tanto del emisor como del receptor pueden cam-
biarse fécilmente cambiando el cristal del oscilador local.
£l emisor puede ser modulado en frecuencia mediante modula-
¢ibén en frecuencia directa del oseilador decalado. Ia
estabilidad de frecuenciz del emisor no es perjudicada por el

proceso de modulacibén de frecuencia porgue la modulscibn de

. frecuencia de un oscilador de frecuencia relativamente baja,

tal como el oscilador . dec alado, no introduce una ines-
tabilidad de frecuencia sustaneizl,

Zn los dibujos:

La figura ﬁnica representa un diagrama en blogues
del sistema de oscilador segin el invento, utilizado en un
emisor-receptor de radio.

Haciendo referencia a la figura, se ve que ésta re-
presenta un receptor de radio, generalmente indicado por el
nimero 10, que incluye un mezeclador 12, un amplificador de
frecuencia intermedia 14 que funciona a 11,7 MHz, un discri-
minador 16, un amplificador de baja frecuencia 18, y un al-
tavoz 20. Ia inyeccién del oscilador local para el receptor
se obtiene, en este modo de realizacién, por un grupo de 0S-
ciladores 22, un multiplicador de frecuencia 24, y un filtro
derinyeccién de receptor 26 conectados conjuntamente para
formar un primer dispositivo oscilador. Sin embargo, se obser-
vard que cualquier dispositivo oscilador que facilita la fre-
cuencia deseada puede ser utilizado sin salirse del zlecance

del invento. El grupo de osciladores, en este modo de reali-
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zacién, incluye tres osciladores 28, 30 y 32, cuyas frecuen-
cias pueden ser controladas por cristales de cuarzo u otros
dispositivos de determinacidén de frecuencia, Un cuarto os-
cilzador puede esterdispuesto en el espacio 33 proporcionsdo a-
este efecto, si se desea. ILos osciladores son controlados
por un circuito de conmutacidén que ineluye los diodos 41-48,
un conmutador 34 conectado a los diodos y 2o masa, u otro po-
tencial de referencia, y unas conexiones puente 52, 54 y 56,
gue interconectan 1os varios osciladores y que conectzn los
diodos con un conmutador de control de canales 58,

Un emisor 60, capaz de funcionar en dos gamas de

‘frecuencias dmpliamente separadas, en este modo de realiza—

~cién 5 IMHz, utiliza un amplificador de potencia comin 62 y

un sistema excitador de amplificador de potencia que incluye
dos circuitos paralelos separados para excitar el amplifica-~
dor de potencia 62, utilizdndose cada circuito para una de
las gamas de frecuenciass émpliamente separadas., El primer
circuito incluye un conmutador de canzl A, 64, conectado al
conmutador de control de canales 58 y un segundo dispositivo
osciledor que incluye un oscilador decalado 66 que funciona
a la frecuencia de 16,7 Miz., Un mezclador de canal A, 70, esta
conectado al oscilador decalado 65 a través de un filtro pa-
sabajo 68 y con un amplificador 72, el cual estd conectado

el amplificador de potencia 62 a través de un filtro 74, Un
segundo circuito excitador similar estd constituido por un
conmutador de canal B, 84, conectado al conmutador de control
de canales 58, un segundo oscilador decalado 86, que funciona
a la frecuencia de 11,7 MHz, conectzdo al conmutador de canal
B, 84, un filtro pasabajo 88, un mezclador de canal B, 90,

un amplificador 92 y un filtro 94 conectado para aplicar las
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seflales al amplificador de potencia 62, Los osciladores 66 y
86 contienen cada uno un elemento de reactancia variable bajo
el efecto de una tensidn, tal como los condensadores variables
en funcién de la tensién 67 y 87, respectivamente, conectados
a un punto de entrada de sefial de modulacibn 65 para modular
en frecuencia el emisor. EL mezclador de canal 4, y el mez-
clador de canal B, estédn conectados a una segunda salida del
filtro de inyeccién de receptor 26, el cual es un filiro pasa-
banda sintonizado para dejar pasar las frecuencias de inyec-
cibn, a través de un filtro opcional de inyeccién de tranami-
sor 96, que es un filtro pasabanda similar wntilizado para im-
pedir una interaccidn entre el transmisor y el receptor cuan-
do es necesario hacer funcionar simulténeamente el transmisor
¥ el receptor. EL filtro de inyeccidén del receptor 26 tiene
dos salidas para asegurar el aislamiento entre el receptor 10
¥y el transmisor 60,

El funcionamiento del receptor 10 es relativamente
sencillo. ILas seflales recibidas se aplican al mezclador 12
Y se mezclan con una seiial procedente del filtro de inyec;
cibn de receptor 26, gue tiene una frecuencia decalada en
11,7 MHz respecto a la sefial recibida, generando una seiial de
frecuencia intermedia que tiene una frecuencia de 11,7 MHz.
La sefial de 11,7 MHz es amplificada por el amplificador de
frecuencig intermedia 14, detectada por el discriminador 16
y emplificada por el amplificador de baja frecuencia 18 para
serreproducida por el altavoz 20. Aungue en este modo de
realizacién se haya representado un receptor de frecuencia mo-
dulada con una frecuencia intermedia de 11,7 MHz, se observaré
que el sistema de inyeccién de oscilador deserito agui puede

utilizarse también con un receptor y un transmisor de modula-
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cibén de amplitud, y con cualguier frecuencia del amplificador
de frecuencia intermedia.

La sefial d inyeccibén es generada por uno de los oS-
ciladores del grupo de osciladores 22 y su frecuencia es mul-
tiplicada por el multiplicador de frecuencia 24 para ser apli-
cada al filtro de inyeccidn de receptor 26 que elimina las
componentes arménicas pardsitas generadas por el multiplica-
dor 24 antes de aplicar la sefial de inyeccidn al mezclador 12,
Cada uno de los osciladores 28, 30 y 32 estd conectado a la
fuente de suministro de energia A+, y es activado por la apli-
cacibén de una conexién de retorno a maesa como sSe suele hacer
normalmente en las comunicaciones radioeléetricas, Ia cone~
xibén de retorno a masa es realizada por el conmutador selec-—
tor 34 y los diodos 42, 44, 46 y 48 conectados con él, E1
conmutador selector 34 es en este modo de realizacibédn un con-
mutador de cuatro posiciones gue conecta a masa el cdtodo de
uno de los diodos 42, 44, 46 o 48 para asegurar la conexién
de retorno a masa que da lugar a la energizacibn del oscila-
dor conectado al diodo asfi elegido.

Cuando el conmutador selector de canales 34 esté en
la posicién 1 que se representa, los cédtodos de los diodos 41
y 42 estédn conecetados a masa, proporcionando asi una conexién
de retorno a masa para el oscilzdor 28 a través del diodo 42
¥y para el control 58 de conmutador de canales a través del
diodo 41 y de la conexién puente 52. Aplicando la conexibn
de retorno a masa al oscilador 28, el oscilador 28 funciona
y determina la frecuencia de funcionamiento delreceptor, Ia
conexibn a masa de la entrada del control 58 del conmutador
de canales hace que el control de conmutador apligue una sefial

al conmutador de canal A, 64, para energizar el oscilador 66
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que tiene la frecuencia de 16,7 IMHz., Cuando el conmutador de
selector 34 estd en la posicidén 2, los cédtodos de los diodos
43 y 44 estén conectados a masa y se proporciona una conexién
de retorno a masa para el oscilador 28 a través del diodo 44
y de la conexién puente 56. Ninguna conexibén puente esté co-
nectada entre el diodo 43 y el control de conmutador de cana-
les 58. Haciendo que la entrada del control de conmutador

de canales 58 no esté conectada a masa, el control de conmu-
tador de canales aplica una sefial al oscilador 86 que fun~
ciona a 11,7 MHz, lo que hace gque el oscilador 86 funcione,
cambiando as{ la frecuencia de transmisién y manteniendo sin
embargo la misma frecuencia de recepcibn. De la misma maners,
situando el conmutador selector 34 en la posicidn 3, el os-
cilador 30 y el oscilador 66 se energizan, mientras que si-
tuando el conmutador 34 en la posicibn 4, los osciladores

32 y 86 se energizan., Aungue se hayan representado solamen-
te las conexiones puente 52, 54 y 56, en caso de necesidad
pueden conectarse conexiones puente a la matriz de diodos-paf |

ra energizar cualgquier combinacibn de osciladores. Ia utili-

zacibn de conexiones puente ¥ de una matriz de diodos faci-

lita una grén flexibilidad de seleccién de osciladores y per-
mite cambiar las frecuencias tanto de transmisién como de
recepeidn por medio de un solo commutador unipolar.

Cuando el oscilador 86 gue funciona a 11,7 MHz ha
sido energizado por el conmutador de canal B 84 en respuesia
al control de conmutacifén de canales 58, el oscilador 86 pro-
porciona una sefial de 11,7 MHz 21 filtro 88, EL filtro 88
es un filtro pasabajo que atenta las armbnicas de la sefial
de 11,7 liHz procedente del oscilador 86. ILa sefial de 11,7
MHz procedente del filtro 88 se aplica a2l mezclador de canal B
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90 conjuntemente con la sefial de inyeccién procedente delrfi;
tro de inyeccién de transmisor 96, cuando se utiliza, o bien
del filtro de inyeccibén de receptor 26, E1l filtro de inyec-
cién de receptor 26 tiene salidas separadas que estén conec-
tadas a diferentes puntos del filtro para asegurar un aisla-
miento entre el emisor y el receptor. Ya que la seilal de
inyeccién estd decalada 11,7 MHz respecto a la sefial que ha
de ser recibida por el receptor 10, mezclando la seiial de in-
yeccién en el mezclador de sefial B 90, con la sefial a 11,7
MHz procedente del oscilador 86, se obtiene una sefial que
tiene una frecuencia igual a la frecuencia de recepcidn del
receptor 10 y gue se épliea al amplificador S92. Ia seflzl pro
cedente del mezclador de canal B 90 es amplificada por el am-
plificador 92 y filtrada por el filtro pasabanda 94 para eli-
minar las componentes de sefiales parasitas generadas por el
proceso de mezclado y amplificada por el amplificador de

potencia 62 para su transmisién.
En este modo de realizacibn, cuando el circuito de

excitador de canzal B ha sido elegido, la frecuencia de trans-
misién del emisor 60 es igual a la frecuencia de recepcibn

del receptor 10, Ia frecuencia de transmisién puede cambiar-
se ficilmente, cambiando la frecuencia del oscilador decalado

86 siempre y cuando no se altere esta frecuencia excesivamen-

te, hasta el punto de que se salga de la banda pasante del
filtro 88 o del filtro 94. En el trgnsmisor descrito, la
frecuencia del oscilador decalado 86 puede ser cambiada en
varios cientos de KHz antes de que los filtros 88 o 94 em-
piecen a atenuar excesivamente la sehial,

Cuando se necesitan decalados mis importantes entre

las frecuencias de transmisién, como en el emisor representado
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en la figura, se necesita un segundo circuito excitador. Cuan-
do el oscilador decalado de 16,7 LMHz 66 esti energizado, 1la
sefial de 16,7 KHz proporcionada por &1 se mezcla con la sefial
de inyeccifn de receptor en el mezclador 70 de canal A para
aplicar al amplificador 72 para su transmisidn por el emisor
60 una sefial decalada en 5 MHZ respecto a la frecuencia de
recepcibn,

Ia capacidad de decalado proporcionada por el in-
vento es particularmente Util en las aplicaciones de equipos
radioeléctricos mbviles, en particula} en la banda actugalmen-
te autorizada de 450-470 MHz en la cual las estaciones de ba-
se fijas y las estaciones méviles transmiten y reciben cada
una en frecuencias decaladas las unas de las otras exactamen~
te en 5 kHz, y en la banda de 470-512 MHz en la cual el deca-
lado es de 3 MHz. DPor tanto, el sistema del invento pPropor-
ciona un transmisor que puede emitir en frecuencias que pue-
den ser recibidas por cualquier receptor de.;stacién.de'base
o de estacién mévil mediante la seleccibn del oscilador deca-

lado de frecuencia adecuada 66 o 86. ZEste sistema presenta

una ventaja partioular en equipos radioeléetricos de canales

miltiples, Por ejemplo, en 108 sistemas de la téenica ante-
rior en los cuales es preciso comunicar tanto con estaciones
de base como con receptores mbéviles en 12 frecuencias, se ne-
cesitan 36 osciladores o cristales de determinacidn de fre-
cuencia, 12 de ellos se necesitan para recibir las 12 fre-
cuencias, 12 se necesitan para transmitir hacia las estaciones
méviles y otras 12 mds se necesitan para transmitir hacia las
estaciones de base. En el presente invento solamente se ne-
cesitan 14 osciladores o cristales, 12 para el receptor y 2

para los osciladores de decalado, lo que permite shorrar 22
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osciladores o cristales, .

Las técnicas de decalado seglin el invento propor-
cionan un medio adecuado para modular en frecuencia el emisor.
La modulacién de frecuencia se hace modulando en frecuencia
los osciladores decalados 66 y 86. ILa modulacién de los os-
ciladores 66 y 66 aplicando una seflal de modulacidén al punto
65, hace que una sefial modulada en frecuencia que se amplifica
y transmite a continuacién, aparezca a2 la salida de los mez-
cladores 70 y 90, respectivamente., ILos osciladores decalados
66 y 86 pueden ser modulados en frecuencia utilizando téeni-
cas convenciongles tales como por ejemplo, mediante la cone-
xién de condensadores varisbles en-funcibén de la tensién 67
y 87 con los cristales u otras redes de determinacién de fre-
cuencia de los osciladores,

Cuando se ineluye un elemento de modulgeidn de fre-
cuencia, tal como un condensador variable en funcién de la
tensifn, en un oscilador estable tal como un oscilador de
cristal, la estabilidad de frecuencia del oscilador dismi-
nuye. Ya que no se utilizan multiplicadores de frecuencia
para multiplicar la frecuencia de la sefifal de salida proce~-
dente del oscilador decalado 66 y del oscilador decalado 86,
la inestabilidad de frecuencie producida por las rédes de mo-
dulacién de frecuencia en los osciladores 66 y 86, se trans-
mite directamente 2 la frecuencia portadora por los mezclado-
res de canal A y B 70 & 90, respectivamente, y su frecuencia
no es multiplicada por un multiplicador de frecuencia como
en los sistemas de la técnica anterior en los cuales no se
utiliza un oscilador decalado, y un oscilsdor de determinacién
de frecuencia, anflogo a uno de los osciladores del grupo de

osciladores 22 estd modulado en frecuencia., Ya que la fre-
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cuencia del oscilador de determinaciédn de frecuencia estd mul
tiplicada por 24 a'27 veces en un transmisor que funcions a
450-470 MHz, para proporcionar una sefial con ung frecuencig
de 450-470 MHz, cualquier inestabilidad de frecuencia intro-
ducida por la modulacién de la frecuencia del oscilador que
determina la frecuencia, es multiplicada por 24 a 27 veeés.
Este problema se evita gracias al sistema del invento, porgue
la frecuencia de los osciladores decalados 68 Yy 88 es trans-
formada por los mezcladores de decalado 70 y 90, y no se mal
tiplican las inestabilidades introducidas por las redes de
modulacidn de frecuencia relacionadas con los osciladores,
Ademis, es preciso modular solamente los osciladores decala—
dos, y no es necesario modular en frecuencia cada oscilador
de determinacién de frecuencia como en los sistemas de la
téenica anterior.

Aungue el incremento de inestabilidad del ejemplo
anterior se deba a una multiplicacibdn de la frecuencia, pue-
de demostrarse metemiticamente que se obtendria ls mismg ines
tabilidad si se generarandirectamente las sefiales de 450-470
MHZ, y que 1a inestabilided absoluta de un oseilador de cali~
dad dada es proporcional z su frecuencia de funcionsmiento,
Por tanto, la mejora de 1z estabilidad que se obtiene median~
%e le modulacibén de frecuencia del oscilador decalado en lu-
gar de modular en frecuencia el oscilador de determinacién
de frecuencia, es proporcional s la relacibn entre la fre-
cuencia de funcionamiento del emisor Y la frecuencia de uno
de los osciladores decalados 66 o 86, Esta ventaja es impor~
tante cuando la frecuencia de funcionamiento del transmisor
es relativamente elevada en comparacién con la frecuencia de-

calada, e incluso es muy importante en la banda de transmisién
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para equipos méviles terresires de 50 Iz, en la cual la rela-
cibn entre la frecuencia de funcionamiento y la frecuencis
decalada puede no ser superior a cuatro.

Por consiguiente, puede verse que el invento pro-
porciona un medio adecuado para realizar un emisor-receptor
de frecuencias miltiples con un ahorro de coste sustancial
debido a la reduccibén del nfmero de los osciladores o crista-
les de determinacibn de frecuencia necesarios., Ademds, el
invento proporciona un medio adecuzdo para modular en fre-
cuencia un transmisor directamenie sin emplear un modulador
de fase Separado ni modular cada oscilador de determinseién
de frecuencia, Ia modulzcién de frecuencia directa se consi-
gue sin reduccién sustancial de la estabilidad del emisor
porque el oscilador modulado en frecuencia no estsd seguido

" por etapas de multiplicaciéﬁ de frecuencia, las cuales, en

‘la técnica anterior, multiplican la inestabilidad de fre-

cuencia producida por el circuito modulador por su factor de

multiplicacién, '

: En resumen, la Patente de Introduccién que se .

golicita deberi recaer'sopie las siguientes I |
REIVINDICACIONES

1.~ Mejoras introducidas en un sistems emisor-re-

ceptor de radio gue incluye un emisor y un receptor superhe-
terodino que incluye ung efapa mezcladora, que consisten en
un sistema para determinar la frecuencia de funcionamiento
del emisor-receptor, caracterizado porgue incluye en combi-
nacifén: un primer dispositivo oscilador conectado con dicha
etapa mezcladora para suministrar oscilaciones gue tienen
una primera frecuencia predeterminada aplicédndolas a dicha
etapa mezcladora para producir una primera sefial de frecuen-
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cia heterodina en respuesta a dichas oscilaciones; un segun
do dispositivo oscilador para proporcionar oscilaciones que
tienen una segunda frecuencia prredeterminada, estando dicha

segunda frecuencia relacionada de manera predeterminada con

la frecuencia & dicha primera sefial de frecuencia heterodi

na; un dispositivo mezclador conectado con dichos primero y
segundo dispositivos osciladores pars recibir a partir de
éstos dichas primeras y segundas oscilaciones de frecuenciag,
estando ademis dicho dispositivo mezelador conectado con di
cho transmisor para aplicar a éste ung segunda sefial de fre
cuencia heterodina en respuesta a dichas oscilaciones a las
primera y segunda frecuencias con el objeto de determinar
la frecuencia de funcionamiento de dicho transmisor; unos
medios conectados con dicho segundo dispositivo oscilador
para modular la frecuencia de las oscilaciones a dicha se-
gunda frecuencia con el fin de modular asi 1a frecuenciz de
funcionamiento de dicho transmisor; un tercef'dispositivo 7
oscilador. para propbrcionar oscilaciones que tienen una tegii
cera frecuencia predeterminada, estando dicha tercera fre-
cuenoié'predeterminada relacionada de manera predeterminada-
con la frecuencia de dicha primera sefial de frecuencia hete
rodina; un segundo dispositivo mezclador conectado con di-
chos primero y tercero dispositivos osciladores para reclbir
dichas oscilaciones a la primera ¥y a la tercera frecuencia

a partir de éstos, estando ademds dicho segundo dispositivo
mezclador conectado con dicho transmisor bara proporcionar
una tercera sefial de frecuencia heteroding a éste, en res~
puesta a dichas oscilaciones g la Primera y a la tercera
frecuencia, con el objeto de determinar 1z frecuencia de fun

cionamiento de dicho transmisor; unos medios conectados con
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dicho tercer dispositivo oseilador para modular la frecuen-~
cla de dichas oscilaciones a la tercera frecuencia con el
fin de modular la frecuencia de funcionamiento de dicho
transmisor; un dispositivo comnmutador conectado a dichos
segundo y tercero dispositivos osciladores para activar se
lectivamente uno de dichos segundo y tercero dispositivos
osciladores; una matriz de diodos que incluye una plurali-
dad de diodos conectados con dicho primer dispositivo osci-~
lador para cambiar la frecuencia de funcionamiento de dicho
primer dispositivo oseilador, y con dicho dispositivo con-
mitador para determinar cual del segundo y del tercero dis-
positivos osciladores sefé activado; y un dispositivo con-
mtador de seleccidn conectado z dicha matriz Para que dicha
matriz acclone dicho primer dispositivo oscilador a una fre
cuencia predeterminadsg j para hacer que dicho dispositivo

. de conmutacibén active un oscilador predeterminado ‘tomado

entre s segundo y el tercer osciladores.

2.- Mejoras seglin la reivindicacién 1, caracte-
rizadasporque dicho primer dispositivo oscilador incluye
una pluralidad de osciladores de determinscidn de frecuencia,
eatando-cada oscilador de determinacién de frecuencia conec-
tado por 1o menos a un diodo de dicha pluralidad de diodos,

3.~ leJoras segliin la reivindicacidn 2, caracte—~
rizadas porque dicho dispositivo conmutador de seleccibn es-
%4 conectado ademfs por 10 menos a un diodo de dicha plurali-
dad de diodos,

4.~ Nejoras segin la reivindicacién 3, caracteri-
zadss ademds porque incluyenun dispositivo de conexidn mévil
para conectar selectivamente unos diodos predeterminados

con unos osciladores de determinacién de frecuencia predeter-



10

15

20

25

%20

- 16 -

minados y con dicho dispositivo de conmutacién.

5.- Méjoras seglin la reivindicacién 4, caracte-
rizadas porque dichos segundo y tercero dispositivos osei-
ladores tienen frecuencias de oscilacién diferentes, siendo
la diferencia de dichas frecuencias de oscilacidn de 5 MHz.

6.~ Mejoras segfin la reivindicacifn 4, caracte-
rizadas porque dichos segundo y tercero dispositivos oscila-
dores tienen frecuencias de oscilacién diferentes, siendo 1a
dife;encia de dichas frecuencias de oscilacibdn de 3 MHz,

T.~ Mejoras segin la reivindicacidn 3, caracte-~
rizadas porque dicho dispositivo de conmutador de selecciébn

esté constituido por un conmutador de seleccién conectado a

.cada uno de dichos diodos.

8.- Se reivindica por Altimo como objeto sobre el

que ha de recaer la Patente de Introduccidén que se solicita:

'MEJORAS INTRODUCIDAS EN UN. SISTEMA EMISOR RECEPTOR DE RADIOQ,

Todo conforme queda descrito y reivindieado en la
presente memoria descriptiva, que consta de dieciseis péginas
mecanografiadas y dibujos adjuntos.

' Madrig, 14 goviembre 1.974
BERNARDD UNGRIA
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