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"“ Lu prevente invenbi6n ée'réfiera 8

. un freno de disoo perfeocionado de un modo
- odu purtioulur, ‘5 refiere B oun freno de dig
co-que Be ouracteri za porque un dispositivo

de acoionamianto del freno Be. aaooia con un '

99{,4,,./“,,(, SOCIETE ANONYME D.B.A.,. entidad francess, resi- - '



.‘5.

©.10.

15.

20,

25

30.

“feon un elemento que recibe el per motor, para empujar por’lo -

- juenos una zapata del freno en contmoto de frioqiéh con un dig-

'beparadas.circunferencialmente previstas en él;elementd recep-

htor del par motor pers cada direcoidn de rotaoién.del diaco; -

‘receptor del par motor es une parfe fija del vehiculo o una hox

-2 -

0o giratorio, cuye zepate comprende una place de apoyo en la -
que 86 fija un forro o pastiila de fricoién y que es axialmen-

te deslizable y se afianza contra dos superficies de anclaje -

desplazandose la superficie de anélaje redialmente con relacié
B la fuerza tangente generade durante el contacto de,fricéiﬁn -
entre le pastilla y el disco. {

Lqé frenos de disco de este tipo, tanto ai el elemento

auille deslizante gbbre un soporte fijdvofréoe la ventaja de -~
ser compacto y ligeroq. No obstante, desgraciadamente, el des~
plazemiento radial de ias superficies sobre las que se deslizan
las zapatas y se afianzan con relaciln a la superficie de fric-
cidn de las zapatas genera, durente el fremado, un par de bas-
oulamiento que tiende & hacer basoular las zapatas con relacidn
Fl elemento receptqr del per motor. Pa?a resvlver este inconve
niente, la parte de la zapate que coopera con el elemento recep

tor del par motor y las partes de este elemento que -coopere 0o

la zapata deben ser relativamente grande; lo cual contrareste

plgunes de las ventmjes inherentes de este tipo de frenos
Este invqnté propone un freno segin se ha definido gg
teriormente donde las fuarzas transmitidas por las zepatas al {
blementé receptor del per motor se reducen notablementa pera un
freno do dimensiones dadas, con lo gue las auperﬁicies sob?e { :
lag que ge deslizan y se afianzan las zapataé y,>por consigaiqﬁ

te, el peso total del freno, son sensiblemente uwenores,

Con easte fin, un freno segﬁn el invento se caracieri-~

’
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|mente paralela a la linea de—aplioadién de la fuersza tangencial

28 porque la primers de ls superficie de anclaje e précticaw |

y la aegunda silperficie de anolaje define un éngulo de un va~

1or distinto a cero, oon. un plano perpendzoular a dicha 1£nea

de aplioaci6n.. ' ‘ _
.De prefepqnoie, la tangente del éngulo'eé3préctioa~

"paralola e la lfnea de eplicecién de. fuerzn.%

hos dibujos udjunxon, on log ques

menta 1gual e la distanoia & partir del oeﬁtro'de ls aegﬁhdé -
uuporfioio de anolaje s la 1inea de aplioaoién. en un plano ped
ralolo al plano dol dino, dividido por la diatancia entre loe 1
oontron de la primora Yy la segénda superfioio en ungs direooi6n.

LE

Bl invento ao deaoribo a oontinuaoiéh oon relaoién a'

Ia Fig. 1 repreaenta un vista en- seooién transveraalf

: rinoipiou del 1nvento. 7
rn la ?ig. 1.

' rn las Figa. ly2 vy

Vfor 1a rotarenoia 10, abaroa wn disoo 12 y oomprende un dispo-

E&roini tomada & travéa de un rrono de diaoo quo 1ncorpora loai
La Pig. 2 ea une v1ata en planta del treno ilustrado
I Figs 3 iluatra unaAquata.para ei freno iluatrado
Ie Pig. 4 ilustra une zapata para otro fr;ﬁo que in-
oorpora.loa prinoipios del inventos o

xn el freno de disco iluatrado en lag Figa. ly2un
llomento rocaptor del par motor, 1ndioado de un modo genoral -

itivo de anoionamiento del freno para empujar -dos- zapatas 14,
hG oontra lag oarns oorrespondientea del disoo 12, El diapOdiﬁi

- aifdn 18 y.Aparavlé zapeta 16, un segindo aéoiohédor‘do Preno -~

0 de aooionamiento del freno, en el caso de la zapata L4, ocon-
iste en un aooionador de freno que runciona por_fluiao & pree
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ilugtrado).

. lgacién en forma de T 26 que se extiende redialmente hacia fue-

'auperficies portadoras y de ancleje correspondiente 36, 38 en

‘[xiales de una sbertura 20, previstos en la parte del elemento
. lreceptor del paf motor 10 que se monta abarcando el'd;sco( Se~-

'gﬁn'el‘invento, las zapates se afianzan solamente por medio- de

|12, Los cantos 34 evitan que las zapatas eécapen radialmente ha

" loia el interior del freno.

-4 ~

(no ilustrado) o un elemento de resocién del elemento receptor

del par motor que se desliza entoces sobre un béporte fijo (no

Cade zapats formada por una place de a@poyo 22 & la =
que se une un revestimiento de friccidn o pastilla 24, Segfn se

ilustra en la Fig, 3, cade placa de apoyo 22 tiene une prolon~
ra a pertir de la periférie del disco 12. Oade extremo separe-—
do circunferencialmente 28; 30 de la prolongacién 26 tiene dos

cahtos deslizentes y de afignéamignto 32, 34 Que.oboperan con

el olemento receptor del par motor 10. Las superficies 36, 38

forman dos canales dirigidos axialmente 40, 42 en los cantos &

uno de sus cantos 32 por cada direcoién de rotacién del disco

Un alambre metdlico 44 que forma un'muelle reductor

de ruido se interpone entre ocada zapata 14, 16 y el elemsnto re

oeptor del par motor 10. El alembre 44 atfaviesa un teladro y
ung muesce 48 formada en la prolongacién de la zapata 26, y ael
apoya sobre la superficle 36 del canal 42 en le modalided daa-l
oritae. ' N '

El funcionamiento del dispositivo de acéionamiento -
del freno produce contacto de friceién entre oéda forro o pas~l

tille 28 y la superficie corresﬁondiente del disco 12. Cueando !
l

el disco 12 se recupers en la direccidén que indice la flecha Ai

en la Fig, 2, se genere une fuerza tangencial T ouyo punto de !
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Iuerza T ao geners un par de basculamiento que ea proporcional

”: tribuyo entre la superfioie 36 del oanal 40. ¥l auperfioie 38‘

1&: zapate 28, uegdn au indioa on ml, el papel que juega ol ‘oan-
o 34 del extremo opueato 30 de la- prolongaoién 26 e solamentd
' ranamitir parte n dal par de baaoulamiento al elamento recep-

E 1 elemento rooeptor del par motor 10 ls fuerze 71 y.la fuerza

-5 - s

h@licaoién B estd préotioamente en el centro de 1a superfioie 4

nte deepltzadas son relacién al punto de. aplioaci6n B de la -
R la fuorza T y a la distanoia e partir del ‘centro del canto 34
dol extremo 28 de la prolongaoién en la zapate 14 hasta la 1{~

hen de aplioaoién de’ la fuerse m. on un plano paralelo al pla-

te en ml & la auperrioie 36 del oahél 40 por medio del oanto'#
32 del o:mromo de 1a zapata 28, el par de baaoulamiento ee diau

dol oanal 42.

or del pnr. El cento 32 del extremo de la zapata 28 transnite

de fricoién de la zapata 14. Como las auperficiea de deslizam

' Eianto y afianzamiento 36, 38 en los oanalee 40, 42 estén radis

no del disco. Mientres que la fuersa T se trensmite enteranen= |

Oomo 1a tuorza T go tranamite antoramente al elemanﬁo“

't de ‘la fuerza Fl., La orientaoién del oanto 34 del extremo de |

rooeptor del par moﬁor 10 por mcdio del oanto 32 del extramo daz.

2 debido ul par de basoulamiento, ouya direooién ea paralela 8

olongaoi6n 30 determina, por lo tanto, le orientacién de 1aa'

. Puerzas Fl, 72 que ae deben al per de baaoulamiento que aotuénl

obro ol elemento rooeptor del par ‘10 por medio de los cantos -
32, 34 nituado raapeot1Vamente en los extremos 28, 30 de la pro
Longaoién 26. Segdn el iavento, - 91 oanto 34 es préoticamente pJ

~felelo & la lines de aplioaoién de la fuaerza T por 10 que, parJ

gna distancia deda entre los oenxros de los oantoa opuestos 32
34

’ las ruerzaa rl. F2 reaultantes del par de baaculamiento -l
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'multipiioé por la distancia qﬁe separa el centro de la superfi

|18 fuerza resultante R ejercida sobre ol elemento regeptor del

|respectivamente, én una direcoién parelels a la lfnea de apli-

. |efianza contra la superficie'de anclaje 36 del canal 40 en el

- |1a fuerzae T,

- ) -
son minimas. Las dirscciones de la fuerza Fl y P2 estén deter-
minadas- por la perpendiculer a la superficie 34, y sus intensi

dades son iguales a la intesidad;aé la fuerza Tl cuando este s&

cie 32 de la lines de aplicacidn de la fuerze T, en un plano pa
ralelo al plano del disco, y se divide por la distancis entre
los centros de los cantos 32, 34 en los extremos 28, 30,respec

tivemente, de la prolongecién de la zapate 26, La direccién de

par motor 10 por medio del centro 32 puede determinarse enters
mente;,por 1o tanto,'én funcién a las dimensiones de la zapate,
cualquiera que sea la densidad de 1a fuerza T.
'Verdaderamente, la fesulténte R-define con la fuerzs
T1 un engudo « cuya tangente es prdcticamente igual al coefi-
ciente de la fuerza F2 dividido por el coéficiente de la fuer-
za Tl. La tengente del 4ngulo « es, por 19 tanto, iguel a la
distencia desde el centro del cemto 32 del;éxxremo de pfolongg
cién 28 hasta le linea de aplicecién de la fuerza T, en un ple
no paralelo al p;a#o del disoco, dividido por lg distencia que |

separe los centros de los céntbs 32, 34 de‘los extremos 28, 30

cacién de la fuerza T. _
Segin el invento, el centro 32 se disefe préqﬁicamqg'

te perpendioular & la resultente R, por lo que el canto 32 se

T - . o
elemznto receptor del par motor 10 en condiciones dptimas. Ls=-!

t0 es todavia posible puesto que la direcoidén de la fuerza R, |

- les, éeg&n 9e ha indicado ya, ihdependiente de la intensidad de!

Segén ilustra la fig. 3, los cantos 32 de la zapata 1
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. fforman entomces: un énguloac con un plano perpandicular a la li

" Inea de aplicaoi6n de’ la fuerza T.

Eapatau 14, 16 son simétricaa oon relacién a un plano axial pq;

‘pendloular & la fuerze T, por lo. que se pueden invertir y fun-

-Foparaoién dada de los canalea 40, 42, y para wna dimensiéu da
(da de- zapata, la orientaci6n de los cantos 32, 34 de las zapa-
tag segﬁn ol 1nvento reduce al minimo los osfuerzos tranumitin

§for lo tanto, pormita roduoir 1au dimenaionea de’ 1a auperricie
3

110;13 anterior.

'.Par motor se oolooa en el interior del diaoo. Las partea ‘compo

mentes de esta zapata que realizan las miamaa funoiones que la

nﬁmeroa de roferenoit més 100, -

Segun una modalidad de preferenoia del “inventoy las .

olonar: idéntioamente, oualquiera que pes la direcoién de rota—=

o1én dol disoo 12. 7 o _ -
' Para una dimenaién dada da 1a abertura 20, 0 gea una

dos por diohoa oanton 8l olemento reoeptor del pér motor 10 ¥sl

6y 38. E1l volumen y ol ‘peso total del freno aon, por 1o tanto,
bpreoiablemente menores que en frenos de eate tipo de la teono

La fig. 4 11u!tra una zapata para un' freno de diaco f'

dbnde 1 disoo giratorio o8 anular y el elamento rooeptor del_

wapata 11ustrada en 1a 2ig. 3 estnn 1ndieadaa por loa mismoz -

- La zapata 1luatrada eﬁ 1a fig. 4 eaté formada por un
placa de ‘apoyo 122 ¥y un forro de fricoién 0 pastilla 124 Tien
e prolongaoién 126 en forma de.T. dirigida haola el centro 1
del disco (no iluetrado). La prolongaoién 126 tiene cuatro canl
tos dellizlntee y de afianzamiento 132, 134. Los cantos: 134 soﬂ

'préotioamenmo paralelos & la linea de aplicaoién de la fuerza

tangencial ganerada durante ol oontaoto de fricoién entre el £

00 0 pastilla 128° y el disoco rotatorib.l
Ig.

b
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" fog cantos 132 definen con un plane perpendicular a la linea de

les pféctioamente igual a 1u distancis a partir del centro del

“leanto 132 contra el cual se afianza la zapeta durente la rote-

© tivemente, de la prolongacidén 126, en una direceidn paralele a

y dos ‘muescas 148 para recibir un alsmbre que forme un resorte

,transmi%idos al elemento receptor del par motor durante el fre

las{ como la manera de realizarlo en la préctica, debe hacerse

e

aplicaeidn de 1la fuerza tﬁngenoial un énguIOnc 1 ouys tangente

oién del disco hasta la 1linea de aplicacién de le fuerza tanger
cial, dividido por la distancia gue separa los centros de los

bantos 132, 134 situados en extremos opuestos 128, 130, respec-

e linea de aplicacién de la fuerza tangencial,

. La prolongacién 126 comprende tambiér. dos taladros 146

reductor de ruidos

» Le zapate ilustrade en la fig. 4 es précticamente si-
métrica con relacién a uﬁ plano'éiial perpéndiculqr 2 .1a fuer-
za'tangencial éenerada duranté el frenado;

Como en la primera modalidad? los cantos 132, 134 se

orientan de tel Fforme que e reduce &l nfnimo los esfuerzos =

nado y, por 1o tantdjel peso total del freno.
. NOTA

Dagsorite suficientemente la neturaleza del invenlo,

constar que las diaposiociones anteriormente indicadas son suce
tibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su pgjg
ciplo fundaméntal. También se hace conster que el invento co- !
fresponde e una solicitud de patente presentada en francia cqn|

el n? 73 39685 de 8 de noviembre de 1.973, acogiéndose por lo I

- [santo-a los beneficios que conceden los Conveniogs Internacioqgl

les en vigor, siendo lo quo constituye la esencia del referido
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nvenfo, y por lo'que'se aoiicité Patente déAInvéncién'por 20
Eﬁos én Egpafia sobre: PERFECCIONANIENTOS EN FRENO DE DISCO, oga
raoterizéndoae por 1o, aiguiente: : o ' b
_ 1.~ Porfeccionamientos en freno de d1sco donde los ml
5e dioa de acoionamiento del freno se aaocian con un elemento re—
ceptor del par motor para empujar por 10 menos une zapata del
- [freno en contacto de fricoi6n con un diaoo rotatorio, cuya 28—~
~ pata oomprende una plapa derapoyo a la que se fija un forro de
' fridci&n y qué ;ea‘aiialmente deslizente y me afianze contre .
10, o8 superfioiee de anclaje y por%adora separadas cirounferoncij;'

ente previatas en el elemento reoeptor del par motor para okd _
E;reooién de rotacién del disco,. estando desplazadas radialmen~
We les superficies eon relacién a le fuerza tangencial generad
7 durante el oontaoto de £ricoién entre ol forro o pastille y el
is. aiaoo. caracterizados porque -la primera de la superficle de an- -
plaje (L préoticamenta paralela a Ja 1inea de aplicaoién de la
fuerza tangencial, definiendo la segdnda auperfieie de ancleje.
1% énguloa: de valot dietinto 8 oero oon un plano perpendiou—
flar a dioha 1inee de aplicaoién.ﬁ' ‘ |
2.~ Perfecoionamiento eegun la reivindicacién l, ca-

29. raoterizadoe porque la tangente del éngulo;c_es<préct1camente
Agual & la distéhcia desde el centro'dé la seginde superficie
e anolaja ‘hesta la. 1inea de aplicacién en un plano paralelo al
lano dal disco, dividido por la dietancia entra los centros d
ﬁa primera y la segdnda auperfioies de anolaﬁe una direcoién p]

‘25
o fralels & la 14nea de aplicacién. S o 1
3.- Perfecoionamiento aegun cualquiera de las reivin,

icaciones 1l y 2, oaraoterizadoe porque el elemento reoeptor ddl ‘
. jpax motor comprende una’ parte que ae monta abaroando el diaco A

30 ue contienp una aberture, forméndose un canal,:en cada canto
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axial de lé sbertura y'compreh&iendo_la priméra superficie pa
ra una direccifén de ﬁotacién delrdiséo y -la segindas superficie
para la otre direcqidﬁ_de rotacién del disco. "

4.~ Perfeccibnadieutos-segdn la reivindicucién 3y
cé;acterizados porqﬁeﬁla zapata, éomprenda nng prolongécién
rudial que'forma ung T de la gque.cads extremo circunferéncial
coopera con uno de los canules.; _' . V

5. PerfacciOuamlentos segin la rejV1nd1caeidn 4,
caracterizedos porque un resprte reductor de fluido se inter-
pone entre le zepats y el elemento receptor del- psr motor,
siendo el resorte un elazbre que atréviesa un taladro y una
nuesca formada en la prolongacién y que se apoya sobre ls se-
ginda superficie de por lo menos uno de los canules.

6,- Perfeceionanlentos segdn cxalquiura de lus rei-.
vindioaciones anterlores, euracterlzados porque la 4apata es
précticamente 91métrica con respecto @ un plano perpendicular
] lé iinea de éplicacién de la'fuerée teﬁgenéiai y que satra-
viesa el punto de splicacién de la fuer?a;’

7.~ Perfeccionanientos en frenoé de disco, tal y co
moﬁqueda sustancialmenye deserito en-la presente Memoria, .e
ilustrado en los dibujos adjuntos.

Este Memcrld consta de diez hoaas, escrites u méqui

Medrid, 9g ENE. 1975
Soci6té Anonyme D.B,A.
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