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La prosetite umewmoria descriptiva tiene como fin la declara-
oidn del objeto sobre que ha de recaer el privilegio de explota-
cidén industrial y ocomercial exolusiva en el Territorio Nacional
de una Patente de Invencidén, conforme a la Legislacidén Vigente
en uateria de Propiedad Industrial que, segin expresa el enun-
ciado, trata de un aparato para el accionamiento tridimensiousl
de potenciduetros. Este aparato constituye un wedic de control
que determina eléctricamente le situacidn y orientmcidén de una
figura en un volumén y que es susceptible de colocar a dichos
potencidmetros eﬁ unos valores oorrespondientes en los tres ejee
que lo determinan, pudicndo alocanzar, wediante el accionamiento
del cltado mecanisumo, un valor en cada uno de los poteucidmetros
conteolados, que se podria traducir en la localizacién de ua pin-
to cualquiera en el espacio comprendido dentro del oubo ideal
gue se formaria tomando como ejes de altura, anchura y profundi-
dad los valores mdximos de tres de los potencidmetros, sirviendo
el cuarto para orientar este punto o valor, dentro del menciona-
do espacio.

El aparaeto objeto del invento que se describe a continua-
gién consta fundamentalmente de un soporte o ohasis (1) sobre ol
gue se han montado ouatro potencidmetros (2,.3,74 y 5) de tal ma-
nera que serdn accionados por el movimiento del eje de mande (6)
de la forma siguiente: Los ejes de los potencibmetros (3 y 4)
coinciden en un dngulo de unoventa graﬂoa,.sieudo el punto de in-
terseccidn de dichos ejes el centro de ﬁna articulacidn esféricn
(7) solidaria del citado chasis (1) mediante un soporte conve-
niente (8).

A través de esta articulacidn se hace pasar el eje de mando
{(6) fijado a la uwisma mediante sendos anillos de seguridad que

limitardn su recorrido, permitiende no obstante el giro sobre
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81 wismo, De esta forma el eje de mando (6) tendrie un movimion-
to tal, que permitirfa colocarle en cualquier punto del c{roulo
determinado por las dimeusiones de la articulacidn esférioa, asi
como poxr su propia longitud, si dioho movimiento no estuviera li-
uitado por un orifiocioc o ventana de pieza soporte o chasis (1)
Bobre la que se monta el oconjunto y sobre la que hace tope el

eje de mando quedando obligado a segulr la forma de la menciona-
da ventana.

Una prolongacidn del eje de mando pasa a través de las ra-
nuras longitudinales practicadas en 1as palancas (9 y 10) soli-
darias de los ejes de los potencidumetros (35 y 4) desplasando a
estos, ssgin unoa ejes de coordenadas, hasta cuglquier punte de
la ventana practicada en el chasis soporte que sirve como tope
de recorrido. El eje de mando (6) es susceptible asimismo de un
recorrido axial, indepoudientewsnte de la posicidn que ocupe,
con cuyc recorrido accionard al potencidmetro (2), que se encusn~
tra montado sobre el soporte (11) y que como se ve en la fig. 1,
y Gnica del plano, acompaiiard al eje de mando (6) en sus movimien-
tos debido a la artioulacidén (12) pudiendo, por lo tanto, accio-
narge por friceién o husillo, con el mencionado movimjiento axial
gobre el rodille o rueda dentada de goma (13), solidario del eje
del potencidmetro (2). En estas coundiciones habremds determinado
dos puntos o valores en unos ejes de coordenadss wediante 108 po-
tenoidmetros (3 y 4) y un tercer punto o valor por medio del po=
tenoibmetro (2) y del movimiento axial del ejo de mando (6) en
un tercer eje que nos daria la localizacién de un punto o valox
deutro de un volumen, guedando un tercer wovimieuto, que es el
del giro del eje de mando (6) sobre si uismo, que accionaria, me-
diante el cable (14) al potencidmetro (5) independientements,
también, de¢ la posicidén que oouparan los otres tres, y que orien-
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tarfa el punto o valor conseguido dentro del volumen en una di-
reccién cuglquiers.

Degerita de modo suficiente la naturaleza del invento y su
forun de realizaocidén industrial, a titulo de ejemplo y no con
cardetor exhaustivo, debe aclararse que en la naterializacidn '
del wismo son susceptibles modificaciones que no alterando el
fondo de la invencidén entran de lleno en el émbito proteccional

de la patente.
REIVIHNDICACIOHNES

12).~"APARATO PARA BL ACCIONAMIENTO TRIDIMENSIONAL DE PO~
TENCIOMETROS" coustitutivo de un wedio de control que determina
eléctricamente la situacidén y orientacién de una figura en un vo-
lumen, se caracteriza porque tiene montados sobre un chasis so-
porte cuatro potencidémetros dispuestos de modo que dos de ellos
tienon sus ejes coincidiendo en un angulo de noventa grados con
el ceutro de una articulacidn esférioca a través de la cual se en~
cuentra montado un eje de mando para goberpar a estos potencidue-
troa pasando por uhas ranuras longitudinales practicedas en las
palaucas solidarias de los ejes de los mismos, desplazando simul-
tineamente sus valores, segin unos ejes de coordenadas; y otros
dos potenciémetros.montados de forma que uno de elloa actia con
el desplazamiento axial del mismo eje de mando, independientemen=—
te de la situacidn que ocupe éste, por estar montado sobre un cha-
sis articulado que pexnite acompaiiar al citado eje en sus movi-
nientos y el otro, un cuarto potencidmetro, que actia con el mo~
viuviento giratorio del sje de wando sobre si mismo, independien-
touente de la posicidn que oocupen los otros tres, por estar mon-
tado sobre el chasis soporte y unido al eje de mando, medlante

un cable metdlico sufiocientemente flexible a los movimientos la-
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90,~ terales y circularcs pero exitremadsuente rigido a los movimien—
tos de torsidu.
28),~"APARATO PARA EL ACCIONAMIENTO TRIDIMENSIOMAL DE PO~
PENCIOMETROS" ,
La presente meroria desoriptiva consta de oinco hojas fo-
liadas y mecsnvgrafiades por una sola cara, componiendo un total

de noventa y seis lineas, inclufdas las pz;esentaa.
Madrid, 8 de Novietibre de 1.974.-
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