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Esta invencién oe refiere s unz udquine para enve
sar en holsas articulos paralelepipéidicos tales como panes,
en la que se alimentan a un depdgito de bolsas loe articu-
loa que tienon una reeistencia y peso adecuados, compren-
diendo dicha miquina unos medios de alimentacién para sli-
mentar los artfculos al depésite asf como unoe medios con
formn 4¢ pico para guiar el artfcule y la belsa el uno con
respecto al otrs durante la introduccidn del artfculo en la

bﬂlsnu"""""‘*“--'—‘--‘--"-""-"---

Se conoce una méquina para envasar panes en la
que unos medlios méviles de pals, que puedsn extenderse y rg
traerse en sentide transvertal con respecto a un transporta
dor 4e panes, ¢ introducen periddicemente en la entonces
belsa superior de un depdsito de bolsas y durante su movi-
miento de retorno arrastra la bolsa sodre un pan estaciona-
rio, entregfndose este ¥ltimo en la pals con forme de U por
el tramsportador de panes. Justo antes de terminacidn del
movimiento de retomo de la pals cuando la bolsa ha sido ti
rada por encima del pan y pala se iniroducen medios de blo-
qued para ponerse a tope sobre el pan a fin Je asegurar que
1a pala a la terminacién de eu movimiento de vetorno libers

la bolsa y peraita que dicha bolsn y el pan on la misma cal
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gan sobrs un transportador auxiliar. Bsta mégquing no os tan
segura como se desea pera envasar artfculos pesados ys que
el onvasado indebldo o mrtfculos imperfactos pueden perjudi

carluudquma.wn-unoo-o‘-»—.---u-nnuwn

La finalidad de la invenoidén se proporcionar una
méquina del tipo arriba citado que ex més gencilla y més sg

Lo mfquina segin la invencién se caracteriza por-
que el dapdsito da Lolsay estd aldaptado para moverss en val
vén entre una priners posicidén exiremn alejada de los me~
dios con forma {de pico en cuya pogicidn la bolsa superior
del depbsito es inflads, ¥y una segunda popicidn extrema pré
xina @ los medios con forma de pico en la que se espuja la
bolsa inflada wobre parte 3¢ los medios con forma de pioco ¥y
porque log wedios ds alimentacidn astém alaptados para ali-
mentar un art{culo a la vez en la bolsa a travée de los me~
dios con forma de pico ocuando el depdaito estd en su posi-
cidn extrema préxima y 2l sismo tiempo un artfculo ya enve=
sndo ha sleangado un transportador de descarga, efectudndo-
s¢ la alimentacidn a tal velocidnd que después de habser to-
cado el fondo de lm bolsa el erticulo arrastra la bolsa fus
ra del depdsito. Como resultado ¢l artfculo individual que=-
dard centrado en cualquier mowento correctoments sn su bol-
sa cuando el artfculo arrastra la bolsa despuéa de chocar
contra el fondo de la bolsa. Cuando se ha llensdo una bolsa
una nueva bolsa pusde prapararse répidamente, o ses inflar-

gsy por el movimiento en vaivén del depbeito y por la colo~
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cacibn del orificio de la bolea inflada sobre los medios
con forma de pico. Los medios da alimentecidn no alimenta~
rén ningdn ertfoulo e través de los medios con forma ds pi-
co en lo bolsa hasta qQue cada uno de dicho articulo y el ax
ticulo envasads poco antes ha accionado un interruptor de
final de cerrera. Cuando el artfculo eavasado ha esalido del
depdeito cae por un canal hacle el trameportador de demcar-
ga. La miquina comprende una cantidad bastante paquefia de

partes y o8 de accionamiento fécil por mano de obra inexper

ta.-‘--‘--n-cﬁ.“-n“-—‘----_--0----:.&

Segin la invencién el movimiento en vaivén del dg
péecito de bolsms puede efectusrse por medios hidrdulicoe o
neuniticos con forma de une 3isposicién de cilindro y pie-
tdn que no iniocis el movimiento dsl depdeito hacla la posi-
cidn extramé alejode hasta que 1os medios de alimentacidn
astdn en su posicidén avanzada. Por consiguiente ze obtiene
un elevado grado de seguridad dado gue un artfculo envasndo

nunca chocard contra el depleito de boleag: « = = = = = = =

Ademds, ssglin la iuvencidn los medios de alimenta
cién pueden estar formados como una disposicidn de oilindro
y pistén hidrdulicos 0 neumdticos que pusde ponerse en mar-
cha s6lo cusnde un artfculo ha mcelonado un interruptor de
fingl de carrera delsnte de los medios con forma de pico ¥
un artioulo ya envassado ha accionado un interrupter de fi-
nal de carrera en el transportedor de descarga. Ello elimi~
na la posibilidad de que el canal quede bloqusado enire loa

medios con forma de pico y el tranmnortador de descurga. -~
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Ademée segdn la invencidn ol depdsito de bolsas
ruede astar dotado de una boguilla de mire pera inflar la a
1a gagén bolsa superior del dendsito. Como resultado se obe

time una apsrtura muy segura de 1as DOlEAB. = « « « = ~ =~

Finalmente, zegin la invencidn los medios con for
ms de pico pueden comprender une parte horigzontal estaciong
ria y una parte pivotants inclinada que enspncha el espacio
emtre las pertes y vor lo tanto el orificio de la bolsa
cuando se aliments un artfculo a través del pico. Como re-
sultado.es posible sdapiar la bolea muy apretadaments sobre

Qlm‘ticulo.-uununuuu—-—d-——u--u--u-

Se desoribird la invencidn a continunacién con re~

ferencin a 1og planos en 108 CUALGE: = = = w = = = = « = ~

La Figura 1 es una vipta laterel dingonal en pers
pectiva Jde una reslizacidén de la mdquineria segpin la inven-
cién, estando el depdmito de boleas en su posicidén extrema
préxima & los medios con forma de pico, y una bolse dispueg

ta parcialmente sobre dicho pieo} y o m v v v v w v v v w »

La Figura 2 es una vieta lateral diagomal en perg
pectiva de 1la misma reslizacidn, estando ol depdeito de bol

pag en su posicidn extroma alejada de los madios con forma

1a méquina ilustrads en la Figurs 1 comprende unas
trayectoria 1 de alimentacién para artfoulos paralelepipéii
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cos tales comd panes. Se suministran los artfculoz a la tra
yectoria de slimentacién a través de un canal inclinade 3
de alimentzcidn. ™ el extremo de la trayectoria 1 de ali~-
meﬁtaa:!.dn hey unos medios 4 con forma de pico que compren~
den una parte 4z substancialmente horizental y fija y una
parte inclinada 4b montada pivotantemente sobre un montante
6 (la referencis del pivote es 5). En conexidn con los me-
dios con forma de pico eatd montado un depdsito 7 de bolsas
horizontalmente mévil y comprande una caja esi como una pi-
la 7a de bolsas soportadas por una placa inferior 7b dotade
de resortee 9. Las partes 7g, 7b y 9 se indican por lineas
de trazos yn que eatdn dentro de 1n caja. En el lado del dg
pésito que mira hecin los medios con forma de plco estd mon
tado un tubo de sire con Yoquille 8§, véase la Flgura 2. Di~
cha boquilla 8 amsegura que la a la sagén bolse superior 10
de 1a pila se infls. El depdpito T puede moverse en vaivén
entre una primera posicidn extrema alejada de lop medios
con forma de pico {correspondients a la posicifn ilustrada
en la Pigura 2) y una segunda posicién extrema préxima a
los medlos con forma de pico, o sea, substanciaslmente por
debajo de dichos melios con forma de pico (correspondiente
e la posicién 1luetrada on la Pigura 1). Fn esta Yltima po~
sicién ¢l depdsito estd countra un tope 12. Bn la posicién
extrema del depdsito 7 de bolasas que se ilusira en la Figu-
ra 1 1la bolsa superior 10 cubre parcialsente los medios 4
con forma de pico. A la izquiarda del depdsito 7 hay una
trayectoria curva 14 de alimentacién que gufa los articules

envasados hacia el transportador 15 de descarga. Una placa
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16 4e tope con interruptor 18 de fingl de carrera estf mon-
tads en el extremo de la trayectoria 14 de alimentmcién., -

Un segunio interruptor 20 de final de carrers es-
t4 wontado en uns placa lateral 19, véase la Figura 2, en
frente del lugar donde el cangl 3 de alimmntacidn esté uni~-
do a la trayectorim de alimentacisn. El interruptor 18 pue-
de cer accioneio Unicamente por los arifoulos envaszados,
mientras que el interruptor 20 de final de carrera as aceip
nado Uniommente por artfculos sin envasar. Los intsrruptorss
de final d¢ carrera forusn parte de un circuito oléotrico
que puede iniciar los medios 25 de alimentmcién que compren
den un pistén 253, un véstago de pistén 29b, y un cilindro
neunético o hidrdulico 25g. Los medicw 25 de alimentacidn
sirven para sl propdeito de alimentar suceeivamente articu~-

100 on las bolsas del deplmito de DOlPaS. = « =~ « « « = = =

Por debajo ds la trayectoria 1 de alimentacidn se
proporcions un mecanismo de alimentacidn con forma de una
segunda dieposicidn de cilindro y pistén que hace mover en
valvén ol depdsito de bolsas entre las posiciones extreuss
ilustradas en lag Figuras 1 y 2 respectivameate. La disposi
eidn 28 de cilindro y pistén lleva el dopdsito 7 de bolsas
hacia 1a izquierds y nuevemsnte hacla atrés caie vez qus un
artfculo ha nido envasado y la bolsa més artfculo han sali-

Entras ol intarruptor 18 ds final de carrera y el
extremo inferior de la trayectoria curve 14 de alimentmcién
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puede proporcionarse un tablero de traneferenciz donde el
artfculo envasado 30 puede quedar depositado durente un cor
to perfodo de tiewmpo hasta que un empujador neumético o hi-
drfiulice separado no iluetrado empuja el artfculo envaesmdo

30 sobre el traneportador 15 de JeBCBTER. = = = = = = = = =
Ls méquine funciona como sigue: = = = = = = = « =~

Cumdo un artfculo 'ha dlscurrido por la trayecto
ria curva 3 de alimentacidn hacim la trayectoria 1 de ali~-
mentacidn y ha accionsdo el interruptor 20 de final do co-
rrare, y ademds w artfculo ya envasado ha accisnado el in-
terruptor 18 de final de carrera, los medios 25 de alimenta
cién se amccleonan para empujar el artfeulo a travée de los
madios 4 con forma de pico, girando hacia arriba la parte
pivotantc de estos Ultimos gl mismo tiempo. Tal como se
ilustra en la Figura 1, la bolea superior 10 es empujaia sg
bre los medios 4 con forma de pico y entonces es lienadm
por el artfculo 2. El pistén 253 de los medios de aliments~
cifn se desplaza a elevalas velocldades por 10 tanto el arx-
tioulo 2 chocard contra el fondo 10g de la bolsa 10 a nlta
velocidad, as{ arraetrando la bolsa 10 hacia la ilzquierda
fuera del depbeito 7 de holsas. Cuando ee sace la bolsa del
depdsito se separe de una pinga de depdeito no {lustrada.
Tal como se ve los wmedios con forme de pico sirven como ga-
rantfa adiolonal ds que el artfculo 2 no chogqus con los boy
des 10h de la bolsa 10 en el orificio de la holea cuando se
introduce en 1a bolsa. Despuds de gue la bolen 10 y ol er-
tfculo 2 en la misma han salido del depdeito de boleas el
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necanismo 23 de slimontacién se pone en marcha llevando el
depSsito 7 desde la poeicién tlustrada en la Figura 1 & la
posicién ilustrada en 1ls Pigurs 2, en la que la bolsa 10
qQue ahora es la bolea superior es inflada por la boquilla
8. Inmedintamente despuds se devuelve el depdsito a la posi
cién de la Figura 1 y 3durante dicha operacién el orificio
de la nueva bolsa es empujedo cierta distanocia sobre los xe
diom 4 con forme de pico 4e modo que sa pueda envasar un

La operacién e la méquine segén la invencién im-
Plica solemente un dbajo régimen de pérdida de bLolsas, por
ejomplo, aproximeduments €l 1/2f = = « « = = v e =« w w -

Bl transportador 15 de descarga entrega los ar-
ticulos envasados & un puesto para proporcionar las bolsams

con abrazaderas de bolea, no ilustréniose dicho puemtd, ~ =

Pueden roalizarse muchos cambios y modificaciones

de la invencidén sin separarse 3¢ su esplritu, = « =« = « « =

Loe articulos o envagar deben ser de resigtencla
¥y peuo epropiados en molo que no senn dafialos al casr desde
el depdmito 7 sobrs las trayectoria curva 14 de alimentacidn,
Tal como ne ha citado arriba, la méquina ha resultado ser
particularmente apropieda para envasar panes, especinlmente

punes 38 pan 16 centglo, = = = @ @ w - W - - W wCE—----

N0 T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espefis,
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pus territorios y plazas de goberania, las siguientes: - -

REIVINDIGACIONGES

1.~ Perfeccionamientos en las miquinas de enve~-
gar, particularments para envasar en bolsas (10, 10') artfcu
los (2) paralelepipélicos teles como panes, en las que los
artfoulos que tienen una resistencia y pesc apropindos son
elimentados a un depSsito (7) de boleas, comprendiendo di-
cha méquina unos medios (253, 25b, 25g) de alimentacidén pa-
ra alimentar los artfoulos (2) hacis el depdsito (7) de bol
sas asl como unos medios (4) con forma de pico para gular
¢l artfculo y la bolea el uno con respecto a la otra juran~
to la introduccién de un articulo en la bolse, caractarica~
doa porque el depdaito (7) de boleam egtd ndaptado para mo-
verse en vaivén entre una primera posicidén extroma alejada
de los medios con forma de pico (Figura 2), en cuya posi-
cidén le bolea superior (10) del depdeito es inflade y uuna
segunds. posicidn extrema préxima a los medior (4) con forma
de plco en que la Lolsa inflade (10) cubre parcialmente Jdi-
chos medies (4) con forms de pleo y porque 199 medios (25g,
25by 25¢) de alimentacién estén edmptados pare alimentar un
artfculo 2 18 vez en la bolsa (10) a travée de los medieos
(4) con forma de pico cuando el depdsito (7) de bolsas entd
en su posicién extrema préxima y al misme tiempo un artfcu-
lo ya eavaesado (30) ha alcanzado un transportador 15 de deg
carga, efectudndose la alimentmecidn s una velocidad tel que
el artfculo (2) arrmstra la bolsa fuers del depdeito (7) de
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bolgas despude de hader chocalo contra al fondo (108) de 1la

mlsa.—G-‘u-n-u--ntannn—--—u‘—---p-—--

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caractorizados porque sl movimiento en vaivén del depdsito
(7) de bolsas se efectia por medios hidrdulicos o neum€ti-
cos con formm de una disposicidén (28) de cilindro y r.;s.stén,
iniclando dicha disposiocidn el movimiento del depdsito ha~
cia la posicién extrema alejada cuando los medlos de alimen
tacién (258, 25D, 25g) estén en su posicién avansada, - - =

3~ Parfecolonamientos segin 1a reivindicacidn 1
§ 2, carsoterizados porque los medios de slimentacidn eatén
formados como una disposicidn (28) de cilindro y pistén hi~
dréulicos o neumfticos que se mccionan dnicamente cuando un
artfoulo (2) ha nccionmdo un interruptor d4e finel de carre-
re delsnte de los medios (4) con forma de pico y un artfcu~
lo ya envasado (30) he accionado un interruptor {18) de fi-
nal de cerrers en gl transportedor de descargi. = « « « « =

44~ Poarfeccionamiontos segin las reivindicaciones
1 & 3, cavacterizados porque el depdsito (7) de bolsas estd
dotado de una boquilla (8) de aire para inflar is z la sa-
26n bolsa superior (10, 10') del dopSsito. = = = = = « w -

5.~ Porfeccionamientos segin las reivindicaciones
1 & 4, oaracterizedos porque loe medios (4) con forma de pi
co comprenden una parts (4a) horigontsl estacionaria y une
parte (4h) inclinada pivotante gque abre el espacio entre
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las partes y por 1o tanto el orificio (10bh) de 1a bolsa
cunndo g6 alimentz wn artfculo s travée de log medios con

formm G6 PICO. = = = = = w ;s o e v - w - ---- -

6.~ "PERTECCIORAKIENTOS EN LAS MAQUINAS DE INVA-

SAR".---ﬁ_----ﬂcnnﬁﬂa--‘ﬂ———‘nﬂﬁ

Todo ello conforme se describe y reivindica en 1la
presente memoria que consta de doce hojas, folladas y meca-
nografindas por una sola de sus caras, y de 4os ldzinas de
divujom que la iluatran.

HMADRID, 3 RGOV 1974
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