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MEMORIA DESCRIPTIVA

Las méquinas eliminadoras de raspa de las uvas cg
nocidas consisten en un tambor cilfndrico de chapa perfora~-
de dentro del cual gira velozmente un eje batidor con pale-

a5 helicoidaleg, = = = == = = ~ = @ == = = =~ = = = = = =

Los racimos, introducidos por un extremo, son gol
peados por las paletas giratorias y mientras los hollejos y
el mosto salen por los orificios del tambor y son recogidos,
las raspas son empujadas hacia el otro extremo por las héli

cesydea}lisedescargan. ------ -A-—----——-

Las ﬁéquinas de este tipo tienen el inconveniente
de que en el tratamiento de los racimos son chafadas también
las raspas con posibles impurezas, tales como hojas y otras.
De ello se deriva un zumo no perfectamente puro por la sume

de los sabores de los granos, de las raspas y de las impure-

zas. ———————— -n Es GD W Er S Gh AR WP WS W W AR W AW W AR e e

El objeto principsl de la presente invencién es el
evitar este inconveniente realizando una miquina para elimi~
nar las raspas de las uvas capaz de iratar directamente sar-

mientos de vid de modo que se obtenga un mosto libre de impu

rezas. ----- - er e W ms wm s 4w e e e - am en e e W W ww w -



Otro objeto de la invencién es el de realizar una
méquina eliminadora de raspas de uva fécilmente gobernable
vara moverse entre las hileras de vides, de modo que pueda
recibir sarmientos de vid cortados de la planta: y de este

5 modo se evita la larga y fatigosa operacién intermedia de
recogida de los racimos en recipientes y de transporte de
los mismos a la méquina, asf como la sucesiva y necesaria

operacién de podado de los sarmientog. = - = = = = = = =« = =

A la vista de tales objetivos, segin la invencidén,
10. se ha pensado en realizar una miquins eliminadora de raspas
de uva caracterizada'porque comprande por 1o menos una cuba
capaz de ser movida sobre el terrenc, por 1o menos un brazo
que se extiende sobre dicha cuba y gobernable para oscilar
en continuo, medios de retencién sobre dicho bfazo aptos pg
15. ra recibir sa;mientos de vid y un medio transportador en el
fondo dé la cuba para transportar al exterior los granos sg
parados de los racimos de los sarmientos, a través de una

descargs idénea. - = = = = = ~ - -—-—-— - - - -

La oscilacién del brago provoca la caida de los
20, granos en la cuba inferior, mientras que las raspas permang
cen fijadas a los sarmienvos retenidos por los medios de re

$eNCifN,. = = = @ = - .- - e o e me - —w

En una realigacién preferida de la invencidn, la
méquing eliminadora de raspas de uva comprende una armadu-
25, ra montada sobre ruedas y cuyos flancos llevan dos cubas y

una pluralidad de puntos de retencidén oscilables por encima
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de las cubas. Los medios de retencién en el extremo de cada
brazo >puec1en estar constituidos por dedos gobernables mecé-
nicamente, por ejemplo mediante cilindros neumdticos de do-

ble efecto, en posicién de apertura y cierre. = = = = - =

Lia cuba puede ademés estar dotada de medios aspi-
rantes, como por ejemplo una bomba, que facilitan la descar
ga de la misma de los granos, los cuales son recogidos en

un recipiente id6neo. = = = = = = - C - - .- -—-- - -

Ademés, para evitar el transporte en dichos reci-
pientes de hojas, raxﬁi’sa.s y otras impurezas eventualmente
rresentes en las cubas, puede estér previsto un ventilador
que, & través de adecuados conductos, sopla aire en el inte
rior de las cubas expeliendo de las mismé.s las citadas impu

rezas indeseableS, = = = = = « @ * @ - - - - o - o - .-

El accionamiento de los brazos osei_lantes, de la
bomba y del ventilador puede tener lugar mediante conexién
a una toma idénea de potencia, tal como la de un tractor, o

bien de otro modo conveniente. e R

Las ventajas de la invencién no estén solamente
representadas por una sensible simplificacidén en el trabajo
Y por un notable ahorro del personal durante la vendimia,

sino también por un relevente mejoramiento en la calidad del

mosto. ————— e A W Ge U S Ew 6P G En Gy @e E W e e em wE ER Em e

Efectivamente, adem4s de evitar el exprimir con
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los granos también les raspas e impurezes, realizada la eli
mingeién de las raspas de uva, sobre las raspas de los sar-
mientos cogidos en 1los brazos oscilantes quedan ain algunos
granos no muy maduros que el movimiento oscilante de los

brazos no ha podido desprender de los mismoge = - « - = - -~

Una ulterior solucién de la presente invencién me
jora el remdimiento de la méquina respetando, sin embargo,
el principio de la sacudida, vertical y/o horizontal y/o og
cilaciones complejas, pre%iendo como mejoramiento la aplica
cién de una o varias cintas o cadenas para la tremnsferencia
de los sarmientos 0 rames por encima de la cuba o hueco de
racogida. Dichas cintas o cadenas tienen la funcién de lle~
var las ramas que contienen los frutos desde una posicidn
externa a la méquina, donde trabaja el operario, a una inter
na & la misma, en la cual posicién los frutos son recogidos
gracias a la sacudida de lag ramas, y después dichas ramas,
privedas ya de frutos o incluso con frutos no maduros, son
desenganchadas automﬁticamente o manualmente exteriormente a
la méquina pare dejar el puesto & un nuevo ciclo de trabajo.
Esta mejora eleva notablemente el rendimiento de la méquina,
ya sea por la posibilidad de proveer a la miquina con una
pluralidad de ganchos automédticos o manuales, que antes no
era posible a causa de la limitacién del volumen de la méqui
na, ya sea porque el operario shora no tiene el problema de
esperar la perfecta sacudida de le rama 0 sarmiento antes de
poder aplicar uno a sacudir, puesto que en la proximidad don

de opera llegan, por medio de la cinta o cadena, nuevos gan-
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chog libres. - =

La méquina para la recogide de los frutos de las
remas 0 sarmientos segin la realizacién preferente conéiste
en una srmadura montadas sobre ruedas y sobre cuyos dos flan
cos estdn dispuestas dos cadenas tramsportadoras que giran
sobre un plano horizontal, que recorren el espacio horizon-
tal, el espacio externo hacia el interior de la misma., Di-
chas cadenas o cintas transportadoras‘provistas de ganchos
de aspriete automidticos o ﬁannales estén dispuestas por enci
ma del hueco o cuba de recogida dispuesta sobre la parte
central de la miquina. En lugar de la cdclea prevista en el
ejemplo precedente se ha pensado utilizar una cinta trans-
portadora comin que lleva los frutos recogidos o granos, en
el caso de uva, del hueco de recogida ala parte posterior
de la méquina, evitando as{ aplastar los frutos a causa de
las palas de dicha cclea. Aqui estd prevista una segunda sg .
leccidn de los frutos, dado que le primera ha sido yé reali-
zada a través de la sacudida de las ramas o sarmientos, y di
chos frutos adn no separados de lag hojas y otras impurezas
son transportados sobre una rejar selectora que permite la
cafda por gravedad de los frutos ya anteriormente selecciona
dos o por medio de sucesivas sacudidas de la reja misma, so-
bre otra cinta itransportadora que transporta los frutos a
un hueco de recogids previsto.en le misme méguina o bien so-

bre otro medio de contenimiento remolcado ¢ no remolcado. .=

Siempre en la misma reja estd prevists la posibili

dad de proveer transportadores idéneos de aire que permitan
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la eliminacién de las hojas u otros objetos.%h través de di

cha selectora o vibrador, las eventuales hojas o frutos no
perfectamente separados de las rames o sarmientos u oiras
impurezas son sucesivamente admitidos en una selectora co-
5. min consistente en un cilindro que tiene la superficie late
ral perforada con céclea central para la seleccién final,
con expulsién al exterior de ramitas o desechos, y a través
de los orificios laterales de dicho cilindro los frutos se-

leccionados gon admitidos en le cinta transportadora del

10. contenedor de recogida, — = =~ = « - - = .- - -

Todos los movimientos de los drganos de la miquina
gegin la presente invencién se obtienen a través de una to-
me iddénea de potencia, tal como la de un tractor o bien de
otro modo conveniente, transmitida a través de té€cnicas co-

15, mines convencionales a los técnicos del ramo, = = = = = =

La invencidén se describe a continuacién de modo
més detallado con referencia a los planos anexos en las cin
co liminas adjuntas que representan dos soluciones de la m4

quina eliminadora de raspas de uva, dondes = = = = = = = = -

20, «~ la fig. 1 es una vista en planta de una méquina
eliminadora de raspas de uva realizada segin un primer ejem

plo de la invencidn; = = = = = = = = = - e = — e m—- -

- la fig., 2 es una seccién segin II-II de la fig.

1; W Am e R s Em M ee mm BR Wm me em me G om Am - s Am ew G W e en am we

25. =~ la fig. 3 es una vista de frente de la méquina;
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- la fig. 4 es una vista en planta de la miquina;

- la fig., 5 es una vista lateral de la cinta trans

portadora fingl; = « - = ¢ = = e = @ = - - - --- - - -~

- la fig. 6 muestra, en planta, la cinta transpor

tadora de la fige 5} = = = « = = = = = = = - o mem—-- -

- la fig. 7 es una vista frontal del dispositivo

agitador del punto de retencibn; - « ~ = = = = = = = = =« -

- la fig. 8 es una vista lateral del dispositivo

agitador. = = = = = = = = = - - - - - -~ - - — - - -

En los di‘l.mjoa, la méqui_na eliminadora de raspas
de uva estd indicada en conjunto con la referencia 10 y estd
estructuralmente constituida por una armadura de base 11, de
perfil metélico, montada sobre ruedas 12 y que lleva cubas

19.‘581‘&19813. ------ —-————-———--—_—-_'_..

Sobre la armadura 11 estd fijada una estructura en
forma de caja portante 14 atravesada por un Arbol de acciona
miento principal 15 y por un 4rbol de accionamiento secunda-

rio 16. Un érbol 17, conectable a una toma de potencia, trang

mite el movimiento a los 4rboles 15, 16, respectivamente a

través de un par de engranajes cénicos 18, a 902, y a través
de una transmisién de correa o cadena 19. Sobre el &rbol 15
estdn calados, debidamente separados, unos discos 20, 21,
que cooperan con respectivos pares de brazos oscilantes 22,

23 y 24, 25. Dichos brazos estin articulados a la estrudura
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soportante 14 respectivamente en los puntos 26, 27 y 28, 29.
Cada uno de los migmos lleva en el extremo libre tres dedos
30, 31y 32, de retencifén de sarmientos de vid. El dedo 30
es fijo mientras que los 31 y 32 estén articulados em 33 y
34, Su articulacidn estd gobernada mediante respectives ci-
lindros neumAticos de doble efecto 35 y 36, los cuales es-
t4n articulados en 37 y 38 sobresaliendo del brazo. EL vds-
tago de sus pistones estd sin embargo articulado em 39 y 40
con resalie de los dedos articulados 31y 32, = = = = = « =

El circuito neumdtico de accionamiento de estos
cilindros no estd representado dado que es de la técnica con

vencional a los técnicos del ramo, = « = ~ = = - ——-—- -

Ia conexidén operativa entre los discos 20 y 21 y
los correspondientes pares de brazos 22, 23 y 24, 25 se
efectian mediante series de espigas sobresalientes circunfe
rencialmente de las caras de cada dimco y que actuan sobre
el extremo del correspondiente braze opuesto a los dedos de
retencién. Asf, de cada cara del disco 20 se extienden tres
espigas 41, 42 que actian respectivamente con los brazos 22,
23 y enélogamente de las caras del disco 21 se extienden
tres espigas 43, 44 que actian respectivamente con los bra-
zos 24, 25. Con cada brazo coopera, ademés, un muelle de re

tomosz(fig-2). - e AP @ S a 4 W A W A S o - G Wm W e W e

En el fondo de las cubas 13 estd prevista una cé-
clea de transporte 45 accionada por el mismo 4rbol 15 a tra

vés de transmisiones de correa o cadena 46 = = = = = -~ = -
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El 4rbol 15 acciona ademés una bomba aspiran‘be a7
que tiene la funcidén de aspirar el mosto transportado por
las cécleas hacia la descarga de las cubag en un recipiente

de recogida (no representado)s = - — = - - - - - - -

5e El 4rbol secundario 16 acciona sin embargo, a tra
vés de la trensmisién de correa o cadena 48, un ventilador
49 que sopla aire al interior de las cubas a través de con-

ductos 50 y aberturas 51 (fig. 2). = == = = = = = - -

En las figuras 3=-4-5-6-7-8 se muestra otra solu~
10. cién de 1la presente invencién con los puntos de apriete de
las ramas o sarmientos, méviles y transportados por cintas

o cadenas desde el exterior al interior de la méquina de rg

coglda, = = @ = v v - - - e - - e, ... -— -

En la miquina de recogida mecédnica de los produc-
15. tos de la agricultura, en particular para la eliminacién de
raspas de uvae, estd indicada con 11 la estructura soportan-
te 0 ammadura de la miquina monteda sobre ruedas 12 y recu-
bierta superiormenfe por una tap?. 53. El hueco de primera
recogida estd en la parte central de la méquina que tiéne dos
20. planos inclinados 54 confluyentes sobre la cinta transporta
dora 59. La toma de fuerza 55 est4 unida por 6rganos mecéni
cos a los otros medios de transporte de la potencia y preei
samente con la polea 56 que transmite la potencia tento a
las dos cadenas superiores como & la reje mecénica de reco-
25. gida y la cinta transportadora 59, mientras que con la cong

xién a la polea 57 pone en movimiento la selectora mecénica
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67. Ademés, la toma de fuersza 55 pone en toma directa y ac-
ciona la correa 58 que trensmite el movimiento al dispositi
vo oscilador constituido esenmcialmente por las excéntricas
62 que hacen oscilar, a través del brago 65, el dispositivo
oscilador 64 constituido por una gufa semicerrada que permi
te la introduccién libre del cursor T2 solidario con el dig
positivo de retencién 61, el cual puede oscilar dentro del
asiento 70, unido a la cadena transportadora 60, y tiene los
puntos de retencién 71 libres en el exterior. El dispositivo
agitador estd constituido, como ya se ha dicho, por la excén
trica 62 y por el brazo 55 conectado al dispositivo oscila-
dor 64 que puede oscilar libremente y transmitir por tanto
dicho movimiento al dispositivo de retencién 61. Para lo
cugl dicho dispositivo es accionado simulténeamente por la
cadena trangportadora 60 como la excéntrica 62, solamente
cuand6 el migmo se halla deniro del asiento 64 situado en la
parte ceniral de la miquina y por encima del hueco de reco-
gida. Dicho dispositivo acabada la trayectoria dentro del
asiento gufla 64 y cae por gravedad sobre el'cojin amortigua
dor 66 para después proseguir arrastrado sélo por la cadena
60 hacia el punto de fijacién de los ganchos de retencién

de las remas O samientoB. = = = = = = - = - @ .- - - o - -

Al término del recorrido de la cinta 59 estd dis-
puesta una reja mecédnica de seleccién 68, la cual estd situa
da por encima de la cinta treansportadora final 69, y lateral
mente a2 la misma la selectora mecénica 67 para seleccionar

sucesivamente los eventuales frutos existentegs, = = = =« = - -
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La cinta transportadoras final 69 estd constituida
por bolsas de goma dispuestas lateralmente de forma conti-
nua, por 1o que, para permitir la rotacién sobre los rodi-
llos sin rotura ﬁe la pared adyacente, estén previstas en
las paredes externas 73 de las estructufas elésticas, a fin
de aumentar su longitud lineal cuando se hallan en la proxi

midad de las curvas de 108 rodillos. = = = = = = = = - - -

El funcionamiento de la méquina descrita como pri
mer ejemplo de realizacidén es evidente y tiene lugar como
sigue. Los sarmientos separados de las vides son apretados
entre los dedos de los brazos_que se hacen oscilar. Logrado
que los discos mandados giren en el sentido ?ontrario a las
agujas del reloj, como se ha indicado por la flecha F en la
fig. 2, los brazos oscilen hacia abajo y apenas'las espigas
abandonan su extremo los mismos son s¥bitamente reclamados
hscia arriba por los muelles 52; dicho movimiento oscilato-
rio sacude los racimos gobre los sarmientos de modo que los
granos ge separan de la raspa j caen eﬁ las cubas 13. Las
cfcleas 45 exprimen los granos y conducen el mosto al lado
de aspiracidén de la bomba 47 que’lo descarge en un recipien
te adecuado. Simulténeamente el aire soplado por el ventila

dor 49 dentro de las cubas separa del mosto hojas y otras

El funcionamiento de la miquina representada como
segundo ejemplo de realizacién, tiene lugar como sigue: los

sarmientos separados de la planta son tomados en los puntos
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adecuados de retencidén los cuales son transportadoé hacis el
interior de la méquina donde sucesivamente son sacudidas las
ramas y los frutos maduros caen sobre la cinta transportado
ra inferior. Los frutos son seleccionados de las impurezas
por wna reja mecdnica y sucesivamenie enviados a una selegc

tora comin final (67) gue definitivamente selecciona dichos

Hebiendo sido ilustrada y descrita en detalle una
forma simplificada de reelizacidén de la invencién, se com-
prenderd que a la misma pueden aportarse cambios y modifics

ciones sin salir por ello del 4mbito de la invencién. - - -

Por ejemplo la transmisién del movimiento de los
brazos oscilantes podria ser diferente, como podrfa ser di
ferente tsmbién ¢l mando de los dedos de retencién, sin due
ello represente ningdn cambio en el concepto de la inven-

ciGm . hali ol o L B B A e e o A e B i

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para Egpafla,

sus territorios y plazas de soberanias, les siguientes: - -

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en las miquinas para la eli
mingeién de raspas de uva, caracterizados porque la méguina
comprende por 1o menos una cuba capag de ser movida sobre el

terreno, por lo menos un brazo que se extiende por encima
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de dicha cuba y gobernable para oscilar en continuo por lo
menos en una direccién, medios de retencién sobre dicho bra
zo aptos para recibir sarmientos de vid; y/o por comprender
por lo menos una cadena o'cinta transportadors de una plura
lidad de puntos de retencién aptos para recibir sarmientos
de vid; y un medio transportador en el fondo de la -cuba pa-
ra transporfar al exterior los granos separados de los raci
mos de los sarmientos, siendo dichos frutos enviados por
lo menos a una reja seleccionadora la cual descarga los
eventuales frutos o granos no seleccionados en una selecto-
ra mecédnica de paias, & través de una descarga ‘idénea, es-
tando previstos medios motores para mander la oscilacién
del brazo y/o punt6 de retencién y la rotacién del medio

transportador. = - - = - = ¢ e e c c r e m e m s .-~

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1
caracterizados porque dichos meqios de retencidén sobre el
brazo o sobre la cinta o cadena consisten en dedos cerrables
¥y abribles bajo mendo y/o mendados mediante cilindros de dg

ble efectoe = ~ = = = & v e 0 m e e - e, .. - -

3.~ Perfeccionamientos segin una o varias reivin-
dicaciohes anteriores, caracterizados poraue dicho medio
$ransportador es una c6c;ea y/o cinta transportadora y coo-
rera con ls misma un medio aspirante para la extraccién del

AOBtO0: = = = = o o e m = e - e~ -

4.~ Perfeccionamientos segin una o varias de las

reivindlicaciones anteriores, caracterizados porgue la méqq;
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na comprende por lo menos una cuba montada sobre la armadu~
ra de sostenimiento y una pluralidad de brazos oscilantes

sobre dicha cuba. - e e o - e -

5.~ Perfeccionamientos segin una o varias de las
reivindicaciones anteriores, caiacterizados porque los pun-
tos de retencién son solidarios del brazo o de la cadena o
cinta transportadora que los transporta en gufas méviles pa~

ra oscilar (64) a través de cursores (72)s = = = = = = = - -

6.~ Perfeccionamientos segin una o varias de las
reivindicaciones snteriores, caracterizados pordue las osci

laciones de las gufas méviles se efectian por medio de ex-

céntricas (62)e = ~ = = = = = = = =« = = o - - —————

7.~ Perfeccionamientos segin una o varias de las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque en la mé-
quina se prevé, despuds de la cinta transportadora (59), una
reja mecénice seleccionadora (68) y/o una selectora de palas

(67)s === = - = = .- e e e, ——-—-—- -

8.~ Perfeccionamientos segin una o varias de las
reivindicaciones anteriores, 6aracterizados porque las cin~
tas transportadoras de los puntos de retencién (o cadenas)
estén elevadas y realizan un recorrido del exterior sl inte

riOI‘ de la méquina. - SR G N AR e em me Wn es em e em e W e

9.,- Perfeccionamientos segin una o varias de las

reivindicaciones anteriores, caracterizados porque la cinta
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10.- Perfeccionamientos segdn una o varias de las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque dicha
cuba estd barrida por corrientes de aire enviadas a la misma

mediante un ventilador. = = = = = w = = = = - - - - - -

11.- Perfeccionamientos segiin una o varias de les
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque la méqui
na se prevé especialmente para la recogida de los frutos de
la sgricultura generados en remas o sarmientos de uno y/o

dOSBﬁOS. M e e A e MR A AR e W R AW e e - e A an v = e ws

12.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA LA
ELIMINACION DE RASPAS DE UVA", = = = = = = = = = = = = -~ -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de dieciseis hojas foliadas y me
canografiaaaé por una sola de sus caras y de ocho figuras

gque la ilustran.

MADRID, 3 0 G0T. 1974

P. A MU CUTOL

/Rtn

RCM.
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