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IMORIA DESCRIPTIVA

El presente Invento se re fie re  au n  dispositivo 

para la  producción de copias dotado de un soporte de tipo 
carro para e l ozigLnal o de un medio de transporte del oi± 
glnal,que pueden desplazarse con un movimiento de vaivén 

5. por delante o en e l in te r io r  de una oaroasa con respecto a 
un dispositivo de exposición provisto de una ranura de ex­
posición, produciéndose en el curso de un desplazamiento 

hacia adelante en una dirección, una impresión de la  ima­
gen del original, merced a medios conductores del haz de 

10* rayos luminosos, sobre un elemento de recepción dispuesto

!



en el in te r io r  del dispositivo y que se mueve sincrónica -  
mente en una dirección con respecto a l soporte del original» 

Estos dispositivos requieren para oada proceso 

de reproducción un movimiento de vaivén del soporte de t i ­
po carro para el original» la  imagen del original es trans­
ferida  solo en un sentido del movimiento del soporte para 
e l original, porque los medios de oonduoción del haz de 
rayos de la  imagen solo durante dicho sentido del movimien­
to  producen una impresión correcta de la  imagen del orig i­
nal sobre un elemento de recepción que se mueve solo en un 

sentido»
EL elemento de recepción puede ©onsistir en un 

tambor que g ira en una dirección, por ejemplo un tambor de 
selenio de un aparato xerográfioo, o también una hoja de 
m aterial de recepción provista de un revestimiento, ya sea, 
en el caso del procedimiento de oopia oon oapas fotooondno 
to ras  con un revestimiento de oxido de cinc, ya sea» en e l 
caso de un procedimiento fotográfico, oon un revestimiento 
receptor para la  realización de una elaboración química mg 
diante sales de p la ta , ya sea, en el caso de un procedi —

4

miento tlrmioo, con un revestimiento que se colorea selec­

tivamente a l aplicarse calor»
Los dispositivos conocidos necesitan un período 

de tiempo considerable para producir oopias, porque para 
haoer una reproducción se requiere siempre un movimiento 
de avance y otro de retroceso del original, o sea, del ca­

rro  que lo  transporte» Ahora bien» oada vez se producen 
más copias múltiples, es decir, varias oopias de un mismo 
orig inal, y en este caso se produce especialmente una oon-



siderable pérdida de tiempo, es decir, que hay una fase 
irrac io n a l en e l funcionamiento del dispositivo a l re tro ­

ceder e l carro vado . Cada vez se producen más copias múl­
tip le s  en razón del c r ite rio  de que los documentos de los 

54 que se requieren varios ejemplares deben ser producidos en 

un original, del cual se obtienen luego copias múltiples. 
Desde este punto de v is ta , las máquinas reproductoras son 
dispositivos de racionalización de la s  ofioinas, cuyo apro­
vechamiento oomercial rev iste  considerable importancia eco-

10. nómica.
m invento parte también del heoiho de que en los 

dispositivos de exposición se dispone, oomo es oonocido, 
detrás de un objetivo, un espejo perpendicular al eje de 
éste. EL objetivo puede ser considerado en t a l  caso como 

15 . l a  mitad de un anastigmato doble. En e l espejo se produce 
una reflexión y los rayos de luz procedentes del original 
salen en direcciones opuestas y oon los mismos ángulos y, 
en relación oon e l ángulo de incidenoia, desviados angular­

mente en sentidos opuestos. Por lo  que, a l disponer la  
20. imagen del original a la  distancia focal del objetivo se

produce a igual dlstanoia una imagen de igual tamaño, in -
4 „

vertida  1802, pero de v is ta  oorreota.
Da finalidad del invento es perfeccionar un d is-

4

positivo del tipo menoionado antes»: a f in  de ev itar e l des- 
25. plazamiento en vacío del soporte del tipo oarro o del me­

dio de transporte correspondiente y ocnseguii&racticamente 
una duplioaoión del rendimiento del aparato, aprovechando 
a s í de manera eoonómica e l movimiento de vaivén del origi­

nal para producir de una manera oonooida una oopia en un

I
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dispositivo reproductor.
SI invento cumple la  re f exida finalidad previ en 

do que tanto ©1 desplazamiento hacia adelante oomo e l des­
plazamiento hacia atrás del medio de transporte para e l 

5« o rig inal sirvan para la  transmisión de lmágenes¿y que unos 

medios conductores del haz de rayos prooedentes del origi­

nal puedan modifioarse de modo que durante el movimiento 
de retroceso pueda obtenerse una reproducción del original 
sobre e l elemento de recepción, igual que la  reproducción 

10 . obtenida durante e l movimiento de avance, y que se prevea 
• un dispositivo especular o prismátioo, oon dos sistemas 

especulares o prismáticos colocados detrás de un objetivo 
y dotados de movimiento de vaivén, los cuales pueden ser 

. movidos optativamente en la  trayectoria del haz doLrayo 
15» luminoso, previéndose a dicho efeoto un sistema especu­

l a r  o prismático oomo sistema de reflexión paralela con un 
ángulo efectivo de 90® para obtener una inversión de la  
imagen sin  inversión de las líneas, y e l otro sistema esp^ 
cular o prismático con un ángulo in fe rio r  o superior a 90a 

20. para una inversión de las líneas y de la  imagen en las
lín eas, teniendo e l primer sistema sus bordes perpendicula­
res a por lo  menos una ranura, y teniendo el otro sus hora­
des paralelos a por lo  menos un ranura.

En este oaso existe además la  ventaja de que los 
25» medios conductores del haz de rayos luminosos son también 

móviles durante un breve trayecto, que es mucho más corto 
que e l camino recorrido por e l original o e l elemento de 
recepción. Esto sim plifica e l emplazamiento y aumenta la  
velocidad de trabajo . El tiempo de elaboración es así re-



ducido de manera esencial puesto que tanto e l movimiento 
de avance oomo e l movimiento de retrooeso pueden ser apro­

vechados para producir una copia»
Es curioso constatar que» sin necesidad de un 

prisma complicado que deba ser movido de una manera deter-
< t

minada, es decir, sin necesidad de una onerosa óptica de
s

fib ras , se puede in v e rtir  la  imagen, empleando para ello 

medios senoillos y siendo neoesarLo para dioho fin  el des­
plazan! ento de ambos sistemas de espejos o prismas»

Las características ópticas del objeto se amol -  

dan a l sistema especular o prismátioo. Cuando se colocan 
dos sistemas especulares o prismáticos dotados de movimien­
to  de vaivén detrás de un objetivo, se entiende q.ue solo 
hay un objetivo O también que oada sistema especular o p ris  
mátioo está dispuesto detrás de un objetivo, en e s tr ic ta  
correspondencia oon él, de modo que cada uno de dichos 
objetivos se mueve alternativamente junto oon e l correspon­
diente sistema especular o prismático» Esto presenta ven­

ta ja s  de tipo constructivo.
De preferencia, e l ángulo efootivo de 90a está 

constituido por un sistema de techo de 4-5® ó 22,5a»
Según otra modalidad de realización preferida, 

e l otro sistema especular o prismátioo presenta, ai espe -  
c ia l para la  Inversión durante e l retrooeso, un ángulo de 

reflexión variable con respecto a 90a.
De preferencia, e l otro sistema especular o p ris 

mático posee un ángulo d istin to , preferentemente en 3fl 
hasta unos 10a, para cuyo fin  en una realización ventajosa, 
e l otro sistema especular o prismátioo provisto de un ángu-
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5.

10*

15*

20.

25.

lo  de 84® o de 96a es desplazado detrás del objetivo.*
En la  disposición paralela del denominado otro 

sistema espeoular o prismático con respeoto a la  ranura de 

exposición, sólo se u t i l iz a  un 5<$ de la  luz que incide 
sobre e l objetivo* EL resultado es que el ángulo de re fle ­
xión modificable oon respecto a 90a hace que sean proyec­
tadas dos imágenes, de las  cuales solo se emplea una*

Para obtener idénticas condiciones durante e l
movimiento alternativo existen dos posibilidades. Por un

* /

lado puede hacerse, preferentemente, que la  intensidad 
de la  exposición sea modificada en relación con la  aplica­
ción de un sistema especular o prismático en el haz de 
rayos luminosos, produciendo en especial una disminución 
de la  luminosidad mediante una desconexión parcial de las 
fuentes luminosas o mediante un cierre  diafragmático en un 
sistema espeoular o prismático cuyos bordes son perpendi­
culares a la  fuente de iluminación, le  esta manera se eco­
nomiza potencia y queda la  posibilidad de mantener iguales 

los otros parámetros.
Por otro lado, según una modalidad de rea liza  -  

ción del invento, puede oonseguirse e l mencionado ü n  ha­

ciendo que, en ves de que a l recorrer e l original o e l so­
porte para el original un trayecto, la  lnninosidad sea re -  * •
dudda a la  mitad, como se ha dicho en e l párrafo anterior, 
dicho original o soporte para el original recorra dicho 
trayecto e l doble de velocidad. Pero aunque este procedi­
miento permite mejorar el rendimiento del dispositivo, 
hace necesarios otros cambios en lo que respecta a la  oar- 
ga, la  solidez, la  fijac ión , etc. Sin embargo, frente a



la s  modalidades de realización existentes hasta ahora, la'*' 
del invento no solo ha conseguido aprovechar para elaborar 
una copia e l retroceso que hasta ahora no era empleado pa­

ra  tran sfe r ir  la  imagen, sino también aloanzar una mayor 
5 » velocidad de funcionamiento en un sentido del movimiento.

Según una modalidad de realizaoión, se emplea una 
difragma para in f lu ir  sobre la  intensidad de la  exposioión 

cuando se inserto  e l sistema especular o prismático con un 
ángulo efectivo de 90®, es decir, en especial cuando el 

10. original y el elemento de recepción funcionan en sentidos 
opuestos y en especial en una dirección que es paralela al 
borde del sistema especular o prismátioo.

En e l oaso de empleo de dos objetivos, estos pue­
den ser constituidos de antemano en correspondencia con las 

15* respectivas potenoias de luz necesarias* Ea ta l  caso no se 
requiere ningún otro medio complementario.

El difragmado puede realizarse ventajosamente 

empleando una másoara o un diafragma que corta parcialmen­
te  la  luz entre el objetivo y e l sistema especular o p r is -  

20. mático. Según una variante, puede in sertarse  una resis ten­
c ia  en el conducto de alimentación pora la  fuente luminosa.

Según una modalidad de realización apropiada se 

dispone, entre una ranura de exposioión y un elemento de 
recepción, un sistema de espejo, en especial y de preferen- 

25. oia, un sistema de espejo angular, ouya b isec triz  se sitúa  
en e l eje del objetivo y cuyos lados refle jan  alineadamen- 
t e  el rayo luminoso hacia la  ranura y haoia e l elemento de 
recepción. Esto os e l presupuesto de una construcción es­
pecialmente favorable del aparato. Esta ooncopción com -

í
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5.

10.

15-

20.

25*

prende un sistema óptico con un espejo angular* el cual 

junto oon la  fuente luminosa está dispuesto con posibi­
lidad  de basculación con respeoto al elemento de recep­
ción debajo de una placa abovedada ooncentrica para el 

origina!, estando gobernada la  basculación de manera sin­
crónica con respecto al recorrido. Esto último es cono­

cido ya en los aparatos xerográficos que funcionan oon 
un tambor de selenio. Además, según otra realización 

apropiada se preve que entre la  ranura de exposición y 
e l sistema óptico exista sólo un espejo angular, por de­
bajo del cual e l rayo luminoso incide mediante sistemas 

ópticos directamente sobre e l elemento de recepción 
transportado en ángulo recto respeoto a l original, la  
última concepción aporta en especial también la  posi- • 
b ilidad  de perfeccionar en condiciones muy favorables 
los aparatos existentes, en espeoial y de preferencia 
los aparatos que funcionan a baso de una hoja de reeep- . 
ción revestida sobre la  cual se expone la  imagen y se 

revela.
Según otra modalidad de realización, e l dispo­

s itiv o  no sólo comprende un sistema especular o prismáti­
co con un ángulo efectivo de 902, o un ángulo de 902 algo 
modificado, o, eventualmente, un ángulo de 45fi, sino que 

posee, en especial en conexión oon e l objetivo, una serie 
de f i la s  paralelas de sistemas especulares o prismáticos, 
a f in  de sim plificar e l objetivo. La distancia teórica 
entre las dos mitades del objetivo es menor cuanto mayor 
es el número de sistemas especulares o prismáticos dis­

puestos en f i la .
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Se prefiere también e l empleo de un diafragma pa­

ra  eliminar loe rayos periféricos o oompensar la  luminosi­
dad oon respecto a la  otra disposioión#

Damos a continuad ón una explicación del invento 
5# a base de ejemplos de r e a l iz a d 6n representados en los di­

bujos anexos, en los cuales :
la s  figuras 1  y 2 oon representad  ones de princi­

pio que sirven para explicar una modalidad de re a liz a d  ón 
con espejos angulares, en la  que se emplea una ranura parat

10* el original y una ranura para la  imagen, hallándose repre­

sentadas en dichas figuras las dos direociones en que se 

mueve el original#
Das figuras 3 y 4 son v istas la te ra le s  esquemá­

tic a s  de d istin tos sistemas de prismas empleados en una mO 
15# dalldad de reaü zad ó n  espedalmente ventajosa, a f in  de 

i lu s t r a r  configurad ones que satisfaoen la s  condiciones 
de las figuras 1  y 2 y que revisten gran in terés desde e l 
punto de v is ta  eoonómico.

Das figuras 5a y 5b muestran una oonfiguradén 
20# del espejo angular y de una vallante para explicar la  mane­

ra  de actuar e l sistema de espejo angular representado en 
la  figura 1 #

Da figura 6 es una representad  ón esquemática de 
la  manera de actuar los sistemas de espejos representados 

25# en l a  figura 2#

Da figura 7 es una v ista  la te ra l  esquemática de 
un dispositivo de desviación para una modalidad de re a li­
z a d  ón del aparato que se explica más adelante#

Da figura 8 es una representación esquemática de

I
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5.

10.

15.

20.

25

una realización del invento en la  que se emplea el sistema 
según las figuras 1 , 2 y 7 .

la  figura 9 es una v is ta  oorrespendiente a la  de 
la  figura 8 de una modalidad de realizad5n  del invento 
ligeramente modificada.

la  figura 10 es otra representadón esquemática 
de una modalidad de realización del invento que posee tam­
bién un elemento de recepción en forma de tambor, del cual 

se toma la  imagen espolvoreada mediante reporte.

l a  figura 11  es una v is ta  esquemática la te ra l de 
o tra  modalidad de realización del invento en la  que se 

efectúa una exposición directa de la  imagen sobre un ele­
mento de recepdón en forma de una hoja oon un revestimien­
to , sobre la  que se efectúa directamente el revelado.

la  figura 12 es una v is ta  parcial de la  disposi­
ción del circuito  de la  figura 8 para i lu s tra r  una modali­
dad de realización especial, en la  que un motor de acciona 
miento para el transporte del original gira en d istin tas 

direcciones a d is tin ta s  velocidades*
la  figura 13 es una representación parcial de la  

figu ra  8 con un aocesorio para otra clase de disminución 
de la  luminosidad.-

En la s  figuras 1 y 2 se i lu s tr a  el principio bá­
sico del invento. El e llas se representan dos ranuras 1 y 
2* la  ranura 1 es una ranura de exposición, por delante de 

la  cual so hace pasar el original de manera conocida en s í 
de la  manera que se explica más adelanto mediante la  figu­
ra  8. l a  ranura 2 esla llamada ranura para la  imagen, la  
cual puede estar lim itada por diafragmas o se halla  a le ja -
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da y sg encuentra en e l in te rio r  de un dispositivo, por de­

lan te  do la  oual se mueve un elemonto do recepción, e l oual 
puede ser, o "bien, a  f in  de obtener una llamada copia ind i­
recta , un tambor de selonio del que so reporta una imagen

*

5. de polvo de manera ya conocida en s i ,  y que se describe'*
mediante las figuras 8 a 10, o bien, a f in  de obtener una 
copia directa, un m aterial de copia provisto de un revesti­

miento, oonformo se i lu s tra  en la  figura 1 1 , encontrándose 
entre ambos sistemas d istin tos medios de desviación de la  

10* imagen.
El elemonto 3 de reoepoión se haoe pasar por do­

lan te  de la  ranura 2 en la  dirección de la  flecha 4» cada 
vez en el mismo sentido, o sea que en esta ilu strac ión  bá­
sica  esta ranura proporciona la  imagen móvil del original* 

15* La flecha 4 señala siempre en la  misma dirección. El Origi­
nal 5 se mueve alternativamente en diroooión contraria a 

la  de la s  flechas 6 y 7.
Ba las figuras 1  y 2 se muestra un dispositivo es­

pecular oonsistonte en dos sistemas de espejos 8 y 9» Puede 
20. verse q.ue en la  figura 1 , e l sistema 8 de espejos angulares 

' se halla  en posición de actuación. Guando e l original se 
mueve en direoción contraria el sistema de espejos angula­
res 9 es llevado a la  posición de aotuaoión. Ambos sistemas 
especulares están unidos sólidamente entre s í  mediante un 

25* soporte 10 que se halla  representado solo esquemáticamente, 

y sobre e l cual so aplica un medio do accionamiento 11  que 

puede mover alternativamente los sistemas do espejos angu­
la res en las  dirooolonos indicadas por la  doble flecha 12» 
pudiendo determinarse la  posición respecto a l objetivo 66

I
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10.

15.

20.

25.

mediante unos 'topes que no se representan, los medios de 
accionamiento 11 pueden consistir* por ejemplo, en un elec­
troimán que ejerce un empuje contra un muelle recuperador 

cuando existan los menci.onados topos. Bi ol caso de que se 
empleen dos objetivos, estos van fijados a l soporto 10.

lo s  modios de aooionamiento 11 son de oonfigura— 

oion senoilla y representan tan solo un elemento de conmu­
tación que no debo estar oonectado oon el movimiento del 

o rig inal o del m aterial de reg istro .
En la  figura 1 puede verso que el original y ol 

elemento de recepción se mueven en diroooionos opuestas.EL 
o rig inal 5 es transportado, mediante un dispositivo de ci— 
lindro  u otro semejante ya conocidos, oon la  imagen vuelta 
hacia la  ranura 1 . lo s haces de rayos representados esque­
máticamente en la  figura muestran que la  imagen es trans — 
ferida  sin inversión de líneas, peroque el objetivo 60 pro 
duce una inversión de la  imagen, lo  que da lugar a que la  
imagen producida en e l elemento de rooopoión sea legible 
por detrás, es decir, que dicha imagen os legible ouando 
se la  reporta desde la  imagen en polvo» Esta configuración 
es especialmente apropiada para un aparato dotado, por 
ejemplo, de un tambor de selenio.

Lo mismo es válido en ouanto a la  f ig ira  2» en 

la  que e l elemento 3 de recepción y e l original 5 son trans 
portados en e l mismo sentido conformo indican las flechas 
4 y 7 , es decir, que e l original experimenta, por ejemplo., 
un retroceso. En e l original las  maroas están dispuestas

,  4

en el mismo sentido, como muestran, las  odfras de las es­
quinas, y en el elemento de recepoión las  maroas son re —



presentadas -  y esto os esencial en lo  que respeota al 
vimionto de retroceso- invertidas, poro oon las líneas no 

alteradas, es decir que los extremos de las  líneas np es­

tán permutados.
5. En la¡j/figuras 1 y 2 se han provisto unos s is te  -

mas ospoculares. Estos se aplican también a otras modalida­
des de realización con otros dispositivos de reflexión o 

oon materiales que actúan de manera s orno ¡jante*
En las figuras 3 y 4 se muestran, en lugar de es- 

10* tos sistemas ospeoulares, unos sistemas a base de objeti­
vos, que se representan oon las  designaciones 13 y 14 como 
un todo junto oon los prismas asooiados 16 y 18, puesto que 
la  distancia do las  dos mitades de los objetivos cambia en 
dopendoncia oon la  configuración de los denominados prismas 

15. m últiples. Estos sistemas de prismas poseen un objetivo 15, 
comparable a l sistema 8 de espejos oon un^ángulo efectivo 
de 90®, una ostructura multiprisma 10 oon, por ejemplo, un 

ángulo 17 do unos 84*. EL ángulo 19 do la  ostructura p ris­
mática os un ángulo efectivo de 90*. Como se muestra en la  

20» figura 3, los rayos incidentes y los reflejados son para­
le lo s, mientras que los rayos de la  figura 4 se cruzan,lo 

que se i lu s tra  también en la  figura 2* El 1® figura 3 s© 
indican unos diafragmas con los números 62 y 63, destina­
dos a disminuir la  luminosidad y que pueden ser colocados

25. lateralmente de manera apropiada.
Las figuras 5a y 5b muestran que para hacer que

los rayos incidente y reflejado sean paralelos no solo 
resu lta  apropiada una configuración on ángulo do 90* ,como 

en el caso do un sistema espeoular 20, sino que también

I
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10.

15.

20.
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puede emplearse iw sistema especular 21 oon un ángulo de 

452» Condiciones semejantes se aplican a l sistema especu­
la r  o prismátioo oon un ángulo d istin to  de 90$, como el 

sistema 22 de espejo angular con una separación de 87® en­
tro  los lados que se muestra en la  figura 6. En lo que res­
pecta a los rayos incidente y reflejado en la  figura 513 
puede preverse también otro tipo  de ángulo, por ejemplo,un

t  /

ángulo de 42, 52» que no se representa»
La figura 7 muestra una oombinaoión del objetivo 

66 y de los dos sistemas 8,9 de reflexión o espejos, do la  
modalidad de realización descrita hasta ahora, que com­
prende un espejo 41 con un ángulo do 90fi, mediante e l cual 
e l rayo 67 procedente del original a travos de una ranura 

en 25 es desviado hacia e l objetivo y luego por este has­
t a  e l espejo angular 41 desde donde es desviado de nuevo 
en forma de rayo 68 hacia una ranura 42 para la  reproduo -  
ción. Ei la  modalidad de realización representada, e l s is ­
tema especular 8 oon ángulo de 902 es transportado a la  
tray ec to ria  del rayo.

La figura 8 muestra un ejemplo de una máquina 

reproductora provista de una carcasa 23» En la  pared supe­
r io r  de la  misma se encuentra la  ranura de exposición 25» 
semejante a la  ranura de exposioión 1  de las figuras 1 y 2* 
Como elemento de recepción presenta un denominado tambor 

26 de selenio. Sobre éste se forma una imagen la ten te  que 
es revelada mediante un dispositivo de revelado 27, un dis­
positivo de esparcimiento de polvo o de rociamiento, de 

manera ya conocida. Después de revelar la  imagen, se apli­
ca sobre la  p e rife ria  del tambor una hoja de copia prooe-



' dente de un depósito 28, mediante un medio de extracción 
29 merced a un dispositivo de accionamiento* como por ejem­

plo dos rodillos 30, El reporte de la  imagen tiene lugar 
mediante la  aoción de un dispositivo 7° Corona de reporte.

5 * Después de efectuado e l reporte* la  hoja de oopia es trans­

portada fuera en el sentido de la  fleoha 32 mediante un 
dispositivo de fljaoión 31. Unos medios limpiadores oono- 
oidos en s í y el correspondiente dispositivo de descarga 

están dispuestos en 33» Una oarga de Corona sobre la  su -  

10. p erfic ie  del tambor tiene lugar en 34 oon v istas a l nuevo 

proceso de exposioi6n.
Un original es dotado mediante un carro 25 de un 

movimiento de vaivén oonforme a la  doble flecha 38 encima 
de la  ranura 25» H  citado movimiento puede ser invertido 

15. mediante los in terruptores 37 y 38* los in terruptores 37,
38 de tope gobiernan también a los medios de accionamiento 
1 1 , que se representan asimismo de manera correspondiente 
en las figuras 1  y 2, los cuales oonstan* como se represen­
tan en la  figura 8* de un electroimán en ouya barra de ac— 

20. cionamiento están dispuestos los sistemas 8 y 9 de espejos 
angulares, la  barra de accionamiento esta engarzada por el 

extremo más alejado del electroimán a un muelle 72 que t i ­
ra  hacia arriba de la  barra de accionamiento junto con los 

sistemas especulares y la  armadura del electroimán hasta 

25* un emplazamiento cuando deja de estar activado el electro­
imán. Este emplazamiento está representado-mediante trazos 

interrumpidos y puede verse que en ta l  caso el sistema es­
pecular o prismático 8 está dispuesto detras del objetivo 
66. Señalemos que también podrían emplearse dos objetivos*

I



66, oada uno de ellos firmemente solidario  de un sistema 

especular o prismático 8,9*
la  ranura 25 para la  introducción de la  imagen 

se ilumina, por ejemplo, con una fuente luminosa 39» EL ra­
yo luminoso 40 es desviado por el espejo 41 con un ángulo 

óptico de 90® hacia e l objetivo 66, el oual lo envía a su 
vez hacia e l tambor de selenio sobre el oual se encuentra 
l a  ranura 42, la  oual corresponde a la  designación 2 de 

la s  figuras 1 y 2. Ba este caso la  imagen puede ser inver­

tid a  por 41*
Ha la  dirección del movimiento oonforme a la  f le ­

cha 43 de la  figura 8 y detrás del objetivo se encuentra 
dispuesto e l sistema 9 oon un ángulo d istin to  de 90®« 
ran te  e l movimiento de retroceso, el medio de accionamien­
to  11 de las  figuras 1 y 2 coloca e l otro sistema detrás 

del objetivo.
En la  figura 8 se muestran también los medios de 

gobierno, la  fuente de alimentación 73 esta ooneotada oon 
un dispositivo de inversión del sentido de giro designado 
en conjunto por 74 que actúa sobre un motor 75 que accio­

na el carro 35, mediante una transmisioión 7ó. EL miembro 

coneotador 77 del dispositivo de inversión de la  direoción 
de giros es accionado mediante un eleotroiman 78 que esta 

conectado mediante un cable de unión 79 oon una masa, y 
mediante un cable de unión 80, con una línea de mando 81» 
De manera correspondiente está también oonectado e l 'e le c ­

troimán 11*
Los dos in terruptores 37 y 38 de tope funcionan 

mediante un grupo 82 de mando por re lés de modo que, a l



moverse el carro 35 en una dirección el© su movimiento» los 
electroimanes 11 y 78 sean exoitados y que a l moverse el 
oarro en la  otra direoción se interrumpa el paso de qorrien

t

te  por los mismos» dando lugar oon ello  a l ajuste alterna- 
5* tivo . No se representan en la  figura los restantes cijroui- 

to s  de alimentación para e l dispositivo Corona y el dispo­
s itiv o  de revelado, así como para la  fuente luminosa» los 
mismos pueden ser conectados de manera oorriente en depen­
dencia con e l movimiento del original# lo  mismo se aplica 

10# a los medios de extracción 29 y a l dispositivo de fijac ión  

31#
la  fuente de alimentación 73 está in tercalada en

4

una línea 83 que se prolonga hasta los medios motrices .11 , 
conectándose así estos oon la  línea de mando 81 y la  línea 

15* 83, las cuales están conectadas a masa por la  parte desig­
nada con 84. Se ha previsto una conexión semejante en lo 
que respecta a l electroimán 78 y a l dispositivo 74 de inver 

sión de la  dirección de giro.
la  figura 9 muestra un aparato semejante a l  de 

20. l a  figura 8, habiéndose utilizado las  mismas designaciones 
numéricas para la s  partes que son iguales* íh esta modali** 

dad de realización, los conmutadores 37r 38 están dispues­

to s  en las  proximidades de la  ranura 25 de exposicion#Men­
tr a s  que la  modalidad de realización representada en la  

25# figura  8, dotada de un carro 35, es apropiada para la  oopia 
de originales en forma de lib ro , la  de la  figura 9 es apta 
para originales 44 forma Se hoja# Mientras que en la  
figu ra  8 son los extremos del carro, los que accionan los

4 •

in terruptores 37, 38» en la  figura 9 son los extremos an-

\



te r io r  y posterior del original 44 los que aooionan 3,os oo-
, 4

rrespondientes in terruptores 37» 38» oon e l f in  de despla­
zar los sistemas 8» 9 detrás del objetivo 66 en correspon­
dencia con e l sentido del movimiento»:

/ 4

El par de oilindro3 48, 49 y 50» 51 situados a 
cada lado de la  ranura de exposición 25 sirven para guiar 

e l desplazamiento del original 44* EL gobierno mediante los
4

in terrup tores 37» 38 tiene lugar de modo que siempre se 
encuentre un extremo del original dentro del par de c ilin ­

dros cuando se produce la  inversión del sentido del movi­
miento» De esta manera existe la  posibilidad de disponer 
los in terruptores 37» 38 en la  inmediata proximidad de la  

ranura de exposición 25» para que e l oambio de marcha se 
produzoa por la  liberación del elemento in terruptor median­
te  e l borde superior en e l sentido del movimiento del ori­
ginal» En este oaso, uno de los in terruptores puede estar 
provisto de cierto  retraso  en su accionamiento, lo que po­
s ib i l i t a  l a  extraoción del original fuera del par de ci­
lindros cuando se tr a ta  de la  obtención de una sola copia»
En el caso de copias m últiples, e l retraso  se produce tan 

solo a l llegar a la  última copia»
lo s sistemas prismáticos o especulares 8,9 son go­

bernados en este oaso de la  misma manera que se ha descri­

to  en oonexión oon la  figura 8. E3L par de oilindros 48 a 
51 son accionados de manera semejante por e l motor 75 median 

te  una transmisión»
En la  figura 10 se muestra comparativamente un 

aparato que posee una oarcasa 23» en la  que» en vez de una 
ranura de exposición, posee una plaoa 45 de apoyo, la  oual



es transparente y está abovedada alrededor de un punto me­
dio de curvatura que corresponde a l eje 46 ¿el tambor 26 de 
selenio . En esta modalidad de realizaoión, el sistema óp— 
tic o  de exposición está realizado de manera oonocida en s í

i

5* en forma de segmento basculante 4-7» <3.ue puede oscilar de

manera conocida en s í  alrededor del eje 46* No se represen­
ta  el accionamiento del basoulamiento, pero corresponde a l 

accionamiento 75 del transporte del oarro 35 de la  figura 
8 o a l accionamiento de los pares de oilindros 48, 49 y 50, 

10* 51 que sirven para transportar el original en la  figura 9,
y e l mismo mueve alternativamente el segmento 47 conforme 

a la  doble flecha 52 debajo de la  plaoa abovedada 45 de 
apoyo. EL segaento basoulante está dotado de una fuente 
luminosa 64 que ilumina e l original a través de una ranura 

15* 65, la  cual es móvil en este oaso. Ih e l segmento basou -
lan te  está dispuesto e l espejo angular 41 o un prisma co­
rrespondiente, así oamo, mediante unos soportes 53, e l gru /
po constructivo, e l cual consta por lo  menos de un objeti­
vo 66 y un sistema prismátioo o espeoular 8,9* íh la  moda- 

20. lidad  de realisaoión de la  figura 10, el sistema 8 de es­

pejo angular está dispuesto detrás del objetivo 3» porque 
la  dirección re la tiva  del movimiento es oontraria a la  de 
la s  figuras 8 y 9* EL dibujo es solo esquemático. La placa 

abovedada 45 posee una curvatura tan maroada o bien e l gru 
25* po constructivo provisto de sistema prismático o especular 

8,9 y sus medios de accionamiento, que no se representan 
en la  figura 10, está dispuesto de t a l  manera que es posible 

un movimiento sin rozaduras por debajo de la  plaoa 45*
Las modalidades de realizaoión que se han des -

!



orito  en lo  que precede se refieren  a una oonfiguracifia pa­
ra  la  obtención de copias indirectas meroed a un tambor de 
selenio sobre el que se expone la  imagen* que» solo des — 

pues de ser revelada mediante e l reporte de una imagen en 
polvo, es transformada en una imagen legible? en oambio,la 
figura 11 corresponde a un dispositivo destinado a rea liza r 
una copia d irecta, inmediatamente sobre un elemento de re­
cepción, por ejemplo, una hoja de oopia, en especial, una 
hoja de copia reoublerta de óxido de zino sobre la  cual se 
expone y se revela laiimagen» Por ejemplo, en la  figura 11 

está dispuesto un carro 35 de transporte del original s i ­
tuado encima del borde superior 24 de una oarcasa 23> oonfor 
me a la  de la  figura 8, estando dotado el mismo de un movi­
miento de vaivén oonforme a la  doble fleoha 38» Ea el bor­
de superior de la  carcasa está dispuesta la  ranura de expo­

sición  25, que es iluminada por 1a- fuente luminosa 39* EL 
oarro 35 aooiona en sus posioiones extremas unos intermp-^ 

to res semejantes a los in terruptores 37» 38 de la  figura 8, 
los ouales también hacen que los sitemas 8 o 9 oambien a l­
ternativamente de posición detrás del objetivo de manera 

correspondiente a la  de la  figura 8*
El elemento de recepción se enouentra almacenado 

en forma de p ila  54 de hojas de oopia y es transportado por 
medio de un dispositivo 55 de oarga hacia ranura 5ó de ex­
posición» Esto es llevado a cabo mediante medios de trans­
porte que no se representan, los cuales también tran sfie ­
ren e l elemento de recepción en foma de hoja de oopia a 
través de un dispositivo 57 de revelado y un dispositivo 

58 de fijac ión  hasta una salida 59*:



El 'rayo luminoso 60 es desviado mediante un solo 

elemento de desviación 61, por ejemplo, un espejo, haoia el 

objetivo 66, e l cual lo  envía directamente a la  ranura 56 
de exposición, donde, dependiendo de la  direcoión en que se 

5. mueve el carro 35, interviene uno de los sistemas 8 6 9 me­
diante los medios de accionamiento 11 de la s  íiguras 1,2,

8.
Ba la  figura 12 se i lu s tra  una modalidad de rea­

lización en la  que e l motor 75 funciona más lentamente en 
10. una direodón de giro mediante e l empleo del oircuito  oomo

4

e l de la  figura 8, cuyas partes son designadas por las  mis­
mas c ifras . Si una línea de alimentaoión 85 del motor 75 
está intercalada una resis tencia  86 en se rie . Las líneas 87, 

88 fornan un puente sobre la  misma en una dirección de g i- 

15. ro y sus contactos 89, 90 están conjugados con el disposi­
tivo  74 inversor de la  dirección de giro, el cual presenta 

‘ un puente 91 de oontacto especial para la  oonmutacxLÓn del

puente.
La figura 13 muestra una modalidad de realización 

20. que posee un dispositivo de accionamiento de los diafrag­

mas 62,63 de la  figura 3»
Con e l electroimán 78 de accionamiento para el 

conmutador inversor del sentido de giro está oonectado en 
paralelo un electroimán 92 para e l accionamiento de los 

25» diafgramas, siendo empujado dicho eleotroiman hacia una po­
sición por un muelle incorporado y desplazándose en e l sen­

tid o  opuesto a l ser excitado. Los cfcfefragmas 62, 63 son 

guiados por las guias 93, 94 y se articulan con las  palan­
cas g ira to rias 95, 96, que pueden basoular en los cojine-

!



te s  oscilantes 97,98 que están fijados a la  oaroasa. Al ola- 
je to  de p o s ib ilita r  el movimiento en sentido opuesto, la  

palanca g ira to ria  96 se prolonga más a l lá  de su cojinete 
osoilante 98» habiéndose oaloulado el segmento de prolon­

gación en relaoión con e l punto de ataque 99 de una barra 
de anclaje 100 del electroimán 92 de accionamiento, Entre 
la s  palancas g ira to rias 95» 96 existe un v a rilla je  101. 
Gracias a esta disposición, los diafragmas 62» 63 pueden 
moverse en sentidos contraídos, por lo que on un estadio 
del funcionamiento de los electroimanes 92 aquellos se apro­

ximan entre s í  y en otro estadio de funcionamiento se sepa­

ran.
Cuando la  intensidad de la  exposición es dismi -  

nuida por un tipo de transmisión, es deoir, por un sentido 

del funcionamiento dol motor reversible, entonces puede ser 
conectada una resistencia  conforme a la  resistencia 86 de 
la  figura 12» delante de la  fuente luminosa, o bien e l elec­
troimán 92 de la  figura 13 acciona un oonmutador a f in  de 
regular la  intensidad de la  exposioión.

Mientras que la  figura 3 muestra que los diafrag­
mas pueden estar fijados sólidamente a l respectivo sistema, 
la  figura 13 muestra una realización de los diafragmas en 
la  que pueden es ta r dispuestos también en la  fuente lumino­
sa a l :b je to  de disminuir su luminosidad.

R E E t l N D I C A C I O H B S

Descrito e l objeto del presente invento se de -  

claran nuevas y de propia invención las siguientes reivin­
dicaciones con prioridad de la  so licitud  de patente alemana 

n2 P 23 58 370.2 del 23 de noviembre do 1973*



1*- Perfeccionamientos en un dispositivo para 

l a  producción de oopias, dotado de un soporte de tipo  oa- 
r ro  para el original o de un medio d.e transporte para el 
original, que pueden desplazarse oon un movimiento de vai- 

5, ven, por delante o en e l in te r io r  de una oaroasa, oon res­
pecto a un dispositivo de exposición provisto de una ranu-

i

ra  de exposición, produciéndose en e l curso de un desplaza 
miento haoia adelante en una direoción, una exposición de 
l a  imagen del original, merced a medios conductores del 

10, haz de rayos luminosos, sobre un elemento de recepción dis­
puesto en e l in te r io r  del dispositivo y que se mueve sin -  

crónicamente en una dirección oon respeoto a l soporte del 
o rig inal, oaraoterizados en que tanto e l movimiento de 
avanoe como e l de retroceso del medio de transporte del 

15» orig inal se u tilizan  para transm itir la  imagen, y que los 
medios conductores del haz de rayos luminosos son conmuta­

bles o modificaKLes de t a l  modo que durante e l movimiento 
de retroceso del original puede ser expuesta una imagen 
del mismo sobre e l elemento de reoopoión de nuevo en movi— 

20, miento o sobre otro elemento de reoepoión, de igual manera 
que en el movimiento do avance, y en que se preve un dis- 
positivo espeoular o prismático (8, 9, lo , 18) oon dos s is ­
temas espeoulares o prismáticos que pueden moverse optati­
vamente en la  trayectoria del rayo prooedente del original,t

25» detrás por lo  menos de un objetivo (15* 66) estando provig 
to  para dicho fin  de un sistema espeoular o prismático (18, 
16) o orno sistema de reflexión paralelo oon un ángulo efec­
tivo  de 90A para producir una inversión de la  imagen sin 

inversión de las líneas y de otro sistema especular o

I



5.

10.

15.

20.

prismático (9,18) con un ángulo in fe rio r  o superior $ 90fl 
para una inversiva de las  líneas y de la  Imagen en las l í ­
neas, siendo los "bordes del primer sistema perpendiculares 
a por lo  menos una ranura (1, 2) y siendo los bordes del 

segundo sistema paralelos a por lo  monos una ranura (1,2).
2*- Perfeccionamientos do conformidad con la  

reivindicación 1, caracterizados en que los sistemas espe­
culares o prismáticos (8, 9) están dispuestos cada uno de­
tr á s  de un objetivo, sólidamente oonjugados con el mismo.

3*- Perfeccionamientos de oonformidad con la  
reivindicación 1, caracterizados en que e l ángulo efectivo

t •
de 90a está formado por un sistema (8, 20» 21) de tedio de 
40 o 22,50“.

4*- Perfeccionamientos de conformidad oon una 
de las  reivindioaoiones 1 y 3, caracterizados en que e l

é * *

otro sistema (9, 18, 22) especular o prismático presenta, 

en especial para la  inversión durante e l movimiento de re­
troceso, un ángulo de reflexión variable oon respecto a 
90C.

5*- Perfeccionamientos de oonf ormidad con la  

reivindicación 4, caracterizados por preverse una diferen­

c ia  angular de -  10a, y en que el otro sistema especular 
o prlsmátioo, preferentemente con un ángulo de 84a a 96a 

es transportado detrás del objetivo.
6 .-  Perfeccionamientos de oonformidad con una 

d.e las reivindicaoiones 1 a 5, caracterizados en que la  in ­
tensidad de la  exposición es modifioable en relaoión con la  
aplicación de un sistema especular o prismático (8, 9) en 
l a  trayectoria  del rayo luminoso, produciéndose en espe -



5.

10.

15.

20.

25.

o ia l una disminuoión do la  intensidad do la  luminosidad me­
diante la  desconexión parcial de las  fuentes luminosas (39) 

o mediante unos diafragmas (62» 63) dispuestos junto a un 
sistema especular o piismátioo (8,- 13) oon sus -bordes per­

pendiculares a la  ranura do exposioión»
7«— Perfeccionamientos de oonformidad con una 

de las  reivindicaciones 1 a 5» caracterizados en que el 
orig inal se mueve más rápidamente en una dirección que en 
l a  o tra y» en especial, en la  dlreoción en que los bordes 
del sistema espooular o prismático (0, 16) son perpendicu­

la res  a la  ranura de exposición.
8 . -  Perfeccionamientoa de conformidad con una 

de las  reivindicaciones 1 a 7, caracterizados por poseer 
una serie  de f i la s  paralelas de sistemas especulares o 
prismáticos (16, 18) vinculadas en espeoial con ¿1 objeti­

vo (15).
9 . -  Perfeccionamientos do conformidad con una 

de las  reivindicaciones 1 a 8, caracterizados en que, con 
e l f in  de obtener una oopia d irecta, está dispuesto, entre 
una ranura de exposioión (25) y un elemento de recepción 

( 26), un sistema especular (41)» su especial y preferente­
mente un sistema de espejo angular, ouya b ise triz  pasa por 

e l eje del objetivo (66) y cuyos lados refle jan  de manera 
esencialmente alineada e l rayo luminoso hacia la  ranura de 
exposición (25) y luego hacia e l elemento de recepción (26).

10. -  Perfeccionamientos de oonfomidad con la
4

reivindicación 9» caracterizados en que e l sistema Optico 
(66, 8, 9) está dispuesto, junto oon e l espejo angular 
(41) y las fuentes luminosas (48), de manera oscilato ria

!



5-

10.

15-

' 20.

-  2.6 -

con respecto a un elemento de reoepdión (26) en forma de 
tambor, debajo de una plaoa abovedada (45) P&ra el origi­
n a l, y en que el movimiento osoilatorio está gobernado sin­

crónicamente respecto a l recorrido del original.
1 1 .- Perfeccionamientos de oonformidad oon una 

de la s  reivindicaciones 1 a 8» caracterizados por preverse, 

con v istas a la  obtención de una oopia directa, solo un 
espejo (61) de desviación, que está dispuesto en especial 
entre e l sistema óptico (66, 8, 9) y la  ranura de exposi -  

ción (25), y en que e l rayo luminoso incide directamente 
sobre e l elemento de reoepción transportado en un ángulo 

esencialmente recto respecto a l original.
12*- Perfeccionamientos de oonformidad oon una 

de la s  reivindicaciones 1 a 8, caracterizados por preverse 
un carro (35) para el original dotado de un movimiento de 
vaivén, que puede moverse encima de una ranufa de exposi­
ción (25) y cuyo movimiento alternativo es gobernado me -

, 4
di ante unos in terruptores (37, 3^) de tope, los cuales s i r ­
ven también para aotivar los medios de accionamiento que 
hacen oambiar de posición al sistema espeoular y prismáti­

co.
1 3 .-  Perfeccionamientos de oonformidad con la

t •
reivindicación 12, caracterizados por preverse, en corres­
pondencia con la  conmutadón de los medios de aocionamien- 

25* ' to , uno de los conmutadores (89 -  91) para modificar la  
veloddad del movimiento y/o un electroimán de aodona -  
miento para unos diafragmas (62, 63) que son oonectados 
con ocasión de una dirección de giro del motor reversible 
(75) para e l oarro que soporta e l original.



la  producción de oopias.
Según se describe y reivindica en la  presente 

memorLa descriptiva que consta de 27 hojas foliadas y es-
4 *

5» c r ita s  a máquina por una sola cara*' aoompafíada de los di­

bujos correspondientes.

MIA.
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