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PATENTE DE INVENCION

o~

, a favor de:
UNION DE MAQUINARIA PARA CALZADO, S.4., de nacionalidad
espsfiola, con domicilio en C. Villarroel, ne 59 - BARCE-
LONA,
por:
"Perfeccionamientos en las mdguinas de montar calzado”.

v ez § 000 § mrmm——

Memoxrisa descriptiyva,

—

Ia presente invencidn se refiere a perfecclona-
nientos introducidos en las mfquinas de conformar calzado
provistas de elementos montadores gue actian simultdnea-

nente a ambos lados de un conjunto de calzado, compuesto
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por un corte y una palmilla montados sobre una horma,
para conformar hacia adentro los mirgenes de ambos lados

el conjunto de calzado con respecto a la palmilla, a

fin de unir los citados mirgenes del corte y los corres

pondientes de la palmilla por medio de la cola aplicada

@ los mismos; de-medios de soporte que ineluyen un miem

bro de sostén de la horma, por la parte de la talonera,
¥y de medios para alinear el conjunto de calzado con re-
lacidén a los elementos montadores.

En la memoria de la patente espafiola nim. 425.563
se describe una mdquina de monxaf del +tipo referido en la
que los elementos montadores actiian progresivamente a lo
largo>de porciones laterales del conjunto de calzado du-
rante un movimiento relativo en sentido longitudinal del
conjunto de calzado y de sus medios de soporte, Estos me
dios de. soporte descr;tos en la citada patente, incluyen
un poste en el qﬁe se asegura la talonera del conjunto de
calzado, asi como un sistema de sujecidn compuesto por wna
banda para la trasera que, al rodear esta porcidn del con
junto de calzado, sitda el mismo en el sentido de la anchy
ra con relacidn a los elementos montadores, y efectda la
alineacidén de la porcidén del conjunto que ha de montarse
en la direccidn apropiada, de acuerdo con el avance o pro
gresidn de 1la operacidn de montado.

Ta mdquina de la repetida patente va provista de
medios aplicadores de cola constituidos por un par de boqui
llas que aplican cola a los mérgenes de la palmilla an
tes del punto de operacidn de los elementos montadores,

asi como:de unoé medios de guia o plantillas para contro-
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lar las posiciones en el sentido de la anchura que ocu;
ran las boquillas, de acuerdo con el contorno de la pal
milla, durante el movimiento relativo de translacidn
entre el conjunto de calzado ¥y los elementos montadores
¥ las boquillas asociadas a los medios de guia;

Adn cuando se ha podido obtener un grado acepta-
ble de seguridad en la alineacidn del conjunto de calza-—
do por medio de la banda de sujecldn de la trasera, como
anteriormente se ha indicado, en algunos tipos o estilos
de calzado se ha comprobado que es necesaria una mayof '
preoisidn en la alineacidén, si 1la colocacidn o posicidn
del conjunto de calzado ha de ser enteramente antomdtica,
¥, més en particular, si el conjunto ha de situarse exac
tamente con respecto a un sistema de gula o.de;planti}las,
oonmo anterio?menta se hza indicado. Tos perfeccionamientos
de la pfesente invencidén tienen, como una de sus finalida—
des, el incorporar a uha mdquina como la descrita en el
primer pdrrafo de esta memoria unos medios perfeccionados
para la alineacidn del conjunto de éalzado.

De acuerdo con la presente invencidn, estos medios
de alineacidn estén formados por un par de gufas laterales

que se ponen en contacto con ambos lados de la delantera

del conjunto de calzado sujeto en el pitdn para la horma,

y por medios que sitlan en posioldn ' operativa la primera
de estas gulas que se pone en contacto con un lado del con
Junto de calzado, y que sitlan la otra guia en contacto ‘
con el otro lado, parassegurar la debida colocacidn posi-—

cional del conjunto, de acuerdo con el contacto de la pri

nera de las gulas con el mismo.

-

ey



(=

[ ke

10

15

20

25

-4 -

Convenientemente, en una miquina dispuesta segin
la presente invencidn, las gufas laterales ocupan sus po-
siciones de contacto por la accidén de unos mecanismos de
cilindro y pistén conectados a un circuito de control que
suministra primeramente aire a presidén, relativamente al-
ta, al c¢ilindro del mecanismo asociado a la primera guia .
para situarla en posicidn operativa, y a continvacidn su-
ministra también aire a presidn, relativamente baja, al
cilindro del mecanismo asociado a la otra guia para poner-
ia en contacto con el conjunto de oalzado.‘ Con una dis-
poéicidn como la descrita, puede conseguirse una coloca—
cidn perfecta del conjunto de calzado, si la primera de
las gufas que he de situarse en posicidén operativa es la
que se pone en contacto con la zona exterior del enfranque
del conjunto de calzado. Por consiguiente, el aire a pre-—
sién relativemente alta ha de suministrarse al mecanismo
de cilindro y pistdén asociado a una de las gufas latera-
les cuando se encueﬁtra en la mdquina un conjunto de cal—
zado del pie izquierdo y, anflogamente, ha de suministrar-
se aire a presidn relativamente alta al otro mecanismo de
eilindro y pistén cuando el calzado que estd en la mdqui-
na es del pie derecho. La mdquina, por consiguiente, va
provista de medios {por ejemplo, un interruptor o una v4l
vula) para que el operario pueda prepararla para operar
sobre un conjunto de calzado del pie derecho o del pie
;ZQuierdo. ‘

Para que el funcionamiento de los medios de ali-
neacién del conjunto de calzado sea completamente automg

tico, la mAquina de la presente invencidn estd provista
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preferenteménte de medios sensorss que controlan las 'gufas
laterales para situar auwtomdticamente en la méquine un
calzado del ple derecho o del pie izquierdo. Con este
propdsito, la miquina lleva pre:efiblbmente.un cirecuito
de control dispuesto de modo que suministra inicialmente
aire a presidn relativamente alta a la guia lateral que
opera en el lado izquierdo de la mdquina con objeto de
situar dicha guia en la posicidén adecuada para alinear

en lamfquina un conjunto de calzado del pie izquierdo, ¥y
que a continuacidén mediante una presidén relativamente ba-
ja sitla la otra gufa en contacto con el conjunto de cal—
Zado para mantenerlo contra la primera gula, estando com
puestos los citados medios sensores de un sensor en f&rma
de dedo que puede pasar de una posicidn laterai apartada -
a una posicién mds préxima a la linea central de 1a m%qq;
na (que se prolongs hacia adelante y hacia atrds a través

del pitén para la horma en la cual est4 sujeta la talone—

.ra del conjunto de calzado). JTa extensidn del movimiento

del sensor es tal que, cuando el conjunto de calzado coO=-

locado en la miquina es, por ejemplo, del pie izquierdo

y estd situado por la accidn de las gufas laterales en la
posicidén que se ha descrito, el citado sensor no se pone

en contacto con el lado lzquierdo de la punta del conjun—
to de calzado, por lo que no se produce alteracidén alguna
en el cirduito de control. Sin embargo, si el conjunto de-
calzado presente en la mdquina es del pie derecho, el fun
cionemiento de las guias laterales, como se acaba de in-

dicar, situaria incorrectamente el conjunto de calzado.

En esta posioidn, no obstante, la punta del conjunto de

-
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calzado quedarfa situada algo hacla la iuniérda de la
méquina en comparacidn con la posicidn que ocupa la punta
de un conjunto de calzado del pie.iunierdo. Cuando el
sensor avanza hacia la 1nea central de la médquina, como
anteriormente se ha descrito, se’pone en cohtacto con la

punta del conjunto de calzado ¥ actia un microinterruptor

a2 wna vélvula que provocan un cambio en el circuito de

control de la mdquina para que 6l aire a presién relati-
vamente alta pase al cilindro que gobierna la guia lateral
de la derecha de la mdquina, mientras que el cilindro que

opera sobre la gula lateral del lado izquierdo de la miqui

na recibe aire a presién ralativemente baja. Esto altera

' las posiciones de Ias gufas laterales para mover mds hacia

la izquierds la punta del conjunte de calzado, y se consi-
gue la adecuada cblocacidn posicional del conjunto de cal
zado en.la mfquina, es decir, la alineacidn correcta del

conjunto de calzado con respecto a la linea central de la

méq,uina o' ¢

Se deseribird a continuacidén, con referencia a Los
planos que se acompsfian, una mdquina a la que se han in-
corporado los perfeccionemientos de la presente invencién,
en wna forma de ejecucidén primero y luego en otra forma
de ejecuoidn ligersmente modificada.

En los plenos, » .

Ta figura 1 es una perspectiva de una porcidn de
la mdquina seglin los perfeccionsmientos de la presente in
vencidn que representa las gufas laterales y el mecanismé
asociado montado sobre los medios de soporte de la méquinaé

Ia figure 2, es una vista frontal en detalle, de
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las gufas laterales, que muestra la forma en que acttian
para situar un conjunto de calzado en el sentido de la an
chura de la mfquins; )

Ta figura 3, es una perspectiva de una porcién
posterior de la mdquins, en su forma modificada, que mues
tra los medios sensores {de la mdquina, asociados a los
elementos de medicidn de la longitud del calzado, ¥

Ia figura 4, es un esquema que representa la for-
ma en gque actﬁag las gufas laterales de la mdquina, provig
tas de los medlios sensores de la figura 3, para situaf un
conjunto de calzado en la debida alineacidn en la mdquina.

La médquina segiin los perfeccionamientos de la: pre-
sente invencidén es una méquine de conformar cortes que
nonta simultédneamente porciones de ambos ladcs del cal%ado
¥ que puede considerarse que es la misma, salvo en lo 'que
se deseribird més.gdelante, que la que se describe en la
cltada patente, y que dispone de medios que aplican cola

& las poroiones merginales de la palmilla, compuestos por

un par de boquillas cuyo movimiento en el sentido de la

anchura estd gobernado por un sistema de plantillas.

Ios medios de soporte de la mdquina comprenden un
poste «l0~ que se desliza verticalmente por wn manguito
=-12-, fijo entre dos placas =l4- articuladas, por medio
de unos pivotes ~15~, a wnas placas laterales (no represen
tadns) de un carro (tampoco representado, pero anflogo al
carro ~20- de la miquina que se describe en la mencionada
patentej que puéde moverse a lo largo del conjunto de cal-
zZado colocmdo en el poste para efectuar un movimientozreﬁ

lativo entre el conjunto de calzado y las boquillas y los

-
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elementos montadores de la méquina,

Un mecanismo medidor de la longitud del calzado
que comprende una placa -68- de contacto con la punta,
montada en el extremo superior de un brazo -52- de una
palanca doble =-52-, ~54-, bascula sobre un pivote o eje

-56=~ que se prolonga entre dos brazos -58- dirigidos hacia

- adelante de las placas -14-, estando articulados los ex-—

tremos inferiores de los brazos -~54- a la cabeza =60~ de
un véstaéo de un mecanismo -62- de cilindro y pistén (si
tuado enfre las porciones -66- de las placas -14-) para
acercar y separar la placa -68- de la punta de un conjun
to de calzado situado en el poste ~1l0=-., ILste mecanismo
medidor estd sociado.a los medios éue sitdan longitudiml
mente el conjunto de calzado con relacidén a los elenentes
montadores.

Ia mfquina de la presente invencién comprende un
par de gufas laterales -508-, -509~, en forma de placa,
conectadas (por sus extremos inferiores)-a unos salientes
~510~ mrticulados a unos pasadores =514~ que se prolongan.
longitudinalmente con respecto al conjunto de calzado.si-
tuado en el poste. IEstos pasadores ~514- se extienden
entre unos brazos de soporte -515- asegurados a los extre
mos superiores de unos miembros laterales -500- de la ar-
mazdén de la méquina cuyos extremos inferiores estdn asegu
rados a los Brazos ~58- de las placas ~l4-, El poste -10-
bascula sobre los ejes =15- para situar en la miquina un
conjunto de calzado desde su posicién receptora a la po-
sicidn operativa o de trabajo. IJa placa de contacto —68-

¥y las gufas laterales -508-, -509, participan as{ de 10s
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movimientos oscilatorios del.poste entre sus posiciones
de recepcidén y de travajo.

Tos miembros laterales -500¥ﬁestén unidos sélida
mente por otros miembros ~502-, —504-, en forma de U, de
la ermazdn, (separados del brazo =52-) los cuales estdn
unldos a su vez por unos tirantes cruzados =506-, '

Unos brazos -512- conectados rigidamente a los
salientes -510-, de los cuales sobresalen presentan unos
sallentes bifurcados -516- que se dirigen en sentido des
cendente a partir de sus extremos exteriores, Bstos sa-
lientes blfurcados «516- estdn articulados a las cabezas
~518- de unos védstagos -520- de unos pistones (no repre-
sentados) &e unos mecanismos de cilindro y pistdén, cuyos
¢cilindros «522=-, ~523%-, estdn articulados a un;s brazos
de soporie ~524~ asegurados a los miembros 1atérales ;500-.

‘Tos ¢11indros. ~=522-, -523= {asociados respectiva
nente a las gulas lateralés «508«, ~509-~) es%én conecta=-
dos a un circuito neumdtico de control de la miquina, mra
que las gufas laterales actden en la forma que se descri-
bird a continuacidn.

Ia gufa lateral =508~ 4 =509 que haya'de ponerse
en contacto con la linea exterior del enfranque del con-

junto de calzado situado en el poste, oscila primeramente

hacia arriba sobre su eje -514-, por la accién de su me-

canismo de oilindro y pistén msociado, en el gue ha entra
do aire a presidén relativamente alta, con objeto de manpl
tener enderezadé la gula lateral de acuerdo con un limite
determinado de tope ( por ejemplo, el final de la carrera
del pistén). JTa gufa lateral situada al otro lado dél

1
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conjunto de calzado sube entonces por-la aceidn también

de su mecanismo de cilindro y pistdén asociado, en el cual

~ ha penetrado aire a una presidén relativamente baja, y

mueve el conjunto de calzado hgsta el lIimite determinado

por su contacto con la primera gula, la cual-Tresiste el

empuje de dicha segunda gufa. Esto se representa en la

figura 2, en la que se ve un conjunto de calzado del pie
derecho situado en el poste y en la que la gufa lateral
~509~ estd enderezada (éor efecto de la alta presidn)
para ocupar su posicidn operativa, mientras que la guia
lateral =508- de la izquierda estd en posicidn de subida
(por efecto de la baja presidn) para ponerse en contacto
con el conjunto de calzado y moverlo itransversalmente has-
ta situarlo contra la primera gufa. Cuando un conjunto
de calzado del ple izquierdo se encuentra en la miquina,
el operario pulsa un interruptor de control destinado pa-
ra los conjuntos de calzado del pie izquierdo, y el cir-
cuito de control suministra aire a presidn relativamente
alta al cilindro -522- de la gufa =508 de la izquienda
de la mdquina para situarla en su posicidén vertical ope-
rativa, y suministra a continuacidn aire a una presidn
relativemente baja al eilindro -52%- de la guia -509- del
lado derecho de la mdquina. De este modo, 1os conjuntos

de calzado, tanto del pie derecho como del izgquierdo, pue

. den alinearse automdticamente en la dirececidn apropinda

con respecto al movimiento del carro que sostiene el cl-
tado conjunto, a fin de asegurar la posicidn correcta,
en el sentido de la anchura, del conjunto de calzado con

relacidén a los elementos montadorés, y en particular de la
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palmilla, con respecto al sistema de gufa para las boqui
llas aplicadoras de cola.

Despuds de que las gufas laterales se han puesto
en contacto con el conjunto de calzado como acaba de deg
oribirse { lo que ocurre al principio de un ciclo inicial
de operaciones de la méguina) el poste bascula hacia atrids
Yy sube para situar el conjunto de calzado en posicién’op_e_
rativa hasta que Ia parte media de la talonera de 1a p:,;.l—
milla entra en contacto con un pie de presién y la trase—
ra del conjunto de calzado gqueda rodeada por una banda si-
tuada en los medlos de soporte del citado conjunto. bes-
pues de que la banda ha sujetado asf la trasers, el miem-
bro -68- establece contacto con la punta del conj.nto de
calzado y un apoyo acolchado -=72- sube para situarse gn
una posicidn de contacto y de soporte con la citada pun—
ta del conjunto de calzado., Se invierte entonces la di-~
reccidn del aire a presj:dn dirigido hacia los cilindros
~522~, =523=, con objeto de apartar las guias laterales
para que no estorben la actuacidn de los elementos monta-~
dores constitufdos por los rodillos conformadores que se
describen en la repetida patente.

Ja forma modificada de la miquina que se describe
en la presente patente, posee en general'las mismas carac-—
teristicas que se han descrito, pero estd provista ademds
de un elemento sensor para la punta y de un circuito»de
control ligeramente modificado, como se describird a con_
tinuacidn.

Une placa adicional o auxiliar -600- para la.punta,

que sobresale en sentido ascendente de un miembro de sopoX

|
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te -602-, estd articulada, por medio de un gozne -604-,

a un brazo de soporte -606- gue sobresale lateralmente
del brazo ~52- (Véase figura 3). Por consiguiente, esta
placa adicional -600- puede acercarse y separarse , con
respecto al brazo -52- y a la placa -68-, de la punta del

conjunto de calzado situado en la mdquina. ©Para ello, se

"~ ha dispuesto un mecanismo -608~ de cilindro y pistdén, cuyo

vistago —=609- estd articulado a un bloque =61l- asegurado

.al miembro de soborte ~602~, El cilindro del mecanismo

-608- estd articulado a un brazo de soporte -613- asegu-—
rado al brazo ~52-.

Un niembro sensor, compuesto por un dedo -620-,
sobresale en direccidn ascendente de un pasador -622-, en
el cual estd montado, y este pasador se prolonga general-
mente en sentido longitudinal al conjunto de calzado des
de el miembro de soporte -602-. Articulado asimismo al
pasador —622- hay un miembro actuador —-624-, en forma de
placa, como se representa en la figura 3. Para hacer os-—
cilar este miembro -624- sobtre el pasador -622-, se ha dig
puesto un mecanismo ~626- de cilindro y pistdén, cuyo vds
tago =627~ estd conectado por medio de un pasador -629- a
una porcidén del miembro actuador -624~, Tl cilindro de
dicho mecanismo estd a su vez articulado en ~631- a una
barra -633- que sobresale lateralmente del miembro de so-
porte ~602-, TUn muelle de tensién ~628- se extiende entre
el pasador =629~ y un gancho de un brazo -621- que sobre-
sale hacia afuera del dedo -~620-, El muelle pantiene nor-

melmente el brazo -621-~ en contacto con un pasador de tope

" =f%0m que gobresale del miembro actuador =624~., El dedo
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-620~ estd situado de modo que, cuando funciona el me;a—
nismo de cilindro y pistén, oscila en el sentido de la
anchura del conjunto de calzado presente en la mdquina,
en una posicidén situada precissmente detrds (visto desde
la parte delantera de la mdquina) de la placae adicional
0o auxiliar —600=.

Montado en la parte inferior del miembro actuador
=624, hay un microinterruptor o vdlvuls —634- provisto
de un sctuador =632~ situado justo debajo del brazo -621-,
Este interruptor —634- estd conectado a un circuito de
control de la méquina destinado a suministrar fldido =
presidn, preferiblemente aire a presidn, a los cilindros
=522=, «5235=. '

Se describird a continuacidn, con refeyéncia ala
figura 4, el funcionamiento de las gufas laterales., Tl
circuito de conmtrol de la méquina estd dispuesto de modo
que suministra inicialmente aire a una presidén relativa-
mente alta al cilindro -522-~ asociado a la gufa -508- pa-

ra manteneria en posicidn operativa, o sea, para que la

citada gufe -508-, por su contacto con la zona del enfran

que de un conjunto de calzado del pie izquierdo, sitie
dicho conjunto en la alineacidn correcta con respecto a la
linea ceniral de la mdquina (que pasa por el pitén del pog
te). Ia linea contfnua I de la figura 4 muestra el con-—
torno de un conjunto de calzado situado em esta forma. EL
mecenismo -523- de cilindro y pistén, asociado a la guia
lateral -509~, recibe entonces aire a una presién compa-—
rativemente baja para situar la citada gufa en contacto

con el conjunto de ocalzado & fin de mantenerlo en la po-

ke

-
———
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sicidn operativa que determina la otra gufa lateral —508-.
Pl mecanismo -608- de cilindro ¥y pistén recibe en
tonces aire a presidén para mover el miembro de soporte
-602-, con relacién al brazo -52-, de forma que la placa
auxiliar -600- se aproxime a la punta del conjunto de cal

zado ¥y entre en contacto con ella. EL aire a presidn pe-

- netra en tal momento en el mecanismo =626~ de cilindro ¥y

pistén, para que el miembro actuador -624- bascule sobre
el pasador -622- en la direccidén apropiada para que el
dedo ~620- se acergue en forma eldstica (por la accién

del muelle -628) a la parte lateral de la punta del con-

junto de calzado. EL recorrido del vdstago -~627- estd

previsto para que (por medio de un sistema conveniente

de paro) sitie el dedo -620- en la posicién representada
por la linea de trazos y puntos -620°- de la figura 4, en
la que no estd en contacto con el conjunto de calzado.
Sin embargo, si un conjunto de calzado del pie
derecho se encuentra montado en el pitén del poste con su
zona interior del enfranque en contacto con la guia late=
ral —508;, la planta del .conjunto de calzado ocupa en
contorno la posicidén sefialada por la 1{nea de trazos Ry
de la figura 4. Cuando la guia lateral -509- entra en‘
contacto, bajo una presién relativamente baja, con el con
junto de calzmdo, éste ocupa la posicidn indicada por la
1fnea R1 de la figura 4, de modo que, cuando el dedo -6520-
se acercs a su posicién -620°-, se pone en contacto con
la punta del coﬁjunto de calzado y hace oscilar el brazo
-621- sobre su eje -622- para poner en accidn el actuador

~632=- del interruptor =634-. .El funcionamiento de este
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'inxerruptor'proauce un camblo en el circuito de control,

de modo que el aire a presién comprativamente baja pene
tra en el oilindro -522-, ¥y €l aire a presidn relativa-
mente alta hace lo mismo en el cilindro =523%~, Esta mo-
dificacién de la entrada de aire en los cilindros ~522-,
~523-, sitia respectivamente las gulas laterales -508-,
-509~ en las posiciones =508< y <5094 indicadgs en tra-
zos en la figura 4, para que el conjunto de calzado del
pie derecho ocupe la posiéidn sefialada por la linea de
trazos ¥y ﬁuntos R2, en la gque el citado conjunto ests -
correctamente alineado con relacidn a la linea central
de la néquina. .

~ En esta posicidén, el brazo -52- oscila para si-
tuar la placa =68~ en contacto con la placa ~600- para
efectuar la medicidn longitudinal del calzado,'éomo ah-
teriormente se ha descrito.

Se comprehderé que cuando la méquina estd provig
ta del mecanismo sensor deserito, la alineacidn del con
Junto &e calzado se efectia automdticamente, tanto para
el pie derecho como para el pie izquierdo, sin necesidad
de que el operario haya de efectuar ajuste alguno ni pre

parar la mdquina para ello.

-~
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Se reivindica como objeto de esta patente:

l.- Perfeccionamientos en las miquinas de montar
calzado, provistas de eiementos montadores queA actian
simultdneamente a ambos lados de tn conjunto de calzado
compuesto por un corte ¥ una palmilla montados sobre una
horma, para conformar hacia adentro los médrgenes del cor—
te en ambos lados del conjunto de calzado con respecto a
la palmilla, a fin de unir los citados mérgenes del cor-
te y los correspondientes de la palmilla por medio de la
colé. aplicada a los mismos; de medios de soporte que in
cluyen wn mienbro de sostén de la horma, por su parte de
la talonera, y 4e¢ medios para alinear el conjunto de cal-
zado con relacidn a los elementos montadores, caracteri-
zados por disponer que estos medios de alineacidn compren
dan un i.)ar de gulas laterales (508, 509) que se ponen en
contacto con ambos lados de la porcidén delantera de un
conjunto de calzado situado en el miembro de sustentocidn
de la horma de dicho conjunto de calzado, asl como medios
(522, 523) que situan la primera de dichas gufas que ha
de ponerse en contacto con uno de los lados del conjunto de
calzado, en posicidn operativa ¥y que situan despuds la otra
gula en contacto con el otro lado del citado conjunto de
calzado, para asegurar la posicidn correcta del mismo co-
mo consecuencia de su contacto con la' primera de las cita
das guias.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1,
caracterizados porque para situar las gufas laterales (508,

509) en posiciones operativas de contacto, se han dispes
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%o los mecanismos {522, 523) -de cilindro y pistdn, conec—
tados a un circulto de control que suministra primeramen—
te aire a presién relativaemente alba al cilindro del meca-
nismo ssociado a la primera de dichas gulas para situarla

en posicidn operativa, y @ continuacidn suninistra aire

a wna presién relativamente baja al cilindro del mecanis=—
mo msociado a la otra guia, para situarla en contacto con

el calzado.

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2,

caracterizados porque el circuito de control tiene asocia

dos unos medios selectivos mediante los’ cuales la primera
de dichas gufas que ha de ocupar la posicidn operativg, es
la que se pone en contacto con la zona exterior del ehfrag
que, suministréndose por comsiguiente sire a,presidn rela_
tivamente alta al mecanismo de cilindro y pistén asoctado
a wa de dichas guias cuando se coloca en la miquina un
conjunto de calzado dél pie izquierdo, y suministrdndose |
asimismo aire a presidn relativamente alta al cilindro del
otro mecanismo de oilindro y pistén cuando el conjunto de
calzado es para el pie derecho,

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
opracterizados por disponer unos medios sensores {620, 634)
para controlar las gufas laterales con objeto de situar |
automdticamente en la mdquina un calzado del pie derecho
0 del pie izquierdo.

5.~ Perfeccionamientos segdn la reivindicacién 4,
caracterizados porque el circuito de control estd dispues
to de modo que suminisira inicialmente aire a presidén re-

lativemente alta al mecanismo (522 ¢ 523) de cilindro’ y

R )
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plstdn asociado a la gufa lateral (508 & 509) que opere
en el lado izquierdo de la mdquina, a fin de situar dicha
guia en la posicidn debida para que alinee en su caso un
calzado del pié izquierdo en la mdquina, sitwéndo a conti-
nuacibén la otra gufa lateral en conbtacto con ol calzado,

a una presién relativamente baja, para mantenerlo contra

" la primera gufa, y porque los medios sensores de las guias

laterales estdn constitufdos por un sensor (620) que puede
pasar de una posicidén lateral apartada a otra posicidén ope
rativa mds préxima a la 1linea central de la mdquina, cuya
1fnea central se prolonga hacia adelante y hacia atrds a
lo largo del pintén para’la horme en el cual estd sujeta la
talonera del conjunto de calzado, siendo.tal la extensidn
del movimiento del sensor que, cuando el conjunto de cal-
zado colocado en la mdguina es en su caso del pie izquier-
do y estd situado.por-la aceidn de las guias laterales en
la posicidn que se ha descfito, el citado sensor no se po-
ne en contacto con el lado izquierdo de la punta del con-
junto de calzado, lo que no broduce alteracién alguna en
el circuito de control, y que, por el contrario, cuando el
conjunto de calzado colocado en el soporte palra la horma
es en su caso del pie derecho, la actuacidén de las gufas

laterales, como se ha deserito, sitda el conjunto de cal-

" zado de modo que, al ocupar .el sensor su posicidén opern

fiva, se pone este en contacto con la punta del conjunte
de calzado y mueve un microinterruptor 0 vdlvula, que orji
gina un cambio en el circuito de conirol de la mdquina
para que se suministre aire a'presidn relativamente alta

al cilindro que gobierna la gufa lateral del lado derecho
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de la mdquina, y aire a presién relativamente baja al’
cilindro que actfa 1la gufa lateral del lado izquierdo
con objeto de situar as{ convenientemente en la méquina,
el conjunto de calzado, en la debida alineacidén ocon res-
pecto a la lfinea central de la méquina.

6 o= Perfeccion=amientos en las mdquinas de montar

calzado.
Esta penoria consta de diecinueve hojas escritas

por uns séla cara,

BARCELONA, 19 de Octubre de

1,974
e :
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