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PATENTE DE INVENCION
por 20 aﬁos.
por "UN TENSOR AUTOMATICO PARA CADENAS DE TRANSMISION", a
favor de JORESA, S.A., de nacionalidad espafiola, domici-
liada en SARDANYOLA (Barcelona) - Avda. de Roma, s/n.

MENYORIA DESCRIPTIVA

La présgnte-Patente deﬁlnvencidn esté deStinéda
a dar a conocer un mecanismo tensor para cadenas de trans
misién, de originales caracteristicas, que permite el ten
sado automitico de las cadenas de transmisidn, compensah;

5. do los alargamientos que tienen lugar en el curso de su
funcionamiento,

El meq?nismo tensor de la presente Patente cum-
ple la misién fundamental de adaptarse contra la cadena
de transmisién mediante un elemento que eJjerce una clerta

10. fuerza'sobre la misma, para conseguir el tensado de la ca
dena, compensando 1los alargamientqs que haya pédido su=
frir y ademéds, cumple éon 6tras funciones auxiliares de
la funcién principal, entre las que se cuentan: irreversi
bilidad del desplazamiento del tensof, evitando que el

15, mismo pueda normalmente retroceder después de haber alcan
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zado una determinada posicién de tensgdo, posicién de mon
taje en la que elrtensor ocupa unas dimensiones generales
minimas porrsu completo plegado y posicién de tope extre-
mo cuando el tensor ha ocupado su posicidén méxima,
Fundamentalmente, el ténsor_objeto de la presen
te Patente esté compuesté por dos brazos susceptibles de
pivotar sobre un eje hueco comin, el cual se utilxza para
sujetar el conjunto en posicién adecuada para el trabaao,
poseyendo uno de dichos brazos una zona, propia o conse=

guida mediante un elemento postizo, destinada a efectuar

. el roce sobre la cadena y poseyendo el otro brazo un per=-

fil dentado o cremallera curvada, para que donjuntamente
con un gatillo del primero, se puedan conseguir las dife-
rentes posiciones sucesivas de abertura del tensor, Ambos
brazos se ven separados por la accién de un resorte de
pinzé, existiendo un segundo resoérte para forzar la posi=-
cién del gatillo'a establecer confécto sobre el dentadd o
cremallera mencionado.

La posicién de montaae, en la cual el tensor
queda completamente plegado, se consigue al introdupirsé
un diente fijo del'brazo portador del dentado o crémallé#'

ra, en el interior de una ranura existente en el cubo o

‘ buJe del gatillo. La otra posicién de tope extremo, es de

cir la que corresponde a la abertura total de los brazo;;
del tensor, se consigue-por Qdincidencia del mismo diente
fijo del brazo portador del dentado ¢ cremallera en el in
terior de un rebaje longitudinal existente en uné de las
caras de} gatillo.

Para su mejor compren;ién se adjuntan, a titulo

de eJemplo, unos dibujos explicativos del tensor objeto
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de la presente Patente. _ '

 las figuras 1, la, yrlb, representan, respecti-.
vamente, una vista en alzado frontal, alzado lateral y. en
planta del dispositivo tensor, 7. |

Las figuras 3 y & representan las posiciones ex
tremas de funcionamiento, es decir, la de plegado para el
montaje y la posicién tope extrema de tensado méximo,

Las figuras 3a y 4a repfesentan, respgctivamen-
te, las posiciones del diente de reténcién que correspon-
den a las figuras 3 y 4.

La figura 5 representa el acoplamiento del dis-
positiﬁo tensor conjuntamente con un brazo intermedio pa=-
ra ei tensado de una cadena.

La figura 6 representa ia disposicién del ten-
sor con un patin postizo para el tensado directo de la ca
dena,

La figura'z representa un detélle de funciona-
miento del gatillolconjuntamente con el dentado de uno de
los brazos del tensor. . '

Tal como Se representa en las figuras, el ten- -

. sor 6bjeto de la presente Patente compbrta'un conjunto de

dos brazos articulados -l- y -2~, los cuales son suécepti
bles de girar soBre un eje hueco comin ~3-, el cual se
utiliza para el acoplamiento del tensor a un lugar'fijo

del motor o méquina en que debe incorpowar. Dichos brazos

~l- y =-2- tienen secciones transversales en forma de U,

- de manera que las aletas laterales resultantes sirven pa- =

ra el acoplamiento del eJje transversal -3- y asimismo pa-
ra el acoplamiento del eje del gatillo y para la reten-

cién del cuerpo poréador del dentado,
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Un resorte de pinza ~4- acoplado sobre el eje.
hueco =3~y cuyoﬁ extremos actdan sobre los mencionados
brazos ~1- y.-2-, proporciona el esfuerzo necesario para
la separacién de dichos brazos, ejerciendo la funcidn de
tensado, Dicho resorte tiene caracterf{sticas apropiadas a
la funciéﬁ de tensado a que se debe destinar, consiguien-
do la fuerza necesaria a cada caso,

| La accién de roce del dispositivo tensor sobre
la cadena se puede conseguir de modo indirecto o directo,

En el primer caso, uno de los brazos del tensor actda por .

su_extremo, que puede tener una forma ligeramente arquea-

da -12-, figuras la y 5, sobre un brazo intermedio ~13-,
giratorio sobre un eje extremo -l4- j que mediante un re-
cubrimiento eldstico -15- efectda el rozamiento sobre la
cadena de transmisién -16~-. Como es evidente, el brazo
opuesto adoptaréd una posiciéh fija, que en el_caso de-la

figura 5 se representa por un apoyo convencional -17- en

forma de rodillo o véstago fijo. La accién directa de ten

sado se logra al acoplar un tope o patin elédstico -2l1- a

uno de los brazos del tensor, figura 6, actuando dicﬁo to

.pe directamente sobre la cadena -22-,

La accién de tensado es irreversible, como se
comprende por la misma finalidad bédsica de dicho trabajo.
Para ello, el dispositivo tensor objeto de la presente Pa

tente cuenta con un gatillo -6- giratorio alrededor de un

eje extremo acoplado entre las aletas -5- del brazo -l1-,

existiendo un resorte helicoidal -7- que tiende a-hacer
girar a dicho gatillo de modo que el extremo -18- del mis
mo, en forma de &ngulo agudo, se aloja en un intersticio

entre dientes ~19- de una cremallera curvada -8- solida-
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ria del brazo -2-, De esta manera se.evita que una vez al
canzada una determinada posicién de tensado, pueda normal

mente tener lugar el retroceso del tensor. Esta caracte-

'ristica de irreversibilidad tiene no obstante una cierta

limitacién, para hacer que no Sea absoluta y que el ten-
sor pefmita, de forma controlada, cierto retroceso, 1o
cual se logra dando en el fondo dgl diente de la cremalle
ra un cierto juego que puede variar para adecuarlo a cada
grupo de'aplicaciones. Por otra parte, la irreversibili-
dad se logra al hacer que el dngulo X, determinado por
dos flancos consecutivos de‘la cremallera, sea menor de
9092, Dicha cremallera se realiza de modo simplificado,
combinando las exigencias funcionales con la méfima sim-

plicidéd constructiva, para lo cual dicho dentado es uni-

forme pese a seguir una directriz curvilinea que corres-

‘ponde a una hipocicloide corregida,

Pare facilitar el montaje del tensor en el lu-
gar de su acoplamiento en el motor o méquina a que va des

tinado, el mismo se puede bloquear en una posicién previa

antes de su accién de tensado, que corresponde a su plega o

" do total. Dicha posicién se representa en las figuras 3y

%a, Para lograr dicho plegado completo se prevé la exis-
tencia de un diente fijo =9- solidario del brazo que es
porfador de la creméllera y cuyo diente es susceptible de
introducirse en el interior de una ranura ~10- que posee
el buje o cubo -20- del gatillo -6-. Dicha posicién, que
se representa esqueméticamente en la figura 3a, es posi-
ble por la elasticidad de los materiales correspondientes
a la cremallera -8~ y al gatillo =6-..

Asimismo existe otra posicién representada en -
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iés>figuras Ly hé, en la que serﬁrodﬁce la inmovilizéﬁ'.
cién automitica de los brazos articulados del tensor al
penetrar el diente fijo -9~ en un alojamiento o ranura .
-11- existente en una de las caras del gatillo -6-, Esta
segunda posicién corresponde al final de la carrera util

del tensor, desarrollando el resorte una fuerza reducida

'y evitando el desmontaje de los dos brazos del tensor

cuando éste se maneja fuera de su posicidn de trabajo.
El tensor estd previsto para adoptar las cuatro
formas de trabajo que resultan de su apoyo por uno u otro

de los extremos del eJe hueco con.el brazo de un gatillo

o0 el de la cremallera como elemento mévil, variando segin

el caso la posicidén relativa de ambos'brazos bara evitar
el roce durante el fensado del brazo_méfil contra la su-
perficie de apoyo (figura 1, montaje a izquierda).

Todo cuanto no afecte, altere, caﬁbie.o modifi~

que 1s esencia del tensor descrito, seri variable a los

.efec%OS'de la actual Patente,

NOTA,
Se reivindica como objeto de esta Patente de In
vencidn: '

1,- Un tensor automdtico para.cadenas de trans-

- misién, del tipo que comprende dos brazos articulados al-

- rededor de un eJje hueco comim, caracterizado esencialmen-

te porque uno de ellos posee una cremallera de perfil cén
6avo,opuesta a un gatillo montado con capacidad de giro
en él brazo opuesto; cuyo gatillo es susceptible de intro
ducirse por su extremo, por accién de un resorte, en el
dentado de dicha cremallera, provocando la irreversibili-

dad de las posiciones de tensado alcanzadas por la accién
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del resorte érincipal, que actda éeparando angularmenie
ambos brazos del tensor, uno de los cuales transmite su
empuje a la cadena y el otro se apoyé sobre un tope fijo,

2.- Un tensor automitico para cadenas de trans-
misién, seguin la reivindicacién 1, caracterizado porque
el gafillo articulado sobre un eje acoplado a uno de los
brazos del tensor posee, en el cubo de acoplamiento a di-
cho eje,.un entrante susceptible &e,recibir un diente fi-
jo, solidario del brazo opuesto, quedando retenidos ambos
brazos en posicidnrde plegado completo, contrarrestando
la accién del resorte de pinza que tiende a separarlos.

5.,- Un ténsor automdtico para cadenas de trans-
misién, segin la reivindicacién 1, caractefizadé por la

disposicién de una cavidad longitudinal en una de las ca-

- ras del gatillo practicada en oposicién al diente fijo

del brazo portador de la cremallera, la cual cavidad es

susceptible de,récibir en su interior, mediante un peque-
fio saliente de su extremo inferior, el mencionado diente

fijo, a efectos de retener a ambos brazos del tensor en

una posicidn que corresponde al tensado méximo,

4,~ Un tensor automdtico para cadenas de trans-i'
misién, segin la reivindicacién 2, caracterizado porque
el resorte que actda sobre el gatillo qﬁeda acoplado sobre
el cubo de montaje del mismo.

5.=- Un tensor automdtico para cadenas'de trans-
misién, segin la reivindicacién 2, caracterizado porque
el diente fijo de retencién del gatillo es solidario del
bloque portador de la cremallera’de perfil curvado,-estag
do dispuesto en un extremo de dicha cremallera.

Sean cuales fueren las circunstancias que condg
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rran en la esencialidad_ cie la Patente de Invenci'ép; defi~
nida en'las anteriores r.eivindiéaciones, cuyo obje;to__es
o 6.— "UN TENSOR AUTOMATICO PARA CADENAS' DE TRANS
MISION", ' - s
" Consta la presente memoria de ocho hojas folia-
das, mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos: .
unidos a la misma.

Barcelona, 15 UCT. 1974

P.A, de JORESA, S.A.,

RAN

Fdo.: Luls Durén Benejam

JR/am,
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