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El presente Invento se re fie re  a una máquina seleceio- 

nadora de frutos por pesado, la  cual presenta unas carac­

te r ís t ic a s  de diseño, montaje y organización, totalmente 

originales que le  permiten cumplir e l f in  para e l que, es- 

5»- pacíficamente, ha sido concehida, con una seguridad y efica­

c ia  máximas*

La máquina objeto de esta invención, permite re a liz a r  

una c la sifica c ió n  sistem ática de los productos a tra ta r  se­

gún tamaños, basándose en el hecho de que, para una misma 

10*- clase de fru ta , e l peso de cada una de la s  unidades es pro­

porcional a su tamaño, por presentar todas e lla s  una confor­

mación estereométrica semejante* Asi puás, la  máquina aquí 

concebida permite c la s if ic a r  frutos de la  más variada con­

formación: redondos, achatados, ovalados, etc*, llevando a 

15* - efecto dicha c la sifica c ió n  de manera delicada, es decir, 

s in  someter a la s  fru tas a procesos selectores, que dañen 

la  superfic ie  de la s  unidades o alteren la  calidad de e llas* 

Las máquinas convencionalmente empleadas para la  c la­

s ific a c ió n  de frutos por tamaños, determinan largos proce- 

20*- sos selectivos en lo s que la s  unidades a tra ta r  verifican  

extensos recorridos a diferentes n ive les, hasta que e l per­

tinente dispositivo de la  máquina favorece la  captación de 

e lla s  hacia su correspondiente grupo de selección, apartán­

dolas del torrente c ircu latorio  general, y  aunque e l proce- 

2^*- so se re a liz a  con la  mayor delicadeza posible, es inevitable



c ie rta  degradación de calidad en aquellas unidades que, por 

caracteríaticae propias de la  selección elegida, se encuen­

tran obligadas a rea liza r  grandes recorridos* Además, en el 

propio proceso de calibración, existen diámetros de fru ta 

30*- c r ít ic o s  para los que resu lta  inevitable dañar en mayor o 

menor cuantía su su perfic ie .

Con la  máquina objeto de la  invención, e l calibrado de 

la  fru ta  se obtiene.por procedimiento indirecto, soslayando 

lo s inconvenientes arriba expuestos. Cada una de la s  unida- 

3 5 .-  des a ca lib rar, es recibida en una pequeña tolva individual, 

pesada y elegida o rechazada por el dispositivo selector, 

sin  someterse a roces n i compresiones, por lo  que su inte­

gridad no es alterada en ninguna fase del proceso. La ope­

ración de pesado se rea liza  de forma dinámica, es decir,

4 0 . -  con la  fru ta  en movimiento, dentro de la  correspondiente 

tolva individual, en la  cual permanece cada unidad hasta 

ser elegida por e l previsto grupo se lecto r, que le  obliga 

a desalo jar su tolva y pasar a la  zona de almacenamiento 

pertinente.

4 3 .-  Se conformidad con la  idea del invento, se constituye

iirpn estructura portante de una cadena transportadora, fo r­

mada por módulos transversales de pequeñas to lvas, ensarta­

das en un e je  común, y en número variable según e l rendi­

miento previsto para la  máquina. Dichas tolvas son ensarta- 

50*- das por e l correspondiente e je  hacia su borde delantero, se­

gún e l sentido de la  marcha, y  en condiciones mecánicas de 

basculamiento sobre e l mismo, cuyo basculamiento es impedi­

do por unos ca rr ile s  de apoyo, longitudinales y  disconti­

nuos, oomunes para cada h ile ra  de to lvas, sobre los que apo- 

53 .— ya un vástago la te ra l emitido por cada una de e l ls  desde su
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zona media* Los espacios lib res  entre tramos de c a r r il  son 

suplementados, interiormente» por sendas guias horizontales» 

anexas a los dispositivos de pesado» en forma ta l que«cuando 

e l peao de la  to lva y fru to , transportado por e l la , sobrepa- 

6 0 »- sa  un prefijado va lo r, dichas guías descienden» tran sfirien ­

do e l apoyo del vastago perteneciente a esa to lva hacia un 

segundo c a r r i l  in fe r io r , de longitud predeterminada» a l f i ­

nal del cual la  tolva bascula y  deja caer e l fruto sobre un 

adecuado plano inclinado, que la  conduce hacia la  cinta de 

65*- distribución para su almacenamiento*

Los mecanismos de pesado se disponen transversalmente, 

en b atería , formando unidades independientes i uno por cada 

h ile ra  de to lvas, y  distanciados longitudinalmente entre s í ,  

para poder lle v a r  a efecto los d istintos grupos de selección, 

70*- empezando por los de mayor pesaje, según e l sentido de la  

marcha*

Una vez se haya comprendido con mayor claridad e l con­

junto del invento, otros detalles y características del mis­

mo, se irán  poniendo de manifiesto en e l transcurso de la  

75»- descripción que a continuación se d¿, en la  que se exponen 

los d eta lles más particu lares de la  idea que aquí se preco­

niza, como, asimismo, de los medios que para su puesta en 

práctica pueden emplearse. Estos detalles se dan a t itu lo  

de ejemplo, haciendo referencia a un caso posible de r e a l i-  

80*- zación p ráctica , pero el invento no queda limitado, exacta­

mente, a los detalles que aquí se exponen, debiendo ser con­

siderada, por tanto, esta descripción, desde un punto de 

v is ta  ilu stra tiv o  y s in  lim itaciones de ninguna clase*

Una idea más amplia la  proporciona la  siguiente des- 

85«- eripción, en la  que se hace referencia a la s  hojas de dibu-



Jos ilu stra tiv o s  que a esta memoria se acompañan y en la s  

que, de manera un tanto esquemática 7 exclusivamente por 

v ía  de ejemplo, se representan los detalles preferidos por 

la  invención.

90*- En estos dibujos se usan referencias semejantes para

indicar piezas, conjuntos o partos, que se corresponden en 

la s  diferentes v istas  presentadas, cuyos elementos, detalles 

7 organización, se definen de una manera especifica  en el 

transcurso de esta memoria 7 , después , se concretan en la  

95»- nota reivind icatoría  f in a l .

En dichos dibujos:

l a  figu ra 1  corresponde a una sección transversal de 

upa de la s  tolvas portadoras de la  fru ta  a seleccionar.

La figu ra  2 muestra una v is ta  la te ra l de una to lva, 

100.» con transparencia de lín eas in terio res.

La figu ra  5 es una v is ta , en planta, del mismo elemen­

to representado en la s  figuras precedentes.

l a  figu ra  4  muestra una v is ta  fro n ta l,p arc ia l y  esque­

mática, de la  organización y  dispositivos de arrastre y  pe-

109 .  -  sado de la s  to lvas.

La figu ra 5 corresponde a una v is ta , en planta, parcial 

de la  máquina, en la  que se encuentran representados los me­

dios transportadores anexos, que depositan los frutos en la s  

to lvas.

110 .  -  La figu ra  6 es una v is ta  la te ra l y  esquemática de loa

medios transportadores de la  fru ta , sugiriendo sus respec­

t iv a s  finalidades.

Como ya se d ijo  con anterioridad, la  característica  

principal de la  máquina consiste en lle v a r  a cabo la  selec- 

1 1 5 . -  ción del producto partiendo del peso del mismo, mediante un
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mecanismo en e l que se ha prefijado e l peso deseado, de mo­

do que, s i  e l peso del producto es igual o mayor, actúa di­

cho mecanismo, produciéndose un cambio de guía en e l pivo­

te  1  del recipiente 2 , provocando e l vuelco de la te , que de- 

120*- posita e l fruto en una tolva 3 de caída hacia una cinta 

transportadora 4 , que conduce a l fruto seleccionado*

La máquina consta de f i l a s  transversales de cajas de 

p lástico , en forma de pequeñas to lvas, dispuestas longitu­

dinalmente a lo  largo de toda la  máquina, completando un 

125*- c ircu ito  cerrado* Cada conjunto de cajas transversales, es 

es so lid ario  mediante un e je  3 que la s  une por su parte an- 

terosuperior, alrededor del cual pueden g ira r , pero no des­

plazarse longitudinalmente, cuyo eje  se mueve a lo  largo de 

toda la  máquina accionado por dos o más cadenas motrices. 

130*- Las tolvas 2 , portadoras del producto, llevan en una

de sus caras, algo más bajo que e l e je  5» su posición hori­

zontal y  en el centro de e lla s , un pivote o vástago 1 ,  des­

lizante a lo  largo de una guía horizontal 2 1 ,  en la  que se 

encuentran intercalados, periódicamente, los elementos de 

135*- pesado, compuestos por un bastidor 6 y un mecanismo de pe­

sa je  6* El bastidor 6, s i  e l peso del producto es mejor que 

e l p re fijad o , se mantiene f i j o ,  de modo que actúa como pro­

longación de la  guía 2 1 ,  deslizando e l pivote 1  sobre ¿ 1  y  

manteniéndose invariable la  posición de la  to lva portadora 

140 . -  del fru to , e l cual sigue su curso sin  s u fr ir  alteración.Por 

el contrario, s i  e l peso del producto es mayor que e l pre­

fija d o , el apoyo del pivote 1  hace descender a l bastidor 6, 

acompañándole en su descenso, de manera que dicho pivote 

pasa a d eslizar sobre otra guía descendente 22, originando 

145*- e l vuelco de la  to lva , por giro sobre su eje  de suspensión 5 *
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El mecanismo de pesaje lo  constituye» esencialmente» 

e l mecanismo de palanca 8, accionado por e l bastidor 6» de 

modo que mediante la  pieza 7* portadora de un pequeño rodi­

llo» ejerce presión sobre uno de los brazos del mecanismo 

150 . -  de palanca de primer género* en el que se basa este sistema 

de pesado» Dicho mecanismo de palanca» cuyo punto f i jo  se 

encuentra en la  pieza 9» es desplazáble longitudinalmente 

mediante un e je  con h u sillo  11»  accionado por un volante 12» 

en e l que existe una esfera que indica elfceso a controlar, 

15 5 .-  consiguiéndose así que la  pieza 7 pueda actuar con d istin ­

tos brazos de palanca y que el peso a controlar sea regular- 

b le  a voluntad.

E l otro brazo del mecanismo de palanoa comentado en e l 

párrafo anterior^ comporta unos contrapesos reguladores 10 , 

160. -  dotados de rosca excéntrica, merced a los cuales se consi­

gue que e l peso necesario para hacer descender el bastidor 

sea e l mismo en cada una de la s  redes transversales de ele­

mentos pesadores, asimismo dispone dicho brazo, también,de 

un contrapeso principal 1 3 ,  igualmente regulable.

165. -  Se puede decir que e l bastidor general, soporte de la

máquina, está constituido por módulos, en cada uno de los 

cuales se in serta  una serie  transversal de elementos pesa­

dores y  una cinta de sa lid a  para la  fru ta  pesada. El áltimo 

de los módulos de la  máquina carece de elementos pesadores, 

170. -  con lo  que el fruto de menor peso que ha llegado hasta di­

cho punto, cae en una bandeja f in a l ,  es decir, a l f in a l se 

recoge todo e l fruto de peso menor a l más pequeño que haya 

interesado ca lib rar.
La máqui»p está provista de un transportador de alimen- 

175. -  taoión del producto, señalado con A en los dibujos, e l cual
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recibe los productos a granel y los ordena en alineación 

longitudinales p ara le las, auxiliado por e l cep illo  ro ta ti­

vo 19 , existiendo a l f in a l de cada alineación longitudinal 

un cilindro  de goma 18 , que acompaña a l fru to , amortiguan- 

180»- do su calda en la s  tolvas portantes 2* El referido trans­

portador de alimentación, comprende múltiples alineaciones 

transversales de ro d illo s 14 ,  cóncavos y espaciados en tresl, 

fijad o s en los ejes 1 5 ,  y  relacionados por cadenas trans­

portadoras, la s  cuales son impulsadas y  mantenidas en ten- 

185*- sión entre los tambores 16* Cada ro d illo  14 , fijad o  sobre 

un e je , se encuentra alineado con sus homónimos fijad o s a 

los ejes 15 ,  definiendo h ileras de e llo s que están separa­

das unas de otras por piezas de doble inclinación 1 ? ,  tra­

pecia les, canalizadoras de los frutos*

190*- Mediante la s  cadenas continuas de arrastre 20 del ea^

librador, se consigue e l retorno de la s  tolvas portantes a 

su posicionalidad receptora de fru tos, en colaboración con 

una guia ubicada a la  entrada del calibrador*

Se re ite ra , que en el objeto que constituye e l presen- 

195*** te invento, serán susceptibles de introcucirse todas aque­

l la s  modificaciones de detalle  que la s  circunstancias y  la  

práctica pudieran aconsejar, siempre y  cuando que, con la s  

variante que se introduzcan, no se cambie, a ltere  o modifi­

que la  esencialidad del objeto descrito*

200 . -  » 0 üf A.-

Los puntos de invención propia y nueva que se presen­

tan para que sean objeto de esta Patente de Invención en 

España, por veinte años, son los siguientes:

12 •-  Máquina saleccionadora de frutos por pesado, ca- 

205. -  racterizada por comprender, un elemento transportador y or-



donador de los frutos objeto de tratamiento» un orden trans­

versal de rodetes para e l vertido de los frutos sobre el 

cuerpo principal de la  máquina, e l cuerpo principal de la  

máquina 7» una bandeja receptora terminal» para la  recogida 

210»- de los frutos no afectados por la  actividad selectora de la  

máquina»

2fi»- Máquina seleccionadora de frutos por pesado» según 

punto lfi» caracterizada porque e l elemento transportador 7 

ordenador de lo s frutos objeto de tratamiento» consiste en 

2 15 ,— cadena transportadora cerrada» que tiene medios susten­

tadores 7 motrices convencionales, para establecer un movi­

miento c íc lic o , de velocidad controlada 7  regulable, cuya 

cadena está formada por una pluralidad de ejes transversa­

le s , convenientemente distanciados entre si»  cada uno de los 

220»- cuales ensarta un número f i jo  de rod illos de sección trape­

c ia l ,  CU70B ro d illo s definen canales longitudinales en el 

sentido de su progresión, amparados lateralmente por planos 

inclinados, que aporta la  estructura estática  del bastidor»

3a»- Máquina seleccionadora de frutos por pesado, se- 

225«- gún punto 12 ,  caracterizada porque el orden transversal de 

rodetes para vertido de frutos sobre e l cuerpo principal de 

la  máquina, se encuentra insertado en un eje  transversal gi­

ra to rio , con velocidad angular sincronizada en prevista  re­

lación oon el movimiento del elemento transportador 7 por- 

230»- que cada uno de dichos ro d illo s , presenta excavados en su 

garganta, tres receptáculo transbordadores de frutos hacia 

los elementos portantes o tolvas individuales del cuerpo 

principal de la  máquina»

4 fi»- Máquina seleccionadora de frutos por pesado, se- 

235»- gún punto lo* caracterizada porque e l cuerpo principal ds
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-  10

la  máquina lo  constituyo una cadena transportadora cerrada» 

de movimiento cíclico»  dispuesta sobre adecuado bastidor 

convencional» cuya cadena comporta una pluralidad de ejes 

transversales» equidistantes entre sí» los cuales eje  en- 

240»- sartén, por su borde delantero y superior, una serie  de pe­

queñas tolvas o recip ien tes, destinados a portar los fru­

tos de manera individual, habiendo en cada uno de dichos 

e jes un número de tolvas igual a l de canales longitudina­

le s  existentes en e l elemento transportador del punto 22 y 

245 . -  porque dichas to lvas, presentan un pivote la te ra l , emitido 

desde la  zona media e in fe r io r  de la s  mismas, cuyo pivote, 

en colaboración con e l e je  de ensarte, ya descrito, compo­

nen los medios para la  suspensión de cada una de e llas*

5&.- Máquina saleccionadora de frutos por pesado, se- 

250*- gún puntos 12  y  42 , caracterizada porque e l cuerpo princi­

pal de la  máquina, aporta guías de apoyo» horizontales,dis­

continuas y co lin eales, para los pivotes pertenecientes a 

una misma h ile ra  de to lvas, complementadas funcionalmente 

por c ierto s tramos de guía, in feriores y  descendentes, que 

253*- producen e l basculamiento de la s  tolvas sobre sus e je s , con 

la  consiguiente caída de lo s  productos transportados en 

e lla s  en pertinentes conducciones hacia depósitos de fruto 

seleccionado*

6&«- Máquina seleccionadora de frutos por peBado, se- 

255*- gún puntos 12 , 42 y  50, caracterizada porque? transversal­

mente, en coincidencia con la s  discontinuidades presenta­

das por la  guía superior que da apoyo a los pivotes late­

ra les de la s  to lvas, e l cuerpo principal de la  máquina in ­

corpora baterías de elementos de pesaje, compuestos por dos 

260*- cuerpos independientes: uno, pivotante sobre un eje  f i j o ,  

que incorpora un tramo horizontal superior para apoyo de
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los vastagos de cada tolva» haciéndolos mantener colineales 

a su trayectoria en. la s  zonas discontinuas de la  guia ya 

indicada, cuando e l peso del fruto transportado por e l la  no 

265*- iguala o rebasa prefijados lím ites, y  una disposición in fe­

r io r , rematada en un elemento de rodadura, que in s is te  sobre 

uno de los brazos conformados por e l segundo cuerpo indepen­

diente, cuyo segundo cuerpo, dispuesto por debajo del descri­

to , oonforma una básoula simple, pivotanto en un fu lcro  ne- 

270*- dio, de cuyos dos brazos, uno sirve  de soporte a l elemento 

de rodadura perteneciente al cuerpo superior y  el otro dis­

pone de contrapesos amovibles, que permiten regular la  os­

c ilación  de la  báscula en función del peso transmitido por 

e l cuerpo superior, caracterizándose, además, el cuerpo ln - 

275.- fe r io r  de cada elemento de pesaje, por presentar su fu lcro 

vinculado a un sector transversal, común para cada batería 

de elementos de pesaje y de posicionalidad regulable*

7Q*- Máquina seleccionadora de frutos por pesado, se­

gún punto la ,  caracterizada porque e l elemento transporta- 

260*- dor y ordenador de los fru tos, dispone de un cep illo  supe­

r io r  ro tativo , que ayuda en la  distribución de la  fru ta  ha¡- 

c ia  lo s canales longitudinales de transporte*

80 f-  "MAQUINA SELECCIONADORA DE FRUTOS POR PESADO", to­

do t a l  y  conforme se describe en la  presente Memoria, la  

285*- cual consta de 286 líneas y  a t ítu lo  de ejemplo ae represen-
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