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El presente invento se refiere a una miquina taelec:o:::!.o«-~
nadora de frutos por pesado, la cual presenta unas carac-
ter{sticas de disefio, montaje y organizacifn, totalmente
originales que le permiten cumplir el fin para el que, es-
pec{ficamente, ha sido concehida, con uns seguridad y ofica=-
cfa miximas.

La miquina objeto de esta invencifn, permite realizar
una clasificacidn sistemftica de los productos a tratar se-
gln tamafios, basindose en el hecho de gue, para una misma
clase de fruta, el peso de cada una de las unidades es pro-
porcional a su tamafio, por presentar todas ellas una confor-
macidn estereométrica semejante. As{ pués, la mlquina aquf
concebida permite clasificar frutos de la mfis variada con-
formacidn: redondos, achatados, ovalados, etc., llevando a
efecto dicha clasificacidn de manera delicada, es decir,
sin someter a las frutas a procesos selectores, que daﬁenr
la superficie de las unidades o alteren la calidad de ellas.

Las mfquinas convencionalmente empleadas para la cla=-
gificacidn de frutos por tamafios, determinen largos proce-
808 selectivos en los que las unidades a tratar verifican
extensos recorridos a diferentes niveles, hasta que el per-
tinente dispositivo de la miquina favorece la captacién de
ellas hacia su correspondiente grupo de selecciln, apartin-
dolag del torrente circulatorio general, y aunque el proce~

80 se realizs con la mayor delicadeza posible, es inevitable
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cierta degradacidn de calidad en aguellas unidades que, por
caracter{sticas propias de la seleccidn elegida, se encuen-
tran obligadas a realizar grandes recorridos. Ademfs, en el
propio proceso de calibracibn, existen diémetros de fruta

30,~ criticos para los que resulta inevitable daflar en mayor o
menor cuantia su superficle.

Con la miquina objeto de la invencidn, el calibrado de
la fruts se obtiene,por procedimiento indirecto, soslaysndo
los inconvenientes srriba expuestos. Cada una de las unida-

35, des a calibrar, es recibida en una pequeila tolva individual,
pesada y eleglda o rechazada por el dispositivo aselector,
ain sometersse a roces ni compresiones, por lo que su inte-
gridad no es alterada en ninguna fase del proceso. La ope-
racién de pesado se realiza de forma dinfmica, es decir,

40.,~ con la fruta en movimiento, dentro de la correspondlente
tolva individuel, en la cual permanece cada unidad hasta
ser elegida por el previsto grupo selector, que le obliga
a desalojar su tolva y paser a la zona de almacenamiento
pertinente.

45¢= De conformidad con la idea del invento, se constituye
una estructura portante de una cadena transportadora, for-
mada por mSdulos transversales de pequefias tolvas, ensarta-
dss en un eje comfin, y en nfmero variable segin ¢l rendi-
miento previsto para la mfquina. Dichas tolvas son ensarta-

50.= das por el correspondiente eje hacia su borde delantero, se-
gln el sentido de la marcha, y en condiciones mecinicas de
basculamiento sobre el mismc, cuyo basculamiento es impedi-
do por unos carriles de apoyo, longitudinales y disconti=-
nuos, comunes para cada hilera de tolvas, sobre los que apo-

55.= ya un vistego lateral emitido por cada una de ells desde su
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zona medlae 108 espaciocs libres entre tramos de carril son
suplementados, interiormente, por sendas gufas horizontales,

anexas a los dispositivos de pesado, en forma tal que,cuando

- ¢l peso de la tolva y fruto, transportado por ella, sobrepa=-

sa un prefijado valor, dichas gufss descienden, transfirien-
do el apoyo del véstago perteneciente a esa tolva hacia un ‘
segundo carril inferior, de longitud predeterminada, al fi-
nal del cual la tolva bascula y deja caer el fruto sobre un
adecuando plano inclinado, que la conduce hacia la cinta de
distribucidn para su almecenamiento.

Lbs mecanismos de pesado se disponen transversalmente,
en baterfa, formando unidades indapendienteﬂ:'ﬁnoﬂpor cada
hilera de tolvas, y distanciados longitudinalmente entre si,
para poder llevar a efecto los distintos grupos de seleceidn,
empezando por los de mayor pssaje, segin el sentido de la
marchae

Una vez se haya comprendido con mayor claridad el cone
junto del invento, otros detalles y caracterfsticas del mis-
mo, se irfn poniendo de manifiesto en el transoursoc de la
deseripeién que a continuscidn se df, en la que se exponen
los detalles mfs particulares de la idea que aquf se preco-
niza, como, asimismo, de los medios que para su puesta en
préctice pueden emplearse. Istos detalles se dan a titulo
de ejemplo, hacliendo referencia a un caso posible de reali-
zacidn prictica, pero el invento no queda limitado, exacta-
mente, a los detalles que aquf se exponen, debiendo ser con-
siderada, por tanto, esta descripeifn, desde un punto de
vista ilustrativo y sin limitaciones de ninguna clase.

Una idea mfs amplia la proporciona la siguiente des-

eripeidn, en la que se hace referencia a las hojas de dibu=
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Jos ilustrativos que a esta memoria se acompafian y en las
que, de manera un tanto esquemftica y exclusivamente por
via de ejemplo, se representan los detalles preferidos por
la invencidn.

En estos dibujos se usan referencias semejantes para
indicar piezas, conjuntos o partes, que se¢ corresponden en
las diferentes vistas presentadas, cuyos elementos, detalles
y organizacifn, se definen de una mancra especifica en el
transcurso de esta memoria y, despufs , se concretan en la
nota reivindicatoria final.

En dichos dibujosz:

La figura 1 corresponde a una seccibn transversal de
una de las tolvas portadoras de la fruta a seleccionar.

La figura 2 muestra una vista lateral de una tolva,
con transparencia de lineas interiores.

La figura % es una vista, en planta, del mismo elemen-
to representado en las figuras precedentes.

La figura 4 nmuestra una vista frontal,parclal y esque-
mética, de la organizacién y dispositivos de arrastre y pe-
sado de las btolvas.

Ia figura 5 corresponde a una vista, en planta, parcial
de la mfguina, en la que se encuentran representados los me-
dios transportadores anexos, que depositan los frutos en las
tolvas.

La figura 6 e2 una vista lateral y esquemfitica de los
medios transportadores de la fruta, sugiriendo sus respec-
tivas finalidades.

Como ya se dijo con anterioridad, la caracterfstica
principal de la miquina consiste en llevar a cabo la selec-

cifn del producto partiendo del peso del mismo, mediante un
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mecanismo en el que se ha prefijado el peso deseado, de mo=-
do que, si el peso del producto es igual o mayor, actia di-
cho mecanismo, producifndose un cambio de gufa en el pivo-
te 1 del recipiente 2, provocando el vuelco de &ste, que de-
120.- posita el fruto en una tolva 3 de cafda hacia una cinta
transportadora 4, que conduce al fruto seleccionado.

La mfquina consta de filas transversales de cajas de
pléstico, en forma de pequefias tolvas, dispuestas longitu-
dinalmente a lo largo de toda la méquina, complstando un

125.~ circuito cerrado. Cada conjunto de cajas transversales, es
es solidario mediante un eje 5 que las une por su parte'ans
terosuperior, alrededor del cual pueden girar, pero no des=
plazarse longitudinalmente, cuyo eje se mueve a lo largo de
toda la méquina accionado por dos o més cadenas motrices.
130~ Las tolves 2, pdrtadores del producto, llevan en una
de sus caras, algo mds bajo que el eje 5, en posicién hori-
zontal y en el centro de ellas, un pivote o vhstage 1, des-
lizante a lo largo de una gufa horizontal 21, en la que se
encuentran intercalados, perildicamente, los elementos de
135.= pesado, compuestos por un bastidor 6 y un mecanismo de pe=
gaje B. El bastidor 6, s1 el pesc del producto es mejor que
el prefijado, se mantisne fijo, de modo que actlia como pro-
longacifn de la gufa 21, deslizando el pivote 1 sobre 81 y
manteniéndose invarieble la posicién de la tolva portadora
140.,~ del fruto, el cual sigue su curso sin sufrir slteracidn.Por
el contrarlo, si el peso del producto es msyor gue el pre=-
fijado, el apoyo del pivote 1 hace descender al bastidor 6,
scompaiiindode en su descenso, de manera que dicho pivote
pasa a deslizar sobre otra gufa descendente 22, originando

145.~ el vuelco de la tolva, por giro sobre su éde de suspensién 5.
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Fl mecenismo de pesaje lo constituye, esencialmente,
el mecanismo de palanca 8, acclonado por el bastidor 6, de
modo que mediante la pleza 7, portadora de un pequefio rodi-
1lo, sjerce presién scbre uno de los brazos del mecaniamo
de palanca de primer género, en el que se basa este sistema
de pesado, Dicho mecanismo de palanca, cuyo punto fijo se
enocuentra on la pleza 9, es desplazsble longitudinalmente
mediante un eje con husillo 11, sccionado por un volante 12,
en el que existe una esfera que indica elpeso s controlar,
consiguiéndose as{ que la pieza 7 pueda actuar con distin-
tos brazos de palanca y que el peso a controlar sea regula-
ble & voluntad.

El otro brazo del mecsnismo de palanca comentado en el
phrrafo anteriory ocomporta unos contrapesos reguladores 10,
dotados de rosca excéntrica, merced a los cuales se consi-
gue que el peso necesario para hacer descender ol bastidor
sea ol mismo en cada una de las rodes transversales de ele-
mentos pessdores. ssimismo dispone dicho brazo, también,de
un contrapeso principal 13, igualmente regulable.

Se puede decir que el bastidor general, soporte de la
mfquina, esté constitufdo por médulos, en cada uno de los
cuales e inserta una serie transverssl ds elementos pess-~
dores y una cinta de salida para la fruta pesada. El f1ltimo
de los m8dulos de la miquina carece de elementos pesadores,
con lo qus el fruto de menor peso que ha llegado hasta di-
cho punto, cae en una bandeja final, es dec@;, al final se
recoge todo el fruto de peso menor al mfs pequeiio que haya

interesado ¢alibrar.
La mfquina estd proviste de un transportador de alimen-

tacidn del producto, sefialado con A en los dibujos, el cual
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recibe los productos a granel y los ordena en alineacidn
longitudinales paralelas, auxiliado poﬁ el cepillo rotati-
vo 19, existiecndo al final de cada alinesciln longitudinal
un cilindro de goma 18, que acompaiia al fruto, amortiguan-
de su cafda en las tolvas portantes 2. El referido trans-
portador de alimentacién, comprende mfiltiples alineaciones
transversales de rodillos 14, céneavoa y espacisdos entresi,
£ijados en los ejes 15, y relacionados por cadenas trans-
portadoras, las cuales son impulsadas y mantenidas en ten-
s18n entre los tumbores 16. Cada rodillo 14, fijado sobre
un eje, se encuentra alineado con sus homénimes fijados a
los ejes 15, definiendo hileras de ellos que estén separa-
das unas de obras por plezas de doble inelinscién 17, tra-
peciales, canalizadoras de los frutos.

Mediante las cadenas continuas de arrastre 20 del ca-
librador, se consigue el retorno de las tolvas portantes a
su posicionalidad receptora de frutos, en colaboracidn con
una gufa ubicada a la entrada del calidrador.

Se reiﬁera. qus en el objeto que constituye el presen=
te invento, serfin susceptibles de introcucirse todas aque-
1las modificaciones de detalle que las circunstancias y la
prictica pudieran aconsejar, siempre y cuando que, con las
variante que se introduzcan, no se cambie, altere o modifi-
que la esenclalidad del objeto descrito.

N O T Ae-

P —
Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen-
tan para que sean objetoc de esta Patente de Invencién en
Esgpafia, por veinte afios, son los sigulentes:
12,- MAquina seleccionadora de frutos por pesado, ca=

racterizada por comprender, un elemento transportador y ore
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denador de los frutos objeto de tratamiento, un orden trans-
versal de rodetes para el vertido de los frubtos sobre el
cuerpo principal de la mfquina, el cuerpo principal de la
péquina y, una bandeja receptora terminal, para la recogida
de los frutos no afectados por la actividad selectora de la
maquina.

20,- Mfquina seleccionadora de frutos por pesado, seglin
punto 19, caracterizada porgue el ¢lemento tranaportador y
ordensdor de los frutos objeto de tratamlento, consiste en
una cadens transportadora cerrada, que tisne medios susten-
tadores y motrices convencionales, para establecer un movi-
niento cfclico, de velocidad controlada y regulable, cuya
cadena e3t4 formada por una pluralidad de ejes trsnsverse-
les, convenisntemente distanciados entre s, cada uno de los
cuales ensarta un nfimero fijo de rodillos de seceidém trape-
cial, cuyos rodillos definen cansles longitudinales en 6l
sentido de su progresién, amparados lateralmente por planos
inclinados, que aporta ls estructura estitica del bastidor.

39,- Mfquina seleccionadora de frutos por pesado, se-
gln punto 12, caracterizada porque el orden transversal de
rodetes para vertido de frutos sobre el cuerpo principal de
la nfquina, se encuentra insertado en un eje transversal gi-
ratorio, con velocidad angular sincronizada en prevista re-
lacién con el movimiento del elemento transportador y poxr-
que cada uno de dichos rodillos, presenta excavados en su
garganta, tres receptéculo transbordadores de frutos hacia
loos elegentos portantes o tolvas individuales del cuerpo
principal de la méquina.

48,= Miquina seleccionadora de frutos por pesado, se-

gln punto 12, caracterizada porque el cuerpo principal de
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la mfquina lo constituye una cadena transportadora cerrada,
de movimiento cfclico, dispuesta sobre-adecuado bastidor
convencional, cuya cadena comporta una pluralidad de ejes
trensversales, equidistantes entre sf, los cuales eje en=
sartan, por su borde delantero y suparior,-una:serie,ﬁe pe-
quaﬁaé tolvas o recipientes, destinados a portar los fru- |
tos de manera individual, habiendo en cada uno de dichos
ejes un nfimero de tolvas igual al de cansles longitudina-
les existentes en el elemento transportador del punto 22 y
porque dichas tolvas, presentan un pivote lateral, emitido
desde la zona media e inferior de las mismas, cuyo pivote,
en colaboracidn con el eje de ensarte, ya descrito, compo-
nen los medios para la suspensidén de cada una de ellas.

52, Miquina seleccionadora de frutos por pesado, seo~
gin puntos 12 y 42, caracterizada porque el cuerpo princi-
pal de la mfquina, aporta gufas de spoyo, Borizontales,dis-
continuas y colineales, para los pivotes perteneclentes a
uns misme hilera de tolvas, complementades funcionalmente
por ciertos tramos de gufa, inferiores y descendentes, que
producen el basculamiento de las tolvas‘éobre sus ejes, con
la consiguiente cafda de los productos transportados en
ellas en pertinentes conducciones hacia deplsitos de fruto
selecclonado.

692.« Miquina seleccionadora de frutos por pesado, se-
gfn puntos 12, 42 y 52, caracterizada porquep transversal-
mente, on coincidencia con las discontinuidedes presenta=-
das por la gufa superior que ds apoyo a los pivotes late-
rales de las tolvas, el cuerpo principal de la méquina in-
corpora baterfns de elementos de pesaje, compuestos por dos
cuerpos independientes: uno, pivotante'aobre un eje fijo,

que incorpora un tramo horizontsl superior para apoyo de
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los vistagos de cada tolva, haciéndolos mantener colineales
a su trayectoria en las zonas discontinuas de la gula ya
indicads, cuando el peso del fruto transportadoe por ells no
iguala o rebasa prefijados limites, y una disposicifn infe=
rior, rematada en un elemento de rodadura, que insiste sobre
uno de los brazos conformadoa por el segundo cuerpo indepen-
diente, cuyo segundo cuerpo, dispuesto por debajo del descrie
to, conforma una biscula simple, pivotante en un fulcro me-
dio, de cuyos dos brazos, uno sirve de soporte al elemento
de rodadura pertencciente al cuerpo superior y el otro dige
pone de contrapesos amovibles, que permiten regular la os-
cilacidn de la bisculg en funeidn del peso transmitido por
el cuerpo superior, caracterizéndose, adenés, el cuerpo in-
ferior de cada elemento de pesaje, por presentar su fulero
vineulado s un sector trensversal, comfn para cada bateris
de elemontos de pesaje y de posicionalldad regulsble.

72,= Mfquina seleccioradora de frutos por pesado, se=-
gln punto 12, caracterizada porque el elenento transporta-
dor y ordenador de los frutes, dispone de un cepillo supe-
rior rotativo, que ayuda en la distribucién de la fruta he-
cia los canales longlitudinales de transporte.

80, "MAQUINA SELECCIONANORA DE FRUTOS FOR PESADO", to-
do tal y conforme se describe en la presente Memoria, la
cuai consta de 286 lineas y a tftulo de ejemplo se represen-
ta en los adjuntos dibujose A

Madrid, § 5.0 8.5297’%
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