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La presente invencién se refiere a miquinas

. de rastrillar o desplazar de obtro mofs la hierba o mies

recolectada y tendida en el suelo, (denominada en lo sg-
cesivo producto de recoleccidn), siendo tales méguinas
del género que comprende por 1o menos un miembro d@ ras
tro capaz de girar en torno o un eje vertical oferguido.

Con arreglo a la invencidn, se realizz una mi
quina del género indicado, en la cual‘el'miembfo;i; ras-
tro compfende por lo menos un elemento rastrillador que,
por.lo menos durante el trahajo, est4 dispuestc en torno
al eje de rotacién y que el menos en parte comprende un
material de lémina flexible.

_ Para una mejor comprensién del presenie ine
vénto, y con el fin de demostrar de‘qué modo puedelponeg
se eh précdtica, sé hard referencia en lo que sigue, a ti
tulo de ejemplo; a los dibujos adjuntos, en los que:

- 1a figura 1 es una vista en planta de una
mééuina de rastrillar con arreglo al presente invento, co
nectada a la parte trasera de un tractor agricola;

~ la figura 2 es un corte, a escala ampliada,
tomado por la linea II-II de la fip. 1

~ la figura 3 es un detalle en alzado, a esca

~la empliada, de una vista en la direccidn indicada por la

flecha III en la fip. 23

~ lag figmuras 4, 5, 6 y 7 son unos cortes, a
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escala ampliado, tomados todos ellos nor unas lineas
corresnondientes a la linea IT-II de la fim. 1, pero
gue iluglran cuatro formas alternativas de construc-
cibn;

- 1la fisura 2 65 una vista en planta de
otra miquina de rastrillar realizada con arremlo a la
prescnte invencidn;

- la firura 9 es un corte, 2 escilz amrlia
da, tomado por la linea IZ-IX de la fig. 83

-~ la fipura 10 es un corte tomado en el
nlano de la linea IX-IX de la Tip., 8, pero de maror ex-
tensidén en seccidn que la Tig. 9, a escala reducida en
comparacibén con esta (11tima, e ilustra una forma alser
nativa de realizacidn de unwes partes de la méquina de
la fizx, 8

- la firura 11 c¢s uns vista en planta que
ilustra otra mdguina de rastrillar realizada con srre-
glo & la invencidn vy conectada a la varte trasera de un
tractor asricola:

~ la fipura 1? es un corte, a esenla amplia
da, tomado por la linea XII-ZII de la fie, 11;

~ la firura 1% es una vista Jde detalle en
seccidn, a escala amrliada, ane ilustra una Corra alter-
nativa de construccidn Ae unas piezas que pueden verse

en la Iip. 12;

-y
A
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~ la figura 14 es una vista en planta esque

¢ mltica gue ilustra la disposicidn de dos -miembros de

- rastro en una miguina de rastrillar con arreglo a la

invencidn, estando omitidas otras partes de la mégu;.
na; . .

- la figura 15 es una vista posterior eh;é;
zado, con partes en seccidn, de uno de los miembfds de
rastro indicados en la fig. 14, visto en la direccién
indicada vor la flecha XV}en dicha figuraj; -

=1z figura 16 es un corte, 4 escala amplia-
da, tomado por la linea XVI-XVI dé la fig. 14

- la figura 17 es una vista tomada en la di-

fFeccibn indicada por la flecha XVII de la fig. 165

- la figura 18 es otra vista tomada en la di

reccibn indiéada por la flecha XVII de 1la fig., 16, pe-

0 que iiugtfa una forma alternativa de construcecidn;

“ - la fipura 19 es un corte vertical, en cier-
to modo esquemhtico, que ilustra el funcionamiento de
una forma alternativa de realizacibébn del miembro de r&g
tro de una méquina construida con arreglo & la invencidn;

- las figuraé 20 y 21 son unas vistas en plan-

‘ta de unas partes de la circunferencia de otras formas

de realizacidn de miembros de rastro de unas méquinas

" ejecutadas con arreglo a la invencién;

= la figura 22 es un corte tomado por la 1li-
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nea LXII-XXII de la figura 21;

~ la fizura 2% ¢s una vista en planta de
otra mquina de rastrillar realizada conforme a la
invencidén y conectada a la parte trasera de un trac-
tor agricola;

- la fizura 24 es un'alzado con partes en
seccidén, tomada ésta por la linea XXIV-XXIV de la fig.
23;

~ la figura 25 es un alzado con partes. en
seccidn, tomada ésta también por la linea XXIV-AXIV de
la fig. 2% pero que ilustra uha variante de realizacidn;

-~ la figura 26 es obro alzado con partes en
seccidn tomada nor la linea ¥XIV-XXIV de la fipg. 23,
que ilustra otra forma mis de realizacidn;

- la figura 27 es una vista en planta narcial
mente en seccibn que ilustra otro miembro de rastrillo
de una mdquina de acuerdo con el invento;

-~ la firura 28 o8 una viets en planta do pay-
te de la circunferencia de otro miembro de rastro de una
mdquina recalizsda con arreslo a2 la invencidng

- la figura 29 es una vista btomada en la di-
reccibn indicada por la flecha XXIX de la fig, 28

~ la Tirvra %0 es una vista en planta de otra
fprma de mlquina rastrilladors realizada con arreglo a

la invencidng
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~ =~ la fipura 31 es una vista en planta y en-

_.seceidn, a escala ampliado, que ilustra unos detalles

adicionales de una regidén circunferencial del miembro
de rastro de la miquina de la fip. 30;

- la figura 32 es una vista de detalle;'én
gseccidn yla escala ampliada, que ilustra unos detalles
de otra regidn circunferencial del miembro de rastro
de la méquina de la fig. 30; :ﬂﬁ;

- la Tigura 33 es una vista en planta de par
te de otra forma més de realizacidn de méquina con'arre
glo a la invencién, que incluye unos medios de guid de
la mies o vroducto de récolecciép;

~la figura 34 es un alzado esquemdtico, vig
to en la direccibn indicada por la flecha XXXIV é£ la
£ig. 334 -

.~ la figura 35 es una vista en planta de par

' te de la.circunferencia de una forma alternativa de rea

lizacibén de miembro de rastfo, que tiene urios medios de
desplazamiento del producto de recoleccidn, en una méqui
ha con arreglo al presente invento;

- 18 figura 36 es una vista en alzado, en la

~ direccibn de la flecha XXXVI de la fig, 35;

-~ la fipgura 37 es una vista en alzado, en la
direccién de la flecha XXXVI de la fig. 35, de una segun

da forma de vealizacidn de los medios de desplazamiento
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del producto de recoleccidng

- la figura 38 es una vista en alzado, en
la direccibn de la flecha ZXXVI de 1a fig. 35, de una
tercera forma de realizacidn de los medios de despla-
zamiento del vroducto 4z recoleccidn; .

~ la fipura 39 es una vizta en planta de
narte de la éirciinferencia de otra Formaz mis de ejecu-
cién de un miembro de rastro asociado a la méquina rea
lizada con arreglo al rrezente invento;

- la rirura 4C es una vista cn alzado toma
da por las lineas XL-XL de la fieg, 39;

- la figura 41 eé una vista en planta;de
parte de la circunferencia de obra forma mis de ejecu~
cldén de un miembro de rastro asociado a la méquina rea
lizade con arreglo al vresente invento;

- la ficura 42 es un alzado de los medios
de desplgzamienﬁo del producto de recoleccidn, vistos
en la direccién de la flecha XLII de la fig. 41; y

- la firura 43 represents un detalle de la
conexidén de los medios de desplazamiento del nroducto
de recoleccidn renresentados en las fimuras 41 y 42,
vistos en sentido radial.

Con referencia a las figs. 1 & 3 de los di
bu?OS, el utensilio o méquina de rastrillar y/o henifi

oar que se ilustra tiene un bastidor, indicado en gene
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ral por el nfimero de referencia 1, que estd dispues-

to para su conexidn al enganche o dispositivo eleva-<

dor de tres puntos de un tractor agricola 2 u otro
vehiculo de trabajo, por intermedio de un caballete

3 o miembro de acoplamiento formado de vigas tubula-
res que da una configuracidén general de U invertid;.
Los extremos inferiores del caballete o miembro @éi
acoplamiento 3 btienen unos medios de stjecidn 4 en.
forua de espigas alineadas esencialmente en sentido‘
horizontal para efectuar una conexidn rotaﬁOria o’&e
articulacidén a las bielas de enlace elevadoras in?g;
riores del enganche o dispositivo elevador de tras
puntos, del tractor 2 u otro vehiculo, en tanto aue
el vértice de dicho caballete o miembro de acdplaﬁieg
t6 % esté rrovisto de otros medios adicionales de su~
Jeeibn 5 en foima de placas verticalmente Adisbuestas [
y ¢olocudas para estableder Una conexidn roétatoria o

de articﬁiacibn con la biela elevadora superior del
enganche o dispositivo elevador de tres puntos que aca
ba de mencionarse, siehdo esa bliela elevadora superiorn,
usualmente, de una longitud ajustable ¢omo se ilustra
en la figura 1. Hay dos vigas tubulares 6 y 7 que di-
vergen hacia atrls respecto a la diréccidn prevista de
recorrido de trabajo de la méquina, que es la indicada

po% medio de una flecha A en la fig. 1 de los dibujos,
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a partir de unos lupares »ré¥imos a loz medios de su-

jecidn 4, estando dichas vigpas 6 y 7 también inclina-

das hacia arriba, en el sentido que va hacia atréds a
partir de sus ex?remos delanteros o de ataque. Ila vi-
ga 6 es de mayor lonsitud que la viga 7, y los exhre-
mos de m&s hacia atris de ambas vigas van rigidameﬁte
asegurados a una viga tubular 8 dispuesta esencislmen-
te en posicidn horizontal. Como se desprénde de la fi-
gura 1 de los dibujos, el e;i¢ longitudinal de la viga
8 esté inclinado, no perpendicularmente, respecto a la
direccién A, a consecuencia de la desigualdad de longi
tud de las vigas 6 y 7, siendo tal la disposicidn que
la unidn entre las vigas 7 y B estf mbs adelantada, resg
pecto al sentido de desplazamiento en la direccidn A,
que la unibn entre las vigas 6 y 8, Hay dos pletinas
de sustentacidn Q'y 10 euyos extremos delanteros, res-
pecto al sentido de desnlazamiento en la direccidn A,
van asegﬁrados a la narte alta del caballete o miembro
de acoplamiento %, junto a los medios de sujecidn 5,
divergiendo dichas tiras 9 y 10 hacia atrds a partir
de sus extremos delanteros y teniendo sus extremos mis
traseros soldados o rigidamente asegurados de otro mo~
do a la parte alta de las vigas 6 ¥y 7, en uﬂ lugar prd
xiqo 2 las uniones Ae éstas con la viga 8, Cuando l1a

maquina estéd en rosicibn operativa o de trabajo, las -




pletinas 9 y 10 estén dispuestas en nosicidn horizon
"tai o sensiblemente horizontal.
. En la viga 8, aﬁrowimadamente a nitad de
‘camino a lo largo de ésta, hay dispuesta una caja 11
5 de engranajes, provista de un &rbol 6 eje de entrada
12, rotatorio y acanalado o enchavetado de otro modo,
que sobresale en general hacia delante, a partir;;é.
la misma, respe¢to a la diréccibn A; El &je de engrg
da 12 puede porerse en conexidn de transmisidn dé~?ﬁeg
10 za motriz con el Arbol de toma dé fuerza motriz dél
tractor 2 u otro vehiculo de tirabajo, por medio de un
6rbol dé transiiisién 13 intermedio, de tipo "telsscd-
. pleo" o ektensible, de una foriia de boﬁstrucciéﬂ‘cong
¢ida ya de pot sf, dotado dé juntas o uniohes univen-
15 = sales en sus extvemos opuestos. Ia caja 11 de engrana
| jes tiene tanbién dos ejes o Arboles de salida esencial
ménte alineddos en sentido hérizomtal, que se extienden
8 partir de ia misma eh dentids axil penetrando en la
parte interior de las dos mitades de la viga hueca 8,
20 Unos pifiories c¢énicos u otros miembros rotatorios de trang
miglén gituados en el interior de la caja 11 de engrana-
jes ponen al eje de entrsdda 12 de la misma en conexidn
transmisora de fuerza motriz con los ejes de salida que
acaban de mencionarse., Los ejes de salida de la caja 11

25. de'engranajes van conectados a dos ejes o &rboles de ag

25-1-75 - 10 -
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cionamiento, o bien pueden ser enterizss con estos

_ejes de accionamiento, estands los ewtremos de di-

chos ejes de accionamiento que sze hollan més aleja

dos de la cajz 11 de enmranaies, introducidos en

unas cajas 14 y 15 de engrenajes que van rigidamen-

te aseguradas a los extremos libres de la viga 8.

Unos pifiones cdnicos u otros Srgenos de transmision
contenidos en lag cajas 14 y 15 de enrrtnajes nerﬁi~
ten hacer girar dos miembros de rasbtro o cabezas de
rastro 16 7 17 correspondientes, en torno a unos eles
rreométricos o 4r rotucidn 18 ¥y 10 correspondienhes;
esencialmente verticales o por lo menos ersuldos. Los
dos ejes fde riro 18 y 19 son parslelos entre si &,jen
la forme de realizacibn ilustrada en las figuras 1...3
de los dibujos, estén dispuestos en posicidn verdadera-
mente vertical, o bien inclinados resnecto a la verti-
cal en un srado insignificante. No obstante, como al-
ternativa, pueden estar ambos inclinados respecto a

la rigurosa vertical, de tal manera gue un punto supe~
rior de cada eje de riro se halla situado més adelante,

respecto al sentido de traslacidn A, gue un punto infe-

rior del miamo.
La transmisidén de fuerza motriz o de aceig

naniento desde el &rbol de entrada 12 a los dos miembros

de'rastro 16 y 17 est4 construida y dispuesta de tal ma-

- 11 -
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nera que, al aplicérsele un accionamiento rotabtorio
fa dicho &rbol o eje 12, ambos miembros de rastro gi
ren en el mismo sentido, indicado por las flechas B

y C en la fig. 1, Une viga de sustentacidn 20 esen-
cialmente horizontal tiene uno de sus extremos sqiqé
do a la viga tubular 6 muy cerca dél extremo més-go§
terior de esta Gltima viga, de tal manera que la ci-
tada viga 20 se extiende en direccidn esencialmeﬁté‘
horizontal y perpendicular a la direceidén A. Hay ofra
viga tubular 22 que tiene uno de sus extremos asegurg
do a la viga tubular 6 y se halla dispuesta en pbqi}
cidén sensiblemente horizontal, de tal manera que las
dos vigag 20 y 22 estén en la relacibdn de convergen;
tes en el sentidg.que se aparta @e la viga 6. Las re-
giones extremasxlibreé de las vigas 20 y 22 llevan unas
orejas en las cueles se sogorta un pivote 21 de manera
que se extiende én direceidn sénsiblemente horizontal
y paralela a la direcciédn A, Hay un brazo tubular de
prolongacidén 23 y una viga tubular 24 que efectla un
empalme obliéuo o inclinado coh aquél, llevando ambos
unas orejas que también se aplican al pivote 21; y cuan
do la méquina se halla en posicidén operativa como la
ilustrada en la fig. 1 de los dibujos, el dbrazo de pro

loggacién 23 esthd en alineaocidén esencialmente rectili-

hea ¢on la viga 20 y la viga 24 estd en alineacidn esen

- 12 -
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cialmente rectilinea con la viga 72, I hrazo 2% y

la viga 24 no pucden mirvar hacia abajo hacta mis

alld de esta nosicibn de esencinl alineacién en tor

no al eje de piro del pivote 21, debido a 1a accidn

de tope entre los extremos de las vipas alineadas;

pero el movimiento de¢ siro hacia arriba en Lorno al

eje meométrico del nivote 21 puede efectuarse libreo-
mente, sin més que vencer la adcién de la gravedad.

Hay un tubo 26 de ajuste de longitud auve puede en-

tror y salir npor deslizamiento respecto al extremo
libre del brazo de prolongaci’dn 27, estando el extre

mo saliente de dicho tubo de ajuste 25 rigidamente
conectado a un tablero de segada 25 sensiblemente ver
tical, cuyo plano general es esencialmente paralelo a
1a direccién A. El brazo de nrolongacién 23 lleva un
pasador de bloques 27 u otro miembro de retencidn, obli
géﬁdose a la nunta del pasador de bloqueo & pasar a tra
vés de la pared del brazo tubular 23 y entrar en uno
cualquiera (seleccionado) de clerto nfmero de taladros
que hay repartidos a clerta distancia uno de otro, a lo
largo del tubo de ajuste 26, El taladro que se elija pa
pa la cooperacidn con el pasador de blogueo 27 regula
1a distancia desde el tablero de segada 25 al miembro
de rastro 16 mAs proximo. e nrefiere que los taladros

del tubo de ajuste 26 cooperen con la punte del pasador

-1% -
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de bloqueo 27 con cierta holmura, de manera que el

,tablero de segada 25 nueda hacerse mirar en torno

al eje geométrico del brazo de nrolongacidn 2% en

una extensidén limitada, con el fin de ayudar a adap-
tarse & 1as ondulaciones de la superficie del terre- |
no que puedan encontrarse durante el funcf@ﬁdﬁiéﬂ%ﬁ~g
de la miquina. Todas las partes 2%, 4, 25, 26 y e
pueden hacerse girar o volverse hacia arriba esen-
cialmente en 1802, en tormo al eje géométrico del -
inotg o pasador 21, con el fin de llevar dichas par
tés a una posicién en la ctial el tablero de segada 25
se halld encima del bastidor 1, en la qonéicién inéé-
tiva o de reposo.

Los miembros de rastro 16 y 17 de la mé-
quina de la figura 1, que son esencialmenté idénti-
668 en su forma de construccidn, se describirén ac-
to seguidd éon particular referéndia a las figs. 2 y
3 de loe dibujom, que ilustran el miembro de rastro 17,
Fl miembfo de rastro 17 tiene un cubo central 23 a mo-
do de manguito, mecénicamente giratorio alrededor del
eje geométrico 19 movido por la transmisidén de acciona
miento que incluye la caja 15 de engranajes. El cubo
28 a modo de manguito estd dispuesto de manera que pue
de:girar en torno a un &rbol o véstago grueso 29 con

la ayuda de unos cojinetes de bolas adecuadamente dig

- 14 -
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puestos, uno de los cuales. puede verse en la fig, 2

de los dibujos. El1 &rbol o vhstagn 22 estd rigida-

mente asegurado en la caja 15 de engranajes durante

el funcionamiento de la méquina, y su eje ceométri-

co longitudinal, vertical o esencialmente vertical,

es coincidente con el eje geométrico de rotacidn 19
del miembro de rastro 17. Debajio del extremo mis ba-
jo del &rbol o véstago 29 va montada a rotacidén una
rueda 31 de apoyo al suelo, por el interior del miem
bro de rastro 17, con la ayuda de un portarrueda 350
en horquilla que recibe entre sus ramas el eje de la
rueda de anoyo 31. Hay una pestafia anular 32 soldada

o rigidamente fijada de otro modo a la superficie ex
terior del cubo 28, en un lugar situado a corta dis-
tancie por enecima del extremo mbs bajo de éste, de tal
manera que el plano de la citada pestafia 322 es pernen-
dicular al eje de giro 19, teniendo la pectafia 32 una
cireunferencia o periferia exterior circular cuyo cen
tro de curvatura es sensiblemente coincidente con el

eje de giro 19. Una pluralidad de soportes %3 a modo

de radios tienen sus extréemos interiores atornillados

¢ aseguradon de otro modo, de manera soltable, a una
regibén periférica de la pestafa 32, a intervalos regu-
lares en torno a ella. Hay ocho de esos soportes 33 a

modo de radios, dispuestos a intervalos regulares en

- 15 -
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torno al eje de giro 19 (e ipualmente en torno al eje

‘de giro 18) en el ejemplo ilustrado en las figs. 1 a

5 de los dibujos, pero se insiste en que lo mismo po
drian disponerse los soportes 33 en un nfmero distin--
to como, por ejemplo, el de diez. Cada soporte 33 és-
t4 dispuesto en posicidn rigurosamente radial, en.él
ejemplo ilustrado en las figuras que acaban de citap
gej pero esto tampoco es esencial en modo alguno, v
ﬁuédén emplearse formas de construccidén en las quéZCQ
da soporte 33 est4 desgviado hasta cierto punto, éﬁ el

sentido de retardo o retroceso, esto es, de inclaira.

¢ién hacid atrds respecto a la linea exactamente ra-

dial que copte a su extrémidad mds interior ¥ resyeg
to al geritido de rotacién © (6 B). En la forma de rea
lizacibén que se csté describiendo, dada soporte 33 es
%ﬁ hecho de fleje o pletina de acero de resorte u otro
taterial- eldstico, y conformado y construido de mahera
aile se comporte con flexibiiidad cuando esté sometido

a los esfuérzos due actfien sobre el miembro de rastro

.17 durante el uso de la miguina, esfuerzos que se ama

lizarén nds adelante. Ia longitud de cada soporte 3%
és, de preferencis, emencislmente el 80% del radio del
miembro de rastro 17, y ha de tener un vglor no menor
que el 50% de dicho radio.

Los extremos de los soportes %% distantes

- 16 -
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del cubo 22 retienen una pared continua flexible 34,

"que puede estar hecha en forma de un solo conjunto

unitario o bien de cierto nimero de rorciones conec
tadas entre si que no r~resenten discontinuidades anre
clables en la superficie de la pared. Los extremos ey
teriares de los soportes %% estén atornillades o asegu
rados de otro modo, de manera soltable a una repidn de
borde superior de la pared %4, En una forma alternati-
va de realizacidn, los flejes o tiras de acero de re-
gorte o similares que constituyen los soportes 3% esg-
ﬁén sustituidos vor unos soportes 34 tudbulares rigi-
dos cuyos extremos radialmente interiores se hallan
rigidomente agegurados al cubo 28, Como nuede verse

en las figs, 1 v P de los 4dibujos, la pared 34 es de
confisruracidn esencialmente cilindrica recta y circu~
lar, coincidiendo sensiblemente el ele meométrico er-
guido longitudinal de este cilindro con el eje de piro
19, La altura de la pared 34, en direccidn paralela al
eje de giro 19, es de vreferencia no menor de esencial
mente el 15% del diémetro del miembro de rastro 17 v,
preferiblemente, no mayor de esencialtente el 25% de
ese diénetro, Farn 1a mayoria de los fines, se ha vig
to que es preferible une altura de pared de esencial-

mente 40 centimetros,

Lo pared 34 estd hecha de un material flg

- 17 -
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xible que.es, de preferenciz, tela, cavcho en lémi-

ne o un material pléstico sintético en lémina refor

zado, si asi{ se considera necesario, por medio de

tiras o alambres flexibles o similares. Puede usar-

se un material bastante ligero, tal como la lona, con-

© s6lo la condicidn de que la naturaleza del material.

sea tal que la regién del mismo sujeta a la aplicé#
cibén de un esfuerzo durante el funcionamiento de la
méquina pueda desviarse esencialmente en sentido ra-
dial hacia dentro o hacia fuera y/o hacia arriba o
hacia abajo, en direccidn mls o menos naralela al"eje
de giro 19, Pespecto a las regiones vecinas més o me-
nos inafectadas del material de la pared 34. Como ae
apreciard por la fig. 2 de los dibujos, el borde mis
inferior de 1la pared 34 estd situado én estrecha pro
ximidad respectb de la superficie del suelo durante
el funcionamiento de la méquina. El borde superior de

18 pared 34 puede estap aseégurado a los extremos 1li~

 bres de los soportes 3% similares & radios, de mane-

ra gencilla, mediante el recurso de doblar el extre-

"mo més exterior de cada uno de dichos soportes 33 ha

oia abajo en un éngulo de 90¢ y hacerle una anilla o

sgulero, Por estas anillas pteden entonces intfoducig

ge unos tornillos pequeiioé que pasen también nor unos

~ taladros practicados en coincidencia en la regidn de

- 18 =
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borde superior de la pared 34, como se ilustra en la

fig. 2 de los dibujos. Como se veri en dicha figura,

de preferencia se dispone una arandela o pieza simi-

lar por el lado del material de la pared 34 opuesto
al lado que se apoya contra el limite de la anilla ¢
agujero nracticado en el extremo doblado de cada sc~-
porte %%, de manera que, cuando se anriebte cada tor~
nillo, el material de la mared =4 quede sujeto entre
dos superficies metdlicas planas. Se prefiere, nero

no es esencial, disponer un miembro Ae refuerzo 35 na
ra tener 1la sgeguridsd de que la npared %4 no resulta
demasiado flexible. Este miembro de refuerzo 35 (fig.
2) es de configuracibén circular y estd contenido en

un plano esencialmente pervendicular al eje de giro 19,
siendo el centro de curvatura del miembro 35 en esen-
cia coincidente con dicho eje. £l miembro 35 se halla
situado =& un nivel horizontal, por encima del borde més
bajo de ia pared 24, que esté a no menos de esencial-
mente el 25% y no més de esencialmente el 50% de la dig
tancia entre los bordes nhs bajo y mhs alto de dicha
pared. De hecho se prefiere una distanéia, por encima
del borde més bajo de la pared %4, de esoncialmente el
40% de la distancia entre dichos bordes més bajo y més
alto. Zl miembro de refuerzo %5, de nreferencia, estd

hecho de un fleje o nletina de acero de resorte que ten

~ 19 -



ga sensiblemente el mismo grado de flexibilidad que
-el fleje o pletina del cual se havan hecho los so-
portes 3% en la forma de realizacidn ilustrada en
las figs. 1 a 2 de 1los dibujos. Con esta Torma pre-
5 ferida de construccidén del miembro %%, el fleje del
cual estd hecho se disnone de $al manera que los la
dos mls largos de su seccidn recta transverszal alar
gada estén paralelos al eje de -giro 19.
Una regidn inferior de la pared 34 estd
10 provista, todo alrededor de su perimetro o circunfe-
rencia, de gran nimero de dientes o plas dispuestosv
por grupbs 36. In la forma de realizacién ilustrada
en las figuras 1 a 3 de los dibujos, hay treinta.y f
dos de estas plas dispuestas en dieciséis grupos,‘ég
15 da uno de 16§ cuales comprende dos phas, estando los
grupos repartidos a cierta geparacibén angular unos
de otros en la pared 34, en torno al eje geométrico
19, o gsea a intervalos de 22 1/22, las dos pfiag de ca
da gruno 36 estdn contenidas en un plano vertical o
20 esencialmente vertical correéspondiente, Cada pfia tie
he una longitud no menor de esencialmente el 10% y no
mayor de esencialmente el 159 del radio de la pared
34, prefiriéndose una magnitud de esencialmente el
12,5% de dicho radio. Como puede verse por la fig. 1

25 de los dibujos, las phas de cada grund 36 estén dis-

25-1-75 ' - 20 -
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‘puestas con cierta ineclinacidén hacia atrls respecto

"a los sentidos de rotacién B y C previstos para los

miembros de rastro 16 y 17, Como se ve en la fip. 1

de los dibujos, cada pha tiene de prefercncia una ip
c¢linacidn angular de eseqcialmente 452 respecto a mna
linea radial que corte al extremo interior o de raiz

de dicha linea (ésto es, que nase por el nunto de unidn
de la misma con el material de la pared 34), vero tanm-
bién podria usarse una inclinacién angular de cualquier
valor comprendide entre esencialmente %02 ¥ esencialmen
te 602, Como se apreciard también de modo evidente por
las fipures 2 y 3 de los dibujos, las plhas de cada @fg
po 356 estdn inclinadas hacia abajo, en direccién a sus
puntas o extrem;dades libres mhs exteriores a partir

de los puntos ﬁorﬁlos cutles pasan a través del mate-
tial de la pared 34, y se prefiere queé los ejes geomé
fricog longltudinales de las pﬁgs formen Angulos com-
prendidos entire esenclalmente 102 y esencialmente 308
‘con la superficie del terreno, | '

Las dos phias de cada grumo 35 estén asegu-
radas en posicidn por el interior de la pared 34, como
puede verse del mejor mode en la figura 3 de los dibu-
josf Consideradas hacia dentro, a partir de los puntos
pof‘los cuales penetran las pllas a través del material

de la pared 34, estén dobladas una hacia otra formando

-2] -
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unas primera porciones de anoyo o sustentacidn 37

que se extienden esencialmente en direccidn coaxial

~

paralelamente al eje reométrico 19 (o 18). Los ex-
tremos de las primeras norciones de apoyo 37 que
5 estén alejados de las nartes o porciohes de las phus
que sobresalen hacia fuera trabajando el producto ¢
recoleceidn, estén doblados o vueltos hacia atrés
respecto al sentido C o el-B, formando &ngulos qﬁe.tr
' no han de ser menores de esencialmente 1002 ni mayc-
10 | res de esencialmente 1502, con el fin de formar unss
segundas porciones de apoyo 38 de las pfias que con-
vergen entre s{ y forman una curva suave, . adapténdg
se a la curvatura de la superficie interior del mqa;
terial de ld pared 34, Los extremos proximés de'lés
15 dos segundas porﬁiones 38 de pha estén conectados eé
tre si de ménera enteriza por una parte curvada en
arco, que absrca un arco muy préximo a los %602 res-
pecto a su centro de curvatura, yeﬁdo egsta parte fiw
Jjada en su sitio respecto a ia pared 34 por medio de
20 in tornillo corto 40 introducido por un taladro prag
ticado eil la pared, y de uné arandeia ae réténéiéﬁ 29
que, de preferencia, tiene un labio o reberdes que Abag
ca la parte curva del material de las plias conectando
éqtre s{ las porciones de avnsyo 38. Las porciones de

25 anoyo primera y segunda (37 y 38) de las phas y 1a par

25-1~75 - 22 -
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te curvada en arco que las conecta entre si de ma~

- nera enteriza son simétricas respécto a2 un plano

perpendicular al eje 17 o 19 ¥ que contiene el eje
longitudinal del tornillo 40 correspondiente., Las
segundas porciones 38 de apoyo de plha tienen entre
esencialmente dos veces y esenclalmente tres veces
la longitud de las primeras porciones 37 de apoyo de
pila. Como las porciones 37 y 35 se anoyan contra la
superficie intérior de la pared %4, las dos phas del
grupo 35 quedan retenidas contra des-lazamientos ver
ticales y horizontsales respecto a la nared 34 a con-
secuencia de las fuerzams que acthan sobre ellas y =o
bre la pared 34 Aurante el funcionamiento de la uwé.
quina, Las porciones de anoyo o sustentacidn 37 y 38
estin situsdas pof delante de los tornillos 40 con
regpecto & log sentidos de giro B y C previstos, pe-~

ro las partes de trabajo de las plas, que sobresalen

lacia fuera, se hsllan en cambio orientadas hacia atrés

respecto a dichos sentidos, & nartir de los puntos por
los cuales las pfas de los grupos %% pasan a través

del material de la pared 34,

La fim. 4 Ae los dibujos ilustra una forma

modificada de miembro de rastro en la cual hay una nlu-

ralidad (seis, wor ejemplo) de radios 41 rigldamente

aseguradds a la narle alta de 1a pestafia %2 por soldeo
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o similar. Los radios 41 estén repartidos a interva-

los regulares de separacidn mutua en torno al eje de

‘giro 18 (o 19) y sus extremos interiores, si asi con

viene, pueden ir también soldados o rigidamente ase~

gurados de otro modo al cubo 28, Cade radio 41 se’ex: -
tiende radialmente respecto al eje de giro 18 o 19:
correspondiente, con su eje peométrico 1ongitudinaii,

contenido en un plano pernendicular al citado eje .de

giro 18 o 19, siendo cada radio 41 de una forma de

- gonstruceidn rigida tubular. El interior de cada ra-

dio 41 esté provisto de un brazo extensible o "teles

“cbpico™ 42 de prolongacién desplazable, habiendo un..

nuelle helicdidel de traceibn 43 tendido o estiradog;
por el interior del radio 41, entre el extremo inter
no de dicho brazo 42 y un anclajée asegurado &l cubo 28,
Los extremos interlores dé los muelles 43 van conecta-

do6s a los énclajes dispuedtos en el cubo 28, antes de

' que los ¥adisd 41 se sujeteri a la pestadid 32, o a ia
‘pestana 32 y al cubo 28, Se pre%én unios topés, no visi
bles en 12 fig: 4 de los Aibujos, para impedir que los

brazos de proléngacibn 42 lieguen & salirse en sentido

" awil de los correspondientes radios 41, Ia fuerza de ca
" da muelle 43 es tal que, cuando el miembro de restro op

rrespondiente estd rotacionalmente en reposo, cada bra-

zo de prolongacidn 42 se halla situado casi completamen



te dentro del radio 41 correspondiente, Cada radio 41
| ,tiene una longitud de un valor compréndido entre esen
cialﬁente el 40% y esencialmente el &0% del valor del
| radio del miembro de rastro del cual forma parte, y
5 ~ cada brazo 42 es sensiblemente de la misma longitud
que el radio 41 correspondiente. El extremo exterior
de cada brazo 42 estd provisto de una anilla 44 correg
pondiente, y hay un trozo corto de cahle de acero &5
. que se extlende en conexibm articulada entre dicha ani
lé . 1la 44 y otra anilla 46 que va soldada a un soporte de
sujecidédn o abrazadera 47, de configuracidn en U inver-
tida, f£ijJado en torno al borde superior de la pared 34
por medio de un tornillo 48 que ge extiende traﬁsversa;
_ mente entre sus ramas y a través del material de l= pa-
15 °  red 34, Los tramés- de cable 45 que conectan entre sf
" por articulscidn las anillas 44 y 46 permiten que la
pared 34 se mueva hacia arriba y hacia abajo, hacia den
tro y hééia fuera y también tangencialmente respecto al
resto del miembro de rdstro, estando él movimiento ha-
20 | cia dentro y hacia fuera permitido #ambién por 1la dise-
~ posicién extensible de los brazos 42 en los radios hue~
'V:ccs 41. Los grupos 36 de phas estén constrﬁiéos ¥ 8uje=~
tos en posicién exactamente de la misma manera gque ya ge

ha descritio con referencia a las figs. 1 & % de los dibu

25 jos.
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La fig., 5 de 1ns dibujos ilustrs una for-

ma de construccidn de miembro de rastro en la cval la

pared 34 es de confipuracidn troncocdnica, ¥ no de
configuracibén cilindrica recta v cireular. Ia cvispide .
de la figura cénica imaginaria de la cual“fﬁfmagﬁi?te
la pared 34 estd situada muy por encima de la pesiéﬁa'
32, en una posicidn esencialmente coincidente con.el-‘
eje de giro corresmondiente 18 o 19, El Angulo en 2l
vértice de esta clsvide imaginaris es ho meror de;éseg
cialmente 209 ni mayor de esencidlmente 402; El bbfde
superior de la pared 34 estd conecctddo a la pestéﬁé 22
por medio de una pluralidad de varillas o nletihés:de
acero 49 que tienen unas anillas formadas-en sﬁéjéﬁtrg
mos opuestos, Una repién circunferencial del cuba %2
tiene formadd unh mimero corréspondiente de orificios

o taladros pdra cooverar formando articulacidn con las
anilias de los extremos interiores de las varillas o
plétina§~49, y lag anillas dé los extremos exteriores
de las mismes cooperan cdon uUnos taladros practicados

en unos soportes 50 que se exXtienden perpendiculares

al eje .18 o al 19, Cada soporte 50 es enterizo éoﬁ'uno
de los soportes de sujecidn o de abrazaders 47 anterior
mente menciohados, que va fijado en rosicidn de 1la mis-
ma menera ya descrita con referencia a la fip, 4 de los

dibujos. Cada varilla o pletina 49 tiene una longltud
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de un valor comprendido entre esencialmente el 40%
¥ esencialmente el 50% del radis méximo de la pared
34, Las conexiones de articulacidén de las varillas

0 pletinds 49 al borde superior de la pared 34 ege
t&n situadas directamente por el interior de dicho
borde superior, y la sujecidén de los grupos 36'da{pﬁas
a la pared es sensiblemente idéntica a la que se-ha
descrito mis arriba, con la excepcidn de que los do~
‘bleces del material de las pfias en los lugares en que
éstas penetran & través del material de la pared 34
estén anpularmente modificados vars adantarse a la
configuraeién troncocdnica de la paréd 34, lo mismo
que sucede con las longitudes relativas de las phae
superior e inferior de cada grupo.

Ia figura 6 do los dibujos ilustra otra
forma de construccién adiciohal de miembro de rastro,
en la cual hay una regidn exterior cirecunferencial o
perifériéa de la pestafia 32 provista de una plurali-
dad de manguitos de sujecién S1. Los mangultos 51 re
ciben unas varillas cortas 52 correspondientes cuyos
extremos radialmente més exteriores llevan unas juntas
de rbtula esférica 5% due esbablecen unas conexiones

dé srticulacién ¢on los extremos internos de unas va-

f»ril}as de acero 54, Los extremos radialmente exterio-

red de las varillas de acero %4 estén conectados por -

!
)
~J

1
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medio de otras juntas 55 de rdtula esférica a unes

varillas cortas 56 cuyos extremos exteriores, a su

vez, van asegurados a las bases de unos soportes o
abrazaderas de sujécidén sewejantes a los anterior-
mente descritos 47. Dichos sonortes abrazan el bor-
de superior de la nared %4, con la ayuds de los tor
nillos 48, Las juntas de rétula 53 y 5%, 1nterlor y

exterior, permiten ambas un movimiento universal de

. arfiéulaéién'enﬁre las varillas 52/54 y”54/56 réé:

pectivanente, halllndose las juntas exteriores 55 si

tuadas muy préximas al borde superior de 1a pared 34,

. Cada varilla 54 tiene una longitud de un valor comt

prendido entre esencialmente el 50% y ésencialmena
61 60% del radic de la pared 34, pared que és e ‘con

figuracibn sensiblemente ¢ilindrica, recta ¥ clrcular,

‘en la forma de realizacidn de la fipg. 6

la fig, 7 de 168 dibuibs ilustra una for
mé de ajecucién de miembro dé rastre en 1la éual el o,
tremo inferior del cubo 22 estd provisto de una plura
1idad de radios 57 (por ejemplo, de euatro o seis),
gituadoes a intervalos anpulares regulares en torno al
ede de giro correspondiente, 18 o 19, y dirdgidos to-
dos hacia abajo en direccidn a la superficie dei terre
no, & partir del cubo 28, formando un Angulo de esen-

eialmente 452 gon el eje de giro 18 o 19 en cuestidn.,

- 28 ~
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El extrenmo mis bajo y radialmente nés exterior de ca

_da radio 57 estd nrovisto de un &rbol o eie mecénico

58 de articulacidn corresnondiente, cuyvo eje geomé-
trico de giro esté contenido en un plano perpendicu-
lar al eje de rotacién 18 o 19. Los ejes de giro de
los &rboles 58 estén separados nerpendicularmente_de
los ejes de giro 18 y 19 corresnondientes, por unas

distancias cowprendidas entre esencialmente el 20%

' y eésencialmente el 30% del radio operativo de la wa=~

red 34, nrefiriéndose und distancia que sea sensible
mente igual 4l 25% de dicho radis. In torno a los
ejes de articulacidn 53 van montados, ds modo que due

- der girar, unos brazos de prolongacidn 59 hechos de

varilla rigida 6 de tubo, habiendo unos muelles Ge ten
sibén 60 atirantados entre unos puntos de anclaje situa -
dos en los radics 57 y los correspondientes brazos 59,
que tienden a hacer girar dichos brazos 59 hacia arri-
ba, en torno a los ejes 59, hasta unas posiciones co~
rresvondientes a la ilustrada con lineas de trazo in-
terrumnido en la fig., 7 de los dibujos para uno de ta
les brazos. Al extremo libre exterior de cada brazo 59
va conectado und de los extrenmos de un miembro flexi-
ble pero inextensible de forma de ¢adena 61, v el e~
tremo opuesto de dicha cadena 61 estd conectoado a una

pletina de refuerzo 52 correspondiente que se extiende
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en posicidén sensiblemente vertical hasta la suverfi- -
cie interna de la pared cilindrica circular y recta
34, en la relacién de esencialmente paraslela &l co-
rrespondiente “eje de rotecidn 13 o 19. Las tiras de
refuerzo 62 sirven para prevenir una deformacidn lo-
cal excesiva de la pared 34, y cada una de e11a§:£ﬁ§
ne esené¢ialmente una forma de L en seccidn recta;}con
una rama o ala de la L suiets a la pared 34 en uha
pluralidad de puntos repartidos Verﬁicalmeﬁ%é, mien-
tras la otra rama se extiendé esencialménte en sénti

do radial bacia dentro, en direccién al correspondien

- te eje de rotacidn 18 o 19, para su conexidn & la co-

rrespondiénte cadena 61, ségfin lo ilustrado en la fi-
gura 7. Como 86 observard, las cadenas 61 estén conec-
tadas a las plétinas de refuerzo 62 en lugares que se

hallan aproximadamente a mited de camino enérerlos bor

 des mis alto y mAs bajo de 1la pared 3i.

Cada radio 57 lleva un tope 63 corresnons
diente que, como se desprende evidentemente de la fig,
7, esta dispuesto en el trayecto ascendente del movi- »
miento de giro o articulacidén del brazo de nrolonga- -
cidn 59 éorrespondiente, en posicidn tal queé imnide a
dicho brazo girar hacia arriba, en torno a su eije de
arFiculacién 58, més alll de una poéicién Ccorrespon~

diente a la ilustrada Goh linea interrumpida, respecto
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a uno de los brazos 59. In esta posicidn ilustrada,
. cada brazo 59 se extiende sensiblemente paralelo al

~ eje de rotacién correspondiente 18 o 19,

¥n el uso de la méquina de rastrillar,
equipada con miembros de rastro_lO y 17 de uno de
los géneros descritos con referencia a‘las figs. 1
a 7 de los dibujos, el tractor 2 u otrs vehiculo de
trabajo Pemolca la mAquina por el ¢ampo, en la direg
cldén A, sobre sus dos ruedas de apoyo o rodadura %1,
El caballebe o miembro de acoplamiento 3 ésté conec-

tado al enganche o dispositivo elevador de tres pun-

tos de la parte trasera del tractor 2 o vehiculos. co~

rrespondiente, de la manera que se ha descrito, y el

&rbol o eje rotatorio de entrada 12 de la caja 1. de
engranajes‘se @al;a en conexién de conducido con el

brbol de tomaﬁde:energia del propio tractor 2 u otro

‘ Vehiculc, por medio deirérpbl de transmisidf interme

dL0 13 de Eipo extensivie o telesobpico. Loa miembros
de transmisién de la caja 1l de engranajes, la viga
tubular 8 y las cajas 14 y 15 de engranajes hacen que

los cubos 28 y los miembros de rastro 16 y 17 giren

‘ en el mismo sentido (B y C) segfn lo indicado por me-

s

-, 25-1-75

bgdio de flechas en la fig. 1. Las fuerzas cehtrirugas

engendradas por la rotacidén de los miembros de rastro

16 ¥ 17 actfian sobre las naredes 34 y les hacen adop-

- 31 -
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tar su configuracidn troncochnica (fir. 5) o bien de

~cilindro recto circular, sirviendo las naredes %4 ade

més de pina para los dos miembros de rastro 16 y 17
que llevan los grupos 36 de nhas. Las Tuerzas centri |
fugas engendradas por la rotacidn llevan asimismo ios
soportes 33 (fis, 2}, las varillas o nletinas QQi(iig.
5) y las varillas de aceros 54 (fig. 6) a unas pozicio-
nes en las que Se extienden casi Dérpehdicularméﬁté;a
los correspondientes ejes de rotacidén 15 y 19. En.la
forma de realizaci6n de la fig. 4 fe los dibujos, las
fuerzas centrifdgas actlian sobre la nared %4 y los bra
zos 42, y hdcen que estos (ltimos se muevan radidiﬁen-
te hacia fuera contra la accidn restrictiva de ]o§ mug
lles 43, La posicibdn real y efectiva de érolongacién

de cualquier brazo 42 en eualquier instante elegido vig
ne gobernada por la velocidad de rotacidn del miembro
de rastro en cuestidén y por la fuerza del muelle 4% co
rredgpondlente gie se onone al meovimiento del braze 42
hacia fuera, oroducido por la fuerza centrifuga, Nor-
malmente reina un estado de equilibrio entre estas fuexr
zas opuestas, durante el funcionamiento de la méguina,
Las fuerzas centrifugas que actian sobre la pared 24
hacen también que los cables de acero 45 adopten unas
posidiones eén las que sus ejes geométricos estdn esen=~

¢ialmente contenidos en un nlano nerrendicular al co-
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rrespondiente eie de rotacidn 1R o 19, En 1a fornma

de realizacibn de la fip. 7 de los dibuios, las

. fuerzas centrifugas que se ceneran vencen la ac~

cidén de los muelles de traccibdn 6C y hacen que los

brazos 52 giren hacia abzjo, en torno a los ejes

‘mecénicos de giro 58, hasta que sus ejes peombtri--

cos longitudinales estér sensiblemente contenidos
en unos planos nervendiculares a los ejes de rota-
cidén 18 y 19 corresnondientes. Los muelleg 60 sir-
ven-efectivamente tan sdlo para mover los brazos 59
y las partes que en éstos van montadas, llevédndolos
haeia arribs heste una posicidn inactiva cuando loaz
miembros de rastro 16 y 17 corresrondientes se hallan
rotaciondlmente en renoso.

Como. se observard, el borde més bajo de
cada pared flexible 34 ejécuta un movimienbto de rota

¢16n sobre la sunerficie del terreno en el sentido

" Bo O y; simulténeamente, un movimiento lineal o de

‘traslacién en el sentido A, cuando la mAquina estd en

usds, En las formas de reallzacidén hasta aqui descri-
tas, el horde mls bajo de cada pared flexible 34 se
halla situado en muy estrecha nroximidad respecto a
la puperficie del terrsno, haciéndome deptacar que
lag paredes flexibles 34 actGan de por si como miem-

brgs deshlazadores del nroducto de recoleccidn.

- %% -
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Aun cuando la totalidad de la superficie exterior de
cadaApared 34 es capaz de desplazar, y asi lo'har&, ~
el heno u otro producto de recoleccidn al que se apli
que, es conveniente reforzar el agarre de las superfi
cies exteriores sobre el producto de recoleccidn, me--
diante el recurso de dotar a dichas superficies dﬁfﬁna
pluralidad de salientes, Tales salientes pueden estar
realizados en forma de cortas phas como las qiie se han
deserito y se han ilustrado en las figs. 1 a 7 dé'lbs
dibujos, estando dichas phas dispuestas en ios grupos
35, pero el uso de plias no es en modo alguno esencial,
pudiendo habilitarse unos salientes o nrolongaciones

de agarrée del vroducto de recoledeidn en las paredes 34,
en forma de gran nimero de cuchillas, paletas o simila-
res en forms de placa que se extiendan mbs o menos ra-
dialmente. Los saliemtes o nrolongaciones de las suver
fiéies exteriores de las parédés 34 acrecientan grande
mente ld. aptitud de dichas paredes nara désplazar el
heno u otro prodvcto de recoleceidn al que se aﬁliquen
¥, ¢on referéncia a la fim, 1 de los dibujés, el miem-
bro de rastro 17 desplazard el heno u osro producto de
recoleccidn con el que se encuentre durante su avance
en el sentido A; ec¢hdndolo lateralmente hacia la izquiep
da rezvecto a oge sentido, en direcceidn al mlemdbro de

roastro 16. Como acaba de decirse, los grupos 36 de plas



avmentan graondemente el amarre de laz miembros de

rastro 16 ¥y 17 sobre el heno u obtrs ~roducto de

recoleccidén con el que se encuentren ners, sesfin
se ha visto, la lon~itud de los salientes o rrolon
5 gaciones, en este caso los grunos 36 de phas, pue-
de ser francamerte neruefa en comparacidén con la
longitud de les plias gue se emnlean en las méquihi
nas rastrilladoras usualez que tienen nor lo menoa
un miembro de rastro capaz de girar en torno a un
1C eje reométrico sensiblemente vertical, o al menos
erguido.
£&1 heno u otro nroducto de recoleccién
desplazado por el miembro de rastro 17 de la méquina
de la fig., 1 hasta 1a veribén comprendida entre los
15 dos miembros de rastro 16 y 17 es adicionalmente deg
plazado por laz pared 34 y los grupos 36 de pllas del
miembro de rastro 16, efectulndose tal desplazamien-
to en general en el sentido B y hacia el tablero de
segada P5. El heno u obtro nroducto de recoleccibn apg
20 rrado tiende a soltarse del miémbro de rastro 16 en
une repldn del mismo situads en el costado izquierdo
del mismo y Justamente Adetrhs del brazo de nrolonpa-
cién 23 visto en la figz., 1 de los dibujos y con refe

rencis al sentido A, La liberacidn del nroducto de rg

25 coleceidn en esta reridn viene facilitada por la dis-

| w4
5=
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posicidn inclinada hacia atris (respecto al sentido

B) gue tienen las pfias de los grunos 36 arriba estn
'y

-diados. Como se apreciard, la regidén de la libera-

cién del producto de recoleccidn que acaba de estu~ ~

© diarse no se halla muy netamente definida; y~vafiaré

‘considerablemente teniendo en cuenta la naturaleza .

y densidad del producto de recoleccién de que se tra

 te, su contenido de humedad, la velocidad dé rotacién
'5dé 103 miembios de pastro 16 § 17 y otros faétoreé\'“
 opeérativos. No obstante, hablando en terminos genera-
Ales, el producto de recoleccidn desnlazado por ambos
" ‘miembros dé vastdo 16 y 17 se depositd en una faja,de
| _?terieﬁé éuyas orillas vienen definidas por el téblefb

aé segada 25 y por una lines tangencial al miembro de -

quierda (respecto al sentido A) dé dicho miembro de

,rastro y qle se extiehde paralelamente al tablero de
. segada 25, viété en la fig. 1. COomo #é observard, la
anchura de 1d Segdda o hilera de producto de recolece

cidn cortado as{ formada puede ajustarse hasta cierto

punto moviendo para ello el tubo de ajuste 26 hacia

dentro o hacia fuera respecto al brazo de prolongacion‘

23 con la ayuda dél pasador de bloqueo 27 u 6tro miem-
bro. ajustddor equivalente, La méquina ilustrads en la

fi#. 1 de 1os dibujos, semfin se ha visto en la préetis

- %6 - .

' Ajrastro 16 y a sus grupos %6 de puas, situada & la iz~ :

i
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ca, produce resultados comparables a los obtenidos

rpor medio de un rastro de entrega lateral de tipo

usual,
Como cada pared %4 es ilexible en los

sentidos tanto radial como axil respecto al corres-
pondiente eje de rotacidn 18 o 19, el borde inferior
de la misma puede adaptarse fécilmente a las ondula-
ciones de la superficie del terreno {ue s¢ encuentren
durante el trahajo y, en cualquiera de las condiciones
operativas normales, no tenderd a salirse de la posi-
cibén de apoyo o de estrecha nroximidad con respecto a
la superficie del suelo, aun cuando se tropiece con un
terreno bastante ondulante., .sto es Ilmportante porque,
de lo contrario, tenderian a dejarse detrés cantidades
apreclables de,heﬁb u otro producto de recoleccidn, en

las depresiones del terreno y similares. In virtud de

la provisién de los soportes elésticos 23 (fig. ), los

cables de acero 45 (fig, 4), las varillas o pletinas 49
(fim, 5) o las varillas S4 (fig., 6), cada pared %4 es
susceptible de ser completamente desplazada en posicidnm,

respecto al correspondiente e¢je de rotacidn 18 o 19, Ias

- paredes 34 no tienen que moverse necesariamente a lo lap

go de dichos ejes de giro, paro wueden inelinarse en top

' no;a los mismos a consecuencia de los fuerzas ejercidas

excéntricamente sobre las regiones de borde inferior de

-37 -
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¢

las paredes. Debido a la formacidén flexible de cada
pared 34, pueden ocurrir en ella fécilmente deformg
ciones transitorias localées, sin que se produzcan

dafios, cuando, por ejemplo, se tropieza con un obs-

theuls. Es més, vna parté de cada pared 34 puede ple

‘garse hacia arriba hasta cierto punto respecto a laé_

partes de paréd vecinas; nara asi deformar transito-

A . " L . _— - ; ; ..."' l""»’
riamente la confipuracidén tronéocdnica o cllindrlga

_eircular Pectd adoptada por la pared entera cuando ia

méquina estd en uso y la pared no se halla éometidé'é”
fuerzas defledtoras. Las paredes 54 vuelven a adapbar
con gran rapidez la confimuracidn que tenian antes;ge
su desviecidn o deflexidh, bajo la accidén de las fuer
zas centrifﬁgas que se generan durante la rotacidn_ de
trabajo, ihmediatamente que se haya pasado el obsféég
lo o similar que ﬁaya producido 14 desviacibén deformapn
te. El borde més inferior de cada pared 34, pues, se
aparta aal de su contacto ¢ su estrecha proximidad con
respecto a8 la superficie del terreno en un minimo abso=
luto de tiempo, de tal modo quie es muy poco 6 ninguno
el heno u otro vroducto de recoleccidn que se deja de-
trds en la condicibén de ho desplazado. -

Ta forma de realizascién de miembronde
Pastro que se ilustra en 1a fig. 7 de los dibujos es

uné forma preferids de realizacidén én la cual, como se

- 33 -
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observard, las conexiones efectuadas por medio de las
cadenas 61 a los brazos 59 se hallan situadas a mitad
de camino entre los bordes més alto y mis bajo de las
paredes 34. Ista forma de construccién da por resulta
do una posicidn muy estable de cada pared %4 durante

el funcionamiento, siendo las paredes %4 completameﬁ—
te'desplazables en virtud de sv coneridn a los radibs
57 por medio de las cadenas 61, flexibles perc inex-

tensibles, ¥y de los brazos 52 montados a rotacidn o

~articulacién. Ia repidn de borde inferior de cada pa-

red 34 es capaz de adaptarse fédilmente & las ondula-

olones de la superficie del terreno, de la manera es-

' fudiade mis arriba, en la forma de realizacibn de ia

fig. 7, pero estavfacilidad,'si se quiere, puedé-sef'

mejorada todavia més omitiendo para ello una parte in

ferior de cada pléetina de refuerzo 62 sin alterar el

_- punto de aplicacién de la cadena 61 correspondiente a

dicha pletina, La regidén de borde inferior de cada pa
red 34 geré entonces comnletamente flexidble, en todos
los puntos de su entorno, El miembro de refuerzo %5 em

pleado eén la forma de realizacidn de la fTig: 2 de los

" daibujos, por la misma rasbn, se halla dispuesto en un

nivel de la pared 34 correspondlente superioi al de la

_reg;én de la pared que normalmente se encuentra con el

~ heno u otro producto G¢ recoleccidén., ILa provisidn de
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vartes tales'como los miembros de refuerzo 35 o las
pletinas de refuerzo 62 da la seguridad de que las
{paredes 34 no se doblarén excesivomente cuando di-

chas paredes sé hagan de materiales muy delgados y/o

de poco peso. Las construcciones de miembro de ras-
tro hasta aqui descritas, no sdlo son adecuadas pa;{.
ro su empleo en mAgquinas dotadas de dnz o mAs mieﬁj
bros de rast¥o que giren en el mismo sentidos, tales
como la idquina ilustrada en la fir. 1, sino que tdgw
bién son adecuadas nara uso en miquinas en las duef“”
dos o mis miembros de rastro giren en sentidos opies
_tos durante el fupcionamiento, 0 en mAgquinas que‘egf
pleen solamente un Gnico miembro de rastro. 7

Cuando se quieran llevar al reposo los

miambrqs dé rastro. 16 v 17 de la méquina ilustreda en
la fig. 1 de los dibujos, se sube el enpganche o dispo
gitive elevador dé tres puntos del tradtor 2 u otro
vehicule de trabajo, anbes o en el momento dé interrum-
pir el suministro de fuerza motriz a dichos miembros de
rastro., Fl miembro de rastré ilustrado en la fig., 2 ten
_dré esencialmente la misma configuracidn cuando esté en
reposo que cuando esté girando, con la salvedad de que
el peso de la pared 34 produciré usualmente cierto gra-
do de deformacidén eldstica hacia abajo, en los soportes

%%'a modo de radios. Cuando el miembro de ragtro iluse

- 40 -



trado en la fig. 4 de los dibujos esté rotacional-
mente en reposo, los muelles 43 retirardn los bra-
zos de prolongacidén 42 hacia dentro, metiéndolos en
los radios 41, y el difdmetro del miembro de rastro
5 se reducird aproximadamente a la mitad del didmetro
que tenia durante el funcionamiento. Cuando el miem ..
bro de rastro sea levantado por el enganche o dispo
sitivo elevador del tractor 2 u otro vehiculo, los'i
. -cables 45, o las pletinas equivalentes, ¢olgarén ﬁg
10 c¢la abajo a partir de las anillas 44 de manera que .
el borde superior de la pared 34 estar& a menor ni-
vel que los radios 41, halléndose éntonces la naréd :
34 en la condicidn de extensamente plegada. Cuando -
‘el miembro de rastro ilustrado en la fig, 5 de los
15 dibujos esté rotacionalmente en reposo y sea levan-
tado por el enganche o Aispositivo elevador de tres
o puntos_qgl tractor 2 u otro vehiculo, las varillas
:, o pletinas 49 c6lgardn hacis abajo en la relacién de
més o menos paralelans con el eje de rotacidn corres-
20 pondiente, de manera que la pared 34 estarid plegada
‘en marcadisina extensién, y su didmetro se verd muy
" peducido en dommarseidn con el Albmetro que tiene du
- rante el funclonamiento. Las observaciones qﬁe acaban
~ de hacerse en relacidén con la forma de realizaciédn de

25 la Eigura 5 de los dibujos tienmen aplicacién igualmen

25-1-75 A ~ 41 -
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- a

te a la forma de realizacibn de la fig. 6, en la que

las varillas 54 cuelgan hacia abajo a nartir de las

Juntas de rétula esférica 53 cuando el miembro de rag
tro se halla levantado 7 estd robacionalmente en repo
so. En la forma de realizacidén de la fig, 7 de los 4i.
bujos,; los brazos 59 giran automiticamente subiendod. a
unas posiciones similares a la rerresentada con 1iné&s

de trazo inbérrumpido en dicha fisura, respecto z uno

[e:3}

ellos; bajs la accidén de 10s muelles 80, en cuanto
la velocidad de rotacién de los miembros de rastro de-
cae por bajo del valor necesario para generar unas fTuepr

zas cenbrifugas que superen la de aquellos muelles, Tdl

. .como se ilustrs, las cadenas 61 cuélgan hacie abgjé_degi
de los ektrenos de los brazos 59, reduciéndose conside-

: rablemente el difmetro del niembro de rastro en compara

¢ién cof su dibmetro de trabajo, y adoptando la pared
34 automAticamente una confizuracién de plegada, Como

se observaré en la forma de realizacién de 1a fig. 7,

" 1la pared lévantada %4 no rodeard ni se apoyari contra

las partes inferiores del miembro de rastro y, con es-
ta forma de realizacidén, no es rigurosamente-necesario
levantar la miquina aparténdole de tédo contacto con el
suelo con fines de transporte, aun cuando en la précti-
ca se adophe usualmente la posicidn de levantada para

ei transporte,
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Las formas de realizacidn ilustradas en

+lasg figs. &, 5, 6 y 7 son particularmente adecuadas

para su uso én miquinas en las que e emplea una plu
ralidad de miembros de rastro, ya que aquellas for-
mas de realizacidén tienen la ventaja de que, ¢uandou

los miembros de rastro estin rotacionalmenté en re-

poso, sus didmetros se reducen apreciablemente en com

paracidén con sus didmetros de trabajo. Como consecuen

cia, la anchura de transporte de una méquina como és-

te en insctividad serd usuaimente mucho menor que la

anchura de la misma en funcionamiento., ILas formas dé
constriceidn gue acaban de méncionirse son igualméhté
ventajosas para uso en mdquinas de un solo miembidf&e
rastro, cuyos miembros de rastro tehgan anchuras de
trabajo maydres qde los trayectos de recorrido de los
tractores u otres vehiculos que las hagan funcionar,
La manera de sujetar en posicidén los gru
pos 36 de plias, que: se ha descrito oon particular refe
rencia 8 la fig, 3 de los dibujos, estéd particularmen-
te destinada a proporéionar una conexidn estable de ca
da uno de dichos grupos con respecto a la parte de la
pared flexible 34 de la cual se halla cerca .dicho grue
po. las partes de apoyo primera y segunda, 37 y 38, de
las plas se apoyan contra la superficie interior de la

pared 34 y, cushdo las pfiags desplazan el vroducto de re

- 43 o
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"la sustenticidn satisfactoria del grupo 36 de pﬁaérf

coleccidn o se hallan sujetas a otras fuerzas duran-
‘te el funcionamiento de la mAquina, dichas partes 37

¥y 38 se ven oblipadas a ir contra la superficie inte

- rior de la pared 34, Las wnartes 37 y 32 y 1a narte

curva que las conecta entre si se hallan diSversas ...
en toda uné &rea apreciable de la pared 34 y se ex~
tiefiden eh sentidos tanto vertical como horizontal -
por toda dicha &rea, Esta disvosicién contribuye @f.

A

gue normalmente rno tenderd a obra cosa que a ser elés

ticamente desviado o deformado &l verse sometido gl:‘
cargas de funcionamiento. V -
Ia fig. & de los dibujos ilustra una né
quina raotrilladora dotada de un bastidor 64 que,.no-
mo se aprecia en ia vista en planta de la figura 8,
tiene esencialmente la forma de un tridngulo isésce-

les cuya.corta bese estd en posicidén adelantada reg-

:pecto al &entids del recorrido operative de la méqui

- na, indicadé por la flecha D, mientras su vértice (ima

ginario ya que el tridnguloc sstf truncado) sé halla en

. posieidn atrasada, ILa base del bastidor triangular 64

se axtiende en posicidn esenclalmente perpendicular
respecto & la direccidn D, tal como se indica en la
fig. 8 de los dibujos, estando dicha base constitui-

da por un caballete o miembro de acoplamiento 65 er-
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guido, Ae configuracidén en U invertida, en tanto que

los dos lados opuestos del tridnsulo se hallan ¢ong-

tituidos por unas vigas huecas 65 y &7 (gque pueden

ser enterizas con la viga hueca que constituye el ca
ballete o miembro de acoplamiento 65), estando dichas
vigas huecas 66 y 67 dispuestas esencialmente en nosi
cidn horizontal y convergentes hacia atris resnectog
al sentido D de recorrido. Los extremos mis traseros
de las vigas 66 y €7 estin conectsdos entre si nor me
dio de una viga 69 que se extiende en vosicibn esen-
cialmente horizontal y verpendicular a la Aireccién D,
estando también dicha viga 69 y las partes traseras
de las vigad 66 y 67 conectadas entre si por mediv de
una caja 68 de engranajes subyacente, a cuya varte cu
perior van rigidamente asepuradas, Asimismo se prevé
un tablero de segada en el costado izquierdo de la ma
quine respecto al sentido de traslacién D, y las par-
tes designadas con 1ou nfmeros de referencin 20 a 27
Inclusive en la fig, 8 son idénticas, o sensiblemente
idénticas, a las partes indicadas con las mismas refe
renciés en la fig., 1 de los dibujos.

‘Je prevén unos medios de sujecldén 70 ali
neados en posicidn sensiblemente horizontal en las
uniones o juntas, que pueden ser unas uniones enteri-

zas, entre los extremos delanteros o de ataque de las




vigas 66 y 67 y los extremos inferiores de las patas
‘erguidas de) caballete o miembro de acoplamiento &5,
y hay otros medios de acoplamiento o sujecidén 71 adji
cionales, en forma de placas verticales dotadas der
5. aberturas horizontalmente alineadas, nrevistos en pg
sicién centrdl en la parte alts del caballete o miem .
br6 de acoplamiehnto 85, Los medios de Sujecién 70 in
feriores se hallan destinados a coonerar con los ef-.
tremos libres de las bielas elevadoras inferiores‘dgr
10 vun enganche o disvositivo elevador de tres puntos, &
los medios de sujecidn superiores 71 estén destiné;'
dos a cooperar-éon el extremo libre de la biela eieéi
vadora superior ajustable de tal enganche o disposis
tivo. Hlay dos tirantes 72 y 73 que se extienden kacia
15 abajo y hzcia atréds desde la parte alta del caballete
¢ miembrd de acopiamientd 65, en puntos préximos a
ios medios de sujecidn 71, en la relacidn de divergen
tes hacia abajo y hzeia atrés, estando los extremos
traseros (respecto al sentido D) de Aichos tirantes
20 2y 7% figidamente asegurados a la rarte frontal Ae
una placa de sustentacién 74 que se halla dispuesta
en posicidn sensiblemente ﬁernendicular 8 la direccidn
D entre las vigas 66 y 67 por delante de la caja 68 de
engranajes, a la cual ayuda también a sostener,

25 La caja 68 de engranajes lleve un 4rbol

25-1-75 - 45 o
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o eje 75 que, normalmente, estd disnuesto vertical-

mente durante el funcionamiento de la miguina, ha-

biendo un miembro {inico de rastro 76, caraz de pgi~

rar en torno al eje peométrico, vertical o esencial
mente vertical, de dicho Arbol, El miembro de rastro
76 tiene un cubo 684 (fig. 10) situado debajo de 1a
caja 68 de engranajes, y al cual van asepurados los
extremos intériores de ocho radios 77, v intervalos
régulares de 452, Es de notar que igualmente podrian
disponerse los radios 77 en distinto ndmero. Los ra-
dlos 77 van rigidamente asegurados al cubo 684 y se

extienden radialmente respecto al &rbol 75, vistos a

"lo large de dicho 4rbol (fig. 8), Los extremos de los

radios 77 distantes del cubo 684 estfin interconecta-
dos por una llanta o pina 78 de confipuracidén circu-
lar, cuyo cenbrs de cusvatura es colreidente con el
eje geométrico longitudinal del érboi'75, estando di
cha 1llanta o pina 78 hecha de un material de banda o
pletina de seceldn recta transversal alargada, dise

puesto de tal manera que los lados més largos de la

-geceldn transversal alargada vayan paralelos al eje

geométrico del Arbol 75 (véase la fig, é). Al 1edo ex

terior de la llanta o pina 78, en linea con cada uno
de los radios 77, va rigidamente asegurado un brazo

dé prolongacidn 79, estando el extremo libre exterior
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" de cada brazo de prolongacién dotado de un taladro o

agujero a través del cual se hace pasar una bield o
ag i

pieza de enlace 80 con un bucle corresnondiente. Las

~bielas 8C se hacen pasar también por unos taladros’

practicados en las ramas sensiblemente horizontales

'de unos soportes 8l de forma de I o en escuadrsa, cu-'

yas ramas eséncialmente verticales van sujetas a una
regidén de borde superior de la pared flexible 34 céij
rrespondiente, por medio de unos soportes o abrazadg Z
rds 82 de configuracibn en U invertida, y unos torﬁi'
1l6s transversales 8% de sujecibdn. Jomo puede verse
en la fig, 9 de los dibujos, los soportes de abraza-
dera 82 tienen sus ramas esencialmente verticales si_
tuadas a los lados opuestos, interior y exterior, ds.
la pared %4, estando dichas ramas apretadss en aco-
plamiento de sujecidén con la regidn de borde superior

de la paréd 34 por los tornillos 8%, y estando las ra

‘mas sensiblemente verticales de las correspondientes

esuadres 81 o goportes en L también situadas entre

las ramas interiores de los soportes 82 en U y la su-
perficie interior de la pared %4, Los grupos 36 de plas
estén construidos, dispuestos y asegurados en posicidn
dé la misma manera descrita més arriba con particular
referencia a la fig. 3 de los dibujos.

¥

La fig. 10 de los dibujos ilustra una va
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riante del miemhro de rastro de las firs., 8 v 9, en

. el cual hay dispuestos unos radios 84 gque no se ex-

tienden pernendicularmente al eje ceométrico del &r
bol 75, sino que van inclinados hacia abajo, en di-
reccibn al suelo, desde el cubo &84, formando un 4n
gulo de esencialmente 3C2 con un nlano que contiere
sus extremidades de arranque o raiz y gue es nernen-
dicular al eje peométrico del &rbol 75. Los radios
84, sin embargo, estén radialmente disnmuestos con
respecto al eje meométrico del &rdol 75 cuando se ui
ra al miembro de rastro a lo largo de dicho eje (fig.
8). la extremidad mls bajas y radislmente wls exterior
de cada radlo 84 va conectada a uno de los extremos
de un miembro flexible rero inextensible realizado on
fornu de cadena 55, estando ios extremos opuestos de
las cadenas 85 conectados a las pletinas 62 que van
en ld guperficle interior de la pared 34, de la mis-
ma manera &a descrita en relacidn oon la fipura 7 de
los dibujos, la estructura restante de la pared 34,

~ las pletinas 62 y los grupos %6 de phas son igusles

8 los ya descritos con referencia a la fig., 7. Uno u

": otro de los dos miembros de rastro descritos con refg

rencia a las figs. 8 a 10 de los dibujos puede ir ang

‘yado en el suelo o terreno, dc la manera ilustrada en

la fig, 8, por medio de un nar de zapatas o patines
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que se pueden subir o bajar con el fin de alterar

.1la altura del miembro de rastro, con la ayuda de

und manivela que se puede hacer rirar en torno al

eje meométrico del 4rbol 75, en la parte alta de la

‘caja 63 de engranajes. Como alternativa, puedée’em= -~

plearse por lo menos una de las ruedas 31 de apoyo:

al suelo, dispuesta o dispuestas estas ruedas de ang

"yo 31 de la misma manera general ya descrita més arri

ba con respecto a las ruedas (nices de apoyo al sue-
16 de las formas de realizacidn de las fims. 1 a 7A
de los dibujos., N

En el uso de 1la méquina ilustrada en 1is
£ig: 8 de los dibujos con el miembro de rastro reprs
sentado en esa figura, o bién con el miembro alterna
tivo de raatrq,aéfla fim. 10, la fuerza mobtriz se trang
mite & la ¢aja 68 de engranajes desde el Arbol de towa
de fuerga dé ub tractor u otro vehiculo de trabajo
gl cual vaya conectado 61 caballete o miembro 65 de
acdoplamiento, 3e emblea un 4rbol de transmisidn de bHi-

po extensible o telescdpico dotado de juntas universa-

~ les en sus extremos oﬁuestos, tal como el &rbol 13 va

| conocido, ilustrado en la Tig, 1., Al moverse la méqui

na por el campo en la direccidn y sentido indicados

por la flecha D, su tinico miembro de rastro gira en
f

el sentido indicado por la flecha E en la fig. 8, es



tando aqui también los grupos 36 de nfhias inclinados
‘hacia atrés desde la raiz a la punta, vesnecto al
sentido E, Como el didmetro del wmiembro de rastro
76, a lo sumo, no excederid en mucho de la anchura
5 del trayecto de recorrido o Aesvlazamiento del trac
tor u otro vehiculo de trabajo, los radios 77 u au
pueden tener mayor lonmitud de lo que seria nosible
si la méquina tuviese una nluralidad de miembros de
rastro, Ia pared 34 es de confiruracidn esencialmen
10 te cilindrica, recta y circular, durante el funcio-
naniento de la mAquina, y cada radio 77 u 84 tiene
una longitud que esté comprendida entre csenéialmen
| £6 el 754 y esencialmente el 853 del radio que tie-
ne’ la pared en tales coridiclones, visto el miembre
15 de rastro 76 a lo largo del eje geométrico del &rbol
75 (fig. 8), Las cortas bielas de artieulacidn 80 o
cadenas 95 que conectan entre si loa extremos libres
de los radios 77 u 84 y la regidn de borde sumerior
de la pared 34 dan a esa pared su fleribilidad y elag
20 ticidad regueridas durante el funcionamiento, esencial
-mente en todas direcciones, Al interrumpirse la rota-
eibn del miembro de rastro 76 y levantarse la méquina
a clerta altura del suelo por medio del enganche o dis
positivo elevador de tres puntos del tractor u otro ve

25  niculo de trabajo, las bislas 80 o las cadenas 85 que-~
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darén colgando de los radies 77 u 84, y la pared 34
adoptard automiticamente uzna condicibn de parcial-
mente plegada hacia abajo. i1 transnorte en inacti
vidad de la méquina se emprende normalmente con el
tablero de segada 25 inclinado o vuelto hacia arri-

ba esencialmente en 1802 en torno &1 eje geométrico

del pivote 21 lo que lo lleva a una posicidn de in

vertido éncima del bastidor o4 y esenc1ﬂlmente den—

., tro del trayecto o camino de recorrido del tractor.

~u otro véhiculo de trabajo. El pivote 21, asimismo,

se halla situado denﬁro de dicho camino de recorri--

~ do, de modo que el tablero de segada 25 y su estruc

tura de sustentacidén no aumentan la anchura de la mé

quina cuando észtd se halla dispuesta para el trans-
porte en inactividad. Como se observard nor la fig.
8 de los dibujos, los cortos brazos de nrolongacidn
79 estin no sdlo dispuestos en linea con los extre-
mos de ioa redios 77, sino también asegurados a 18

superficie exterior de la llanta o pina 78.en una po .
sicibén angular situada a mitad de ¢amino entre cada
dos radios 77, de manera que existe un total de die
oiséis brazos de prolongacidn 79, Ia disposicidn de
la 1lantd o pina 78 evita la necesidad de tener un

nﬁmero grande de radlos 77, puesto que la xegibn de

borde superior de la pared 34 nuede estar sSonortada
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desde la llanta o pina 78 por unos puntos intermedios

entre los radios 77. El hecho de que las bielas 80
y las cadenasv85 sean de corta lonritud contribuve
a que la posicidn de la pared 34 sea estable durante
_5 el funcionamiento de la miquina, con respecto al sen
tido de rotacidén E del miembro de rastro 76. El par
o momento dé impulsidn aplicado al miembro de rastro
76 es transmitido de mahera regular por los radios ri
‘ gidos 77 a la pared 34, y hay que hacer notar que 1a
10 - "1ianta 0 pina 78 aumenta la inercia de rotacidn del
miembro de rastro 76 en%ero, de maners que la velocis
dad periférica de rotacidn del mismo es bastante cong
‘tante durante el funcionhamierto. En la forma de reali
zacidn de miembro de rastro ilustrada en la fig, 10
15 de los dibudog:ﬁémbién podria emplearse una llanta o
pilha esencialﬁente correspondiente & la llanta o pina
78,
' Tan oonexionas flexibles entro las pore-
des 34 y los cubos 28, llustradas en las formas de rea
20 lizacidn de las figs. 2, 5y 6 de los dibujos, son des
viddas hacia atrfs hasta cierto punto, eén direcciones
mAs o menos tangenciales, a consecuencia de.la fuerza
motriz o impulsibén transmitida a 1las mismas durante el
funcionamiento de la méquiha, pero, ello no obstante,

,25, f sé obtiene una velocidad circunferencial o periférica
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de movimiento sensiblemente uniforme. En aquellas for

mas de realizacidn, las paredes %4 son flexibles en

- un grado o extensién muy amplio, en direcciones tan

to axiles como tangenciales resrecto a los ejes de ro
tacibén correspondientes.

Ia fig. 11 de los dibujos ilustra una
méquina rastrilladora dotada de un bastidor qus esté’

provisto de un caballete o miembro de acoplamiento 86

.dispuesto para su conexidn & un enganche o dispositi-

vo elevador de tres puntos del tractor agricola 2 u

otro vehiculo de trabajo. Visto en el sentido del mo-

vimiento ds traslacidn previsto para la méquina, que

estd indicado por medio de una flecha F en la fig. 11°

de los dibiijos, el caballete o miembro de acoplamiern-
to 86 as de chfiguracién triangular ¥ tiene unos me-

dios de sujecidn para su conexidn a la biela elevado-

ra superior del enganche 6 dispositivoe elevador de tres

puntos del ¥ractor 2 u otrs vehieulo, en o cerca de ay
vértice, y unos medios de sujecidn para su conexidn a
los extremos libres de las bielas’ elevadoras inferiores
de ese mismo eriganche o dianositivo élevador de tres
puntos en o cerca de log é¥tremos opuestos de su base,
dispuesta en posicibn sensiblemente horizontal, Hay un
soporte 87 de chapa de acero que tiene su extremidad de

entfada, respecto al sentido F, sujets al caballete o
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miembro de acoplamiento 26, sicndo dicho sonorte 87
de configuracidén triangulsr visto en una seccidn ver
tical no ilustrada en los dibujos, y extendiéndose
dicho soporte hacig atrés, a partir del caballete o
miembro de acoplamiento 86, respecto al sentido F,

La base de la seccidédn recta triangular (no ilustra-
da) que acaba de mencionarse estd dispuesta en posi

ci6n sensiblemente horizontal vy se halla situada en

~la parte alta del soporte 87, estando el vértice de

. la seéeidn recta triangular, esencialmente isbsceles,

Bituado en la oarte inferior del soporte. La parte al '
ta del soporte 87 va soldada o rigidamente asegurada

de.otro'modo_al éaballete o miembro de écbplamiento

" 86, junto a la parte alta de este Gltimo; y la extre~

midad de cola q,dé salida de la parte inferior del ci

tado soporte va soldada o rigidamente asegurada de

otro médo & 1a base (no visible) del caballete o miem

" bro tridngular de scoplamiento 86, Il soporte. 87 estd

hueco y; vigto en planta (fig. 11), sus dos lados opueg
tos convergen suavemente uno hacia el otro en el senti-

do oﬁuesto al P, La extremidad frontal abierta del so-

porte 87 recibe fuerza motriz del 4rbol de téma de fuep

ga del tractor 2 u otro vehiculo de trabajo, por medio
de un &rbol de transmisidn intermedio de tipo extensi-

ble o telescdpico (no representado), el cuadl puede ser
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semejante al &rbol 13 ilustrado en la fig., 1 de los
7dibujos. El &rbol extensible de transmisidn se ex-
tiende a través del soporte 87, y su parte poste--
rior puede estar cdneétada al extremo de ataque (no
visible), acanalado o enchavetado de otro modo, de
un 4rbol de entrada 96 (fig. 12) de una caja 88 de .
engranajes dispuesta en posiéidn central en la parte

alta de un ﬁﬁico miembro de rastro 89 de la maquine.

:El miembro fnido de rastro 89 es capaz de girar en

torno al eje geométrico longitudinal 90, vertical o

esehcialmente vertical, de un fnico &rbol cehtral gie

" esth designado por el nfimero de referencia 29 ya que ;

ese &rbol, en unién de la riueda de avoyo y el portarrue

‘da subyacente, sép sensiblemente idénticos 8 las pav=
tes 29, 30, ledﬁe;ya han sido descritas més arriba,
Hay una vigé horizontal 91 que se extiende en posicidn
esencialiente pérpendicular ¥ transversel respecto a

la direceién P desde el lado izquierdo del soporte (reg
‘pecto a la misma direccién), cerca de la extremidad més

.trasera de ese soporte. Il extremo libre de 1la viga 91

o soporta un pivoté 92 sensiblemente horizontal que es
,ésenéialmente paralelo a la direccidén T, hablendo un

“brazo tubular de prolongacidn 94 capaz de girar en tor

no 8l pivote 972 respecto a la vige 91. Cuando la viga
¢

91 ¥ el brazd de prolongscidn 94 estén en alineacidn
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axil, sus extremos contismuos o vecinos lleran a to-
.pe uno con oftro, de manera que el brazs AU no nuede
girar hacia abajo, en extensidn alguna anreciable,
més alld de tal disposicidén, dhora bien, el brazo
57 | o4 puede ser vuelto hacia arriba esencialmente en
1802 en torno al pivote 92 con el fin de llevar el
tablero de segada 9%, que va montado en ese brazo,
a una posicidén invertida de transvorte en inactivi-
,dad, en la cual el tablero queda demositado encima
10  del soporte 87. El tablero de segada 93 va asegura-
do & un tubo de ajuste 9% que nuede deslizarse te-
lescépicamente hacia dentro y hacia fuera en el bra
zo de prolongacidn 94, La forma de construccibn y
disposicibn de estas partes es sensiblemente idén-
15 tica a la de las partes corresnondientes de la mé-
quina ilustrada en la fig. 1 de los dibujos y, con
el fin de evitar toda repeticién innecesaria, pue-
de haceféé feferencia a la descripcidn y el funcio~
namiento de las partes 23 y 25 a 27 inclusive de la

20 ., mhquina de 1la fig, 1,

' Como se verd por la fig, 12 de los di
bujos, el extremo del &rbol de entrada 96 de la ca-
Ja #8 de engranajes que va 2ituado en el interior
de'dicha caia de engranajes lleva un pifién ednico

25 97 cuyos dientes estén en relacidén de engrane, con
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' trensmisién de fuerza motriz, con los de una fuééi'-
~ rda dentada cénica més grande, o rueda de corona 93,
que va fijada mediante tornillos 106 a una pestafia
o brida dispuestd en una regidén superior dei cubo
5. 99 que rodea al &rbol 29, La corona dentade cénica
) 98 y el cubo 99 son capaces de girar en torno al 4r -
~ bol 29 con la ayuda de unos cojinetes de bolas supéi
riof 103 e inferior 104 y, como se verd por la fig
| - 12 de los dibujos, el extremo inferior del cubo 99
10 t ;:‘11eva una brida 100 rodeands al cajinete de bolas in_
 ferior 104, brida a la éual se halla rigldamente ase
. Burado el extremo superior de un soporte troncocunr—
.0 b envolvente de aloaamlento 102, por medio de uaos
tornillos 1C~, Como se o! servar&, los aros o pis fas ‘
15 de rodadura interiores de los cojinetes de bolas svu-
perior 103 e inferior 104 se méntiengn en su rslacidn
i;7 ;" correcta de separacién axil a lo largo del &rbol 20
| "por medio de un manguito interior 105 qué Podea es-
trechaménte al 4rbol 29, sin llegar a girar con é1.
20'- El soporte o envolvenbe de alojamiento 102 esté he-~
‘ . -gho de material de chapa, y el vértice o clispide de
- 1a figura cdnica narcialwente definido por 61 se ha-
lla situado blen por encima de la brida 100 sobre el
eje peométrico 90, siendo el eje central erguido del

25 - sdporte o envolvente 102 troncocénico esencialmente
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_coincidente con el eje G0, Ll 4nrulo de conicidad
o &ngulo en el vértice de la firura cénica que aca

" ba de mencionarse no ha de ser menor de esencial-
mente 609 ni mayor de esencialmente 702. Los tor-

5 - nillos 106 que aseguran la brida de la parte alta
del cubo 99 a 1a corona dentada cénica 93 sujetan
también la parte alta de un sesundo sonorte troncs
cénico 1C7 a las partes 92 v 99, Como puede verse
ed la fiz., 12 de los dibujos, este secundo soporte

10 107 se halla situado entre los niveles de 18s coji
netes superior 103 e inferior 104. La ciisnide imra-
ginaria dé la figura conica de la cval forma narte
el goporte 107 de material de chana estéd también si
tuada en el eje geométrico 90, aproximadamente sl

15 nivel del cojinete de bolas superior 103, y el eje
geométrico cenﬁrai de dicha figura es asimismo coin
cidente con el eje 90.’51 fngulo de conicidad del
serundo” goporte 107 es no menor de ésencialmente 1402
y no mayor de esencidlmente 1602, Bl dilmetro méximo

20 del segundo soporte 107 es no menor de esencialmente
1,5 veces ni mayor de esencialmente 2,5 veces el dif
metro miximo del onrimer soporte o envolvente 102,
.prefiriéndOSe un velor del doble del difmetro del Do)
porte o envolvente 102. La veriferis exterior del sg

25 | gﬁndo soporte 107 tiene un reborde 108 doblado hacia
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- abajo cuya orientacién es tal que, visto en seccién
recta (fig. 12), resulta paralelo al eje geométrico
. 90, El borde mis inferior y exterior del soporte o
. envolvente 102, por otra parte, estd dobado dé un re

- borde 109 doblado hacia fuera,'contenido en un plano

»esencialmente perpendicular al eje 90,

Aun cuando se han omitido en las figs,

11 j 12 de los dibujos, hay de hecho unos medios pre

' - yidtos para efedtuar ajustes del &rbol 29, ¥ de la
l{-rﬁeda de apoyo 31 indirectamente conectada al mismo;
" hacisa arriba y haciarabado fasPecto gl miembro de rég
. tfo ciriindante, con el fin de alterar el hivel de 43
% phovmiémbrd de. Tastro respecto a la superfiéie del -
;",éefrénq; Talés‘medioé pueden ser de un género cono-
 eido ya de pog,éig v llevan incorporado un mecanis~
- md para poder seleccionar un determinado punto de ajus

- te de_qntré una piufalidad de ajustés de altura a ele-

gir. Como anteés se ha diclio; el eje geométrico 90 esta

ré usualmente;didpuesto en posicién rigurosamente ver-

tical en esencia, pero también es posible emplear la

 mdquina éon Alcho eje inelinado hasta cierto punto reg

“!fl iP§cto & 1a verticel, de tal munera que una repién sune

25-1-75

. pior de la misma esté més adelantada, respecto al sen-
J'tigd F, qiie una regidén inferior. Il miembro de rastro

'25;,15\39 incluye una pared flexible que, puesto gite en la
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mayoria de sus asnectos corresvonde a las naredes fle
xibles que ya se han descrito, se desipna también con

el nlmero de referencia 34, La altvra de 1a nared %4

en direccidn paralela al eje geométrico 90 es vor lo

.menos tan grande como la distancia existente entre el

reborde 109 del soporte o envolvente 102 y el reborde
108 del segundo soporte 107, In la forma de realiza-
cibén ilustrada, la altura de la pared 34.est4 comnren

dida entre esencialmente 1,2 veces y esencialmente L, %

" veces la distancia que acaba de mencionarse, prefiriég

dose una magnitud de 1,3 veces dicha distancia.

La regién de borde superior de la nared

. 34 del miembro de rastro 89 estd provista de una plu-

- relidad de tiras de refuerzo 110 (por ejexplo, de cua

tro),; que son de seceldn recta transversal en forma
de L invertida., Cada tire 110 es de éonfi@urécién eur
va en gentido longitudinel, y su rema o ala esencial—
mente vertical va aserurada a la superficie interior _
de una regibn de borde suverior de 1le nared %4 nor me
dio de tornillos, remaches o un fuerte adhesaivs ade~

cuado, In la forma de realizacidn ilustrada en las

~figes 11 y 12 de 1l6s dibujos hay cuatro de estas ti~

rag de refuerzo 110, cada una de las cuales subtiende
un &ngulo de esencialmente 602 respecta al eije meomé-

trico 90, estando las cuatro tiras regularmente repar
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tidas a distancia una de otra en torno 2l citado eje.
Visto a lo largo del ede 9C (fir. 11), hay cuatro gru
pos %6 de nflas en coincidencia con cada tira 110. En
los cuatro sectores de %02 del horde sunerior de la
pared 34, no provistos de tiras de refuerzo 110, no
existe otro refuerzo de esa pared. La rana esencial~
mente horizontal de cada tira de refuerzo 110 se ey-
tlende hacia dentro en direccidn al érbol 29 desde

la pared %4 y, cerca de sus extremos opuestos, esta
vroviata de dos nernos o tornillos verticales 111 a
los cuales se hallan conectados los extremos de unos
miembros flexibles e inextensibles, dirigidos hacia
dentro, realizados en formae de cadenas 112, Los cvtre-
mos interiores opuestos de las cadenas 112 estdn indi-
rectamente conectados al se&undo sonorte 107 por medio
de unos soportes eldsticos 11% corresrondientes fija-
doé a la superficie inferior del soporte 107, Cada 50
-porté elbstico 11% esté preferiblemente hecho de alam
bre de acero de resorte, y se hella en esencia conte-
nido en un plano radial correspondiente que contlene
también al eje 9C. Como se ilustra en la fir, 12 de
los dibujos; uno de los extremos Adel soporbe 11% re-
rresentads vo Fijodo a la superficie inferior del sg
norte 1C7 ceren A0l reborde 1G, lurer desde el cual

pdsa haciu fuers a través de vn taladro mracticado on



dicho reborde, mds alld del cuval se Aoblu esencial-
nente en 130L hagba Tormar uns parte recta que se
dirige haciu dentro, en Jdireccidn al eie peométri
¢o 90, en una relucidn de muy lizeramente conver-

5 gente (visto en seccibn recta) con el sonorte 107
que hay encima. El extremo radialmente més interior
de la parte rccta gue acadba de citarse se une o con
funde luego con una parve doblada de confipuracidn

‘ egencialmente en o, y el extremo onuesto de esta nap

10 te doblada se une con otra narte curva cuyo exbtremo
més alto y radialmente mis interior vz sujeto a la
superficie inferior del soporte 107 gue hay encima,
en un lugar situado anrovimadamente a mitad de cami-
no entre los bordes més interior y mis exterior de

15. ‘dicho soporte 107, La fig. 12 de los dibujos ilus-
tra el miembro de rastro 89 en una condicibn opera-
tiva, en la cuval los extremos interiores de las ca~-
denas 112 se aplican a loas sgoportes eldsticos 113
por medio Ae los dobleces o codos de esencialumente

20 1802 que estén situados hacia fuera, mis alld del re
borde 108, &n canbio, cuondo ¢l miembro de rastro 89
estd rotucionalmente en renoso, los eslabones interio
res de las cadenas 112 pueden corrersc hacia dentro,
a lo largo de las partes rectas Ae los sovortes 11%,

25 hasta que se encuentran con 12s partes en 3 de los
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mismos y pueden bajar entrando en las Asnresiones de-
. Tinidas entre las partes de forza de S y las partes
curvas finales mls interiores de los soportes 113,
- Esto resultard evidente del estudio de la fig. 12 de
5 rlos,dibujos Y tiene por efecto el de que, en una poai
cidn de transporte en inactividad de la mfquina de.‘
rastrilldr que lleve incorporado el miembro 89, lés
cadenas 112 se retendrén con fiabilidad en las pos sici o
~ nes de retlradas hacia dentro, Por la fig. 11 de los
10 dlbujos se observard que, visto a lo largo del e)éﬁgeo
métrico 90, el extremo exterior de cada cadena 11? se
halla dispuesto muy cerca de uno (corresoondiente) e
los ocho grupos 36 de pfias, 3
E Aproximadamente la mitad inferior de. la
15 ‘altura'de la pared 34 estd orovista de cuatro tiras de
refuerzo 114 de seccidén recta de perfil en U de poca
1_ profundidad que estdn dispuestas con sus bases anchas .
erguidas o verticales y sus ramas o alas eSErechas en
posicibn sensiblemente horizontal. Las tiras 114 estén
20 hechas de un material de¢ chapa, vy sus ramas o alas so-
bresalen hacia dentro, en direccidn al eje geométrico
90, esencialmente en igual distancia en que lo hacen
lag ramas o alas, diriridas hacia dentro, de las tiras
de,refuerzo 110, Las cuatro tiras de refuerzo 1;&,es-

25  -tdn esencialmente en coincidencia con las cuatro tiras
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de refuerzo 110 en direcciones paralelas al eje 90,
. subtendiendo asi cada tira 114 un &nrulo de esencial
mente 502 en dicho eje. Las tiras 114 van aseguradas
"al material de la pared %4 nor medio de btornillos,

5 remaches o un adhesivo adecuado. Intre las ramas su.-
perior e inferior corresoondientes de cuda tira de.
refuerzo 114 y el reborde 109 del sovnorte o envolven
te 102 se extienden unos miembros flexibles pero ihgz
tensibles en forma de cadenas superiores e inferiorés

10 | 115 y 116, las cadenas 115 v 116 estén en coinciden-
cia sustancial con las cadenas 117, visbos a lo lar-
go del‘eje 9U, estando sus extremos radialmente exte
riores sujetos de manera desmontable a las ramas cu.

‘ beriores e inferiores de las tiras 114 por medioc de
15 unos tornillos superiores 117 y unos tornillos infe-
riores 118, en tanto que sus extremos interiores van
15;_Ufijados‘ﬁe,manera desmontable al reborde 109, en pare
Jas superiorés e inferiores, por medio dAe tornillos
Gnicos 119, Durante el funcionamiento de la mAquina,
20 .como se desprende de la fig. 12 de los dibujos, las
~ cadenas superiores 115 estén inclinadas hacia arriba
“‘y hacia fuera a partir del reborde 109 hasta las ra-
mas superiores de las tiras de refuerzo 114 corresnon
dientes, en tanto gue lus cadenas inferiores 116 se

25 hallan inclinadas hacia fuera y hacia abajo a nartir
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de dicho reborde 109 hasta las ramas o alas inferiores

de las correspondientes tiras 114, Las cadenas 112 se

extienden hacia fuera, y hacia abajo en pequefia exten

sibn, a partir de los soportes elédsticos 113 hasta las
tiras de refuerzo 110, en las mismas condiciones. Vis-
tas a lo largo del eje 90 (fig. 11), todas las cadehas

< »

112, 115 y 116 se extienden en esencia radialmentd du-

‘rante el funcionamiento. Como las cadenas 115 y ifGﬁeg

tén esencialmente en coincidencia con las cadenas 112,
vistas en la direccidn que acaba de mencionarse, resul

tard evidente que sus puntos de conexidn con las re:-

-mas o alas superiores e inferiores de las tiras 114 es

tén situados muy cerca de los extremos opuestos Je di-

chas tiras, Los grupos 35 de pllas también estén situa-
dos cerca de los extremos opuestos de las tiras de Ee-
fuerzo 114, y se hallan retenidos en posicibn por medio
de unos tornillos 120 que se evtienden a través de la
pared 34“y a través de la tira 114 correspondiente a
niveles situados esencialmente a mitad de camino entre
las ramas o alas sumerior e inferior de estas tiras. Ta
forma de construccidn y disnosicidn de cada gruno 36 da
rhas, por lo demis, puede-ser sensiblemente idéntica a
la que ya se ha descrito, con la salvedsd de que la pun
te o extremidad libre de la pla inferior de cada grumo

se’ halla situada a menor nivel horizontal que el borde
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inferior de la pared 34 (véase la fip. 12), y dichas
plas se hollan dispuestas en nosicidn sensiblemente
radial respecto al eje geométrico 90, en lugar de
estar inclinadas hacia atrds respecto 2l sentido pre
visto de rotacidn en funcionamiento del miembro de
rastro 89, indicado por medio de una flecha G en 1l-

fig. 11.
La fig. 1% de los dibujos ilustra una

variante o modificacidén en la cual hay una tira cur-

va y resistente al desmaste sujeta a 1la superficie in

ferior de la reamo o ala inferior de cada tira de re-

fuerzo 114, Las tiras resistentes al desgaste 121 pus

~den estar hechas de materiales tales como acero teu-

plado o un material pléstico sintético de 1as propie

' . . .
dades necesarias, 'y se nprefiere que dichas tiras sean

[y

’

gruesas en comparacidén con el espesor del materiazl de

- las firas 114. Cada tira 121 resistente al desgaste sud

. tlende esencialmente el mismo &ngulo, resvecto al eje

90, que la tira de refuerzo ll4 correspondiente y, co
mo consecuencia, dichas tiras 121 no van dispuestas en

los cuatro huecos de esencialmente %02 gue existen en
\ i q

':'torho al eje 90 entre las tiras 114, Como se ha' dicho

. més arriba, la superficie exterior de la pared %4 pue-

de ventajosamente estar provista de unas prolongacio-

nes, partes salientes o similares, para mejorar el aga
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rre de la pared %4 con respecto al heno u otro proé
ducto de recoleccidn al que se encuentre durante una
operacidon de rastrillar, Tales salientes, prolonga-
ciones o similares no son realmente comparables a las
plas de los miembros glratorlos de rastro ya conocm-
dos. En la miquina que se estd describiendo con refe
rencia a las figuras 11 a 1% de los dibujos, entre los
grupos 36 de puas se disponen unos nervios o perfiles
anghlares 122 hechos de material de chapa con séééign

recta transversal esencialmente en L, extendiéndosé ca

‘da nervio 122 en sentido esencialmente paralelo ‘al eje

90 cuando la méiquina estd en funcionamiento, cor una

de sus alas o ramas en contacto de tope con la pared

‘34 -y la obtra en posicidn esencialmente perpendicutar

 respecto a un plano tangencial a esa nared. Cada rama

o ala radial saliente hacia fuera tiene, en el sentido

radial (fig. 11), una extensidén comprendida entre esen

‘cialmenfe el 20% y escncialmente el 30% de la extensidn

de uno de los grupos %6 de phas en el mismo sentido. Co
mo antes se ho dicho, hay uno de esbos nervios o perfi-
les angulares 122 entre cada dos grupos 36 de plas, en

forno a la periferia del miembro de rastro 89; y por la

. fig. 11 de los dibujos se verd que los norvias 122 no

estin dispuestos a mitad de camino entre grupos 36 de

plias, 9ino que estdn mis cerca de los grupos 36 que se
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hallan detrés de ellos respecto al sentido previsto
G de la rotacidn operativa, que de los grupos gque
estén delante de ellos respecto a ese mismo senti~-
do. Los nervios 122 van alternativamenée fijados a
regiones de la pared 34 reforzadas por las tiras 114
¥y & regiones de la pared 34 que estén sin reforzav, .

-Los nervios 122 van aserurados a la pared 34 por me

- dio de tornillos, remaches o un adhesivo adecuado.

In el uso de la mAquina de rastrillar que
se ha degcrito con referencia a las Tigs. 11 a 1% de

los dibujos, al miembro de rastro 89 se le hace giw~

‘rar en el sentido G mediante la fuerza motriz deri-
~.vada del &rbol de toma de fuerza del tractor 2 u otro
’vehicuio de trabado{ por intermedio de un Arbol erten

" aible o de efecté'telescépiCO que puede ser similar

)

al 4rbol 13 ya conocido. Este &rbol de transmisién te

", .lescbpico mueve al &rbol rotatorio 96 de entrada que,

a su vez, hace girar los soportes 102 y 107 del miem-
bro de rastro 89 por intermedio del pifibn cénico 97,

ld .corona dentada cénica 98 y el cubo 99, El borde més

- inferior de la pared %4 se halla sbélo a corta distan- .

eia por encima de la superficie del suelo durante el

funcionamiento de la miquina y, por consiguiente, la
punta o extremidad libre de cada pla inferior de ca-

da grupo 36 se halla en muy estrecha proximidad res;

- 69 -
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pecto a la superficie del terreno durante 1la totalidad
.de s1 rotacibén o, por lo menos, durante una porciéﬁ-
de la mismz en el caso de gque el eje 90 esté incli-
nado en grado apreciable con respecto a la posicidn

rigurosamente vertical. El borde mfis inferior de la ..

- pared 34 desplaza el heno u otro producto de recolsce

cidn al que engancha o agarra; en el sentido T (fig.
11) y también en el sentido G, aumentando los grupés

36 de plhas y los nervios 122, muy apreciablemente, el

_efecto desplazador de dicha pared. El heno u otro pro

ducto de recoleccidn asi desplazado es expulsado des-

de el miembro de rastro 89 hacia el tablero de seé&da

93 hasta que se encuentra con la superficie del terre

no, que rdpidamente lo deja en reposo. El tablers 26
éegada 93 ajustable define netamente el costado o le-
do izquierdo (respecto al sentido F) de la éegada 0
hilera dg_heno u otro producto de recoleccidn cortado
que ge forma, en tanto que el lado derecho de dicha sg

gada o hilera viene definido por la propia pared 34,

la cual, aun cuando se esté moviendo a rotacién, ac-

tha de tablero de segada en la regién en que se enfren
ta al verdadero tablero de segada 932. 5i la méquina se
va a usar principalmente para la formacién de segadas

o hileras de producto de recoleccibén, es preferible, '

aunque no esencial, que lag plas de los grupos 36 es-

- 90 -



K » . tén dispuestas de la manera anteriormente descrita
:;i;  o con referencia a la fig. 1 de los dibujos, en la
cual se hallan inclinadas hacia atrés de la raiz

a la punta con respecto al sentido previsto de ro-

5 tacidén operativa G del miembro de rastro 89, Cuarn-

do la méquina se vaya a usar para extender el pro-
ducto de recoleccidén disemindndolo por el terrenc
de modo més o menos aleatorio, como si se'trataxi~
_ _ de una oreadora de heno, sélo es necesario volveri'
VJ'lO - hacia arriba el tablero de segada 93 y las partes '
| por medio de las cuales se halla éste sostenido, en
torno al pivote 92 en esencialmente 1809, hasta po-~
nerlo invertido en una posicidn inactiva en la cual
‘;‘ no se ponga en contacto con el producto de recolec~
15 °  cidbn dGSplazad¢a Gomo sucede en las formas de reali
zacidn precedéntés, la pared 34 puede ceder radial-
mente cuando se tropiece con wna ondulacién o un obg
. tééulo;*§ también puede desviarse hacia arriba en di
‘fecciones paralelas en general al ¢je geométrico 90,
20 - Ahora blen, en el caso de esta forma de realizmeién
se desviarén flexiblemente unas porciones de pared
-“-maybres, respecto de otras porciones de pared y en
_ comparadi6n con las formas de realizacidn vrecedentes ,
v . porque dichas porciones de pared mayores son las que‘

25, - sé’hallan reforzadas por las tiras 114. Tales porcig

25-1-75 | -7 -




10

20

a5

25-1-75

nes de pared mayores, por consiruiente, se moverén res
pecto a las porciones de vared no reforzadas de las
proximidades pero, naturalmente, toamdbién pueden ce-~
der hacia arriba debidn & 12 nresencia de las ﬁreas”.
sin reforzar de la pared 34, que se hallan entre las
tiras 114 y las tiras 110. 5i-el material elegido o2

ra formar la pared 34 es de una ripidez inherente- in

.suficiente, su aptitud para situar en posicidn los

grupos 36 de pfias y los nervios 122 puede acrecentdr
se mediante el recurso de disponer un refuerzo adicio
nal para la pared %4 en las regiones de-dichos grupos

de .plias y nervios. La pared 34 sepuiré conservando to

~davie una flexibilidad y elasticidad suficiente pera

“permitir que unas porciones de la misma se muevan nés

0 menos radialmente y més o menos axilmente respecto
a»otras porciones‘de la nared, cuando haga falta,

La fig. 14 de los dibujos ilustra dos mien
bros de rastro 123 y 124 de una méquina de rastrillar,
montados en un bastidor (no representado) de dicha mé-
quina de tal manera que, durante el funcionamiento, pue
den girar en sentidos opuestos, J y K respectivomente,
en torno a unos ejeé de giro QO-corresvondientes, para
lelos y verticales o casi verticales. Como se observa-
rd por la fig, 14 de los dibujos, con esta disposicidn

hay unas regiones de las paredes %4 de los dos miembros

- 72 -



?”‘7 o de rastro 123 y 124 que se mueven hacia atréis, en es
f‘: -_ ' ‘ ‘trecha proximidad mutua a mitad de camino entre los

j ejes de giro 90, en sentido opuesto en general al

‘j‘ previsto de traslacidén H de la méquina. Las trayec-
i; o 5 torias trazadas por las puntas de las plias de los gru
‘ pos 36 de los dos miembros de rastro 123.y 124, sin
embargo, no se superponen una a otra en grado algn-
no‘significativo en esta forma de realizacidn, yAée

‘ AR prefiere que, vistas a lo largo de los ejes de giro
fj;;’:f;’f;ilojVLf2”.9O'(fig. 14), dichas trayectorias apenas se toquen en
5r71 S tre s{., Muchas de las partes de los miembros de ras-
| “ :“:tro ilustrados en la fig. 14 de lds dibujos, y de los

ot... .. .. representados en las formas de realizacién de las si-

iﬁ”fi“ff'f f"f iil‘ guientea figuras 15 a 18 de los dibujos, Be correspon
| 15 .'; "den exactamente o muy aproximadamente con partes ya
"_“ deseritas con feferencia & las formas de realizacidn

R o n;}_apferiéfes ¥y, por consiguiente, a tales partes se les
‘€Y;k5ﬁﬁ'ﬂ:t,: ff*i  éeéigﬁé;‘eh las figs. 14 a 18 de los dibujos, con los
7 ' nismes nfimeros de referencia empleadds para las par-

'20l:f tes correspondientes en las fipuras anteriores de los

.1 ~ dibujos. Le superficie exterior de cada pared %4 esté

'“;ﬂ"asimismd provista de nervios o perfiles en éngulo 125

entre los grupos %6 de plas; y estos nervios son sen-

, . ”‘ siplemente idénticos, en su forma de construccidn y

25 d{sposicién, a los nervios 122 anteriormente descri-

25-1-75 : - 7% -
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tos, con la salvedad de que los bordes mis exteriores
de sus ramas o alas radiales estdn dentados o recorta
dos a modo de dientes de sierra (véase la fig. 15),
Aqui también los nervios 125 van fijados alternativa-
mente a porciones reforzadas v no reforzadas de cada

vared %4, consideradas circunferencialmente en tornd:

“

- e
P et T - SO

a dichas paredes.

Con el fin de mantener las paredes 34 en

-posiciones esencialmente estables respecto a los so~

portes 102 y 107, con referencia a los sentidos de ro

tacién J y K, en la formz de realizacidn de la fig;'
14 de los dibujos se prevén unos miembros flexibles_
pero inextensibles 126, de preferencia realiéados en
forme de tramos de cable de acero, Ae nylon o de otio
material sintético'adecuado, o en forsna de cadenas. Ca

da miembro 126, como se ilustra en la fig. 14, puede

-eonvenientemente tener su extremo dclantero o de ata-’

‘que, vespecto al sentido J o K, -mcoplade a uno de los

tornillos o perncs de anclaje 119 (fig. 12), y su ex-
tremo mAs trasero o posterior, respecto al mismo sen-

tido, acoplado al tornillo inferior de anclaje 118 in

mediato sucesivo hacia atrls, asimismo respecto. al sen

tido J o K. &si, pues, son los tornillos inferiores 118
de anclaje, que estén en los extremos delanteros de las

tiras de refuérzo 114, resnecto a los sentidos de rota-

-4 -
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¢ién J y K, los que van acoplados a los miembros fle-

xibles pero inextensibles 126, Asimismo es posible disg

ponér los miembros 126 entre los tornillos (nicos de

anclaje 119 y los tornillos superiores de anclaje 117

que estén en coincidencia con los tornillos inferio-

res 118, cuyas posiciones acaban de describirse. Los

niembros 126 pueden asimismo ir dispuestos por pare-

‘Jés_entre los tornillos ﬁnicoé o individuales 112 y.

'*V'los tornillos superiores e inferiores 117 y 118 situa

fra.

dos inmediatamente hacia atrds de los mismos, respec-

to a los sentidos J y K. La disposicién de los miem-

" bros flexibles pero inextensibles 126 no inhibe ius
K convenientes deformaciones locales de las paredes 3%,

* sino que simplemente asegura que las regiones de bor«

de inferior de dichas paredes no arrastren indebidamen

te cuando, por ejemplo, se tropiece con acumulaciones

gruesas ° pesadas de producto de recoleccidn, circuns«

tancias en las cuales, en ausencia de los miembros 126,

v;d,de dichas regiones,

" se podria producir un grado de plegadura demasiado gran
- de de las regiones de borde inferior de las paredes 34

¥y una indeseable desviacién o deformacién hacia arriba

Cade uno de los miembros de rastro 12% y

124 tiene una pluralidad de monturas 127 de grupos de

puas, de las cueles pueden apreciarse algunos detalles

- 75 -
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en las figs. 15, 16 y 17 de los dibujos. Cada montura

127 estd situada por comnleto 1nterlormente respecto

a la correspondlente pared %4, v cada pruno 36 de

plias correspondiente comprende una pHa superior 128
¥ una nﬁa'inferior 129, sobresaliendo dichas vhas ha-~

¢ia fuera a través de une abertura 130 nractlcada en

‘el material de la pared 34, v a través de una aberbu-

ra coincidente ; y del mismo tamafio practicada en 1a co

rrespondlente tira de refuerzo 114, Cada abertura *90_

" se halla flanqueada, por el lado interno de la pared

34 ¥ de la tira de refuerzo 114 correspondiente, por

un par de placas de ménsula 131, sieﬁdo ambas placas
. de ménsula 131 perpendlculares a un nlano tangente a

"la pared corresnondiente 74 que pase por un pun¥ o si

tuddo a mitad de camino entre ambas. Ies dos nlacas de7

ménsula 131 da cada par son Simétricamente idénticas,

"y“gus bofdés'més exteriores fienen_hnas pestanias que
-”,]vaﬁ,remQQﬁAdaS o sujetas con tornillos a la pared 34
j~?édrrespoﬁd{en%e ¥y a la tira de refuerzo 114, Vista en

alzado (fig., 16), cada placa de ménsula 131 es de con

figuracién sensiblemente triangular, estande los bor-
des o lados del triéngulo designadosrcon el ndmero de
referencia 132 y la base del triAngulo dispuesﬁa con-
trg la correspondiente tirz de refuerzo 114 y’esencial

meénte paralela al eje de giro 90 en cuestidn. Las re-
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glones de vértice de las dos placas de ménsula 131
,sensiblemente triangulares de cada par (esto es,
las regiones de las mismas situadas radialmente més
hacia dentro con respecto a cada eje 90) soportan
5 unos 4rboles o ejes de piro 13% correspondientes cu
yos ejes geométricos son normalmente perpendiculares
a los ejes 90, Aparte de las phas 128 y 129 propia-~
- mente dichas, las monturas 127 de las mismas son:-'
  { esencialmgnte simétricaé a -lados opuestos de unos
| iQ.. . pignos 134 (véanse las figs, 17 y 18 de los dibujés)
que contienen el eje 90 en cuestidn y el punto medio
. de la montura 127 que se estd considerando. Hay doé
' tiras 135 y dos tiras 1%6 situadas por parejas B la-
; © dos 6pﬁestos del pleno 174 de manera que pueden gi-
15 :.:rar 11bremente£eﬁ;torno al eje 1%%, coincidiendo los
| bordes superiores de las dos tiras 135 con los bordes
" superiores 132 de las placas de ménsula 131, y coinci
* aiehdo los bordes inferiores de las tiras 136 con los
. bérdes inferiores 132 de dichas placas., Una placa de
20 . anclaje o conexidn 137 conecta entre si perpendiculay
" mente las dos tiras exteriores 135 cerca de loé extre
‘moa superioﬁaa de eatas tiras; e igualmente las dop ti,,
rés interiores 136 estén conectadas entre sixperpendi-
cularmente por una placa de conexidn 138 paralela, pe-

§

25 . ro més grande, estando la placa de conexidn 138 situa-




da hacia los extremos inferiores de las tiras 136.
Entre las dos placas de comexidén 137 y 138 va dis-
puesto un manguito 139 con su eje geométrico longi
tudinal nerpendicular a los planos geperales de di
5 chds placas de conexidn. El eje de giro 133, entre
las dos tiras 136, va rodeado por un muelle helicoi:-
dal 140, uno de cuyos extremos est4 anclado a la pla
ca inferjor de conexidén 128 de la manera ilustrada .
“en la fig., 16 de los dibujos, mientras el extremo
10 "~ opuesto.y superior del mismo tiene formado un gahého
141 que est4 aplicado a una nalanca de retencibdn o'j
bloqueo 142, La palanca de retencidén 142 puede haJ.}
cerse girar, por medio de unos apéndices u orejas i
riéidos hacia abajo, en torno al eje de rotacidn 13%;
15 y el extremo 1ibré’de la misma se hdlla situado por
. encima de la placa superior de conexidén 137 y el man
éuito 159, La palanca 142 es de formacidn en escalo-
nes (véase la fig. 16) y recibe en aplicacién el gan
cho 141 en un lupar muy prdximo al eje de giro 137,
20 El muelle 140 tiende 2 hscer girar la palancs 142 en
_sentido dextrdgiro (a derechas) en tornmo al eje 133,
visto en la fig. 16 de los dibujos, y, por consiguien
te, la regidn de extremidad libre de dicha palanca 142
se apoya hacia abajo contra el extremo sunerior de un

’

25 perno o tornillo largo 143 que estd introducido en sen
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tido axil a través del manguite 1%9, con el fin de su

,jetar dicho manguito entre los placas de conexidn su-

~perior e inferior, 1%7 ¥ 133,

Il extremo interior de la nla superior

128 se une 'y confunde con unas espiras helicoidales:.

144 que van arrolladas en posicidn coaxil en tornpiﬁ»
una reridn superior del mansuito 139, El extremo in-
terior de la pla inferior 129 se une y confunde con
unas espiras 145 igualmente diepuestas en torno a’una
reéién de extremidad inferior del manguito 139. Los

dos grupos de espiras 144 y 145 van conectados entre

Wfsitde manéra enteriza por un codo 146 de configuiééién
| _jen)C’y, por lo tanto, resultar& evidente que las dos
;'?ﬁés 128 y 129, las espiras helicoidales 144 y 145 ¥
‘el codo 146 esgéﬁ,ﬁodos hechos de un solo trozo de ma-
_ :t§£ia1, material éste que ha de ser eléstico y, de pre
. fofféienciai'varilla de acero de resorte, El codo 146 es-
J;fﬁf?ﬁénéirigido.hacia dentro, en direccién al eje geométri
- bo de rbtadién 90, desde el ménguito 139y y de la fig.
3i;i7 de los dibujos se desprende evidentemente que va sy
'Afjefo,‘sin.juego u holgura importante, entre uno de los

" bordes de una parte de onchura reducida de la palanca

142 y el lado de una de las tiras préximas 1%6 con el

cual se enfrenta, También puede verse por la fig. 16

'

. de los dibujos que, de hegho; uno de los dobleces de
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la palanca escalonada 142 hace tone con sujeclon con
tra el codo 14o del materisl de les nflas. Las tiras
"1%5 y 1%5, las placas de conexidn 137 y 132, el man

uito 139, el tornilleo o perno 143 v las dos phas 128

5 y 129 canstifuyen un solo conjunto unitario (una uni-
dad) capaz de girar libremente .en torno al eje 1355&,
durante el uso de. la mruina, dicha unided tende™s &
ocupar esencialmente la posicidn ilnstrada en la~*_..“
16 de los dibujos, bajo la accidén de las fuerzasfnéh~

10 .- trifugas éngendradas por la rotacibn del miembro de
rastfo correspondiente 124, Cuando el wmiembro de ras-
tro 124 esté rotacionalmente en reposo, la unided que
‘écéba de mencionarse giréré hacia abajo en tornqiai

"eje 13% hasta que la pla inferior 129 de la misgasbe,
15" . époye contra elﬂbgrde inferior de la abertura 130; En
| la posicién dei gfnpo %5 de plas representada con 1i-
nea llena en la fig, 17 de los dibuioé, las phas 128
Yy 12Q del mismo se extienden esen01a1mente en sentido
 radial reapecto al eje 90, siendo thl posicidn de las
20 - mismas la méa ndecunda para efectuar operaciones de
oreo y similares de extensidn o diseminacidn del produc
to de recoleccion., Ahora bien, el grupo 36 de phas pue-
de mer njustudo en una onogicidn en la cual sus plas 123
¥ 120 se retrasen, 0 vayan inclinesdas hacia atrés, de

a5 13 raiz a la minta, resnecto al sentido de rota01on K

© AB.1-75 ' - 20 -
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correspondiente (fig. 14), siendo Hal posicidn la

indicada con lineas de trazo interrumpido en la fig.

1 0 .
17 y siendo una pnosicidén que, como antes se ha estu-

diado, ha de preferirse cuando le maquina se vaya a

- dedicar a la formacidén de hileras o segadas de pro-

ducto de recoleccidn. El ajuste se efectda volviends

o haciendo girar la palanca 142 hacia arriba en tor-

no al eje 13% hasta que se aparte del codo 146 que o

necta entre éi las esplras 144 y 145 de las phas (véa

se la fig. 16), Este giro hacia arriba de la palénca

182 se eféctﬁa contra la accidén del muelle helicoidal

.20

140 ¥y déspuéé de alcanzada la condicidn que acaba de

;g agscribirse, el grupo %5 de plas se hace girar en qbg
ST mif_jﬁkto en torno al manguito 139 en el sentido indicado
" 15 .por una fischa Tren la fig. 17 de los aibujos, gudien
f@o gipar'librémente las espiras helicoidales 144 y
"5?45‘én torfio al manguito 139. EL codo 146 haré tope

,f' GhﬁOncea contra la otra de las dos tiras 136 y, al sol

tarse la palanca 142, el muelle 140 la hard volver a

una posicién de sujecidén, en la cual el borde opuesto

ij.fde la parte de anchura reducida de dicha palanca man-

';T¥Vtiene'a1 codo 146 contra la tira 136 que acaba de ci-

25

tarse, sin dedjar Juego o huelgo importante alguno,

En la variante o forma alternativa de

y
congtruccidn representada en la fig., 18 de los dibu-

- 8L -
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Jos, hay un soporte 147 de pfas, de configuracién

general en U, visto en planta, que tiene sus ramas

dispuestas de manera gJue pueden pirar en torno al

eje de giro 1%3. A los bordes superiores de las ra
mas y & la base del soporte 147 va soldada, o rigi
damente asegurada de otro modo, una placa sunerlori"
148, de menera tal gque el plano de la placa super;or‘

148 sea paralelo al eje geométrico del eje de” glrc

£ 4 -

s 133. Hay una placa inférior semeaante (no vis:.blA o

en la fig, 18) soldada o rigidamente asepurada de f“
otro modo a lod bordes inferiores de las ramas y 2 +-

la base del soporte 147 en relacién de paraleiishor}

,‘con la placa stpérior 148, Hay asimismo un mangulto

149 montado & rotacién en unds taladros practica&os

o

Cen la placa superior 148 y en la nlaca inferior yux

tapuesta en posicidn muy préxima a la abertura 1%0

’de la pared 34 ¥ a la sbertura similar de la tira de

‘ '_refuerzo 114. E manguito 149 estd rodeado por las

espiras helicoidales 144 y 145 de las phas, de mang
ra similar a la descrita m&s arriba, sblo que en es-

te caso las citadas espiras no son libremente girato

rias en torno al manguito, y 1la unids entre ellas va

rigidamente fijada al manpuito de manera que puede
ger ya conoclida de por si: por ejemnlo, por medio del

térnillo transversal con tuérca que puede apreciarse
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en la fig. 18 de los dibujos. El extremo superior

del manguito 149 sobresale por encima de la placa

superior 148 y lleva, soldada o rigidamente asegu-

rada de otro modo al mismo, una palanca 150. La pa

lanca 150 tiene formado un taladro que, mediante

. la aceién de volver o hacer eirar el manguito 149

¥ el grupo 35 de phas en torno al eje geométrico de

<

dicho manguito, puede ser puesto en coincidencia ccn

uno cualquiera elegido de entre una fila arqueada. d2

taladros 151 practicados en la placa superior 148,
siendo el centro de curvatura de la fila arqueada

qoincidenﬁe con el eje geométrico longitudinal del

",ménguito'149. Se prevé un pasador de retencién o blg
.qﬁeo 152 para su introduccién por el taladro de la
'palanca 150 ¥ nor el taladro 151 elegido, con el fin

'R‘de manterer el man@ulto 149 y el grupo 35 de plias en

v-‘ugavpos;gién de ajuste angular correspondiente, res-

- pec%q al Séporﬁe 147, en torno al eje de dicho man-

?ﬁifo 149, De la fig. 19 de los dibujos se despren-

de, evidentenente, gque el grupo 36 de plas puede ser

ajustado en la posicibn sensiblemente radial (resnec

3'\bo al eje 90) indicada con linea 1llena y adacuada na

ra operaciones de oreo ¥ similares de di:eminacion

del producto recolectado, o bien en una cualquiera

L dg'gntre una pluralidad de posiciones (cuatro, en el

- 8% -
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ejémplo ilustrado)aprogresivamente més retrasadas :

S o inclinadas hacia atrés respecto al correspondien-

[

. te sentldo de rotacidén J o K, Esta Torma de cons-

... . truceidn ofrece la facultad adicional de adoptar

5. - una posicidn cualquiera elegida de entre una nlurae’

..~ lidad de posiciones diferentes adecuadas nara la

formdclon de segadas o hileras de producto de re~:f“

Ty

" I ':7;, L coleccion, siendo la naturaleza y 1a den31dad del“

3
' -

R heno u otro producto de recolecc1on de que se tra—*5
11007 te, asi como otras condlclones de funclonamiento,,‘

los factores que dlcten o definan el taladro 151 a:™

SRRT sador de bloqueo 152 con el fin de determlnar el

elegir en partlcular para la cooneracmon con el pa AP

kﬁgﬁ?- punto de ajuste anoular del grupo 36 de phas, Efafi', 

.15 VF - ‘conjunto unltarlo Andividusl que comprende el so-
i porte 14” de puas, su placa superior 149 y la pla- )
'7  ca 1nfer10r _correspondiente, el manvuito 149 v el

Agrupo 36 de pﬁas es aqui también libremente capaz o

de girar en torno al eje 1%3, como en la forma de
.20'flfi realizacién de las fipuras 16, 17. Como se aprecia-
o ré de manera evidente por s{ misma, las descrmpcio-
!:, nes.que,se han dado de dos formas alternatiVas dg
" montura 127 de pfias tienen aplicacién por igﬁai g
cada montura 127 de cada uno de los miembros de rag

25 tro 123 ¥ 104,




~ Cuando lss plas 128 y 129 estén dispues
ftas.en posicion sensiblemente radial respecto al eje
t'bb correspondiente, vistas a lo larpgo de dicho eje,
..L; © blen cuando se hallen adelantadas (respecto al sen

”ﬂuas,.t tido J 0 K de rotacidn), en lugar de hacia atrés, en

tf relacién con un plano radial que contiene al eje 90
S . “5'y a los extremos de raiz o interiores de las plas, el
heno u otro producto de recoleccidn enganchado por

1ellas J por los nervios 125 y la pared 24 propiameu-i

té dicha seré arrastrado o impulsado adlcionalmente

1en los sentidos J ¥ K, en sentido més o menos opues~
ztoval de traslacién H que cuando las plas ocupen po-
‘siéiones retrasadas o inclinadas hacia atris resnec~‘

:6ia los sentidoa de rotacién g ¥ K, Ias nosicionee

if flS. S Verdaderamente radiales o bien "adelantadas" de las

“}pﬁas 123 -4 1297 ‘son ‘adecuadas para producir una accién

.de oreo o dlseminacién, en la cual el producto de re-
:coleccién se extiende 0 disemina més 0 menos aleato-'
'riamente por el canpo de manera difusa~ en tanto que
Jlas posiciones "retrasadas" de lag phas, o inclinadas
hacia atrés, son nucho més adecuadas para formar con
‘el heno u otro producto de recoleccién una’ hilera 0
S ,feegada ordenada. En el primer caso, el producto de re
Hffd  l<x;‘;i, colecci6n ge extiende nor un &rea bestante amplia Jun

SRR :&,atpfa la méquina en tanto que, en el segundo caso, tien
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. otTo producto de recoleccidn desplazado por dichos-

10

- dueto de recoleccidn, que pueden ir Aispuestos detrds

.

de a ser depositado en una faja de terreno mucho més

estrecha. De convenir asi, la mAquina de la cual fozr

men parte los miembros de rastro 12% y 124 puede es-

'ftar provista de dos miembros de gufa del heno o pro- T

de’ los miembros de rastro respecto al sentido de tras

lacidén H (fig. 14), con ¢l fin de guier el heno u "™

-,
N

. miembros de rastro conduciéndolo positivamente a uke: = - .

- estrecha hilera o segaﬁa. Los miembros de guia del.pro -

"ducto de recolecbién fueden adoptar la forma de tahle-

- ros de segada o bien de conjuntos de varillas elégﬁi~

i5-

cas de guia o similares que definen un paso convergen

. te hacia atrds y son sensiblemente simétricas respec-

- %6 a un plane vertical que se extiende en lu dirececién

 H'a mitad de d¢amino entré los dos ejes de rotacidén 90.°

fduando s¢ emplesh los miembros de guia del producte de

'fjmecdleccién (no renregentadod), . las phas 128 y 129 osw- -

“tardn normal ¥ nreferiblemente dispuestas en sus posi-

20

.. ciones de "retrasadas" o inclinadas bacia atrés respec

%o a los sentidos de rotacién J v K.

La fig. 19 de los dibujos ilustra de mang:

ra en cierto modo esquemética un miembro de rastro 155

25
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cuya pared 34 se halla dispuesta sobre un ouro-o soporte

anular superior 154 concctsdo a los extremos exteriores
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de los radios 153 pof medio de tornillos con tuerca.

 ;a pared %4 desciende desde el aro 154 hasta cerca

de la superficie del terreno, y estd hecha de un
material flexible como las paredes 34 de las formas

|de realizacién precedentes. Como se desprende eviden.

'temente"de la fig. 19 de los dibujos, la disposicidn

del miembro de rastro 15% en esta forma de realizg;

cidn es tal que su eje peométrico de rotacidn se ha

“fi;slla’inclihaao con un &ngulo agudo menor respecto a
““Yflé yvertical ¥y un éngulb agudo mayor respecto a la ho

' rizontal, de tal manera que una regibén superior de

didﬂo eje de rotacién estd, respecto al sentido de..

traslacién M previsto en funcionamiento de la méquli~

’.7 na’ de la- cual forma parte el miembro, més adelan*ada

'-t

- que una reglonﬂinferior de ese mismo eje. El eje de

'20 .

25

”;jrbtaoién, no obstante, puede considerarse como esen-

}*giélmenfe'ﬁebﬁical. Una reﬁién'de borde inferior de

la pared 34 la més adelantada resvecto al sentido

de traslacibn I, se mueve directamente por encima de
la superficie del terreno, en muy estrecha proximidad
o en contacto efectivo con ésta, Como la pared %4 es

flexible, el. contacto de su region de Borde inferion

' '  ‘consla superficle del terreno significard tan sblo que

" 'la .pared cederd localmente en direccidén mds o menos npa
;

. ralela al efe geométrico de rotacidn. Ia reglén mis
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trasera o posterior del borde inferior de 1a‘pared

34 respecto al sentido i, como se verd en la fig,

19 de los dibujos, estd apreciablemente separada

I

porﬁencima:&é la superficie del terreno. EL conjun o
.5 - %o dela régién-de borde inferior de la pared 34 »
E puede estar reforzado hasta cierto punto en compa7,l:

'racién con una regibn de ésta situada por encima,

. %

pero sevulré s1endo todavia flexible, halléndose di

-

J]ﬂ;} cha region, por la superficie. radlalmente interlor

:Tfﬂid."' de la nared, provista de una pluralidad defgrupos Q‘
g /."“ 156 de phias, que comprenden cada uno dos phas 157 y
- 158. Las dos puas 157 y 158 de cada grupo estén ce, . _
fiﬂ nreferencla contenidas en, o sdlo llgeramente 1nu114
D nadas ha01a un plano radial que contiene el eje gno
'  15:.f7_ métrico deé rotacion del miembro de rastro 155. lLas
‘.f,g}f dos puas 157 y 158 gse extienden tanto hacia adentro
3;;“v;j ; como hacla abaao en direceidn a la superficie del te
s rreno, a partir de una porcidn o narte enteriza de'
_ sujecién de las mismas, que ve ssegurada a la super-
20 j; ficie interior de la pared 34. Estas partes inclina-
) '.rdas hacia abajo y hacia dentro se unen y confunden,
5ip6r sus extremos inferiores e interiores, en unos cg
. dos que tieneh una magnitud angular comprendida entre
esencialmente 12097y esencialmente 1602, estando los

25 " codos dispuestos de manera que vnas cortas regiones
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2

rectas de extremidad libre de las plas y 158 sa-
«len diripidas hacia fuera en direccidn a la pared 34
~ con una inclinacidn, respecto al eje de rotacidn,
~ que puede pbr conveniencia (segin lo représentado),
5 - pero no esencialmente, ser de 902, Ias plas 157 ¥y 138
éstén conformadas de manera que quedan situades total
.mente dentro de la configuracibébn cilindrica recta 7y
circular gue la pared %4 tiene durante el funciora—
- u“‘:ﬁﬁ‘miento, considerada a lo largo del eje de rotacion,”
: flO"?fﬁ}fpero las regiones de extremidad libre de dichas plas
o %157 ¥ 158 se hallan situadas a corta distancia por”de
'tffbajo del borde inferior de la pared %4, Ls de notar

D”if que el miembro de rastro 155 ilustrado en la fig. 19

1-“‘Cde los dlbuJos puede estar asimismo provisto de ’os

f15'_ "'grupos 36 de pﬁauvanteriormente descritos, pero que

"ﬂy-tales prupos no se ilustran en la fig. 19,
Ky | (B el uso de una miquina que comprenda
ijor lo menos uno de los miembros de rastro 155, ocon
6 sin los grupos 36 de plas, la pared 34 desplazaré
20 ‘ff'el producto de recoleccibén que engancha o agarra, im-
i ‘”’pulséndolo en el sentido M y, simulténeamente, en el
H*-sentido de robacién.del miembro de rastrillo, 155, He
  {ppsib1e encontrarse con condiciones en las que, por
‘,ixej?mpld, continfien desarrolléndose plantas erguidas

25 °  por medio del producto de recoleccién segado y, en

ers -89 -




“ 10

t - dad 11bre,dq.1as plias 157 y 158, plas éstas que pre-

tales condiciones, por lo menos algunés de dichas

‘plantas-puedan colarse por debajo de la pared muy

flexible 34 y no ser agarradas por el miembro de

- rastro. La provisidén de los Erupos 156 de phas me-
‘,aora considerablemente la a0016n ‘del miembro de rag

. tro 155 en tales condiciones, puesto que dichas plan

tas erguidas son agarradas por las partes de extremi'

Xy

“" " deh considerdrse como miembros de rastrillado ulté~- .
" pior, o "posrastrillado". Las plantas agarradas por

Vlas phias 157 ¥y 158 son llevadas por éstas hacia a%vés -

fff[:y a uno de los lados del miémbro de réstro, con res-

'-“f{fpecto al sentido 1, hasta que llega un monento en que

15

son 1anzadas desde ellas por- debajo del borde 1nferior.

“de 1a~nared LT 71 punto real y efectivo de 1anzam1en—
*V,fto dependeré de varios factores ¥, en particular, del

" ajuste ¥adial o de otro tipo de las phas 157 y 158.

" "Puede hacerée rotar que es conveniente que'las partes

-

25
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de extremidad libre de las plas interiores 158 estén
~.situadas a un nivel ligeramente més bajo que las par
,_tes’de extremidad libre de las plas exteriores 157,,

A.'respeoﬁo al eje geométrlco de rotacidn del miembro de

rastro 155, ¢on el fin de asegurer que ambas nfias 157
y 158 de cada grupo 156 se apliquen a la superficie

/ . R R
del terrens por el frente del miembro de rastro 155,
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ff”j S S respecto al sentido I de traslacién, como se aprecia
fé en el lado derecho de la fig. 19 de los dibujos.
Lag papticulares alturas relativas de las partes de
‘ s extremidad libre de las pfias 157 v 158 pueden adap-
%;~n~~‘_*'}5,  ~ tarse a la inclinacién del plano de rotaciém del box
| de inferior de-la pared 34 que suela emplearse res-

pecto a la superficie del terreno. -

ILa fig. 20 de los dibujos-ilustra una

.. i, v forma de construccidn del miembro de rastro 155, en.

10 -.i1a cual la pared 34 est4 también fijada a la superfl
. | cle exterior de un reborde dirigido hacia abajo, del
‘n;arb o soporte anular 154, La pared 34, coﬁo en los

tftfejemplos anteriores, estd hecha de un material fle-~

v‘.5ﬂxible;tal como tela encerada, material pléstico sin-
15“3 ©*'tético, caucho ¢ similar, El borde més baio de esba
pabed 34. se hallazmuy Junto a la superficie del te-

'['rreno, o en contacto efectivo con ésta, adoptando la

{-pared durante el funcionamiento la forma de un cilin
. :dro recto y circular, ‘debido a las fuerzas centrifu~
20 ;;JJgas que actfan sobre ella en tales momentos. La re-

.wgibn de borde inferior de la pared 34 ea. canaz de

:“adaptarse a las ondulaciones de la superficie del
terreno, y evitar los obstéculos, al desviarse o ce
_dén elésticamente en cualquier direccién que haga fal

- PR :
25 . ta'para asi hacerlo, siendo las fuerzas centrifugas

LB | -9l -
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K
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las que hacen gque la regién desv1ada o deformada de
1a pared adopte 1nmediatamente su forma de antes de
,'la degviacitn, en cuanto las ondulaciones o el obs-
‘téculo hayan pasado; El miembro de rastro gira en el

sentldo 1ndicado por una flecha N en 1a flg. 20, ¥y

W

la pared 34 y las pfias de los grupos 159 que se des~'

crlbirén més adelante desplazan el heno u otro prn-.w' :
ducto de recoleccidén al que se apllquen, en el senti
do N y en el sentido M (fig. 19), produc1endo una nl._’fl

At

e lera o segada a uno de 1os lados o costados del mlemfllf

f'bro de rastro 155 hés allé del lado radialmente eY;:-V

if1:%3;ﬁ; }{ terior de la pared 34 se dlsoone una pluralidad e tos -
S ' grtipos 159 de phas, estando las plas ae o grupws <on
_ ftiguos 159 separadas entre si, en el sentido N, P°r

M '“ftiﬁfisxﬂ : una dlstancla menor que la 1°ngltud de una parte actl_.
: S va o de tratamlento de producto de recoleccion de una

’”de las puas. Cada grupo 159 de pua esté montado en’ un»r

soporte 160, orientado en sentldo radlal de manera co-. '

L,respondlente, que va sujeto a 1& narte alta del aro
'fuééﬂr,.rfde sustentaclon 154, siendo algunos de los sonortes 160
- unas prolongac1ones radiales de los'radios 153 (fig. 19).

'jLas puas de cada grupo 159 se extienden hacia abago a

: ‘V:partir de sus puntos de quecién en el soporte 160 &o- -
rrespondlente, y tienen unas partes 161 de extremidad

25  libre que, vistas a lo largo del eje meométrico de ro~
&7 e e T , _
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}f* tacién_de; miembro de rastro 155, pueden hallarse
1”  ;faﬁiélmenté dispuestas (tal como se ilustra) o bien
inclinadas hacia atrés o "retrasadas" con respecto
al sentido v,

- Ilas figs. 2l y 22 de los dibujos ilu°

; 'fl.tran una forma de construcecidn Fol miembro de rastro

-[4155 en la cual hay unos grupos 164 de pfias dleuGStOS

"radialmente al exterior de la pared 34, comnrendlendo

’cada grupo 164 cuatro puas 51tuadas una encima de otra;

o con cada pua inclinada haeia fuera y hacla abajo en di
'7“?recci6n a la superficie del terreno durante el funcio=-
'{:namiento de la méquina de la cual forma parte el miem-
—brb de rastro 155, Las cuatro puus de cada grupu l€4%

} » eétén hechas por paregas de una.misma pieza, partiendo
?’_flsﬁli,;;ﬁde dos trozos de alambre o varilla delgada de acero de
; ’“.'J::resorte NG estando las uniones entre lasg dos puas de ca
5”da par sudetas a un solo soporte 162 de puas ‘que se
~é%tiende también hacia fuera ¥ hacia abajo en direc-
":oién a la superficie del terreno durante el funciona~.

e niento de la méquina. Cada soporte 162 es capaz de gi

' par en torno a un pivote 163 correspondiente cuyo eje

5“3?0&8tr§c6 es tangente a un circulo con centro en el

; eje'geométricb de rotacidén del miembro de rastro, es-
vtando cada pivote 163 situado en una placa de reten-

I‘ijgs:,f': cibn 167 correspondiente montada de manera erguida )




10

15

20 .

25
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vertiecal en 1a narte alta del aro de sustentacidn

. 154, Cerca del extremo superior de cada soporte 162

de phas va montada una garra tubulsr o garfio de en
ganche 165 de producto de recoleccidn, de manera que
se halla por encima del orupo 164 de plias correspon-
diente con la parte efectiva de aquella situada ror
delante de dicho grupo de phas, respecto al sentido’
de rotacién N. Como se apreciard de manera evidente ~

por la fig. 21 de los dibujos, la parte efectiva de

cada garra 165 de engénche de producto de récolecéién

que acaba de mencionarse estd dispuesta en posicdidh

sénsiblémente radidl y va conectada al soporte 162 -

correspondiente por medid de una parte inclinada be-

cia dentro y Hacia atrés (respecto al sentido de rwom

‘tacién N). Cada soporte 162 incluye un apéndice dota

do de un taladro que coincidiré con otro taladro prac

ticado en la placa de retentidn 167 y a través de esos

taladros alineados es posible introducir un pasador de

retencién 166 esenclalmente horizontal, con el fin de

retener el soporte 162 y las partes en &l montadas en

la posicidn operativa ilustrada en la figura 21 de los

’-'rdibudos,y representada con linea llena en la Tig. 22

dé los mismos. Como se observars, en esta forma de rea
lizacidn, hay una regidn inferior de la pured ¥4 pro-

vista de una pluralidad de g¢rupos 36 de phas, semejan
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tes en general, en su forma de construccidn y funcio
. namiento, a los grupos corrcsrondientes que se han

descerito con anterioridad. la reridn inferior de la

pared %4 que lleva los grupos %6 de phas, de prefe-

5 rencia pero no esencialmente, estd reforzada hasta
clerto punto en comparacidn con la rcridén de la pa- .
red 34 que esté encimu. Como se verd claramente por
lag figs. 21 y 22 de los aibujos, las partes activas
de las plas 36, esto es, las que se ponen en contaé-

10 to de trabajo con el producto de recoleccidén a traba

| jar, ven inclinadas hacla atrds o retrasadas, de.réiz

a puntg, con resbeéto al sentido N, y van también:in-

clinadas hacia abajo de le raiz a la punta, en direc-~
‘ ;dién a 1a superficie del terreno.
15 En el uso de una méquina que comprende
| el miembro de rastro 155 en la forma descrita con re-
ferencia a la fig, 20 de los dibuaos los grupos 159

' ﬁk de puds desplazarén el heno u obtro producto de reco-

. leccidn con que se tropiecen y ertenderén dicho pro-

1‘20 fi lducto sobre el terreno a la ménera de una oreadora,

| ';'o bien formarén con. él una hilaru o segada, segin el
ajuate ‘angular ‘de las partes 161 de ewtremidad Libre

 de las plias como ya se ha estudiado més arriba en eg-
taAMemoria descfiptiva. L) heno o producto de recoleg

25 cion que no- sea agarrado por las ntas de los grupos

25-1=75 . - 95 -




159 es desplazado por la proéia pared %4, la cual,
fen'esta forma de realizacidn, sirve de micmbro de
posrastrillado, La pared En»es también agui de una
flexibilidad suficiente para permitirla ceder tem-
5 poréneamente en’un sentido cualquiera requerido du
| rante el funcionamiento de la méquina. i
‘Zn el uso de una miquina de rastril}#r‘
que'lleve incorporado el miembro de. rastro 155 eﬁ“iq
' forma ilustrada en las figs. °l y 22 de los dibu&oé{
10 los grupos 164 de pias enganchan.y desplézan el heﬁé
o otro producto de recoleccidn con que se tropiecén,
- Ven’tanto que las garras 165 de enganche de produéf&f
_ ;de!reCOlecciéh, dispuestas encima y relativamente ade -
?[f-' lehtadas, desplazan las porciones superiores de toda
15 éapé gruesa. o hil%ra segada de heno que pueda encon-
' trarse., Estas acumulaciones tienden a ser transporta-
_ das en lsas cavidades formades entre las garras 165 y
ﬁ-lhlas pﬁas\164 (véasge 1éAfig. 21)., Como las pﬁas 164 se
. extienden esencialmente en sentido radial, visto el
20 ' miembro de rastro 155 a lo largo de su eje peométrico
'derrotacién, el heno u otro producto de recoleceidn
.“‘serﬁ 1levado por.el wmiembro de rastro 155 durante un
.lapso o espacio de tiemno mfs dilatedo de lo que se~
ria si las plas estuviesen retrasadas o inclinadas ha-

25 cia atrés respecto al sentido N, For consighiente, los
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grupos 164 de plias son particulurmente adecuados pa-
ra las operaciones de oreo u otras de diseminacidn
del nroducto de recoleccidn. dhora bien, una segun

da posicidn de trabajo del miembro de rastro 155 es
la que puede obtenerse soltando cada pasador de re-
tencibén 166 y volviendo los soportes 162 de vfas ha
cia arriba y hacia dentro en torne a los pivotes 163
hasta que lleguen a unas posicilones esencialmente'cg
rrespondientes a la posicibén de uno de ellos que»sbi;
representa con lineas de trazo interrumoido en la fig.
22, In esta posicibn representada con lineas de traso
interrumpido, las partes de extremidad libre de las
garras 165 de enganche del producto de recoleccibn se
apdyan contra la superficie interior de la pared 3i
de manera que, durante el funcionamiento, serén la pro

pia pared 34 y los grupos 36 de plas los gue primero

~enganchen y desplacen el heno u otro producto de re-

soleccidn, en lugar de los grupos 164 de plias, Como
las phas de los grupos 3% estén inclinadas hacia atréds

o "retrasadas" con respecto al sentido N, de la raiz

a la punta, el heno u otro producto de recoleccidn fque

~ enganchen serd soltado con més rapidez que cuando gon

las pliag de los prupos 164 las que enranchan primero el
producto de rccoleccidn, de manera que, en esba sepunda

posicibén de trabajo, la méguina funcionard recogiendo
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el heno u otro oroducto de recoleccidn desplazade y
formendo con é1 una hilera o segada, Las plhas de los
grupos 164 no tienen efecto alpuno en la segunda po-
“sieidén de'trabajo que acabs dé describirse; pero, co
5 mo se obsérvgré, las partes de extremidad librg deq
las garras 165 de enganche del producto de recolec~
cién son obligadas a ir conira la superficie inte~"
'rior de la pared 34 por lag fuerszas centrifugas qﬁe.
?_tlenden a hacerlas wirar en torno a los nlvotes 167
10 ir;lf uando el miembro de rastro 155 estd pgirando., Ias ga
rPas 165 de enpganche 'de producto de recolecceidn, pues,
tienden a reforzar'la pared 34 hasta cierto‘vuntb;
f:’siendo este efecto de refuerzo dependiente de 1la lon i
M'T f pitud de las partes de las garras 165 que estén en A
15_' ‘contacto con la pared 34, y de la velocidad de rota-
cién del mlembro de rastro 155.

Ias figs: 23 y 24 de los dibujos ilus-
tran una méquina de rastrillar que tiene muchas par-.
tes similares, o idénticas, en su forma de construc-

20 °  cidén y funcionamiento a otras téntas partes de la mi
quina ya descrita coﬁ referencia a las figs. 1 a 3

de los dibujos. lor cdnsiguiente, tales partes se de-

_ sipgnarén con los mismos nfimeros de referencisa ya ubti-

lizados en las figs. 1 a 3 de los dibujos. Ia méquina

‘
’

25 de las figs. 2% y 24 difiere de la méquina anteriormen

25-1-75 | - 98 -
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te descritia, que acaba de citarse, en que la viga tu

‘bular 8 de bastidor se extiende esencialmente en po-

sicidn horizontal y nerpendieular a la direccidn nre
vista I de traslacién operativa, en lursr de oblicua
Yy transversal a dicha direceidn. Como consecuencia,'
las vigas tubulares & y 7 tienen ambus la misma lon- -
mitvd, Los Aog miembros de rastro 16 v 17 de 1la for-
B
ma de realizacidn de las fims. 23 ¥y 24 de los dibujos
estén dispuestos nara girarveﬁ los sentidos opuestns
J y K, en lugar de en sentidos iguales B y C como los
repregentados en la Tfip. 1 de los Aibuios. La méquiﬁa
de las figs, 23 y 24 de los dibujos incluyve de prefe-
rencia unos miembros de gpuia de producto de recoleccién

dispuestos en posicién esencialmente central detrds de

los miembros de rastro 16 y 17, siendo tales miembros

de guia del producto de recoleccidn simétricos respec-
to a un plano vertical que se extienda en la direccidn
H por un lugar situadeo o mitad de camino entre los ejes
de rotacidn 18 y 19, ¥ estando comnruestos los citados

miembros por unos tableros de segada, conjuntos de va-

rillas eldsticas de guia o similares que definen los 1la

‘dos opuestos de un peso suavemente convergente en senti

do opuesto al de la direccidn H y que funcionan forman-
do, con el heno u otro producto de recoleccidn recibido

de los miembros de rastro por la extremidad de entrada
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o ataque de dicho paso, una neta y compacta ﬁiléré o
segada.

A continuacidn se déré la descripcidn’
de varias formas de realizacidn de los miembros de
rastro 16 y i? de la miguina, ilustradas en generalw
en la vista en planta de la fig. 2%; y dicha descrap-
cidn se limitard al miembro de rastro 17, puesto que

el miembro de rastro 16 es, de manera simétrlca, esegA

<’ ¢ialmente idéntico a aquél. in tales formas de reali- _

" .zacibn, cada carro porbtarrueda 30 estd inelinado hQ;-
HCia delante reapecto al sentido de traslacién H a pé;

 tir dél extrémo inferior del &rbol o véstago. 29 co~

-~ rrespondiente, de manera que las ruedas 31 de anoya

@l suelo estarén considerablemente més cerca de las
'reglones delanteras o "adelantadas" de las paredes 3k,

?'{-resbedto al sentido de fraslacién H de lo que estarian

Lo de otra manera (por ejemplo, como en la forma de reall-

-'%rfzacién de 1as figs. 1 & %). Los soportes 3% a modo de

200

radios, de préferencia, estén hechos de acero de resor

' tes pero, como alternativs, pueden ser sustituidos por

- unds miembros rigidos, tales como unas vigas tubulares

‘de poco peso, cuyos extremos ‘interiores vayan rigidamen

25-1~-75

te asegurados al cubo 23 y/0 a la brida anular 32. Ade-
még, con el fi#i de limitar la anchurs de la mlguina a

una magnitud 1o més reducida nosible a log fines del

~ 100 -
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transporte en inzctividad, los soportes %% nueden ha
cerse girar en torno 2 unos nivates esencialmente ho
rizontales, reopecto & la brida 32 o al cubo 28 si

se prescinde de la brida 722, Yanhién es posible sus~
tituir los soportes 3% por unos miembros libremente
flexibles pero csencialmente inextensibles, tales co~
mo unas cadenas. In todo caso, loc extremos radialmen
te exteriores de loc somortes %3 van {ijados por me-
dio de unos tornillos & un aro o anillo 168 de seccidn
recta transversal de perfil en U; dispuesto con su ba-
se vertical o erguida ¥y con sus ramas o alas Airiridas

hacia dentro esencialmente horizontales. Los tornillos

que acaban de citarse conectan los extremos erxbtericres

de los soportes %% ai ala superior del aro 168 de =ec~
cién recta de perfil en U. Una remién superior de la
pared flexible 34 va ascgurada por medio de bornillos
a la superficie exterior del alma o base del perfil
en'l déi sro 168, sirviendo dicho sro 16% de refuerzo
de la pared 34 en su repidn superior. 4 la sunerficie
interior de una repidén inferior de la pared entera %4

va sujeta una banda de refuerzo 169, por medio de tor

‘nillos, remaches, granas u otros elementos de alambre,

0 por medio de un adhesive adecuado, extendiéndose di-
cha banda hacia arriba a partir del borde més bajo de

14 pared 34 on toda una distancia aque estd comprendi-
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‘da entre esencialmente el 20% y esencialmente el 40

de la altura de la pared 34 en direccidn paralela a]
eje geométrico 19, siendo esencialmente la del 30%

de dlcha altura 1a extensidén preferida de la banda

169. La banda de refuerzo 169, como alternativay” pue

de estar asegurada a la superficie exbterior de la pa
red 34 en lugar de, o ddemés de a la sunerficie inte
rlor de la misma. Otra variante o alternatlva més es

la - de emplear la banda 162 por si sola hasta més a’1é

. del borde inferior de la pared 34, yendo la pared ¥

la banda aseguradas entre si en una estrecha regién:

" de superposicidn. Con esta forma de constfucciéniaig
{_bfdpig'banda 169 funcionard como formando parte de ia
. pared 34. La banda 169 estd hecha, de preferencia; de

715 ‘un material textil o de otra clase en forma de tira,

teniendo dicho material un grado de flexibilidad apre

v-ciablemente mernor que el del material elegido para
".constituir lc propia paved. %4, .La banda 169 puede ha-

" cerse de caucho reforzado, de un material sintético o

- de lona; pero, como por lo menos su borde inferior es

- tard en frecuente contacto con la suverficie del te-

"’freno, puede ventajosamente incluir partes metélicas,

tales como placas o cadenas definidas para resistir el

deggaste.

Cr

Toda la regidn de borde inferior de la

Tty
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pared 34 que estd reforzada ror la banda de refuerzo
169 1lleva grupos 36 de »fi:s resularmente espaciados

o repartidos, asegurados a la pared %4 y a la banda
169 por medio de tornillos. in csta forma de realizg
cibn, el miembro Ae rastro 17 tiene treinta y dos
grunos 3% de phas y, como se verd nor los dibujos)
las dos »las de cada rruno estén contenidas en un nla
no esencialmente vertical correspondiente y van sens-
radas entre si nor una distancia nermendicular que es

igual a esencialmente el 6U% de la altura de la banda

169, en direccién paralela al eie meomdtrico 19, Cuda

grupo %G de phias tiene esencialmente la misma consbrug
cién va descrita con referencia 2 las figs. 1 a % de
loa dibujos.

In la forma de realizacidn ilustrada en
la fig. 25 de los dibujos, el aro 132 lleva fijados,
a intervalos regularmente renartidos en torno al eje
geénétrico 19, los extremos suneriores de une plurali-
dad de elementos 170 (nor ejemplo, de doca) dc forna
de tira, La fijacidn se efectia por medio de tornillos
con tuerca ¥ los elementos 170, que nueden venir pro-
poreionadas por unes muellea de lémina, tiras de mate
rial pléstico sintético o similarcs, ge extienden ho-
cig abajo & partir de zus coneriones de fijecidn nor

tornilles al ars 168, en direccidn a 1n sunerfTicie del
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- terreno. Lios elementos 170 son elédsticos en una exten

2 2 . . . 0]
s10n que’ depende del particular material elegido pa-
ra construirlos, y de la forma o pertil en seccidn

recta de cada elemento, nero la elasticidad debe ser

, tal que las fuerzas ejercidas sobre el miembro de rag

tro 17 durante el funcionamiento encuentren ura oposi
citn eléstica a manera de emortiguaniento. ILa bandd de

refuerzo 169, que ya ha sido descerita con referen01a

-1 la fig, ?Q de los dibujos, estd asesgurada or medio
:’de,otros tornlllos con tuerca a unas regiones de exnrg"
© midad inferior de todos los elementos 170, empledadere
;también dichos tornillos para sujetar algunos de los-
. grupos 36 de plas en sus posiciones sefialadas. La ban-
“ da*169 funciona a manera de pared o poreidn de pared
éléstica y 51rve también de pina para los grupos 56 de
phas. la forma de construccidn y disposicidén de la ban

’da 169 y de los grupos 35 de pfias puede ser igual a 1a

de 1a forma de realizacidén de la fig, 24; pero se ob-

) Vservaré, én particular, que la pared 34 que se extien

" de en toda la altura del miembro de rastro 17 se ha su

primido en la forma de cjecucidn de la fipg. 25,

o La fig, 26 ilustra une forma de construc-
cidén del miembro de rastro 17 en la que se ha dispues-
to 1a pared 34, igual en su construccibén y disposicidn

a ia pared 34 de la forma de rcalizacion de la fig. 24.
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dhora bien, en la realizacidn de la fie. 26, la pared

%4 estd reforzada adicionalmente nor medio de una oln

ralidad de tiras flexiblaes 171 quc van sujetas a la
superficie exterior de la nared %4, a intervalos re-
gulares en torno al eje geoméirico 19 ds val manera
que cada tira 171 se extiende, en esencis, longitvdi-
nalmente paralela 2 dicho eje. las tiras 171 pueden,
ademds o como alternativa, estar fijadas a la super-

ficie interior de la pared %4, efectudndose tal 'fijg

~eibn por medio de tornillos, rewaches, grapas u obros

elementos de alambre, o bien por medio de un adhesivo.
Hay treinta y dos de dichas tiras 171 fijadas a la pa-
red 34 del miembro de rastro 17 en la forma de realiza

cién de la fig. 26 de los dibujos, yendo los grupos 36

‘de phas sujetos a la regidn de borde inferior de la pa

red 34 que sc halla reforzada por la handa 169 en luga

res situados entre las sucesivas tiras 171,

' Ia fig. 27 de los dibujos ilustra una for

ma de construccién del miembro de rastro 17 en la cual

los soportes 33 a modo de radios son de consbruccidn

. rigida tubular, y en la que hay unas regiones, radial-

enrolladas en hélice en torno a las mismas unas partes
de varillas 172 de acero de resorte. Cada arrollamien-

to helicoidal tiene-una extremidad recta que va rigida

- 105 -
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mente asepurada, de manera desmontavle, al corresvon-

diente soporte 3% por medio (e una abrazadera 173. La

extremidad opuesta de cada arrollamiento helicoidal

se une y confunde con una parte sensiblemente recta i *
-5 de la varilla 172 correspondiente, que estd disbuec-
' ta de manera aproximadamente tangencial con respecto
a un circulo con centro en el eje peometrlco de rota—
cmon 19, visto él miembro de rastro 17 a 1o largo de
dlcho eje 19, La parte sensiblemente recta que aéabaA'
.fldf -VV de menciondrse se extiende hacia atrés a partir dei

| soporte 33, respecto al sentido de rotacidn K previs-

to (fig;-DE), en una distancia igual a evenCialmenfe

s,

'V;?f;'i%f"el 20% del radio del miembro de rastro 17. E1 extre~.
v.?L? o '-mo de cada parte sensiblenente recta nis ale1ada fel
‘iSY"-* arrollamlento h611001dal correspondlente est& doblado
A ‘ha01a fuera e introducido por una hendidura practica-
ida en la pared 34 y en la banda de refuerzo 169, des-
'; ~f; “pués de'lo cusl se extiende a lo larpo de la superfi-
- cie exteriorvde la pared 34 en una distancia adicional,
20 - . dgual también a esencialmente el 20% del radio del miem
L  1be6 de rastro 17. Aun cuando no se desprenda claramente
de 1a fip. 27 de los dibujos, es de notar que la parte
de la varilla 172 sitnada al exterior de la pared 34
se halla inclinada, formando un &nzulo de esencislmen-—

25 te 452 con un plano perpendicular al eje 19, Il extre-

25.1=75 : ' - 106 -
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mo libre de la varilla 172 més alejado de la abraza-

.dera 173 cstd doblado en un &ngulo de esencieclmente

1759, para terminar en una parte sensiblemente horj
zontal que va fijada a la pared 34 nor medio de una

abrazadera 174, Cada uno de los soportes 33 del mien

“bro de rastro 17 puede estar provisto de una de las

~estructuras de resorte habilitadas vor medio de lac

varillas 172; pero, como alternativa, sdlo algunos

- de dichos soportes %% tienen varillas 172 correspbﬁ-

ﬂdientes, estando dichas varillas 172 dispuestas a in

tervalos regulares en torno al eje 19, Otras partes

"~ del miembro de rastro 17 de la fig., 27 de los dibuvios

pueden ser semejantes o idénticas a las partes correg

pondientes que se han deserito ya mds arriba,

Eﬁ'pl ugo de la méquina ilustrada en la

fig. 2% de los dibujos con cualquiera de las formas

 de.reg1;paci6n de miembro de rastro descritas con re-

ferencia a las figs, 24 a 27 de los mismos, las diver

sasn partes que oonstifuyen lag paredes flexibles de

" . los miembros de rastro 16 y 17 se ven obligadas a adop-
_J: tér_una configuracibn esencialmente cilindrica, recta
‘;y'circular, por la accidn de las fuerzas centrifugas

a las que se hallan sometidas como consecuencia de 1a

rotacién de 1os miembros de rastro 16 y 17, Si los sp

portes 33 son de construccidn flexible, se llevarén &
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unas configuraciones bastante estables en las cuales

, e extiendan en posicidén sensiblemente pernendicular

a los ejes geométricos 18 y 19 como consecuencia de
las fuerzas ceﬁtrifugas que actian sobre los propios
soportes y'sobre los aros 168 ¥y parteé que constitu~,
yen las paredes conectadas a dichos aros. la regiénl
de borde mds inferior de cada pared flexible 34 0_55
banda 169 montada en los elementos 170 se mueve muy

cerca de la superficie del térreno o junto a ella en

‘el sentido J o en el K y también, simulténcamente, avap

zando en el gentido de traslacibn o recorrido H, Los

ejes de rotacibn 18 y 19 estén vertical o casi verti

- calmente dispuestos, y las regiones de borde inferiur

de las paredes de los dos miembros de rastro 16 y 17,

"estén como estén formadas, tienden a mover el heno u

otro prodicto de recoleccidn desplazado llevlndolo ha
cia atrds, respecto al sentido ge traslacién i, entre
los miembros de fastré 16 y 17. iqui también, la pa=-

red flexible 34, o 169/170, es en si un miembro eficaz
como despldzador del nroducto de recoleccidn, pero su

eficacia o rendimiento se ve grandemente acrecentado

- por la provisidn de los muchos grupos %6 de pfhas, que

. soh cortas en comparacidn con las plas de las méqui~

nas rastrilladoras rotatorins usuales. Cuando la na-
’

red 4 del miembro de rastro 17 se encuentre con una
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ondulacidén o un obsticulo, en la forma de realiza-
cibén de la fig. 24 de los dibujos, se deformard lo
calmente por lo menos en parte en sentido ascenden
te respecto al eje geométrico 19 y, naturalmente,
necesitard un breve periodo o intervalo de btiempo
para volver a alcanzar su posicidn adecuada, de no
deformada o desviada, desnués de que hayan pasado

los obstéculos o la ondulaciébén. Con el fin de que
"

- la acclidn de rastrillado del miembro 17 no se vea

" aprecisblemente reducida durante ese breve periodo;

la banda de refuerzo 169 impide que la regidn de bor

~ de inferior de la pared %4 se deforme excesivamente,

de manera que tenderé a permanecer constantemente

~ junto a la superficie del terrenc o en contacto con
‘ésta. La mayor parte de la desviacidén de la pared %4

que tiene lugar a consecuencia del contacto con una

ondulacidén o un obstdculo se produce en la regidén no

reforzada de la misma, que estd gsituada encima de la

-banda 169 y debajo del aro 168, La pared %4 puede nle

garse principalmente en direcciones paralelas al eje

geométrico 19, pero el plegado de la regidn de borde
‘inferior de la misma se ve grandemente reducido al mf
" nimo por la banda 169, La banda 169 impide asimismo

el excesivo desgaste de la regidén de borde inferior

de 1a pered 34, en particular cuando incluye elemen-
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tos metélicos resistentes al desgaste, y refuerza
grandemente la estabilidad de sujecidn de los gru
pos 36 de phas en sus posiciones sefaladas,

Los elementos 170 de forma de tira,
que de preferencia son unos muelles de lémina, se
emplean en la forma de realizacién de la fig. 25 dg;
los dibujoé con el fin de suprinir o amortiguar iq 
reaccidn del miembro de rastro 17 al encuentro cor
un obstéculo o una ondulacién del terreno. Los ele.-."
mentos 170 cubren toda la altura del miembro de rag
tro 17 en direccibn paralela al eje geométrico 19,

¥y tienden a mantener el borde inferior de la nared

'169/170 del miembro de rastro en fiable y constante

-eéntacté con 1a superficie del terreno, o en muy es-

trecha proximidad. con ella. las coneviones rigidas

de los extremos superiores de los elementos 170 con
el aro 168 estabilizan las deformaciones de la pared
en los Bontidos radial, avil y tangencial, Las tiras
elésticas'17l que se emrlean en la forma de realiza-

cidn de la fig. 26 de los dibujos mejoran la adapta-—

‘¢idn del borde inferior de la pared 34 a las ondula-

ciones de la superficie del terreno o a log obstécu~
los con que nueda tropezarse durante el funcionamien
to, por el heeho de dar rigidez a la pared 34 en di-

recciones esencidlmente paralelas al eje 19, de mang
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ra que el borde mis bajo de la pared %4 tiende a

permanecer en fiable contacto con la superficie

del terreno, o en estrecha proximidad con 1la mig

ma. Asimismo se observard que, en la Jorma de rea

‘lizacidén de la fig. 26, las propias tiras 171 cong

tituyen unas prolongaciones o salientes hacia fue-
ra de la superficle de la pared %4 y, por tanto,
refuerzan la accidn rastrilladora de dicha pared.

1

In la forma de realizacidn de la fig. -

+ 27 de los dihujos, las partes, inclinadas hacia atrés

y bacia ahajo, de las varillas 172 de acero de reson-

te que se hallan dispuestas o anlicadas contra lu su-
' perficie exterior de la pared %4, amortiguan las de~
formaciones locales de la pared %4 cuando se tropio-

‘28 con ondulaciones del terreno, obstéculos o gran--

des acumulaciones de heno u otro producto de recoleg
eibn, La disposicién oblicus de las partes de las va
rillas 172 que acaban de mencionarse les permiten la
desviacién o deformacién no sblo elhsticamente hacia
dentro y hecia fuerna en direccidn al eje 19, como en
el caso de los elementos 170 de la forma de realiza-

cién de la fig. 25, sino también hacia arriba y hacia

abajo, en direcciones esencialmente naralelas al eje

19, De ese modo se favorece una constante y satisfag

to%ia accién de rastrillar por parte del miembro 17,
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a_{ vantar el borde inferior de dicha pared %4 separén '’

t

1

tendiendo lag varillas 172 a inpedir que la pared

flexible se "enrosque" o retuerza a consccuencia

de una fuerte resistencis del terreno o del pro-

.. ducto de recoleccidn al movimienso de rotacidn de

su borde inferior mientras un fuerte par impulsor -
de rotacidn continfia aplicado a su borde superiog;;w
E1 efecto de tal retorcimiento o»"enrOScamiento"'f'
de 1a pared del miembro de rastro 17 es el de le-
dolo de la superficie del terreno, lo cual puede :
'perturbar'gravemente'la aceién de rastrillado del "

miembro 17. Como se observari, las abrazaderas de ..

sujecidn 173 pueden ser movidas en sentido axil hz

© ¢ia dentro o hacia fuera a lo largo de los SOPOT~ -

tes 3%, con el fin de hacer que las varillas 172

ejerzan, sobre la pared “4, un efecto de solicita-

. ¢idn hacia dentro o hacia fuera: y como alternati-

va,'o bien adicionalmente, a8 posible réadustar la
abrazaders 173 1llevéndola a posiciones angularmente

desplazadas en torno & los soportes %% y haciendo

" asi que las varillas 172 ejerzan un efecto de soli-

~ eitacidén hacia arriba o hacia abajo sobre la pared

34, Tales ajustes pueden hacerse, seglin necesidades,

éon el fin de adaptarse a2l producto de reccoléceidn

qué se esté tratando, a la naturaleza y condicién o
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estado de la superficie de’. terwveno y a obros facto
res de funcionamiento, tales coro lus condiciones
climatolégicas., Las varillas 17° amortiruan o su-
primen el plepado de la narved %4, y la sujecidn de
las varillas a la superficie exterior de la nared 34
por medio de las abrazaderas 174, sezfin se ha visto,
reduce la acumulacidn de suciedad en los lugares en '
que las varillas 175 se anovan conbra la pared 34,

Las figs., 23 7 29 de los dibujos ilus-

“tran una forma de realizacidén en la cual hay mran nj
‘mero de grupos 4% de phas (nor ejempla, treinta y dos

‘de estos grupos) Aispuestos en torno a la neriferia o

circunferencia del miembro de rastro 17 en una repgibn

‘de-borde inferior de la pared 4 del mismo. Los gru-

vos 36 de plias van fijados al material flewxible de la
propla pored %4 vy a le banda de refueprzo 189 cooveran

te, Los grupos %6 de plas, naturalmente, esbén sevsrg

- 'dos unos-de otros & intervalas regulares en torno a la

pared %4, y cada grupo comprende uma pia superior 175

y una pla inferior 176 situadas oblicuamenbe, una en-

cima de 1a otra, de tal manera que la pha superior 175

de cada gruvo 3% esth, reanecto al sentido previsto de

rotacidn K, m&s adelantada que la pha inferior 176 del

mismo prupo. Unos tornilles 177 asesuran los grupos 3G

de plas a la pared 34 y a la banda de refuerzo 159, y
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se introducen en sentido sensiblemente radial por

‘unos taladros alineados practicados en estas flti

mas partes. Cada tornillo 177, por el interior de
la pared %4 y de la bande de refuerzo 169, esté
abrazado pdr una parte curva 178 de la varilla de .

acero de resorte u obtro material del correspondien

te par enterizo de pfias 175 y 176, subtendiendo di
7

cha parte ciurva.178 un &dngulo de esencialmente 1r09

, _reSpecto al eje lonﬂitudlnal del tornillo 177. uOo

extremos opuestos. de la parte curva 178 de cada gru

po %5 de phas se unen y confunden, por medio de unas

'partes de pﬁa reéctas, superior e inferior, 179'V~iSO

]

o =resnectivamente, con las corresnondlentes puas supe~'

rior e inferior 175 v 176, Ias partes. 179 v. 180 eg~ .

- t&n dispuestas por delante de la parte curva 178,

respecto al sentido K de movimiento, y la parte su-

'perior 179, dispuesta esenqialmente en posicién ho-

‘. . rizontdl, es sensiblemente tangenté a una dircunfe-

i

" rencia con céntro en el eje 19. Ia parte 179 del ma

terial de pfia se une y confunde con la propia pha

7';{‘175 por medio de un codo que tiene una magnitud an-~

25. »'

25-1~75

;i'”gular de esencialmente 115% de manera que, como se
e desprehdé'evidentemente de las firg, 28 y,29~de los

© dibujos, la ofa 175 esté retrasada o inclinada hacia

“atris de leé raiz a la punta con respecto al sentido

- 114 -



K ¥y se halla detrds de un plano rudial sue contie-
ne al eje gpeométrico 19 y a la extremidad de raiz
de dicha pGa, con respecto a dicho sentido K. El

codo de esencialmente 1152 que acoba de mencionar-

5 se, naturalmente, se hace entrar nor unos taladros
coincidentes rracticados en la mared 34 y en la ban
da de refuerzo 169. £1 cfe lonsitudinal de la parie
de pta 180 estd inclinado con resnecto 2l Je la par
te de pGa 129, formando un &nsulo comprendido entre

10 egsencialmente 252 y esencialmente 302, v se extien~
de hacia abajo y haecia delante resnecto al sentido

de movinmiento K, a parvir del ewtremo inferior de

la parte curve 178, Il extremo adelantado de la par-

te 180 se une y confunde, por medio de una curva que

15 tiene una magnitud ancular de esencialmente 1152,

con el extremo de Talz de la pha inferior 176 correg
pondiente, introduciéndose tambiédn dicha curva por
nos taiadros dlineados correspondientes practica-~
dos en la bared 34 v en la banda de refuerzo 1569. lLa
20 pla 176 estd también retrasada o inclinada hacla atris
de la raiz a la nunba resmecto al sentido K, y se ha-
lla situada detrids de un nlano radial que contiene al
eje 19 y a la extremidad de raiz de la nfa, resneccto
a dicho sentido de movimignto. Vistas en sentido ro-

25 dial (fig. 29), las dos plias 175 y 176 estén inclina

25=1~75 - 115 -
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das hacia abaio y hacia atris de 1la raiz a la punta,

. respecto al sentido K de movimiento, ¥y se hallan in

clinadas formendo &unpulos comprendidos entre esen—

cialmente 252 y esenciclmente 302 con unos planos

’ perpendlculare al eje 19, Como se¢ ve en 1a fl?. ?Q

la punta o extremidad libre de cada plia inferior 1#6:
estd situada a un nivel un poco més bajo que el del
borde més bajo de ia pared 34 y de la banda de re~
fuerzo 1o0 coonerante.

' Las poreiones 178, 179 v 180 de’ cada ,eru
- po Bu de plhas eonstituyen un soporte o portapha pura

1as corregpondientes phas 175 N 176 ¥y cada uno de es

: tos nortapuas esté nrov1sto de una placa de sujenxon

181 correspondlente que se halla situada entre el noxr

tanua y lda banda de refuerzo 169. Vista en sentldo 8

_dial (fig. 29), la periferia de cada placa de sujecidn

 181 circpnda por completo al ¢orrespondiente portapia,

Las placas 181 son todas idénticas, y cada una de ellas

" tiene tres taladros que reciben respectivamente el tor-
- nillo 177 y las uniones curvas que hay entre la pha 175
y 13 parte 179, y entre la pﬁa 176 y la parte 180, Ca-~

'*ida placa 181 es de una forma fundamentdalmente triangu-

lar aun cuando sus tres esguinas estén redondeadas, y
el borde dé¢ la misma més adelantado respecto al senti-

do K tiene formado un rehajs nara msntener la masa de

- 116 -
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la placa lo més pequefia posible. Uno de loz lados
planos de cada placa 181 se anoya contra la banda

de refuerzo 169, o contru la pared %4 en el caso de
que la banda de refuerzo 169 csté Aispuesta en el
lado rudialmente exterior de dicha nared. Cada par
de phas 175 y 176 y ¢l portapla correspondiente enw
tén hechos de un solo trozo de varilla o alambre~de
acero de resorte, y la parte curva 178 del portanda
¥ los extremos contiguos de las partes sensiblemon.-
te rectas 179 y 170 estén abrazadas por un miemhro
perfilado 182 de zujecidn o abrazadera, hecho de ma
terial de chapa. Il miembro de sujecidén 122 se avora

contra los lados de las partes recién mencionadas que

se enfrentan al eje de rotocidn 19, teniendo el miem-

bro un reborde doblado en esencia nernendicularmente,

que se apoys contra el lado de la parte curva 178 del
portapla que se halla radialmente mis ufuera respecto

al eje del tornillo 177 correspondiente, £l reborde

que acaba de eitarse subtiende un dnculs de esencial-

- mente 1202 respecto al eje del tornillo 177 corresnon

diente, estarndo dicho reborde en contacto de anlica-
cién a tope con el materisl de¢ las nfias en toda la nngp
te curva 178 v las extremidades contiruas de las nar-
teﬁ 179 v 1AC, Cada miembro de snjecidn 172 nuede con

siderarse de hecho ¢omo dotado de un nerfil o feorma de
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':;\concha.lcada tornillo 177 tiene en su extremo ra-

; dialmente exterior una cabeza abombada 183 de po-

;{ca altura, halléndose la superficie plana de apo-
;‘,.l*yo?de dicha cabeza 183 en contacto de aplicacién-
". § ;.“4;f con la pared 34 -0 con la banda de refuerzo 169 en
T ”j:ﬂel caso de que dicha banda esté colocada en el la-:_

’do exterior de la vared 34. ILa superficie radialmen

e'-,.

L te’ més interior de cada miembro de uuiec1on 182 se

el ; avoya contra.un sujetador circuler eldstico 184 °
;‘.7é iO:”iff.'que rodea al~véstago del tornillo 177 correspondieg
. te, vhstago que a su-vez va introducido por uné'ﬁéﬁ
, 'didura practicada en un brazo 185, una arandela iéé'
,"fl-y una tuerca de retencién 187 que, al apretarse, man

o tiene ‘el congunto entero en la condlcnon de esenc~al

}mente rigido.,

;
»

Cada brazo 185 se extiende tanto hacia de

i;'?;‘lante como hacia atris, resnecto al sentidé K de mo-

ﬁi;f?vimiento, a parbir de su tornillo 177; pero, como se
’}fiapre01ara evidentemente por las figg. 28 y 29 de los
20 VVV.Tdibﬁjos, la parte princinal o mayoritaria de su lon-~
o gitud eété normalmente dirigida hacia atrés a partir
af-;,;déljtornillo 177, con resnecto a diého sentido de mp
. vimiento, Cada brarzo 185 tiene un ligerisimo codo o
doblez angular, aproximadamente & mitad de camino de

. / ,
.25 -su/longitud, pora compensar la curvatura convexa de

25-1-75 o - 118 -



la pared 34 y la banda 139 contiguas, Je¢ manera que
'el brazo 185 estéd a cierta distancia de separacidn
de dichas vartes, en toda su longitud., kedida a lo
largo de la circunferencia Adel miembro de rastro 17,

5 la longitud de cada brazo 18% est4 comprendida entre
esencialmente el 60% y esencialmente el 90% de la
distancia que hay entre dos tornillos 177 consecu-
tiv?s, vrefiriéndose un valor de esencialmente el 75%

© ' de dicha distancia. 8i los ligerisimos dobleces de los

10 v] ~ brazos 185 hubiesen de hacerse més grandes, se reduci-
ria de modo correspondiente, como es natural, la longi

tud deo dichos brazos en la diréceidn qiue acaba de men-
. clonarse. Hay una masa o pesa 188 sujeta al lado q"cog
U tado radialmente interno de cada brazo 185, en la ex-
> 15 tremidad més vosterior o retrasada del mismo réspecto
al sentido K de mdvimiento. Como se-verd en la fig., 29
de_los dibujos, la hendidura practicada en cada brazo
185 se extiende recorriendo c¢asi toda la longitud de
dicho brazo que no lleva la nesa 189 corresnondiente.
20 Las pesas 138 pueden ir soldadas o Firmemente asegura
" ~ das de otro modo a los brazos 135 pero, de preferirse
' fj;ﬁapueden egtar fijodas al mismo de manera desméntable tal
Qﬁe'sea posible sustituir las vesas 132 por otras de
dictintas magnitudes.

€5 } ‘ ¥n el uso del miembro de rastro 17 cons-

265
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truido con arreglo a la forms de realizacidn de las

figs. 28 y 29 de los dibujos, los grupos 36 de puas

¥ sus portapiias enterizos gon oblirzados a ir hacia

fuera, respecto al eje geométrico de rotacién 19, por
las fuerzas centrifugas que se engendran al girar réi
pidamente el miembro de rastro 17. Ahora bien, la re-
sistencia gue opone el heuwo u otro producto de reco-
leceidn a su desnlazamiento nor narte de lss phas 173

y 176 tiende a volver estas pfas hacia atrés respecto

al sentido K de movimiento, en direcciones més 6'ﬁé{
nos tangenciales, con la consecuencia de que dichQSL'
plas tienden a moverse hacia dentro, en di:ecciéﬁ éI

eje 19, 3in los factores compensadores previstos; ié
pared flexible %4 podria ser llevada, por las fuerzas
que actlan sohre ella y sobre los grupos 36 de phas,

a una posicidn desventajosa';n @a cual las phas 175

y 176 estarian demasiado inclinédas hacia atrés de la
raiz a 15 punta resvecto al -sentido K, Tal posicién

reduce la eficacia Ae lanzamiento del heno u otro prg
ducto de recolecc;6n desde las pfias, y reduce grande~
mente la capacidad de éstas para énganchar y recoger
nueve producto A8 recoleccidn, Z1L frente de la pared
24 respecto al gentido H (figa, 23 y 24) tiende a ocy

par una posicidn desventajosa para un rastrillado efec

tivo, ¢ incluso es posible que se produzca una fuerte
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tendencia a que las fuerzas a lss que se halla some-
tida la pared 34 Aecsrarren o rompan el material fle-
xible de la misma,
Con el fin de evitar los efectos desven
5 tajosos quec se han analizado en el pirrafo nrecedente,
las pesas 152 que estén rigidavente acorladas a los
portaplias se hallan dispuestas en posiciones tales que
quedan situadas a unas diancias anreciables por de-
tris de los portaphas corresnondientes, con respecto’
10 al sentido k de movimiento. Como consecuencia, -las fuer
zas centrifugas que actan sobre las pesas 188 durante
el funcionamiento ze oponen, y esencialmente las com-
pensan o conbtrapesan, # las fuerzas que acthen sobre
las plag 175 v 176 cuando se estd desplazando el pro-
15 ducto de recoleccidn, inclus® en muy pesadas acumula-
ciones de éste. Los grunos %S de nfias tienden con ello
a permanecer en las posiciones més adecuadas ﬁara DLO~
ducir un efecto de rastrillado Sptimo. Con esta forma
de construccidn, hay tendencia & que el miembro de rag
20 tro 17 adopte la forma de un poligono regular de muchos
lados, durante el funcionamiento y visto en el sentido
longitudinal del eje 194 y es ésta la forma que no tien
de a desgarrar ni romper, en extensidn grave o de conse
cuenpia alguna, el material flexible de la pared 34, Co

25 mo se apreciard, las tuercas de retencibén 187 pueden aflg
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S
v
3

jarse transitoriamente para permitir que los bra-

zos 185 dotados de hendiduras se corran hacia atrés
o hacia adelante, respecto al sentido K, con el fin
de alterar la posicidén de las pesas 188, después de
lo cual se vuelven a apretar las tuercas 187. Qomo .
se verd evidentemente, tal ajuste hari variar el ‘_F:

efecto compensador de las pesas 188 el cual, de es§i~

modo, puede llevarse al punto Sptimo para un grupd@

o combinacidn particular de condiciones de funciona
miento. Puede confiarse a los sujetadores eireulares .
elésticos 184 la misibn de asegurar que los brazos -

185 permanezcan en sus posiclones correctasiseﬁaialw

das, una vez suficientemente apretadas las tueress !

187, Como se observari, la nrovisién del iebado en

el borde delantero de cada nlaca de sujecién 181, reg * -

e ‘ i
pecto al sentido k, es importanke porque toda masa si

tuada por delante del corresponéiente tornillo 177,

.respec56‘a1 sentido K de movimiénto, ha de estar eqﬁl'f

librada por una mayor magnitud de la corresﬁondignte”
pesa 188, Eeciprocamente, cuanto menor sea la masa de
cada placa 181 por delante del tornillo 177 correspog
diente, menor necesita ser la masarde cada pesa 188,

Es oonveniente mantener en el valor més pequefio posi-
blg la masa totel, para evitar que las fuerzas centri

fugas deformen indebidamente la pared 34.
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Las pesas 188 no sdélo sirven para mante-
ner las phas 175 y 176 en las posiciones adecuadas
fespecto al sentido K de movimiento, como mis arriba
se ha estudiado, sino también permiten efectuar com-
pensaciones de las curvaturas que puedan producirse
en la pared %4 en direcciones més o menos paralelas
al eje geométrico 19. Tales curvaturas tienen en ge-~
neral un efecto desventajoso sobre las posiciones dé

los grupos %6 de plas. Por ejemplo, si una méquina que

- lleve incorporado el miembro de rastro 17 va a traba-

Jar con un producto de recoleccidn pesado o abundante,
puede haber tendencia a que la regidén delantera de la
pared 34, respecto al sentido I, ceda hacia dentro en

una extensidn apreciable, partigcularmente hacia su bor

" de més bajo. In tales condiciones es posible que se mg

ta el heno u otro producto de'recoleccién por debajo
del borde inferior de la pared 54: ¥y que este borde in
ferior inélinado hacia dentro, lo arrastre y s¢ lo lle=-
ve en c¢lertsa distancia, Cuando hay probabilidad de que
aparezcan estas condiciones, las pesas 182 pueden ser
ajustadas en posicidn para compensarlas, recurriéndose
para ello a aflojar las tuercas 187 y volver o hacer gi
rer hecla ahaje las pesag vy los bragoes 185 qué lag 1lle-
van, en direccidn a la superficie del terreno; antes de

volver a apretar dichas tuercas., Tal posicidén se repre-
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genta con lineas de trazo interrumpido, resvecto a
una de las’pesas 182, en la fig. 29 de los dibujos.
Cuando se adopten tales nosiciones nara las pesas
188, las fuerzas centrifugas engendradas durante la
rotacibén del miemdro de rastro tenderdn a inclinar

la regién de borde inferior de la nared 34 y su ban .
da de refuerzo 169 hacia fuera, oponiéndose de ese‘l
modo a la tendencia que puedan presentar las acumu-
laciones gruesas o pesades de producto de recolec-
cidn a volverle hacia dentro., Los bordes inférioreér
de las placas de sujecidn 181 sirven de eleﬁentos:fgv
siStentes al desgaste, que reducen la velocidad de -
desgaste del borde inferior de la pared 34 y la ban-
da 169, Las placas 181 pueden estar conformadas y/o
dispuestas de tal nanera que--sus bordes inferiores
sobresalgan ligeramente mnor debajo de los bordeg de
la pared 34 y de la bandarlsq. Los ligeros codos o do
bleces hacia dentro previstos en los brazos i85,Aen |
direecidn él eje 19, permiten a dichos brazos ser bag
tante largos sin perturbar la flexibilidad dé la pared
24 durante el funcionamiento, ya ﬁue los brazos 185 y
lag pesas 188 no se doblan hasta tomar contacto con
la pared ni son capaces de causar dafios en ésta., Ia
configuracibdn poligonal de muchos lados de la pared

34 del wlembro de rastro 17, que se produce durante la
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robacidn operativa del miembro de rastro cuando los

brazos 185 estén correctamente ajustados. impide que

' se produzcan dobleces bruscos en el material de la

pared, para prolongar todo lo nosible la duracién o
5 vida 0ti1 de dicha pared.

La fip. 30 de los dibujos ilustra una
miquina de rastrillar dobada de un bastidor 190 en el
cual va montado un miembro Gnico de rastro 191 de tal
modo que puede glrar en torno a un eie peométrico 192

10 esencialmente vertical y dispuesto en realidad de ma-
nera que un& regidn superior del mismo estd més ade~
lantada, respecto al sentido rrevistio del recorrido
de traslacidén onerativa I' de la méguina, que una re-
gidn inferior del wismo. ihors bien, el eje 192 pue-

15 de estar casi evactamente disvuesto en posicidén ver-
tical con arrepl: a la forigirapticular de construc~
cibn adoptada nara el miembro de rastro 191 y a la ng
turaleza'del heno u otro producto de recoleccidn que
se vaya a tratar, £l bastidor 190 tiene un cahallete

20 o miembro de acoplamiento 19%, de configuracidn esen-
cialmente en U invertida, dispuesto en su parte delap
tera respecto al sentido de traslacibn P, llevando dj
cho caballete o miembro de acoplamiento 193 incorpora-
dos unog medios de sujecidn inferiores 194, alineados

25 en esencia horizontalmente, y unos medios superiores de
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sujecidn 195, ninguno de los cuales requiere sef:déé”’
crito con mAs detalle puesto que pueden ser de la
misma forma de construccidn y funcionamiento que los
medios de sujecidn 4 y S anteriormente descritos. Unas:
vigas tubulares 196 cohvergen hacia atrés, respecto al
sentido P de traslacién, a partir de la parte alt; del
ceballete o miembro de acoplamiento 193, vistas enfla
representacién en planta de la fié. 30, ¥ tienen~su§
extremos més posteriores asegurados a la parte élta de
una caja 197 de engranajes. Como se ve en la figa.ﬁb.
de los dibujos, el caballete o miembro de acoplamiento
193 y las dos vigas 196 definen un tridngulo trupéado".

esenclalmente isbdsceles cuya base estd adelantada, res-

pecto al sentido de traslacidén P, y esencialmente_per--_;,ié

sy - . . :
pendicular a esta direccibi.de traslacidén. Al miembro

de rastro 191 se le transmite fuerza motriz de acciona~ -
miento & rotacién desde la caja 197 de engranajes, que'?;;;

tiene una entrada rotatorin 1974 saliente hacia delan~ - -

te, cuyo extremo delantero, acanalado o en chavetado

de otro modo, estéd destinado a ser puésto en conexidn
de conducido con el &rbol de toma de fuerza motriz de
un tractor u otro vehiculo de trabajo & duyo enganche

o dispositivo elevador de tres puntos vaya conectado el
cgballete o miembro de acoplamiento, en el uso de la m§.

quina, por medio de un &rbol extensible intermedio de
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transmisién, de una forma de construccién va cono-

. ¢ida y dotado de juntas universales en sus extre-

mos opuestos, &rbol que puede ser igual al Arbol
1% ya conocido, anteriormente descrito. Hay una vi
ga tubuler o tirante de refuerzo 198 cuyo extremo
delantero, respecto al sentido de traslacién P, vé‘
agsegurado a la parte alta del caballete o miembro’
de acoplamiento 193 junto a los medios de sujeciéﬁ
195, y dicha viga o tirante se extiende hacia gbajo
y hacia atrds respecto al sentido P, llevando su ex
tremo més trasero fijado también a la parte altu de
la caja 197 de engranajes. Como se observard, vista
en la fig. %0 de los dibuj&s, la vige 198 coincilde
con la bisectriz del dnpulo en el vértice del triép
gulo truncado‘antes ¢itadg,. formado por las partes.
193 3 196, o

. Hay una viga 199une'se extiende en po
sicidn sensiblemente horizontal y perpendicular & la
direceidn I'y, con una regibn central fijada a la par-
te alta de la caja 197 de engranajes y también a los
extremos traseros de las vigas tubulares 196 y 198, Ia
lonpitud de la viga 199 es ligeramente mayor que el
difmetro del miemdro de rastro 191, y sus exbremos
opuestos, que sobresalen lateralmente mds alléd del

miembre de rastro 191, estén doblados hacis delante,

- 127 - -



10

15

20

25

25-1-75

esencialmente en 902, hasta unirse y confundirse con

unas vigas tubulares de ala 200 que se extienden am-

" bas hacia delante a partir de la viga 199, en la re-

lacibdn de sensiblemente naralelas con respécto a la
direccidn I', Los extremos delanteros de 1d5 468 vigas.
de ala 200 est4n doblados cada uno, en menos de 96§;.'
hasta formar unos sonortes tudbulares 201 que conver-
gen hacia delante, respecto 2l sentido de tiaslacidén
P, y que tienen sus extremos delanteros sujetos o fi
Jados & unas regiones inferiores del caballete 197 o
miembro de zcoplamiento, junto a los medios de suje-
cidn 194, Las partes 199, 2C0 y 201 pueden estar for
madas de una sola pieza mediante conformacidn adegﬁg
da de una sola viga tubular y, como se desprende éé
la fig, 30 de los dibudjos, bodas ellas Juntas pfdbor-
cionan o constituyen unos'génortes protectores qué 86
hallan situados por encima del miembro de rastro 101 y
protegen al miembro de rastro de todo contacto con las
personas, los obsthAculos verticales o erguidoes, etc,
El eje de rotacidn 192 es también el eje
geométrico lonpitudinal de un 4rbol vertical o erguido
estacionario, ctiyo extremo inferior lleva indirectamen
te conectadas Ados ruedas 202 de mvoyo al suele, alinea
das en sentido horizontal, Las dos ruedas de apoyo 202

son esencialmente simétricas respecto a un plano verti
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cal que se extiende en la direccidén P y que contie-
ne al eje 192. Ahora bien, la montura de las ruedas
de apoyo 202 esbd realizada de tal modo que los oun
tos de conbacto de éstas con la superficie del te-
rreno se hallan dispuestons mor delante de un plano
vertical perpendicular a la direccidén I' y que contie
ne el r“unto de interseccidén del eje 192 con la sﬁpég
ficie del terreno. Las ruedas de apoyo 202 son éjus-
tables hacia arribha y hacia abajo resnecto al basti-
dor 190, de manera que puede ser conocida ya de por
s{ y que no se ilustra en los dibujos, pero es de ng
tar que tal posibilidad de ajuste permite regular y
mantener en un punto de ajuste deseado la inclinacibn
del miembro de rastro 191 respecto a la superficle del

-

terreno. o =
fn la forma de realizacién del miembro

de rastro 191 {lustrads en las figs, 30 a 32 de los di

bujos, dicho miembro de rastro tiene 1a pared flexible

34 anteriormente desorita (fig. %2), que puede estsr

'hecha de cualquiera de los materidles flexibles ante-

riormente estudiados., El borde més bajo de la pared

‘eontinua %4 esth Junto a, o esencialmente en contacto

con, la superficie del ‘erreno, de manera que e€s Capaz
de desplazar el producto de recoleccidn y de segulr las

ondulaciones del terreno y evitar los obstéculos median
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te desviacidn o deformacidn transitoria en direccig
‘ nes axil y/o radiasl y/o tangencial, Aqui también,

todo producto de recoleccidn que se halle aleatoria

mente depositado en el suelo o en forma de hilera

5 de segada, con el que se troniece el miembro de réé
tro 191 durante el uso de la miquina, es despla#éﬁo
en el sentido del recorrido de traslaciéﬁ'fwi;’éiﬁ@lb
téﬂeamente, en el sentido J en el cual la pared géfvﬁh.
del miembro de restro 191 estd répidamente girando'

10 ~en torno al eje geométrico 192, Xl desplazamiento efec
tuado por la pared flexible 34 es en general hacia el
lado izquierdo de la méjuina, vista ésta en la Eié;

30 de los dibujos, donde el producto de recolecclon
se deposita en el guelo en forma de hilera de seéada.
15 En esta forma de realizacién, la pared 34 ge pliega de
manera ¢ontrolada a lo largo dé por lo menos una parte_
de 8su superficie, nor lo demés esencislmente dilind:i-'
¢a, recta y ciroular, en tanto que se estira hasta ciep
to punto por todo o narte del resto de dicha superficie.
20 4 tal fiﬁ, una regibn de borde superior de la pared flg
xible 34 va conec¢tada a un miembro de soporte circular
203 ininterrumpido que de por si estd conmeetsdo & un oy
bo del miembro de rastro 191 por medio de cuatro radios
204 repartidos equiangularmente. Los extremos radialmen

25 te interiores de los radios 204 estén rigidemente aségu -

25-1-75 - - 130 -



rados al cubo del miembro de rastro 191, nero hay que
.destacar que este cubo no es giratorio en torno al eje
192, sino meramente ajustable angularmente alrededor
del mismo hasta cierto punto, de la manera que se des

5 cribird més adelante. Por consiguiente, el miembro de
soporte 203 y los radios 204 no girarén en torno &l
eje geométrico 192 durante el funcionamiento de la mé
quina. El miembro de soporte 203 es de configuracidn

_ esencialmente anular, visto a lo largo del eje 192;
~ 10 pero en realidad consta de dos tramos contiguos de per

fil de seccidn recta en L que definen conjuntamente una
seceidn recta, aproximadamente de perfil en U, que tie-
ne erguidas sus ramas o alas y un hueco o intervalo de
separacién en su base. El hueco que acaba de mencionap

15 se se extiende recorriendo-3602 en torno al eje 192 y
sirve para recibir unos medios de suspender el borde su
perior de la pared flexible %4, La distancia comprendi-
da entre las alas erpuidas -0 verticales del perfil de
peceldn recta esencialmente en U del miembro de susten

20 tacibén 203 es, en un determinado arco del mismo, que sud
tiende muy cerca de los 1802 en el eje 192, mucho menor
que en el arco complementario del mismo, qué.subtiende
poco més de los 1802 con centro en dicho eje. En el ap
co'més anplio del miembro 20%, la distancia comprendi-

25 da entre las alas verticeles o erguidas de su seccién
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recta estd entre esencialmente el 12% y esencialmente
1 el 20% del radio del micmbro de rastro 191, en tanto
que en el arco m&s reducido la distancia entre dichas
alas verticales o erguidas estd comprendida entre eseg;
cialmente el 3% y esencialmente el 5% del radio del ;
miembro de rastro 191. Fl arco del miembro de sustei—
tacidn 203 que btiene mayor extensidn radial esté situa
do principalmente nor delante del cje geométrice 192
respecto al sentido P de traslacidn, aunque, como se
desprende evidentemente de la figura 30 de 163'515&%05,
parte del mismo se halla situvada detréds de dlcho eie,
al lado derecho del mismo. Sb6lo una pequena parte dﬂ
dicho arco se encuentra situada a la izquierda délﬂgje
192,.respecto al sentido P, en una regién adélanQada
del miembro de rastro 191,-fomo se recordar, el miem~
bro de sustentacibdn 20% estid formado por dos tramosbde
perfil de secelidn recta en I con un hueco entre ambos;_
extendifndose dichos tramos concéntricamente en torngd
al eje peomébrico 192, El arco de dicho miembros 20% Que
tiene mayor extensidn radial comprende unoé_trambs o}
secciones interior y exterior 205 y 206, en tanto que
el arco de menor extensibén radisl comprende'el'miamo ‘
tramo exterior 206 pero, ademds, un tramo interior 207 "
més estrechamente contiguo. Una rama o ala de cada trs

mo se exbtiende en posicidn esencialmente horizontal y
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perpendicular al eje 192, en tanto que la otra ala
del mismo se extiende haecia arriba, a nartir de la
rame o ala primeramente mencionada, en la relacidn
de esencialmente paralela con dicho eje. Z1 hueco
que queda entre las dos alas gensiblemente horizon-
tales de los dos tramos de cada parte arqueada se :
abre a lo largo de los 3502 en torno al eje geomé-
trico 197 nero, naturalmente, es de una extensién ra
dial mucho mayor en el arco més amplio del miembro
20% que en el arco mbs estrecho o reducido del mis-
mo, Como consecuencia, los bordes suneriores de lag
alas erguidas de los tramos 205, 206 y 207 van suje=
tos a unas.regiones extremas de los radios 204, ale-
jades del mencionado cubo fue va conectade a la ¢aja
197 de engranajes. De convegir asi, puede disponerse
una cubierta sobre la totalidad, de la parte alta del
miembro de sustentacidn 203, que reduzca sl minimo o
impida del todo la intrusidn de suciedad y otros cone
taminantes,

Intre las ramas o alas erguidas del miem
bro de sustentacidn 203 va recibida una cadena 208 que
comprende gran niimero de eslabones 209, estando los ex
tremos de cada eslabén 209 conectados giratoriamente
a los eslabones conbiguos por medio de unos pasadores

de piro o pivote 210 esencialmente paralelos al eje geo

- 133 -



10

15

a0

25

25-1-75

métrico 192, En cada pasador de pivote 210 hay mon-
fado a rotacién un rodillo 211, entre la pareja co-
rrespondiente de eslabones 209, Los rodillos 211 se
apoyan por sus extremos inferiores contra la rama o
ala inferior, sea del tramo 205, sea del tramo 206,
en el arco mds amplio del miembro 20% y contra las ™ -
alas inferiores de ambos tramos 206 y 207 del arcn,.

més estrecho o redvcido del citado miembro 203. Les

. superficies curvas de los rodillos 211 van guladas:

por las alas erguidas de los tramos 205 ¥y 206 copgég
pondientes Ael arco més amnlio del miembro 203 y pﬁf‘
las alas erguidas de ambos tramos 206 y 207 del ér&d
més reducido del mismo. La regibn de borde'suneriéf:
de 1la pared flexible 34 va, conec?ada 8 los extreﬁoé

inferiores de.los pasadores-de nivote 210 medianﬁe

unos miembros de sustentacidn no representados en los

dibujos, mero que pueden adoptar, por e jemplo, la for

ma de unas cortas varillas.de acero que tengen en ame - .

bos extremos unas anillas. Ystos miembros sobresidlen.

hacia abajo a través del hueco que hay entre los tra-
mos 205/206 y 206/207, hueco que, como se recordard, :
se exbtiende recorriendo los 3602 en torno al eje geo~
métrico 192,

Hay un miembro impulsor o de accionamien

to, indicado en general vor la referencia 212, que es-
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t4 dispuesto en posicidn central respecto al cuadran-
Ve derecho trasero del miembro de rastro 191 visto en
planta (fig. 30) y respecto al sentido de traslacidn
P, El miembro de accionamiento 212 coincide con una
de las dos uniones entre los arcos més amplio y méwu
reducido del miembro de sustentacidn 203 y, por ccha;
guiente, los tramos interiores 205 y 207 de estas dos

porciones arqueadas se prolongan en sentido radial hg

- cia dentro formando un soporte 21%. El soporte 21§'tig

ne dos ramas o alas convergentes 214 y 215 cuyos bordes
inferiores van conectados entre s{ por una placa 216,

enteriza con los mismos y que se extiende esencislmen«~

te perpendicular al eje 192. Los extremos radialmente

exteriores de las alas erguidas 214 y 215 efectdan unos
empalmes o un;oﬂes con las-alas erguidas de los tramos
207 y 205, resvectivamente., Como antes se ha dicho, las
alas 214 y 215 convergen hacla dentro pero, bastante an
teg de que dichag alas se encuentren, se doblan ambas
hacia fuera una de otra y, por tanto, se extienden am-
bas hacia dentro en direceidn al cubo situado debajo de
la caja 197 de engranajes, en la relacidn de paralelas
entre si, Intre les partes divergentes hacia fuera, de
lag alas 214 y 215, hay montada & rotaclén una rueda mo
triz o de accionamiento 217, en torno a un &rbol o eje

2i8 paralelo al eje geométrico de rotacibén 192, La rug
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da motriz 217 tiene cierto nfimero de dientes amplios
219 (vor ejemplo, seis) merfilados de tal modo que
entren en los huecos existentes entre las placas su
perior e inferior de cada eslabdn 209 (51endo dichos
eslaoonpo 209 fundamentalmente semejantes a los esla
bones de las cadenas de bicicletz y similares de trang
misién), asentando los rodillos 211 en los entréﬁtés
comprendidos entre dientes amnlios 219 contiguos de
la rueda. Cuando la rueda motriz 217 se haga glrar de
la manera que se estudiard mis adelante, la cadena 208
se verd obligada a moverse en torno al miembro:de“sus—
tentacién 203, en el sentido Q indicado con flechas en
las figs. 30, 31 y 32 de los dibujos. e
Hay una tira de ajuste 220 curvadﬁ'én ar-
co (fig. 30) qﬁé tiene su-extremo delantero rigid;ﬁen-
te asegurado a la viga transversal 199 en posicién tal
que su centro de curvatura coincide con el eje 192, La -
tira 220 estd dotada de una Tila de taladros 221, y la
placa 216 que conecta entre si las alag 214 y 215 del |
miembro de accionamiento tiene un taladro. finico a la
misma distancia del eje 192 que cada uno de los tala-
dros 221, 1 conjunto completo que comprehde el miem=-
bro de sustentacibén 203, los radios 204, el miembro de
accionamiento 212 y las nartes montadas en €1 (inclui-

da la pared 34) pueden hacérse girar en un cierto &ngy
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lo en torno al cje 192, pudiendo hacerse entrar de
arriba a abajJo un pasador de retencidn 222 esencial
mente vertical, a través de un determinade taladro
elegido de entre los taladros 221 v a través del
Gnico taladro practicado en la placa 216, con el fin
de mantener el conjunto entero que acaba de citarse
en un nunto de ajuste anzular corresnondiente en tox
no al eje 192, El efecto nrincipal de tal ajuste es
el de modificar las nosiciones de los arcos relati-
vamente amnlio 0 relativamente reducido del miembro
de sustentacidn 203 en tormo al eje 192. La caja 197
de engranajes compnrende una rueda dentada de salida
(no representada), de transmisidén por cadena, capaw
de girar en torno al eje 192 y que se halla en cone-
xibén de conducida con el &rbol rotatorio 1974 de ern-
trade, por medio de unos miembros u drganos de trang
misidén contenidos dentro de Aicha caje de engranajes.
Hay una cadens de transmisién 224 que se extiende en
torno 8 la rueda dentadsa de salida que acaba de citar
ge y tanbién en torno 3 otra rueda dentada 22% de trang
misidén nor cadena gue va rigidamente conectada a la rue
da motriz 217 de modo que nuede pirvar en torno al eje
geométrico del &rbol 218,

if fig. "2 de los didbujos ilustra la dig

posicibén de gran nimero de los grupos 35 de phas en la
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pared flexible %4, estando las phas de dichos gru-

pos introducidas por unos taladros practicados en
el material de la pared 34 y teniendo sus extremi-
dades de raiz aseguradas a dicho material por medio

5 de tornillos, remaches o miembros de fijacién simix.

lares que se introducen también a través de dichg~i4;
material, Cuando los grunos %6 de nlas se hallan1€€¢
coincidencia con el arco del miembro de sustgntaéi%é
203 que tiene una extensidén Padial relativamente;ééf,‘
_iO trecha o reducida, dichos grupos se "retrasan" o Eﬂ;
clinan hacia atrés respecto al sentido Q, de maners
- que quedan inclinados en relacidn con unas 1inea9f¥ég.
"genciales a la pared %4, en los puntos de Sujécién*ﬁe B
los mismos, formando un énmuio de esencialmente53091_
15 vistos a lo largo.del ejewgeométrico 192 (fig. 32).
La sujecidn de lds grunos 3% dg phas es tal que dichg.

inclinaeidn respecto a la pared 34 se mantiene en to-

das las condiciones de trabajo oprobables. Como iguale . "

mente se verd vnor la fig. 32, cuando la paredAau ex-
20 perimenta un plegado controlado en el arco del miem-
bPo 203 que tiene una extensidén radia) més amplia, co
mo se estvudiarf mis adelante con mayor detalle, los
grupos 36 de ptias edoptan disposiciones esencialmente . :
radiales, visto el miembro de rastro 191 a ;o largo de

25 sy eje dé rotaciébn 192,
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En el uso de la mégquina descrita con re-
ferencia a las figs. 30 a 32 de los dibujos, su ca-
ballete o miembro de aconlamiento 19% va conectado
al enganche o disnositivo elevador de tres puntos de
un tractor agricola u otro vehiculo de tradbajo por
los medios de fijacién 194 y 195, y el &rbol rotato-
rio de entrada 1974 de la caja 197 de engranajes ée
pone en conexidn de transmisibén de fuersza motrig cpn
el &rbol de toma de fuerza del mismo tractor u obco
vehiculo, por medio de un &rbol intermedio extenci~
ble o telescdpico de transmisién, como se ha indica

do mAs arriba. 41 girar el &4rbol de entrada 1974, la

fuerza motriz que lleva éste es transmitida por la

cadena 224 y la rueda dentada 223 a la rueda motriz
217. Esto hagelﬁﬁe la cadepa 208 se mueva con bastan
te rapidez en el sentido Q en .forno al miembro de sug
tentaeibn 203, adoptando dicha cadena esencialmente la
configuracidén de plegada en zigzag, que se representa
en los dibujos, en el arco de mayor extensidn radial
de dicho mieﬁbro 203, porque la longitud recta de di-
cha cadena 208 es mucho mayor que la longitud eircun-
ferencial del miembro 203 y dicha cadena 8610 puede
acomodarse en el citado miembro cuando estd plegada
de la manera que acaba de decirse en toda la longitud

del arco més amplio de dicho miembro. Con el fin de
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asegurarse nositivamente de nune los rodillos 211 no
llegan a desengancharse de las alas horizontales sub
yécentes de los tramos P05 y 206 donde el hueco en-
tre dichas alas es de anchura mucho mayor que elrdié~
metro de los rodillos 211, los pasadores 210 déninQ -
te pueden extenderse hacia arriba, pbr'encima.dé;iés
eslabones 209, para cooperar con por 1o menos un%fti
ra de guia que esté sitnada entre los extremos pré.. -
lonzados hacia arriba de un pasador 210 si y otro_ﬁb,
en torno al arco Ael miembro 203 que tiene mayog;qx~
tensibén o amplitud radiel. la tira o cada una de;d}-
chas tires de guia iré asegurada a la misma estéﬁétg
ra de sustentacidn que lleve montadas las_seccioﬁés 0
tramos 205 y 205, Tl plesado de varte de 14 cadena 209
da por resultado‘natural¢ug nlegado semejante de la
pared flexible 34 subyacente, puesto que el borde su~
perior_de esa pared estd susvendido ée los extremos in
feriores de los pasadores 210, la 1ineg en zigzag repre
sentada con trazo interrumpido en la fig. 30, pues, de-n
nota la regién plegada de la cadena 208 y tembién 1la
parte plegada subyécente de la pared 4, de};gA?ual pue
de versa también una nequefia porcidn en la fig; 3é de
los dibujos, n un lugar situado en esencia perpendi-
cularmente opuesto a 1la rueda motriz 217, bay una unidn

]

22% entre los arcos del miembrs 203 que son de una ex-
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tensién radial relativamente mayor y relativamente me-

. nor. Como se verf por la fig. %0 de los dibujos, la

unién 225 esté conformada o perfilada de manera que
las alas erguidas o verticales que forman parte de la
misma presentan a la cadena 208 una configuracidén esen
cialmente de embudo, de modo que los eslabones 209 de
ésta vuelven suavemente 2 obbtener la confipuracidn con
tinua, no en zigzhg, que se tiene en todo el arco del
miembro 203 que presenta menor extensidn o anchufa éa—
dial, Debido a la fuerza motriz transmitida a la cade-
na 208 por la rueda 217, la cadena y la pared 34 sub-
yacente se estiran hasta cierto punto en el arcc del
niembro 203 de menor extensidn radial, tir&ndose efec-
tivamente de 1a.cadena en el recorrido de dicho arco,
por medio de’la'rueda 217;19n tanto que la cadena es
efectivamente empujade por la misma rueda 217 para me-
terse en el arco de mayor extensién radial y autométi-
camente llevada a 1a configuraéién de zigzag qﬁe se ha
descrito y que se ilustra en los dibujos. Claro estd
que es una regidn superior de la pared flexible 34 la
que adquiere la configuracién de dgzag més pronuncia~
da en el arco de dicha pared que experimenta el plega
do controlade, ya que la flexibilidad de la pared sug
Yizaré el plegado hasta clerto punto en las regilones

inferiores de la misma. Zs de notar que, de requerirse
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aéi, es posible duplicar los tramos 205, 206 y 207,

la cadena 208 y, si es preciso, la rueda hotriz 217

en un nivel inferior en el miembro de rastro 191,
nivel que, para mayor ventaja, puede hallarse hacia

el borde més bhajo de la pared 34. Con esta .forma dg
construcecibn duplicada, la pared %4 permaneceré en
la condicibn de plegado controlado esencialmente .de.
arriba a abdjo en todo el arco del miembro 203 éﬁé
tiene una amplia extensidén radial. Entre los pliegﬁnsA
de la pared %4 dirigidos hacia fuera existen unas.ca;h‘
vidades dirigidas hacia dentro en las cuales se.reci-
be y retiene transitoriamente el producto de recolec-
cidén desplazado, durante el movimiento del mlembro de
rastro 191 en los sentidos P y Q. Dicho producto de re .

coleccldn se mueve en torno al eje geométrico 192 con

P

la pared plegada 34 en el sentldo Q hasta que, en la
regidén de la unidén 225, la sunerf101e exterior de la
pared 34 vuelve a adquirir su conflguracion de curva- .-
da, lisa y esencialmente cilindrica. El producto de ré
coleccidn retenido es entonces liberado de las cavida-
des al desnlegarse éstas, y puede ser expulsado del.
miembro de rastro sin dificultad. I
Los pliegues formados en la pgred 4 son
de gran efecto al permitirle retener el heno u otro pro

ducto de recoléccidén en contacto con la misma, pero tam

- 142 -



10

15

20

bién pueden disnonerse a discrecidn los grunos %5 de
phas que se han descrito con referencia a la fig. 32
de los dibujos, si ello se considera necesario para
trutar ciertas clases de producto de recoleceidn. ILos
grupos de plas 35 estén situados cn una regidn infe-
rior de la pared 34 y, como anbtes se ha descrito, se
mueven automiticanente desde unas posiciones sengi-
blemente radiales (vistas a lo largo del eje 192) hag
ta unués posiciones radicalmente retrasadas o irclina-
das hacia atris (respecto al sentido de movimiento Q),
de la rafz a la »unta, en el 4rea de la unidn 225, De
ese modo se obbtiene una mlquina de rastrillar euyo
miembro de rastro tiene una pared flexible, la cusl,
en una regidén arqueada anroniada de la misma, viene
gran nimero de prolongaciones o salientes (pliegues
y/0 grupos %5 de pﬁas)-suﬁamepte eficaces para engan-
chat y llevarse consipgo el heno u otro producto de re
colecéién, en tanto que, en otra reglién arqueada apro
plada, las prolongaciones o salientes se eliminan aue
tombticanente o se retiran a unas disposiciones que fa
¢ilitan grandemente la expulsidn del producto de reco-
leccibn. Como se recordaré, las posiciones angulares
de los arcos comnlementarios del miembro 203 que tie~
nen una cwtengibdn redlel relativemente ancha o amplia

’y relativamente estrecha o reducida pueden ser ajusta-
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das en torno al eje geométrico 192 con la ayuda de
la tira de ajuste 220 y el pasador de retencién 222,
lo que permite adoptar unos puntos de ajuste dptimos
para tratar productos de recoleccidén de diferentes
géneros y densidades en diversas condiciones de tra-
bajo.

Las figs, 3% v 34 de los dibujos iius~
tran una méquine de rastrillar cuyo bastidor esté fam
bién designado con el nfimers de referencia lqo,.pﬁeé-
0 que en muchns asnectas es similar o idéntico éi
bastidor 190 de la méquina de las figas, 30 a 32 de

los dibujos, que ya se ha descrito. En este casc, la

-méquina comprende un finico miembro de rastro 22, ca-
D ’

paz de girar en torno al eje geométrico vertical, aun |
que no en rigor ﬁormalment§ vertical, de un érbdl o
vhstago cenbtral no siratorio a-cuyo extremo mis bajo
van indirectamente conectadas, de manera ajustable, .
las ruedas 202 de anoyo &l suelo. la vige de ala 200
de la lzquierda, resnecto al sentido P de traslacidn,
sirve también, en esta forma de realizacibn, de sopor
te para un tablero de segnda 227 situado en el costa-
do izquierdo del miembro de rastro 226.'E1.éxtfemo de
la izquierda de la vige transversal 199 también sirve,
en esta forma de realizacidn, de sopnorte péra un segun

46 tablero de segada 228, E1 miembro de rastro 226 tig

- 144 -



10

15

20

25

25-1~75

ne un cubo (no visible) canaz de girer en tormo al
eje 192 y del cual parte una pluralidad de radios
229 (por ejemplo, en nimero de ocho), los cuales

se extienden hacia fuera renartidos a intervalos
angulares regulares en torno a dicho eje geométrico
v en direcciones radiales, vistos a lo largo de di-
cho eje (fig. %3). Los extremos interiores de los
radios 229 van rigidamente aségurados al cubo que
acaba de mencionarse, en tanto que los extremos ex~
teriores de los mismos sostienen rigidamente el saxro
168 anteriormente descrito del cual va susﬁendide
el borde superior de la pared flexible 34, estando
dicha pared provista de una.pluraiidad de los gFrue
pos 36 de plias, que no estén realmente represertacdos
en las figs. %3 vy 34 perg.cuya presencia se indica |
en la primera de dichas fiéurqs por medio de uma 1f
nea ifiterrumpide (de trazo y punto) que representa
la riéﬁra circular trazada por las puntas o extremi-
dades libres de las plas de los grupos %6,

Hay un érbol tubular 230 conectado a ro
tacidén o articulacibén, por medio de unos goportes de
cojinete, al soporte tubular 201 de la izquierda y
al extremo izquierdo de la viga transversal 199, de -
tal manera que Adicho soporte tubular 230 se extien-

ae esencialmente en sentido horizontal paralelo.a la
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viga de 2la 200 de la izquierda. Visto en planta

(fig. 32), el eje meomdtrico lonzitudinal del &r-

. bol 230 corta la trayéctoris circular de las puntas

de pla (representada nor 1z 1l{nea de trazo»y punto
que se ha mencionado méz arriba) en dos puntos que
estén ambos junts al lado izquierdo del miembro de
rastro 226. Hay dos soportes 271 ¥ 272 que tienen.
sus extremos asesurados al &rbol 2%0 cerca del ex~
tremo delantero de dicho &rbol y hacia el extremo-ﬁés
trasero de éste, respectivamente, extendiéndosé ambos
soportes 271 y 232 citados pernendicularmente al &r-
bol 2320, en la rnlacidn de paralelos entre si. Cuan~-
do la méguina se e=nlea con el tablero de segéda‘227
en posicidn operativa, los sonortes 231 y 222 se ha=
1lan dispuestos esencialmente en vosicidn horizontal
v se evtienden lateralmente & wnartir del bastidor 190
y hacia fuera, aparténdose del miembro de rastro 226,
Los soportes 231 y 232 estén provistos de uhos tones
correspondientes 233 v 234 que nueden anoyarse hacia
abajo en la viga de ala 200 de la izquierda que esté
debajo. Los topes 23% y 234 llevan incorporados unos
tornillos de ajuste 235 y 2%6, respectivamente, y es~
tos tornillos de sjuste nueden ajustarse con el fin
de albterar las posiciones angulares de los soportes

231 y 2%2 que existen cuando los topes 23% y 234 se
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ponen en contacto con la viea de ala 200,
Los extremos de los soportes tubulares
231 y 2%2, mls alejados del &rbol 230, estén dobla-
dos hacia abajo esencialmente en 902 formando unos
5 sostenedores 2%7 y 2%8 cuya longitud en vertical es
igual a esencialmente el 70% de la longitud de los
propios soportes 2%l y 2%2. Los sostenedores 237y
238 estén conectados entre si, cerca de sus extremos
superiores y en sus extremos inferiores, por unas vi
10 gas de conexidn o tirantes tubulares 239 y 240 esen-
clialmente dispuestas en sentido horizontal, estuado
la viga superior 239 nrolongada hacia delante por la
parte frontal del sostenedor 2%7, respecto al senti-
do de traslacidn P, hasta formar una vige delantera
15 o de ataque P41 doblada hacia abajo esencialmente en
1100, E1 extremo inferior'de la viga delsntera 241
doblada hacia abajo va 3egurédo al extremo delante~
ro de ‘una prolongacién, dirigida eén sentido axil ha-
oia delante, de la viga de cdnexi&n inferior 240. Del
20 extremo més hajo de la vige delantera 241 sobresale
hacia abajo una zapata o patin 242 curvado hacia atrés
respecto al sentido de traslacidn P, de ménera que se |
extiende paralelamente a la viga de conexidn 240 para
tomar contacto deslizante con el producto de recolec~

25  o¢ibén y/o con la superficie del terreno.
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Las vigas de conexidén 239 y 240 estén
también prolongadas por detrés del sostenedor 238,
respecto al sentido de traslacidn P, recibiendo los
extremos traseros abiertos de las vigas tubulares
239 y 240 unos muelles helicoidales de compresién"f
243 y 244 respectivamente, cuyos extremos interi6: ‘
res se anoyén contra unos tanones o tacdés ho repréa
gsentados en los dibujos. En los'extfemos‘abiertOS;de
las prolongaciones de las vigas de conexidn entran
de menera enchufable o telescbdnica unos pasadores .
superior e inferior 245 y 246 que se apoyan consra
los extremos més posteriores o traseros de los ﬁﬁé;

lles 243 y 244, Los dos pasadores 245 ¥y 246 van ﬁég

" tados en un tensor ) travesaﬁo 247 erguido, esencial

mente paralelo a los sootenedores 257 y 238, Las vi;

gas de conexidn 239 y 240, 1a v1ga delantera 241 y el -

" travesafio 247 forman tna armazén, cubierta por su 1a-'2;

do més préximo al miembro de rastro 226 por una panta -
l1la 248 de un material flexible tal como tela aceita-
da o similar, La pantalla 248 esté sujeta'enAfofno 8

1d viga de conexidén 239, la vige delaﬁteraiEQi ¥ el -

travesaﬁo‘ﬁu? por medlo de una serie de ﬁuﬁéadés, que’é'
no se representan en los dibujog, y 1los muelles 243 y
244 hatén que el travésafio 6 tehsdr 247 mantenga ti-

rante la pantalld 248 en la direcdidn P. is pqnﬁalla
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248 incluye un faldén que se extiende hacia abajo,
por debajo de la vigpa Ae conexidn inferior 240, hag
ta un punto tal ~une su borde mis bajo se apoya nor-
malmente en la sumerficie del terreno, nor detrés
5 del patin o zapata 242, Isto nermite al tablero de.
segada 227, cuando estd en nso, seguir las ondula~-
ciones de la sunerficie del terreno resbalando sc- -
bre ellas, pudiendo volverse dicho tablero de seaa~-
da hacia arriba v hacia abajo, con respecto &l bag-
10 tidor 190, por rotacidén en torno al eje geométricé
del &rbol tubular 230 montado a rotacidn. _ ‘
Hay una »luralidad de varillas de guia
249 (vor ejemnlo, en nfmero de seis) que se extien-
den hacia atrds o partir del sostenedor 238, reéneg
15 to al sentido de traslaciég;P, en la relacibén de pexr
pendiculares con resnecto a Adicho sostenedor., las va
rillas de gufa 24" estén renartidas a igual distan-
cia de senaracidén uno de otra y, como se apreciaré
por la fig. *4 de los dibujos, estén hechas de prefe
20 rencia, pera no esencialmente, enterizas por parejas
partiendo de trozos individuales de acero de resorte
u otro material en forma de varilla, Cada varilla 249
estd doblada sobre si por detrds del tensor o travesa
fio 247, resnecto al sentido de traslacién P, en di-

25, réccién 8] miembro de rastro 226 y de manera tal que
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 los extremos traseros doblados estén contenidos én' '

un plano esencialmente vertical, que forma un &ngu~
lo de esencialmente 202 con otro »lano sensiblemeh;
te vertical que contiene los ejes lonpitudinales de
las vigas de conexidn 239 y 240, la viga delaﬁterg_'
241 y el temsor 247, Los extremos m&s traseros y.do-
blados de las varillas de pula 249 se extienden hacia
atrids prolongados por otras varillas rectas 250,ﬂd§
pléstico sintético, que tienen en sus extremos délﬁg»-
teros unos alvéolos de enchufe donde entran con frig
cibn las varillas de guia 249, ‘

El tablero de segada 227 estd perpendlcu
larmente separado del punto més nréximo del miembro de
rastro 226 por una distancia igual a esencialmente el -
70% del radip aé'dicho miembro de rastro y; visto eﬁ‘
alzado lateral (fig. 34),‘ia mayoria de é1 se halla por
delante del eje de rotacidén 192, respecto &l sentido
b de t;aslacién. Hay un manguite 251, soldado, o ri-

gldamente asegurado de otro modo & 1la viga transver-

sal 199, Jjunto al codo vpor medio .del cual dicha viga
estd conectada de mancra enteriza a la viga de ala 200;
y al manguito 251 va conectado por articulaciﬁh un so-
porte tubular 252. El soporte 252 incluye una parte.

253 que se extiende hacia delante, visto en planta (fig.

33), a partir de la viga 199 'y en la relacién de perpen-
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“‘dicular a ella, estando el extremo delantero de diw

cha parte 253 doblado esencialmente a 902 en direc-
cién opuesta al tablero de segsda 227, para formar

una parte de rebencidn o blogueo 254. La parte de
retencidn 254 lleva un sonorte de abrazadera 255 de
forma de U cuyas ramas estén dispuestas en lados opué§~
tos del Arbol tubulsr 2%0, pero siendo la extensidn

de éstas tal que sobresalen verticalmente por enci-

ma de dicho &rbol. 3e nrevé un nasador de bloqued o
retencidén, esencialmente horizontal, para su introduc-
cién por unos taladros alineados nracticados en las ra
mas del soporte 255 en U, vor encima del &rbol 230, con

el fin de retener el segundo tablero de segada 228 de

- manera efectiva, nero no fije o definitiva, sﬁjeto a

dicho &rbol 230-cuando asl se requiera.

' ‘El soportentubplar 252 puede hacerse gi
rar hacia arriba y hacia abajo en torno a un &rbel o
eje dé giro, resnecto al manguito 251, El &rbol o eje' B
de giro que acaba de mencionarse define un eje geéomé=-
trico esencialmente garalelo a la viga 199, y consti~-
tuye el miembro vprincipal de la conexibn giratoria o
dé articulacidn entre el soporte 252 y el. manguito 251.
E)l soporte 252 estd doblado sobre si mismo, por detrés
del manguito 251, en direccidén al miembro de rastro

‘226, formando una parte de sustentacién 256 cuyo eje
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longitudinal est? inclinado con respecto al de la par
te 25%, vor 1o menos tal como se ve en la fig. 33 de
los dibujos, formando con &1 un énrulo de esencialmen-
te 302, Ia longitud de la narte de sustentacidn 256

es igual a esencialmente el 80% del radio del miembro'
de rastro 226, ¥l extremo trasero de la parte de}éué-
tentacién 256, resnecto al sentido de traslacién:?;;ég
t&4 doblado hacia atrds, apartindose del miembro &é'ra§>
tro 226, en ﬁn dngulo de eseﬁcialmente 609Vhastarf6§-
mar una parte adicionsl de sustentacidn 257 cuya“ibn-
gitud es esencialmente el 60% del radio del miembre de

rastro 2°6. Hzy una vige tubular 258 que se extieh@e ba

-Jando en posicidn esencialmente perpendicular desde la

parte adicionsl de sustventacidn 257, en un luges wuy

vréximo a4 la unidn A= dicha parte con la parte de sus-

tentacidn 256, teniendo Aicha viga tudbular 258 una lon

" gitud aprovimadamente igual a2 la de 1a parte adicional

de sustentacién 257, Il exbtrem» inferior de 1la viga tu

. bular 258 estd doblzdo hacis atrds en un &ngulo de esen

cialmente 9C2, hasta “ormar wna viga 259 que termina,
vista en planta (fig. 3%), en vosicidn sensibiemente
vertical por debajo de la extremidad libre més trasera
de la parte adicional de sustentacién 257, La mayor rro
porcidn de la wnarte odicional de sustentacidn 257, que

‘

estd sitvada hacia atrés respecto de la viga tubular 258,
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Ia propia viga tubular 252 v 1a viga 259 estén cubier
tas, por los lados de las mismas que se enfrentan al
tablero de segada 227, por unz nantalla 2690 compue g-
ta, por ejemnlo, de una ldmina de caucho o de lona. El
btablero de segada 223, que estd constituideo nrincinal-
mente por la pantalla 7?60 y las partes que inmediata-
mente sostienen-dicha pantalla, estd inelinado con un
&ngulo de esencialmente 302 respecto a la direccidn b,
visto en planta (fig. 33). '

En el uso de la méquina que se ha descri-
to con referencia a las figs, 33 y 34 de los diﬁﬁﬁos,
la pared 34 del miembro de rastro 226 y sus pﬁés‘des-
plazardn el heno u otro vroducto de recoleccidn en el
sentido 3 y, simulténeamente, en el sentido F. El heno.
u otro nroducto de recoledcidn es expulsado o lanzado
desde el miembro de rastro en-una regidn de éste que
se halla en general a la izquierda del punto mls delan
tero de dicho miembro Ae -rastro ¢on resnecto. al senti-
do ' de traslzcibn, de manera que el producto de reco~
leceidn expulsado es lanzudo hacis el tablero de sega-

dd 227, el cuzl, naturalmente, avanza tambidn con el

bastidor 190 en lu direceidn ¥, Tor lo menos una pore

cidn del producto de recoleccidn entrard en contacto
con, y serd luteralmerte desplazada por los extremos
1}

mds trasercs de lus varillas de guia 249 que se. mueven
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hacia delante y de las varillas 250 de pléstico sin-.
tético que avanzan con ellas. Ello trae por resulta-

do que la hilera o segada de producto de recoleccidn

‘que se forma es empujada 2 corta distancis hacia atrds,

en direccién al miembro de rastro 225, y‘tiende a, per-
manecer en la posicidn a la cual es‘émpujadé s%ﬁffor-
mar bultos irregulares, debido a 1la elasticidadfﬁé;Ids
varillas 249 y 250 y a la poca resistencia de fdiémieg
to de las superficies de éstas que toman contaé%ﬁ*con
el producto de recoleccidn. De la hilera o segd&é de
producto de recoleccidn férmada, el lado que.seJﬁalla
mé&s proximo al miembro P26 entra en contacto 6cﬁ}el se -
gundoifablero de segada 228 poco después de que €1 pri

mer tablero de segada 227 hays dejado de afecfar a la -

hilera o segada en todo grado o extensién apreciable

porque, como se apreciaré'ev;dentemente por la fig., 33
de los dibujos, el segundo tablero de‘éegéda”éQS estd
situado, esencialmente en su totalidad, por detrds del
primer tablero de segada 227 respecto al sentido de

traslacibn P, Ll segundo tablero de;segada 228 se ha=
l1la también situado & la derecha, visto en la fig, 33
de los dibujos y respecto al sentido de traslacién P,
de una linea tengencial (paralela a la diréccién.P) é
la linea de trazo y punto de la Ffipg, 33 que'indica la

'trayectoria de rotacidn de las puntas de las plhas del

i
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miembro 226 en el costado izquierdo d= dicho miembro.
El segundo tablero de segada da forma al lado conti-
guo de la hilera o segada formada, del producto de
recoleccidn, y lo lleva a la configuracién de pendien
te o inclinacidn deseada; pero también funciona res-
tregando el terreno y recogiendo de é1, en dicha hi-
lera o segada, las pequefas cantidades cualesquiera
de heno u otro »roducto de recoleccidn que el miembro
de rastro 226 se haya llevado, en torno al eje 192,
demasiado lejos en el sentido Q. |

El tablero de segada 277 resbala por en-
cima de la superficie del terreno, por medio de au pa-
tin o zapata 242 delanbtera y, de ese modo, es capaz de
seguir las ondulaciones con que pueda encontrarse, sien
do de recordar que el tab%gro de segada en su conjunto
es capaz de girar hacia ardiba y hacia abajo respecto

al dastidor 190, en torno al eﬁe geométrico del &rbol

“tubular 230, ¥ sepundo tablero de segada 228 resbala

‘sobre el terreno, montado en 14 viga 259, y es capaz de

girar hacia arribs y hacla abajo en torno al eje geomé-
trico del manguito 251 adaptindose a las ondulacipnes
del terreno, subiendo y bajando también las ramag del
soporte 255 en U, a lados opuestos del érﬁol 230, Cuan.
do el enganche o disnositivo elevador de tres éuntos

del tractor u otro vehiculo de trabajo se levante para
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elevar la méquins apartindola de todo contacto con

el terreno, el prirver tablero de segada 227 gira hg

cia abajo, en torno al eje peométriceo del arbol 230,

hasta que los topes 233 y 2%4 tropiezan con la viga

de ala 2C0, El segundo tablero de segada 228 glra ha
cia abajo, en torno al eje geométrico del manguito:
251, hasta que la base del sonorte 255 se apoya con—
tra la superficie inferior del &rbol 2%0. Con el fin.
de noner la mdquina en una posicidn de transvorte en
la cuel su anchura latersl y su extensidn hacia dﬁrés
se reduzcan, en comparacidn con la posicidn de traba-
jo de la mAquino, se da vuelta primero al tablero de
segada 227 hacia srriba, haciéndole volver esencial-
mente 1802 en torno al eje geométrico del &rbol 236,
haata que los soportes 5Ly 232 se apoyen contra un"
soporte de tope 261 que se';xt;ende en posicién esen~
cialmente paralela a la direccidn P, entre la viga 199
v el soporte tubular 201 de. la izquierda, A continua-
cidén se retira el nasador de blogueo o retencidn que
conecta entre si las ramas del soporte 255, y se vuel-
ve hacia zrriba el sesundo tablern de segada 228, ha-
6iéndole girar esencialmente 1802 en torne al éjeAgeg
métrico del mansvito 251, hasta poner}o en una vosicibén
de invertido y Adesplazadn haciae delante, en la cusl la

parte de sustentacibn 255 del soporte btubular 252 ge
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apoya hacia abajo sobre el sonorte de tope 261.

Aun cuando se ha deserito cierto nfmero
de miembros de rastro, algunos de los cuales forman
parte de mdjuinas de un solo miembro de rastro mien
tras otros formen parte de maquinas de doble miembro
de rastro, hay que resaltar que los Jdiferentes mien-
bros de rastro son todos adecuados nara uso en migui
nas de unc u otro de estos dos péneros. Eg mls, re-~
sulta vposible que los dos miembros de rastro de las
mbdquinas de doble miembro de rastro estén dispuestos
de manera que se hagan girar en el mismo sentido du-
rante el funcionamiento, siendo el principal requisi
to de adopcidn de una miguina de miembros de rastro
en rotaciones de sentido opuesto el del posicion&ﬁieg

to del eje geométrico de potacién de uno de los miem-

. bros de rastro adelantado respecto al eje geométrico

de rotacibn del otro miembro de rastro, en relacibn

con el sentido previsto de traslacibn o recorrido ope
retivo de la méquina., (Véase la forma de realizacidn
ilustrada en la fig. 1 de los dibujos.) En las méqui~
tias de tal género pueden emplearse dos tableros de se

gada tales como los designados con los nlmeros 227 y

228, :
El miembro de rastro 226 representado en

ias flgs. 35 a 4% comprendé unas partes esencialmente

- 157 -



10

15

. 20 .

25

. 25-1-75

‘semejantes a las de la estructura ilustrada en la L

ftac bn 168 es tan grande y, por tanto, la distanciaa»'

" pelativa entre dos medios o, pias adyacenﬁes 261 tén.

fig. 33. Lstas partes estén designadas con los mis~
mos nimeros de referencia. '
A lo largo de la 01rcunferenc1a del
aro de sustentacion 168 (fims. %5 y 36) hay gran nu_.”“"
mero de medios dispuestos para desplazar el produc~{:'
to de recoleccidn. Estos medios tienen la forma de» ’
unas paas 261 de alambre o varilla de acero de resor :
te, como las representadas en las flguras ultimamen— '
te citadas. Las pfias estin dispuestas a lo 1aré;.ée
la periferia o circunferencia exterior del aro dewsug
tentacibn 162, como se indica en dichas figufas,xjero'
como alternativa pueden ir sujetas a lo largo de>1a
cirecunferencia interior del aro de susﬁenﬁacion 168. ;
ul numero de meaios o plas 261 dispues-$: 

tas a lo largo de la 01rcunferencia del aro de - susten ‘E,fi

pequedia que, en funcionamiento, no puede pasar el pror?
ducto de recolec¢cién por entre dos megios o pﬁas adyg;

centes 261, La distancia comprendida entre dos'puﬁtoif-
correspondientes de dos de los medios contiguos, medi~r R
da a 1lo largo de la circunferencia, es menor que la par if '

te de trabajo de uno de dichos medios, El espacio o dis

: tancia de separacidn entre dos puntos corre9pond1entes
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de dos de los me?ios contipuos, medido en direccidn
paralela a la circunferencia del aro de sustentacidn
168 es preferiblemente menor de alrededor del 70%, y
de preferencia un 40% aproximadamente, de la longi-

5 tud de la parte de trabajo de uno de dichos medios.
La eleccidén adecuada de dicha distancia relativa en-
tre dos de los medios contiguos puede definirse adle
cionalmente, dentro de dichos limites, baséndose en
las condiciones de trabajo de la miguina y en la na-

10 turaleza del producto de recoleccidn que se vaya a
desplazar. Cada nfia 261 comprende una parte 262 que
se extiende hacis abaijo a partir de su punto de su-
Jecidn en el aro de sustentacibn 168 y termina eﬁ una
parte de extromidsd 263, la cual forma cierto Angulo

15 con la parte 262 que se extiende hacla abajo; en tan -
to que en lasg formas de realizacidn ilustradas en las
figa, 35 ¥y 36, vista en direcﬁién paralela al Arbol
rotatorio 192, Aicha narte de extremidad 263 se extien
de hacia fuera, Vistas en direccidn paralela al &rbol

20 rotatorio 192, las partes extremas 26% se extienden de
preferencia en direccién radial o hacia la parte trase
ra, considerada en el sentido de rotacidén Q del miem-
bro de rastro 276, in lns formas de realizacibn 1lus-
tradas en las figs, 35 y 36, dichas partes de extremi

25 ‘'dsd 26% van inclinadas haeia abajo y hacia fuera, apar

25-1-75 - 159 -
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téndose de la extremidas inferior de la parte 262

giié se extiende hacia abajo. Vistas en el sentido

de rotacibén 3, las partes 262 estén inclinadas ha-
cia abajo y hacia atréds aparténdose del punto de su
jecibn en el aro 168 y, como sc desprénde de la fig.
35, las partes 262 se extienden también hacia fuera

a partir de sus puntos de sujecidn de modo que, en
funcionamiento, estén paralelas a 14 superficie_dé
in cuerpo de revolucién formado en torno alAérbak‘fg
tatorio 192: en este caso, un cono. Cada.umo ég Los .
medios 251 va sujeto al aro de sustentacidén 185 de
manera que puede girar en torno 2 un pivote o éjéiﬁe
giro 284, cuyo eje reométrico se extiende en seatido
radial y formando &ngulo recto con el Arbol roédﬁo-
rio 192, Ve lasg figs. 35.¥. 35 se desprende que los
medios 261 pﬁedeh girar liﬁremente en torno al pivo-
te o eje de giro 264 asociado:(las dos phas 261 indji
cadas en el lado izquierdo de las figs. 35 y 36), pe-
ro también pueden girar elésticamente en torno al pi-
vote 264 (la tercera pha a partir de la izquierda en
las figs. 35 y 36). Las espiras 265 de la pﬁa 261, en
torno al pivote 264, se nrolongan o contiﬁﬁan'en,for-
ma de parte de sustentacidn o apoyo 266, cuya extremi
dad se hace pasar, a cierta distancia del pivote 264,

a través de un baladro vracticado en el aro de susten

r
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tacién 168; y en tercer lugar, cada pha 261 puede
girar en parte libremente en torno al pivote 264 y
en parte eldsticamente en torno al mismo (caso de
la pila 261 revresentada en el lado derecho de las
figs. 35 y 36), puesto gque la extremidad libre do-
blada de la parte de sustentacidén 2656 se mete en un
taladro rasgado 257. Ll taladro rasgado 267 tiene
una forma pércialmente circular, con centro situa-
do en el eje geométrico del pivote 264, de manera. .

que la extremidad de la narte de sustentacidn 2656

pueda moverse libremente de un lado al otro en el -

taladro rasgado, en tanto que, en el caso de que la
pla 261 experimente una carge mis fuerte, dicha pﬁa
es capaz de apoyarse elisticamente en uno de los ex r :
tremos del taladro rasgado ?67.

“In funclonamlénto, la parte de trabajo

. de los medios o phas 261 estd formada por la longi~ :

tud de la parte 262 que se eytiende hacia abaao, mef
dida a lo largo de la nua, més la longitud de 1a par
te de extremidad 263 unida a aquella.

La distancia entre dos puntos correspon

‘dientes de dos medios o plas adyacentes 261, a que

mis arriba se ha hecho referencia, distancia que es

menor que la longitud de la parte de trabajo de wno.

de los medios, estd indicada en la fig. %6, para ma-
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.-_eJemplo, la estructura de la pfa 261 representada en

) tivas de dicho tipo hay dlspuesta una pua 269 de pro
© porciones diferentes, que se distingue de la pua 261

L R

yor claridad, con el nfmero de referencia 268,

Es de notar que de la disposicién de
las phas 261 pueden esperarse. ventajosos resulta-
dos de funcionamiento ya que, vistas en direccién'
paralela al &rbol rotatorio 192, las partes 262 que‘ﬂ
gse extienden hacia abajo, de dichas pias, se extlen,

den en direccidn tangencial de manera que resulth '

_esencialmente parglelas a la sunerficie de un clltn
dro circular imaginado en torno al Arbol rotatorlo L ‘»,iV

192,

En la forma de realizacién iiustfadaijzh
en la fig. 37, el aro de sustentacidn 168 esté pzo-' L

vidto de una pluralidad de pdas 261 que tienen, porf':

las figs. 35 y 36 en segundo.lugar a partir de 1a deu

recha, en tanto ‘que entré tada dos puas 261 consecu— 3

en qué la parte 270 que sé extiende hacia abado pued
tener una longitud igusl a un valor comprendido entre:.
el 50% y el 90% de la longitud de la. parte 262 que se S

extiende hacia abajo, o descendente, de. la pua 261

de manera que alternen entre si unas pﬁas relativa-h e
mente 1argas con unas phas relativamente cortas. s

]

/ En la forma de realizacién ilustrada en
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le fig. 38, los medios 251, provistos de unos me=-
dios de sujecidén similares a los de la segunda

péa por la derecha de las figs. %5 y 36, estén
provistos de unas porciones de placa 272 asegura-
das a la parte descendente 762 de cada pha 261 y

que se extienden aparténdose de la parte 262 en
gsentido opuesto al dc rotacidn J. Las partes de
placa 272, que vueden comprender un material en 1é
mina flexible, estén provistas en la parte delante
ra, considerada en el sentido de rotacién Q, de un
collar 273 doblado sobre si mismo en 1802 y que ro
dea a la parts gue se extiende hacia abédo 262 y
sirve de miembro de sujecién‘en dicha pérte 262.VE1
lado inferior de la parte de placa 272, conformada
en la figura de un paralelOgramé vista en alzado ra
diasl, puede apoyarse en &) extremo de la parte de
extremidad 26% doblada, que se enfrenta a la parte
262, Las plas 251 de las fizs., 37 y 38 pueden estar
dispuestas de manera que°ias partes‘desqendéntes 262
& 270, respectlvumente, se extienden paralelamente &
la superficie de un ¢ilindro circulaf o de una super
ficie c¢bnica, en tento que las phas 261 y 269, res- .
pectivamente, pueden girar o pivotar 11bf§mente, o
bien en parte libremente y en parte elésticamente,

en el aro de sustentacién 168,

L}
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Las figs. 39 y 40 ilustran una forma de .
realizacidn en la que los medios estén constituidds‘
por grupos 274 de plhas, capaces de girar o piﬁotar.
libremente en torno & unos ejes tangenciales, Cada

grupo 274 de plhas, visto en direccidn paralela al

- &rbol rotatorio 192, comprende dos phias 275 y 276

que forman imdgenes especulares una respecto a otra,
feniendo cada una de dichas puas una espira 277 dls-
pueéta en torno a un aro de sustentaclon 278 p"avls-
to a modo de llanta o pina. El aro de sustentaqién ‘
278 tiene un 4rea de seccidn circular. Cada.érgp9,274
de plas, por lo tanto, puede girar libremente en@?ér-
no &l aro de sustentacién 278, debido a ias espifﬁs"
277+ Las extremidades nrdximas de las espiras 27/ es
t4n conectadas entre si por una parte de coneyion 279

que se extlende en diredcién tangencial,

Intre las dos espiras 277 Que forman 1mé ‘1
~ genes: especulares una respecto a otre. hay un manguito J'i_:_
.?80 que rodea al aro de sustentacibn 278 v puede fi- :A;ﬁ3: 
jarse al aro de sustentacién 278 con el fin de 1mpe- R

dir el desnlaiamienﬁo tangencial del grupo 274 de puas.'

Cada vha 275 o 276 se extiende hacia abajo a partir de'vf

la espira 277 asociada, formando unas partes superio-

res 281 y 292 resvectivamente, que divergen hacia fug Atf

,ra a partir de la parte de conexidn 279,;terminaﬁdo

- 164 -



luego cada una de las partes superiores 281 y 282 en
unas espiras 283 y 284 respectivamente, situadas de-
bajo del aro de sustentacibén 278, Vistas desde las
espiras 283 y 284, las phas se prolongan hacia sus

5 extremidades libres, vistas en los alzados de lac

figs. 39 y 40, paralelas a las partes superlores asp
e ciadas 281 y 282 respectivamente, hasta formar las
ffb o o " partes de pha 285 y 286 reSpectivamenfe que termiran

cada una en una parte de extremidad, 287 y 288 respec

10 tivamente, Vistas en direccifn paralela al &rbol rota
torio 192, las partes de extremidad 287 y 288 se ex-
tienden radialmente y, vistas en direccidn tangenéial

(figura 40) estén dobladas sobre s{ mismas en un codo

Il
i
Sy
!

brusco hacia fuera, respecto a las partes de pde GO
15 rrespondientes'gBS y 286,”;espectivamente, forméndo dai
chas partes'&e éxtremidad‘ﬁn éngulo menor, respecto 2
un plano normal al érbol rotaéorio 192, que las partes -
adperi;res 281 y 28?2 respectivamente y las partes de
‘ pﬁa 285 y 286 respectivamente., Las partes 281 y 282 y.
20 las partes 285 y 286 se extienden paralélamente a la.
superficie de un cono cuyo vértice se halla situado en
oima de La méquina; pero, como &lbernativa, ls dives-
cidn de dichas partes puedd ser tal que se extiendan
paralelamente a la superficie de un cilindro circulsr,

25 A través de las espiras 283 y 284 de todos los grupos
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274 de plas se hace passar un alambre de acero 289,
flexible y sin fin. Como variante o alternativa,
poir ejemplo, puede hacerse pasar una cuerda de ny-
lon vor las espiras P8% y 284 de todos los grupos
5 274 de phas, fijéndose dicha cuerda a cada espira
28%, 284 por medio de un nudo. El aro de sustenta-
cidn 278 nuede estar comnuesto de cuatro partes o
porciones por separado, fijadas entre si, por ejem-
plo, por medio de unos tornillos 290. Este aro Qe
10 . sustentacidén 278 dividido permite correr los gruyos
294 de plias entre cada dos radios contiguos 229 del
aro de sustentacidbn 278.
En la forma de realizacibén ilustraca en
las figs. 41 a 4% hay unos medios 291 dispuestos de
15 manera que pueden mirar gﬁﬂtorno a unos pivotes o
ejes de giro P72 axiles, Lgs nivotes 292 se hacen pa
sar, & este fin, por unos mangﬁitos huecos 29% (fig.
43), cuyo eje meométrico se extiende en sentido axil
y que van rigidamente aseéurados al aro de sustenta-
20 cidén 168, Cada pivote o eje de giro 292 estd provis
to de dos anillos rigidamente asegurados 294 y 295,
situados uno a cada lado del manguito 293 asociado.
La distancia entre los anillos 294 ¥y 205 excede de la l
longitud del manguito 29%, medida en sentido axil.
25 Ei anillo 295, por su lado que mira al manguito 293,
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est4 provisto de dos o més levas 296 destinadas a
ser recibidas en unas cavidades de verfil corres-
pondiente practicadas en el lado inferior del man

guito 293. Entre el lado inferior del anillo supge

5 rior 294 y el lado superior del manguito 293 hay
un muelle helicoidal 297 que sirve de muelle de cuﬁ
presibén, de.manera que, mediante la presiém de dicho
muelle, cada leva 296 estd retenida en una caviiad
A correspondiente del manguito 293, In una forma ale
10 . ternativa o veriante de realizacién (no representa |
da), se prescinde de la leva o levas 296 y los 333

extremos del muelle helicoidal 297 van rigidamente

:.;‘i,::: o ,

g;v”‘j~ PR asegurados al anillo 294 o al lado superior del man

e Tt

A . gulto 293, de manera que el muelle helicoidal 297
15 sirve de muelle.de torsidém; El muelle de torsién de

esta variante se tensa de maneéra que tienda a hacer
3 | . glrar el pivote 292 (véase la fig. 41) en el sentido
.ﬂ de la flecha f, ‘ i
| Los medlos 2901 de forma de phas van su
N 20 Jetos al pnivote o eje de giro 292 por debajo del ani-
;Eﬂ; ,:"' | 1lo 295, uvichos medios 291 estén formados por unas
*gﬁj‘h‘“f,‘u: parejas en U de plias 298 y 299 hechas de un soloe tro

zo de alambre de acero de resorte; cerca de la parte

}ntermedia entre los extremos libres de las mismas,

:55“ S 25 van sujetas al eje o pivote 202, Las pfias se extienQ

- 167 =



10

15

20

25-1-75

AT e e

den, a partir del pivote 292, aproximadamente en di
reccidon tangencial y en sentido contrario al de ro-
tacibén Q, segiin la posicidén del manguito 293 con
respecto a la leva 296. Como se indica en la fig.
42, los extremos de las parejas de plas 298 y 299

se extienden, en el alzado radial de la fig. 42, en

posicidén sensiblemente horizontal con respecto a la

superficie del terreno; y en dicho alzado se cruzen
con el eje geométrico del pivote o eje de giro 232
adyacente. La parte de extremidad 301 de la pla in-

ferior 300 del per de phas 29§ estd doblada sobre ai>

misma hacia fuera en direccidn radial, Como la exizg

midad libre de cada pha 300 esté ademésrligeraménte
doblada haciz abajo, la parte extrema se apoyaré en
el terreno, o bien se movcré a muy corta distancia por

encima del terreno, por lo menos en funcionamiento.

Les formas de realizacién de la méqui- - .

na henificadora ilustrada en las figs. 35 & 43”£un-;f;>

cionan del modo siguiente: Después de fijada la mé—!_'
quina por los medios de sujecidn 194 y 195 al dispb-,
sitivo elevador del tractor que mueva la méquina, es:

posible accionar el miembro de rastro 226 por ﬁedio .
de un &rbol suxiliar acoplado al &rbol de toma de fuég,g‘
za motriz del btractor, ¥ con el &rbol de entraé§'197 '

“

db 1a caje de engranajes, en el sentido de rotacidn Q, -
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. ddios 261, y las partes de extremidad 287 y 288 de las -
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El &rbol rotatorio 192 puede estar en posicidn sen-
gsiblemente vertical, de manera que los extremos 1li-
bres de las partes de exbtremidad 263 de los medios
é61 de desplazamiento del heno o producto de recoleg
¢idn se estén moviendo invariablemente a corta dis-
tancia por encima del terreno; pero como alternaﬁi~,~

va, el &rbol. rotatorio 192 puede estar inclinado ha .

_cia delante y hocia arriba de manera que los extre-

mos libres de las vartes de extremidad 263 de‘ios,mg
dios 261 estén situados en narte de su recorrido prd
ximo al suelo cerca del lado delantero o frontal del

miembro de rastro, considerado en el sentido de trag

lécién P, en tanto que en la parte adicional del re;‘,g"

corrido estén situados a cierta distancia por encima =

del texreno. Laé,partes de-extremidad 263 de los me-

pﬁaa 275 y 276, respectivamente, o bien las partes da':';

. extremidad 301 de los medics 201, se aplican y engan~. -

chan al producto de recoleccién depositado en el te=

" rreno en el lado derecho, considerado en el sentido

de traslacién P (figura 33), de manera que. el broduc;

to de vecoleccién os llevads por dichas partes de ox~

tremidad, y también por la secuencia de partesfdesceg
dentes (que se extienden hacia abajo) 262, 270, 272,
281, 282, 285, 286, 298, 300, en el sentido de rota-
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cidn I en tanto que 1as partes Gltimamente cita-
das, por asi decirlo, empujan el producto de recg
leccidn en el sentido i Ae traslacidn y lo trans-
portan al propio btiemno en el sentido de rotacidn
Q y desplazan el nroducto de recoleccién laterale

mente, hasta que el nroducte de recoleccibn es sol

R -~

tado o liberado vor el lado izguierdo mediante ia.+
sucésidn de las partes o norciones consecﬁtivas“éh
_ei lado o costado izguierdo del miembro de raséfo;
226 (fig. 33), donde es depositadé en una hilera’ de
segada. For consipuiente, las partes 262, 270, 272,
281, 282, 285, 286, 298, 300 tienen esencialmente
una funcidn de traslado y desplazamiento y la,dégﬁag
cia relativa (268 en la fig. %6), vista tambiég cn
sentido ascgndénte en la.-fig, 42, es tal éue‘dﬁfan-
te el traslédo ¥ desplazaaienﬁo lateral del producto
de recoleccidn, el producto de recoleccidn no puede:
materiélmente pasar por ehtre ellas a otras parteg
consecutivas o porciones contipuas o situadas enci-
ma, de leg propios medios y hacia dentro. Merced a
los medios suspendidos 261 ¥ 1ibrémente giratorios

(Ligs, 35 y 35 en el lado izquierdo);'iaa péfées-262

son c¢apaces de serulr suevemente las desigualdades

del terreno, en tanto que las partes de extremidad

563 enganchan y hacen presa en el producto de reco-

5

- 170 -



- ¢

25-1-75

25

- leceidn y lo llevan consigo, no existiendo riesgo

alguno de que dichos medios resbalen ineficazmen-
te por sobre el producto de recoleccidn, ¥n el ca

so de que el producto de recoleccidn sges nuy densq

¥ pésado, puede resultar Gtil susvender los medios
elésticanente en el lado superior de manera que.Ié
parte de extromidaﬂ 26% puedc moverse hacia arribaA
con sdlo vencer una resistencia, en tanto que puede
elegirse, como inmediata slternativa, una suspensidén
en parte giratoria y en parte eléstica, de acuerdo
con la naturaleza del vroducto de recoleccidn, Loét
medios 209 de desplazar el nroducto de recolecclon
que alternan con los medios 261 pueden ser deseables,
cuando la cava de producto de recoleccidn sea relati j
vamente eSpesa o bien cuﬂndo se vaya a trabajar una
hilera o segada, para que na a siempre & mano una
parte fle extremidad, en este caso la parte de extre~ -
midad.éél, no 8élo directeamente junto al suelo sino f
también a cierta distancia por encima del terreno, pa
ra engenchar o atacar al producto de recoleccidn de
modo gue taﬁbién las capas esgpesas sean desplazadas, -
1levadas en torne y traslodadas afuera en condﬁﬁto.
En la forma de realizacidn ilustrada en 1a-fig; 38,
1ps medios son muy adecuados para trabajar con pro-

ducto de recoleccidn de muy corta longitud. En este
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caso, la distancia entre dos de los medios adyacen~. = .

tes est4 esencialmente llena u ocupada por uﬁa por—_f-fi”
cion de placa 272, que impide que el producto de fg o
coleccidn tan corto penetre por entreAdos_de,losﬂmgf?”
-5 - dios adyacentes, en tanto que las partes de exﬁ%é%;‘

' dad 26% que sobresalen por debajo de las pofciéﬂés 

-de placa 27? enganchan el producto de recoleccicn.

En el caso de que el producto de recoleccidn saa- pe~ :
sado, la porcidén de placa 272 puede trabajar'tambienz

' 1Qvf " como medio desplazador del producto de'iecolecgién.”

En la forma de realizacién represéﬁ%hda
?H?“.ﬁ (. .. - - en las figs, 39 y 40, los grupos 274 de puas estén
5 ' " destinados a girar en torno a unos. éjes o pivos s tanm . 0.

' genciales de manera que, en funcionamlento, las par-

15, " tes de extremidad 287 y. 238 se mueven hacia fuera, de
bido a la fuerza centrlfuga. Ahora bien, este mov1m1en'

to se halla elisticamente llmitado por 1a cuerda elés—ifi 3

ticd de nylon o el cable de’ acero 289 de modo que, en 3;‘
funéionamiento y al desempefiar la mencionada funcion,.iff
20 .. estos grupos 274 de phas pueden adantarse por si solosr
o muy eldsticamente en sentido radial, en el axil y en.
" el tamgencial. Las plias 275 y 276 pueden estar ademés ;Zif.
provistas de porciones de placa 272, con el fin de evi;i~5‘
tar la venetracidén del heno o producto de recoleocién

25 ‘de tallo muy corto en sentido radial. Ed la forma de,;'

; - : 25~1-75 - 172 - :;>‘?7\;
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realizacibén ilustradz en las figs. 41 a 4%, las pa-
rejos de plas 208 ¥y 299, en unién de todas las vare
Jas adyacentes y otras parejzs adicionales de plas,
constituyen, por asi decirlo, como una valla eldsti
ca que desempefia también la funcidén arriba descrita.
Lag partes de extremidad 301 de las plas inferiores
300 de las narejas inferiores 299 de plias enganchan
el producto de recoleccidn, en tonto que dicha "vaila"
realiza el desnlazamiento del producto de recoleceidn.
Mediante la accidn de empuiar el pivote 292 en senbi-
do axil, contra la tensién del muelle helicoidal-297,
el pivote o eje de giro 2°2 puede fijarse en una po-
sicibén distinta respecto al manguito 29%, haciendo que
una leva 296 entre, con accibn brusca y eléstica, en
otrs cavidad del manpuito 2933 después de liberado el
pivote 292, el muelle helicoidal 297 obliga a la leva

296 a meterse en el entrante seleccionado, de manera

’que, tras este ajuste, las parejas 298 y 299 de pﬁasr

que inicialmente se extendian, por ejemplo, en direc-
oién sensiblemente tangencial, se orientan més hacia
el exterior, De ese modo es posible elegir diversos
ajustes para la direccién de dichas puas, de - acuerdo
con la naturaleza del nroducto de recoleccién. 3i co-
mo alternativa, segfn se ha dicho més arriba, no se

disponen levas 296, y si el muelle helicoidal 297 sir
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ve de muelle de torsibn, los grupos 208 y 299 de. <" 1. .7
plhas tienden a adquirir la posicidn de dirigidas '
hacia fuera bajo la accibén de la fuerza centrifu-

ga (formando de ese modo una amplia supérficie de

desplazamiento de producto de recoleccién) vencien . 7

" do la tensibén del muelle 297, que tiende a mov&ffi""

las phas poniéndolas en una posicidn de trabaje tan

gencial, Esto puede ser importante en el caso ds gque

PR P

las capas de producto de recoleccidn sean espesaalﬁu—if_

Ls de notar que, vistas en: sentmdo axil

rae e

las partes de extremidad 26% y 301. pueden extendersa

en direccion radial, pero ¢onsideradas en el sentmdo

- de rotacién 3 pueden egtar orientadas hacia atrés. La i '

direccibn radial de dichas partes de extremidad puede; .
ger til cuanéo se emplean dos miembros de rastro mo-?'*

vidos en senfidos opuestos v el producto de recolec-)}: |

b
N

cién se vaya a orear; en tanto que 1a posicibn de exff;_”:"-

tendidas u orientadas hacia atrés puede ser anrOpla-'mf.k -

aa para rastrillar el producto de recoleccion por me’
dio de la mAquina representada en la fig; 33. .

La presente solicitud, que corresnonde a .

las preaentadas en Holanda, el 12 de Oc‘bubre de 19'73,

bajo el nfmero 73.14028; 18 de Enero de 1974 N9
74 00685; 18 de Febrero de 1974, N2 74, 02172, ¥ 19 -
‘de Junio de 1974, Ne 74,08181, se acogen a los benef15

i
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"ET{-_ cios del articulo 51 del vigente Estatuto de la Fro-

piedad Industrial.

REIVINDICACIONES

!

Los puntos de invencidn propis y nuevs,

" que se presentan para que sean objeto de la presente

lla7f'19 " golicitud de Patente de Invencién en Espafa, per VEIN
| TE AKOS, son los que se recogen en las reivindtddgib- ;
;‘1{“" - mes siguientes: L
18,~ Una méquina rastrilladoya o pap@jdég_;

plazar de otro modo un vroducto de recoleccidn tendi-

T15:- " 3o en el suelo maquina del género que comprende por
o 1o menos un mienbro rdstrillador capaz de girar en tor
- .. no & un efe vertical o erguido, en la cuel el vmiembro

erasﬁrillador ¢omprende por lé menos un‘elemenfo'raaﬁfiﬁ.“f-
1lladox qué, al menos durante el trabado,vesté dispﬁeé«vu
k/to en torno al ¢je de rotacibén ¥ que, por lo menos en g
. parte, comprende un material de ldmina fiexible. |
2%.~ La méquina de la reivindicacién 18,

en 1a cual el meterial de lAmina flexible conatltuye !

lna pared.

?54 v %4,- La méquina de la reivindicacién 14

| 25-1-75 - 175 -
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o la 22, en la que la pared es una pared sin fin.
43, - Una méguinz de rastrillar, del

género que comprende por lo menos un miembro de

rastro capaz de girar en torno a un eje vertical

o erguido, en la cual una regiénAcircunferencial;:4

del miembro de rastro comprende una pared de 1a7q&é‘

por lo menos una parte es susceptible de deSV1acién

‘0 deflexidn en por lo menos una direccidn,’ respec—~

to a otra parte del mienbro de rastro.
5%,~ lLa mquina de cuwalquiera de las..

reivindicaciones nrecedentes, en la que por lo me= .

- nos dicho material flexible es susceptible de des--

viacibén en direccién paralela o sensiblemente para-.

‘lela el eje de Yotacidn del miembro de raatro.,"

6';- Ia ma)ulna de cualqulera de las

reivzndlcaclones nrecedentes, en la que por 10 me~

nos dicho material flexible es sugcentible de des~ :

viacién en direccion radial o sensiblemente radial L

con respecto al eje de rotacién del miembro de ras- -
tro.

7é.- La miquind de cualquiera de las
reéivindicaciones precedentes, en 14 que por 16 me-
nos dicho material flexible es susceptible de des-
viacidn en direceidn sensiblemente tangenéi@irfes-

peéto a un circulo con centro en él eéje de rotacién
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del miembro de rastro,.

8+4.- 1La miquina de cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, en la que el mate-
rial comprende plastico sintético o caucho, refox
zado ¢ sin reforzar, ‘

92,. La méguina de cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, en la que el materisl
est4 hecho total o nrincipalmente de lona, de un
grosor comparable, V

, 102,- La méguina de una cualquiera de

las reivindicaciones 2- a 9:, en la rue la paréd.cog
prende por lo menos dog materiales diferentes., - |

117.- La méAguina de cualquiera de ias
reivindicaciones precedentes, en la que el material
se extiende paralelamente-a un cilindro recto y cir-
cular, por lo menos durante el funcionamiento de la
méquina.,

124, ~ I mlquina de la reivindicacidn
112, en la aue ol eje longitudinal de dicha configu-
racidén cilindrics coincide sensiblemente con el eje
de robtacidn del miembro de rastro o rastrillador.

1%+,- La méquina de cualquiera de las
reivindicaciones nrecedentes, en la que el bbrde més
bajo del material estd muy nrdwimo a la superficie

del terreno, o en contacto con ésta, durante el fun~
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©* reivindicaciones precedentes, en la que la pared se;€":’
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" reivindicaciones precedentes, en la que el materlal

BRI SN

cionamiento de la méquina. o R
14%,~ La migquina de cualquiefa*de'las
reivindicaciones precedentes, en la que el eje de

rotacidén del miembro de rastro estl inclinado con

namiento de la méquina, de tal manera que una re-
. . K - "
gién superior de dicho eje estd, con resnecto al |

sehtido del recorrido operativo. o traslacion de. la

Sos
RS

méquina, més adelantada gque una regidén inferlor deljk'

mismo.

15¢.~ La méquina de cualquiefa'dé-ihé'”'

- miembro de rastro, una alture de esenclalmente 40

centimetros. A
P o

-

mantiene en condicibn tensa durante el funcionamien?-

to de la méquina, por efecto de las fuerzas centri-}ﬁ

tro o rastrillador,

respecto a la rigurosa vertical durante el funcic- "~

168.~ Ia maquina de cualquiera de las.

"~ fugas engendradas por la rotacidn del miembro de rag:

174, La méguina de una cualquiera de

las reivindicaciones 2% a 162 precedentes, en la que
1a superficie de la pared estd provista de pﬁas d

btros miembros de¢ desplazamiento del producto as re
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coleccidn,

184, ~ Una méquina rastrilladora, del
género que comprende por 1o menos un miembro de rag
tro capaz de girar en torno a un eje vertical o er~-
guido, en la cual el miembro de rastro esti provis-
to de plas u otros miembros desplazadores del pfo-
ducto de recoleccidn que van fijados & unos 50POT-
tes, y en la qué dichos miembros deSplazadéres dél
producto de recoleccién y sus soportes son movibles
respecto a un cubo u otra repidn central del niemn—- -
bro de rastro, en direccidn axil y/b'tangencialc'-

' 192,- La mdguina de la reivindicacibn
172 o la 18%, en la que los miembros desplazadores - - .
del producto de recoleccidn vienen éonatituidos ﬁor',;;
unas phas de acero de regaorte aseguradas a una ﬁared'f;
del miembro de rastro. ) . . ,'
20:,~ La méquina de la reivihdicaeién{ﬂ L

' 174 o la 182, en la que 103 miembros desplazadores <. -

del producto de recoleccidn son de forma de chapa o

lémina, . , _

21-.~ La méquina de una cualquiéra_dé'.;
ias reivindicaciones 173 a 20%, en la que diohés miég?
bros son unos nervios en forma de tira de seccién rec.
ta transverszl perfilada esencialmente en I, dispues-

tos de modo que se extienden en direccién sensiblemen

Lo,
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te paralela al zje de rotacidn del miembro de rastro. .

227 .~ La méquina de la reivindicacidn 202
o ia 21%, en la que los miembros desplazadores del
producto de recoleccidn, de forma de chapa o lémina,
tienen unos bordes dentados. o ;:;

232, La mAquina de una cualquiera de las
reivindicaciones 172 a 19¢, en la que las plas estén B
éituadas en el lado radialmente exterior de una hared
del miembro de rastro. .

242, - La méquina de una cualquiera dé 1as

‘réivindicaciones 172 a 192, en la que los sonortes de

. las phas estén situados en el lado radialmente inter—

e

no de una pared del miembro de rastro. L
258,~ Ta miquina de una cualquiera dﬁfias 

reivindicaciones 172 a 19, o de la reivindicscién ?35

o la 242, en la que los SOportes de las plas vienen cong

tituidos, en todo o en parte, por unas porciones del ma~-

terial del cual estén hechas las propias pﬁas..

263, La magquine de una cualquiera derlgs
reivindicaciones 172 a 19% o de una cualqhiera’dé las -
reivindicaciones 231 a 2%%, en la que los sopoftes de
dichas phas se extienden en una pluralidad de direccio~
nes por la superficie de una pared del miembro de rase
tro, y estén situados en contecto de aplicadién a tope

con dicha sunerficie,
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27+#,~ La miquina de una cualquiera de
las reivindicaciones 174 a 199 o de una cualquieras
de las reivindicaciones 23+ a 26%, en la que hay
un soporte de cada nla disnuesto total o parcial--
mente por delante de dicha pha, con respecto al sen
tido previsto de rotacidén del miembro de rastro;
284,- La miquina de una cualquiera de
las reivindicaciones 17< a 192 o de una cualquieré
de las reivindicaciones 2%- a 272, en la que las phas
estdn dispuestas en grupos. '

294,~ Una mAquina de rastrillar, del gé-

.nero que comprende por lo menos un miembro de rastro

capaz de girar en torno a un eje vertical o erguido,
en la cual una regidn circunferencial o periférica

del miembro de rastro esté,nrovista de miembros des-

 kp1azadores del nroducto de recoleccion, v el miembro
~ de rastro incluye una pared flexible dispuesta enbrei“}
. dichos miembros desplazadores del producto de rébbleg ..

" eibn y el eje de rotacidn,

504,- La mbquina de la reivindicacién 292,

. ~en la que los miembros desplazadores del producto de .

recaleccibn‘y l1a pared giran a la misma'velopiﬁad Qu-;;

rante el uso de la méquina,
31s,~ Le maguina de cualquiera de las rei

¢

vindicaciones precedentes, én la cual el mlembro de
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rastro comprende una pluralidad de pfias capadés dé,'

girar libremente en torno a unos pivotes o ejes de.f;,fiﬁ*

giro.

322,- ILa méquina de la reivindicacién Lol

312, en la que los ejes de giro estén situddos por.; - ..

DR PP

el interior de dicha pared y son perpeﬁdicufarékial;fftfi“

eje de rotacibén del miembro de rastro.

332.~ La méquina de la reivindicaSiaﬁ‘if7" 

172, o de la reivindicacidén 172 y»una cualquiefe7dé~'
las reivindlcaclones 182 g 328, en la que 1638 miem-; i
bros desplazadores del producto de recolecclbn estéﬁ
fljadés 2 la pared en una regidn superior de esta ul
“,_tima.' . R
V 342, . La mdquina de la reivindicacion

172, o de 1a re1v1ndica016n 178 ¥y una- cualqulera de

las re1v1ndic301ones 183 ‘B 332, en la que 1os miem-«'

‘bros desplazadores del produdto de recoleccién estan‘fl""

dispuestos de manera que son capaces de girar en tor
no a unos ejes de giro venclendo una ovosicion elas- {
tica, . .
/ : . o
352,~ La miquina de la remvindlcacion 5
"313, 0 de la reivindicaciédn 31d, y una cualquiera de ;1
las reivindicaciones 322 a 343, en la que 105 edes
:de giro se extienden en direcciédn sensiblemente tan-:

{ gencial respecto a un circuio con éentro én el eje,{~“

- 182 b . '»‘--,_

B ";'i;" srevd] Fs i,



de rotacibén del miembro de rastro.
36.~ La miquina de la reivindicacién 172,
* o de la reivindicacidn 17+ y una cualquiera de las rei
vindicaciones 18 a %52, en la que las exrtremidades in
5 feriores de los miembros desnlazadores del producto de
recoleccidn estdn situadas junto al borde mas bajo de
la pared durante el Tuncionamiento de la méquiné;;;
-37+,~ La méquina de la rcivinﬁicaciéﬁ i?ﬂ,
o de la reivindicacidén 17% y una cualguiera de ié;*rei'
10 ¥indicaciones 182 a 6%, en la que lod miembros des-
plazadores del producto de recoleccidn sobresalern ha-
cia fuera a través de una shertura practicada en la pa
red. '
%84, - La méquina de 1la réivindicaciﬁ@fi7§;

15 o de la reivindicacién 17: y una.cualquiera de las reji
vindicaciones 18- a 2743, "én la que los miembros despla
zadores del producto de recoleceién estén situados por
lo menos en narte dentro de dicha pared, visto el miem
bro de rastro a 16 larro ae su eje de rotacidn,

20 59%.,~ Ia méquina de la reivindicacién 173,
o de la reivindicaeidn 17+ y una cualquiera de las rei-
vindicaciones 18: a 38%, en la que los miembros desblg
zadores del producto de recoleceidn comprenden unss péas
ajustables resnecto a la pared y suscepbtibles de ser fi-

25 jadas en unas posiciones elegidas de ajusﬁe con respecto

25-1-75 - 18% -



10

15

20

. 25

25-1-75

a dicha pared.

40%,- La méguina de la reivindicacién %92,
en la que los medios de ajuste ¥y fiiacidén para las
phas estén situados por dentro de la pared y van su
Jebtos a dicha pared. _;{“

41%,~ La miquina de la reivindicaciéhfﬁlé,

o de la reivindicacién %12 y una cualquiera de las rei~

vindicaciones %2 a 40%, en la que las plas son capa-

¢es de girar en torno a unos pivotes o ejes de giro er-

-guidos,

42:,- La miquina de cualquiera de lag-rei

" ¥indicaciones precedertes, en la cual el materisl wva

conectado de manera flexible a un cubo u otra regi@n
central del mlembro de rastro.

434, . Ta méfiina de la relvindicacion 422,
en la que las conexiones flexibles comprenden unos me-
lles de traccidn. |

h4i,~ Ta mhquina de la reivindicacién 42a,

en la gue los muelles de traccidn estén dispuestos de

. modo que muevan el material hacia dentro, en direccidn

al eje de rotacibn del miembrs de rastro, al producir-
e unu reduceidn de la velocidad de rotacidn de'eate,ﬁ;
$imo. -

453, « La maquina de la reivindicacion 434

i

0 la 445, en la que los muclles de traccion estén dis~
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puestos de modo que muevan el material en sentido
« ascendente al disminuir ls velocidad de rotacidn

del miembro de rastro.

486%,~ La méguina de cualguiers de lss

5 reivindicaciones nrecedentes, en la que el miembird

de rastro incluye por 1o menos un medio de contro-

lar la desviacidn o deflewién del material. .,: :
472, « La méquina dé la reivindicéaiéﬁ

| 463, en la que dichos medios de controlarllardéS#iéu_fi

10 w  f cibn del material estén dispuestos para reducif ai:: fi

| - minimo las deformaciones de por 1o menos una Tegisﬁ-]

de borde inferior del material.

484, . Ta méquina de 1a reivindicac‘én j@{'ﬂ.”h

464 o la 473, en la que dichos medios estén dispues- . -

15  tos para reducxr 2l mininglas deformaciones del ma-_{-?;i_

terial en direcciones sensiblemente tangenciales.,
49%,~ I méquina.de ﬁna cualquiéra de .
las reivindicaciones 462 a.uaﬂ, en la que dichas‘me;>i,5
. dios incluyen o estén formados por la adicién de una ?
:  20‘ . masa a una reridn de borde inferior del material. . .
50¢,~ La miquina de la reivindicaclon
493, en la que la masa esth dispuesta de modo ‘que pueijf
da desvnlazarse en direccionesg sensiblemente paralelasf?
al eje de rotacidén del miembro de rastro.- o

25 514.- La miquina de la r61V1ndic&Ci6n 4oa

- 25175 A ~ 185 -



o-la BCé, en la que las masas son tangencialmente deg :
'1p1azab1es con respecto al material.
_ 524,~ Ta mdquina de cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, en la que se prevén unos_
_ 5{> ‘ medios para producir deformaciones del material duran-.
B vte cada revolucidn del miembro de rastro. . -
532,~ La miguina de cualquiera de les
4re1v1ndicac10nes precedentes, en-la cual el material

f‘de rastro tiene unas plas, y se prevén medios para con

;;'I"lq'j;'gtrolar 1a disposicidn de dichas phas.

v;;),.vv

543, La méquina de cualqulera de las c

;’ ;?7 -«. reivinhdicaciones precedentes, en la que hay una plura~ :

glidad de miembros dispuestos de menera que la dlstancia
r-"entre dos ‘puntos correspondlentes de dos miembros con~ -
'lS;ijrtiguos medida a lo largo de la circunferencia, ea me- :ﬂ

- nor que la longitud de la narte de traba1o de uno de L

\’

'*:dichos miembros. . AR . ~. l‘ "
3*};;'3;,. T 558, Una méquina rastrilladora ‘0 para
' ' !: desplazar de otro modo un nroducto de. recolecclén ten— l
jﬁﬁ‘éof;' dido en el suelo, siendo dicha méquina del género que
1 .'EriOOmprende por lo menos un miembro de rastro caoaz de”

'};girar en torno & un eje vertical 0 erguido y provisto

|” - de miShbros de aplicacidn al produtto de reqoleccién,=;]
eﬁ’la que dichkos miembros estén dispuestoé‘de'qub qué

l'Lfg._: '25i{f Ih distancia entre dos puntos correspondientes deldos 
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miembros contiguos, mefida a lo larero de la circun~
ferencia, es menor que la longitud de la parte de
trabajo de uno de dichos miembros.
56:,~ La midquina de una cualquiera de las .
5 reivindicaciones 174 a 552, en la que la Adistancia
entre dos puntos corresnoniientes de doé'miémﬁfﬁg
contiguos, medida a lo largo de la circunferemcia,
es menor de aproximadamente el 76%, y de prefefénQ
.cia igual a aproximadumente el 4C% de la longlitud de -
10 . 1a parte de trzbaio de uno de dichos miembros, -
574,- La miquina de una cualquiera de las
relvindicaciones 544 a 56-, en la que la parte de.trg
v bajo de por lo menoz uno de dichos miembros ésté,Ior-'
o  nada por una parte que se extiende hacia abajo, cqh
15 | la cual se une por lo menos una pérte de extremidad
que est4 formendo &noulo con la direcciém de la parte
que sé extiende haclo abagjo.
504, La mdquina de la reivindicacién 573;
en la gue ﬂicho‘micmbro esté conectudo a ﬁotacién a la
20 parte adlcional del miembro de rastro.
59".~ La miquina de la reivindicacidn 582,
en 18 que dicho miembro est4 destinado a girar en torno
a un pivote o eje de miro sensiblemente radial.
60%,- la méquipa de la reivindicacidn 582 o

25 la 593, en la que Aicho miembro es capaz de girar libre-

s
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mente.

)
154

12,~ La mldquina de una cuwalquiera de
las reivindicaciones 57+ a 602, en la que las par-
tes de dicho miembro que se extienden hacia abaao
5 se extienden paralelamente a un cuerpo de revoliucidn.
628, -~ La mAquina de una cualquiera”de
las reivindicaciones 582 a 612, en la cual por lo me
‘nos dos de los miembros estén conectados entréféi a

- cierta distancia de sus inOtés 0 eJes de gibe'

ilQ:j<' - 634,~ La mldquina de la relvindioabion
623, en la que dicha conexidén es flexible. _
i?? - S 64%,~ La miguina de una cualqpiera_de
A lb'.;-v las reivindicaciones 58 y 594 6 612 a 63§l én;lé;que~
- V{:dicho miembro es capaz de glrar o plvotar de manera ;5
15 eléstica, | )

-
.,.:"

652,- La maquina de una cualquiera de

BN Fﬁ !f ias reivindicaciones 572 a 63& en la que la parte de

1ff.?'_??”»vextremidad se extiende hacia fuera y tangencialmente.f
"  ; . 663,~ La méquina de la reivindicacibn -
. .2@ - f65£, en la que, vista en sentido_radial, por 1o mends
‘“3‘i’vf7»A una de la§ partes de extremidad de un miéhbrd‘corté a

la parte que se extiende hacia abajo o descendente de

'71. ;f z??i un miembro contiguo.
KO : [ 67%,~ La mAquina de una cualquiera de las

25 weivindicaciones precedentes, en 1a que por lo menos

i
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-uno de los citados miembros comprende una tira en

forma de placa alarguda.

684.~ La miquina de cualguiera de las
reivindicaciones precedentes, en la que, respecto
al sentido previsto de traslacidén en funcionamiég
to de 1a miquina, hay un primer miembro de gﬁié?ﬁe
producto de recoleccidn situado, total o parcial=-
mente, dentro de dicha anchura-de trabajéalv ) ’

69%,~ Una miquina rastriiladdfé; Azl
género que comprende nor lo menos un}miembro”de;?ag

tro capaz de girar en torno a un eje vertical o-er- "

guido, en la que se prevén por lo menos dos miembros. L

de guia de producto de recoleccién para la formacién o
de una hilers o segeda de producto de recoleccién,
estando uno (primero) de dichos miembros de’guia,devaiﬁ;

producto de recoleccidn éituado fuera de la anchura

de trabajo del miembro de rastro, nientrés que otro  ?; f

(eepundo) de dichos miembros de guia de producto de,
recoleccidn se halls situado total o parcialmente degi‘
tro de dicha anchura de trabajo.

70%,~ La méquine de la reivindicacibn

682 o la 693, on la que uho de 168 miembros ge guin -

estd mds adelantado que el otro respecto al sentido
previsto de recorrido de traslacién en funcionamien--

to de la miquina.



714,- La miquina de una cualquiera de
las reivindicaciones €82 & 70%, en la que, visto
en alzado lateral, uno de los miembros de guia
del producto de recoleccidn estd situado total o
5 principalmente detrids del otro,
724, La maquina de cualquiera de las
reivindicaqiones 682 a 712, en la que por lo me-~
nos uno de los miembros de guia del producto de‘:'
‘recoleccién es de configuracién no rectilinea, vig
.10 5 ta la miguina en planta.
' 7% ,~ La méguina de una cualquiera*déi
las reivindicaciones 682 a 722, en la que por 1o me
" "nos uno de los miembres de guia del producto de ve-
"?colecoién comprande una superfidie eerradé heéha del
15 . tela o similar, 'y una Dluralldad de varillas elésti-
cas sensiblemente paralelas. ] ' _
'7 .~ La maqulna de la reivzndlcacién 733
sen51blemente horizontal, van situadas detrés de la
20 . superficie, respecto al sentido previsto de recorri~’
do en funcionamiento de la méquina, y sobresalen li-
* bremente hacia la parte trasera en la relacién de in
clinadas respecto al plano general de dic#a superfi-
¢le protectora. ‘ -

257 : 75¢,~ La miquina de la reivindicacibn 732
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o la 744, en la que, vistas en dirececidn perpendicu=.

lar al plano general de la superficie, dichas vari~
llas estin ancladss en unos pruntos situados dentro
de dicha superficie.

76-,~ La maquina de una cualjuiera de
las reivindicaciones 7%+ a 752, en la que la suﬁer;
ficie cerrada es susceptible de ser estirada o ati~-
rantada. L

77+.- Lo miquine de una cualquiere de

las reivindicaciones 73+ o 762, en la que la super-—

ficle cerrada estd sujete a un hastidor o armazén que

tiene por lo menos una de sus nartes elisticamente.

desplazable respecto a otras partes del mismo. .

78 .o- La miquina de la reivindicacidn

77%, en la que el armazdp.comprende unas vigas tubu- -

lares o unos miembros semejantes, estando por lo mg
noz uno de dichos miembros realizado en forma de ten
gsor o travesa?o movible pesnecto & los demés elemen-
tos, contra la oposicidn de por 1o menos un muelle.

794.~ La méquina de una cualquiera deé
las reivindicaciones 682 a 782, en la que los miem-
bros de puia del producto de recoleccidn convergen
entre si en sentido onuesto 21 nrevisto de recorri-
do de troslacidn en funcionamiento de la méquina.

L

8J4¢,~ Ta maquina de una cualquiera de

~ 191 - .



v ias reivindicaciones 682 a 794, en la que los dos
| miembros de guia de producto de recoleccidn resba
lan sobre la superficie del terreno durante el
funcionamiento de la miquina y pueden moverse 1i-
. bremente en sentidos ascendente y descendente.
812,~ La miquina de una cﬁalquiera de
las reivindicaciones 682 a 802 ‘én la que uno (pri
mero) de dichos miembros de guia de producto de re
coleccion es capaz de girar o nivotar en torno a |

un eje senaiblemente paralele a la direceidn previs

' 'ta de recorrido de traslacidn en funcionamiento da
i ... la méquina. '
: ' 824,~ La miguina de una cualquiera ae':l¥

e reivindicaciones 682 a 812, en la que otro (se-»j;i
15 gundo) de dichqs miembros de guia de producto de re»;:f

coleccion se halla dlspuesto para girar o plvotar en,'

‘,, v—’

ST torno a un eje sensiblemente perpendlcular a la direc

- ' ‘h

!. ..

}cién prevista de recorrido de traalacién en funciona-ff°"”

R]f’" ﬂsf}f miento de la maquina. S "5;; . ;.?,j jj:f“‘
200 83%,- La méquina de tma cuaIQuiera de. .

‘dilas reivindicaciones 682 a 824 en la cual porﬁlo ne= .-
e ;nés uno de los miembros de guia ﬁe producto de recou,”jfhf
iR ifi- leccién sirve de miembro raspador [ de raedera para |
~;';xf;;%i :;; el producto de recolecoién desplazado por el miembro '

de'rastro. : C V ,T'Lf“
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84-.~ Ia miguina de una cualquiera de las
reivindicaciones 14 a 102 o Ae una cualquiera de las
reivindicaciones 13 a 83%%, en 1a que dicha pared es ,
de configuracidn troncocénica,‘por lo menos durante

la rotzacidn del miembro de rastro a una velocidad de

funcionamiento, estando sitnado nor encimes de la mi-

quina el vértice o clisnide de 1la fipura coénica de 1a
cual forma parte dicha pared,
854,~ La méquinoe de cuvalquiera de las rel
vindicaciones precedentes, que comprende por 16 meros
dos miembros de rastro o rastrilladores. | |
' 86-+4:= La mhquina de 1la reivindicaciénlgsﬂir
en la que los miembros de rastro estin dispuesbos éara'
girar en el mismo sentido durante el funcionamientp'de
1la méquina, fj.' o A '
874,~ Ia méquina de la reivindicacidn 852
0 la 862, en la que, resmecto al seéntido previsto de re
corrido de traslacidén en funcionamiento'de la méquina,
el eje de rotacién de uno de los miembros de rastro esg
t& por delunte del edie del otro miembro de rastro.
88%,~ La miquina de la reivindicacidn 854,
en la que los dos miembros de rastro estén dispuestos
para girar en sentidos opuestos durente el funcionamien

to de la mAquina.
' 894,- La miguina de una cualquiera de las
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reivindicaciones 85+ a 83%, en la que la altura del
material flexible de cada miembro de rastro es ma-~
yor gue la distancia minima entre las laminas co-
rrespondientes de los dos miembros de rastro.

902, ~ La wiguina de cuislquiera de las
reivindicaciones precedentes y que tiene una anchu
ra de trabsjo de esencialmente 7 metros,

| 912,- La migquina de cualquiera de lay
reivindicaciones precedentes,ren la gue la mﬁquina
comprende wedios por los cuales puede sSer coneqﬁaf
de al enganche o disnositivo elevador de un tractor
u otro vehiculo de trabajo.

92:,~ La miquina de cualquiera de las

" reivindicaciones nrecedentes, en 1la cual el miembro

de rastro o cada miembro-de rastro esté apoyado en

el suelo mediante por lo mengs une rueda de apoyo al
éuelp.u otro miembro de sustentacidn ajustable hacia
arriba y hacia abajo con réspecto al miembro de ras~
tro, y esté provisto de medios que le permiten que-
dar retenido en cualquier altura de ajuste eleglda,
93:.~ Una mhquina rastrilladora.
Tal y como me ha descrito en la Hemoria

que antecede, representado en los dibujos que se acom

pafian y para los fines que se han especificado.
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Lsta Hemorilia consta de ciento noventa y

cinco hojas escritas a mAquina nor una sola cara.

Hadrid, ~8FEB, 1975
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