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PATENTE DE INVENCION

por 20 afios

A favor de G. D SOCIETA' PER AZIONI, razdn social
italians, domiciliada en BOLONIA (Italia), Via
Pomponia, 16 B e e e e e e
Por: DISPOSITIVO PARA LA ORIENTACION UNIDIRECCIONAL
DE PRODUCTOS, PARTICULARIENTE DE FPORMA OBLONGA COMO
CHOCOLATINAS Y SIMILARES, PARA ALINEWTAR A WAQUINAS
ENVOLVEDORAS DE DICHOS PRODUCTOS", - = = = = =~ — —
MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere al dmbito
de las midquinas envolvedoras, migquinas, por ejemplo,
adecuadas para al envoltura de productos de confiteria
de estructura particularmenté delicada, y mas concreﬁame;fe
el ilnvento tiene por .objeto un perfeccionamiento de la

elimentacibn de objetos de forma oblonga, del tipo de
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las chocolatinas, a una miquina envolvedora, previendo
un dispositivo para la orientacidn unidireccional
de tales productos mds arriba del punto de traslado
de los mismos nroductos a la miquina envolvedora.

En la tdécnica conocida se suelen alimentar
las wAquinas envolvedoras de loa productos del antedicho
tipo medinnte dispositivos constituidos esenclalmente
por una corrca tranasportndora sin fin a movimiento
continuo, sobré la cual son dispuestos en manera

irregular los objetos o productos a envolver,

Seglin tnl técnica, los objetos son transportados
pof la correa tranaportadora hasta un ‘tope de parada
fijo, coulra el cual se detienen ¥ se acumulan en uns
fila confinua. A

Un medio de traslado efectia luego el traslado
de los objetos, uno por uno, desde el tope de parada
a la verdadera miquina envolvedora,

Recicentemonte, con el fin de realizar un

dispositivo cavaz de alimentar la miquina envolvedora

"".

segin un ritmo en funcidn del suministro de los objetos
al dispositivo de alimentacidn, la propia firma solicitante,
ha realizado un dispositivo constituido por dos correas
transportadoras sin fin, dispuestas una a continuacidn
de la otra & moviendose ambas en la misma direccibn con
diversas velocidades.

La correa de velocidad menor estd destinada
a recibir los objetos en secuencia irregular y a
suministrarleos a su vez a la correa de velocidhd'mayor:
por. 1a cuai son trasladedos, hasta chocar contra un tope

de parada, y desde aqui son alimentados a la miquina
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envolvedora.

También en este caso los objetos van siendo
acuﬁulados contra el tovpe fijo formando una fila continua
de una largura que varia con las variaciones de alimen-
tacidn de la correa transportadora mds arriba,.dotoda
de menor velocidad, ST

De cuanto se acaba de docir se deduce que los

objetos que forman parte de la fila continua blogqueada

por el tope fijo-estdn sometidos a una ritmica accidn
de roce sobre el medio de tranqurte, 2 la misma Trecuencia
de 1la alimentacién a la miquina envolvedora.,
' Tal dispoaitivo comprende ademds medios
detectorea, por ejemplo de tipo foltoeldéetrico, aispuestoa
a lo largo del.recorrido de la correa dotada de mayér
velocidad, convenientemenﬁe distanciados mis arriba del
tope de parada fijo, cuyo cometido os mandar un aumento

o una disminucidn de funcionamiento de la miquina envol-
vedora, éegﬁn que tal fila continua alcancé la Jargura
elegida como mdxima o una largura elegida como minima.

A lo largo de todo el recorrido de transporte
de dichas correas estin previstos tambidn bordes f£ijos
que ‘tienen la funcidn de guia para 1os objetos,

Como se ha dicho antes, la presonte invencidn
trata del caso en que los objetoé que han de ser alimen-
tados a la mdquina envolvedora sean de Fforma oblonga
(por ejemplo, como se representa en la figura 1, objetos
de base plana y eliptica).

Por motivos conocidos, los objetos de tal forié‘
son puestos sobre los medios transportadores a correa

de manera que avancen hacia el tope de parada segin la
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direceidén de su eje mayor.
" En el curso de la operacién de traslado
existe no obstante la posibiiidad de que tales
objetos de forma oblonga adopten una posicidn
incorrecta, es decir que su eje mayor se disponga
segdn una cierta inclinacidn respecto al sentido de
avance, Tales deaviaciones, aunque eatén mantenidas
por Los bordea de giia dentro de ciertos limites,

ain cmbargo son causa de inconvehientes y trastornos,
que perjudican la regularidad de la alimentacidn a la
miquina envolvedora.

Este fendmeno se manifiesta a lo largo de la
fila continua a la parte posterior del tope fijo, puesto
que es fenerado por 1@ interaccidén de los objetos entre
si y por el ritmico frote de los objetos sobre la correa.

Puede suceder incluso que un objeto, debido a
su.forma oblonga, se encufle parcialﬁenfe entre el objeto
que lo pfecede Yy el borde fijo con el consiguiente bloqueo
del flujo de alimentacién y dafio de los objetos que, como
ge ha dicho ya, son de naturaleza estraordinariamente
delicada,

El objeto de la presente invencidn es por tanto
realizar un diapositivo de alimentacidn de'objetos de forma
oblonga, por ejemplo del tipo de las chocolatinas, capaz
de garantizar un normal flujo de alimentacidn hacia la
midquina envolvedora, es decir un dispositivo capaz de
impedir que se produzcan los inconvenientes arriba men-
cionados, derivados de la deaviacidn del eje mayor de .

loa objetos respecto al sentido del movimiento de las

correas transportadoras.
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Otro objetivo de la presente invencidn es el de

realizar un dispoaitivo adecuado para perseguir el
anterior objetivo mediante una esatructura particular—
mente simple y de costo relativamente bajo.

BEstos objetivos y obros mds se conaiguen
todoa ellos con el dispositivo segin la invencidn para .
la orientacidn unidireccional de productos, particularménte
de forma oblonga como chocolatinas y similares, para.
alimentar a maquinas envolvedoras, en combinaci%n'con;

un canal de alimentacidén a la miquina envolvedora delimi-

+ado inferiormente por medios a correa méviles con

continuidad para el transporte de dichos objetos uno
tras otro cn el acentido de su eje mayor, ¥y lateralmente
por bordes de giia, con un medio de parada al exbremo
terminal de diého canal, contra cl cﬁal los objetos se
disponen uno tras otro formando una fila continua y con
medios de traslado de tlales objetos a 15 miquina envolve-.
dora, el cual dispositivo se caraclteriza por el hecho de
comprender al menos un elemento de borde mévil y medios
adecuados para mandar'dicho elemento-~borde con movimiento
normal a la direccidn de avance de loa medios de tranaporte
a correa de manera que ajuste con log costadoas de dichos
objetos, extendiéndose tal elemento de borde mévil desmde
el extremo terminal de dicho canal al menos a ib largo
de toda la antedicha fila continua de productos,

Otras caracteristicas y ventajas resultardn
mis claras con lz descripeidn detallada que sigue de ung
forma preferida de realizacidn del "dispositivo segin-la+ -
invencidn, ilustrada a titulo puramente de ejemplo ¥ no

limitativo en los disefios que se adjuntan,en los que:’
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- la figura 1 muestra una vista en planta de tal
dispositivo, y la figura 2 muestra, a escala aumentada,
ung vista en alzado del mismo dispositivo obtenida
aeccionando la fipura 1 segin la linca A-A.

Con referencia a las citadas Ciguras, con

+1-y-2-eatin indicadas lus correas transportadoras sin
fin dispuestas una a continuacidn de la ofra, que so
mueven en la misma direccidn, arrastradas en continuidad
y mantenidas en tensidn por rodillos-3-a eje horizontal,
uno de los cuyales es visible en la figura 2,

Loa 6bjetos, indicados en las figuras con P,
por ejemplo chocolatinas, de base plana eliptica, mon
trasladadoa por la correa-i-a la correa-2-dotada de mayor
velocidad, al extremo final de la cual actia un medio
de traslado-1i-a la méquiné envolvedora M,

A los dos lados de las correas. transportadoras
4-y-2-e3tdn previato los bordes-4-y-5- solidarios al
bagamento del dispositivo, respectivamente a travéa de la
plancha ~6- y de la plancha -~T-, los cuales tienen una
altura suficiente para conatituir una glia a la fila de
objetos P,

A lo largo de la correa-2-estdin dispuestos doa
dispositivos F, que, como se ha dicho, tienén el ohjeto
de regular la velpcidad de funcionamiento de la miguina
envolvedora M, en funcibén de las variaciones de alimenta~
‘cibén de los objetos P, proveniente de la correa 1.

Con -8- estd indicado un Arbol horizontal,
normal al sentids dé déslizamiento de las correas
transportadoras —-1- y -2-, soportado por el basamento

-9~ de la miquina envolvedora M y dotado de movimiento
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alternativo axial,

Al extremo de dicho drbol -8- externo al
basamento ~G— es solidario el blogue paralelepipedico
~10- al que a su vez estd fijado el extremo de un
viatago horizontal —11- que constituye el verdadero
medio de tranlado de los objetos P desde la correa—2=-
hasta 1o miquina envolvedora, a la frecuencia-del -+ .
movimicnto alternativo del drbol -8-,

El objeto P, primero de la fila, al término

de la corres -2- ae encaja en efecto en el fondo de una

.moldura en forimn de U, presentada por el extremo libre

de dicho vistago -~11-, parada en tal posicidn,

Con el avance del Arbol -8-, tal objeto P se
donliza transversalmente al sentido de avance de las
correas transportadoras -1- y -2~ hasta disponerse sobre un
medio elevador -12- que encargado de alzaflo hacia los
organos envolvedoras de la mdquina M, no mostrados en
las figuras.

_ En el curso de esta operacidn de traslado las
correas transportadoras, segin cuanto ya se ha dicho, no

interrumpen su movimiento, mientras la fila de los objetos

" P es bloqucada en su avance por el costado del vastago

~11- que hace de tope de parada.

Cuando el medio de traslado vuelve a la posicidn
de partida, la operacidn se repite del mismo modo.

A la ya mencionada plancha-6-es solidaria la
plancha -13- vertical que se extiende z lo largo del
recorrido de la correa —-2-, -

_ZEntre esta plancha -13- y la correa -2- esti

interpuesto un borde -14- vertical soportédo por la



plancha -13- y situvado por encima del borde fijo —4-.
E1l borde -14~ tiene la posibilidad de realizar oscila-
ciones en torno a un eje paralelo al sentido de avunce de
laa correas transportadoras por estar articulado por
5 los pernos horizontales -15- sobre los goznes solidarios
a la plancha ~13-,
Dichas oscilacionea son oblenidas segin lo que
se describe a continuacién.
Del ya‘mencionado blogue pavalelepipedo —10-
10 aobresale, con marcha normal al sentido de avance de lasg
correas ‘brangportadoras, el tofnillo horizontal ~16-,
el cual a cada avance del 4rbol -8— me oncucabra con ol
tope ~17~ fijado en el borde ~14- por dehajo de su aje
de articulacidn -15-,
15 En el curso de la conaiguicnte oascilacidn de
ida el reborde infarior del borde -14- se cncuenlra con
los lados de loa objetos P transporindos por la correa
-2~ corrigiendo la posicidn de los que no estén dispueatos
en la manera correcta, o sea de aquelloa cuyo oje mayor
20 no sea perpendicuiar con la direccidn de avance de‘las
correas de alimentacion.
En proximidad del reborde suporicr del horde
-14-, entre éste y la plancha -13- estdn interpuestos loag
resortes -18- que son comprimidos en el curso de dicha
25 oscilacidén de ida, mientras al retirarse el aArbol -8-
hacen que el borde vuelva a adquirir su posicién'primi~
tiva, por giro en sentido contrario,
De cuanto se ha dicho ae desﬁrende que el
" borde -14- oscila a la misma frecuencia que el movimiento

30 alternativo del vdstago -11—, que alimenta los objetos
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P al elecvador -12-, puesto que tales medios son ..
solidarios al miamo drbol -8-, La frecuencia.con.que. .
el borde —14- realiza una oscilacidn en sentido normal
a2l movimiento de las correas tranaportadoras resulta
tal que impide que, en la fila éontinua bloqueada
ritmicamente por el coatado del vdstago —11~ y conasi-
fuienternente sometida a roce sobre la correa 2, se
verifiquen desfiaciones de los ejes de los objetos P,
reabeoﬁo a la correcta posicidn, capéces de provocar
atoscos y da¥os de los objetos entre si y/o contra los
bordes fijos'—4~ Yy =5~,

La invencidn, dentro de su esencialidad, puede
ser llevado a la prdctica en otras formas de realizacidn
que difieran sélo en detalle de la indicada Ynicamente
a titulo de ejémplo, a las cuales alcanzara igualmente
la proteccidn que se recaba. Podrd, pues, fabricarse
eate diapositivo, con los medioé y matefiares mis adecuados
¥y con los accesorioa mas convenientes, por quedar todo
ello comprendido en el espiritu de las siguientes
reivindicaciones.

A todos los efectos pertinentes se hace constar
con 1a‘preseﬁte solicitud de batente de invencidn que
s¢ invoca la prioridad de 21-11-1973 correspondiente a
la patente italiana n?  3530A/73.

NOTA

8e reivindica como objeto de la presente patente
de invencidn:

1.~ Dispositivo para la orientacidn unidireccio-
nal de productos, particularmente de forma oblonga, como

chocolatinas y similares, para alimentar a miquinas envol-
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vedoras, en combinacion con un canal de alimentacidn
a la migquina envelvedora delimitado inferieruente
por medips a correa moviles con continuidad para
el transporte de dichos nbjetos wno tras otro en
el sentido de su oje mayar, y lateralmente por bordes
de guia; con un medin de parada al extremo terminal
de dicho canal, contra el cual los objetos se disponen
uno tras ntro formando una fila centinua, y con
meding de traslado de tales objetos a la miquina
envalvedora; €l cual dispesitive se caracteriza por el
hechoy de COmprénder 2l menos un elemento de borde movil
¥y medios adecuados para mandar dicho elemento —borde
con movimiento normal a la direccion de avence de los
medios de transporte a correa de mwanera que ajuste
con los cnstados de dichos objetos, extendiendose tal
elemento de borde mivil desde el extremo terminal
de dicho canal al menns a lo largo de toda la antedicha
fila Cnnfinua’de productos.

2.- Dispositive segun la reivindicaciocn.l,
caracterizado por el hecho de que dicho elemento de

borde mévil estd constituido por el mismo elemento-borde

- de guia lateral,

3+~ Dispogitivo segun las reivindicacinnes -1-2-,
caracterizado por el hecho de que dicho elemento de
borde movil estd movido en sincrenismo con dicho
medio de traslado de los obejtos a la maquina envelvedora.
4.~ Dispositivo segin las reivindicacimnes -1-3-,
caracterizado por el hecho de que dicho elemento de
borde mgvil, dichohmedio de pé}ada, y dicho medio de

traslado de los objetos.a la miquina envnlvedora, son
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solidarios entre si.

5.~ DISPOSTITIVO PARA LA ORIENTACION UN]l).IREC-
CIONAL DE PRODUCTOS, PARTICULARMENTE DE FORMA OBLONGA
C0ii0 CHOCOLATINAS Y STHILARES, PARA ALIMENTAR A T-‘J'AQUINAS
BNVOLVEDORAS DE DICHOS PRODUCTOSH, »

Consta la presente memoria descriptiva de
once hojas mecanngrafiadas, foliadas, numeradas y
escritas por una snla cara, scempaiiada de dos léminas
de dibujos.

Madrjr\ds a b .\‘;-;','\914

" G. D S0CIETA' PER AZIONI
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