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PATENTE DE INVENCION

que por veinte aflos, para Espafia, se solicita a favor de la Firma
SULZER PRERES SOCISTE ANUNYME, entidad suiza, residente en WINTER

THUR (SULZA), pors " MEJORAS INTRODUCIDAS EN LAS MAQUINAS DE EHew
BOLOS HIDROSTATICA,”

MEMORIA DESCRIFTIVA

gl presente invento se refiere a una miquina de &mbolos
nidrostitica, con un dloque de cilindros que es giratorio alrede-
dor de un eje y en cuya circunferencia se encuentran dispuestos -
unos &mbolos, que han sido distribuidos en el sentido radial con,
respecto al referido eje, possyendo estos #mbolos en sus partes -
extremas unas bases que, a su ves, van provistas de unas superfi-
cies de apoyo planas, que son pasadas a lo largo de las superfi--
cles de yuia planas que pertenecen a un elemento de guia,superfi-
cles de guia &stas que estén dispuestas de una forma tangencial -
con el objeto de constituir una superficie cilindrica cirecular, =
que con respecto al eje del hlogue de cilindros es excléntrica,na-
piendo sido alojado el referido elemento de guia dentro de una —-
carcasa y de una manera giratoria por el eje de esta superficie -
cilindrica circular.~

Una miquina de 8abolos de este tipo ya es conocida, por
ejenplo, a través de la ratente Alemana N9, DT~(S 2.134.944.En el
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caso de esta ya conocida miquina, el bloque de cilindros se encuen
tra montado en un eje que por un lado esti fijado a la carcasa.De~
bido al hecho de que en al caso de que se produzcan unas cargas de
mayor envergadura para la mfquina que puede ser empleada como ROw-
tor o bien como una bomba en este eje se podrin presentar unas de-
formaciones por flexibdn, por 1o que es necesario que la superficie
de soporte,que existe entre el eje y @l bloque de cilindros,sea -
ejecutado de una Forma esférica. Con ello, sin embargo, la miquina
no slanmente resulta gser complicada en su concepcidn, sino que la -
misma sale también relativamente cara.-

‘ Por tal motivo, el presente invento se basa en el objeti
vo de crear una miquina de &mbolos, nidrostitica, del tipo mencio-
nado al prineipio, en la que esta desventaja, sin embargo, no exis
te y en la cual el bloque de cilindros podr§ estar alojado en un =
eje cilindrico de una Forma tal que se resisten asimismo a las car
gas de la mayor envergadura.-

La mSquina de &mbolos objeto del presente invento, por -~
la que se consigue el objetivo antes resefiado, estd caracterizada,
por el necho de que la carcasa de la misma va provista en sus dos
liados de unas aberturas coaxiales, por las que se ha pasado un eje
pravisto para el soporte del dloque de cilindros, en cuyo caso se
encuentra alojado esta eje, en los dos lados de la carcasa, en ca-
da ves un dispositivo de guia, dispositivos de guia &stos que per-
miten efectuar una variacidn de la excentricidad del eja con rese-
pecto al eje giratorio del elemento de gula.~

En este caso, el elemento de guia con preferencia puede
estar equipado con un dentado previsto para la entrada y la salida
respectivamente, del momento de giro de la mifquina, dentado é&ste,
que est§ en engrane con una rueda dentada, que se encuentga aloja-
da dentro de la carcasa. Gracias a esta forma de construcciln se -
obtiene, de una manera sumamente sencilla, una conexibn de fuersa,
para el elemento de guia, sin que por ello se produscan debido al,
alojamiento del eje en los dos lados unas dificultades de tipo = -
constructivo.=-
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Seglin este tipo de ejecucidn existe la posivilidad de que
este dentado se encuentre dispuesto en la circunferencia exterior -
del elemento de guia, o bien tambidn sodbre una rueda que esti firme
mente unida con un casquillo nueco del referido elemento de guia.la
primera forma de ejecucidn sirve en especial para todos aquellos ca

808, en que el difmetro de la rueda dentada es mis reducido que el

difmetro del dentado dispuesto en ¢l elemento de guia, mientras que
la segunda forma de ejecucidn na sido prevista para aguellos casos,
en que ¢l didnetro de la rueda dentada es mayer.

De acuerdo con un tipo de ejecucifn especialmente sencillo
as posible que los referidos digpositivos de guia puedan estar cong
tituidos por dos palancas, que estin unidas entre si, que se encuen
tran alojadas de una forma giratoria y en las cuales se nan fijado,
los extremos del eje.~

Ho obstante,existe al mismo tiempo también la posivilidad
de que estos dispositivos de guia puedan ser ejecutados en la forma
de unas guias paralelas,-

Bl presente invento es explicado a continuacién con mis ¢
detalle a través de unos ejemplos para su ejecucidn,los cuales han,
sido representados de una forma esquematizada en los planos adjunee
tos., En estos planos indicani

La figura 1 Una seccifn longitudinal de la carcasa previs
ta en una mbquina de &ubolos nidrostitica de acuerdo con el presen-
te invento, seccifdn &sta que Ba sido realiszada segfin la lilnea I - I
indicada en la figura 2.

La figura 2 La seccidn Picticla Il-I1 de acherdo con la -

H.yura 1.
La figura 3 La secciln ficticia de otro tipo de ejecuciln

para esta miquina, seccidn &sta que corresponde a la de la figura 2.
La figura 4 La vista lateral de otro tipo de ejecucidn pa-
ra la miquina de &mbolos nidrostitica objeto del presente invento, -
nientras que.
La figura 5 representa una seccidn ficticla de esta afqui-
na, la cual na sido efectuada de acuerdo con la linea V - V que ha -



&5

90

33

100

105

110

115

- 4 -
sido indicada en la Figura 4.-

Zn cada una de las figuras de los planos adjuntos se nmn
indicado para aquellas piezas que se corresponden entre si,las mig
mas referencias.~

Las figuras 1 y 2 representan una miquina de &mbolos ni-

‘drostitica, que va provista de un dloque de cilindros 1,que es gi-

ratorio alrededor de un eje 2 con el eje “A".Dentro de este blogue
de cilindros 1 se encuentra guiados, de una forma radial y dentro,
de los respectivos cilindros 3,108 &mbolos 4.tstos &mbolos poseen

en sus partes extremas unas bases 5 que, a Su vez, van provistas -
de unas superficie de apoyo planas 6,que se sncuentran gujadas a -
lo largo de las superficies de apoyo planas 7 pertenecientes a un

elemento de guia 8, que tiene la forma de un tambor. De una manera
ya conocida como tal, las referidas superficies de guia 7 han sido
dispuestas de una forma tangencial, al objeto de constituir una su
parficie cilindrica circular con un eje "3", que con respecto al -
aje "A" del blogque de cilindros 1 es excéntrico., Bl elemento de —-
guia 3 ha sido alojado de una forma ghatoria dentro de una carcasa
10, por medioc de unos resaltes cilindricos 11, que con respecto al
eje "B" son coaxiales. El elemento de guia va provisto, en su cir-
cunferencia exterior, de un dentado 12, que se encuentra en engra-

‘ne con una rueda dentada 13, cuyo eje 14 ha sido alojado dentro de

1a ‘velerida carcasa 10.- :
"7 " De acuerdo con la forma de ejecucidn representada por -
las figuras 1 y 2 el eje 2 ha sido Fijado en 108 extremos de dos -
palancas 15, que por medio de un pivote comfin 16 se encuentran algo
Jadas de una manera giratoria dentro de la carcasa 10, palancas &s
tas que han sido unidas de una forma rigida entre si. Con el obje-
to de conseguir la necesaria movilidad para el eje 2 al producirse
una variacién de la excentricidad de l1a miquina, es decir, en la =
modificacidn de 1a distancia, que existe entre 1os centros "A" y =
*B*, se han previsto dentro de la carcasa 10, es decir, en los dos
lados de la misma, unas aberturas coaxiales 17.£n el presente ejem

plo, las aderturas 17 son de una forma redonda como al mismo tieme
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po son coaxiales con los resaltes 11.Como asimismo puede ser des-
prendido de las figuras 1 y 2, la referida espiga 2 va prevista -
de unos canales, 18 y 20, a=si como de unos taladros, 21 y 22,que
se encuentran en unidu con los referidos canales, taladros &stos
que en una forma, que como tal ya es conocida, sirvem tanto para
sfectuar la alimentaciln de los cilindros 3 con el medio de presiin
nidrulico como al mismo tiempo para la evacuacifn del mismo n‘od:lo .
de presifn desde los cilindros. Los taladros 21 y 22 se encuentran
unidos con los taladros 23 y 24, que pasan a través de las palans
cas 15 y del referido pivote 16.L08 taladros 23 y 24, a su ves,se
encuentran en uniln con las aberturas de acople, 25 y 26, que han
sido previstos para las correspondientes tudberias de conexidn.~ -

Tal como tambiln podri ser desprendido de la figura 1,~
las referidas palancas 15 se hallan constituidas por unas palanee
cas acodadas, cuyos brasos doblados en &ngulo, 15¢, se encuentran
unidos entre si por medio de un pivote 27. Este pivote 27 na sido
pasado por las adverturas longitudinales 28, que se han previsto en
las paredes laterales de la carcasa 10. En el mismo pivote 27 ata
ca wna barra 29,que por medio de un buldn 30 se encuentra en unih
on un §mbolo 31 de un cilindro de ajuste hidriulico 32, Este cie-
lindro nidriulico 32 puede ser adastecido, a través de un taladro
de acople 33, con el medio de presidn nidrfulico.-

burante el funcionamiento de la miquina, por medio de -
una de las referidas aberturas de acople, 25 y 26, se lleva a ~ =
efecto 1a alimentaciln con el medio de presiln hidrfulico, miene
tras que pPor la otra abertura se realiza la evacugciln del mismo
de este medio, pudiendo estar trabajando esta miquira o como una
bomba ¢ dien como un motor. En el caso de que esta miquina tradba=-
jase como una bomda, el momento de giro tieme su entrada a través
del eje 14, En el modo de travajo de la miquina como un motor, el
nomento de giro es tomado del eje 14, §i durante el funcionamient
hace falta que sea variada la excentricidad de la siquina como, =
por ejemplo, si la misma trabaja como una bomba y con el objeto =
de modificar la cantidad de su caudal, por medio del motor de re-
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gulacién nidrsulico, 31 y 32, se Leva a efecto un ajusta en el dis-
positivo de guia, que est& constituido por las palancas, 15 y 15'.=
Con ello tambilén se na facilitado una regulacisn en la excentricie-
dad *0", en 1la que ¢l eje "A" del dloque de cilindros se sncuentra,

“dentro dol;dc »g* del referido elemento de guia.~

Gracias al alojamiento del eje 2 en los dos lados,queda -
impedida 1a necesidad del enpleo de un buldn en foxma esférica para
el bloque de cilindros 1.De este modo, existe la posibilidad de que
el bloque de cilindros tamdidn podri estar alojado sodbre un eje ci-
lindrico 2 para resistir asi las mayores presiones gque se produscan.

£l tipo de ejecucifn de acuerdo con la figura 3,se dife—
rencla de la formA de construcciln reflejada en la figura 2 por el
recho de que segln este ejemplo,el dentado del elemento de guia no,
se encuentra dispuesto en la circunferencia del mismo,s3ino en este
caso, el dentado se na previsto en una rmeda 40, que va fijada en -
uwn casquillo nmueco 40 de un elemento de guia 8'.La rueda dentada 40
se encuentra en engrane con una rueda dentada 42,cuyo eje 43 ha si-
do alojado dentro de la carcasa 10', En contra de las formas de - =
coastruccifn de acuerdo con las figuras 1 y 2,este elemento de guia
8! no se encuentra alojado sobre 10s resaltes que tienen una forma
anular,sino Que el mismo estd alojado por medio del referido casqui

"110-hueco 41 asi como de otro casquillo hueco 44 dentro de los tala

dros eilindricos 45 de la carcasa 10'.5n cuanto a los demis detales

‘el eje 2 se encuentra sostenido de la misma Forma como el tipo de -

ejecucidn segln las figuras 1 y 2,es decir,por las palancas 15, que
por medio de un pivote comiin 1€ se encuentran unidas entre si.-

De acuerdo con la fomma de ejecucidn representada por las
figuras 4 y 5, los dispositivos de guia del eje no son giratorios,-
sino que los mismos constituyen unas guias paralelad que ppmitm -
efectuar unos movimientos lineales.Para tal finalidad,en la miquina
representada por las figuras 4 y 5, se han previsto en anbos lados
de la carcasa 10" dos pistas de guia 50,encontrindose guiado en ca-
da una de ellas un bloque de guia correspondiente 51.En estos dos ~
bloques de guia 51 se han fijado los extremos del eje 2. Los referi
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dos bloques de guia 31 se encuentran entre si unidos por medio de
unas barras longitudinales 52 asi como por una darra transversal

53. Con el objeto de efectuar ¢l ajuste de estos dlogues de guia
190 51,86 na previsto una darra roscada 54, cuyo extremo estd alojado
de una forma giratoria dentro de la carcasa 10",barra §sta que ha
sido atornillada en una rosca que esti prevista en la referida da
| rra transversal 53. Con la finalidad de poder efectuar el giro de
esta barra roscada 54 y para realisar, por 10 tanto, wna variaciin °
193 an 1a distancia que existe entre los ejes "A® y *B*,1a barra rosca
da 54 va provista de una rueda de ajuste 53.A fin de hacer la unidd
de los canales 21 y 22 del eje 2,en el caso del presente ejemplo,
dentro de la carcasa 10" han sido previstos unos taladros, 56 y -
57 en los bloques de guia 51,58 y 60. Para realisar la counexidn -
de las tuberias se nan previsto las aderturas de acople 0 de ¢~
palme, 61 y 62,=
En todas las formas de ejecucidn que para la miquina oh
Jeto del presente invento nmsido representadas,se ha faailitado,
la posibilidad de efectuar un movimiento de desplasamiento para -
205 el eje "A* del Dloque de cilindros 1 nacia mis alla del eje "B* ~
del elemento de gula 8 y 8!, respectivamentse,hacia el lado contra
rio. Con ello, por ejemplo, se puede conseguir la inversidn de la
corriente del medio de presidn nidrfulico que atraviesa la miquina
Se comprenders que, en el caso de la forma de ejecuciln
210 de acuerdo con la figura 3, el difmetro interior de 10s casquillos
ecos 41 y 44, ha de ser de una medida tal que se odtenga una -
abertura 17°' que, a su ves, permita un espacio libre para el movi
niento del eje 2.Ds este modo, el aje es 3l nismo ueipo tandbifn,
mivil, de una manera indirecta, dentro de los taladros 45 de la -
215 carcasa 10! .=
Aquellos elenentos, que en cada una de las referidas —
formas de sjecuciln se han previsto para efectuar el ajuste de -
los dispositivos de guia, tan s8lo han sido indicados como unos =
posibles ejemplos. Da esta manera, por ejesplo, en las formas de,
229 ejecucidn de acuerdo con las figuras 4 y %,existe la posivilidad,
de que ¢l ajuste sea efectuado a través dewm cilindro nidrulico,

00



-8~
nientras que segin las formas de sjecuciln representadas por las £i
. guras 1, 2 y 3, esposidble realisar el ajuste por medio de una dbarra
) roscada asi como de prever al mismo tiempo, de una forma gemeral,el
225" ompleo da tnos elementos similares.-
C REIVINDICACIONES
' 8. Nejoras introducidas en las miquinas de &mbolos hidrostitica;-
con un dloque de cilindros que es giratorio alrededor de un eje y =
en gcuya circunferencia se encuentran dispuestos unos émdolos distri
230  buides en sentido radial con respecto al refeirido eje, poseyendo e
tos $abolos en sus partes extremnas unas dDases que,a Su ves,van Pro=
vistas de unas superficies planas de apoyo, que son pasadas a 10 lar .
go de las superficies de guia planas que pertenecen a un elemento -
de guia, superficies de guia Gstas que estén dispuestas de una for-
235  ma tangencial con el objeto de constituir una superficie cilindrica
circular, que con respecto al eje del dloque de cilindros es excén-
trica, nabibndo sido alojado el referido elemento de guia dentro de
una carcasa y de una manera giratoria por el eje de esta superficie
 eilindrica c-ircular, caracterizadas por el necho de que la carcasa
240 de la misma va provista en sus dos lados de unas aberturas coaxia--
" leS,por las que se ha pasado un eje previsto para el soporte del ==
Bloque de cilindros, en cuyo caso se encuentra alojado este eje, en
~ 1os dos lados de la carcasa, ea cada ves ua dispositivo de guia,dis
positivos de guia @stos que pemmiten efectuar una variacién en la -
245 axceaticidad del centro del eje con respecto al eje giratorio del -
elemento de guia.~
28 .~ Nejoras; segin reivindicicidn 13,caracterizadas por el hecho -
de que el referido elenento de guia esti equipado con un dentado ==
Previsto para la entrada y la salida, respectivamente, del momento
250  4e par de la mAquina, dentado #ste que esti en engrane con una rue-
da dentada, que se encuentra alojada dentro de la carcasa.-
3= Mejoras; segin reivindicaciln 28,caracterizadas por el hetho -
de que el dentado estd previsto en la circunferencia exterior del -
referido elemento de guia.~ '
255 4% .~ Hejoras; segin reivindicaciSn 23,caracterisadas por el hecno -
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de que @1 dentado se encuentra dispuesto sodre una rueda dentada -
dispuesta rigidamente en uniln con un casquillo hueco del slemento
de gula.~
S8~ Najoras; segin reivindicacilm 19,caracterisadas por el hecho,
de que 10s referidos dispositivos de guia estin constituidos por -
dos palancas queestin unidas entre si y se encuentran alojadas de
una forwa giratoria estando fijades en las mismas los extremos del
eje,~
68 .~ Mejoras; segiin reivindicaciln 18, caracterizadas por el hecho
de que 1os dispositivos de guia estén constituidos por unas guias,
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Consta la presente memoria descripti-
va de nueve Bojas numeradas y mecanografiadas por una sola cara a,
las que se les acompafian ¢inco planos para su mejor comprensifn.--
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