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PATENTE PE INVENCION
que por veinte aflos, pera Espada, se solicita a favor de la Firma
SULZER FRSRES SOCISTE ANOMYME, entidad suiza, reaidente en WINTEK 
THUR (SUIZA), por: " MEJORAS INTRODUCIDAS BN LAS MAQUINAS PE EM­
BOLOS HIDROSTATICA."

MEMORIA DESCRIPTIVA
81 presente invento se refiere a una máquina de émbolos 

nidrostética, con un bloque de cilindros que es giratorio alrede­
dor de un eje y en cuya circunferencia se encuentran dispuestos - 
unos émbolos, que dan sido distribuidos en el sentido radial con, 

3 respecto al referido eje, poseyendo estos émbolos en sus partes - 
extremas unas bases que, a su ves, van provistas de unas superfi­
cies de apoyo planas, que son pasadas a lo largo de las superfi­
cies de guía planas que pertenecen a un elemento de guia,superfi­
cies de guia éstas que estén dispuestas de una forma tangencial - 

10 con el objeto de constituir una superficie cilindrica circular, - 
que con respecto al eje del bloque de cilindros es excéntrica,Ha­
biendo sido alojado el referido elemento de guia dentro de una —  
carcasa y de una manera giratoria por el eje de esta superficie - 
cilindrica circular.-

15 Una máquina de émbolos de este tipo ya es conocida, por
ejemplo, a través de la Patente Alemana Na. DT-OS 3.134.944.En el
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caso de esta ya conocida máquina, el bloque de cilindros se encuen 
tra montado en un eje que por un lado está fijado a la carcasa.De­
bido al heeno de que en al caso de que se produzcan unas cargas de 

^  mayor envergadura para la máquina que puede ser empleada como mo­
tor o bien como una bemba en este eje se podrán presentar unas de­
formaciones por flexión, por lo que es necesario que la superficie 
de soporte,que existe entre el eje y el bloque de cilindros,sea —  
ejecutado de una forma esférica. Con ello, sin embargo, la máquina 

35 no záanente resulta ser complicada en su concepción, sino que la - 
misma sale también relativamente cara.-

?or tal motivo, el presente invento se basa en el objeti 
vo de crear una máquina de émbolos, hidrostátiea, del tipo mencio­
nado al principio, en la que esta desventaja, sin embargo, no exis 

30 te y en la cual el bloque de cilindros podrá estar alojado en un - 
eje cilindrico de una forma tal que se resisten asimismo a las car 
gas de la mayor envergadura.-

La máquina de émbolos objeto del presente invento, por - 
la que se consigue el objetivo antes reseñado, está caracterizada, 

35 por el aecho de que la carcasa de la misma va provista en sus dos 
lados de unas aberturas coaxiales, por las que se ha pasado un eje 
previsto para el soporte del bloque de cilindros, en cuyo caso se 
encuentra alojado este eje, en los dos lados de la carcasa, en ca­
da vez un dispositivo de guia, dispositivos de guia éstos que per- 

40 miten efectuar una variación de la excentricidad del eje con res­
pecto al eje giratorio del elemento de guia.-

En este caso, el elemento de guia con preferencia puede 
estar equipado con un dentado previsto para la entrada y la salida 
respectivamente, del momento de giro de la m*áquina, dentado éste, 

45 que está en engrane con una rueda deatada, que se encuentra aloja­
da dentro de la carcasa. Gracias a esta forma de construcción se - 
obtiene, de una manera sumamente sencilla, una conexión de fuerza, 
para el elemento de guia, sin que por ello se produzcan debido al, 
alojamiento del eje en los dos lados unas dificultades de tipo - - 

30 constructivo.-



Según este tipo do ejecución existe la posibilidad da que 
asta dentado aa encuentre dispuesto en la circunferencia exterior - 
del elemento da guia, o bien también sobra una ruada que esté firma 
manta unida con un caequillo Hueco del referido elemento da guia.La 
primera forma de ejecución sirva en especial para todos aquellos ca 
sos, en que el diámetro da la ruada dentada es más reducido que el 
diámetro del dentado diapueato en al elemento da guia, miantras que 
la aegunda forma da ejecución na sido prevista para aquellos casos, 
en que el diámetro de la rueda dentada es mayar.

be acuerdo con un tipo de ejecución especialmente sencBlo 
es posible que los referidos dispositivos de guia puedan estar eons 
tituidos por dos palancas, que estén unidas entre si, que se encuan 
tran alojadas de una forma giratoria y en las cuales se nan fijado, 
los extremos del eje.-

Mo obstante,existe al mismo tiempo también la posibilidad 
de que estos dispositivos de guia puedan ser ejecutados en la forma 
de unas guias paralelas

SI presente invento es explicado a continuación con mée t 
detalle a través de unos ejemplos para su ejecución,los cuales nan, 
sido representados de una forma esquematisada en los planos adjun­
tos. Cn estos planos indican:

La figura 1 Une sección longitudinal de la carcasa previ:* 
ta en una máquina de émbolos nidrostética de acuerdo con el presen­
te invento, sección ésta que na sido realisada según la línea 1-1 
indicada en la figura a.

La figura a La sección ficticia 11-tl de acherdo con la -
figura 1. La figura 3 La sección ficticia de otro tipo de ejecución 
para esta máquina, sección ésta que corresponde a la de la figura 2*

La figura 4 La vista lateral de otro tipo de ejecución pa­
ra la máquina de émbolos nidrostética objeto del presente invento, - 
mientras que.

La figura 5 representa una sección ficticia de esta máqui­
na, la cual na sido efectuada de acuerdo con la linea v - v que na -



sido indicad* en i* figura 4.-
ü¡n cada una de las figuras de los planos adjuntos se dan 

indicado para aquellas piesas que se corresponden entre si,las ala 
mas referencias.-

Las figuras 1 y 2 representan una máquina de émbolos ni- 
drostática, que va provista de un bloque de cilindros 1,que es gi­
ratorio alrededor de un eje 2 con el eje "A".Centro de este bloque 
de cilindros 1 se encuentra guiados, da una forma radial y dentro, 
de los respectivos cilindros 3,los émbolos 4.Estos émbolos poseen 
en sus partes extremas unas bases 5 que, a su ves, van provistas - 
de unas superficie de apoyo planas 6,que se encuentran guiadas a - 
lo largo de las superficies de apoyo planas 7 pertenecientes a un 
elemento de guia 8, que tiene la forma de un tambor. De una manera 
ya conocida como tal, las referidas superficies de guia 7 han sido 
dispuestas de una forma tangencial, al objeto de constituir una su 
perficie cilindrica circular con un eje "9", que con respecto al - 
eje "A" del bloque de cilindros 1 es excéntrico. El elemento de —  
guia 3 ha sido alojado de una forma gimtoria dentro de una carcasa 
10, por medio de unos resaltes cilindricos 11, que con respecto al 
eje "8* son coaxiales. El elemento de guia va provisto, en su cir­
cunferencia exterior, de un dentado 12, que se encuentra en engra­
ne con una rueda dentada 13, cuyo eje 14 ha sido alojado dentro de 
la referida carcasa 10.-

De acuerdo con la forma de ejecución representada por —  
las figuras 1 y 2 el eje 2 ha sido fijado en los extremos de dos - 
palancas 13, que por medio de un pivote común 16 se encuentran alo 
jadas de una manera giratoria dentro de la carcasa 10, palancas és 
tas que han sido unidas de una forma rígida entre si. Con el obje­
to de conseguir la necesaria movilidad para el eje 2 al producirse 
una variación de la excentricidad de la máquina, es decir, en la - 
modificación de la distancia, que existe entre los centros "A" y - 
"8", se han previsto dentro de la carcasa 10, es decir, en los dos 
lados de la misma, unas aberturas coaxiales 17.En el presente ejem 
pío, las aberturas 17 son de una forma redonda como al mismo tlem-
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po aoa coaxial** con loa roaaltoa 11 .Como aaimiamo puedo aer dea- 
prendido do loa figura* 1 y 2, la referida oapiga 2 va proviata - 
do uno* canalea, 18 y 20, a-ai cono do uno* taladroa, 21 y 22, que 
ao encuentran en unida con loa referido* canal**, taladroa éatoa 
quo oa una forma, quo como tal ya oa conocida, airvon tanto para 
efectuar la alimentación do loa eilindroa 3 coa ol medio do proaü̂  
Hidráulico cono al niaao tiempo para la evacuación dol miaño medio 
do prealón deade loa eilindroa. Loa taladroa 21 y 22 ao encuentran 
unidoa con loa taladroa 23 y 24, que paaan a travóa do laa palano 
caa 13 y dol referido pivote i6.Loa taladroa 23 y 24, a au vea,ae 
encuentran en unión con laa aborturaa do acoplo, 25 y 26, que Han 
aido previatoa para laa corroapondientoa tubería* do conexión.- - 

Tal como también podrá aer deaprendldo do la figura 1,- 
laa referida* palaneaa 15 ao bailan conatituidaa por unaa palan­
ca* acodada*, cuyo* braaoa doblado* en ángulo, 15\ ao encuentran 
unidoa entre ai por medio do un pivote 27. Bato pivote 27 na aido 
paaado por laa aborturaa longitudinal** 28, quo ao nan previato en 
laa parado* lateral** do la carcaaa 10. Bn ol miaño pivote 27 ata 
ca una barra 29,quo por medio do un bulón 30 ao encuentra en unidh 
en un émbolo 31 do un cilindro do ajuato hidráulico 32. Bato ci­
lindro hidráulico 32 puedo aer abaatocido, a travéa do un taladro 
de acople 33, con ol medio do proaión hidráuiico.-

Puranto ol funcionamiento do la máquina, por medio do - 
una do laa referida* aborturaa do acoplo, 25 y 2$, ao lleva a - - 
efecto la alimentación con ol medio do proaión hidráulico, mien­
tra* que por la otra abertura ao roaliaa la evacuación dol miaño 
do oato medio, pudiondo oatar trabajando oata máquina o como una 
bomba o bien como un motor. En ol caao do que oata máquina traba­
ja** como una bomba, ol momento do giro tiene au entrada a travéa 
dol ojo 14. Bn ol modo do trabajo do la máquina como un motor, ol 
momento do giro oa tomado dol ojo 14. Si durante ol funcionamieet) 
hace falta que aoa variada la excentricidad do la máquina como, - 
por ejemplo, ai la miama trabaja como una bomba y con ol objeto - 
do modificar la cantidad do au caudal, por medio dol motor do re-
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gulación bidráulico, 31 y 33. sa Reva a efecto un ajuste an al dia­
positiva da guia, qua está constituido por ias palancas, 15 y 15'*- 

155 con alio también sa na facilitado una regulación an la excentrici­
dad "0", an la que al aja "A* dal bloque da cilindros sa encuentra, 
dentro dal aja "8" dal referido elemento da gula.-

Gracia* al alojamiento dal aja a an los dos lados,queda - 
impedida la necesidad dal empleo da un bulón an forma esférica para 

168 al bloque da cilindros i.De asta modo, exista la posibilidad da que 
al bloque da cilindros también podré estar alojado sobra un aja ci­
lindrico a para resistir asi las mayores presionas que sa produscan.

El tipo da ejecución da acuerdo con la figura 3,se dife­
rencia de la fonaA de construcción reflejada en la figura a por el 

165 neeno de que según este ejemplo,el dentado del elemento de guia no, 
se encuentra dispuesto en la circunferencia del mismo, sino en este 
caso, el dentado se na previsto en una rueda 40, que va fijada an - 
un caequillo uuaco 40 da un elemento de guia 8' .La rueda dentada 40 
sa encuentra an engrana con una ruada dentada 43,cuyo eje 43 Sa si- 

170 do alojado dentro da la carcasa 10'. En contra da las formas da - - 
construcción da acuerdo con las figures 1 y 2, asta elemento da guia 
8' no sa encuentra alojado sobra los resaltas qua tienen una forma 
anular.sino qua al mismo esté alojado por medio dal referido casqui 
lio Sueco 41 asi como da otro caequillo Sueco 44 dentro da los tala 

175 dros cilindricos 45 da la carcasa 10' .En cuanto a los demás dsMtas 
al aja 2 sa encuentra sostenido da la misma forma como al tipo da - 
ejecución según las figuras 1 y 2,es decir,por las palancas 15, qua 
por medio da un pivote común K  sa encuentran unidas entre si.-

De acuerdo con la forma de ejecución representada por las 
130 figuras 4 y 5, los dispositivos da guia dal aja no son giratorios,- 

sino qua los mismos constituyan unas guias paralela* que permitan - 
efectuar unos movimientos lineales.Para tal finalidad,en la máquina 
representada por las figuras 4 y 5, sa han previsto an ambos lados 
da la carcaea 10" dos pistas da guia 50,encontrándose guiado an ca- 

1 da una da alias un bloque da guia correspondiente 51 .En estos dos - 
bloques da guia 51 se nan fijado los extremos dal aja 2. Los referí
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do* bloqueo do guio 51 *o oncuontron antro *i unido* por oodio do 
uno* borro* iongitudinoio* 52 o*i cono por uno borro tronovorool
53. Con oi Objoto do ofoetuor ol o junto do o*to* bloquoo do guio
51. *o no provioto uno borro ro*eodo 54# cuyo extremo ootá oiojado
do uno formo giratorio dontro do lo coreana 10",borro tato que no
nido atornillado on una ronca gao ontt provioto en lo referido b&
rro tronovorool 53. Con lo finalidad do poder ofoetuor el giro do
oota barro roncado 54 y poro reclinar, por lo tonto, uno vorlocBn
on lo diotonelo que exiote entro loo ojeo "A" y *B",lo barro rooe§
do 54 va provioto do uno rueda do ojuoto 53.A fin do toeor, la un&&
do loo canalón 21 y 22 dol ojo 2,on ol cono dol preñante ejemplo,
dontro do la coreana 10" boa nido provintoo uno* taladro*, 56 y -
57 on loo bloqueo do guia 51,53 y 6o. Poro reclinar lo conexión -
do la* tubería* no nan provioto la* abertura* do acoplo o do on—
poíno, 61 y 62,-

En todo* la* foma* do ejecución que paro la máquina oh 
joto dol preñante invento nannido repre*entada*,oe no facilitado, 
lo pooibilidad do efectuar un movimiento do dooplooomionto para - 
ol ojo "A" dol bloque do cilindro* 1 nació má* olio dol ojo *B* - 
dol elemento do guio 8 y 3', reopeetivanonte,bocio m  lado contra 
rio. con ello, por ejemplo, no puedo eonooguir lo inveroión do la 
corriente dol medio de prooión nidráulieo que atroviooo la máquina.

*o comprenderá que, on ol cono do lo formo do ejecución 
do acuerdo con lo figuro 3, ol diámetro interior do loo caoquillon 
tueco* 41 y 44, te de oer do uno medida tal que no obtenga uno —  
abertura 17' que, o nu veo, permito un onpacio libro pora ol novi 
miento dol ojo 2.De ente modo, ol ojo en ol mimo tiempo también, 
móvil, do una manera indirecta, dontro do loo taladro* 45 do la - 
coreano 10'.-

Aquellon elemento*, que on cada una do la* referida* —  
forma* de ejecución no tan provioto paro efectuar ol ojuoto do —  
loo diopooitivoo do guio, tan nólo tan oido indicado* como uno* - 
poniblen ejemplo*. Do onta manera, por ejemplo, en Ion formo* do, 
ejecución do acuerdo con loo figuro* 4 y 5,exiote lo pooibilidad, 
do que ol ojuoto oee efectuado o trové* doua cilindro nidráulieo,
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mientra* qne aegdn ia* formas da ejecución repreaentadam par la* fi 
gura* 1, 2 y 3. esposible realizar el ajuste par media de una barra 
rateada azi como de prever al mismo tiempo, de una forma general,el 
empleó de unos elemento* similares

REIVINDICACIONES
1*.- Mejora* introducida* en la* máquina* de émbolo* hidro*t&tica;- 
eon un bloque de cilindro* que e* giratorio alrededor de un eje y - 
en cuya circunferencia ae encuentran diapueato* uno* émbolo* diatri 
buido* en aentido radial con respecto al referido eje, poaeyendo *a 
to* émbolo* en *u* parte* extrema* una* bate* que, a au ve*,van pro­
vista* de una* superficie* plana* de apoyo, que aon pasada* a lo lar 
go de la* superficie* de guia plana* que pertenecen a un elemento - 
de guia, superficie* de guia ésta* que estén dispuesta* de una for­
ma tangencial con el objeto de constituir una superficie cilindrica 
circular, quo con respecto al eje del bloque de cilindro* e* excén­
trica, babiéado sido alojado el referido elemento de guia dentro de 
una carcasa y de una manera giratoria por el eje de esta superficie 
cilindrica c-ircular, caracterizada* por el aecno de que la carcasa 
de la misma va provista en sus dos lados de unas aberturas coaxia­
les, por las que se na pasado un eje previsto para el soporte del —  
bloque de cilindros, en cuyo caso se encuentra alojado este eje, en 
los dos lados de la carcasa, en cada vez un dizpozitivo de guia,diz 
pozitivoz de guia éztoa que permiten efectuar una variación en la - 
excentdcidad del cuatro del eje con rezpecto al eje giratorio del - 
elemento de guia.-
2*.- Mejoran; zegún reivindicación 1*,caracterizada* por el hecho - 
de que el referido elemento de guia está equipado con un dentado —  
previsto para la entrada y la salida, respectivamente, del momento 
de par de la máquina, dentado éste que eatá en engrane con una rue­
da dentada, que se encuentra alojada dentro de la carcasa 
3*.- Mejoras; seg&n reivindicación 2*.caracterizada* por el hecho - 
de que el dentado está previsto en la circunferencia exterior del - 
referido elsmento de guia.-
4*.- MeÓoras; segán reivindicación 2§,caracterizadas por el hecho -
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da qaa al daatado aa ancaamtra diapaaato aohra ana raed* dantada - 
diapmaata rigidamamta am amida coa un caaqaillo arnaco dal alaaaato 
da gaia.-
3*.- Majoma; aagdn raivindicacidm 1 *,caractariaada* por ai hacho, 

260 da gao loa referido* diapoaitiroa da gaia aatin eomatitaidoa por - 
doa palameaa qaeeatia anida* entre ai y aa aaeaamtran alojada* da 
ama forma giratoria aatamdo fijada* am laa miamaa loa extremo* dal 
aja.-
6*.- Majara*: aagdn rairindieaeidn 1*, caractariaadaa por al hacho 

263 d* loa diapoaitivoa da gaia aatlm eoaatitaidoa por ama* gaiaa, 
paralóla*
7*.- * MJORA* MTKOMCIM* EX LA* HAOUIMAS Da EMBOLO* HIBM*TATI­

CA,"

Coaata la pra*aata mamaria daacripti- 
va da naeva hoja* aamarada* y mecanografiada* por ama aola cara a, 
la* gaa aa laa aeonpaHan cinco plano* para aa najor compranaidn.—
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