
oua por veinte ahoa para Eapaha, aa solicita a favor da la firma - 
sacien ahOdWE TEXCOMTROL, da Racionalidad Caiga, raaidsnta an - 
B.M70 BRUSCAS (BCIGICA), ñua daa Cao Joña, 154, par# -oiSPbsmvo 
Msa^CáHiGa aLm^mí^^LA7a.ecioAo oe uü PCPosiio^fmL^ 
im PARA CAMA. TCXTH. POR JKPM OC tA OSTCCCI8A OC LA POSICION DE,

tromacónico daatinado a regular ia velocidad dai dapóaito anrolla- 
doy (collar) a ia aaiida da ia carda, poy medio da ia dataeción da 
ia posición da ia cinta, ia cinta da cay da aa regulada poy medio - 

S da un diapoaitivo da aatirado adecuado, tal coso ol que aa utiliza 
an laa hilaturas textiles.-

qua haya luga# a producir variacionaa da valoeidad con frecuencia 
relativamente aiavadaa an función da la posición da la matarla qua 

10 aa badina o aâ  almacena. Cata claaa da problema aa encuentra tanto 
an la industria textil como en otras*-

ción a la indostria téxtil alli donde ya hoya aido objeto da una - 
aplicación prIctica.-

LA CINTA".-

H  praaanta invento tiene como objeto un diapoaitivo algc

El diapoaitivo an cuestión puado aar aplicado cada vaz -

Sin embargo, para ilustrar nuestro invento, hayamos man-
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La Mea da regular el título de la dota de carde da alga 
dén no es nueva y se observará qua se han llevado a cabo Muchas tqn 
tativas da realización da rogulodorec*-

Las razonas por las que la regulación da la cinta es de­
seable aon las siguientes:

23 -Los defectos en los hilos son fuente de defectos an les 
tejidos, que resultan difíciles de ranadiar+-

-Igualnenta, son fuente de muchos traeternea en el curse 
da la fabricación del tejido a incluso de la hilatura; los puntos - 
débiles entrenan roturas intempestivas,. Mientras qua loa engrasa—  
Mientes producen les tejidos y en leo tejidas y en los géneros de ** 
punte defectos a los cueles sólo as pasible poner remedio do costu­
ra, operación manual muy costosa, y cuyas irregularidades del hile, 
a largo plazo, provocan '-barras" en lea piezas de tejido y da punte# 
Res desdicha, es impasible penar remedio a tales defectos en las —  

3S piezas taNainadaa, lo eua! entraba, insvitabl<^ento, una pérdida —  
del precio do la pieza da tejido*-

L! hile se obtiene por medio del estirado de una sacha y 
les defectos de irragulsridcd de le sacha aparecen da señera inevljjp 
ble en el hile# Par lo tente, se necesario disponer de uno mecha g&p 

33 lar pora obtener un hilo regular* Bel mismo modo, lo mas&ta so pre% 
ce per el estirado do une cinta y, aquí también, les irregularida—  
dea de la cinta aparecen en la mecha, y de ahí la necesidad da dis­
poner do cintas regulares*—

Por desdicha, a le salida da la carda, la cinta no posea 
49 una regularidad suficiente más que para que puada aar utilizada en 

tal estado. Por le tente, también aa necesario crear una cinta rsgg 
lar* €1 única medie del que disponen los hiladoras a& el doblado* - 
Be este modo, la sacha so obtenía pac lo ganara! per media de dos — 

doblados, respaatiwaaanto de E o algunas vacos do 8, lo que nos 13g 
4S vsbs a constituir una aecho a partir do 36 cintas.-
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tac laye* estadíaticaa hacen que la* lrrogularldadoe da - 
la* data* *a eompanaan outuaoManta.-

Bafirieódenaa a un ¡Mctículo aparecido an "International — 
Textil* Sullatin" - hilatura - 1.972, que relata loa diferente* sig 

^  taaa* da regulación da la cinta da carda presentado* en *1 I.T,S!.¡t. 
(Internationale Taxtilmaachinen-^uaatallung) da Parla en *1 1.971, 
poda*** elaaificerloa en do* orando* catagorlasr

<* loo priearoe, denominadas "eiotamae do regulación" que 
faciliten 1* regulación a - largo piare aclamanta*-

- lo* aagundoa, donooinodoe "diapoaitiuoa da pliotaJa"qua 
faciliten do foro* aimultánaa la regulación a largo y corto plazo

Se entiende por regulación a largo ploro, los alaternas que 
den une cana tanda del título de cinta da carde cedido an longltu—  
da* euparioraa a una decena da aatroa, mientra* que la regulación a 

$9 corto ploro a* la que facilite una constancia del título de la cig 
ta cedido en longitud** inferioras al mrntre.-

Cn eeto* sis tamos, el aleñante de medición dol título da 
la cinta aa encuentre corriente abo Ja de loa alonan toa de la regula 
oión, e* decir, que 1* medición dd título so haca sobre la cinta - 

*5 ye reputada*-
Si el título de le olote *e aparta o tiene tendencia * —* 

apartarse del título noatnal deseado, el alaterna de regulación aciga 
ró oobre el elemento de le carda pera restablecer ai título do le - 
elote, hasta obtener di título daaaado. en general, so actuará ao—  

70 be* la velocidad dol cilindro alimóntador da la cardo pora hacer M3 
rier al título da la einte.-

€n aetoe eietemaa, la medición dal título do la cinta ea 
haca corríante arriba da loe alamentos da la regulación que corrigan 
a poetarlo*! a! título da la cinta en función de loa valora# halla- 

79 do* en el momento da la medición. Aquí, no aeró ya evaatión de actuar 
eobre un Órgano da regulación da la carda sino, por al contrario, de
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actos? sobro elsssentas creados espsci alentó para corregir ai tito- 
la da la cinta después del cardado.-

En Q@n<̂ cal la corrección dal titulo do la cinta sa proctí—
83 ce dando a sota un ligero estirado de tasa variable; las variaciones 

do lo tasa de estirado compensen las variaciones dol título cedido#
o) Sist&^a do regulación#

La principal ventaja de loa sistemas danominsáca "de rogg 
lesión" es la siguiente# ta medición se cfactúo sobro la cinta ya <* 
regulada# En consecuencia, al regulador verifica en todo cacante la 
calidad da su propia regulación, 3i esta no sa produce o la perfec­
ción de laa condiciones talaridos, al regulador actuará sobre loo 
nedios da corrección pare satiafeear oatas condicionas#- 
8 tro ventaja as su gran sane!Haz da realizaeión.- 

3U Por desdicha, estos sis toaos w  catán exentos da defectos#
tn particular, la importancia da la constante de tiempo necesaria - 
para lo reacción (ticopo que transcurra entro al moaents en que sa 
demanda una corrección del titulo y el somanto en que ao efectúa <$i 
che corraceión) impone un límite a la eficacia de la regulación su 

35 le qua sa refina a lo longi^td de ende da lea irregularidades caa- 
podsades# En efecto oa imposible eompanaor ios irregularidades in^g 
rioroo a varias leonas de metrsa.- 
b) Siataoa do piletaja#-

La ventaja principal de los alatanas denominados "de pil& 
1'^ tejo" se la de poder actuar con mucha rapidez sobre el título de la 

cinta y, en consecuencia, do ohtonar una regulodión muy buena a eag, 
to plazo (entonces ea posible compensar irregularidades de corta Ign 
gituá de onda)#-

Por desdicha,loa sistaaae "do pilotaje" regulan el titule 
!3S gis lo cinta por medio de une tesa de estirado variable, dando a oa­

ta une velocidad da salido variable, velocidad que a su vaz varía - 
en las mismas proporciones qua la tasa da estirado# Se pueda apli—
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car al mismo principio vaciando la velocidad da loa cilindros do qg 
trode y# mantsniondo constante lo velocidad do loo cilindros de sa- 

110 iido* Todo lo que so dirá on adelante oobro lo velocidad do salida 
so aplicará on toncos a la velocidaMi do entrado y ol problema no bo­
tará hacho más qoo daapleoerse*-

Cstoe slotocos do "pilotojo" no pueden sw satisfactorios 
más oca si satán provistos do dispositivos dos permiten absorber las 

1 1$ variaciones do velocidad do salida do la cinte.-
Rn lo iltwatora oneon traeos la definición do diferantoa 

sis tonas eco paraltan absorber con mayor o mooor Micaela las varis 
cienos da la velocidad da ia salida do la cinto.-

A titulo do ejemplo citaremos ol <339 oa objete do la pa—  
llj tanto francesa n̂  2*531*012, cuyo alaterna wnsle&a on un acumulador 

do bando (o da cinta), figural, que so sitúa entro el regulador y - 
al sis tana do owollaoianto (al collar) o biso antro la corda y al 
sistema do pilotaje.-

Sn un caao como en al otro, el sistama do acumulación da 
125 la banda oatá provisto do un dispositivo do dteeciÓn do cantidad da 

banda (o da cinta colocada en ai acumulador).-
C1 sistsma do datscción (que puado sor óptico, gravitacig 

nal o do otra ciaos) actóa sobro la velocidad media do loo cilindros 
do entrada (o da alimentación) dal tran da estirado con una tasa yg 

130 riabla doatineda a la r aguí ación dal titulo da la cinta, o bien so­
bra la velocidad nadie do enrollamiento da la cinta (collar)+-

Tonto en un caso coco en ai otro, asta sistema presante - 
como Inconveniente ol do guardar la cinto on unbeumuledor Intarmedia. 
Por otra parta, la cinta, o la salida da la carda o dal sistema do 

13$ pilotaje presenta una cohesión muy dábil y sa altara con mucha faĉ  
lidod.-

E1 paso da loeibto en asta acumulador, donde se introducá 
por la parte arribo, y dal que se retira por la parta da abajo, da
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lugar a irraguiaridsdea en forma de nudos, sgíomorados, cortes c r ­
eíales etc., y defectos do todas clases que acaban por destruir el 
efecto da la ragulaeidn.-

Pcr consiguiente aa indiapanaablo hollar o^ro cisteaa da 
cospeneaci&; de las veriacisnoa da velocidad de calida da la cinta 
para dar so lóate valor a todas Isa ventajas de la regulación daño** 
ainada do "piletajo" o a corto plazo. Precisamente es tal oiateaa ̂  
el objeto do lo patente presenta. 3a asocia a un aleteo do regula-- 
sido que hace uso da principios conocidos. Sin embargo, la disposi­
ción do sea alabentoa tecnológicos presenta ventajas intsrooantea — 
Qoa garantizan al dispositivo objeto del praacntc invantc su valor 
pleno. También entes da describir el siataaa que oa objeto do lo gg 
tanto presente, dsseribiramea el conjunto da lo regulación sobro la 
que vó montado

Caos ao ha anunciado oáá arriba la ragulaci^ denominada 
"do pilotaje^ regula el título ds la cinta dándola un ligero oatirs 
dado de tasa variable, a la salida de la carda. SI estirado varia­
ble aa do en función de las variaciones de título cedidas sn la c %  
ta a la salida de la carda. Sata sis tosa peralto obtener u ^  re^ol^ 
ción a BAty corta plazo.-

€1 regulador lleva en esencia (^ósso la Fi^ra 2) un pri­
mor par do cilindros 21 que constituyan, do nodo simultáneo, el aig 
manto do Redición do lo densidad instantánea da la cinta y los ci­
lindros alimóntadorea. Son arrastrados maeánicaaanta por lo t^rda y 
su velocidad ^tÓ, por la tanto, sincronizada a la psrfí^ción.-

Un aegundo par da cilindros 22 constituya les cilindros - 
da estirado. Son accionados directamente par un motor do pnce iner­
cia 23, do manera qua pueda seguir con mucha exactitud las variaeig, 
neo da velocidad deseadas. Catán situados a una distancia adecuada 
del primar par do cilindros, para constituir una zona da estirada - 
24 da longitud aduanada a la longitud atadla do las fibras trotadas.

-  6 -
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lo* do# paree do cilindro* 21 y 22 aat&! dotada* da cap­
tado*** ta^uicátricoa 2S y 26, coy** aahalao do ociosidad con en—  
viada* * oo* cdeuladsva oleotsdnic* 27#-

Sota ealeolodosa tceiba taablan i* inforaaelán da deoai- 
d*d d* i* cinta inatantánaacenta, lo coai *o psodecida por o* tsao^ 
docto* 28 aaociado *i ps ices par do cilindsoa y qoa canatitoya ai 
alaaanto da cedicido da io deoaidad da i* ciato# Calcóle i* taca do 
activado cadia iawoeta do* *i Rilada*, aa% caco loa vasiaeiona* de 
ia oodia paca vagóles ai titulo da i* cinta#-

Si control do i* velocidad dai cotoe do aatisodo *o hwsa 
por aadio da oo assvoacoattiatae do eiscoito corvado Qoo vigila en 
todo oocanto al la voiooi^d inatantánoa de loo cilindre* do eati^ 
do a* axactaaant* i* coa eowiaco pota oca rogoiacián óptica* ^av 
lo tanto, dotorvdna wál ce 1* velocidad da loo cilindro* da acti­
vado pac* caBpawMV la* variaciones titulo oadido#-

C* evidente qoo i* edcoladova d^ovd tonos on cuenta al 
ligaso satasdaaianto que tvanacosra entre ol nooonto.do la oadioide 
y aqoál ao *1 qaa *c produce la corroecidn do la tao* da activado, 
con al fin do tal cowooeián a* produzca en *1 cacan to pvacioo en 
el qt*a la pasta de la cinta que es oída paca por la 3Rane do a*tis& 
do# iota aiotaca, al pavoso? cuy aioplo. Re erigido tma poaeto a - 
ponto coy delicado, porgue todo* lo* alonen too han ton ido coa oov 
caicoladoo pava vodociv la inaveia al cínico ootvlcto, Jnico cáto­
do pava podas ebtanev una togulaei&t afleos a coy costo plazo#Cr^ 
coa qoa dicho aiateca, aguí dooevito, o* al Juico goa poseíta una 
ve^lacidn a coy costo plazo, inferios a 13 cantiaatvoa.-

Por lo tanto, la velocidad da oalida do lo cinta aasá —  
wwclalaenta vaslabla#-

La calCMlodosa tendrá, por conaigolento, lo cioidn do qgl 
colas 1* velocidad cedía que aa daba den al enrollador (coilas)29# 

Sin aabargo, para ovitos coalguior foszcaioato nocánlco
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de la cinta, así eaaa cualquier aistcma da acumulación cea lee inegn 
vanientas qua eatos eoapcrtsn, ea indispensable pede? impe inir al — 
anreíladee variaciones de velocidad secundarías en terne a la aodia 
suficientemente rápidas, para cuitar a la cinta tena? qua recorrer 
en camino vatieblc. Sata es el sicteoe qua se prensota en la figu­
ra 3 y que se describa a continuación#—

SI presente inventa permito un control permanente y efi­
caz de la velocidad de enrollamiento do la cinto en el collar, sin 
acuaolaeMo de la misma ni. esfuerzo mecánico do ella# 81 dispositi­
va an cuestión forme parto de un conjunto de "pilotaje" dal título 
de la cinta en carda, por sodio da variación do la taaq de astirada 
da la cinta, tal como so describo más atrás. Catas uarlesionas do - 
la tasa do estirado son controladas par un ordenador oloetrónieo —  
que recibe tedas Isa informaciones necesarias pare lograr una regu­
lación adecuada# Entra otras, astas informaciones aoot título instgn 
táneo do la cinta, velocidad da la cinta s la salida de la carde, - 
velocidad dsí tren do estirado etc.

la calculadora centréis también, en una primara aproxima­
ción, la velocidad media a primaria da entallamiento da la cinta en 
ol collar# Sin embargo, dada le importante inórela de loa olsnontce 
mecánicos del eoilar, así como las inercias cada ves mayares de los 
botes da centinela (inercia que Capando dol paso del bota do centi­
nela en el que so enrolla la cinta, y que puede llegar a lee 38 Kga. 
y más), os indispensable disponer de un central secundario da coto 
velocidad que poaaa una acción rápida y ofices, para evitar la acu­
mulación da 1c cinta a incluso una variación acnálbia dal recorrido 
de la cinta. Una y otra puedan destruir al afecta da la regulación# 

El diapositiva ga aitóa en ol recorrido da la cinta, di—  
rae tomento en la solida del tren de estirado y antea del collar - - 
(véase la figura 2). Está constituida principalmente (figure 4) per 
un cuerpo cilindrico acodado 1 que pueda oscilar oa torna a su ajo

-  8 .



longitudinal A8, y tweins por ao extremidad acodada en un eboeino- 
miente 3 que forme un ligara ángulo con ai cuerpo 1*-

A ia eallda dal tren da estiredo, la cinta pasa a traváe 
dai cuerpo 1 y dai mboclnaaiento 2, antoa do quedar libro para dir¿ 
giraa hacia al collar* El aja dol cuerpo 1 eatá contado eobre un ̂  
dad ante da bolas y llave on au extromidad, colocado on al interior 
da la caja 8, un a actor da metal magnético 3* anr lo tanto, le poajL 
elón angular da acta aaator dapanda da la posición angular dal cuqt 
po 1 y dal abocinamiento 2,(Váesa también la figura S).-

Cn al claco aja que al acetar oa uncuentra contado un oro 
excéntrico 4, on al que oa apoya una palanca S bajo una ligara pro- 
alón dada por al raaorta 6, cuya tenaión oa puado ajustar por oodia 
dal dooplaracionto da ou punto do acoplamiento ooutado oobro la aigyn 
trica ?. El aro ewántrico 4, la palonea S y al raoorta 6 catán eqi 
cuíadoo do tai forma quo ai cuarpo y al abocinamiento aotán prácti- 
cacanta equilibtadoe*-

El abocinamiwsto 2 tiona uno tendencia natbral a tocar la 
poeición vertical* En la posición obliga máxima, la tanaián ejorq̂  
da por ai abocinamiento sobre la cinta oa excesivamente baja* Además 
ai cocanto do inercia dol conjunto oscilante, as decir dal cuarpo 1 
y da la palanca S oa raduce ai mínimo estricto, con oí fin de que - 
lee oscilacionaa puedan seguir fielmente a lae da le cinta que se - 
pretende controlar**

A la salida dol abocinamiento, la cinta ee dirige hacia * 
el collar da modo que impone al abocinamiento una poaieión angular 
media* Lea variacionaa de posición angular dol abocinamiento on tq̂  
no a la media ordenan las variaciones secundarias do velocidad dol 

collar por medio da un aistoía electrónico adecuado

Por una parta y por otra dal aactor 3, una frente a otro 
y respectivamente en el cuarpo 8 y en la tapa 9, ee encuentran alo­
jados imanes permenontae lü que aetóan sobre los relás do lectura -
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H +  El pase del sector 3 ensaca loa imcneo 11 y loa relés da lectura 
ordena la oscitación da loa ditimos, sin raacelÓn sobra al sector 3 
y, por la tanto, sin raaccián sobro al aboeinomionto#—

La posición angular del obosinaclonto ̂ traSa una vericci&s 
da la posición angular del sector 3, y por Medio do loa relés da —  
lectura ordena las¡ varíaeienos do la gulosidad del collar#—

Coa al fia de podar vencer las fuertes invraíaa debidas a 
loa elementos mecénicao dsl collar y ai paso del material situado so 
ico betas do cantinela que varía durante el proceso, se ha concebido 
el sistema que consiste en un motor da corriente alterna 12, da po­
tencia adecuada accionado a velocidad constante y ssáx&ma#-

s?ec medio de un acoplador elsetroaagnétieo 13, se puede - 
accionar si collar, el cual esté provisto de un taqu&aetre electró­
nico .-

Pes otra parte, el calles- es encuentra conectada por un — 
sistema da frenado 14, también glaetrsmagnétieg*—

Le calculadora que sirve para le regulación da! titula da 
la cinta satáa citornatívaaanto can alta fresusneia sobre el aeopl^ 
miento 13 y sobre al frena 14, da ¡san^a que so obtiene une uelseit&d 
media dsl coilas da conformidad con le teda da estirado media esta­
blecida por la calculadora# Esta velocidad as eentralada par el ta— 
quíastro slectráníco.-

Laa porciones da ticapo asignadas el acoplamiento o al —  
frenado se detarminan, per una parta, pera obten^c la valoeidad media 
deseada, y por otra, también, par medio de la posición angular del 
abocinamiento, do ne^? qua garantice variscionaa da velocidad an igr 
no a la media, talas que la cinta no oxparicanta asfoasro ol^no %  
convímienta#-

msmiHmssn
13#-. dispositivo alactromecónico do control de la velocidad da un - 
depósito enrollador paro carda toatil por medio da lo dotoceión do

-  13 -



-li­
la posición da la cinta! que peralta al control da la velocidad da

2$g rotación da un tambor enrollador o "collar", situado a la salida - 
da un tren da estirado da una cinta da carda, caracterizado porque 
cató constituido en asonéis por un tubo cilindrico que presenta —  
tras partea solidarias y que son la orinara dispuesta horizontalmag 
te, recta y que permite la entrada y el poso de la cinta da carda, 

*33 la segunda que forma una curva y perolte el paso da la cinta, y la 
tercera que as recta y está provista en su extremidad de un ensan­
chamiento que permita la aalida de la cinta de carda, pudiondo di­
cho tubo pivotar on torno a un aja coincidsnte con el eje da la pri 
mera parta horizontal, y conectado Mecánicamente a un captador da 

335 ángulo que transmita una señal, que ea función do las oacilacionea 
dsl tubo, a un ordenador, con el fin do regular la velocidad da rg 
taclón dal collar
24,- Oispoaitivo! segón reivindicación 1",caracterizado porque la 
tercera parta del tubo está ligeramente inclinada con relación ai 

3M eje da pivotación.-
30.- Oispoaitivo; eegón las reivindicaciones Ib y 2̂ , caracteriza­
do porque el tubo es solidario do un eje de pivotación, conectado 
a un sector da metal aagnático que pasa por delante del lector de 
ralá* bicho eactor y dicho tubo forman un conjunto do baja inórela 

315 cometido a la acción de un resorte regulable que garantiza, práetj. 
casante al equilibrio del conjunto y avita todo esfuerzo da la cig 
ta,-
4 * . -  "0ISPQSITM9.CE cnqinsL....................................bí...tá ..

.MR.3.CAH9A TEXTIL POP ̂ 91??^.

Conota la presante memoria descriptiva da
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dees hojas numeradas y Mecanografiadas por una sola cara, a las que 
es les acoüspaHtxn dos planea para se Mejor coMprtsnsi&i.—

?̂ drid, 'eMR.Hj/á
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